SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D 06.01.01 ,PLANTOWANIE SKARP”

1.Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania

i odbioru robét zwigzanych z budowa ciagu pieszo-rowerowego wzdhiz dr.5133P Staniew Kozmin Wikp
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych

z plantowaniem skarp nasypu i poboczy .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialem stosowanym przy humusowaniu jest ziemia urodzajna humus

3. SPRZET
Wykonawca przystgpujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:

e ubijakéw o recznym prowadzeniu,

e wibratorow samobieznych,

e plyt ubijajacych.

4. TRANSPORT
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00.

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych roboét i ich zgodnosci z ST.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest:
e m’ (metr kwadratowy) powierzchni plantowane;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Cena wykonania 1m” plantowania skarp i row6w obejmuje:



e roboty pomiarowe i przygotowawcze,
e plantowanie gruntu
¢ uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne materialy
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.



