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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycice wykonania i odbioru robdt zgdanych ze zdgiem warstwy
humusu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) zostal@acowana na podstawie
0go0Inej specyfikacji technicznej (OST) i stosowgeat jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach, ulicach, placach, powierzchniach
gruntowych i chodnikach, zwaanych z realizagjprac budowlanych w tym z bigcym
utrzymaniem sieci drogowej administrowanej przeejski Zarad Drog w Tczewie.

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu wykonywanych w ramach robd6t
przygotowawczych i obejmaijmechaniczne zebranie warstwy ziemi urodzajnejinio 10
cm z odwiezieniem i haldowaniem w pryzmy oraz odwdgaiem nadmiaru poza teren
budowy.

1.4.0kreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w O$3J-M-00.00.00 ,Wymagania
0glIne" pkt 1.4.
1.5.0g6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
1.6.0kreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg Wspdélnego ®wnika Zamowien
CPV:

Grupa robot: 451  Przygotowanie terenu pod bydow
Klasa robét: 4511  Roboty w zakresie burzeniabiérki obiektéw budowlanych, roboty
ziemne Kategoria robdét:

45111 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3.SPRZET

3.1.0gélne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0oglIne" pkt 3.
3.2.Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwizanych ze zdciem warstwy humusu nie nagegj sk
do powtdrnego zycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,



- przystosowane do tego celu koparki,

- lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania rob4t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robét sptgm zmechanizowanym nie jest Aiave,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiangportu na odlegié
wymagajcg zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus nalgy przewozt transportem samochodowym. Wybénodka transportu
zalezy od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6Ine zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M®@0® ,Wymagania ogolne" pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéwinnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowejip@m by oczyszczony z humusu.

5.2.Zdj ¢cie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem dofejszego aycia przy
humusowaniu, umacnianiu skarp i rowéw oraz do ihnwzynndci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiarmusu powinno kiywykonane
zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaryimera.

Humus naléy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem przystosowanychgio te
celu koparek, réwniarek lub spycharek. W gigpwych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarcagg dla prawidlowego wykonania robdt, waghie mae
stanowé zagraenie dla bezpiecistwa robdt (zmienna grubd warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), nalyy dodatkowo stosowa reczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdjg¢ z powierzchni catlego pasa robét ziemnych oraz w
innych miejscach oké&onych w dokumentacji projektowej lub wskazanychzegar
Inzyniera.

Grubai¢ zdejmowanej warstwy humusygrednio 10 cm.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowa humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2.Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jak&i robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia

humusu.



7.0BMIAR ROBOT

7.1.0go0lne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne'
pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest n? (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.

8.0DBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogdine”
pkt 8.

9.PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuije:

- 0znakowanie miejsca prowadzonych robét,
- mechaniczne zebranie warstwy ziemi urodzajnej gimgtalnio 10 cm z odwiezieniem i
hatdowaniem w pryzmy oraz odwiezieniem nadmiaruagezen budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



