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SST - szczegdtowa specyfikacja techniczna
OST - ogdlna specyfikacja techniczna



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikacjihteécznej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem naprawy nawierzchmirowej.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna (SST) zostatacoprana na podstawie ogdéinej
specyfikacji technicznej (OST) i stosowana jest jdlk@ument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na drogach, ulicackagaich, powierzchniach gruntowych i chodnikach
zwigzanych z biggcym utrzymaniem sieci drogowej administrowanej pridiejski Zarzd
Drog w Tczewie.

1.3.Zakres robét olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzciwirowej, obejmugcej naprawy
czgstkowe, naprawyrednie i odnow nawierzchni.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchniazwirowa - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktérej warstieralna
jest wykonana z mieszankiirowej bez uycia lepiszcza lub spoiwa.

1.4.2. Remont cgstkowy - naprawa pojedynczych uszko@lzeawierzchni (wybojow, kolein) o
powierzchni do okofo 5 fn

1.4.3. Naprawasrednia - remont estkowy z uzupetnieniem warstwy gornej na odcinkach z
wickszymi jej ubytkami.

1.4.4. Odnowa nawierzchni - naprawa kapitalna po znacznymkultgtubgci nawierzchni lub
znacznej liczbie wybojow lub kolein, powodaych nieoptacaln@ wykonania napraw
czastkowych lub naprawyrednie;.

1.4.5. Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi. polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00Ymagania ogélne" [1] pkt 1.4.
1.5.0g6lne wymagania dotygee robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne" [1] pkt 1.5.



2. MATERIALY

2.1.0g06Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2 Materiaty do wykonania robét
2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentagj aprobag techniczia

Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powinny kgodne z ustaleniami OST,
SST oraz innymi dokumentami dopuszgezgmi materiat do stosowania w budownictwie.

2.2.2. Zwir

Mieszankazwirowa powinna mié krzywa uziarnienia mieszeza sie w granicach
krzywych obszaru dobrego uziarnienia oraz ze sktademowym uziarnienia, okéenymi w
OST D-05.01.03 [4].

3. SPRZET

3.1.0g6Ine wymagania dotycace sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 3.

3.2.Sprzet stosowany do wykonania napraw nawierzchni

W zaleznosci od zakresu robét oraz sposobu ich wykonania, Wsli@a powinien

wykaza& sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

- rowniarek, spycharek lub sptam rolniczego (glebogryzarek, bron, kultywatoréw) do
spulchniania, rozkladania, mieszania i profilowania,

- samochoddéw wywrotek, samochodéw skrzyniowycigrikow z przyczepami,

- przewanych zbiornikéw na waogl wyposaonych w urgdzenia do rozpryskiwania wody,

- walcow statycznych, gtadkich lub ogumionych, samajgzth lub doczepnych, walcéw
wibracyjnych lub ptytowych zagzczarek wibracyjnych,

- recznego sprau do drobnych rob6t naprawczych, jak oskardy, tppabijarki reczne itp.



4. TRANSPORT

4.1.0go6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2 Transport materiatow

Materialy do naprawy nawierzchni i przewoz dowolnymisrodkami transportu,
w warunkach zabezpieczaajych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zZninmateriatami
i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00/@@magania ogoélne”
[1] pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania robét

Sposo6b wykonania robét przy naprawie nawierzchni p@mitiy¢ zgodny z zasadami
sztuki budowlanej i odpowiedniej OST. W przypadku brakystarczajcych danych mina
korzysta& z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji szczegbtowe;j.

Podstawowe czyngoi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,

2. naprawg nawierzchni,
3. roboty wykaczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozmiia skt nastpujace sposoby wykonania robét:
- remont castkowy, obejmujcy napraw pojedynczych wybojow lub kolein,
- napraw sredni, obejmujca remont castkowy wybojéw lub kolein oraz uzupetnienie
warstwy gérnej na odcinkach zekszymi jej ubytkami,
- odnowe nawierzchni, obejmygga naprawe kapitalrg z remontem cstkowym wybojéw i
kolein oraz utéeniem warstwy gérnej do petnej grébd

5.3.Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie estym naprawom nawierzchni nieulepszonej wymaga stejdrstalej
konserwacji w okresie jej istnienia.
Zapewnienie prawidtowego stanu nawierzchni, niezaée od sposobu wykonania
konstrukcji jezdni oraz od pory roku powinno dotyepyzede wszystkim:
- nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i pagitago, w celu szybkiego odptywu wod
deszczowych z jezdni i korony drogi,
- utrzymania przeptywu wody w rowach przez likwidactanieczyszcze (zamulenia,
zarastania tragy rozmycia), tj. oczyszczenia rowéw, napeamszkodzé i przywrdcenie im
pierwotnego ksztattu oraz spadkéw patiych,



- upratania resztekniegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu niehamowauiptywu z
drogi wdd po stopieniu i zapobiegania przed rakamiem korpusu drogowego.

5.4.Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naky, na podstawie SST lub wskazénspektora
nadzoru lub layniera:

- ustalt lokalizacg terenu robat,
- przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia
rob6t oraz ustalenia danych wységimwych.
Zaleca s} korzystanie z ustale OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezinym do
wykonania rob6t przygotowawczych.

5.5.Roboty ziemne

Ewentualne wyspujace towarzyszce roboty ziemne natg wykona& w sposob
zgodny z ustaleniami SST oraz wskazaniami Inspektadzoru lub Iayniera przy korzystaniu z
zalecéa OST D-02.00.00 [3] wikxiwych dla rob6t naprawczych nawierzchni oraz ustale
podanych w niniejszej specyfikacji.

5.6.Naprawa nawierzchnizwirowej
5.6.1. Remont czstkowy nawierzchniwirowej

Naprawy czastkowe nawierzchniwirowej wykonuje s, gdy na powierzchni jezdni
utworz si¢ wyboje (doty) lub koleiny, ale gruké nawierzchni jest dostateczna do przeniesienia
istniejgcego obcizenia ruchem.

Remont czstkowy nawierzchni polega na:

- oczyszczeniu wyboju lub koleiny z btota i innych iemzyszcze,

- polaniu (zwikeniu) wod, naprawionej powierzchni,

- wzruszeniu dna wyboju lub koleiny (np. oskardem, @),

- zasypaniu dna wyboju lub koleiny mieszankvirowa o uziarnieniu np. 0*15 mn¥Zwir
uzyty do napraw nawierzchni powinien zawiemgiecej lepiszcza uizwir uzyty do budowy
drogi, gdy: pozwala to na uzupetnienie lepiszcza wyptukaneg@zpmeszcze z gornej
warstwy nawierzchniwirowej,

- wyprofilowaniu powierzchni i dokladnym zesgczeniu ¢cznym ubijakiem lub plytow
zagszczarlyg wibracyjrg. Przy wikszym zakresie robot (np. z kilkoma wybojami
potozonymi blisko siebie lub disz koleim) do zagszczenia miana wy¢ lekkiego walca
samojezdnego lub przyczepnego.

Pazadane jest prowadzenie naprawgstkowych po deszczu, kiedy nawierzchnia jest
jeszcze wilgotna.

5.6.2. Naprawasrednia nawierzchniwirowej
Naprave srednia nawierzchnizwirowej wykonuje s¢, gdy na powierzchni jezdni



tworza sie wyboje lub koleiny, a grul$é nawierzchni ulegta niewielkiemu zmniejszeniu na
krétkich odcinkach drogi. Napravéeednia mae by wykonywana w odgpie 1+2 lat. W
ramach naprawyredniej nawierzchniwirowej nalery wykona:

- remont castkowy, zgodnie z zaleceniami punktu 5.6.1,

- uzupehienie warstwywiru w warstwie gornej, zgodnie z zaleceniami punkéud.

5.6.3. Odnowa nawierzchriwirowej
Odnowe (naprawe kapitalrg) nawierzchnizwirowej naley wykon&, jesli:

- gruba¢ gornej warstwy nawierzchni dwu- i trzywarstwowych zmalgjo 2 cm lub
nawierzchni jednowarstwowej (na podkiadzie) zmalejd dm,

- gruba¢ gérnej warstwy jest jeszcze dostateczna, lecz lickdaw (wybojéw) i kolein na
diuzszym odcinku jest tak da, ze przeprowadzenie naprawgstkowych jest utrudnione i
nieoptacalne.

Odnowa nawierzchni me by wykonywana w odgpie 5+8 lat.
Przy odnowie nawierzchuaivirowej trzeba wykonakolejno nasfpujace roboty:

1) oczysci¢ nawierzchng z blota,

2) zwilzy¢ wodg i wzruszy gorrg warstwe, najlepiej bronami talerzowymi lub lekkimi
zrywarkami,

3) wypenic wyboje i koleinyzwirem o uziarnieniu 15+50 mm oraz je z&gj¢,

4) rozcieli¢ mieszank zwirowa o uziarnieniu 0+15 mm w takiej #oi, aby po zawatowaniu
tacznie ze starwarstwg uzyska pierwotry grubaé, tj. w stanie lanym 6+13 cm,

5) sprofilowa (najlepiej rowniarl) rozscielony zwir oraz doktadnie go zawato\wa

Do watowania naley uzywat walce samobime o masie 6+10 ton lub zespét walcow
przyczepnych kaly o masie 3+4 ton. Watowanie rozpoczyna sd krawedzi i stopniowo
przesuwa siku osi jezdni. Walowanie uwa st za uka@czone, gdy przed kotami gniglymi nie
tworzy sk fala i na watowanej nawierzchni brak wimgch sladéw kot walca.

W czasie watowania materiavirowy powinien mi€ stah wilgotnos¢ odpowiadajca
wilgotnosci optymalnej.

5.7.Roboty wykonczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z odpowiedpi OST. Do robot
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do isfoyeh
warunkow terenowych, takie jak:

- niezkzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robélimoosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew.
drzew, ew. rowéw, poboczy itp.,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robdét.



6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezgistwea, aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrgi, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.),

- wykona badania wtciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robét, d&ne w
pkcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru
lub Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie roboét
podaje tablica 1.
Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob

Lp. Wyszczegblnienie robot CZ@S?{;'(;V;IOSC Wartasci dopuszczalne
1 Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezlydna
nawierzchni powierzchnia
2 |Roboty przygotowawcze Ocena cigta Wg pktu 5

3 |Wykonanie naprawy nawierzchni (remonty
czastkowego, profilowania, naprawy Ocena cigta Wg pktu 5
kapitalnej, odnowy)

4 |Roboty wykaiczeniowt Ocena cigla Wg pktu £

Badania i pomiary w czasie robét powinny uwerlgliac zalecenia OST D-05.01.03 [4].
6.4. Badania wykonanych rob6t

Po zak@czeniu robdét naley sprawdzé wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
- poprawnd¢ profilu podiuznego i poprzecznego, na&ijgcego do pozostatej powierzchni
jezdni i umaliwiajgcego sptyw powierzchniowy waéd.



7. OBMIAR ROBOT

7.1.09g0Ine zasady obmiaru rob6t
0Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00¢@magania ogolne” [1] pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00.0Qu@@magania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektadzoru lub
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolgjfamedtug pktu 6 daly wyniki

pozytywne.
Odbiér tych robo6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej SST.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0g6lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy platsci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” [1] pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmaprawy nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podi,
- dostarczenie materiatow i spta,
- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustadpecyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu.



10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-05.01.03 Nawierzchnia zwirowa

10.2. Inne materiaty
5. Podeczniki i przepisy utrzymania drég



