
 

Warszawa, dn. 13.07.2023 

Oznaczenie sprawy: MELBDZ.261.46.2023 
 
Działając na podstawie art. 222 ust. 5 ustawy z dnia 11 września 2019 r. Prawo zamówień publicznych, Zamawiający, Politechnika Warszawska Wydział Mechaniczny Energetyki i Lotnictwa, 
przekazuje następujące informacje, o ofertach, które zostały otwarte w postępowaniu prowadzonym pn.: 
 
Dostawa czteronożnego robota krocząco-biegającego o stabilności statyczno-dynamicznej dla Wydziału Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej 
 
Przed otwarciem ofert Zamawiający, zgodnie z art. 222 ust. 4 ustawy Pzp, opublikował na stronie prowadzonego postępowania kwotę, jaką zamierza przeznaczyć na sfinansowanie 
zamówienia, w wysokości: 569.105,69 PLN netto. 
 
 

Numer 
oferty 

Nazwa (firma) i adres wykonawcy 
Cena Termin dostawy 

1 

E4I SPÓŁKA Z OGRANICZONĄ ODPOWIEDZIALNOŚCIĄ 

NIP: 8943180770 

ul. ZYGMUNTA KRASIŃSKIEGO, nr 29, lok. ,miejsc. KATOWICE, kod 40-019, 

woj. śląskie 

 

569.100,00 zł netto 

(699.993,00 zł brutto) 

 

70 dni od daty podpisania umowy 

 
 
 
 
 
       

 


