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Projekt Nr RPWP.07.02.02-30-0001/18, pn. „Upowszechnienie technologicznie wspomaganej diagnostyki funkcjonalnej 
i rehabilitacji dzieci i młodych dorosłych z MPD w województwie wielkopolskim” w ramach Wielkopolskiego Regionalnego Programu Operacyjnego na lata 2014-2020 współfinansowanego ze środków Europejskiego Funduszu Społecznego.
SZP/DT-SERW/21/2023 MPD
Załącznik nr 2 do SWZ
OPIS WYMAGANYCH PARAMETRÓW TECHNICZNYCH 
ORAZ ZAKRES OBOWIĄZKÓW

Część nr 3
Urządzenia do reedukacji chodu – wynajem z obsługą
Ilość: 4 
Opis świadczenia usługi zdrowotnej: Sesja terapeutyczna będzie trwała 60 minut. Do zakresu obowiązków obsługi należeć będzie: przymocowanie pacjenta, ustawienie parametrów treningu, odpięcie pacjenta, prowadzenie dokumentacji z sesji, prowadzenie zindywidualizowanego treningu trwającego ok. 45 minut, dostosowanego do indywidualnych predyspozycji pacjenta. Obsługa terapeutyczna musi posiadać wykształcenie wyższe (przynajmniej licencjat fizjoterapii) i minimum 2 letnie doświadczenie w obsłudze urządzeń do reedukacji chodu, które są objęte niniejszym postępowaniem w części nr 3.
Zamawiający wymaga czasu reakcji serwisu: maksymalnie do 24 godzin. Wykonawca zobowiązuje się zapewnić obsadę urządzenia średnio 160h w miesiącu oraz zapewnić ciągłość pracy w czasie urlopów, zwolnień lekarskich i innych nieobecności pracowników. 
Wykonawca powinien w pełni współpracować z Kierownikiem i Koordynatorami Projektu. Terapia powinna być prowadzona ściśle wg. zaleceń opracowanych przez specjalistów określających cele terapii.
Wykonawca wynajmie urządzenie wraz z obsługą na okres: 
- od 1.07.2023 r. do 31.08.2023 r. w ramach zamówienia podstawowego, 
- od 1.09.2023 r. do 30.09.2023 r. , w ramach prawa opcji. 
Zamawiający zastrzega sobie prawo do skorzystania z prawa opcji w okresie trwania umowy zawartej w wyniku przedmiotowego postępowania.
	LP.
	Opis wymaganych parametrów technicznych
	Wymagane parametry graniczne / wartość
	Parametry oferowanego urządzenia

	I.
	Bieżnia komputerowa
	
	

	1. 
	Rok produkcji urządzenia, min. 2013 rok.

	Podać
	

	1. 
	Podać nazwę handlową, model oraz producenta 

	Podać
	

	3. 
	Urządzenie powinno umożliwić pracę z pacjentami z zaburzeniami neurologicznymi oraz z zaburzeniami narządu ruchu
	Tak
	

	4. 
	Analiza chodu i obciążenia w warunkach statycznych i dynamicznych
	Tak
	

	5. 
	Urządzenie powinno umożliwiać regulację prędkości w zakresie: od 0 do 40 km/h 
+/- 5km/h
	Tak – podać
	

	6. 
	Regulacja prędkości min. co 0,1 km/h
	Tak – podać
	

	7. 
	Urządzenie posiada regulację nachylenia w zakresie: -30% do +30% (+/- 5%)
	Tak – podać
	

	8. 
	Urządzenie powinno posiadać system podwieszenia dla dodatkowego bezpieczeństwa pacjenta
	Tak
	

	9. 
	Urządzenie powinno posiadać uprząż do systemu podwieszenia
	Tak
	

	10. 
	Urządzenie powinno posiadać poręcze/barierki
	Tak
	

	11. 
	Gromadzenie danych o przebiegu terapii 
	Tak
	

	12. 
	Generowanie raportów do wydruku oraz analizy terapii (w tym analizy porównawczej)
	Tak
	

	13. 
	Oprogramowanie chodu wraz z wzorcami chodu i kluczem licencyjnym
	Tak
	

	14. 
	Wzorzec chodu wyświetlany na pasie bieżni
	Tak
	

	15. 
	Urządzenie powinno być wyposażone w min. 42 calowy monitor dla pacjenta
	Tak
	

	16. 
	Urządzenie powinno posiadać komputer z ekranem dotykowym min. 15 cali, który spełnia następujące minimalne wymagania:
- System operacyjny, 32 lub 64 bit, 
- Komputer PC z procesorem min. 2 GHz,
- Pamięć min. 8 GB RAM,
- Karta grafiki zgodna z DirectX 10
- Wymagane złącza:     
-2 x USB (3.0); 2 x USB (2.0)
- Współpraca z kamerą podłączoną do USB
	Tak - podać
	

	17. 
	Analiza chodu za pomocą kamery 2D i 3D oraz czujników nacisku
	Tak
	

	18. 
	Urządzenie umożliwia synchronizację z obrazem wideo
	Tak

	

	19. 
	Urządzenie powinno być wyposażone w informację zwrotną dla pacjenta biofeedback
	Tak
	

	20. 
	Dopuszczalna waga pacjenta: min 200 kg 
	Tak – podać
200 kg – 0 pkt
powyżej 200 kg – 5 pkt
	

	21. 
	Urządzenie powinno posiadać następujące, minimalne wymiary:
długość: 230 cm +/- 5 cm
szerokość: 105 cm +/- 5 cm
wysokość: 251 cm+/- 5 cm
	Tak – podać
	

	II.
	Przenośny egzoszkielet do reedukacji chodu

	
	

	1. 
	Rok produkcji urządzenia min. 2013 rok.

	Podać
	

	2. 
	Podać nazwę handlową, model oraz producenta 

	Podać
	

	3. 
	Zakres wzrostu pacjentów od 155 cm do 190 cm +/- 5 cm
	Tak - podać
	

	4. 
	Szerokość bioder min. 45 cm +/- 1 cm

	Tak - podać
	

	5. 
	Dopuszczalna masa pacjenta min. 100 kg 
	Tak – podać
100 kg – 0 pkt
powyżej 100 kg – 5 pkt
	

	6. 
	System musi posiadać dwa zestawy baterii aby umożliwiać ciągłą pracę
	Tak
	

	7. 
	System musi posiadać komplet (2 szt.) ładowarek do baterii
	Tak
	

	8. 
	Urządzenie musi posiadać elementy zabezpieczające:
- uchwyt,
- blokowanie stawów (skokowego, biodrowego)
- podwieszenie, 
- balkonik,
- kule
- akcesoria do dostosowania do wzrostu i rozmiarów
	Tak

	

	9. 
	Urządzenie musi zapewniać informację zwrotną

	Tak
	

	10. 
	Urządzenie musi zapewniać wsparcie dla kręgosłupa poprzez ciągłe połączenie między tułowiem a biodrami
	Tak
	

	11. 
	Urządzenie musi  posiadać punkt do podwieszenia urządzenia do zewnętrznego systemu odciążenia
	Tak
	

	12. 
	Urządzenie musi umożliwiać mechaniczną regulację stawu skokowego
	Tak
	

	13. 
	Zdalne połączenie z serwisem w celu diagnostyki systemu
	Tak
	

	14. 
	Dopasowanie parametrów urządzenia do indywidualnych predyspozycji fizycznych i anatomicznych pacjenta
	Tak
	

	15. 
	Gromadzenie danych z progresu terapii
	Tak
	


	16. 
	Waga urządzenia do 24 kg, w celu nie obciążania pacjenta +/- 4 kg
	Tak - podać
	

	17. 
	Urządzenie wyposażone w bazę danych, gromadzącą informację z progresu terapii i przesyłanie ich na zewnętrzny serwer i generowanie raportów

	Tak
	

	18. 
	Pacjent musi mieć możliwość treningu we własnym obuwiu 
	Tak
	

	19. 
	Pacjent powinien mieć możliwość kontrolowania wykonywanych kroków i zatrzymywania się
	Tak
	

	20. 
	Urządzenie musi umożliwiać trening i terapię pacjentom z różnym stopniem uszkodzenia m.in. uszkodzenia w obrębie odcinka szyjnego, zarówno z całkowitym jak i częściowym przerwaniem rdzenia, po udarze, z mózgowym porażeniem dziecięcym i w innych przypadkach neurologicznych
	Tak
	

	21. 
	Urządzenie musi umożliwiać trening na różne sposoby, w tym: inicjowanie kroków przez terapeutę, inicjowanie kroków przez pacjenta, wyzwalanie kroków przez odpowiedni balans ciałem
	Tak
	

	22. 
	Urządzenie musi posiadać programy przygotowujące do właściwego treningu chodu w postaci: treningu przenoszenia obciążenia z informacją zwrotną, wykroków, przysiadów
	Tak
	

	III.
	Szyna podwieszana

	
	

	1. 
	Rok produkcji urządzenia min. 2018 rok.

	Podać
	

	2. 
	Podać nazwę handlową, model oraz producenta 

	Podać
	

	3. 
	Zrobotyzowane urządzenie poruszające się po szynie sufitowej z liną i uprzężą
	Tak

	

	4. 
	Szyny montowane na suficie pomieszczenia 

	Tak
	

	5. 
	Długość szyny: min. 25 m
	Tak /podać
25 m – 0 pkt
powyżej 25 m – 5 pkt
	

	6. 
	Urządzenie powinno spełniać minimalne parametry techniczne systemu odciążenia urządzenia:
· Odciążenie statyczne min. 0 kg, max. 204 kg +/- 4 kg
· Odciążenie dynamiczne min. 5 kg max. 90 kg. +/- 5 kg
· Max. prędkość do śledzenia pacjenta do 10km/h    +/- 2 km/h
· Możliwa regulacja odciążenia w kg/lbs bądź w procentach odciążenia
· Nieutrudnianie pacjentowi wykonywania sesji poprzez ciągnięcie pacjenta przez urządzenie
	Tak - podać
	

	7. 
	Urządzenie posiada następujące tryby pracy:
· Dynamiczny powrót do pozycji wyjściowej
· Podciąganie zautomatyzowane 
· Redukcja skutków upadku 
· Aktywna asysta – dopasowanie dynamiczne stopnia odciążenia podczas powrotu do pozycji spionizowanej 
	Tak
	

	8. 
	Urządzenie wyposażone w WiFi i bezprzewodową transmisję danych o zasięgu min. 100 m.
	Tak 
	

	9. 
	Urządzenie posiada wózek z zamontowanym ekranem dotykowym, komputerem i klawiaturą
	Tak
	

	10. 
	Urządzenie posiada opcje bezpieczeństwa: 
· Awaryjne opuszczanie liny
· Zintegrowany wyłącznik bezpieczeństwa
· Regulacja czułości
· Limit dystansu 
· Prędkość 
· Dostosowanie do upadku – łagodny tryb opuszczania na podłogę
	Tak

	

	11. 
	Urządzenie posiada następujące sposoby sterowania: 
· Za pomocą ekranu dotykowego zamontowanego na wózku jezdnym. 
· Bezprzewodowo, za pomocą aplikacji na smartfona.
· Zmiana „w locie” sposobu sterowania.
	Tak

	

	12. 
	Urządzenie umożliwia prowadzenie treningu chodu: po płaskim, po schodach, treningu wstawania i siadania, sięgania z asystą, omijania przeszkód, treningu równowagi
	Tak
	

	13. 
	Urządzenie umożliwia wykonywanie w trakcie sesji dodatkowe ćwiczenia z wykorzystaniem innych urządzeń, przyborów itp.
	Tak

	

	14. 
	Urządzenie gromadzi dane na temat postępów pacjentów w trakcie trwania sesji oraz eksportuje je do zewnętrznych systemów
	Tak
	

	15. 
	Urządzenie generuje raporty z przebiegu sesji

	Tak
	

	16. 
	Drukowanie raportów z przebiegu sesji

	Tak
	

	17. 
	Urządzenie powinno umożliwiać integrację z bieżnią poprzez dedykowany system połączenia z wyłącznikiem awaryjnym 
	Tak
	

	18. 
	Integracja nagrania wideo ze smartfona lub innego źródła bezpośrednio podczas terapii do dodatkowego obiektywizowania terapii w urządzeniu
	Tak
	

	19. 
	Urządzenie powinno umożliwiać integrację z czujnikami do analizy ruchu
	Tak
	

	20. 
	Zasilanie urządzenia 230V, 20A – 4,5 kW
	Tak

	

	21. 
	Zestaw musi posiadać: urządzenie zrobotyzowane, tory w wybranym kształcie, montaż, sterownik, uprzęże
	Tak

	

	IV.
	Zrobotyzowany stół do pionizacji rehabilitacji kończyn dolnych
	
	

	1. 
	[bookmark: _GoBack]Rok produkcji urządzenia min. 2017 rok.

	Podać
	

	2. 
	Podać nazwę handlową, model oraz producenta 

	Podać
	

	3. 
	Urządzenie umożliwia następujące ruchy: pionizację, zmianę wysokości, przechyły boczne, przyjmowanie pozycji Trendelemburga, podnoszenie oparcia oraz zmianę kąta nachylenia siedziska
	Tak
	

	4. 
	Urządzenie musi posiadać regulację wysokości  wysokości w zakresie od 66 do 105 cm +/- 5 cm
	Tak - podać
	

	5. 
	Urządzenie musi posiadać regulację wysokości  kąta nachylenia leżyska podczas pionizacji od 
-15 do 85 stopni +/- 5 stopni
	Tak - podać
	

	6. 
	Urządzenie musi posiadać regulację wysokości  kąta rozchylenia podnóżków podczas przywodzenia/odwodzenia stawu biodrowego w zakresie 0-35 stopni +/- 5 stopni
	Tak - podać
	

	7. 
	Urządzenie musi posiadać regulację wysokości  kąta nachylenia podczas przechyłu bocznego 0-25 stopni +/- 5 stopni
	Tak - podać
	

	8. 
	Urządzenie musi posiadać regulację  kąta nachylenia oparcia 0-75 stopni +/- 2 stopnie
	Tak - podać
	

	9. 
	Leżysko składa się z czterech głównych sekcji: oparcia pod plecy, części pod miednicę, dwie części pod kończyny. Każda z części posiada elektryczną regulację pozycji
	Tak
	

	10. 
	Konstrukcja urządzenia musi być oparta o cztery niezależne siłowniki regulujące ustawienie stołu
	Tak
	

	11. 
	Stół musi posiadać awaryjny system opuszczania leżyska w przypadku awarii
	Tak
	

	12. 
	Wszystkie ruchy stołu powinny być sterowane za pomocą panelu dotykowego
	Tak
	

	13. 
	Urządzenie musi posiadać demontowalne poręcze boczne 
	Tak
	

	14. 
	Urządzenie musi mobilizować stawy kolanowy i skokowy, który jest realizowana za pomocą specjalnej przystawki spełniającej funkcje zaawansowanej szyny do biernego ruchu kończyn dolnych (po jednej na kończynę)
	Tak
	

	15. 
	Mobilizacja stawu biodrowego musi być realizowana w formie ćwiczenia przywodzenia i odwodzenia.
	Tak
	

	16. 
	Stół musi zawierać: uprząż do mocowania pacjenta podczas pionizacji, materac przeciwodleżynowy, komplet pasków i uprzęży oraz przystawki do biernej mobilizacji stawu kolanowego i skokowego.
	Tak
	

	17. 
	Dopuszczalna waga pacjenta z akcesoriami (uprzężą, ortezami, materacem przeciwodleżynowym): min. 200 kg
	Tak – podać
200 kg – 0 pkt.
powyżej 200 kg – 5 pkt.
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