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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
» Naprawa i konserwacja drog, placow manewrowych, miejsc postoju pojazdow i
szlakéw technologicznych polozonych na terenie Nadlesnictwa Kartuzy w 2023 roku”

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYMAGANIA OGOLNE
OsT 0
1. WSTEP
1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robo6t w ramach zadania ,, Naprawa i konserwacja drog, placow manewrowych, miejsc postoju pojazdow i szlakow
technologicznych potozonych na terenie Nadle$nictwa Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacje techniczne stosuje si¢ jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét
Ustalenia zawarte w niniejszej ogolnej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robdt objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi:

SST nr 1. PROFILOWANIE NAWIERZCHNI

SST nr 2. ZAGESZCZENIE NAWIERZCHNI

SST nr 3. NAPRAWA NAWIERZCHNI KRUSZYWEM LAMANYM 0-31,5 mm
SST nr 4. NAPRAWA NAWIERZCHNI KRUSZYWEM LAMANYM 31,5-63 mm
SST nr5. OCZYSZCZANIE ROWU | PRZEPUSTU

SST nr 6. WYMIANA PRZEPUSTU

SST nr 7. WYMIANA I NAPRAWA SCIANKI PRZEPUSTU

SST nr 8. SCINANIE POBOCZY

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:

1.4.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Dziennik budowy — wewnetrzny dziennik budowy - to zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych
odbiorow robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Przedstawicielem
Zamawiajacego i Wykonawca.

1.4.3. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Przedstawiciela Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiardow podlegaja potwierdzeniu przez Przedstawiciela
Zamawiajacego.

1.4.4. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwigzanych z oceng jakosci materiatdéw oraz robot.

1.45. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z Opisem technicznym i
Specyfikacjami Technicznymi, przedmiarem robot, zaakceptowane przez Przedstawicielem Zamawiajacego.

1.4.6. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.8. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzgdzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukeji
nawierzchni.

1.4.9. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub stuzacy do ruchu kotowego i pieszego.
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1.4.10. Scianka czolowa przepustu - element poczatkowy lub koncowy przepustu w postaci $cian rownoleghych
do osi drogi (lub glowic kolierzowych), stuzacy do mozliwie tagodnego (bez dtawienia) wprowadzenia wody do
przepustu oraz do podtrzymania stokéw nasypu drogowego, ustabilizowania stateczno$ci catego przepustu i
czgéciowego zabezpieczenia elementow Srodkowych przepustu przed przemarzaniem.

1.4.11. Skrzydla wlotu lub wylotu przepustu - konstrukcje tgczace sie ze Sciankami czotowymi przepustu,
réwnolegte, prostopadte lub ukosne do osi drogi, stuzace do zwieckszenia zdolnosci przepustowej przepustu i
podtrzymania stokow nasypu.

1.4.12. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg¢s¢ terenu budowy.

1.4.13. Przedstawiciel Zamawiajacego
Osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot .

1.4.14. Polecenie Przedstawiciela Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Przedstawiciela Zamawiajgcego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robéot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.5. Wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z umowa, opisem technicznym, STWIORB i
poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu robot
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy protokolarnie teren robot po przekazaniu zlecenia.

1.5.2. Zlecenie
Zlecenie okres$la¢ bedzie zakres roboét, lokalizacje, termin realizacji, a w przypadku zaistnienia takiej potrzeby,
réwniez szczegodlne wymagania co do sposobu wykonania robot.

1.5.3. Zgodnosé robét z STWiORB

STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez przedstawiciela Zamawiajacego
stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w
Dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z STWIORB.

Dane okre$lone w umowie, zleceniu i STWIORB bedg uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okre$lonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza
wykazywac zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziahu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z STWIORB i wptynie to na niezadowalajaca
jako$¢ wykonania, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy wykonanych robdt rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot objetych zleceniem.

Wykonawca, jesli to niezbgdne dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym np.: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spolecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren robot w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu rob6t oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
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dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje sktadowisk, ukopdéw i dréog dojazdowych,

2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami, substancjami toksycznymi a takze jakimikolwiek
elementami rozbieranych lub budowanych konstrukcji albo ich elementow,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$ciag powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow, sprawny sprzet
przeciwpozarowy.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca begdzie realizowaé roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancéow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca begdzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot.

Przedstawiciel Zamawiajgcego moze polecic, aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkow zostaty usuniete z terenu
robot.

Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na drogi lesne, a Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe powstalych w ten sposob uszkodzen, zgodnie z poleceniami Przedstawiciela
Zamawiajacego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty dokonania odbioru koncowego robét ze zlecenia.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego robét ze zlecenia. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.
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1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposob ciagly bedzie informowac
Przedstawiciela Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Zamawiajacego.

1.5.13. Ré6wnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, 0 ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich pisemnego zatwierdzenia przez
Przedstawiciela Zamawiajacego . Roznice pomig¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ dokladnie opisane przez wykonawce i przedlozone Przedstawicielowi Zamawiajacego do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie robot bgda uwazane za wlasno$é Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomié¢ przedstawiciela Zamawiajacego i postgpowaé zgodnie z jego
poleceniami.

1.6. Zaplecze
Zaplecze wykonawca przygotowuje na wlasny koszt (dotyczy tez poboru wody i energii elektrycznej) i nie podlega
to odrgbnej zaptacie. Przyjmuje si¢, ze jest wlaczone w ceng zadania.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskiwania materialow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdow przeznaczonych do robdt, wykonawca
przedstawi przedstawicielowi Zamawiajagcego do =zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace
proponowanych materiatdw do wbudowania, w tym przedstawi dokumenty potwierdzajace jako$¢ materiatow,
zgodnie z zapisami STWIiORB. Zatwierdzenie partii materiatow z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie, w przypadku zmiany partii materiatlu Wykonawca
zobowigzany jest do przedstawienia aktualnych dokumentow potwierdzajacych jako$é tych materiatdéw przed ich
wbudowaniem. Wykonawca zobowigzany jest do uzycia materiatdbw spetniajacych wymagania STWiIORB w
czasie realizacji robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z terenu robot beda wykorzystane do robot ,odwiezione na odktad
lub rozplantowane.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu robot poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemna zgode.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawcg wywiezione z terenu budowy i zlozone w
miejscu wskazanym przez przedstawiciela Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje na
whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos$¢ i wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
przedstawiciela Zamawiajgcego.
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Miejsca czasowego skladowania materialow begda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z przedstawicielem Zamawiajacego lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w STWiORB, zaakceptowanym przez przedstawiciela Zamawiajacego. W przypadku
braku ustalen w wymienianych wyzej dokumentach, sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
przedstawiciela Zamawiajacego.

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
STWIORB i wskazaniach przedstawiciela Zamawiajacego utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow i sprzgtu.

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o przy transporcie materialow /
sprzetu na i z terenu robot.

Liczba srodkow transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Opisie
Technicznym, STWIORB i wskazaniach przedstawiciela Zamawiajacego, W terminie przewidzianym
zamowieniem.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia oraz uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych, drogach lesnych, dojazdach pozarowych oraz dojazdach
do terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robodt, za ich zgodno$¢ z wymaganiami STWIORB i zaleceniami
przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usunigte przez Wykonawce na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot przez przedstawiciela Zamawiajgcego nie zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje przedstawiciela Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy i w STWIORB, a takze w normach i wytycznych.
Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okre§lonym
przez przedstawiciela Zamawiajacego, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady Kkontroli jakoSci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robdt i jakosci materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robot w zakresie i czestotliwo$cig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w umowie, zleceniach i
STWIORB. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okre$lone w STWIORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, przedstawiciel Zamawiajacego ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB , stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajacego.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi przedstawiciela Zamawiajacego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji przedstawicielowi Zamawiajacego.
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6.3. Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia materiatéw Zamawiajacy jest uprawniony do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow, w tym u zrodta ich wytwarzania, a Wykonaweca i producent materialow
powinien udzieli¢ mu niezb¢dnej pomocy.

Przedstawiciel Zamawiajacego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robo6t prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie oceniaé zgodno$¢ materiatow i Robdét z wymaganiami STWIORB na podstawie
dostarczonych przez Wykonawcg dokumentow potwierdzajacych ich jakos$¢ oraz wynikéw badan, zgodnie z
zapisami STWIORB.

Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtoérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢
wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i Robot z STWIORB.

W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i dokumentéw
technicznych,
2. Deklaracje zgodnosci lub Certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okre§long w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.
3. Oznakowanie CE wraz z deklaracja wtasciwosci uzytkowych lub inny dokument dopuszczajacy materiat do
obrotu i stosowania w budownictwie.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane przez STWiORB, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
przedstawicielowi Zamawiajgcego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy - wewnetrzny

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczyé przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

(2) Ksigzka Obmiarow

Ksigzka Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
Robot. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do Ksiazki Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne i inne dokumenty dotyczace materialéw i badan

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy, dostarczone atesty , deklaracje itp. beda
gromadzone w formie uzgodnionej z Przedstawicielem Zamawiajacego.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
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a) protokoty przekazania Terenu Budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
€) protokoty odbioru Robot,

d) protokoly z narad i ustalen,

e) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokument6w budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Przedstawiciela Zamawiajacego i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z zleceniem i STWIORB, w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robot i kosztorysie ofertowym.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu przedstawiciela Zamawiajacego 0 zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru begda wpisane do Ksigzki Obmiaréw (dokument poswiadczony przez Wykonawce i
Przedstawiciela Zamawiajacego).

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Kosztorysie Ofertowym lub gdzie indziej
w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione przez Przedstawiciela Zamawiajacego na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robdt i materialow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi b¢dg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne whasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w
m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed koncowym odbiorem, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy
w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi koncowemu, ( dotyczy kazdego zlecenia osobno i jest dokonywane kazdorazowo po zakonczeniu
etapu robot ustalonego w zleceniu),

¢) odbiorowi przed uptywem terminu gwarancji.

W okresie gwarancji mozliwe s3 takze posrednie przeglady gwarancyjne, w ktorych Wykonawcy jest
zobowigzany uczestniczy¢ na zgdanie Zamawiajgcego; ustalenia z przegladu gwarancyjnego sa wigzace dla
Wykonawcy.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu lub zanikna.
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Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza wykonawca wpisem do wewnetrznego dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem przedstawiciel Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony, nie pdzniej niz
w ciggu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie przedstawiciela Zamawiajacego.

Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawiajacego na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
ze STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy robdt bedzie dokonywany oddzielnie dla kazdego zlecenia.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Zamawiajacego.

Odbiér koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia Robdt i1 przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.
Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy. Komisja
odbierajagca Roboty dokona ich oceny jakosciowej i ilociowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej, wyrywkowej kontroli oraz zgodno$ci wykonania robot i
Specyfikacjami Technicznymi.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiordéw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupeiniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegodlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej w STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.4. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robét jest protokot odbioru koncowego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1) kosztorys powykonawczy,

2) wewngetrzny dziennik budowy,

3) ksiazka obmiarow robét — zatwierdzonych przez przedstawiciela Zamawiajacego,

4) dokumenty ,,WZ”, potwierdzone przez przedstawiciela Zamawiajacego,

5) dokumenty potwierdzajace ustalong mase tadunku w czasie wazenia,

6) korespondencje z przebiegu prac,

7) protokoty badan i sprawdzen.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy Komisja.
8.4. Odbior przed uplywem okresu gwarancyjnego

Odbidr polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci bedzie cena kosztorysowa jednostki obmiarowej skalkulowana przez Wykonawceg.
Kosztorys powykonawczy zostanie sporzadzony przez Wykonawcg i zatwierdzony przez przedstawiciela
Zamawiajacego.

Dla poszczegdlnych robot przyjeto nastepujace jednostki obmiarowe:
1. Profilowanie nawierzchni 1m2
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2. Zaggszczenie nawierzchni 1 m2

3. Dostawa tlucznia kamiennego 1 tona

4. Naprawa nawierzchni kruszywem tamanym 1 tona

5. Oczyszczenie rowu z namutu Im

6. Oczyszczenie przepustu im

7.  Wymiana przepustu 1m

8. Wymiana $cianki czolowej przepustu 1 szt. (Scianka)
9. Naprawa Scianki czotowej 1 szt. (Scianka)
10. Scinanie poboczy 1m2

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

— robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej (OST)

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych w OST obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w Kosztorysie ofertowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. Nr 106, poz. 1126 z p6zniejszymi
Zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

PROFILOWANIE NAWIERZCHNI
SSTnr1l
1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace profilowania
nawierzchni w ramach zadania ,,Naprawa i konserwacja drog, placow manewrowych, miejsc postoju pojazdéw
i szlakow technologicznych polozonych na terenie Nadlesnictwa Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
mechanicznego profilowania nawierzchni gruntowe;j, ttuczniowej: drog, placow manewrowych, miejsc postoju
pojazdéw i szlakow technologicznych. Roboty polegaja na profilowaniu istniejacej nawierzchni i/lub
dostarczonego i rozmieszczonego materialu w ramach realizacji prac okre§lonych w przedmiarze robét jako
Naprawa nawierzchni kruszywem tamanym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej
OST 0 "Wymagania og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢é wykonanych robot oraz za ich zgodno$é z Dokumentacjg, SST
oraz z poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST 0 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet wymagany przy profilowaniu nawierzchni

- rbwniarka samojezdna min. 3 - 0siowa o mocy nie mniejszej niz 74 kW (100 KM)

- grabie, szpadle, topaty i taczki

Tam, gdzie to bedzie mozliwe do wykonania robdt nalezy stosowac rowniarki, a w miejscach trudno dostepnych
reczny sprzet do profilowania.

Caly sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narzgdzia powinny by¢ w dobrym stanie, zapewniajagcym uzyskanie
odpowiedniej jakosci robot, w szczegolno$ci stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wilasciwosci nawierzchni. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jako$ciowych robot zostang przez
Przedstawiciela Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0 ,,Wymagania ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogolne
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Profilowanie
Profilowanie ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju nawierzchni i wyréwnania jej nierdownosci w
celu lepszego odwodnienia nawierzchni. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w uzupelnieniu wybojow w

Inwestor: Nadlesnictwo Kartuzy Strona - 11



nawierzchni. Nawierzchni nalezy nada¢ profil daszkowy lub jednostronny zgodnie z uksztaltowaniem terenu
umozliwiajacy swobodny sptyw wody opadowe;j.

Profilowanie nawierzchni powinno by¢ wykonywane rowniarkami samojezdnymi.

Profilowanie najlepiej jest wykonywaé po srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co ulatwia zaréwno
$cinanie gruntu na wzniesieniach. Liczba przejazdéw rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna (nie
rzadziej niz czterokrotnie na kazdy m2) i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu
profilowania. W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyréwnywacé wyboje materiatem otrzymanym przez $cigcie wzniesien,

- odtworzy¢ profil pierwotny przez §ci¢cie poboczy i przesuniecie otrzymanej stad ziemi ku $rodkowi nawierzchni
z jednoczesnym wyréwnaniem kolein,

- nada¢ pierwotne spadki poprzeczne i podtuzne nawierzchni.

Profilowanie obejmuje czynnosci:

1. Oczyszczenie miejsc uszkodzonych.

2. Usuniecie btota i gruntu, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu oraz spuszczenie wody z zastoisk.

3. Oczyszczenie z materiatow kamiennych, gatezi, lisci, trawy itp.

4. Profilowanie mechaniczne nawierzchni przez Sciecie miejsc zawyzonych i zasypanie zaglebien wraz z
wyrownaniem do wymaganego spadku poprzecznego i podtuznego (zgodnie z uksztaltowaniem terenu)
umozliwiajac swobodny sptyw wody opadowe;j

5. Zatadowanie nadmiaru $cinki na samochdod samowytadowczy i odwiezienie z rozgarnigciem na miejsce
wskazane przez przedstawiciela Zamawiajgcego, na odlegtos¢ do 500 m.

5.3 Utrzymanie wyprofilowanej nawierzchni
Nawierzchnia po wyprofilowaniu powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie technicznym. Wykonawca
powinien zabezpieczy¢ wyprofilowana nawierzchnig przed uszkodzeniem do czasu odbioru koficowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne”

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czestotliwoscia
gwarantujaca zachowanie wymaganej jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
niniejszej Specyfikacji.

6.2. Badania i pomiary
6.2.1. Cechy geometryczne

6.2.1.1. Rownosé
Nierownosci profilowanego nawierzchni nalezy mierzy¢ 2-metrowg tata. Nierownos$ci nie moga przekraczac 4
cm. Rownos$¢ podlega badaniom nie rzadziej niz co 20 m, w przypadku, gdy odcinek jest krotszy 1 raz.

6.2.1.1. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z uksztattowaniem terenu i pozwala¢ na swobodny odptyw
wody opadowej — kontroli dokonuje si¢ wizualnie.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometryczny
Wszystkie powierzchnie, ktére nie spetniajg wymogow od okreslonych w punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione
przez powtdrzenie czynnosci dla uzyskania wymaganych spadkow i rownosci oraz powtorne zageszczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 wyprofilowanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano OST 0” Wymagania ogolne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja, STWiIORB, ustaleniami i wymaganiami Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
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Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikoéw
badan i pomiaréw, wyrywkowych pomiaréow kontrolnych, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot ze
Specyfikacjami Technicznymi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 0 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- oczyszczenie miejsc uszkodzonych.

- Usunigcie blota i gruntu, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu oraz spuszczenie wody z zastoisk.

- oczyszczenie z materiatdéw kamiennych, gatezi, liSci, trawy itp.

- profilowanie mechaniczne nawierzchni gruntowej lub tluczniowej; §cigcie miejsc zawyzonych i zasypanie
zaglebien wraz z wyréwnaniem do wymaganego spadku poprzecznego i podluznego (zgodnie z
uksztattowaniem terenu) umozliwiajacy swobodny sptyw wody opadowe;j,

- zaladowanie nadmiaru $cinki na samochod samowytadowczy i odwiezieniem z rozgarni¢ciem na miejsce

wskazane przez przedstawiciela Zamawiajacego,

- utrzymanie nawierzchni po przeprofilowaniu do czasu odbioru koncowego,

- pomiary i badanie pod katem zgodnos$ci z ST,

- wszystkie inne czynnosci niezbedne do realizacji zadania.

10.1. NORMY
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografemi tata.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ZAGESZCZENIE NAWI ERZCHNI
SSTnr2
1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace zaggszczenia nawierzchni
w ramach zadania ,,Naprawa i konserwacja drég, placow manewrowych, miejsc postoju pojazdoéw i szlakow
technologicznych potozonych na terenie Nadlesnictwa Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
mechanicznego zggszczenia uprzednio wyprofilowanej nawierzchni gruntowej, tluczniowej: drog, placow
manewrowych, miejsc postoju pojazdow i szlakéw technologicznych.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej
OST 0 "Wymagania og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja, SST
oraz z poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST 0 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet wymagany przy zageszczeniu nawierzchni

- walec wibracyjny drogowy, samojedny o masie operacyjnej nie mniejszej niz 7 ton

- grabie, szpadle, topaty i taczki

Tam, gdzie to bedzie mozliwe do wykonania rob6t nalezy stosowac walec, a w miejscach trudno dostgpnych
reczny sprzgt zageszezajacy.

Caty sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narzgdzia powinny by¢ w dobrym stanie, zapewniajacym uzyskanie
odpowiedniej jakosci robot, w szczegodlnosci stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na
wlasciwosci podtoza. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujagce zachowania wymagan jakosciowych robot zostang przez
Przedstawiciela Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4, TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0 ,,Wymagania ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogélne
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zageszczanie

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania zaggszczenia bezposrednio po zakonczeniu profilowania.
Wyprofilowang nawierzchni¢ nalezy watowaé walcem drogowym nie rzadziej niZ pieciokrotnie na kazdy m2
profilowanej wczesniej nawierzchni. Zageszczang nawierzchnie zaleca si¢, ze wzgledow organizacyjnych,
podzieli¢ na odcinki, ktéore walec moze naprawi¢ w ciggu 1 dnia. Na niedostgpnych dla walca niewielkich
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fragmentach nawierzchni nalezy reczne wykonaé prace za pomoca plyty wibracyjnej o masie do 150 kg.
Wilgotnos¢ zageszczanego podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja — 20% do +10%
Zageszczenie uznaje za wlasciwe, gdy na watowanej nawierzchni nie wystepuja §lady po przejezdzie sprzgtu
zageszczajacego tj. walca wibracyjnego drogowego, samojednego o masie operacyjnej nie mniejszej niz 7 ton

5.2 Utrzymanie zgeszczonej nawierzchni
Nawierzchnia po zaggszczeniu powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ nawierzchni¢ przed uszkodzeniem do czasu odbioru koncowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 0 ,,Wymagania og6lne”

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czgstotliwoscia
gwarantujaca zachowanie wymaganej jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
niniejszej Specyfikacji.

6.2. Badania i pomiary

6.2.1. Zageszczanie

Uznaje za wlasciwe, gdy na watowanej nawierzchni nie wystepuja slady po przejezdzie sprzetu zageszczajacego
tj. walca wibracyjnego drogowego, samojednego o masie operacyjnej nie mniejszej niz 7 ton. Badanie dokonuje
si¢ wizualnie.

Jezeli widoczne sa $lady po przejezdzaniu sprzgtu, wowczas nawierzchni¢ nalezy spulchnic i roboty powtorzy¢ w
sposob zaakceptowany przez przedstawiciela Zamawiajacego.

6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1. Rownosé
Nierownosci zageszczonej nawierzchni nalezy mierzy¢ 2-metrowa tata. Nierownos$ci nie moga przekraczac 4 cm.
Rownos¢ podlega badaniom nie rzadziej niz co 20 m, w przypadku, gdy odcinek jest krotszy 1 raz.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z uksztaltowaniem terenu i pozwalaé na swobodny odptyw wody
opadowej — kontroli dokonuje sie wizualnie.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami o nieprawidlowych wiasciwos$ciach
Wszystkie powierzchnie, ktore nie spetniaja wymogow od okreslonych w punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione
poprzez spulchnienie i profilowanie dla wymaganych spadkdéw i rownosci oraz powtornie zageszczone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m2 zaggszczonej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano OST 0 "Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja, STWiORB, ustaleniami i wymaganiami Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiarow, wyrywkowych pomiarow kontrolnych, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot ze
Specyfikacjami Technicznymi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena obejmuje:

- roboty przygotowawcze,
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- oczyszczenie nawierzchni z zanieczyszczen

- zageszczenie wyprofilowanej uprzednio nawierzchni

- utrzymanie nawierzchni po zaggszczeniu do czasu odbioru koncowego,
- pomiary i badanie zgodnosci z ST,

- wszystkie inne czynnosci niezbedne do realizacji zadania.

10.1. NORMY
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografemi tatg.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA —

NAPRAWA NAWIERZCHNI KRUSZYWEM LAMANYM 0-31,5 mm
SSTnr3

1. WSTEP
1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace naprawy nawierzchni
kruszywem z kamienia tamanego frakcji 0-31,5 mm w ramach realizacji zdania ,,Naprawa i konserwacja drog,
placow manewrowych, miejsc postoju pojazdow i szlakow technologicznych potozonych na terenie Nadlesnictwa
Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
naprawy nawierzchni kruszywem tamanym frakcji 0-31,5 mm (dostawa materiatu wraz z transportem i
rozscieleniem miejscowym lub ciggltym).

1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej
OST 0 "Wymagania og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$é z Dokumentacjg, SST
oraz z poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST 0 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialoéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST 0 ,,Wymagania
0g6lne”

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania naprawy nawierzchni powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakdéw, o uziarnieniu ciggtym 0- 31,5 mm
.Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania laboratoryjne kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Przedstawicielowi Zamawiajacego do zatwierdzenia.

2.3.1 Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-EN 933-1 powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia okreslonymi w WT-4 2010 podanymi na ponizszym wykresie (SDV - obszar uziarnienia, w
ktorym powinna si¢ miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana przez dostawce/producenta):

— tluczen z kamienia famanego frakcji 0- 31,5 mm wg WT-4
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Rys 12. Mieszanka niezwiazana 0/31, 5 do warstw podbudowy zasadniczej

Krzywa uziarnienia powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegaé¢ od dolnej krzywej do goérnej krzywej granicznej
uziarnienia na sasiednich sitach.

Kruszywo powinno spetnia¢ pod wzgledem uziarnienia wymagania okreslone w Tabeli nr 1.
Tabelanr 1

Sito kwadratowe 0 boku oczka, mm Przechodzi przez sito, %

31,5 90-100
16,00 63-77
8,00 43-60
4,00 30-52
2,00 23-40
1,00 14-35
0,50 10-30
0,063 0-9

2.3.2 Pozostale wlasciwosci kruszyw
Oprocz wymagan dotyczacych uziarnienia, kruszywo powinno spetnia¢ parametry (wymagania wlasciwosci
uzytkowych) wskazane w Tabeli nr 2.

Tabela nr 2
Zasadnicze charakterystyki Wiasciwosci uzytkowe
Wymiar kruszywa 0/31,5
Uziarnienie kruszywa: zawarto$¢ ziaren > 75%

prze kruszonych i tamanych

Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita 35%
po pelnej liczbie obrotéw, nie wiecej niz

b) $cieralnos$¢ po 1/5 pelnej liczby obrotow,
w stosunku do ubytku masy po pelne;j 30 %
liczbie obrotow, nie wiecej niz

2.3.3.Woda

Nalezy stosowa¢ wode nie zwierajaca sktadnikow (takich jak oleje, ttuszcze, substancje humusowe)
wplywajacych szkodliwie na mieszanke niezwigzang, ale umozliwiajaca wtasciwe jej zageszczenie.
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST 0 ,,Wymagania og6lne”.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do naprawy nawierzchni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:

- samoch6d samowytadowczy,

- koparko-tadowarka,

- rowniarka samojezdna o mocy nie mniejszej niz 74 kW (100 KM)

- grabie, szpadle, topaty, taczki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0 ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogolne
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2 Roboty przygotowawcze.

Przed rozscieleniem materiatu nalezy wykonac :

1. Czyszczenie nawierzchni z ewentualnych zanieczyszczen - galezi, lisci, trawy itp.,

2. Usunigcie blota i gruntu, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu oraz spuszczenie wody z zastoisk,

3. Wykonanie wstepnego profilowania mechanicznego nawierzchni poprzez $cigcie miejsc zawyzonych i
zasypanie zaglebien (zgodnie z uksztalttowaniem terenu)

Wstepnie profilowanie ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju nawierzchni i wyréwnania jej

nieréwnosci w celu lepszego odwodnienia. Sciety grunt powinien byé wykorzystany do zasypania

wybojow, kolein w nawierzchni gruntowej lub thuczniowej. Profilowanie nawierzchni powinno by¢ wykonywane

réwniarkami samojezdnymi.

5.3 Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciste okres§lony uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzanie mieszanki przez mieszanie poszczegodlnych frakcji na terenie budowy.

Kruszywo nalezy rozsciela¢ poprzez wysypanie z samochodu transportowego podczas jego powolnego ruchu,
bezposrednio na odcinek drogi, plac manewrowy, miejsce postoju pojazdu, szlak technologiczny. W przypadku,
gdy po takim rozsécieleniu pozostang pryzmy nalezy zlikwidowaé za pomoca rowniarki lub koparko - tadowarki
(ta praca rozliczana jest w stawce naprawy)

Warstwa nawierzchni powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i
ustalonej grubosci.

5.4 Utrzymanie nawierzchni

Nawierzchnia po wykonaniu naprawy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie technicznym. Wykonawca
powinien zabezpieczy¢ nawierzchni¢ przed uszkodzeniem do czasu odbioru koncowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 0,,Wymagania ogolne”.

6. 2 Badania i pomiary
6.2.1 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania laboratoryjne kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Przedstawicielowi Zamawiajacego do zatwierdzenia.
Kruszywo kamienne tamane stosowane do wykonywania warstw powinny by¢ badane wg. normy:
- Metoda pobierania probek

* PN-EN 932-1:1999 ,,Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw, Metody pobierania probek™
- Metoda badania probki:
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* PN-EN 933-1; 2012 ,, Badania geometryczne wlasciwos$ci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania” — metoda przesiewania mokra,

* PN-EN 933-5:2000 Badania geometryczne wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawartos$ci ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku prze kruszenia lub tamania kruszyw grubych”.

* PN-B-06714-42:1979 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Badania materialow przeprowadza si¢ przed rozpoczg¢ciem ukladania kazdej kolejnej partii materialu, zmianie
dostawcy lub w przypadku watpliwosci przedstawiciela Zamawiajacego co do spelniania przez kruszywa
parametrow przedstawionych przez Wykonawcg.

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy. Badanie wykonuje si¢ na polecenie przedstawiciela Zamawiajacego w przypadku watpliwosci,
co do jakosci materiatu, przy zastrzezeniu zapiséw pkt 6.3.1. Wyniki badan powinny byé na biezaco
przekazywane przedstawicielowi Zamawiajacego.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow

1 Szeroko$¢ nawierzchni Co 20 m lub 1 raz gdy dlugo$¢ jest mniejsza

6.4.2. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci wymaganej o wiecej niz +20 cm, -20 cm.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez doprowadzenie do zgodnosci z wymogami.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest tona kruszywa dostarczonego i uzytego do naprawy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano OST 0 ”Wymagania ogo6lne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja, STWiORB, ustaleniami i wymaganiami Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow
badan i pomiarow, wyrywkowych pomiarow kontrolnych, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot ze
Specyfikacjami Technicznymi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST 0 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki cbmiarowej obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—oznakowanie robot,

—przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z receptura,
—dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
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—roztozenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
—utrzymanie nawierzchni do odbioru koncowego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania.

2. PN-EN 932-1 Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw. Metody pobierania probek

3. PN-EN 932-3 Badania podstawowych wlasciwos$ci kruszyw. Procedura i terminologia uproszczonego
opisu

4. PN-EN 932-5 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw. Czes$é 5: Wyposazenie podstawowe i
wzorcowanie.

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziaren za pomoca
wskaznika ptaskosci.

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czes$¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren.

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartosci
ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw
grubych.

9. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czg¢s¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie wskaznika piaskowego.

10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czes$¢ 9 : Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie biekitem metylenowym.

11. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Czegsé 1 : Oznaczanie
odpornoéci na §cieranie (mikro-Deval).

12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Czesé 2 : Metody
oznaczania odporno$ci na rozdrabnianie.

13. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Czesé 6 : Oznaczanie
gestos$ci ziarn i nasigkliwosci.

14. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

15. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Czgs¢ 3 : Przygotowanie wyciagdw przez
wymywanie kruszyw.

16. PN-ISO 565 Sita kontrolne -- Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka perforowana
elektrochemicznie -- Wymiary nominalne oczek.

17. PN-EN 13286-1 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cze¢$¢ 1: Metoda
oznaczania laboratoryjnej referencyjnej gestosci i wilgotnosci. Wprowadzenie,
wymagania i pobieranie probek.

18. PN-EN 13286-2 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cze$¢ 2 :
Metody okreslania gestosci w odniesieniu do zawarto$ci wody. Zageszczanie metoda
Proctora.

19. PN-EN 13286-47  Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czgs$¢ 47:
Metoda badania do okreslenia kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego
wskaznika no$nosci i pgcznienia liniowego.

20. PN-EN 13286-50  Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cz¢$¢ 50: Metoda
sporzadzania probek zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu Proctora lub
zageszczania na stole wibracyjnym.

21. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci..

22. PN-B-0671444-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen organicznych.

23. PN-B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles.

42:1979

10.2. Inne dokumenty

1. Mieszanki niezwiazane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne (zalecone do stosowania
w specyfikacji technicznej na roboty budowlane na drogach krajowych wg zarzadzenia nr 102 GDDKIA z
dnia 19.11.2010r.)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA —

NAPRAWA NAWIERZCHNI KRUSZYWEM LAMANYM 31,5-63 mm
SSTnr4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace naprawy nawierzchni
kruszywem z kamienia tamanego frakcji 31,5- 63 mm w ramach realizacji zdania ,,Naprawa i konserwacja drog,
placow manewrowych, miejsc postoju pojazdow i szlakow technologicznych potozonych na terenie Nadlesnictwa
Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
naprawy nawierzchni kruszywem tamanym frakcji 31,5-63 mm (dostawa materialu wraz z transportem i
rozscieleniem miejscowym lub ciggltym)

1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej
OST 0 "Wymagania og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja, SST
oraz z poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST 0 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST 0 ,,Wymagania
0g6lne”

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania naprawy nawierzchni powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw, o uziarnieniu cigglym 31,5-63 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatléw

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania laboratoryjne kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Przedstawicielowi Zamawiajacego.

2.3.1 Uziarnienie kruszywa

Krzywa pod wzgledem uziarnienia powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tabeli:

— tluczen z kamienia famanego frakcji 31,5- 63 mm

Tabelanrl
Sito kwadratowe Uziarnienie

[mm] [procent przechodzacej masy %]
63 80-100
45 30-50

31,5 0-20

20,0 0-15

0.063 0-9

2.3.2. Oprocz wymagan dotyczacych uziarnienia, kruszywo powinno spetnia¢ parametry (wymagania
wiasciwosci uzytkowych) wskazane w Tabeli nr 2.
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Tabelanr 2

Zasadnicze charakterystyki

Wiasciwosci uzytkowe

w stosunku do ubytku masy po petnej
liczbie obrotéw, nie wiecej niz

Wymiar kruszywa 31,5-63
Uziarnienie kruszywa: zawarto$¢ ziaren > 75%
prze kruszonych i tamanych
Scieralno$é w bebnie Los Angeles 35%
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie

obrotow, nie wigcej niz
b) $cieralnos¢ po 1/5 peinej liczby obrotow, 30 %

2.3.3.Woda

Nalezy stosowac wode nie zwierajaca sktadnikoéw (takich jak oleje, thuszeze, substancje humusowe)

wplywajacych szkodliwie na mieszanke niezwigzana, ale umozliwiajaca wlasciwe jej zageszczenie.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do naprawy nawierzchni powinien wykaza¢ sie¢ mozliwoscig Kkorzystania z

nastgpujacego sprzetu:
- samochod samowytadowczy,
- koparko-tadowarka,

- rowniarka samojezdna o mocy nie mniejszej niz 74 kW (100 KM)

- grabie, szpadle, topaty, taczki.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogoélne

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2 Roboty przygotowawcze.

Przed rozsécieleniem materialu nalezy wykonac :

1. Czyszczenie nawierzchni z ewentualnych zanieczyszczen - galezi, liSci, trawy itp.,
2. Usuniecie btota i gruntu ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu oraz spuszczenie wody z zastoisk,
3. Wykonanie wstepnego profilowania mechanicznego nawierzchni poprzez $cigcie miejsc zawyzonych i

zasypanie zaglebien (zgodnie z uksztattowaniem terenu).

Wstepnie profilowanie ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju nawierzchni i wyréwnania jej

nierownosci w celu lepszego odwodnienia. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany do zasypania

wybojow, kolein w nawierzchni gruntowej lub thuczniowej. Profilowanie nawierzchni powinno by¢ wykonywane

réwniarkami samojezdnymi.
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5.3 Whbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciste okre§lony uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzanie mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na terenie budowy.

Kruszywo nalezy rozsciela¢ poprzez wysypanie z samochodu transportowego podczas jego powolnego ruchu,
bezposrednio na odcinek drogi, plac manewrowy, miejsce postoju pojazdu, szlak technologiczny. W przypadku,
gdy po takim rozscieleniu pozostang pryzmy nalezy zlikwidowaé za pomoca roéwniarki lub koparko - tadowarki
(ta praca rozliczana jest w stawce naprawy)

Warstwa nawierzchni powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkéw i
ustalonej grubosci.

5.4 Utrzymanie nawierzchni

Nawierzchnia po wykonaniu naprawy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie technicznym. Wykonawca
powinien zabezpieczy¢ podloze przed uszkodzeniem do czasu odbioru koficowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 0,,Wymagania ogolne”.

6. 2 Badania i pomiary
6.2.1 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania laboratoryjne kruszyw przeznaczonych

do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Przedstawicielowi Zamawiajacego do zatwierdzenia.

Kruszywo kamienne tamane stosowane do wykonywania warstw powinny by¢ badane wg. normy:

- Metoda pobierania probek
* PN-EN 932-1:1999 ,,Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw, Metody pobierania probek”

- Metoda badania probki:

*PN-EN 933-1; 2012 ,, Badania geometryczne wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania” — metoda przesiewania mokra,

* PN-EN 933-5:2000 Badania geometryczne wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawartosci ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku prze kruszenia lub famania kruszyw grubych”.

* PN-B-06714-42:1979 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Badania materiatow przeprowadza si¢ przed rozpoczeciem uktadania kazdej kolejnej partii materiatu, zmianie
dostawcy lub w przypadku watpliwosci przedstawiciela Zamawiajacego co do spehniania przez kruszywa
parametrow przedstawionych przez Wykonawce.

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy. Badanie wykonuje si¢ na polecenie przedstawiciela Zamawiajacego w przypadku watpliwosci,
co do jakosci materialu, przy zastrzezeniu zapisoéw pkt 6.3.1. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane przedstawicielowi Zamawiajacego.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Czestotliwos$é oraz zakres pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Lp. Wyszczegoblnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaré6w

1 Szerokos¢ nawierzchni Co 20 m lub 1 raz gdy dtugos$¢ jest mniejsza

6.4.2. Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokos$ci wymaganej o wigcej niz +20 cm, -20 cm.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni
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Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez doprowadzenie do zgodnoéci z wymogami.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST 0 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest tona kruszywa dostarczonego i uzytego do naprawy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano OST 0” Wymagania ogolne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja, STWiORB, ustaleniami i wymaganiami Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikoéw
badan i pomiaréw, wyrywkowych pomiaréow kontrolnych, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét ze
Specyfikacjami Technicznymi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 0 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—oznakowanie robot,

—przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z receptura,

—dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

—rozlozenie mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
—utrzymanie nawierzchni do odbioru koncowego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania.
2. PN-EN 932-1 Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw. Metody pobierania probek
3. PN-EN 932-3 Badania podstawowych wilasciwosci kruszyw. Procedura i terminologia uproszczonego
opisu
4, PN-EN 932-5 Badania podstawowych wilasciwosci kruszyw. Czes$é 5: Wyposazenie podstawowe i
wzorcowanie.
5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania.
6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomoca
wskaznika ptaskosci.
7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Cz¢$¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziaren.
8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartosci
ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych.
9. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czgs¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie wskaznika piaskowego.
10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze¢s¢ 9 : Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie bigkitem metylenowym.
11. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czgs¢ 1 : Oznaczanie

odpornosci na $cieranie (mikro-Deval).
12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czgs¢ 2 : Metody
oznaczania odpornos$ci na rozdrabnianie.

13. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czg¢s¢ 6 : Oznaczanie
gestosci ziarn i1 nasigkliwosci.
14, PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.
23.

PN-EN 1744-3

PN-1SO 565

PN-EN 13286-1

PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-47

PN-EN 13286-50

PN-B-06714-18

PN-B-0671444-26

PN-B-06714-
42:1979

10.2. Inne dokumenty
Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne (zalecone do stosowania
w specyfikacji technicznej na roboty budowlane na drogach krajowych wg zarzadzenia nr 102 GDDKIA z

1.

dnia 19.11.2010r.)

Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Czes$¢ 3 : Przygotowanie wyciggow przez
wymywanie Kruszyw.

Sita kontrolne -- Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka perforowana
elektrochemicznie -- Wymiary nominalne oczek.

Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cze$¢ 1: Metoda
oznaczania laboratoryjnej referencyjnej gestosei i wilgotnosci. Wprowadzenie,
wymagania i pobieranie probek.

Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czes¢ 2 :
Metody okreslania gestosci w odniesieniu do zawarto$ci wody. Zageszczanie metoda
Proctora.

Mieszanki mineralne niezwiazane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czgs§¢ 47:
Metoda badania do okreslenia kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego
wskaznika nos$nosci i pgcznienia liniowego.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czgs¢ 50: Metoda
sporzadzania probek zwigzanych hydraulicznie za pomoca aparatu Proctora lub
zageszczania na stole wibracyjnym.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci..

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

OCZYSZCZANIE ROWU | PRZEPUSTU
SSTnrb5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace oczyszczenia rowu i
przepustu w ramach zadania ,, Naprawa i konserwacja drog, placow manewrowych, miejsc postoju pojazdow i
szlakow technologicznych potozonych na terenie Nadlesnictwa Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem czynnosci zwigzanych z usuni¢gciem namutu z rowow oraz oczyszczanie przepustu z namuhu.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1  Oczyszczenie rowu — usuwanie naniesionego materiatu zanieczyszczajacego z rowu, utrudniajacego
prawidlowe funkcjonowanie urzadzenia odwadniajacego.

14.2 Namutl - drobne czastki gleby zmyte z powierzchni terenu lub wymyte z koryta cieku, uniesione przez
wodg 1 osadzajace si¢ na dnie rowu wraz z resztkami ro§linnymi.

1.4.3 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi - ,, Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg, SST
oraz z poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST 0 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca, w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscig korzystania

ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— koparki podsigbierne, topaty, szpadle, ew. kilofy, siekiery,

— urzadzenia do transportowania i przemieszczania usuni¢tego namutu jak samochody samowytadowcze,
ciagniki z przyczepami, taczki itp.

W niektorych przypadkach mozna tez stosowac:

— ubijaki reczne,

— roéwniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano -,, Wymagania ogoélne”

4.2. Transport zanieczyszczen

Transport i przemieszczenie zebranych zanieczyszczen, w tym namutu, mozna dokonacé:
— na krotkie odleglo$ci: taczkami, przenoszone wiadrami, szuflami itp.,

— na dluzsze odleglosci : ciagnikami z przyczepa, samochodami itp.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Zasady ogélne
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2 Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. wydobycie i usuni¢cie namutu na przylegly teren lub odwiezienie na miejsce wskazane przez przedstawiciela
Zamawiajacego

3. wyprofilowanie dna i skarp rowu,

4. roboty wykonczeniowe.

5.3 Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot nalezy::

— ustali¢ lokalizacje terenu robot,

— usunaé przeszkody, utrudniajace wykonanie robot,
— zgromadzi¢ sprzet potrzebny do rozpoczgcia robot.

5.4 Oczyszczenie rowu z namulu

Rowy zaleca si¢ czysci¢ od dotu do gory, tj. poczynajac od wylotu rowu w kierunku punktéw potozonych wyzej.
Czyszczenie rowu powinno si¢ odbywaé w sposob, przy ktorym zostaje przywrocony spadek dna i zdolnosé
przepustowa rowu. Nalezy réwniez uwazaé, aby niepotrzebnie nie naruszy¢ skarp juz utrwalonych przez
darniowanie.

Nalezy uwazacé, aby nie obnizy¢ dna rowu i nie wytworzy¢ przez to zagtebionych odcinkow, przyczyniajacych si¢
do powstania zastoin wody. W toku oczyszczania nalezy sprawdza¢ profil podtuzny dna rowu i w razie potrzeby
przeprowadzi¢ jego regulacjec. W przypadku powstania wyrw i zaglebien w dnie rowu, wypehia si¢ je
odpowiednim gruntem, zageszcza i wyroOwnuje.

5.5 Usuni¢cie namulu poza row

Materiat zebrany z oczyszczenia rowu nalezy usuna¢ na miejsce uzgodnione wczesniej z Przedstawicielem
Zamawiajacego na odleglos¢ do 500 m. Nie powinien by¢ sktadany ani na poboczach, ani tuz za skarpa rowu w
postaci niskich watéw ziemnych, gdyz sprzyja to ponownemu zamuleniu rowdw przez obsuwanie si¢ ziemi do
rowu. Za zgoda Zamawiajacego wydobyty material moze zosta¢ rozplantowany w sgsiedztwie rowu.

5.6 Profilowanie skarp i dna rowu

Po wykonaniu robot oczyszczajacych dna rowu z namutu nalezy doprowadzié¢ przekrdj rowu do pierwotnego
wygladu. Wszystkie uszkodzenia skarp w postaci wyrw, wypelnia si¢ wlasciwym gruntem, zabezpieczajac
jednocze$nie powierzchnig¢ jak na przylegtym otoczeniu.

5.7 Oczyszczenie przepustu

Roboty zwigzane z oczyszczeniem przepustow z namutu polegaja na r¢cznym usunigciu namutu przy uzyciu topat,
sztychowek, tomow lub dragéw stalowych, odrzucenie namutu na pobocze cieku lub rowu, rozplantowanie lub
spryzmowanie z przygotowaniem do wywozu na odktad.

Namut z oczyszczonych przepustéw powinien by¢ rozplantowany w miejscach wczesniej uzgodnionych z
Przedstawicielem Zamawiajacego i W taki sposob, aby nie przedostawal si¢ ponownie do oczyszczonych
przepustow i rowow lub nie zamulal rowow przydroznych.

Jesli okolicznos$ci tego wymagaja Wykonawca za zgoda Zamawiajacego, roboty zwiazane z oczyszczeniem
przepustow moze wykona¢ przy uzyciu wody podawanej pod ci$nieniem. Takie wykonanie Robot wymaga
odpowiedniego systemu odprowadzenia wody i wylapywania namutu w trakcie wykonywania Rob6t. Roboty
polegajace na oczyszczeniu przepustow woda pod ci$nieniem nalezy wykona¢ przed oczyszczeniem rowow, aby
nie doprowadzi¢ do ponownego zamulenia. Jesli Wykonawca w trakcie oczyszczenia przepustu doprowadzi do
zamulenia juz oczyszczonych rowow, to Roboty zwigzane z ponownym oczyszczeniem rowow Wykonawca
wykona na wlasny koszt.

5.8 Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, takie jak:

— uzupelnienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementow drogowych lub terenowych,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

usunigcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot — jesli wystepuje.

5.9 Utrzymanie

Wykonane prace po wykonaniu powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ wykonane prace przed uszkodzeniem do czasu odbioru koficowego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano - OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czgstotliwo$cia
gwarantujacg zachowanie wymaganej jakosci robdt, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
niniejszej Specyfikacji.

6.2 Badania i pomiary
Kontrole odmulenia rowu i przepustu dokonuje si¢ wizualnie, majgc na uwadze:

- nadanie spadku podtuznego umozliwiajagcego swobodny spltyw wody opadowej, zgodnie z pierwotnym
kierunkiem,

- rownos¢ dna oraz nachylenie skarp,
- przywrodcenie pelnej sprawnosci przepustu.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Wszystkie odcinki, ktore nie spetniaja wymogdw powinny by¢ naprawione poprzez powtorzenie czynnosci.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr oczyszczonego rowu lub przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano OST 0 "Wymagania ogolne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja, STWiORB, ustaleniami i wymaganiami Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiaréw, wyrywkowych pomiaréw kontrolnych, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot ze
Specyfikacjami Technicznymi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 0 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena obejmuje:

Cena wykonania 1 m usuniecia namutu z rowu i przepustu obejmuje:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie sprzetu,

wykonanie usunigcia namutu z rowu, przepustu

wyprofilowanie dna i skarp rowu,

zebranie i rozplantowanie urobku,

odwiezienie sprzetu.

% % X %
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYMIANA PRZEPUSTU
SST nr 6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wymiany przepustu w
ramach zadania ,, Naprawa i konserwacja drog, placow manewrowych, miejsc postoju pojazdow i szlakow
technologicznych potozonych na terenie Nadlesnictwa Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wymiang przepustow
pod korong drogi, szlaku technologicznego jako samodzielnych elementow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z rur betonowych, kamienia lub
rur HDPE.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja, SST
oraz z poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST 0 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano OST 0 - ,,Wymagania ogdlne”

2.2 Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow, objetych niniejsza ST sa:

— materiaty na tawy fundamentowe — pospotka 0/8 mm

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oraz elementy aczace rury, jak ztaczki, paski zaciskowe lub
$ruby, odpowiadajace wymaganiom aprobaty technicznej.

2.2 Skladowanie materialéw
Rury polietylenowe oraz ztaczki i paski zaciskowe nalezy przechowywac tak, aby nie ulegly mechanicznemu
uszkodzeniu.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wymiany przepustow

Wykonawca przystepujacy do wymiany przepustu powinien wykazaé si¢ mozliwosciag korzystania z
nastepujacego sprzetu:

— koparki do wykonywania wykopéw glebokich,

— sprzetu do rgcznego wykonywania plytkich wykopow szerokoprzestrzennych,

- ubijaka spalinowego, ptyta wibracyjna, walec Iub innym sprzet zageszczajacy,

- samochodu samowytadowczego
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0- ,,Wymagania og6lne”

4.2. Transport materialéw
Kruszywo i inne materialy nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogoélne
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

— odwodnienia terenu budowy, w zakresie i formie uzgodnionym z przedstawicielem Zamawiajacego,
— regulacji cieku na odcinku posadowienia przepustu,

5.3 Wykopy

Sciany wykopow winny byé zabezpieczone na czas robot .

W szczegblnosei zabezpieczenie moze polegac na:

— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,

— podparciu lub rozparciu $cian wykopow,

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna by¢ pozostawiona niedobrana warstwa gruntu, o grubosci
co najmniej 20 cm od projektowanego dna wykopu. Warstwa ta powinna by¢ usunigta recznie lub mechanicznie
z zastosowaniem koparki z oprzyrzadowaniem nie powodujacym spulchnienia gruntu.

5.4 Rozbiérka przepustu

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie. W przypadku robot rozbidrkowych przepustu
nalezy dokona¢ poprzez odkopania przepustu, demontazu elementow przepustu, usuni¢ciu taw , wywoz rur poza
teren Nadles$nictwa Kartuzy i ich utylizacjg.

5.5 Lawy fundamentowe pod przepustami

Podsypke nalezy wykona¢ z kruszywa naturalnego - pospétki o uziarnieniu 0/8 mm, grubo$¢ warstwy 15cm,
dhugosé¢ warstwy rowna dtugosci rury, szeroko$¢ warstwy réwna $rednica rury plus 20 cm. Materiat na podsypke
nie powinien zawiera¢ zanieczyszczen. Podsypki nie nalezy wykonywac na przemarznigtym dnie wykopu. Lawa
powinna mie¢ nadany odpowiedni spadek zgodny z kierunkiem przeptywu cieku i odpowiednimi rzednymi
(uksztaltowaniem terenu umozliwiajacy swobodny przeptyw, wody nie moze powodowac spietrzenia wody w
przepuscie).

5.6 Ulozenie rur przepustu na lawie

Ulozenie rury na tawie nalezy dokonaé po zniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osi przepustu. Zaleca si¢
uktadaé¢ rur¢ w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dlugosci, wynikajaca z
asortymentu produkcji i mozliwo$ci transportowych. W innych przypadkach, przepust ztozony z dwoch lub
wigkszej liczby rur powinien mie¢ potaczenia ztaczkami poszczegodlnych odcinkow rur.

Laczenie dwoch odcinkow rur polega na:

— ulozeniu na tawie ztaczki,

— potozeniu na ztaczce dwoch sasiednich koncow rur,

— zamknigciu ztaczki,

— zatozeniu w ztaczce paskow lub srub zaciskowych i zaciagnigcie ich.

W przypadku gdy przepust utozono na tawie, po uprzednim potaczeniu odcinkéw rur poza tawa, nalezy sprawdzic¢
skuteczno$¢ potaczen migedzy rurami.

Rurg przepustu po utozeniu nalezy ustabilizowa¢ w taki sposob, aby nie zmienita swojego potozenia w czasie
zasypywania przepustu. Nalezy dokona¢ tego podsypka wspierajgcg.

5.7 Zasypka i obsypka przepustu

Jako materiat zasypki przepustu nalezy stosowa¢ zwiry, pospotki i piaski co najmniej $rednie.

Zasypke nad przepustem nalezy uklada¢ jednoczesnie z obu stron przepustu, warstwami jednakowej grubosci z
jednoczesnym zageszczeniem .
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Grubo$¢ nadsypki nad przepustem uzalezniona jest od srednicy rury i obcigzenia. Minimalna grubo$¢ nadsypki,
Tacznie z warstwami konstrukcyjnymi nawierzchni, dla rur o $rednicy 400 + 600 mm, powinna wynosi¢ od 0,5
$rednicy rury do max. 12 m

5.8 Utrzymanie

Przepust po wykonaniu powinien by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ wykonane prace przed uszkodzeniem do czasu odbioru koncowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano -,, Wymagania ogdlne”

W czasie robét Wykonawca powinien prowadzié systematyczne badania kontrolne w zakresie 1 z czgstotliwoscia
gwarantujaca zachowanie wymaganej jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
niniejszej Specyfikacji.

6.2. Kontrola jakos$ci materialéw

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ (certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne,
deklaracje jakosci uzytkowych) do akceptacji przedstawicielowi Zamawiajacego dokumenty potwierdzajace
jako$¢ kruszyw oraz rur przeznaczonych do wykonania robét.

6.3. Kontrola robét rozbiérkowych
Kontrolg robot rozbiorkowych nalezy przeprowadzi¢ wzrokowo poprzez weryfikacje kompletnosci dokonania
rozbiorki i usunigcie elementow rozbiorkowych.

6.4. Kontrola prawidlowosci wykonania robét przygotowawczych i robot ziemnych (wykop, zasypka,
obsypka)

Kontrole rob6t przygotowawczych i ziemnych nalezy przeprowadzi¢ wzrokowo.

6.5. Kontrola wykonania lawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalezy sprawdzic:
— rodzaj materiatu uzytego do wykonania tawy,

— usytuowanie tawy w terenie.

- grubos¢, dlugose i szeroko$¢ tawy

6.6. Kontrola ulozenia rury
Kontrolg utozenia rur nalezy przeprowadzi¢ wzrokowo z uwzglgdnieniem spadku umozliwiajacego swobodny
przeptyw wody.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST O - ,,Wymagania ogo6lne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest:
—m (metr) dlugo$ci wymienianego przepustu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano OST 0” Wymagania ogolne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja, STWiIORB, ustaleniami i wymaganiami Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiarow, wyrywkowych pomiardow kontrolnych, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot ze
Specyfikacjami Technicznymi.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie wykopu,

— wykonanie taw fundamentowych,
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- ulozenie rur.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 0 - ,,Wymagania ogdlne’

1)

9.2. Cena jednostki cbmiarowej

Cena 1 m wymienianego przepustu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- rozbiorke przepustu,

— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie taw fundamentowych,

— montaz konstrukcji przepustu,

— wykonanie zasypki z zageszczeniem warstwami,

— uporzadkowanie terenu z wywiezieniem materiatu poza teren N-ctwa.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYMIANA I NAPRAWA SCIANKI PRZEPUSTU
SSTnr7
1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wymiany i naprawy
Scianki przepustu w ramach zadania ,, Naprawa i konserwacja drog, placow manewrowych, miejsc postoju
pojazdow i szlakow technologicznych potozonych na terenie Nadlesnictwa Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych wymiang i naprawg
scianki przepustu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.2. Scianka czotowa przepustu - element poczatkowy lub koficowy przepustu w postaci §cian réwnolegtych do
osi drogi (lub glowic kotnierzowych), shuzacy do mozliwie tagodnego (bez dtawienia) wprowadzenia wody
do przepustu oraz do podtrzymania stokow nasypu drogowego, ustabilizowania statecznoéci catego
przepustu i czgSciowego zabezpieczenia elementow srodkowych przepustu przed przemarzaniem.

1.4.3. Skrzydta wlotu lub wylotu przepustu - konstrukcje taczace si¢ ze Sciankami czotowymi przepustu,
réwnolegle, prostopadte lub ukosne do osi drogi, stuzace do zwigkszenia zdolnosci przepustowej przepustu
i podtrzymania stokow nasypu.

1.4.4. Wiot lub wylot przepustu - konstrukcje taczace si¢ ze §ciankami czotowymi przepustu i rowem,

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja, SST
oraz z poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST 0 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST 0 - ,,Wymagania
0g6lne”

2.2. Rodzaje materialow

2.2.1. Materiatami stosowanymi przy wymianie i naprawie przepustow, objetych niniejsza ST sa:
— kamien narzutowy do $cianek czolowych i wlotow.

- zaprawa cementowa o parametrach nie gorszych niz M12

- zaprawa betonowa Beton B20

2.2.2. Kamien narzutowy do $cianek czotowych
Stosowac na $cianki czotowe kamien narzutowy.
Kamien nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem.

2.2.3 Zaprawa cementowa lub betonowa
Do kamiennej $cianki czotowe] nalezy stosowaé zaprawy cementowe marki nie nizszej niz M 12 (fuga) oraz
beton klasy B 20 (zaprawa do murowania).

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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3.2. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wymiany i naprawy S$cianki czotowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— koparki do wykonywania wykopoéw glebokich,

— sprzetu do recznego wykonywania ptytkich wykopow szerokoprzestrzennych,

- samochdd samowytadowczy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0 - ,,Wymagania ogo6lne”

4.2. Transport materialéw

4.2.1. Transport kamienia

Nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi Kruszywami.

4.2.2. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z normg PN-B-06250 [8] lub wyzsza.

Czas transportu powinien spetnia¢ wymog zachowania dopuszczalnej zmiany konsystencji mieszanki uzyskanej
po jej wytworzeniu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogolne
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
— odwodnienia terenu budowy,

5.3. Roboty rozbiérkowe $cianki

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub r¢cznie. Materiaty rozbiorkowe w postaci zapraw,
betonu nalezy wywie$¢ poza teren Nadle$nictwa i zutylizowaé. Kamienie nalezy oczy$ci¢ i przygotowaé do
ponownego wykorzystania przy tworzeniu nowej $cianki.

5.4. Wykonanie i naprawa $cianki czolowej z kamienia narzutowego

Scianka czotowa z kamienia narzutowego powinna byé wykonana jako mur pelny na zaprawie betonowej.

Przy wykonywaniu i naprawie $cianki powinny by¢ zachowane nastgpujace zasady:

a) Scianke kamienng nalezy wykonywac i naprawic¢ przy temperaturze powietrza nie mniejszej niz + 5°C,

b) kamienie powinny by¢ oczyszczone przed utozeniem,

¢) pojedyncze kamienie powinny by¢ utozone w taki sposob, aby ich powierzchnie wsporne byly mozliwie
poziome, a sasiadujace kamienie nie rozklinowywaly si¢ pod wplywem obcigzenia pionowego; wicksze
szczeliny migdzy kamieniami powinny by¢ wypelione kamieniem drobnym,

d) spoiny pionowe w dwoch kolejnych warstwach kamienia powinny mijac sie,

e) na kazdg warstwe kamienia powinna by¢ natozona warstwa zaprawy w taki sposéb, aby w murze nie

bylo miejsc niezapetnionych zaprawa,

f) wyglad zewnetrzny $cianki powinien by¢ utrzymany w jednolitym charakterze.

Scianka z kamienia powinna by¢ wykonana tak, aby jej powierzchnia licowa byta zblizona do plaszczyzn
pionowych lub poziomych, a krawedzie przecigcia ptaszczyzn byly w przyblizeniu liniami prostymi.

g) naprawa $cianki powinna odbywac si¢ przy zachowaniu powyzej wskazanych zasad (ppkt. a-f) w zakresie,
ktory jest mozliwy majac na uwadze konstrukcje i budowe naprawianej $cianki.

5.5 Utrzymanie

Naprawiana lub wymieniana $cianka powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie technicznym. Wykonawca
powinien zabezpieczy¢ wykonane prace przed uszkodzeniem do czasu odbioru konicowego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano - OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czgstotliwo$cia
gwarantujacg zachowanie wymaganej jakosci robdt, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
niniejszej Specyfikacji.

6.2. Kontrola jakos$ci materialéw

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ (certyfikaty, deklaracje jakosci, deklaracje
wilasciwoscei uzytkowych) do akceptacji przedstawicielowi Zamawiajacego dokumenty potwierdzajace jakos¢
betonu i zaprawy cementowej przeznaczonych do wykonania robot.

6.3. Kontrola robot rozbiorkowych
Kontrolg robot rozbiorkowych nalezy przeprowadzi¢ wzrokowo poprzez weryfikacje kompletnosci dokonania
rozbidrki i usunieciu elementoéw rozbidérkowych.

6.4. Kontrola prawidlowosci wykonania robét przygotowawczych i robét ziemnych
Kontrole robot przygotowawczych i robdt ziemnych nalezy przeprowadzi¢ wzrokowo.

6.5. Kontrola wykonania $cianki czolowej

Przy wykonywaniu $cianki czotowej z kamienia nalezy przeprowadzi¢ badania obejmujace:
a) sprawdzenie prawidlowosci ulozenia i wigzania kamieni w $ciance - przez ogledziny,

b) sprawdzenie prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi §cianki - wzrokowo,

¢) sprawdzenie prawidtowosci wykonania spoin $cianki - wzrokowo,

6.6. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotéw
Umocnienie wlotow i wylotow nalezy kontrolowa¢ wizualnie.

6.7. Kontrola wykonanej naprawy $cianki czolowej

Przy naprawie $cianki czotowej z kamienia nalezy przeprowadzi¢ badania obejmujace:
a) sprawdzenie prawidlowos$ci ulozenia i wigzania kamieni w $ciance - przez ogledziny,
b) sprawdzenie prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi §cianki (wzrokowo),
¢) sprawdzenie prawidtowosci wykonania spoin $cianki (wzrokowo),

d) sprawdzenie prawidtowosci naprawy szczelin Scianki (wzrokowo).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST 0 - ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest:
— sztuka wymienionej lub naprawianej $cianki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano OST 0” Wymagania ogolne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja, STWiORB, ustaleniami i wymaganiami Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow
badan i pomiarow, wyrywkowych pomiaréw kontrolnych, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot ze
Specyfikacjami Technicznymi.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— prace rozbiorkowe,

- utozenie kamieni na zaprawie betonowej przy wykonywaniu $cianki (przed fugowaniem)
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 0 - ,,Wymagania og6lne”

9.2. Cena jednostki cbmiarowej

Cena 1 szt. wymiany $cianki czolowe;j:

- roboty rozbiérkowe z wywozem materiatéw rozbiorkowych poza teren Nadle$nictwa Kartuzy i utylizacja.
— roboty murowe z kamienia narzutowego,

— zasypka Scianki czotowej,

— uporzadkowanie terenu,

— wykonanie wybrukowania kamieniem polnym wlotu-wylotu przepustu

Cena 1 szt. naprawianej $cianki czotowe;j:

- roboty rozbiorkowe z wywozem materiatdw rozbiorkowych poza teren Nadle$nictwa Kartuzy i utylizacja.
— roboty murowe z kamienia narzutowego,

- uzupetnienie fugowania,

- likwidacja szczelin,

— zasypka $cianki czotowe;j,

— uporzadkowanie terenu,
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SCINANIE POBOCZY
SSTnr8
1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace $cinanie poboczy W
ramach zadania ,, Naprawa i konserwacja drog, placow manewrowych, miejsc postoju pojazdow i szlakow
technologicznych potozonych na terenie Nadlesnictwa Kartuzy w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze $cinaniem
zawyzonych poboczy i odwozem gruntu w miejsca wskazane przez Zamawiajacego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,

umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg, SST
oraz z poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST 0 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST 0 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé si¢ mozliwos$cia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- samojezdna $cinarka poboczy lub rowniarka do profilowania z ruchomym lemieszem.

4, TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST 0 ,,Wymagania ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogolne
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy musi by¢ wykonywane sprzetem mechanicznym wg. ppkt. 3.2

Scinanie pobocza drogi ma za zadanie poprawienie poprzecznego pobocza drogi i wyréwnania jego nierdwnosci
w celu lepszego odwodnienia drogi. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w uzupetnieniu miejsc w poboczu.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiez¢ i rozplantowaé na odlegtos¢ do 500 m.
Miejsce nalezy uzgodni¢ z przedstawicielem Zamawiajacego. Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od
krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni. Poboczu nalezy nada¢ profil jednostronny zgodnie z
uksztattowaniem terenu umozliwiajacy swobodny sptyw wody opadowe;.
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5.3. Utrzymanie pobocza
Nawierzchnia pobocza powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ nawierzchni¢ przed uszkodzeniem do czasu odbioru koncowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST 0 ,,Wymagania og6lne”

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czgstotliwos$cia
gwarantujaca zachowanie wymaganej jakosci robdt, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
niniejszej Specyfikacji.

6.2. BADANIA | POMIARY
6.2.1. Cechy geometryczne

6.2.1.1. Réwnosé
Nierownosci §cinanego pobocza nawierzchni nalezy mierzy¢ 2-metrowa tata . Nieréwnosci nie moga przekraczaé
4 cm. Rownos¢ podlega badaniom nie rzadziej niz co 20 m, w przypadku gdy odcinek jest krotszy 1 raz.

6.2.1.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne pobocza podtoza powinny by¢ zgodne z uksztaltowaniem terenu i pozwala¢ na swobodny
odptyw wody opadowej — kontroli dokonuje sie wizualnie.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktore nie spetniajg wymogow od okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny by¢ naprawione
przez powtdrzenie czynnosci dla uzyskania wymaganych spadkéw i rownosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST 0 - ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) $cinanego podtoza

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST 0 ”Wymagania ogolne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja, STWiORB, ustaleniami i wymaganiami Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan i pomiarow, wyrywkowych pomiaréw kontrolnych, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robo6t ze
Specyfikacjami Technicznymi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano OST 0 - ,,Wymagania ogélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

- §cigcie poboczy

- odwiezienie gruntu i rozplantowanie,

10.1. NORMY
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roéwnosci nawierzchni planografemi lata.
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