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1.  ST-45214000-0 WYMAGANIA OGOLNE
1.1 _WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych dotyczacych Termomodernizacji budynku mieszkalnego
wielorodzinnego w Zgierzu ul. Dtuga 40.

Kod wg CPV: 45214000-0

Czesci sktadowe przedmiotu gtéwnego

Kod wg CPV: Rodzaj robét:

ST-45214000-0 WYMAGANIA OGOLNE 4

ST-45110000-1 ROBOTY ROZBIORKOWE 19

ST-45321000-3 IZOLACJA TERMICZNA 22

ST-45421110-8 OSADZENIE STOLARKI OKIENNEJ | DRZWIOWEJ 30

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych w Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla poszczegdlnych
czesci sktadowych przedmiotu gtéwnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzagdzeniami technicznymi,

b) budowle stanowigcg catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

c) obiekt matej architektury;
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1.4.2. budynku - nalezy przez to rozumiec taki obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwigzany z
gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i
dach.

1.4.3. budowie - nalezy przez to rozumiec¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a
takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

1.4.4. robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajgce na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

1.4.5. remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym
robdt budowlanych polegajgcych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezgcej
konserwacji.

1.4.6. urzagdzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumieé urzadzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym zapewniajgce mozliwos$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem,
jak przytacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzgce oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekéw, a takze
przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod smietniki.

1.4.7. terenie budowy - nalezy przez to rozumieé przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.8. prawie do dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane - nalezy przez to rozumiec tytut
prawny wynikajgcy z prawa wtasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujgcego uprawnienia do wykonywania robot
budowlanych.

1.4.9. pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajaca na
rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robét budowlanych innych niz budowa obiektu
budowlanego.

1.4.10. dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumieé pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i koicowych, w miare
potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w
przypadku realizacji obiektéw metoda montazu - takze dziennik montazu.

1.4.11. dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumieé¢ dokumentacje budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.

1.4.12. aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumieé pozytywng ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajgca jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.13.wtasciwym organie — nalezy przez to rozumiec organ nadzoru architektoniczno-budowlanego
lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wiasciwosci okreslonych w
rozdziale 8.

1.4.14.wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepiséw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
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sposoéb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.

1.4.15. organie samorzgdu zawodowego - nalezy przez to rozumiec¢ organy okreslone w ustawie z
dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzgdach zawodowych architektéw, inzynieréw budownictwa oraz
urbanistéw (Dz. U. 22001 r. Nr 5, p6z. 42 z pdzn. zm.).

1.4.16. obszarze oddziatywania obiektu - nalezy przez to rozumiec teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajgcych zwigzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.17. optacie - nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznosci wnoszong przez zobowigzanego za
okreslone ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez wtasciwy organ.

1.4.18. dzienniku budowy - nalezy przez to rozumiec dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdét budowlanych oraz
zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robét.

1.4.19. kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca
ustawowg odpowiedzialno$é za prowadzong budowe.

1.4.20. rejestrze obmiardw - nalezy przez to rozumiec - akceptowang przez Inspektora nadzoru
ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzgcg do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych
robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikdw. Wpisy w rejestrze
obmiaréow podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.21. materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réwniez
rézne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg projektowq i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.22. odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumieé zgodno$é wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone — z przecietnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.23. rekultywacji - nalezy przez to rozumied roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie
pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robdt budowlanych.

1.4.24. przedmiarze robét - nalezy przez to rozumiec zestawienie przewidzianych do wykonania robét
wedtug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robot w
ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.4.25. czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ czes$¢ obiektu budowlanego
zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i
przekazania do eksploatacji.

1.4.26. Inzynier — na potrzeby niniejszej Specyfikacji Technicznej oznacza Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce roboét
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Wykonawca robét jest odpowiedzialny za swoje metody pracy i powinien uwzglednia¢ zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowsg, ST i poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do
przygotowania i przedstawienia metod przyjetych do wykonania gtéwnych elementéw robét.

1.5.1. Rysunki Wykonawcy robot

Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania rysunkéw, ktére bedg zatwierdzone przez Inzyniera i
inne odpowiednie organy:

Rysunki powykonawcze oraz rysunki dodatkowe — dwie kopie,
Inwentaryzacja powykonawcza w skali 1:500 zawierajgca sie w granicach budowy.

Jezeli podczas wykonywania Robdt okaze sie konieczne wykonanie dodatkowych rysunkéw,
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi brakujgce rysunki do zatwierdzenia, bez
dodatkowych kosztow.

Opradcz ST, Rysunkéw i innych informacji, o ktérych mowa w kontrakcie, Wykonawca jest
zobowigzany dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty, odpowiednie zgody i inne wazne dane
dotyczace robdt i technicznych parametrow wymaganych kontraktem.

Wykonawca moze dostarcza¢ wyzej opisane dokumenty sukcesywnie w czesciach, lecz kazda czes¢
musi by¢ kompletna w stopniu, aby mogta by¢ oceniona i zatwierdzona przez odpowiednie organy
jako oddzielna czes¢ robdt.

Inzynier jest zobowigzany do wniesienia uwag i/lub zastrzezen dotyczacych rysunkéw, dokumentacji i
danych dostarczonych przez Wykonawce w ciggu 7 dni od ich otrzymania, a uwagi i/ lub zastrzezenia
powinny by¢ zaakceptowane przez Wykonawce, w ciggu 7 dni od otrzymania. Przed dostarczeniem
rysunkéw, dokumentacji i innych danych, Wykonawca powinien sie skonsultowa¢ z Inzynierem. Data
takiej konsultacji powinna by¢ wyznaczona co najmniej 3 dni wczesniej i jezeli Inzynier wymaga,
Wykonawca powinien dostarczy¢ rysunki w okreslonej liczbie kopii na co najmniej 2 dni przed datg
konsultacji.

Rysunki powykonawcze:

Wykonawca jest zobowigzany bezzwtocznie wykona¢ poprawki dokumentac;ji i rysunkow
otrzymanych od Inzyniera zgodnie z modyfikacjami wykonanymi podczas robét. Wykonawca
powinien dostarczy¢ Inzynierowi Dokumentacje powykonawczg zgodng z obowigzujgcym prawem
oraz z Polskimi Normami w czystej zrozumiatej formie w trzech kopiach Inwestorowi, nie pdzniej niz
14 dni przed korncowym odbiorem.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru koricowego robdt w sposéb uniemozliwiajacy dostep oséb
trzecich.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony robét oraz wygody spotecznosci.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
W cene umowna.

Po zakonczeniu realizacji tymczasowe ogrodzenie terenu zostanie zlikwidowane a teren przywrdcony
do stanu poprzedniego na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy

Wykonawca jest zobowigzany do ustawienia oraz utrzymania na swoj koszt zaplecza budowy w
postaci kontenerdw lub barakowozéw. Miejsce ustawienia zaplecza budowy nalezy uzgodnic z
Zamawiajgcym przed rozpoczeciem realizacji Inwestycji.

1.5.4. Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowacé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony sSrodowiska naturalnego.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw. magazynéw, sktadowisk ukopdw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacd sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osdb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw
na srodowisko.

Materiaty, ktdre sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
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Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw
administracji pafnstwowe;.

Jezeli Wykonawca zastosuje materiaty zgodne ze Specyfikacjg, a materiaty te w czasie pdzniejszym
okazg sie szkodliwe dla sSrodowiska, wszelkie wynikajgce z tego optaty bedg ponoszone przez
Zamawiajgcego.

1.5.7. Zabezpieczenie intereséw 0sdb trzecich.

Wykonawca odpowiada za ochrone wiasnosci publicznej i prywatnej, a w szczegélnosci, instalacji i
urzadzen na powierzchni ziemi i za urzagdzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomic¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane witadze oraz bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonaweca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia
urzadzen i instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen lub instalacji podziemnych, wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru koricowego.

1.5.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
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Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i lokalne oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciggty bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.

1.5.11. Zgodnos$¢ z wymaganiami zezwolen

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce na wtasny koszt od odpowiednich instytucji. (Te
zezwolenia obejmujg zezwolenia na zmiane ruchu, zezwolenia dotyczgce trasy transportu,
zezwolenia na pobyt, na uzywanie krétkofaléwek, na rozpoczecie robét lub na zmiane potozenia
uzytecznosci publicznych, itd.)

W ciggu czterech tygodni od podpisania umowy Wykonawca powinien przedstawi¢ Zamawiajgcemu
liste wszystkich pozwole wymaganych do rozpoczecia i zakorczenia robét zgodnie z Programem.

W porozumieniu z wiadzami lokalnymi i uzytkownikami uzytecznosci publicznych, Wykonawca
przedtozy Zamawiajgcemu do akceptacji propozycje harmonogramu robdt do wykonania.

1.2 MATERIALY
Zrédta uzyskania materiatow
Na trzy tygodnie przed planowanym uzyciem materiatdw przeznaczonych do wbudowania,

Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczgce zrédta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania materiatéw oraz aprobaty techniczne i prébki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrddta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonaweca zobowigzany jest do udokumentowania Inzynierowi, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrddta w sposdb ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji w czasie postepu robét.

Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wtaczajgc w to zrédta wskazane przez Zamawiajgcego
i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji
zrédta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw
z jakiegokolwiek Zrédta.

Wykonaweca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i urobek czasowo usuniety z wykopéw, piasek lub zwir powinny by¢ sktadowane w pryzmach i
uzyte ponownie do zasypania wykopow lub usuniete na zakornczenie robot.
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Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach
umowy.

Zastosowanie materiatow z innych Zzrédet musi by¢ zgodne z lokalnymi wymogami.
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatow do innych robét. niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty. Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem za ich wykonanie.

Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosé i wiasciwosé do robédt i
byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedga zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

Wariantowe stosowanie materiatow

W przypadkach, gdzie ST przewiduje mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 2
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera.

Zatwierdzone materiaty alternatywne nie mogg by¢ pdéZniej zmieniane bez zgody Inzyniera.

1.3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu- ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PB lub ewentualnie opracowanym projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym
przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.
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Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzagdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

1.4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu musi zapewniaé, ze roboty bedg wykonane i zakoriczone zgodnie z
Kontraktem.

Pojazdy uzywane przez Wykonawce na drogach publicznych muszg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi i innych. Po uprzednim
poinstruowaniu przez Inzyniera, srodki transportu nie odpowiadajgce tym warunkom bedg usuniete z
placu budowy.

Wykonawca powinien utrzymywac wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe do placu budowy w
czystosci.

1.5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢

zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ wymaganiami ST oraz
poleceniami Inzyniera.

Realizowane roboty bedg prowadzone w czynnym budynku. Wykonawca ma obowigzek
zabezpieczenia terenu prowadzonych robét przed dostepem osdéb trzecich.

Wszelkie roboty powinny odbywac sie z rusztowan zewnetrznych przy zatozeniu ograniczonego
dostepu do modernizowanych pomieszczen z wnetrza budynku.

Wykonawca ma obowigzek wykonania foliowych ekranéw skutecznie zabezpieczajgcych wnetrze
pomieszczen od pytu powstajgcego podczas prac budowlanych oraz zabezpieczenia wyktadzin w
remontowanych pomieszczeniach folig ochronna.
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Wykonawca ma obowigzek prowadzenia prac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami a w szczegdlnosci
przestrzegania warunkéw bezpieczenstwa pracy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i
robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Wykonawca po zakonczeniu robdt ma obowigzek doprowadzenia terenu prowadzonych robdt do
porzadku oraz usuniecia wszelkich pozostatosci po pracach budowlanych.

1.6 KONTROLA JAKOSCI
6.1 System Zapewnienia Jakosci (SZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych prac, dostarczonych i wbudowanych
materiatdw oraz montowanych urzadzen i sprzetu. Powinien przedstawic¢, do aprobaty Inzyniera,
System Zapewnienia Jakosci szczegdtowo opisujacy plan wykonania prac, techniczne, personalne i
organizacyjne mozliwos$ci gwarantujgce wykonanie prac zgodnie z dokumentacjg projektows i
wymaganiami ST jak réwniez instrukcjami i poleceniami wydanymi przez Inzyniera.

Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierac:

Czesc gtdéwng opisujaca:

- Organizacje prac z uwzglednieniem metod i czasu trwania prac,

- Bezpieczenstwo i higiene pracy; Metody i procedury przyjete przez kontrole jakosci,

- Kwalifikacje i doswiadczenie kazdego z pracujacych zespotow,

- Nazwiska ludzi odpowiedzialnych za jakos¢ wykonywanych prac,

- System kontroli dostarczonych i wbudowanych materiatéw oraz montowanych urzadzen i sprzetu

Czesc szczegdtowq opisujaca:
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- Wtasciwosci dostarczonych i wbudowanych materiatéw, dokumenty stwierdzajace ich przydatnos¢
zgodnie z przeznaczeniem (atesty, Swiadectwa jakosci, aprobaty techniczne, certyfikaty
bezpieczenstwa itp.),

- Parametry techniczne montowanego sprzetu i urzgdzen oraz sposdb kontroli sprawnosci ich
dziatania,

- Urzadzenia i instalacje wykorzystywane na terenie budowy facznie z wymaganiami technicznymi,
- Rdézne typy i ilos¢ srodkdw transportu facznie z metodami zatadunku i roztadunku,

- Metody zabezpieczenia zatadunku przed utratg ich wtasciwosci podczas transportu,

- Metody postepowania z materiatami i robotami nie spetniajgcymi tych warunkéw.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli jakosci jest osiggniecie wymaganych standardéw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw.

Wykonawca powinien przeprowadzac pomiary i badania materiatéw z czestotliwoscig zapewniajaca,
ze roboty bedg wykonywane zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i ST.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia, wbudowania, instalacji i montowania tylko te materiaty lub
urzadzenia i sprzet, ktére posiadaja:

A. certyfikat na znak bezpieczeristwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i
dokumentdw technicznych,

B. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. | i ktére spetniajg wymogi ST.

C. dokumenty potwierdzajgce sprawnos¢ techniczng urzadzen i sprzetow.

W przypadku materiatéw ktére wymagaja, zgodnie z Specyfikacjg, powyzszych dokumentéw, kazda
partia dostarczonych materiatéw powinna zawiera¢ dokumenty ktdre bezapelacyjnie potwierdzajg
ich pochodzenie.

Produkty przemystowe muszg posiadaé¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan
beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Ksiega obmiaréw
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Ksiega obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach
przyjetych w przedmiarze robdt i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,
d) protokoty odbioru robdét,

e) protokoty z narad i instrukcje Inzyniera,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje wymédg jego
natychmiastowego odtworzenia w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

1.7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru roboét

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robét.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu realizacji ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
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Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli ST wtasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej. Objetosci bedg
wyliczone w rn3 jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrd;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane
przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.4. Czas i czestotliwos¢ przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koricowym odbiorem odcinkéw robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar roboét zanikajacych przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku miejsca szkice
moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

1.8 ODBIOR ROBOT

a) Przejecie Robdt i Odcinkdw,

b) Przejecie czesci Robat,
c) Swiadectwo Wykonania.
8.1. Przejecie Robét i Odcinkéw

Wykonawca bedzie mégt wystapi¢ o Swiadectwo Przejecia za pomoca powiadomienia Inzyniera nie
wczesniej niz 14 dni przed tym, kiedy roboty beda w Opinii Wykonawcy ukornczone i gotowe do
przejecia. Jezeli roboty podzielone sg na odcinki, to Wykonawca bedzie mégt podobnie wystgpié o
Swiadectwo Przejecia dla kazdego Odcinka.

Inzynier, w ciggu 28 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien wystawi¢ Wykonawcy
Swiadectwo Przejecia, podajac date, z ktdrg Roboty zostaty ukoficzone zgodnie z Kontraktem.

8.1.1. Dokumenty do Przejecia Robot
Zamawiajgcy okresla forme Dokumentacji Protokétu odbioru koricowego.

Do odbioru kocowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
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2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z ST,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszgcych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robdt wihascicielom urzadzen.

Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.2. Przejecie czesci robot

Inzynier moze, wedtug wytacznego uznania Zamawiajgcego, wystawi¢ Swiadectwo Przejecia dla
jakiejkolwiek czesci robot statych.

Po wystawieniu przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia dla jakiej$ czesci Robdt, Wykonawcy jak
najwczesniej umozliwione bedzie podjecie takich krokéw, jakie mogg by¢ konieczne dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych préb korcowych. Wykonawca przeprowadzi te proby
koncowe tak szybko jak bedzie praktycznie mozliwe do wykonania, przed datg uptywu odnosnego
okresu zgtaszania wad.

8.3.  Swiadectwo wykonania

Inzynier wystawi Swiadectwo Wykonania w ciggu 28 dni od najpézniejszej z dat uptywu Okreséw
Zgtaszania Wad, lub pdzniej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumenty Wykonawcy oraz
ukonczy wszystkie roboty i dokona ich préb, wtgcznie z usunieciem wad. Kopia Swiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawiajgcego.

Bedzie sie uwazato, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptacje robét.

1.9 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogdlne przepisy

Podstawa pfatnosci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykonawce opisana w
Przedmiarze Robdét.

Podstawg ptatnosci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suma, bedzie cena lub kwota
podana przez Wykonawce w Przedmiarze Robot.

Jednostka obmiarowa lub cena powinna zawiera¢ wszystkie wymagania zakonczenia Robét zgodnie
ze standardami i normami jakosci opisanymi w ST i Dokumentacji i powinna zawiera¢ koszty badan.

Cena wykonania robdt obejmuje:
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Koszty robocizny i koszty dodatkowe z tym zwigzane,

Koszt uzytych materiatéw razem z kosztami kupna, przechowywania i mozliwie najkrétszej drogi
dostawy na miejsce budowy

Koszt sprzetu razem z kosztami dodatkowymi,
Koszty posrednie, kalkulacja zysku i strat
Podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcym prawem

1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z p6zn. zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. z dnia 17 lipca 2002 r.)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (z pdzniejszymi zmianami)
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2. ST-45110000-1 ROBOTY ROZBIORKOWE
2.1 WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z czesciowym demontazem oktadzin schodéw, demontazem chodnika i
elementéw zamontowanych na elewacji budynku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgcg dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robét wymienionych w pkt 1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét rozbidrkowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne pkt 1.5.

2.2 MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
specyfikacji ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.3 SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji ,Wymagania ogélne”
pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot rozbiérkowych.
Do wykonania robét okreslonych w pkt. 1.3. nalezy stosowac:
szlifierki katowe,

miotki, pity, przecinaki

2.4 TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu. Wybér srodka
transportu zalezy od odlegtosci i warunkéw lokalnych.

2.5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w specyfikacji ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Czynnosci wstepne

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
budowlanych, w stosunku do ktérych zostato to przewidziane ST.

Obiekty znajdujgce sie w pasie robét rozbidrkowych, nie przeznaczone do usuniecia, powinny
by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktére majg by¢ zachowane,
zostang uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one byé odtworzone na koszt
Wykonawcy, w sposdb zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

5.3. Roboty rozbiérkowe
Roboty rozbidrkowe obejmuja:

demontaz rynien i rur spustowych,

rozebranie chodnika i opaski

demontaz elementéw zamontowanych na elewacji (o$wietlenie, tablice).

czgsciowe skucie tynkow

rozbioérke szalunku

rozebranie elementow §cian

Materiat z rozbidrki nalezy przewies¢ do utylizacji na gruz lub w inne miejsce wskazane przez

Inzyniera.

2.6 KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych.

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia elementéw
budynku, przetransportowania zdemontowanych materiatéw poza obreb budynku.

2.7 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla nastepujacych robét jest odpowiednio:
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demontaz stolarki i $lusarki otworowej 1m?
demontaz rynien i rur spustowych Im
demontaz instalacji odgromowej Im
demontaz elementéw zamontowanych na elewacji

(o$wietlenie, tablice). 1szt
Rozebranie chodnika/opaski 1m2

2.8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji ,Wymagania ogélne” pkt 8.

2.9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogédlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w specyfikacji ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

rozebranie wybranego elementu

usuniecie materiatu z rozbiorki poza budynek,
wywiezienie materiatu z rozbiorki,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materialow,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

2.10 PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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3. ST-45321000-3 1ZOLACJA TERMICZNA

3.1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
ocieplenia z wetny mineralnej oraz ze styropianu tacznie z warstwami wyprawy elewacyjnej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgcy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad ocieplenia przegréd zewnetrznych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawo budowlane, wydanymi do niej
rozporzgdzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowg, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

3.2 MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
»Wymagania ogdlne" pkt 2

2.2. ptyty izolacyjne

Ptyty styropianowe powinny odpowiadaé¢ wymaganiom okre$lonych w normie PN-EN 13163:2004
,Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby ze styropianu (EPS) produkowane fabrycznie.
Specyfikacja”

Ocieplenie $cian zewnetrznych wykonaé przy zastosowaniu nastepujgcych materiatow:

$ciana zewnetrzna - styropian EPS 70 -038 Fasada gr. 18 cm,
$ciany zewnetrzne przy gruncie - polistyren ekstrudowany gr.5cm,
Strop pod nieuzytkowym poddaszem - Maty z wetny mineralnej/szklanej gr.20cm

Sciana wewnetrzna - Ptyty z wetny mineralnej/szklanej gr.18 cm
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Tabela 1 Parametry techniczne materiatéw izolacyjnych

Polistyren ekstrudowany |Wetna mineralna

Wspdtczynnik 0,036 W/mK 0,031 W/mK
przewodnosci cieplnej
w temperaturze +20°C,
nie wiekszy niz

Naprezenie sciskajagce  |300 kPa -
przy 10% odksztatceniu

Krotkotrwata Podciaganie kapilarne: 0 [<2%

nasigkliwo$¢ wodg, nie
Absorpcja wody przy

wiecej niz

dtugotrwatej dyfuzji:

WD(V)5 < 5% (20 mm)
Klasyfikacja ogniowa E Al

Ptyty izolacyjne zespolone z ptytami g-k

Wartos¢ wspétczynnika Ao-wartoéé 0,020 W/(m-K) (dla dn 45 - 120 mm)
przewodzenia ciepta
(EN 13166)
Standardowe wymiary 1200 x 2600 mm
Wykonczenie bokdéw ptyt proste
Klasa reakcji na ogien
B-s1
(EN 13501-1) s1,dO
Gestosc min. 35 kg/m3
Odpornosé na Sciskanie > 100 kPa

(EN 826)

Zawartos¢ cel zamknietych > 90%
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Tabela 2 Odchytki wymiarowe

Odchytki wymiarowe

Wyréb Dtugosé, % Szerokos$é,% |Grubosé, mm |Ptaskos¢, mm
Ptyty
izolacyjne

12,0 12,0 +1 do 10 mm

Ptyty g-k w pomieszczeniach:
- typ ptyty: A —standardowa ptyta g-k
- grubos¢ ptyty: 12,5 mm
- wytrzymatos¢ na zginanie:
kierunek wzdtuzny: 550 N
kierunek poprzeczny: 210 N

-przewodnos$¢ cieplna : 0,25 W/(mK)

Ptyty g-k w pomieszczeniach mokrych:
- typ ptyty: H2 — stopier wchtaniania wody: nasigkliwos¢ < 10 %
- grubos¢ ptyty: 12,5 mm
- wytrzymatos¢ na zginanie:
kierunek wzdtuzny: 550 N
kierunek poprzeczny: 210 N
- przewodnos¢ cieplna : 0,25 W/(mK)

Siatka szklana — do zatapianie w warstwie zbrojonej gramatura minimum 160 g/m?

Lekki tynk mineralny — zewnetrzna wyprawa elewacyjna w postaci suchej do rozrabiania wods.

Wspdtczynnik wehtaniania wody: w < 0,5 kg/(m?2-h0,5) wg DIN 52 617.
Wspdtczynnik opornosci na dyfuzje pary wodnej: u = 30.

Gesto$é¢ zaprawy zaschnietej: > 1,3 kg/dm?3.

Wytrzymatosé na $ciskanie wg DIN 18 555: Rd = 2,8 N/mm?.
Wytrzymato$é na rozcigganie przy zginaniu wg DIN 18 555: 1,3 N/mm?.

odpornosc na alkalia, nie ulega zmydlaniu dodatki przeciwko rozwojowi alg, plesni i grzybdéw.
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Srodek gruntujgcy — do gruntowania istniejagcych tynkdw oraz warstwy zbrojonej przed natozeniem

tynku. Zgodny ze stosowanym systemem docieplen.

Farba elewacyjna -
Baza: modyfikowane zywice silikonowe i akrylowe z wypetniaczami i pigmentami
Gestoéc: ok. 1,45 kg/dm?

Temperatura stosowania: od +5°C do +25°C
Odpornos$é na deszcz: po ok. 3 godz.

Odpornosé powtoki na szorowanie wg PN-C-81913: > 5000 cykli

Opor dyfuzyjny dla pary wodnej wg PN-EN 1062-1: S¢<0,10 m
Przepuszczalnos¢ wody wg PN-EN 1062-1: W2

Ocena stopnia spekania wg PN-EN 1062-1: kategoria 0, brak peknie¢
Ocena stopnia ztuszczenia wg PN-EN 1062-1: kategoria 0, brak ztuszczen
Reakcja na ogient: B—s1, dO

Zabezpieczenie przed porazeniami biologicznymi: grzybami, ple$niami czy algami

Blacha na obrobki i dach —

Grubo$¢ co najmniej 0,60 mm

Tytanowo-cynkowa

Odpornosé na zarysowania 2 3kg

Twardos¢ otéwkowa FdoH

Przyczepnosc powtoki (T-test) <1 T

Elastycznos¢ powtoki (T-test) <1,5T

Odpornosé na korozje 700 godzin (ISO 7253)

(préba w komorze solnej)

Odpornosé na dziatanie wilgoci (QCT) 1500 godzin (ISO 6270)
Kategoria odpornosci UV (test QUV) 2000 godzin (ISO 4892-3)
Reakcja na ogienn Al zgodnie z normg EN 13501-1

ZASTOSOWANE SYSTEMY POWINNY MIEC KLASYFIKACJE OGNIOWA NRO.
3.3 SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,, Wymagania ogdlne" pkt 3
3.2. Sprzet do wykonywania ocieplen przegrdod zewnetrznych.

Wykonaweca przystepujacy do wykonania ocieplen, powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego.
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3.4 TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ,Wymagania ogdlne" pkt 4
4.2. Pakowanie i magazynowanie ptyt izolacyjnych

Ptyty powinny by¢ pakowane w paczkach w formie stoséw, uktadanych poziomo na kilku podktadach
dystansowych. Pierwsza paczka od dotfu spetnia role opakowania stosu.

Pakiety nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknietych i suchych, na rownym i mocnym, a
zarazem ptaskim podktadzie.

Wysokos¢ sktadowania - do pieciu pakietdw o jednakowej dtugosci, naktadanych jeden na drugi.
4.3. Transport

Transport ptyt odbywa sie przy pomocy rozbieralnych zestawéw samochodowych (pokrytych
plandekami),

Roztadunek ptyt powinien odbywac sie w sposéb zmechanizowany przy pomocy wdzka widtowego o
udzwigu co najmniej 2000 kg lub zurawia wyposazonego w zawiesi¢ z widtami.

3.5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt. 5

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Przed przystgpieniem do wykonywania ocieplen powinny by¢ zakoriczone wszystkie roboty zwigzane
z demontazem elementdéw zamontowanych na elewacji i obrébek blacharskich (ogniomurdw,
parapetdéw, rynien i rur spustowych).

5.3. Montaz oktadzin ocieplenia Scian

Nalezy zagruntowac powierzchnie uwzgledniajgc chtonno$¢ materiatu z ktérego wykonana jest
$ciana, z zasady najlepiej korzysta¢ ze srodka polecanego przez producenta kleju.

o Nalezy oznaczy¢ na posadzce i suficie przewidywane krawedzie planowanej oktadziny
z ptyt izolacynych

. Do grubosci ptyt nalezy dodaé minimalng grubos¢ warstwy kleju 10 mm, a pomiaru
odlegtosci od Sciany ocieplanej dokonywac od miejsca najbardziej wystajgcego.

. Zaznaczy¢ miejsca potgczen poszczegdlnych ptyt

. Do klejenia zaleca sie zastosowanie kleju na bazie gipsu o sprawdzonej jakosci oraz
postepowanie zgodnie z zaleceniami jego producenta.

Niedopuszczalne jest klejenie w temperaturze nizszej niz minimalna zalecana przez producenta.
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. Aby zapobiec powstawaniu rys na obwodzie $ciany i wszelkich otworéw pas kleju naktadac
na sciany bez przerw aby zapobiegaé ewentualnemu wnikaniu powietrza i rozprzestrzenianiu sie
ognia. Petnego klejenia nalezy dokonywad takze w miejscach wymagajacych wiekszej wytrzymatosci
potgczenia np. pod grzejnikami, przy poreczach, itp.

. W pozostatych miejscach montazu klej naktada¢ punktowo w postaci paskdw o szerokosci
50-75 mm i dtugosci ok.250 mm w linii pionowej, stosujgc 50 mm przerwy od nastepnego paska.

o Grubosc¢ naktadanego kleju powinna wynosi¢ 10-25 mm aby po docisnieciu ptyt byta
mozliwos$¢ wyréwnania powierzchni.

. Ptyta o szerokosci 1200 mm powinna by¢ mocowana trzema pionowymi pasami kleju, a
powierzchnia klejenia powinna wynosi¢ minimum 20% powierzchni ptyt.

o W miejscach zaznaczonych pofaczen ptyt paski kleju naktada¢ w odlegtosci 25 mm od linii aby
przy docisnieciu ptyt nie dochodzito do wyciskania sie kleju na styku ptyt.

o Ptyty docina¢ o 15 mm krétsze niz wysokos$¢ pomieszczenia.
. Przed dostawieniem ptyt, na posadzke podtozy¢ 2 podktadki o grubosci ok.10 mm (Scinki ptyt
kartonowo-gipsowych).

. Nastepnie ptyty umieszcza¢ na punktowo natozonym kleju i wyréwnac do oznaczonych
wczesniej miejsc na suficie i posadzce, wyréwnaé za pomocg poziomicy.

o Czesc izolacyjna z pianki rezolowej powinna by¢ dosunieta ,,na styk”, miedzy ptytami
kartonowo gipsowymi powstaje wéwczas szczelina.

o Po okresie wigzania kleju przewidzianego przez producenta nalezy zastosowac tgczniki
mechaniczne szybkiego montazu w celu wzmocnienia potaczenia klejonego. Gtebokos$¢ osadzenia
tacznikéw w podtozu to min. 25 mm nie liczagc tynku. Dokonuje sie tego wiercgc otwory na
fazowanych krawedziach

3.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ,Wymagania ogdlne" pkt 6

6.2. Badania w czasie wykonywania robét

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badan ptyt styropianowych powinna by¢ zgodna instrukcja
W szczegdlnosci powinna by¢ oceniana:

rownos¢ powierzchni ptyt,

wymiary ptyt (zgodne z tolerancjg),

wilgotnos¢ i nasigkliwosé,

6.2.2. Warunki badan ptyt i innych materiatéw powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i
akceptowane przez Inspektora nadzoru.
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3.7 7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ,Wymagania ogélne" pkt 7

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania
Powierzchnie ocieplen oblicza sie w metrach kwadratowych jako iloczyn dtugosci i szerokosci stropu.

Z powierzchni ocieplen nie potraca sie powierzchni kratek, drzwiczek i innych urzadzen, jezeli kazda z
nich jest mniejsza niz0,5m..

7.3. Wielkosci obmiarowe ocieplen okresla sie na podstawie dokumentacji projektowe;j z
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

3.8 ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 8

8.2. Odbidér podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robét
oktadzinowych ze styropianu.

8.3. Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) wg pkt. 6 ST daty
pozytywne wyniki

8.4. Wymagania przy odbiorze

Sprawdzeniu podlega:

a. zgodnos¢ z dokumentacja techniczng,

b. rodzaj zastosowanych materiatéw,

C. przygotowanie podtoza,

d. prawidtowos¢ zamontowania ptyt i ich wykoriczenia na stykach, narozach i obrzezach,

3.9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 9

9.2. Podstawag rozliczenia finansowego, z uwzglednieniem zapisdw zawartych pomiedzy Wykonawca
a Zamawiajgcym w umowie o wykonanie robét, jest wykonana i odebrana ilo$¢ m? powierzchni
izolacji wedtug ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:

e dla wszystkich technologii (czynnosci przygotowawcze):

przygotowanie stanowiska roboczego,

obstuge sprzetu niewymagajgcego etatowej obstugi,
przygotowanie podtoza,

oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

¢ dla wykonania ocieplen:

utozenie ptyt na podtozu wraz z przycieciem i dopasowaniem,
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3.10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN ISO 6946:1999 , Komponenty budowlane i elementy budynku. Opdr cieplny i wspdtczynnik
przenikania ciepta. Metoda obliczania".

PN-82/B-02403 »Ogrzewnictwo. Temperatury obliczeniowe zewnetrzne".

PN-B-02151-3:1999 »Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem w budynkach. Izolacyjnosé
akustyczna przegréd w budynkach oraz izolacyjnosé¢ akustyczna elementéw budowlanych.
Wymagania".

PN-93/B-02862/Az1:1999 ,,Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Metoda badania niepalnosci
materiatéw budowlanych".

PN-B-02851-1:1997 ,Ochrona przeciwpozarowa budynkdw. Badania odpornosci ogniowej
elementow budynku. Wymagania ogdlne i klasyfikacja".

PN-B-23116:1997 »Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Filce, maty i ptyty z wetny
mineralnej".

PN-EN 12086:2001 »Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Okreslanie wtasciwosci przy
przenikaniu pary wodnej".

10.2. Inne dokumenty i instrukcje

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 listopada 2008 r. zmieniajgce rozporzadzenie z dnia
12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. 1994 Nr 89 poz. 414)

Ustawa z dnia 21 listopada 2008 r. o wspieraniu termomodernizacji i remontéw (Dz. U. Nr 223, poz.
1459).

Instrukcja ITB nr 447/2009 - Ztozone systemy izolacji cieplnej $cian zewnetrznych budynkéw ETICS.
Zasady projektowania i wykonywania.

,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano--montazowych", tom 1,2,3,4,
Wydawnictwo ARKADY W-wa,1989 r.
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4. ST-45421110-8 OSADZENIE STOLARKI OKIENNEJ

DRZWIOWEJ

4.1 Wstep
1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z
osadzeniem stolarki okiennej i drzwiowej z aluminium.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
osadzeniem stolarki okiennej i drzwiowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,,WWymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce roboét

Z uwagi na charakter obiektu wymaga sie, aby dostawca okien udzielit 5 lat gwarancji na
proponowane przez siebie rozwigzania, profile oraz powtoki malarskie i na akcesoria.

Wykonawca zobowigzany bedzie do wykonania projektu wykonawczego stolarki i uzgodnienia go z
projektantem obiektu i Inzynierem.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz za
ich zgodnos¢ z Rysunkami, Specyfikacjg oraz zaleceniami Inzyniera.

4.2 Materialy

2.1. Parapety

Podokienniki zewnetrzne okien— wykonane z blachy stalowe] tytanowo-cynkowej o gr. 0,6 mm .
2.2. Stolarka drzwiowa

Drewniane petne z naswietlem.

Drzwi petne ocieplone piankg poliuretanowa U<1,4 W/mZK.
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2.3. Stolarka okienna
Okna nietypowe drewniane skrzynkowe oraz jednoramowe z drewna klejonego sosnowego.
Skrzydto: wykonane z tréjwarstwowego drewna klejonego.

Powierzchnia malowania: farby kryjgce oraz zaimpregnowanie metoda zanurzeniowg wraz z
trzykrotnym malowaniem nawierzchniowym metoda hydrodynamiczna.

Skrzynka: wykonana z tréjwarstwowego drewna klejonego o grubosci 50 mm.

Szyby: w skrzydtach zewnetrznych szklenie szybg pojedynczg 4 mm, a w skrzydtach wewnetrznych
szklenie szybg zespolong Thermofloat 4/18Argon/4 o przenikalnosci cieplnej 1.0

Okucia: ozdobne zawiasy mosiezne wkrecane i regulowane.
Klamka: mosiezna

Szprosy: naklejane

4.3 Sprzet
Specjalistyczny sprzet zgodny z technologig producenta stolarki w uzgodnieniu z Inzynierem.

4.4  Transport

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatéw pokrycia powinny odbywac sie tak aby
zachowac ich dobry stan techniczny

4.5 Wykonanie robdt

Zgodnie z materiatami technicznymi producenta systemu.

4.6 Kontrola jakosci

Odbiér wbudowanych oscieznic drzwiowych

Odchylenie od pionu lub poziomu dla oscieznic drzwiowych nie powinno by¢ wieksze niz2 mm na 1
m i nie wiecej niz 3 mm na catej dtugosci stojaka lub nadproza oscieznicy.

Najwieksze dopuszczalne zwichrowanie oscieznicy z ptaszczyzny pionowej nie moze by¢ wiekszy niz 2
mm.

Przy odbiorze koncowym montazu stolarki nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowo-kosztorysowg powinno by¢
przeprowadzone przez poréwnanie zamontowanej stolarki z projektem technicznym i
opisem kosztorysowym oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin
oraz pomiaru,

- sprawdzenie atestéw dopuszczenia uzytych materiatéw do stosowania w
budownictwie,

- sprawdzenie stanu technicznego stolarki i drzwi (w szczegdlnosci oszklenie, okucia,
inne akcesoria itp.)

- sprawdzenie przygotowanych osciezy w murach,
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- sprawdzenie osadzonej stolarki w murze (prawidtowe dziatanie oku¢, prawidtowe
zamykanie i otwieranie skrzydet stolarki, prawidtowe uszczelnienie miedzy osciezg i
oscieznica)

Podczas odbioru nalezy sprawdzié¢ wszystkie zalecenia podane w p.5 oraz zalecenia producentéw
wbudowywanych wyrobdw.

Prawidtowo$é montazu parapetdw (wewnetrznych i zewnetrznych)

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymogami
kontraktu. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uznaé za niezgodne
z wymogami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty do
zgodnosci z normg i przedstawié je do ponownego odbioru.

4.7 QObmiar rob6t

Jednostka obmiaru jest 1 m? (metr kwadratowy) zamontowanych okien i drzwi

4.8 Odbidr robdt
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

4.9 Podstawa platno$ci

Cena wykonania 1 m? montazu stolarki okiennej obejmuje:

- roboty przygotowawcze

- zakup i dostawe materiatéw

- wykonanie i montaz stolarki okiennej
- montaz zewnetrznych podokiennikéw
- testyipomiary

4.10 Przepisy zwiazane
10.1. Normy

PN-ISO 8930:1997 »Podstawy projektowania i niezawodnosci konstrukcji budowlanych.

Terminologia”

PN-B-01040:1994 »Rysunek konstrukcyjny budowlany. Zasady ogdlne”
PN-76/B-03001 »Konstrukcje i podtoza budowli. Ogélne zasady obliczen”
PN-B-03340:1999 »Konstrukcje murowe zbrojone. Projektowanie i obliczenia”

10.2. Inne dokumenty
Swiadectwa dopuszczenia produktéw do wbudowania

Instrukcje producentéw odnosnie montazu, sposobu uzytkowania i warunkdéw gwarancyjnych.
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