Zatgcznik Nr 1/1

Wymagania i parametry techniczne

Zadanie 1

Przedmiot zaméwienia — bieznia rehabilitacyjna do analizy chodu oraz obciazenia w warunkach
statycznych i dynamicznych szt. 1

Nazwa i typ: bieznia do treningu i rehabilitacji h/p/cosmos mercury med

Producent / Firma: h/p/cosmos sports & medical gmbh

Kraj pochodzenia: Niemcy

Lp. Parametry wymagane Parametry oferowane

1. | Urzadzenie fabrycznie nowe — rok produkcii Urzadzenie fabrycznie nowe — rok produkcji 2023 (nie
2023 (nie powystawowe). powystawowe).

2. | Czestotliwo$¢ probkowania sygnatu: 120 Hz; Czestotliwos¢ prébkowania sygnatu: 120 Hz;

3. | Predkos¢ biezni regulowana w zakresie Predkos$¢ biezni regulowana w zakresie: 0 — 22 km/h
minimum: 0 - 22 km/h (co 0,1 km/h); (co 0,1 km/h).

4. | Funkcja odwrotnego pasa biezni, predkos¢ w Funkcja odwrotnego pasa biezni, predko$¢ w zakresie
zakresie minimum 0 do 22km/h. od 0 do 22km/h.

5. |Mozliwo$¢ dostosowania przyspieszenia w Mozliwo$¢ dostosowania przyspieszenia w 7 krokach
minimum 7 krokach (przyspieszenie od 0 do (przyspieszenie od 0 do predkosci maksymalnej w
predko$ci maksymalnej w czasie regulowanym | czasie regulowanym w zakresie od 3 do 131 s).

w zakresie minimum od 3 do 130 s)

6. |Regulacja nachylenia: od 0 do 25% Regulacja nachylenia: od 0 do 25%.

7. | Panel sterujacy wyswietlajgcy m.in.: Tryb pracy, |Panel sterujacy wyswietlajacy m.in.: Tryb pracy,
jednostka, numer profilu, krok profilu, predko$¢ | jednostka, numer profilu, krok profilu, predkos¢ (0,1
(0,1 km/h lub m/s lub m/min lub mph oraz km/h lub m/s lub m/min lub mph oraz wykres), czas
wykres), czas (00:00) w godzinach, minutachi | (00:00) w godzinach, minutach i sekundach, nachylenie
sekundach, nachylenie (0,1% lub stopnie i (0,1% lub stopnie i wykres), dystans (1 m... 999,9 km
wykres), dystans (1 m... 999,9 km lub mile), lub mile), METS (1 MET), krok/jednostka czasu, energia
METS (1 MET), krok/jednostka czasu, energia | (1,0 kd/kcal), wskaznik kondycii (1), moc (1 W i wykres),
(1,0 kd/kcal), wskaznik kondyciji (1), moc (1 Wi | wysoko$¢ n.p.m. (metry), tetno/puls (1 uderzenia/min i
wykres), wysoko$¢ n.p.m. (metry), tetno/puls (1 | wykres), zmiennos¢ rytmu serca (ms i wykres
uderzenia/min i wykres), zmiennos$¢ rytmu serca | punktowy), podsumowanie z warto$ciami Srednimi i
(ms i wykres punktowy), podsumowanie z maksymalnymi, data, czas.
wartosciami Srednimi i maksymalnymi, data,
czas.

8. | Moc silnika: 3,3 kW (+/- 5%) Moc silnika: 3,3 kW.

9. | Powierzchnia pasa (minimum): 150 x 50 cm (+/- | Powierzchnia pasa: 150 x 50 cm.

5%)




10.

Przedtuzone porecze przez catg dtugo$¢ pasa
biezni

Przedtuzone porecze przez catg dtugo$¢ pasa biezni

11. | Wzmocniony pas z wyprofilowang powierzchnig, | Wzmocniony pas z wyprofilowang powierzchnig, z
z materiatu antypos$lizgowego o grubo$ci materiatu antyposlizgowego o grubosci 5mm
minimum 5mm

12. | Bieznia wyposazona w system dynamicznego | Bieznia wyposazona w system dynamicznego
odcigzenia z kompresorem wraz ze specjalnie | odcigzenia z kompresorem wraz ze specjalnie
zaprojektowanym tukiem bezpieczenstwa oraz | zaprojektowanym tukiem bezpieczenstwa oraz
systemem automatycznego wytgczenia pasa systemem automatycznego wytgczenia pasa przy
przy utracie rownowagi. System pozwalajacy na | utracie rbwnowagi. System pozwalajacy na odcigzenie
odcigzenie minimum 80 kg masy ciata pacjenta. |80 kg masy ciata pacjenta.

13. | Minimum 42 programy treningowe w tym 42 programy treningowe w tym:
minimum: - 6 profili éwiczen,

- 6 profili cwiczen, - 28 profili testowych (w tym: UKK 2 km Walktest,

- 28 profili testowych (w tym: UKK 2 km Bruce, Graded test, Naughton, Ellestad, Gardner,
Walktest, Bruce, Graded test, Naughton, Conconi, Ramp)
Ellestad, Gardner, Conconi, Ramp) - 8 programéw wolnych z mozliwo$cig edycji

- 8 programdw wolnych z mozliwoscig edycji

14. | Wysoko$¢ wejscia na bieznie: maksymalnie 23 | Wysoko$¢ wejscia na bieznie: 23 cm.
cm

15. | Maksymalne obcigzenia minimum 200 kg; Maksymalne obcigzenia 200 kg.

16. | Dane techniczne systemu (matrycy) i czujnikéw | Dane techniczne systemu (matrycy) i czujnikow:
(minimum): - powierzchnia aktywna: 111,8 x 49,5 cm;

- powierzchnia aktywna: 111,8 x 49,5 cm; - liczba czujnikdw: 3432 szt.
- liczba czujnikow: 3432 szt.

17. | W zestawie z oprogramowaniem umozliwiajgce | W zestawie z oprogramowaniem umozliwiajace analize
analize chodu. chodu.

18. | Modut rejestrujacy aktualnie wystepujacy u Modut rejestrujacy aktualnie wystepujacy u pacjenta
pacjenta wzorzec chodu. wzorzec chodu.

19. | Analiza statyczna i dynamiczna rozkfadu sity i | Analiza statyczna i dynamiczna rozktadu sity i nacisku
nacisku stopy w pozycji stojacej i chodu. stopy w pozycji stojacej i chodu.

20. | MozliwoSc¢ prostej i szybkiej realizacji analizy Mozliwo$¢ prostej i szybkiej realizacji analizy
dynamicznej jak i takze rozktadu obcigzeniaw | dynamicznej jak i takze rozktadu obcigzenia w
plaszczyznie czotowej i strzatkowe; ptaszczyznie czotowe; i strzatkowe;

21. | Podglad danych pomiarowych na ekranie w Podglad danych pomiarowych na ekranie w czasie
czasie rzeczywistym. Wyniki generowane w rzeczywistym. Wyniki generowane w formie petni
formie petni konfigurowalnego raportu. konfigurowalnego raportu.

22. | W zestawie oprogramowanie do rejestracji i W zestawie oprogramowanie do rejestracji i
archiwizacji, modut do eksportu i szczegdtowej | archiwizacji, modut do eksportu i szczegdtowej analizy
analizy danych. danych.

23. | Mozliwo$¢ synchronizacji z obrazem wideo oraz | Mozliwo$¢ synchronizacji z obrazem wideo oraz

sygnatem A/D (np. EMG) za pomocg portow

sygnatem A/D (np. EMG) za pomocg portéw ,sync in”




,Sync in” oraz ,sync out” oraz modutu do
synchronizacji za pomocg podczerwieni (IR)

oraz ,sync out” oraz modutu do synchronizacji za
pomoca podczerwieni (IR)

24. | Modut pomiaru dynamicznego umozliwiajacy Modut pomiaru dynamicznego umozliwiajacy analize
analize rozktadu sit nacisku stop na podtoze w | rozktadu sit nacisku stop na podtoze w trakcie chodu po
trakcie chodu po platformie oraz analize platformie oraz analize poszczegdlnych faz chodu.
poszczegolnych faz chodu. Program Program umozliwiajacy ocene parametrow chodu takich
umozliwiajacy ocene parametréw chodu takich | jak: predko$¢, dtugo$¢ i szeroko$¢ kroku, symetria
jak: predkos$¢, dtugosc i szerokos¢ kroku, kroku
symetria kroku

25. | Oprogramowanie umozliwiajace analize Oprogramowanie umoZzliwiajgce analize poréwnawczg
poréwnawczg do dwoch wynikow testow tego do dwoch wynikow testow tego samego rodzaju.
samego rodzaju. Uzyskane dane mozna Uzyskane dane mozna przesyta¢ w formatach ASCII,
przesyta¢ w formatach ASCII, CSV, XML do CSV, XML do dalszej obrdbki statystyczne;.
dalszej obrobki statystyczne.

26. | Aktualnie analizowany sygnat z czujnikow jest | Aktualnie analizowany sygnat z czujnikow jest
przedstawiany w czasie rzeczywistym na przedstawiany w czasie rzeczywistym na monitorze
monitorze komputera PC. Zarejestrowany komputera PC. Zarejestrowany fragment badania moze
fragment badania moze by¢ dowolnie by¢ dowolnie odtwarzany w pdzniejszym czasie,
odtwarzany w pozniejszym czasie, rowniez w rowniez w zwolnionym lub przyspieszonym tempie.
zwolnionym lub przyspieszonym tempie.

27. | W raporcie z analizy chodu informacije W raporcie z analizy chodu informacje dotyczace:
dotyczace: - dtugoéci linii chodu dla kazdej ze stop, wraz z jej
- dtugosci linii chodu dla kazdej ze stop, wraz z predkoscig, symetryczno$cia, pozycjq w ptaszczyznie

jej predkoscia, symetryczno$cia, pozycjg w strzatkowej,
ptaszczyznie strzatkowej, - sity reakcji podtoza z podziatem na 3 strefy oraz na 7
- sity reakcji podioza z podziatem na 3 strefy stref kontaktu,
oraz na 7 stref kontaktu, - graficznej wizualizacji rozktadu $redniej sity reakcji
- graficznej wizualizacji rozktadu $redniej sity podioza w kazdej strefie wraz z odchyleniami
reakcji podioza w kazdej strefie wraz z standardowymi,
odchyleniami standardowymi, - kontaktu kazdej ze stref z podtozem w odniesieniu
- kontaktu kazdej ze stref z podtozem w procentowym do peinej fazy podporu,
odniesieniu procentowym do petnej fazy - maksymalnej sity [N] jaka wystapita w kazdej strefie,
podporu, - Czasu przeniesienia ciezaru ciata z piety na
- maksymalnej sity [N] jaka wystapita w kazdej przodostopie,
strefie, - parametrach czasowo-przestrzennych chodu (dtugosé
- Czasu przeniesienia ciezaru ciata z piety na kroku, dtugosc¢ cyklu chodu, szeroko$¢ chodu, rotacje
przodostopie, stopy) wraz parametrami normatywnymi dla
- parametrach czasowo-przestrzennych chodu ( | poszczegoinych faz chodu przedstawionymi graficznie
dtugos¢ kroku, dtugos¢ cyklu chodu, szeroko$¢ | na wykresach.
chodu, rotacje stopy) wraz parametrami
normatywnymi dla poszczegédlnych faz chodu
przedstawionymi graficznie na wykresach.
28. | Mozliwo$¢ treningu chodu z wykorzystaniem Mozliwo$¢ treningu chodu z wykorzystaniem ptynnie

ptynnie zmieniajacego sie wzorca chodu
wyswietlanego za pomocag rzutnika na pasie
biezni z mozliwoscig regulacii: szeroko$ci kroku,
dtugosci kroku osobno dla koriczyny lewej i

Zmieniajacego sie wzorca chodu wyswietlanego za
pomoca rzutnika na pasie biezni z mozliwo$cig
regulacji: szeroko$ci kroku, dtugo$ci kroku osobno dla
konczyny lewej i prawej, oraz rotacji stopy osobno dla
lewej i prawej stopy.




prawej, oraz rotacji stopy osobno dla lewej i
prawej stopy.

29. | Mozliwo$¢ podgladu danych z treningdw chodu | Mozliwos¢ podgladu danych z treningéw chodu z
z wykorzystaniem wizualizacji krokow na biezni | wykorzystaniem wizualizacji krokow na biezni oraz
oraz mozliwo$cig generowania raportow mozliwoscig generowania raportdw oceniajacych
oceniajgcych prawidtowos¢ stawianych krokow. | prawidtowos¢ stawianych krokow. W raporcie
W raporcie informacja o poprawno$ci informacja o poprawno$ci wykonywanego zadania
wykonywanego zadania wyrazona w procentach | wyrazona w procentach dla lewej i prawej konczyny,
dla lewej i prawej koriczyny, rotacji stop w rotacji stop w stopniach, dtugosci krokdw oraz
stopniach, dtugosci krokdw oraz szerokosci szerokosci krokow w centymetrach. Wszystkie
krokdw w centymetrach. Wszystkie powyzsze powyzsze dane przedstawione na wykresach gdzie
dane przedstawione na wykresach gdzie rzedng |rzedna jest czas trwania treningu a odcietg kalkulowana
jest czas trwania treningu a odcietg kalkulowana | wartosc.
wartosc.

30. | Modut treningu wirtualnego, reprezentacja Modut treningu wirtualnego, reprezentacja chodu
chodu pacjenta i odciskdw jego stop na pacjenta i odciskow jego stop na wirtualnej Sciezce.
wirtualnej $ciezce. Mozliwos¢ doboru zakresu Mozliwos¢ doboru zakresu trudnosci treningu z posrod
trudnosci treningu z posrod przynajmniej 7 7 poziomdw trudnosci. Modut z mozliwo$cig
poziomow trudno$ci. Modut z mozliwoscig, zastosowania zadan kognitywnych, na ktére cwiczacy
zastosowania zadan kognitywnych, na ktére odpowiada poprzez zmiane wzorca chodu oraz ¢wiczen
¢wiczacy odpowiada poprzez zmiane wzorca z rytmizacjg chodu.
chodu oraz ¢wiczen z rytmizacjq chodu.

31. |Bieznia wyposazona w ekspandery utatwiajace | Bieznia wyposazona w ekspandery utatwiajace nauke
nauke chodzenia lub oporujgce konczyny dolne | chodzenia lub oporujace korczyny dolne pacjenta z
pacjenta z przodu i z tytu biezni. przodu i z tytu biezni.

32. | Rozmiary mocowan ekspanderéw na koriczyne | Rozmiary mocowan ekspanderdéw na konczyne dolng;
dolna: XS, S, M, L. XS, S, M, L.

33. |Instrukcja obstugi przedmiotu oferty w jezyku Instrukcja obstugi przedmiotu oferty w jezyku polskim
polskim

Gwarancja
34. | Okres gwarancji minimum 24 miesigce Gwarancja 24 miesigce

UWAGA: W kolumnie ,Opis parametréw wymaganych” wpisano minimalne wymagane parametry. Nie spetnienie
cho¢ jednego z parametrow minimalnych bedzie skutkowato odrzuceniem oferty.

Oswiadczenie Wykonawcy:

1. O$wiadczamy, ze przedstawione powyzej dane sg prawdziwe oraz zobowigzujemy sie w przypadku wygrania
postepowania do dostarczenia sprzetu spetniajacego wyspecyfikowane parametry.

2. Oswiadczamy, ze oferowany, powyzej wyspecyfikowany sprzet jest kompletny i po zainstalowaniu bedzie
gotowy do eksploataciji, bez zadnych dodatkowych zakupow i inwestyciji.




Zatgcznik Nr 1/2

Wymagania i parametry techniczne

Zadanie 2

Przedmiot zaméwienia - Stacjonarny robotyczny system FES do rak i ndg — 1 szt.

Nazwa i typ: PEGASO rotor aktywno-pasywny konczyn dolnych i gérnych z modutem FES

Producent / Firma: BIOTECH srl

Kraj pochodzenia: Wiochy

Lp. Parametry wymagane Parametry oferowane

1. | Urzadzenie fabrycznie nowe — rok produkcji Urzadzenie fabrycznie nowe — rok produkcji 2023 (nie
2023 (nie powystawowe). powystawowe).

2. | Urzadzenie umozliwiajgce migsniom aktywacje i | Urzadzenie umozliwiajgce miesniom aktywacje i
wykonywanie pracy, do ktérej sg przeznaczone, |wykonywanie pracy, do ktdrej sg przeznaczone,
pomimo ostabienia lub paralizu. pomimo ostabienia lub paralizu.

3. | FES cycling umozliwiajacy osobom z paralizem | FES cycling umozliwiajacy osobom z paralizem
zachowanie aktywnosci i zdrowia, poprawe zachowanie aktywnosci i zdrowia, poprawe zdrowia
zdrowia uktadu sercowo-naczyniowego, ukfadu sercowo-naczyniowego, zwigkszenie masy i sity
zwigkszenie masy i sity miesni, redukcje masy | migéni, redukcje masy tluszczowej, zwigkszenie
ttuszczowej, zwiekszenie gestosci kosci, gestosci kosci, poprawe obrazu siebie i zdoIno$ci
poprawe obrazu siebie i zdolnoSci spotecznych, | spotecznych, zmniejszenie skurczéw i przykurczow
zmniejszenie skurczow i przykurczow miesni, miesni, zwiekszenie zakresu ruchu stawow,
zwigkszenie zakresu ruchu stawoéw, zmniejszenie prawdopodobienstwa odlezyn.
zmniejszenie prawdopodobienstwa odlezyn.

4. | Wymiary: Wymiary:

Diugos¢: 85-115 cm Dtugos¢: 85-115 cm
Szeroko$¢: 60-6 4cm Szeroko$¢: 60-6 4cm
Wysokos¢: 100-140 cm Wysokos¢: 100-140 cm

5. | Waga: 55 kg (+/-5%) Waga: 57,5 kg.

6. | Max moment rezystancyjny 22.5Nm Max moment rezystancyjny 22.5Nm

7. | Prad na kazdym kanale minimium 0-140 mA Prad na kazdym kanale: 0-140 mA.

8. | Wyswietlacz; Kolorowy wyswietlacz LCD Wyswietlacz: kolorowy wyswietlacz LCD 10,1 cala,
minimum 10,1 cala, dotykowy dotykowy.

9. | Minimum 10 kanatéw stymulacji 10 kanatow stymulacji

10. | Wykrywanie odtgczenia elektrody Wykrywanie odtgczenia elektrody

11. | Wykrywanie skurczéw mig$ni Wykrywanie skurczow migsni

12. | Zatrzymanie awaryjne Zatrzymanie awaryjne

13. | System mocowania wdzka inwalidzkiego System mocowania wdzka inwalidzkiego




14. | Instrukcja obstugi przedmiotu oferty w jezyku Instrukcja obstugi przedmiotu oferty w jezyku polskim
polskim
GWARANCJA
15. | Okres gwarancji minimum 24 miesigce Gwarancja 24 miesigce

UWAGA: W kolumnie ,Opis parametréw wymaganych” wpisano minimalne wymagane parametry. Nie spetnienie
cho¢ jednego z parametrow minimalnych bedzie skutkowato odrzuceniem oferty.

Oswiadczenie Wykonawcy:

1. Oswiadczamy, ze przedstawione powyzej dane sg prawdziwe oraz zobowigzujemy sie w przypadku wygrania
postepowania do dostarczenia sprzetu spetniajacego wyspecyfikowane parametry.

2. OSwiadczamy, ze oferowany, powyzej wyspecyfikowany sprzet jest kompletny i po zainstalowaniu bedzie
gotowy do eksploataciji, bez zadnych dodatkowych zakupow i inwestycji.
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