D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych,
geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem, niniejszej SST sa wymagania dotyczace odtworzenia trasy i punktow wysoko$ciowych oraz wznowienie
punktéw osnowy poligonowej III klasy, zniszczonych w trakcie robot w ramach zadania wymienionego w nagtéwku

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji drogowych dla inwestycji: Przebudowa drogi wewnetrznej o dlugosci o 775 mb / dziatka 101,
Psary Stara Wies.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza wykonania Robdt wymienionych w p. 1.1., zwiazanych z przeniesieniem
istniejacej osnowy geodezyjnej w uzgodnieniu z Osrodkiem Dokumentacji, zatlozeniem osnowy realizacyjnej,
wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych, wytyczeniem obiektow inzynierskich oraz obstugg geodezyjna
realizacji zadania.

Zakres prac nalezy wykona¢ zgodnie z ustawg z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30,
poz.163 ze zm) oraz ustawa o gospodarce nieruchomo$ciami.

Dokumentacj¢ geodezyjna nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami instrukcji 0-3

Z podziatem na:

- akta postepowania dla Wykonawcy,

- dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,

- dokumentacje techniczng przeznaczong dla o§rodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Sposdéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w punkcie 3 oraz form¢ dokumentéw nalezy uzgodnic z
osrodkiem dokumentacji.

Roboty prowadzone s3 dla catej projektowanej inwestycji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym SST sg zgodne z obowigzujacymi normami, wytycznymi i okresleniami poda-
nymi w DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

Osrodek Dokumentacji — centralny, wojewodzkie i powiatowe osrodki dokumentacji geodezyjne;j i kartograficznej,
prowadzone przez odpowiednie organy Stuzby Geodezyjnej i Kartograficzne;.

Osnowa realizacyjna — osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementow projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukeji.

Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy (np. reper $cienny),
wykonany najczesciej z metalu i majacy jednoznacznie okreslony punkt, ktéorego wysokos¢ jest wyznaczona.

Znak geodezyjny — znak z trwalego materialu umieszczony w punktach osnowy geodezyjne;.

Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy. Swiadek
punktu granicznego - stupek z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami d=10mm, pomalowany na biato z wytloczonym
napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach przekroj poprzeczny : 12 x 10cm; dlugos¢ 100cm (w tym 50cm
wkopany w grunt)

Inwentaryzacja powykonawcza- pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i sporzadzenie zwigzanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robot i1 ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Techniczna.
Ogolne wymagania Robdt podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”.

2. MATERIALY

Do stabilizacji punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci dostosowanej do potrzeb.
Paliki drewniane do stabilizacji pozostatych punktéw powinny mie¢ $rednicg od 0,05-0,08 m i dtugos$¢ okoto 0,30 m.
dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 m do 0,5 m.
Elementy betonowe musza by¢, wolne od spgkan, wolne od wykruszen, ubytkow, powierzchnie powinny by¢



gtadkie, bez §ladow po pgcherzach powietrznych.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu:

- sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm za pomocg przymiaru
stalowego lub tasmy - sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika
do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscia do 1mm.

Swiadek punktu granicznego powinien by¢ pomalowany na z6tto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY.

Do produkcji elementéw nalezy stosowaé beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25; (C20/25) wg PN-EN 206-1.

Beton uzyty do produkcji elementow, powinien charakteryzowac si¢: wytrzymato$cia na $ciskanie min. 25 MPa,
nasigkliwos$cia, ponizej 5%, mrozoodporno$cia i wodoszczelnoscia, zgodnie z norma PN-88/B-06250.

Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktéw powinny pozwoli¢ na stabilizacj¢ punktow w sposob okreslony
w niniejszej SST. Ewentualna wymiana punktow z powodu ich zniszczenia nie moze powodowac roszczen
Wykonawcy o dodatkowa zaptate.

Do stabilizacji punktéw wysokosciowych - reperow roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich odtworzenia lub
zaggszcezenia), nalezy uzy¢ stupkoéw betonowych.

Do wykonania opiséw i oznaczen punktow mozna uzywaé farby chlorokauczukowej w dowolnym kolorze oprocz
biatego.

3. SPRZET

Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ nastgpujacym sprzetem geodezyjnym:

instrumenty o doktadnosci pomiaru katow 10 cc oraz odlegtosci 5 mm 15 mm/km,

nasadki dalmiercze o doktadnosci pomiaru odlegto$ci 5 mm 75 mm/km

teodolity o doktadnosci pomiaru katéw 10 cc ,

niwelatory o doktadno$ci pomiaru [15 mm/km,

tyczki , faty , tasmy stalowe i ruletki,

Dopuszcza si¢ stosowanie odbiornikdw GPS zapewniajacych uzyskanie doktadnosci zgodnych z niniejszg SST.
Wszystkie uzywane do Robot instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz posiada¢ wymagane
przepisami szczegdlnymi §wiadectwa legalizacji.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dla transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Prace pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGiK wymienionymi w p.10 niniejszej
SST. Wykonawca ma obowigzek uzyskac z osrodka geodezyjnego niezbgdne ,,Materialy geodezyjne” potrzebne

do realizacji zadania wymienionego w p.1.1.

Roboty obejmuja wykonanie:

inwentaryzacja sytuacyjno wysokosciowa istniejacej trasy,

opracowanie roboczego profilu podtuznego trasy, opracowanie roboczego przebiegu trasy w planie oraz robo-
czych przekrojow poprzecznych drogi,

opracowanie roboczego profilu podtuznego rowdéw krytych i rowow otwartych,

wyznaczenie dla potrzeb Robdt w ramach realizacji Kontraktu:

- punktow osi trasy,

- punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,

- reperow roboczych,

wyznaczenie punktéw gltéwnych osi trasy, w tym poczatkow i1 koncow krzywych przejsciowych i1 tukéw kotowych, z
zageszczeniem ich wg potrzeb i na zadanie Inzyniera wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem
dodatkowych przekrojow wedtug potrzeb, wyznaczenia dodatkowych punktow osi w rejonie obiektow mostowych i
zatozenie reperéw roboczych przy tych obiektach, stabilizacji punktow w sposob chroniacy je przed zniszczeniem,
pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow, w razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub
uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej i ustalenie ich wspotrzgdnych, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego
Zasobu Geodezyjnego, utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie, aktualizacja zasobu
mapowego W zakresie wynikajacych z przepisow Prawa Geodezyjnego oraz szczegdlowych ustalen innych SST,
wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowy panstwowe;j,
zgodnie z zasadami okreslonymi w niniejszej SST.

W ramach prac nalezy wykonac:
- wznowienie punktow granicznych pasa drogowego po wykonaniu robot,



- odtworzenie i przeniesienie starych punktow granicznych,

- trwale zastabilizowanie tych punktow granicznych stlupkami PD,

- okaza¢ granice wlascicielom nieruchomosci przylegajacym do pasa drogowego,

- wykona¢ operat techniczny zawierajacy:

- wykaz wspotrzednych punktéw granicznych pasa drogowego w uktadach ,,1965” 1,,2000”

- szkice wyniesienia z wymiarowaniem

- mape¢ wstegows z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.

- wykonanie po zakonczeniu rob6t budowlanych inwentaryzacji powykonawczej ujawniajacej catos¢ infrastruk-
tury, w pasie drogowym potwierdzonej zaewidencjonowanymi operatami technicznymi.

Podstawe prawng do wykonania powyzszych czynnosci jest Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kar-
tograficzne ( Dz.U. Nr 30).

Trwatej stabilizacji podlegaja wszystkie punkty zatamania granicy pasa drogowego oraz odcinki proste o max. dlugosci
do 200m. Dodatkowo punkty graniczne ujawnione w dokumentacji PODGiK przed rozpoczeciem prac drogowych. Do
trwalej stabilizacji nalezy zastosowa¢ betonowe stupki geodezyjne z krzyzem (na gornej powierzchni poprzecznej) PD.
W przypadkach, gdy jest niemozliwa trwala stabilizacja punktu stupkiem granicznym, nalezy zastapi¢ go innym
elementem zamontowanym w podtozu (np. pret stalowy, rurka). Taki punkt nalezy opisa¢ oraz sporzadzi¢ szkic
topograficzny okreslajacy jego potozenie. Do oznakowania pasa drogowego ( w sposob trwaty) nalezy zastosowac
shupki betonowe - $wiadki punktu granicznego ($ p g). W linii granicznej (w odlegtoséci do 1m) nalezy przy shupku
granicznym wkopac i zastabilizowa¢ swiadka punktu granicznego w odstepach do 200m, z zachowaniem wizury
miedzy sasiednimi § p g.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystagpieniem do Robot Wykonawca powinien uzyskac¢ dane zawierajace lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow
glownych trasy oraz reperéw na koszt i staraniem Wykonawcy.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia
Robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowe;j, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
kreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Robot
oraz zabezpieczenie istniejgcych punktow osnowy geodezyjnej panstwowej i punktow granicznych, ochrong ich przed
zniszczeniem i odtworzenie punktow w razie zniszczenia. Wszystkie prace pomiarowe, konieczne dla prawidlowe;j
realizacji Robo6t naleza do obowiazkow Wykonawcy. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji Robot
nalezg do obowigzkéw Wykonawecy.

5.3. Osnowa realizacyjna

Przed przystagpieniem do Robdt, Wykonawca ma obowiazek zaprojektowac, wyznaczy¢ i zastabilizowaé osnowe
pomiarowa dla cato$ci Robot. Rozmieszezenie punktow osnowy oraz punktow wysokosciowych powinno by¢ takie,
aby kazdy punkt zlokalizowany w obrebie Robot byt namierzalny co najmniej z dwoch punktéw osnowy poziomej oraz
co najmniej jednego punkt osnowy pionowej, z zalozona doktadnoscia. Repery robocze nalezy zatozy¢ po za granicami
Robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac
punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zalozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jedno-znaczne okres$lenie
nazwy reperu i jego rzedne;j.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadno$ci osnowy pomiarowej panstwowej I11-giej klasy.
Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana do osnowy panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie nizszej niz II-

giej.



Do obowiazkow Wykonawcy nalezy utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robot. Osnowg realizacyjna
nalezy aktualizowac¢ nie rzadziej niz:

w trakcie trwania Robot — co miesige oraz w przypadku kazdego naruszenia ktoregokolwiek punktu osnowy

poziomej lub pionowej; za naruszenie osnowy uznaje si¢ rowniez uzasadniong obawg Wykonawcy lub Inzynier,

ze takie naruszenie nastgpito,

Jakiekolwiek uzupehienie punktow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czestszej aktua-
lizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej SST nie moze powodowac roszczen Wyko-

nawcy o dodatkowa zaptatg.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o opracowany roboczy przebieg trasy w planie przy wykorzystaniu
osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy panstwowej, ktora zostata zaktualizowana w sposob podany w p. 5.3

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze

by¢ wigksze niz £ 5 cm.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robot zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granica Robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy Robot), oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia Robot i w
miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowac w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr.

Odlegtos$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;j.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow inzynierskich

Dla kazdego z obiektow inzynierskich nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:

wytyczenie osi obiektu inzynierskiego,

wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu inzynierskiego, w szczegolno$ci fundamentdw,
przyczotkow i podpor.

5.7. SKOMPLETOWANIE DOKUMENTACJI GEODEZYJNEJ

Dokumentacje geodezyjng nalezy skompletowac zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z podziatem na:

- akta postepowania dla Wykonawcy,

- dokumentacje techniczna przeznaczong dla Zamawiajacego,

- dokumentacje techniczna przeznaczong dla o§rodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktorej mowa w punkcie 3 oraz form¢ dokumentéw nalezy uzgodnic z
osrodkiem dokumentacji.

Dokumentacja dla zamawiajacego
- sprawozdanie techniczne;
- map¢ zasadniczg z punktami granicznymi,
- kopie wykazow wspotrzednych punktow osnowy oraz wykazy wspotrzednych punktow granicznych
w postaci dysku i wydruku na papierze,
- kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrong,
- kopie opisow topograficznych,
- kopie szkicow polowych,
- nos$nik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli mapa realizowana jest
numerycznie;

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robdt geodezyjnych zgodnie z wymogami

i doktadno$ciami wymienionymi w punkcie 5.

Roboty objete SST odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow, dziennikow
pomiarowych i protokotéw wg zasad okreslonych w SST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.1. SPOSOB POSTEPOWANIA W PRZYPADKU WYSTAPIENIA I USTEREK



W przypadku wystapienia wad lub usterek zwigzanych z prawidlowym wytyczeniem elementéw objetych
dokumentacja, Wykonawca ma obowiazek usuna¢ zaistniate btgdy na wiasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokos$ciowych wraz z geodezyjng i budowlana
dokumentacja powykonawczg jest km (kilometr) wyznaczonej sytuacyjnie i wysoko$ciowo oraz zastabilizowane;j trasy,
facznie z wykonaniem wszystkich niezb¢dnych czynnosci majacych na celu wykonanie i odbior robot.

Jednostka dla geodezyjnej i budowlanej dokumentacji powykonawczej jest ryczatt

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
Roboty objete SST odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawcg szkicow, dziennikow
pomiarowych i protokotow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Placi si¢ za odtworzenie trasy,, obstuge geodezyjna na etapie realizacji robdt, wyznaczenie punktow wysokosciowych
po dokonaniu odbioru robdt, wg punktu 8, wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

Zakres robot obejmuje:

zaprojektowanie osnowy realizacyjnej,

zaprojektowanie roboczych profili podtuznych i poprzecznych trasy,

przeniesienie istniejacej osnowy geodezyjnej, w uzgodnieniu z Osrodkiem Dokumentacji Geodezyjnej,
przeniesienie punktow referencyjnych,

zatozenie osnowy realizacyjnej,

wytyczenie w oparciu 0 opracowane dane, Dokumentacje i istniejacy przebieg trasy punktow gtownych trasy tj.
poczatkow i koncow elementdw geometrycznych - krzywych przejsciowych i tukéw kotowych oraz ramp
przechytkowych z ich zastabilizowaniem sytuacyjnym i wysoko$ciowym,

wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie

z projektami roboczymi i Dokumentacja oraz ich zaggszczenie w sposob podany w p.5, oznaczenie pikietazu w
sposob trwaty oraz odtworzenie uszkodzonych punktéw na biezaco do zakonczenia okresu gwarancyjnego,
zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperow w celu ich odtworzenia,

w razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej i ustale-
nie ich wspoétrzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

uzyskanie wszystkich niezbednych danych z Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

aktualizacja punktéw osnowy panstwowej (poziomej i pionowej),

wytyczenie obiektow inzynierskich i budowlanych,

wykonanie pomiaréw geodezyjnych tzw. ,,stanu zero”

wykonanie pomiaréw geodezyjnych powykonawczych,

wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okresie Robo6t, gwarancji i rekojmi punktow osnowy realizacyjnej,
wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajacych z przepisow Prawa Geodezyjnego oraz
szczegblowych ustalen innych SST,

wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej SST na podstawie szkicow i1 dziennikow
pomiardéw geodezyjnych oraz protokotéw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w SST DM.00.00.00. ,,Wy-
magania Ogolne”,

pozyskanie niezbednych materiatow geodezyjnych,

zakup i transport materialow i sprzetu,

oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,

wykonanie niezbgdnych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej zrealizowanych robot budowlanych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.163 z pdzniejszymi zmianami).
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3 Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej Instrukcja techniczna G-
3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa

1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.



Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoéciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Instrukcja GTS GG-00.01.02  Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i obiektow
mostowych.



