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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru wiat autobusowych ktére zostang wykonane w ramach realizacji
zadania pn. ,,Budowa §ciezki pieszo - rowerowej oraz rowerowej przy drodze powiatowej nr 2521G Czluchéw -
Polnica - droga wojewddzka nr 212 (granica powiatu)”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy montazu wiat
autobusowych i obejmuja:
*  Ustawienie wiaty autobusowej o wymiarach 360 x 120 cm (szkielet z profili aluminiowych, §ciany ze
szkla hartowanego).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Zatoka autobusowa - miejsce zatrzymania dla wymiany pasazeréw, urzadzone poza jezdnia i
przeznaczone wylacznie dla autobuséw komunikacji zbiorowe;.

1.4.2. Wiata autobusowa — obiekt stuzacy podréznym w oczekiwaniu na przyjazd autobusu, chronigcy ich
przed wiatrem i opadami atmosferycznymi, posiadajacy fundament, §ciany z trzech stron i dach

1.4.3. Pozostale okreslenia - podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca  robét  jest odpowiedzialny za  jako$¢ ich  wykonania oraz za  zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

2. Wyroby budowlane

Wyrobami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t objetymi niniejsza STWiORB sg prefabrykowane
elementy wiaty wykonane wedtug dokumentacji producenta.

2.1. Wiata autobusowa

Wiata autobusowa wykonana powinna by¢ z profili aluminiowych ze S$cianami ze
szkta hartowanego i dachem ze szkta hartowanego lub z poliwgglanu o wymiarach rzutu 3,60 x 1,20m.

Wiata powinna by¢ wyposazona w tawke o dtugosci co najmniej 2,25m lub 3 foteliki plastikowe,
kosz na $mieci i wysiggnik do przymocowania znaku przystanku.

Ponadto wyrobami koniecznymi do montazu wiaty sa prefabrykowane fundamenty albo beton o
cechach zgodnych z dokumentacja producenta.

Zlacza stalowe powinny posiada¢ co najmniej powloke cynkowa natryskowa o grubosci min.150u
lub zanurzeniowej o grubosci 75 um, albo by¢ ze stali nierdzewne;j.
Do wykonania izolacji fundamentéw nalezy stosowac¢ lepik asfaltowy zgodny z wymaganiami PN-B-24620.

Jezeli elementy wiaty nie sg oznakowane CE lub znakiem budowlanym dokumentacja wiaty wymaga
uzgodnienia przez Projektanta przebudowy drogi, a elementy o$§wiadczenia o zgodnos$ci wedtug postanowien
ustawy o wyrobach budowlanych z dnia 11 sierpnia 2004r (Dz.U.nr 198 poz. 2041)
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3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.
3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do montazu powinien wykaza¢ si¢ mozliwoScig korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
0 zurawia samochodowego.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne
pkt 4.

4.2. Transport

Transport elementéw wiat autobusowych oraz ich zatadowanie i wytadowanie musi by¢ wykonane
starannie, tak aby ich nie uszkodzi¢. Elementy wiat i pozostatych wyrobéw mozna przewozi¢ dowolnymi
odpowiednimi §rodkami transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".
5.2. Zasady wykonywania wiat autobusowych

Konstrukcja i spos6b montazu wiat powinny by¢ zgodne z dokumentacja techniczng, STWiORB i
instrukcja producenta wiat.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu wiat obejmuja:
- roboty przygotowawcze i wytyczenie konturéw i rzednych,
- wykonaniu wykopéw pod fundament
- montazu fundamentéw prefabrykowanych albo wykonanie i rozebranie deskowania fundamentéw, formowanie
i zageszczanie betonu fundamentéw zgodnych z dokumentacja producenta,
- zageszczanie betonu powinno by¢ zakonczone przed poczatkiem wigzania cementu t.j. przed uptywem 100
minut od kontaktu cementu i wody o temperaturze do +20°C,
- pielggnacja betonu poprzez utrzymywanie go w stanie wilgotnym przez 7 dni,
- wykonanie izolacji fundamentéw betonowych przez gruntowanie i dwukrotne smarowanie lepikiem-wymagana
grubos$¢ 1 mm,
- zasypanie fundamentéw z zaggszczeniem do Is > 1,00,
- montaz wiat autobusowych zgodnie z instrukcja producenta.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t montazowych wiaty nalezy, na podstawie dokumentacji i STWiORB:
— wytyczy¢ kontury i rzedne wiaty przy zatoce autobusowe;j,
— wytyczy¢ odlegtosci od krawedzi nawierzchni zatoki zgodnie z projektem,
— zapewni¢, aby zaden element np. znak nie byt usytuowany w skrajni jezdni zatoki tj. blizej niz 0,50m
od krawedzi jezdni.
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5.4. Montaz wiat autobusowych

Sposéb montazu musi by¢ zgodny z instrukcja producenta wiaty.
Wiata powinna by¢ montowana przez przeszkolony personel, zgodnie z instrukcja producenta,
okreslajaca szczegdtowe zasady i warunki wykonania.
Przy montazu wiat nalezy zwraca¢ uwage na:
— stosowanie wlasciwej kolejnosci montazu poszczegdlnych elementéw konstrukcji z zastosowaniem
wlasciwych $rub, podktadek, nakretek,
— przymocowanie do fundamentu zgodnie z dokumentacja producenta.

6. Kontrola jakos$ci roboét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
6.2. Kontrola jakosci montazu wiaty.

Kontrola jakosci polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z STWiORB,
oraz na sprawdzeniu konstrukciji, wygladu Zewnetrznego
i kompletno$ci wiaty — zgodnie z punktem 2. Wymiary wiaty nie moga si¢ rézni¢ o wiecej niz +10% od
wymaganych.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 szt. zamontowanej wiaty zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem
w terenie.
Ogodlne zasady obmiaru podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

8. Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Roboty  uznaje si¢ za  wykonane  zgodnie z  dokumentacja  projektowa, = STWiORB
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- deskowanie fundamentow,
- izolacja fundamentéw.

9. Podstawa platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Platnosci za 1 szt. zamontowanej wiaty na podstawie wynikéw pomiaréw i badaf.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup, dostarczenie wszystkich potrzebnych elementéw, materiatéw i wyrobéw oraz montaz wiat,
- oznakowanie robot,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w STWiORB,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.
- wykonanie wykopu pod fundamenty i ich zasypka z zageszczeniem,
- montaz fundamentéw prefabrykowanych,
- wykonanie i rozbudowanie deskowania fundamentéw
- formowanie fundamentéw betonowych z zageszczeniem,
- koszt odpadéw i ubytkéw materiatowych,
- pielggnacja betonu,
- wykonanie betonu,
- wykonanie izolacji fundamentow.
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10. Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 14.05.1999r., poz.
430).

Ustawa o wyrobach budowlanych.




