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D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
KOD CPV - 45111200-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robot
1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy .
1.3. Zakres robdt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne,.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku
wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i
projektantem.
1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.
1.4.6. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystegpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.10. Konstrukcja nosna (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.4.13. Ksigzka obmiar6w - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.14. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocenag jakos$ci
materiatow oraz robot.
1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
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Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.
Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudows, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
Podbudowa =zasadnicza - gorna czg$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.
Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy speiniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze
zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.
1.4.17. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jes$li przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwigzanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze roéwniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i $srodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.20. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.
1.4.21. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania
nawierzchni.
1.4.22. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.23. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji roboét lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.
1.4.25. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podhuznym) istniejacego potaczenia.
1.4.26. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.
1.4.27. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
1.4.28. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.
1.4.29. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowsa, modernizacja/ przebudows,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
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1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacjg
projektowa:

Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowa oraz
projektowa dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okre§lone w chocéby
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obowigzuje kolejnosé
ich waznos$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogoélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie
decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pisSmie sa wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i
elementow budowli musza wykazywac¢ zgodnos¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa
lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych
obiektow (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i
postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce.
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to niecodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwieSci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tresc
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
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utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwos$ci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wlascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca begdzie
realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomiedzy Wykonawca a witascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z
wlasnoséci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie
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bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie
spetniajace tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne
obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiagzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez calty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poOzniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiagzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spetnia¢ maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢
doktadnie opisane przez Wykonawce 1 przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.
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1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnosé
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i
Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy
zwigkszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczeg6towe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdow z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiagzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajag wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnos$nych wladz na
pozyskanie materialow ze zrddet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metodg
wydobycia 1 selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw administracji
panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych
materiatow pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemnag zgodg
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materialdow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te
dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewarto$ciowany
(skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i
niezaplaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie dluzszym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika
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projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwosei i byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawece i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki
materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich witasciwosci. Wyniki tych kontroli beda
stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni,
muszg by¢ spelnione nastgpujace warunki:

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robot.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robodt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét,
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete
przez Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreSlonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT DROGOWYCH

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika
projektu program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ ogolng opisujaca:

organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposob zapewnienia bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczeg6lnych elementdw robot,
system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

sposéb oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany  sposob i  forme  przekazywania  tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegodtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

sposéb i1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robo6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakos$ci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo§¢ udzialu w pobieraniu
probek.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z

wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreSlonym w programie
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zapewnienia jakos$ci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu
na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialdéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw
powinien udzieli¢ mu niezbe¢dnej pomocy.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Normg lub
aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 1 ktore spelniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera, daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu, zgtoszenia i
daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robét,
wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy, stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie
wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegbélnym w zwiazku z
warunkami klimatycznymi,
zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzal,
wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow
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Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow,
orzeczenia o jakosci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig
zalaczniki do odbioru robdot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagana do celu miesigecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robot i materialow

Dhugosci i odleglo$ci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?
jako dlugos$¢ pomnozona przez sredni przekrd;j.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciaggly zachowanie
doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,

a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robo6t zanikajacych
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przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢
przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
odbiorowi czgsciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czg$ci robdt. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jako$ci 1 warto$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pisSmie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci
Przedstawiciela Zarzadcy Drogi Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
dokumentacj¢ projektowsg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),recepty i ustalenia technologiczne,dzienniki budowy i ksigzki obmiardéw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,
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opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych
do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robodt wlascicielom
urzadzen,geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

kopi¢ mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest kwota ryczattowa ktéra bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postgpu robot, ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu, oplaty/dzierzawy terenu, przygotowanie terenu, konstrukcje tymczasowej
nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu, tymczasowa przebudowe
urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel, utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
usunigcie wbudowanych materiatéw 1 oznakowania, doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiodrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami).
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D-01.01.01 Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych

CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy i punktow wysokosciowych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie osi trasy i punktow
wysokosciowych na odcinku objgtym niniejszym zleceniem, zgodnie z zakresem wg Dokumentacji
Projektowej:

Ponadto ustalenia niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie sytuacyjne i wysokos$ciowe
projektowanego uzbrojenia podziemnego.

W zakres wchodzi inwentaryzacja stanu istniejacego , wyznaczenie nowych elementéw projektowych
oraz mapa powykonawcza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne potozenie
na powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbidr punktow, ktorych wysokos¢ w
stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostala okreslona przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu
urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen i
odksztatcen, a takze w miare mozliwosci pomiaré6w powykonawczych.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe- sa zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich
Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych w geodezji i kartografii.
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materiatow

Warunki ogdlne stosowania materiatéw podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy 1 punktow wysokosciowych sg:

- pale i paliki drewniane,

- bolce metalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogoélne", pkt.3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy 1 punktow wysokos$ciowych

Do wyznaczania trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowac sprzet, ktory bedzie odpowiedni
dla prawidlowego wykonania robot z dokladno$cia wymagang w Specyfikacjach Technicznych.
Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiada¢ atesty i aktualne Swiadectwo legalizacyjne
wymagane odpowiednimi przepisami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Wybor srodkow transportu

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materialdbw moze byé samochdd dostawczy lub inny,
gwarantujacy przewozenie sprzgtu i materiatdw w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonywania robot
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Szczegblowe dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktow
granicznych ( w razie potrzeby ) nalezy pobra¢ z wlasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji
Geodezyjnej i Kartograficzne;j.
5.2. Wyznaczenie trasy
Wyznaczeniu trasy podlega odcinek drogi wymieniony w pkt. 1.3 w granicach opracowania zgodnie z
Dokumentacja Projektows.
Budowana jezdnia zostanie wyznaczona (odtworzone) poprzez: o$§ geometryczng , przekroje
poprzeczne.
Wyznaczone punkty na osiach jezdni nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do
rzednych w projekcie. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych oraz okreslenie granicy robot ziemnych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopoéw na
powierzchni terenu, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z Dokumentacja Projektowa.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 6.
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.
6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych
Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:
a) 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie
oraz co najmniej co 100m na prostych,
robocze punkty wysokos$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego odcinka,
wyznaczenie niwelety nasypow 1 wykopdw sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomnica co najmniej w
5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania og6lne", pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkag obmiarowg jest 1 ha (hektar) odtworzenia (wyznaczenia) trasy drogowej i punktow
wysokosciowych zgodnie z Dokumentacja Projektows .
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow 1idziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu zkontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne",
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1ha (hektara) odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych obejmuje:
- oznakowanie i zabezpieczenie robot,
- wyznaczenie osi trasy gtownej zgodnie z danymi wg odtworzenia stanu istniejacego ( pomiar
przed rozbiorka) , Dokumentacji Projektowej oraz niniejszej ST, (pkt. 1.3),
- wyznaczenie tras i punkoOw wysokos$ciowych uzbrojenia podziemnego,
- utrzymywanie i ewentualnie uzupetnienie roboczych punktow sytuacyjno-wysokosciowych w
trakcie robot,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych, granicy robot ziemnych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,
- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,
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- inwentaryzacja powykonawcza robdt oraz wykonanie mapy powykonawczej na mapie
zasadniczej 1 wlaczenie do zasobow geodezyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r. (Tekst jednolity Dz. U. z 2005r nr
240 poz. 2027 z pdzniejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

D-01.02.01 USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW
CPV 45112600-1

1. WSTEP
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1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot w zwiagzku z usuni¢ciem drzew w ramach oczyszczania terenu pod roboty budowlane.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne sga stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania ogo6lne dotyczace robot zwigzanych z
usunigciem drzew, krzewow , karczy i poszycia, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych .
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.
1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz z zaleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-00.00.00.
2.MATERIALY
Nie wystepuja.
3.SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. SPRZET DO USUWANIA DRZEW I KRZEWOW

Do wykonywania robot zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzewow nalezy stosowac:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
specjalistyczne ciggniki zrywkowe lub ciaggniki rolnicze duzej mocy ze specjalnym osprzgtem do
prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew,
rebak mobilny (ciagnikowy) lub rozdrabniacz odpadéw zrebowych,
spycharki.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2 TRANSPORT PNI, GALEZI I KARPINY

Pnie, karping oraz galgzie nalezy przewozi¢ transportem ciggnikowym (obszar o mniejszej
dostepnosci terenu — tereny o glebach hydrogenicznych) lub samochodowym (obszar dobrze dostepny
— tereny o gruncie mineralnym). W przypadku wywozu pni wylacznie transportem samochodowym
nalezy odpowiednio wybra¢ miejsca czasowego skladowania pni zwozonych przez ciagniki z
wiekszego terenu (tzw. loco las po zrywce).

Pnie przedstawiajagce warto$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.)
powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen. Na terenach lesnych zgodnie z
zasadami obowigzujacymi w transporcie sortymentéw drzewnych w lasach.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. ZASADY OCZYSZCZANIA TERENU Z DRZEW I KRZEWOW

Roboty zwigzane z usunigciem drzew i krzewow obejmuja wyciecie i wykarczowanie drzew i
krzakow, obcigcie gatezi, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie dotdéw oraz rozdrobnienie za pomoca rebaka do gatezi (lub rozdrabniacza odpadow
pozrebowych) ze ztozeniem uzyskanego mulczu poza pasem drogowym lub ewentualne spalenie na
miejscu pozostalosci po wykarczowaniu (zgodnie z przepisami ochrony przeciwpozarowej na
obszarach lesnych!).

Teren w pasie robot ziemnych, robdt elektrycznych i1 przepustow drogowych, powinien by¢
oczyszczony z drzew i krzewow.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywaé¢ w tzw. sezonie rgbnym,
ustalonym przez Inzyniera.

Wycinka drzew i krzewow na terenach nielesnych

18



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT DROGOWYCH

Drewno uzyskane z wycinki drzew staje si¢ wlasno$cig Zamawiajacego W przypadku przekazania dla
Wykonawcey za pozyskane drewno przez Wykonawce Zamawiajacy wystawi fakture VAT na kwote
zgodng z Raportem z wyceny wartosci drzew po S$cince. Raport z wyceny wartosci drzew
przewidzianych do wycinki wykona uprawnione biuro.

W istniejacym rowie drogowym i pasie projektowanych robdt wystepuja karcze po wczesniej
przeprowadzonej wycince drzew Obowigzkiem wykonawcy bedzie karczowanie pni, ich usunigcie z
pasa robdt, usunigcie $ciotki oraz zasypanie dotow

W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czg$ci roslinnosci nie znajdowaty si¢ na
glebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3.

5.3. UUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

Pnie drzew i krzakoéw znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za
wyjatkiem nastepujacych przypadkow:

- w obrebie nasypoéw - jezeli $rednica pni jest mniejsza od 8 cm 1 istniejaca rzgdna terenu w tym
miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo
powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ $ciete nie wyzej niz 10 cm
ponad powierzchnig terenu. Powyzsze odstgpstwo od ogolnej zasady, wymagajacej karczowania pni,
nie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku pnie
powinny by¢ $cigte rowno z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych pniach nalezy wypeti¢ gruntem z terenu
budowy przydatnym do budowy nasypow i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-
02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopéw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢é przed
gromadzeniem si¢ w nich wody. Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robot w taki sposob, aby
drzewa przedstawiajgce warto$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity
tej wlasciwosci w czasie robot.

5.4. ZNISZCZENIE POZOSTALOSCI PO USUNIETEJ ROSLINNOSCI

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami
ST lub wskazaniami Inzyniera.

Przy podstawowym sposobie postgpowania z galeziami tzn. - przerobienie galezi na kore
drzewna (tzw. mulcz) za pomoca specjalistycznego sprzgtu, to sposéb wykonania powinien
odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzgtu. Nieuzyteczne pozostalosci po przerdbce powinny byé
usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Miejsce sktadowania mulczu musza zosta¢ uzgodnione z
Inzynierem lub zarzadcg terenu na obszarze ktorego planowana jest sktadowanie mulczu

Jezeli dopuszczono spalanie ros$linnosci usunigtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowiagzek zadba¢, aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

W przypadku konieczno$ci prowadzenia spalania odpadoéw zaleca si¢ stosowanie technologii,
umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem malej iloSci dymu, to jest spalanie w
wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu
spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlagcych si¢ czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony material do spalenia stanowi przeszkodge w
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usuna¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub
w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostalosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one
uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu.

Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢
odpowiednio wyréwnana i zageszczona. Pozostatosci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod
rowami odwadniajacymi ani pod jakimkolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeplyw wod
powierzchniowych.
5.5. ZASADY ZABEZPIECZENIE DRZEW NA OKRES PROWADZENIA PRAC
BUDOWLANYCH

Roslinnos¢ istniejaca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢

przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ro§linnos¢, ktora ma by¢ zachowana,
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zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona poddana zabiegom
pielegnacyjnym lub odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie
wiladze.
Zabezpieczenie drzew na terenie budowy polega na:
usytuowaniu zaplecza budowy i placow sktadowych materiatéw budowlanych z dala od istniejacego
zadrzewienia, co zabezpiecza przed uszkodzeniami mechanicznymi drzew oraz przed
przedostawaniem si¢ szkodliwych substancji do gleby;
Zabezpieczenie drzew, ktore rosna w sasiedztwie prowadzonych robot polega na:
recznym prowadzeniu cig¢ grubszych korzeni i zabezpieczeniu powierzchni cigcia specjalistycznym
preparatem,
prowadzeniu prac w okresie spoczynku zimowego drzew tj. od pazdziernika do marca,
organizowaniu robot ziemnych w taki sposéb, by odcinki roboét konczy¢ w przeciagu kilku dni, nie
dopuszczajac w ten sposob do trwatego przesuszenia korzeni i gleby,
zabezpieczeniu drzew, ktoére rosna w odlegloSci mniejszej niz 2 m od prowadzonych robot,
deskowaniem pni do wys. 2 m z przewigzaniem drutem i obtozeniem systemu korzeniowego matami
stomianymi.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. - Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzewow
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania doldw. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doly powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00. "Roboty ziemne".
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzewow jest:
dla drzew: 1 szt. (sztuka),
dla karczy : Iszt. (sztuka).,
dla terenow zakrzewionych 1 ha (hektar)
Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnos$ci Inzyniera. Obmiar wymaga akceptacji
Inzyniera. Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wykazanych w Dokumentacji
Projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera. Dodatkowe roboty wykonane
bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa
zaplate.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
8.2. ODBIOR ROBOT ZWIAZANYCH Z USUNIECIEM DRZEW I KRZEWOW
Odbioru rob6dt zwiazanych z usunigciem drzew i krzewow dokonuje Inzynier, po zgtoszeniu robét do
odbioru przez Wykonawce. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.
8.3. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie doldw po
wykarczowanych pniach, oraz zageszczenia gruntu wypetniajgcego doty.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-00.00.00. Platno$¢ za 1 sztuke
wycietego drzewa oraz za lha usunigtych krzewow i poszycia nalezy przyjmowaé zgodnie z
obmiarem, i z oceng jako$ci wykonania robot.
Ceny jednostkowe:
a) cena wykonania robot zwigzanych z usunigciem drzew obejmuje.
oznakowanie i zabezpieczenie robot,
wycigcie i wykarczowanie pni (dla terenéw nielesnych),
obcigcie galezi,
karczowanie pni (po wczesniejszych wycinkach),
- wywiezienie pni, karpiny i gat¢zi poza Teren Budowy, tacznie z kosztami sktadowania,
zasypanie doléw 1 zageszczenie oraz wywiezienie lub spalenie na miejscu pozostatosci po
wykarczowaniu,
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uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

b) cena wykonania robot zwigzanych z usunigciem krzewow:

- oznakowanie 1 zabezpieczenie robot,

wycigcie i wykarczowanie krzewow i1 poszycia,

obcigcie gatezi,

- wywiezienie karpiny i gatezi poza Teren Budowy, acznie z kosztami sktadowania,
zasypanie doldow i zaggszczenie oraz spalenie na miejscu pozostatosci,

uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I DARNINY

CPV 45112200-7
1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
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Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usuni¢ciem warstwy humusu i darniny pod konstrukcje nawierzchni
1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1
1.3.  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgciem
warstwy humusu oraz darniny z pasa rob6t i obejmuja:
zdjecie warstwy (humusu) o zréznicowanej grubosci
uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot,
wykorzystanie zdjgtego humusu na umocnienie skarp.
1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt 1.
1.5.  Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.
2. MATERIALY
Nie wystepuja
3. SPRZET
3.1.  Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
3.2.  Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:
spycharki,
rowniarki,
topaty, szpadle i inny sprzet - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe,
koparki i samochody samowytadowcze do transportu humusu lub inny sprzet zaakceptowany przez
Inzyniera.
4. TRANSPORT
4.1.  Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2.  Transport humusu i darniny
Zdjety humus i darnina moze by¢ przewozony dowolnym srodkiem transportu.
Przewiduje sie, ze zdjety humus bedzie przewieziony na odklad poza teren budowy, na miejsce
uzgodnione z Inzynierem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2.  Zdjecie warstwy humusu i darniny
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek oraz dodatkowo
stosowac reczne wykonanie robot jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.
Darning mozna zdja¢ mechanicznie i rgcznie w przypadku ponownego jej wykorzystania.
Warstwe humusu darn nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych, ktora jest okre§lona w
Dokumentacji Projektowej oraz w innych miejscach wskazanych przez Inzyniera.
Humus nalezy zdja¢ na petna gleboko$¢ jego zalegania wedtug faktycznego stanu wystepowania.
Przyjmuje si¢, ze zdjety humus moze nadawaé si¢ do wykorzystania jako ziemia urodzajna — dla
terenow projektowanej zieleni,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2.  Kontrola jakos$ci zdjecia humusu i darniny
Sprawdzanie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuni¢cia humusu i
darniny z powierzchni pasa robot ziemnych, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i wskazaniami
Inzyniera.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
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Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) zdjetego humusu darniny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m?*(sze$ciennego) zdjetego humusu i darniny obejmuje:

oznakowanie i zabezpieczenie robot,

zdjecie warstwy humusu na pelng gleboko$¢ jego zalegania wraz z haldowaniem w pryzmy na miejscu
sktadowania, wraz z ewentualnymi kosztami sktadowania,

zdjecie warstwy darniny na pelna glebokos¢ jego zalegania wraz z hatdowaniem w pryzmy na miejscu
sktadowania, wraz z ewentualnymi kosztami sktadowania,

przewiezienie humusu na odktad na miejsce uzgodnione z Inzynierem,

przewiezienie darniny na odklad na miejsce uzgodnione z Inzynierem,

uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.

D-01.02.04 ROZBIORKI CPV 45111100-9, CPV 45200000-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
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Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych zrozbiorka elementéw kolidujacych z projektowanym zagospodarowaniem placu
spacerowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu rozbiorki
elementow i obejmuja:

Rozbiorki ogrodzen, rozbiorki znakow, elementow betonowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty przydatne pozyskane z rozbiorki nalezy przekaza¢ Inwestorowi.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt.3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka nalezy stosowac:

- miloty pneumatyczne,

- spycharki,

- tadowarki,

- samochody ci¢zarowe

badz inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt.4.

4.2. Transport materiatu z rozbidrki nawierzchni

Materialy z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania robo6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania og6lne", pkt.5.

5.2. Rozbidrka znakéw , murkdow, szopy drewnianej

Wszelkie wykopy po rozbidrkach powinny by¢ zasypane gruntem do poziomu otaczajacego terenu
i zageszczone zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D.02.03.01 ,,Wykonanie nasypow”.
Rozbierane znaki i bariery stanowia wtasno§¢ Zamawiajacego.

Doty po usunigtych obiektach nalezy wypehié¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow i zaggscic¢
zgodnie z wymaganiami PN-S-02205.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt.6.

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania rozbiorki

Sprawdzenie jako$ci robot rozbiérkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

- Dokumentacjg Projektowa w zakresie kompletno$ci wykonywanych robot,

- wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej specyfikacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania og6lne", pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:

1 m? (metr kwadratowy) rozbiorki szopy

1 m (metr) rozbidrki istniejacego ogrodzenia, przestawienia

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogo6lne"
pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostek obmiarowych wg pkt. 7.2 a+c obejmuje:

wyznaczenie zakresu robot,

oznakowanie i zabezpieczenie robot,

rozbioérka elementow , przesortowanie i oczyszczenie elementéw do ponownego wbudowania,
zatadunek i przewiezienie materiatow, facznie z kosztami sktadowania,

koszty utylizacji materiatéw nie nadajacych sie do ponownego wykorzystania,

wyrownanie podtoza, zasypanie dotdow gruntem wraz z zageszczeniem,

uporzadkowanie terenu po wykonanych rozbidrkach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.

D.02.01.01/D.02.03.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH. WYKONANIE NASYPOW
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CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania wykopow i nasypow

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji okreslajag wymagania dla robdt ziemnych przewidzianych
do wykonania wg lokalizacji zgodnej z Dokumentacja Projektowa, wykonanie wykopéw w gruntach
nieskalistych, budowe nasypow, pozyskiwanie gruntu z dokopu lub z ukopu

Roboty w zakresie wykopow obejmuja rowniez rozbiorki korpuséw ziemnych istniejacych odcinkdéw
drég w niezbednym zakresie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktoérego wysokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktorego glebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktérego gltgbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10 Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dhugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11 Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigetych blokach, ktérego probki
nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja
wytrzymatos¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $srodkéw wybuchowych albo narzedzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot
drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| = Pd
pds
gdzie:

pd - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
pas. - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z
PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zaggszczalnos¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
U ds
dio
gdzie: dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
djo - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
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gdzie: E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4],

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-
S-02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - material stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych widkien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujacy si¢ migdzy innymi duza wytrzymatoscia oraz
wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z PN-ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowldkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”pkt. 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa , Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D-M.00.00.00.
»Wymagania og6lne” pkt. 2.

2.2. Ogoblne zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow lub zasypek wykopow. Grunty nie przydatne do
budowy nasypow mogg by¢ wywiezione poza plac budowy .

Wskaznik réznoziarnistosci ,,U” gruntow uzytych do budowy nasypoéw powinien wynosi¢ co najmniej
3. Grunty o mniejszym wskazniku réznoziarnisto§ci mozna zastosowa¢ warunkowo , jezeli wstgpne
préby na odcinku probnym wykaza mozliwo$¢ uzyskania wymaganego zageszczenia.

2.3. Grunty na trasie robot

Zasadnicze podtoze powierzchni terenu tworza grunty nieprzydatne.

Przewiduje sig, ze grunty z wykopow nie beda przydatne do formowania warstw nasypow. Nalezy
przyja¢ zasade, ze do gornych warstw nasypow nalezy wykorzysta¢ grunty niespoiste z dokopu ,
dopuszcza si¢ stosowanie do dolnych warstw nasypu grunty spoiste i niespoiste.

Ocena warunkow gruntowych w trakcie robot

Niezaleznie od przedstawionej przydatnosci gruntow do budowy nasypéw Wykonawca ma obowigzek
zapewnienia biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie wykonywania wykopow przez
doswiadczonego geotechnika, celem potwierdzenia przydatno$ci wydobywanych gruntéw do budowy
nasypow, badz tez usunigcia tego gruntu z podtoza i przewiezienia na odktad.

Wymagania odno$nie stosowanych gruntow na warstwy nasypow

Gorng warstwe nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykonaé z gruntéw niewysadzinowych,
o wskazniku wodoprzepuszczalnosci Kig > 6 x 10 = m/s i wskazniku réznoziarnistosci U > 5. Jezeli
Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich wlasciwosciach, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na
ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez stabilizacje cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W
takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku nos$nosci i mrozoodpornosci konstrukcji
nawierzchni i wprowadzenie korekty, polegajacej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej. Zmiane
mozna wprowadzic za zgoda Projektanta.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Do wykonania wykopdow i przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,

koparko — spycharki,

koparko — tadowarki,

spycharki gasienicowe,

tadowarki,
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rowniarki samojezdne

lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

3.3. Sprzet do zageszczania

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu, zar6wno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak
tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania.

Do zaggszczania nasypow nalezy uzywac :

walce ogumione,

walce i ptyty wibracyjne,

ubijaki mechaniczne.

Dobor sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubos$ci zaggszczanej warstwy oraz od
warunkow wodnych i wilgotnosci zaggszczanej warstwy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M.00.00.00. ,,Wym. ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport gruntu

Wybdr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa
zarbwno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 5.

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.

5.2. Wykonanie wykopoéw

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczgciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi
zmianami, zatwierdzonymi przez Inzyniera, przeprowadzone zostana rozbiorki. Przed rozpoczgciem
robot Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjgciu warstwy humusu.

5.2.2.  Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catlym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sig¢
niwelety. W czasie robdt ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu.

Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych 1 2%
w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych rob6t na spetnienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

5.2.3. Wymagania dotyczace zageszczenia i no$nosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢ wymagania
dotyczace minimalnej warto$ci i wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot
ziemnych
Strefa korpusu Minimalna wartos$¢ I, dla:
kategoria ruchu KR3-KR5 | kategoria ruchu KR1-KR2
Goérna warstwa o grubosci 15-25 cm | 1,00 1,00
Na glebokosci od 15-25 do 50 cm| 1,00 0,97
od powierzchni robo6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is podanych
w tablicy 1.
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Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okre§lone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggnigte przez
bezposrednie zaggszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do
zastosowania $§rodki, o ile nie sa okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji
Inzynierowi.

5.2.5. Doktadnos¢ wykonywania wykopow

Doktadnos$¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 20 m.

Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:

wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wiecej niz = 10 cm, a
krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

ro6znica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekracza¢ +1 i—3 cm.
5.2.6. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (naktadu)
powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.3. Wykonanie nasypow

5.3.1. Przygotowanie podtoza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze, okreslone w Dokumentacji Projektowej oraz w ST D.01.01.01., D.01.02.01.,
D.01.02.02., D.01.02.04.

5.3.1.1. Wyciecie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigksze niz 1:5 nalezy, dla
zabezpieczenia przed zsuwaniem si¢ nasypu, wykona¢ w zboczu stopnie o spadku gornej powierzchni,
wynoszacym okoto 4 % + 1 % i szerokosci od 0,5 do 1,0 m.

5.3.1.2. Zaggszczenie gruntu i no$no$¢ w podlozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowaé¢ wskaznik zageszczenia gruntdw rodzimych, zalegajacych w
strefie podtoza nasypu, do glgbokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli wartos¢ wskaznika
zageszczenia jest mniejsza niz okreslona w tablicy 2, Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak, aby
powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 2 nie moga by¢ osiagnicte przez
bezposrednie zaggszczanie podloza, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia

Tablica 2. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia dla podloza nasypoéw do glebokosci 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy 0 wysokosci, | Minimalna wartos¢ I, dla:

m kategoria ruchu KR3-KR5 | kategoria ruchu KR1-KR2
do 2 0,97 0,95

ponad 2 0,95 0,95

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$nos¢ warstwy gruntu podtoza nasypu na podstawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.2. Wybor gruntow i materiatow do wykonania nasypow

Wybér gruntéw i materiatdw do wykonania nasypdéw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad
podanych w pkt 2.

5.3.3. Zasady wykonania

5.3.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktore
okreslono w Dokumentacji Projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych
zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego roOwnomiernego osiadania nalezy przestrzegac
nastgpujacych zasad:
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Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy nasypow. Nasypy
powinny by¢ wznoszone réwnomiernie na calej szerokosci.

Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu
1 sprzetu uzywanego do zaggszczania. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze
nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.
Grunty o roznych wilasciwosciach nalezy wbudowywaé¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowe;j
grubosci na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywac¢ w dolne, a grunty niespoiste
W gbrne warstwy nasypu.

Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego (o wspotezynniku kio < 5 x 107 m/s) ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4 % + 1
%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie plaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest
budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztaltowanie
powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

Jezeli w okresie zimowym nastgpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna powierzchnia jest
wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki poprzeczne powinny by¢ uksztattowane ku osi nasypu, a
woda odprowadzona poza nasyp z zastosowaniem S$cieku. Takie uksztaltowanie gornej powierzchni
gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym
nasyp.

Gorng warstwe nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykona¢ z gruntdéw niewysadzinowych,
o wskazniku wodoprzepuszczalnosci Kip > 6 x 10 = m/s i wskazniku réznoziarnisto$ci U > 5. Jezeli
Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich wlasciwosciach, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na
ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez stabilizacje cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W
takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku nos$nosci i mrozoodpornosci konstrukcji
nawierzchni i wprowadzenie korekty, polegajacej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych dolne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m
powyzej najwyzszego poziomu wody, nalezy wykona¢ z gruntu przepuszczalnego.

Grunt przywieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istniejacego nasypu nalezy wykonywa¢ w jego skarpie stopnie o szerokosci i
pochyleniu zgodnie ze szczegdtem zamieszczonym w Dokumentacji Projektowe;j.

Wycigcie stopni obowigzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoéch przylegltych czesci nasypu,
wykonanych z gruntéw o ré6znych wtasciwosciach lub w ré6znym czasie.

5.3.3.3. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalng,
to znaczy jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 10 % jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastepnej warstwy gruntu.
Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie
z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegélne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakonczeniu robdt ziemnych powinny by¢ réwne i mie¢ spadki potrzebne do
prawidlowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego.

Jezeli warstwa gruntu niezaggszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie
osuszy¢ jej 1 zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy
usunigcie wadliwej warstwy.

5.3.3.4. Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypoéw w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe osiggnigcie
w nasypie wymaganego wskaznika zagg¢szczenia gruntow.

Nie dopuszcza si¢ wbudowania w nasyp gruntdw zamarzni¢tych lub gruntdéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie duzych opadow $niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem
prac nalezy usuna¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezageszczonego gruntu zamarzta, to nie nalezy jej przed rozmarznieciem zageszczac
ani uktada¢ na niej nastgpnych warstw.

5.3.4. Zageszczenie gruntu
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5.3.4.1. Ogolne zasady zaggszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2. Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przej$¢ maszyny zageszczajacej zaleca sig
okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami podanymi w
pkt 5.3.4.5.

5.3.4.3. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos$¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej, z tolerancja:

a) w gruntach niespoistych +2%

b) w gruntach mato i $rednio spoistych ~ +0 %, -2 %

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzaé laboratoryjnie, z czestotliwoscia okre§lona w
pktach 6.3.2 1 6.3.3.

5.3.4.4. Wymagania dotyczace zageszczenia

W zalezno$ci od uziarnienia stosowanych materialow, zaggszczenie warstwy nalezy okres$la¢ za
pomoca oznaczenia wskaznika zageszczenia lub porownania pierwotnego i wtdérnego modutu
odksztatcenia.

Kontrole zageszczenia na podstawie pordwnania pierwotnego i wtoérnego modulu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z norma PN-S-02205:1998, nalezy stosowac¢ tylko dla gruntow gruboziarnistych,
dla ktérych nie jest mozliwe okreslenie wskaznika zaggszczenia I, wedtug BN-77/8931-12 [9].
Wskaznik zaggszczenia gruntdw w nasypach, okreslony wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien
na calej szerokos$ci korpusu spelnia¢ wymagania podane w tablicy 3.

Tablica 3. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Strefa korpusu Minimalna wartos$¢ I, dla:
kategoria ruchu KR3-KRS5 | kategoria ruchu KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu do glebokosci od
powierzchni robo6t ziemnych:

0,2do1,2m 1,00 0,97

Warstwy nasypu na glgbokosci od powierzchni
rob6t ziemnych ponizej:

1,2m 0,97 0,95

Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest
pomierzenie wskaznika zageszczenia, przyjmuje si¢ warto$¢ wskaznika odksztalcenia I okreslonego
zgodnie z normg PN-S-02205:1998.

Wskaznik odksztatcenia nie powinien by¢ wigkszy niz:

dla zwirow, pospoétek i piaskow

2,2 przy wymaganej wartosci Is > 1,0,

2,5 przy wymaganej wartosci I < 1,0,

dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uziarnieniu (pytéw, glin pylastych, glin zwieztych,
itow — 2,0,

dla gruntdw roznoziarnistych (zwiréw gliniastych, pospolek gliniastych, pytow piaszczystych,
piaskéw gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystych zwieztych) — 3,0.

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagescic.
Jezeli powtérne zaggszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia.
Wykonawca powinien usunaé warstwe i wbudowaé nowy material, oile Inzynier nie zezwoli na
ponowienie proby prawidlowego zageszczenia warstwy.

5.3.4.5. Doktadno$¢ wykonywania nasypow

Przy wykonywania nasypoéw obowiazuja nastepujace wymagania:

szeroko$¢ nasypu nie moze ro6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz = 10 cm a krawedzie
korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman,
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rzedne robot ziemnych w stosunku do projektowanych nie moga przekracza¢ + 1 cm
1—3cm,

pochylenie poprzeczne gornej powierzchni nasypu z tolerancjg £ 1 % w stosunku do projektu,
pochylenia skarp nasypdw nie mogg ro6zni¢ si¢ od projektowanych o wigcej niz + 10 % ich warto$ci
wyrazonej tangensem kata,

wybrzuszenia i wklgsniecia skarpy nie mogg by¢ wicksze niz 10 cm przy pomiarze tatg 3 m,

spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz—3 cm lub + 1 cm.

Styk dwoch przyleglych czgsci nasypu wykonanych z réznorodnych gruntow wykonac przy pomocy
stopni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji pkt.5.2 oraz w Dokumentacji Projektowe;j.

W czasie kontroli szczego6lna uwage nalezy zwroci¢ na :

odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

zapewnienie statecznosci skarp,

odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt 5.2.3.

6.3. Sprawdzenie jakos$ci wykonania nasypow

6.3.1. Rodzaje badan i pomiarow

Sprawdzenie wykonania nasypoéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji i w dokumentacji projektowe;.

Szczegb6lna uwage nalezy zwroci¢ na:

badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,

badania prawidtowos$ci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

badania zageszczenia nasypu,

pomiary ksztattu nasypu,

odwodnienie nasypu.

6.3.2. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow

Badania przydatnosci gruntdow do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach
pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego
zrodta, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m*>. W kazdym badania nalezy okre$li¢ nastepujgce
wlasciwosci:

sktad granulometryczny, wg PN-B-04481:1988,

zawarto$¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988,

wilgotnos$¢ naturalna, wg PN-B-04481:1988,

wilgotno$¢ optymalng i maksymalng gestos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-
04481:1988,

granic¢ ptynnosci, wg PN-B-04481:1988,

kapilarnos¢ bierna, wg PN-B-04493:1960,

wskaznik piaskowy, wg PN-EN 933-8.

6.3.3. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:

prawidtowosci rozmieszczenia gruntow o roznych wlasciwosciach w nasypie,

odwodnienia kazdej warstwy,

grubo$¢ kazdej warstwy i jej wilgotnoSci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie
rzadziej niz jeden raz na 500 m* warstwy,

przestrzegania ograniczen okreslonych w punktach 5.3.3.4 i 5.3.3.5, dotyczacych wbudowania
gruntdw w okresie deszczow i mrozow.

6.3.4. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podtoza nasypu
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Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podtoza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci warto$ci
wskaznika zaggszczenia Is lub stosunku modutéw odksztalcenia z wartoSciami okreSlonymi w
punktach 5.3.1.2 1 5.3.4.4. Do biezacej kontroli zaggszczenia dopuszcza si¢ aparaty izotopowe.
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia I powinno by¢ przeprowadzone wedlug normy BN-77/8931-12,
oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy PN-S-02205:1998.
Zaggszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowa¢ nie rzadziej niz:
jeden raz w trzech punktach na 1000 m? warstwy, w przypadku okreslenia wartos$ci I,
jeden raz w trzech punktach na 2000 m?> warstwy, w przypadku okre$lenia pierwotnego i wtdrnego
modutu odksztatcenia.
Wyniki  kontroli zageszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywaé¢ do dokumentow
laboratoryjnych. Prawidlowo$¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podloza pod nasypem
powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.
6.3.5. Pomiary ksztattu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrole:
prawidtowos$ci wykonania skarp,
szeroko$¢ korony korpusu.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami
dotyczacymi pochylen i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i
SST.
Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na pordéwnaniu szerokosci korony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szeroko$cig wynikajacg z wymiarow geometrycznych
korpusu, okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostke obmiarows jest:
a) 1 m® (metr szeScienny) wykonania robot w wykopach,
b) 1 m® (metr sze$cienny) wykonania robot w nasypach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty wyniki pozytywne
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
0.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m*® wykonania robot ziemnych w wykopach obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, w tym obmiar terenu po zdjgciu warstwy humusu,
oznakowanie i zabezpieczenie robot,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek oraz rozplatnowanie urobku na odktadzie, a
takze ew. oplaty za sktadowanie gruntu poza granicami pasa drogowego,
organizacja i utrzymanie miejsc przeznaczonych na odktady,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu i skarp,
zageszczenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w ST,
wykonanie, a nastgpne rozebranie drog dojazdowych,
rekultywacje terenu.
doprowadzenie gruntu do wilgotnosci optymalnej za pomocg nawilzenia lub osuszenia w sposob
naturalny lub chemiczny
Cena 1 m*® wykonania robot ziemnych w nasypach obejmuje:
- oznakowanie i zabezpieczenie robot,
- prace pomiarowe,
- schodkowanie skarpy istniejacego nasypu
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- wbudowanie gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, warstwami wraz z zaggszczeniem
zgodnie z wymaganiami ST,
-  wbudowanie gruntu przywiezionego warstwami wraz z zageszczeniem zgodnie z
wymaganiami ST
- profilowanie powierzchni nasypu rowow i skarp z nadaniem im spadkéw i pochylefn zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa i ST,
- odwodnienie terenu w czasie trwania robot,
- koszty pozyskania gruntu z dokopow,
- prace pomiarowe i oznakowanie robot,
- odspojenie gruntu w dokopie,
- transport gruntu z dokopu na miejsce wbudowania w nasypie,
- dowo6z wody,
- wbudowanie gruntu uzyskanego z dokopu, warstwami wraz z zaggszczeniem zgodnie
z wymaganiami ST,
- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkéw i pochylen zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa i ST,
- wyprofilowanie skarp dokopu,
- przeprowadzenie wymaganych przez ST badan laboratoryjnych, dotyczacych wlasciwosci
wbudowanych gruntéw i wskaznika zageszczenia poszczegdlnych warstw nasypu.
- doprowadzenie gruntu do wbudowania w nasyp oraz podtoza do wilgotnosci optymalnej za
pomoca nawilzenia lub osuszenia w sposob naturalny lub chemiczny
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;.
4. PN-EN 933-8 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta.
6. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych
i lotniskowych.
7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
8. BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczanie wspolczynnika filtracji gruntow sypkich
na podstawie uziarnienia i porowatosci.
10.2. Inne dokumenty
1. Normy i materiaty wyszczegolnione w PN-S-02205.
2. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych, IBDiM 1997.

D-04.01.01 KORYTOWANIE POD KONSTRUKCJE NAWIETRZCHNI
WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA
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KOD CPV 45233300-2

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem koryta pod konstrukcje nawierzchni jezdni, zatoki postojowej,
zjazdow, chodnikoéw, wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
mechanicznym i recznym wykonaniem koryta przeznaczonym do utozenia konstrukcji nawierzchni
1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz z zaleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-M-00.00.00."Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dot. sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sig
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

réwniarek Iub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace transportu materialdw podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem stabilizacji cementem

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac
naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10
metrow.Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé regcznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inzyniera.Profilowanie 1 zaggszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4. utozy¢ warstwe odcinajaca z piasku zgodnie z dokumentacja projektowa,
wyprofilowac , zagescic.

5.4. Profilowanie i zaggszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ zaakceptowana przez
Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetlniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych i1 zageSci¢ warstwe do
uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowac¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza
Strefa korpusu Minimalna warto$¢ I dla:
kategoria ruchu KR3-KR5 | kategoria ruchu KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 25 cm 1,00 1,00
Na glebokosci od 25 do 50 cm od| 1,00 0,97
powierzchni rob6t ziemnych

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%. Wymagany minimalny modut wtérny E> > 100 MPa

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymaag.ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta
i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w wykonanego koryta i wyprofilowanego
podtoza

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw | Minimalna czgstotliwos¢ badan i pomiaréw

1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Rowno$¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 [Réwnoseé poprzeczna 10 razy na | km

4 | Spadki poprzeczne ) 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztattowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
1 drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
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7 | Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu|w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
podioza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokosc¢ koryta (profilowanego podioza)
Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej
niz+10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rowno$¢ koryta (profilowanego podtoza)
Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Roéznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podiloza i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)
Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢
porownanie warto$ci modutow odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalne;j z tolerancja od -20% do + 10%.
6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.
Wymagania zawarte w niniejszej sst dotycza podloza i warstwy odcinajacej z piasku
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.
Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m? koryta i profilowania obejmuje:

- oznakowanie i zabezpieczenie robot,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie dna koryta lub podtoza, zaggszczenie, utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiaré6w 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji

Techniczne;j.

Cena wykonania 1 m?> w-wy odcinajacej obejmuje:

- oznakowanie i zabezpieczenie robot,
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- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie mieszanki piasku i rozplantowanie,

- profilowanie ,zaggszczenie, utrzymanie podtoza,

- przeprowadzenie pomiaré6w 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji

Techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYWA. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
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Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie i obejmujg SST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudowe zasadnicza wg WT-4

i Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych .

jezdnia, zjazdy,
e pod naw. bitumiczng gr. 15cm podbudowa zasadnicza z mieszanki niezwigzanej o

uziarnieniu 0/31,5mm z kruszywem C50/30
e pod naw. betonowag gr. 10cm podbudowa zasadnicza z mieszanki niezwigzanej o
uziarnieniu 0/31,5mm z kruszywem C50/30

projektowana konstrukcja nawierzchni pobocza:
— gr. 10cm (17cm przy betonie) pobocze przy jezdni nawierzchnia z mieszanki
niezwigzanej o uziarnieniu 0/31,5mm z kruszywa C50/30

1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

1.5.  Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.  Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.  Rodzaje materiatlow

2.2. Rodzaje materialow

Do wykonania podbudowy chodnikéw i zjazdéw indywidualnych przewidziano uzycie mieszanek
niezwigzanych z kruszywa lamanego uzyskanego z przekruszenia surowca skalnego lub kruszywo
naturalne kruszone, uzyskane w wyniku przekruszenia kamieni narzutowych i otaczakéw w ktorym
procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej lub tamanych oraz ziaren calkowicie
zaokraglonych wg PN-EN 933-5 powinna by¢ kategorii nie nizszej niz

- dla podbudowy zasadniczej dla ruchu KR3

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Wymagania wobec kruszywa przeznaczonego do wytwarzania mieszanek niezwigzanych do warstw
podbudowy zgodnie z normg PN-EN 13242:2004. Nalezy stosowa¢ kruszywa spelniajace wymagania
okreslone w WT-4 2010 tabl. 1 str. 10-13 . w zakresie :

Podbudowa zasadnicza nawierzchni drogi obcigzonej ruchem KR3

2.3.2 Woda
Nalezy stosowa¢ wodg¢ nie zawierajaca sktadnikow wptywajacych — szkodliwie na mieszanke
kruszywa, umozliwiajaca wtasciwe zagegszczenie mieszanki niezwiazane;.
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2.4 Wymagania wobec mieszanek do warstw podbudowy zasadniczej

Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy okreslono w WT-4 2010 pkt.2.4
2.4.1 Postanowienia ogolne

Do warstw podbudowy zasadniczej z mieszanek niezwigzanych nalezy stosowac mieszanke 0/31,5;

2.4.2 Wymagania wobec odpornosci kruszyw / recyklingu na dzialanie mrozu

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do podbudowy zasadniczej, podane w tablicy 6, odnosnie
wrazliwo$ci na mroz warstw z mieszanek kruszyw, dotycza badania materiatu po pigciokrotnym
zageszczeniu w aparacie Proctora wedtug PN EN 13286-2 .

2.4.3 Zawartos$¢ pyltow

Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci pylow < 0,063 mm w mieszankach

kruszyw do warstwy podbudowy zasadniczej.

2.4.4 Zawartos$¢ nadziarna

Okreslona wedlug PN- EN 933-1 zawarto$¢ nadziarnia w mieszankach kruszyw powinna
spetnia¢  wymagania podane w tablicy 6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢
nadziara w mieszance kruszyw po pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

2.4.5 Uziarnienie

Okreslone wedlug PN EN 933-1 uziamienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy
zasadniczej dla obcigzenia ruchem KR1 musza spetnia¢ wymagania przedstawione w WT-4 2010 ,,mieszanki
niezwigzane do drég krajowych.

W przypadku stabych kruszyw uziamienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez bada¢ i deklarowac, po 5
krotnym zaggszczeniu metoda Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem
uziarnienia, jest spetnione, jezeli uziamienie mieszanki ponpieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora,
miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunku Jako wymagane obowiazujg tylko wymienione
wartosci liczbowe na tych rysunkach.

Oprocz wymagan podanych na rysunku wymaga si¢, aby 90 % uziamien mieszanek zbadanych w ramach ZKP
w okresie 6 miesiecy spehiato wymagania kategorii podanych w tablicach 4 1 5, aby zapewni¢ jednorodno$¢ i ciaglos¢
uziarmienia mieszanek.

Tablica 4: Wymagania wobec jednorodno$ci uziamienia na sitach kontrolnych - poréwnanie z deklarowana przez
producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera
nadmierng zawarto$¢ ziam stabych wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziamienia mieszanki po
pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

Kizywa uziamienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich
krzywych uziamienia (WT-4 rys. nr 12 str.24) ograniczonych przerywanymi liniami (SDV) z uwzglednieniem
dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 4, ale powinna spelnia¢ takze wymagania ciaglosci uziamienia
zawarte w tablicy 5.

2.4.6 Wrazliwo$¢ na mroz, wodoprzepuszczalnosé

Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczonej mieszanki niezwigzanej do podbudowy
zasadniczej.

2.4.7 Zawartos¢ wody

Zawartos¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci wody w trakcie wbudowywania
1 zageszczania okreslonej metoda Proctora wedlug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w tablicy 6.

2.5 Kontrola produkcji, opis i oznaczenie oraz oznakowanie

zgodnie z wymaganiami okreslonymi w WT-4

3.0. sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

roéwniarek albo ukltadarek do rozkladania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
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Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. wykonanie robo6t

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podloze pod podbudowg powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczego6lnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslong iloscig wody i1 réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg¢ nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

O potrzebie wykonania odcinka probnego decyduje Inzynier Kontraktu.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wym. ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatdéw. Badania
te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.2.1. Kontrola jako$ci materialow w okresie dostaw i przygotowania mieszanki

Kontrola jakosci materiatéw polega na biezagcym przeprowadzaniu badan wlasciwosci materialdéw na
reprezentatywnych probkach w okresie dostaw, dla partii kruszywa nie wigkszej niz 5000m3 i
porownaniu wynikow z wymaganiami okreslonymi w punkcie 2 przed rozpoczeciem Robot.

6.2.2. Kontrolg jako$ci wykonania podtoza

Kontrola jakosci wykonania podloza polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonanej warstwy lezacej
ponizej z wymaganiami podanymi w stosownych SST W przypadku stwierdzenia przekroczenia
tolerancji ustalonych w mniejszych SST usterki w wykonaniu podtoza nalezy usunac.

6.3. Badania w czasie robot
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6.3.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Badania w czasie robot obejmuja kontrolg uziarnienia na podstawie analizy sitowe;j

wbudowywanej mieszanki kruszywa naturalnego, z czestotliwosciag 1 badanie na kazde 3000m2
wbudowanego materialu. Dodatkowo dla przebadanej partii nalezy okresli¢ parametry mieszanki z

pozycji 1 =5, Tablicy 1

Wilgotnos$¢ naturalng materiatu kontroluje si¢ wg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli nalezy pobierac¢
co najmniej po dwie probki z kazdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkach watpliwych.
Kontrole zaggszczenia i no$nosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy przeprowadzaé z

czestotliwos$cia przedstawiong w Tablicy 2.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie badan

Czgstotliwos¢ badan

Minimalna  liczba | Maksymalna powierzchnia
badan na dziennej | podbudowy przypadajaca
dzialce roboczej na jedno badanie (m?)

2.3.2

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotno$§¢ mieszanki 2 600

3 Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
4

Badanie wtasciwos$ci kruszywa wg tab. 1, pkt|dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie

kruszywa

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w

tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw

Minimalna czestotliwo$¢ pomiardw

1 Szerokos¢ podbudowy

10 razy na 1 km

2 Rownos¢ podluzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m fata na kazdym
pasie ruchu

3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*®) 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

7 Grubos$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Nosno$¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia
- ugigcie sprezyste

co najmniej w dwodch przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w

punktach gtownych tukéw poziomych.
6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. Rowno$¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-

68/8931-04 [28].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
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Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £+ 5
cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6znic¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosno$¢ i zageszczenie podbudowy

Wartos¢ wtornego modutu odksztatcenia oraz wskaznik odksztalcenia po zaggszczeniu warstwy,
badane ptyta statyczng typu VSS o $rednicy D=300mm, powinny by¢ :

podbudowa w konstrukcjach typu KR1 +KR2 E2 > 150 MPa (Elmin 80MPa);; [0<2,20

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia
w zakresie od 0,25+0,35MPa i dla koncowego obcigzenia 0,55MPa.

Moduly odksztalcenia pierwotny E1 i wtérny E2, obliczamy na podstawie wzoru:

E1 E2 =% D (Ap/As) [MPa]

D - $rednica plyty (D=300), mm

Ap - r6znica naciskow (Ap=0,10), MPa

As - przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskow, mm

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokoSci co najmniej 10 cm,
wyrownane 1 powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie
materialu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia gtebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwos$ciach, wyrdownane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i
ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robodt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wynikto z niewltasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy =z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
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Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynno$ci objetych ceng jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-EN 1367-1 Badanie wlasciwosci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dzialanie czynnikow
atmosferycznych Czegs¢1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwos$ci kruszyw

PN-EN 933-1:2000/A1:2006 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego.Metoda przesiewania

PN-EN 933-2:1999 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego.
Nominalne wymiary otwordw sit badawczych

PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czg¢s$¢ 4: Oznaczanie ksztaltu
ziarn. Wskaznik ksztattu

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢8: Ocena zawartosci
drobnych czastek.Badanie wskaznika piaskowego. Zalacznik A

PN-EN 1097-2:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 5: Oznaczanie
zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

PN-EN 1097-6:2002 (wraz z pézniejszymi poprawkami) Badania mechanicznych i fizycznych
wiasciwosci kruszyw. Czegs¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowy

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwiazane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskaznika no$nosci, natychmiastowego wskaznika no$nosci i pgcznienia
liniowego

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Zalacznik B

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM — Warszawa 1997

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM -Warszawa 1997.
WT-4 2010 Wymagania Techniczne Mieszanki niezwiazane do drog krajowych

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998

D-04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
CPV 45233300-2
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej sa wymagania ogolne dotyczgce wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegoélowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy zasadniczej z mieszanek niezwiazanych, kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/31,5 wg PN-EN-13242: Podbudowe z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z WT-4 2010, ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako dolna warstwa podbudowy mieszanka kruszywa tamanego 0/31,5mm
C50/30 dla KR3wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych i wg
WT4/2010

gr. 15c¢m (naw. bitum) pod nawierzchnie, zjazdy

gr. 10cm (naw. betonowa)

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Podbudowa — dolna czg$¢ konstrukcji nawierzchni drogowej przeznaczona do przenoszenia
obcigzen ruchu na podtoze. Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej i pomocnicze;.
Podbudowa moze by¢ wykonywana w kilku warstwach technologicznych

1.4.2. Podbudowa pomocnicza — warstwa zapewniajaca przenoszenie obcigzenia z podbudowy
zasadniczej na podtoze. Podbudowa pomocnicza moze si¢ sktada¢ z kilku warstw o roznych
wlasciwosciach

1.4.3. Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewniajaca przenoszenie obcigzenia z warstw wyzej
lezacych na podbudowe¢ pomocnicza lub podtoze

1.4.4. Kruszywo o ciggtym uziarnieniu — jest to kruszywo, ktore sktada sie z kruszywa grubego i
drobnego, ktére moze by¢ uzyskiwane bez rozzieleniana kruszywo grube i drobne Iub przez
potaczenie

kruszywa grubego i drobnego

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe s3a zgodne z normami zwigzanymi, wytycznymi i
okresleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.5.  Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt. 1.5.

2.MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania, podano w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do wykonania podbudowy chodnikow 1 zjazdéow indywidualnych przewidziano uzycie mieszanek
niezwigzanych 0/31,5mm z kruszywa tamanego uzyskanego z przekruszenia surowca skalnego lub kruszywo
naturalne kruszone, uzyskane w wyniku przekruszenia kamieni narzutowych i otaczakéw w ktorym
procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej lub tamanych oraz ziaren catkowicie zaokraglonych
wg PN-EN 933-5 powinna by¢ kategorii nie nizszej niz

- dla podbudowy zasadniczej dla ruchu KR1

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

Okreslone wedlug PN EN 933-1 uziamienia mieszanek kruszyw 0/31,5 mm (C50/30) , przeznaczonych do
warstw podbudowy pomocniczej muszg spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 12 .

W przypadku stabych kruszyw uziamienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez bada¢ ideklarowac, po 5
krotnym zageszczeniu metoda Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem
uziarnienia, jest spetnione, jezeli uziamienie mieszanki ponpieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora,
miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunku 12 Jako wymagane obowiazuja tylko wymienione
wartosci liczbowe na tych rysunkach.
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Rys. 12. Mieszanka nicxwigrana /31, 5 do wamstw podbodowy zasadnicze

Oproécz wymagan podanych na rysunku 12, wymaga si¢, aby 90 % uziamien mieszanek zbadanych w ramach
ZKP w okresie 6 miesigcy spetnialo wymagania kategorii podanych w tablicach 4 1 5, aby zapewni€ jednorodno$c i
cigglo$¢ uziamienia mieszanek.

Tablica 4: Wymagania wobec jednorodnosci uziamienia na sitach kontrolnych - poréwnanie z deklarowang przez
producenta warto$cia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera
nadmierng zawarto$¢ ziarn stabych wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po
pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

Pordwnanie & deklarownng preee producents wartodcig (5)
Migszanka Tolerancie prresieven przez sito (mim), %(nvin)
migEwigeann | 0,5 1 2 d 5.6 R 112 16 | 224 | 31,5
0315 +5 | 45 | £7 | £8 - | £8 - &4
043 +5 | £5 | £7 = k8] - L - +8
03 - £5 | &5 | 7 - | x4 - + 8 + B

Krzywa uziamienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich
krzywych uziamienia (WT-4 rys. nr 12 str.24) ograniczonych przerywanymi liniami (SDV) z uwzglednieniem
dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 4, ale powinna spehia¢ takze wymagania cigglosci uziamienia
zawarte w tablicy 5.

Tablica 5: Wymagania wobec cigglosct nziamisnia na sitach kontrolnych — réznice w

preesiewach podezas badat kontrolnych produkowanych mieszanck

i Minimalng | maksymalng zawartodé ki w miesennkach;

- [rtidnice precaiewdw w %(mim) preez sito (mm)]

s I T 2id 25 6 48 (56112 &16 | 11,2224 [ 16815
| 1]

i | onew | gilee | o | owidee | s | omde | eesx | soeln mbn | omew | mie. | omeEx | omwin | max
315 4 | 15| 7 |20)] - = |10f25 | - - |10]25] - = | =
0ds | 4 JI5) - | -1 T |20 )-] - [Wx)25) -] -]10| 25
/63 - | -] 4 |15] - - | 7|20 - | - |10)25]) - - | 10| 25

2.4. Whasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania, dla podbudowy zasadniczej nawierzchni drogi obcigzonej
ruchem K3 , okre$lone w tablicy 1 WT-4 2010 Warunki Techniczne Mieszanki niezwigzane do drog
krajowych .

2.5. Wiasciwosci dla mieszanek
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Mieszanki powinny spetnia¢ wymagania, dla podbudowy zasadniczej nawierzchni drogi obcigzonej
ruchem KR3, okreslone w WT-4 2010 Warunki Techniczne Mieszanki niezwigzane do drog
krajowych.

Tablica 1: Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

niezwigzanej przeznaczonej

nawierzchnie z kostki betonowe;j

L.P | Wlasciwosc¢ Wymagane wlasciwosci mieszanki

podbudowy  zasadniczej  pod

1 | Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5

2 | Maksymalna zawarto$¢ pyhu, kategoria nie wyzsza niz: UF9

3 Minimalna zawarto$¢ pytu: LFNR

4 Zawarto$¢ nadziarna, kategoria nie nizsza niz: 0C90

5 | Uziamienie: Krzywe uziarnienia Krzywe uziarnienia wgrys.12

6 |Tolerancja przesiewu — pordéwnanie zwartosciag S|GB  wg.tabl.4 WT-4
deklarowana przez dostawce

7 Jednorodnos¢ uziarnienia — réznice wprzesiewach GB  wg.tabl.5 WT-4

8 | Wrazliwo$¢ na mroz; wskaznik piaskowy SE*) , nie|45 wg.tabl.6 WT-4
mniejszy niz:

9 | Odpornos¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji 10/14 odsianej | LA35
z mieszanki) wg PN-EN 1097-1, kategoria nie wyzsza niz:

10 | Mrozoodpornos¢ (dotyczy frakcji kruszywa 8/16 odsianej z | F4
mieszanki) wg PN-EN 1367-1, kategoria nie wyzsza niz:

11 |Warto§¢ CBR [%] po zageszczeniu do wskaznika >80
zaggeszezenia IS=1,0 1 moczeniu w wodzie 96h, co najmniej:

12 | Zawarto§¢ wody w mieszance zageszczanej, [% (m/m)],|80+100
wilgotnos$¢ optymalna wg metody Proctora

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po pieciokrotnym zageszczeniu
metodg Proctora wg PN-EN 13286-2.

Inne cechy srodowiskowe

Wigkszos¢ substancji niebezpiecznych okre§lonych w dyrektywie Rady76/769/EWG zazwyczaj nie
wystepuje w zrodlach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji niebezpiecznych nie przekracza
wartosci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow.

2.6. Woda

Nalezy stosowac¢ wode wg PN-EN 1008:2004

3.0.SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce
wibracyjne.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. Wykonanie robot
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5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza

Podloze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D
dgs

<5 (1)

w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,
dss -  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w
milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajacg lub
odpowiednio dobrang geowltdkning. Ochronne wiasciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

s o 1,2 ()

Oy
w ktorym:
dso -  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w
milimetrach,

O - umowna s$rednica porow geowlokniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca
si¢ na geowlokninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru 099 powinna by¢ podawana przez
producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg¢ nalezy osuszyc.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Odcinek probny
Nie przewiduje si¢ odcinka probnego.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wym. ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania
te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.
6.2.1. Kontrola jakosci materiatdw w okresie dostaw i przygotowania mieszanki
Kontrola jakosci materiatéw polega na biezagcym przeprowadzaniu badan wlasciwosci materialdéw na
reprezentatywnych probkach w okresie dostaw, dla partii kruszywa nie wigkszej niz 5000m3 i
porownaniu wynikow z wymaganiami okreslonymi w punkcie 2 przed rozpoczeciem Robot.
6.2.2. Kontrole jako$ci wykonania podtoza
Kontrola jakosci wykonania podloza polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanej warstwy lezacej
ponizej z wymaganiami podanymi w stosownych SST W przypadku stwierdzenia przekroczenia
tolerancji ustalonych w mniejszych SST usterki w wykonaniu podtoza nalezy usunac.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Badania w czasie robot obejmuja kontrolg uziarnienia na podstawie analizy sitowej
wbudowywanej mieszanki kruszywa naturalnego, z czestotliwosciag 1 badanie na kazde 3000m2
wbudowanego materialu. Dodatkowo dla przebadanej partii nalezy okresli¢ parametry mieszanki z
pozycji 1 =5, Tablicy 1
Wilgotno$¢ naturalng materiatu kontroluje si¢ wg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli nalezy pobiera¢
co najmniej po dwie probki z kazdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkach watpliwych.
Kontrole zaggszczenia i no$nosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy przeprowadzaé z
czestotliwos$cia przedstawiong w Tablicy 3.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

Czgstotliwos¢ badan

Minimalna liczba| Maksymalna  powierzchnia

Lp. | Wyszczegolnienie badan badan na dziennej|podbudowy przypadajaca na

dzialce roboczej jedno badanie (m?)

1 Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
4

2.3.2 kruszywa

Tablica 3: Czgstotliwo$¢ badan zaggszczenia i nosnosci podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

L.P |Lokalizacja warstwy Min. liczba badan na|Max. powierzchnia
Czestotliwos¢ pomiardw dziennej dziatce roboczej warstwy  przypadajaca
na jedno badanie
1 Podbudowa na pozostatych drogach |2 600m?2

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

49

Badanie wtasciwos$ci kruszywa wg tab. 1, pkt|dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT DROGOWYCH

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie badan i | Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m tata na
kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*®) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie® co 100 m
7 Grubos$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Nosno$¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Rowno$¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £+ 5
cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos$¢ podbudowy nie moze si¢ r6znic¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nos$no$¢ i zageszczenie podbudowy

Wartos¢ wtornego modutu odksztatcenia oraz wskaznik odksztalcenia po zaggszczeniu warstwy,
badane ptyta statyczng typu VSS o $rednicy D=300mm, powinny by¢ :

podbudowa w konstrukcjach typu KR3 E2 > 150 MPa (Elmin 80MPa); [0<2,20

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia
w zakresie od 0,25+0,35MPa i dla koncowego obcigzenia 0,55MPa.

Moduly odksztalcenia pierwotny E1 i wtérny E2, obliczamy na podstawie wzoru:

E1 E2 =% D (Ap/As) [MPa]

D - $rednica plyty (D=300), mm

Ap - r6znica naciskow (Ap=0,10), MPa

As - przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskow, mm

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
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6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokoSci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 ¢cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie
materialu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gltebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwos$ciach, wyrownane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robodt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nos$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT 7.1. Ogolne
zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy =z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zaggszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne”
pkt. 10.

D.05.03.05  Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Nawierzchni
Betonowej — Beton Drogowy

1. Wstep
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1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonu
cementowego C30/37 WS8F100 klasa ekspozycji XC4 XF3 z dodatkiem zbrojenia
rozproszonego w ilosci 1,5-2kg/m3 z wtdkna syntetycznego np. di. 54mm. w ramach
sporzadzonej dokumentacji projektowe;.

1.2. Zakres stosowania STWiIOR

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1
zgodnie z lokalizacja okre§long w Dokumentacji Projektowe;.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot dotycza
zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni drogi z Betonu
Drogowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Beton - material powstaly ze zmieszania cementu, kruszywa drobnego i grubego, wody oraz
ewentualnych domieszek 1 dodatkow, ktory uzyskuje swoje wiasciwosci w wyniku hydratacji
cementu.

Mieszanka betonowa — catkowicie wymieszanie sktadniki betonu, ktore sa jeszcze w stanie
umozliwiajacym zaggszczanie wybrana metoda.

Beton stwardnialy — beton, ktéry jest w stanie stalymi i ktory osiagnat pewien poziom
wytrzymatosci.

Beton zwykly - beton o gestosci objetosciowej wiekszej niz 2000 kg/m3 i nie przekraczajacej
2600 kg/m3.

Beton projektowany ( o ustalonych wtasciwosciach) - beton ktéorego wymagane wtasciwosci
i dodatkowe cechy sa podane producentowi, odpowiedzialnemu za dostarczenie betonu
zgodnego z wymaganymi wtasciwosciami 1 dodatkowymi cechami.

Beton recepturowy (o ustalonym skladzie) - beton ktorego sktad i sktadniki jakie powinny
by¢ uzyte , sa podane producentowi, odpowiedzialnemu za dostarczenie betonu o tak
okreslonym sktadzie.

Klasa wytrzymalo§ci betonu na S$ciskanie - okreslona jest na podstawie wytrzymatosci
charakterystycznej na $ciskanie w 28 dniu dojrzewania i oznaczana symbolem np. C30/37
Beton nawierzchniowy - beton o okreslonej wytrzymalosci na $ciskanie, rozcigganie przy
rozlupywaniu oraz na zginanie, wbudowany w nawierzchnig.

Domieszka napowietrzajaca — domieszka umozliwiajaca wprowadzenie podczas mieszania,
okreslonej ilosci drobnych, rownomiernie rozmieszczonych pecherzykow powietrza, ktére
pozostaja w betonie stwardniatym.

Domieszki plastyfikujace — domieszka, ktéra umozliwia zmniejszenie zawartosci wody w
danej mieszance betonowej bez wplywu na jej konsystencje lub ktéra bez zmniejszania ilosci
wody powoduje zwigkszenie opadu stozka/rozptywu lub wywotuje oba te efekty
jednoczesnie.

Domieszki uplynniajace — domieszka, ktoéra umozliwia znaczne zmniejszenie zawartosci
wody w danej mieszance betonowej bez wplywu na jej konsystencje lub ktora bez
zmniejszania ilosci wody powoduje znaczne zwigkszenie opadu stozka/rozpltywu lub
wywotuje oba te efekty jednoczesnie.

Domieszki opézniajace wigzanie — domieszka, ktéra przedluza czas do rozpoczgcia
przechodzenia mieszanki ze stanu plastycznego w stan sztywny.

Preparaty pielegnacyjne - produkty ciekle sluzace do pielegnacji $wiezego betonu.
Naniesione na jego powierzchni¢, wytwarzaja ,,powtoke” pielggnacyjna, zabezpieczajaca
powierzchni¢ betonu przed odparowaniem wody.

Szczelina skurczowe poprzeczna (pozorna) — skurczowa umozliwia ptytom skurcze, ktére
moga si¢ pojawia¢ pod wptywem zjawiska chemicznych w czasie wigzania cementu i pod
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wplywem obnizania temperatury. Umozliwia rowniez rozszerzanie ptyt w takim zakresie, jaki
umozliwia luz pomiedzy ptytami. Szczeling wycina si¢ w twardniejacym betonie Szczeliny
konstrukcyjne (poprzeczne) — wykonuje si¢ na catej grubosci ptyty nawierzchni betonowej o
szer. jak szczeliny skurczowe poprzeczne.

Szczelina skurczowa podluzna — wycina si¢ ja w twardniejacym betonie przy szerokosci
jezdni powyzej 6,0m.

Masa zalewowa na goraco - mieszanina skladajgca si¢ z asfaltu drogowego,
modyfikowanego dodatkiem kauczuku lub zywic syntetycznych, wypekliaczy i innych
dodatkow uszlachetniajacych, przeznaczona do wypekniania szczelin nawierzchni na gorgco.
Masa zalewowa na zimno - mieszanina zywic syntetycznych, jedno- lub dwusktadnikowych,
zawierajaca konieczne dodatki uszlachetniajace 1 wypetniajace, przeznaczona do wypekniania
szczelin na zimno.

Dybel —stalowy pret, umieszczony pomiedzy sasiednimi ptytami ( w przekroju poprzecznym)
jako potaczenie ptyt w nawierzchni betonowej, stosowany w celu polepszenia wspolpracy
ptyt i zapobiegania przemieszczeniom.

Kotwa- stalowy pret ze stali zebrowanej stuzacy do potaczenia ptyt (w przekroju podtuznym)
w szczelinach podluznych w nawierzchni betonowe;.

Gruntownik, primer - roztwor gruntujacy, skladajacy si¢ ze specjalnych substancji
nanoszonych na boczne §cianki szczeliny w celu zwigkszenia przyczepnosci zalewy do tych
$cianek.

Wkladka uszczelniajaca - wkladka z materialu syntetycznego lub innego materiatu o
walcowatym ksztatcie do wstgpnego uszczelnienia; weiskana do szczeliny w celu uzyskania
podparcia dla masy =zalewowej, utrzymania odpowiedniej gltebokosci wlasciwego
uszczelnienia i zabezpieczenia przed glebszym wnikaniem zalewy w trakcie wypelniania nig
szczeliny oraz wyeliminowania trdjptaszczyznowej przyczepnosci zalewy w szczelinie.
Wkladka uszczelniajaca elastyczna —  clastomerowa  wkladka uszczelniajaca
zabezpieczajaca szczeliny dylatacyjne, wciskana bezposrednio w szczeling, o konstrukcji
zabezpieczajacej ja przed wyrywaniem podczas eksploatacji

Zabezpieczenie przeciwerozyjne podbudow betonowych (warstwa poslizgowa) - warstwa
znajdujaca si¢ migdzy podbudowa a warstwg nawierzchni betonowej, peilnigca funkcje
drenazowag i separacyjna.

Podbudowa - cze$¢ konstrukcyjna nawierzchni, ktérej celem jest przenoszenie na podtoze
obcigzen spowodowanych ruchem, moze sktadac si¢ z czesci zasadniczej i pomocnicze;.

a) podbudowa zasadnicza moze sktadac si¢ z warstw:

- z mieszanek mineralno-asfaltowych

- z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

- z kruszyw stabilizowanych hydraulicznie,

b) podbudowa pomocnicza moze sktadac si¢ z warstw :

- z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

- z kruszyw stabilizowanych hydraulicznie

Nawierzchnia betonowa - warstwa betonowa przeznaczona do przenoszenia obcigzenia od
ruchu pojazdéw i odporna na warunki srodowiskowe uktadana w nastepujacych wariantach:

- w pojedynczej warstwie (JWN)

- w podwojnej warstwie , o tym samym sktadzie betonu (PWN)

- w podwdjnej warstwie, o roznym sktadzie betonu jako gérna warstwa nawierzchni (GWN)
oraz dolna warstwa nawierzchni (DWN)

Tekstura powierzchni jezdnej — oznacza ceche szorstko$ci powierzchni osiggnigta
metodami:

- zaclerania

- ciggnionej tkaniny jutowej w kierunku podtuznym (réwnolegtym do osi jezdni,

- przecierania $wiezo ulozonej mieszanki betonowej stalowa szczotka (w kierunku
prostopadtym do osi jezdni,
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- rowkowania poprzecznego widetkami metalowymi (j.w ),

- op6znienia hydratacji cementu (np. z uzyciem glukozy) a nastgpnie usuni¢cia nie zwigzane;j
warstwy zaprawy cementowej szczotka mechaniczng lub wodg pod ci$nieniem w nastepstwie
czego postaje powierzchnia z odkrytym kruszywem o gltebokosci makrotekstury do 1,5 mm
Klasa ekspozycji - Klasyfikacja chemicznych i1 fizycznych warunkéw $rodowiska, na
dziatanie ktérych moze by¢ narazony beton

Beton zbrojony wloknami (fibrobeton, FRC — Fibre Reinforced Concrete) — beton
zawierajacy witokna stalowe wg PN-EN 14889-1 i/lub wldkna polimerowe klasy II
(makrowtokna) wg PN-EN 14889-2. Uzycie wtokien ma charakter stosowania
konstrukcyjnego, a wiec ma wplyw na no$nos¢ elementu betonowego

Dylatacje asfaltowe — kruszywo zalewne masg asfaltowa i zaggszczane warstwami.
Stosowane do potaczenia nawierzchni betonowej z nawierzchnig asfaltows.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiOR.

2. Materialy

Wszystkie materialy powinny posiada¢ wymagane dokumenty dopuszczajace je do obrotu.

2.1 Kruszywa

Do produkcji mieszanki betonowej nalezy stosowaé¢ kruszywa naturalne pochodzenia
mineralnego, ktore poza obrobka mechaniczng nie zostalo poddane zadnej innej obrdbce.
Kruszywo powinno by¢ skladowane na powierzchni utwardzonej, kazda frakcja w
oddzielnym boksie (wykonanym z plyt betonowych), z tabliczka okre$lajaca uziarnienie.
Kruszywo musi by¢ pozbawione zanieczyszczen obcych jak: fragmenty tkanin, kawatkow
drewna, fragmentow plastikow.

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania normy PN-EN 12620 oraz wymagania dodatkowe
zgodnie z tabelami 11 2.

Tabela 1 - Wymagania dla kruszywa grubego

Przeznaczenie betonu
L.p. Wtasciwosci kruszywa Nawierzchnia Nawierzchnia
KR1+KR2 KR3+KR4

Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria nie
nizsza niz: G¢ 90/15
gdzie: D>4, d21
j-w. gdzie:D<4, d>1 G¢ 85/20
Gestosc ziaren

wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7,8 lub 9
Tolerancje uziarnienia na sitach
posrednich, nie wieksze niz, wg kategorii. Gr20/15
gdzie: D/d<4; D/1,4
j-w lecz :D/d 24; D/2 G120/17,5
Zawartos¢ pytu wg PN-EN 933-1; kategoria fis f,
nie wyzsza niz: ’
Ksztatt kruszywa grubego wg PN-EN 933-3
5 | lub wg PN-EN 933-4; kategoria nie wyzsza Slys lub Flys Slys lub Flis
niz:

Procentowa zawartosé ziaren o
powierzchni przekruszonej i famanej
wedtug PN-EN 933-5, kategoria nie nizsza
niz:

Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie wg
PN-EN 1097-2, rozdziat 5; badanie na
kruszywie 10/14;

kategoria nie wyzsza niz:

Deklarowana przez producenta

brak wymagan Coo/1

LA30 LAZS
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Odpornos¢ na polerowanie wg PN-EN
1097-8

Mrozoodpornos¢ wg PN-EN 1367-1;,
9 | badanie na kruszywie 8/16; kategoria nie Fy Fy
WYyZsza niz:

Mrozoodpornos¢ wg PN-EN 1367-6
10 | badana w 1 % NaCl, badanie na kruszywie brak wymagan 7
8/16, wartos¢ nie wyzsza niz w %:
Reaktywnos$¢ alkaliczno-krzemionkowa wg
11 | PN-B-06714-46, stopien potencjalnej Stopien potencjalnej reaktywnosci ,,0” *!
reaktywnosci:

Zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1
p.14.2, wartos$¢ nie wyzsza niz w %:
Zawarto$¢ substancji organicznych wg PN-
EN 1744-1 p.15

Zawarto$c siarki catkowitej wg PN-EN

14 | 1744-1, rozdz. 11; wartos¢ nie wyzsza niz 1
w %
1) W przypadku stwierdzenia, ze badane kruszywo odpowiada 1 stopniowi potencjalnej reaktywnosci alkalicznej nalezy

wykona¢ badanie dodatkowe zgodnie z PN-B-06714-34 lub ASTM-C-1260 - dopuszczenie do zastosowania przy spetnieniu
wymagania: reaktywnos¢ alkaliczna z cementem nie wywolujgca zwigkszenia wymiarow liniowych wigkszych niz 0,1 %.

PSV48 PSVSO

12 0,1

13 Barwa nie ciemniejsza od wzorcowej

Tabela 2 - Wymagania dla kruszywa drobnego

Przeznaczenie betonu

L.p. Wtasciwosci kruszywa Nawierzchnia Nawierzchnia
KR1+KR2 KR3+KR4
1 | Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria : Gr85
2 Gestosc ziaren Deklarowana przez producenta

wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7,8 lub 9

3 Zawartos$¢ pytu wg PN-EN 933-1; kategoria f, fis
nie wyzsza niz: ’
Reaktywnos$¢ alkaliczno-krzemionkowa wg

4 | PN-B-06714-46, stopien potencjalnej Stopien potencjalnej reaktywnosci ,,0” *!
reaktywnosci:
Zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1

5 P . .. 0,5
p.14.2, wartos¢ nie wyzsza niz w %:

6 Zawarto$¢ substancji organicznych wg PN- Barwa nie ciemniejsza od wzorcowej
EN 1744-1 p.15
Zawarto$c siarki catkowitej wg PN-EN

7 | 1744-1, rozdz. 11; wartos¢ nie wyzsza niz 1

w %
1) W przypadku stwierdzenia, ze badane kruszywo odpowiada 1 stopniowi potencjalnej reaktywnosci alkalicznej nalezy
wykona¢ badanie dodatkowe zgodnie z PN-B-06714-34 lub ASTM-C-1260 - dopuszczenie do zastosowania przy spetnieniu
wymagania: reaktywnos¢ alkaliczna z cementem nie wywotujgca zwigkszenia wymiarow liniowych wiekszych niz 0,1 %.

2.2 Cement

Do budowy nawierzchni z betonu cementowego nalezy stosowa¢ cement zgodny z PN-EN
197-1 : cement portlandzki CEM 42,5.

2.3 Woda

Zaré6wno do wytwarzania mieszanki betonowej jak i do pielegnacji wykonanej nawierzchni
betonowej nalezy stosowac¢ wodg¢ spetniajacg wymagania wody zarobowej do betonu wg PN-
EN 1008. Woda moze by¢ pobierana bezposrednio z instalacji wodociaggowej jesli jest zdatna
do picia. Nie dopuszcza si¢ wody pochodzacej z recyklingu.

2.4 Domieszki
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Wilasciwosci domieszek do betonu musza spetnia¢ wymagania normy PN-EN 934-2 i
powinny posiada¢ dokumenty dopuszczajace je do obrotu. Przy wyborze domieszek nalezy
bezwzglednie uwzgledni¢ wspotprace z zastosowanym cementem. Procedura techniczna i
ilo$¢ dozowanych domieszek powinny by¢ zgodne z instrukcjg Producenta.

2.5 Wypelnienie szczelin dylatacyjnych

Do wypetnienia szczelin dylatacyjnych nalezy stosowaé elastyczne wktadki uszczelniajace
lub mas¢ zalewowa wbudowywang na zimno lub goraco zgodng z PN-EN 14188-1, PN-EN
14188-2, posiadajagca wazny dokument dopuszczajacy do obrotu zgodnie z Ustawa o
wyrobach budowlanych . Masy te powinny charakteryzowa¢ si¢ dobra sptywnosciag i
stabilno$cia w wysokich temperaturach, dobra przyczepnoscia do zagruntowanych $cianek
szczeliny , elastyczno$cig w niskich temperaturach. Masa zalewowa musi by¢ odporna na
paliwa, smary oraz $rodki do zimowego utrzymania drog.

2.6 Materialy do pielegnacji nawierzchni betonowej

Do pielggnacji $wiezo utozonej nawierzchni z betonu cementowego, mozna zastosowac nizej
wymienione materiaty:

- folie,

- geowldkning,

- preparaty powlokowe (hydrofobowe), posiadajace aktualne dokumenty pozwalajace
stwierdzi¢ przydatno$¢ danego preparatu do tego celu

Pielegnacje nawierzchni z betonu cementowego nalezy rozpoczaé natychmiast po jego
utozeniu.

2.7 Dyble , kotwy i stal zbrojona

Przy nawierzchniach dwuwarstwowych , nalezy stosowac dyble i kotwy.

Dyble

Dyble powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 13877-3. Wytrzymato$¢ dybli oznaczona
zgodnie z PN-EN ISO 15630-1 powinna wynosi¢ co najmniej 250 MPa. Srednica i tolerancja
$rednicy dybla powinna by¢ zgodna z PN-EN 10060. Minimalna $rednica powinna wynosi¢
16 mm, przy tolerancji dlugosci = 10 mm. Dyble powinny by¢ proste, bez jakichkolwiek
nierownosci, a przesuwane konce bez zadnych wypuklo$ci poza $rednice preta.

Kotwy

Kotwy ze stali zebrowanej klasy B250 lub B500 i powinny by¢ zgodne z PN-EN 10080.
Kotwy powinny mie¢ zgodnie z PN-EN 13877-1 $rednice 20 mm oraz dlugos¢ 800 mm. W
przypadku stosowania kotew wklejanych ich dtugo$¢ powinna wynosi¢ min. 650 mm przy
czym powinny by¢ one wyposazone na jednym koncu w krawedz tnacg. Klej do wklejania
kotew wklejanych po zwigzaniu i stwardnieniu powinien charakteryzowa¢ si¢ minimalng
wytrzymatoscig na wyrywanie kotwy 80 kN. Kotwy wkrecane powinny by¢ mocowane w taki
sposob, aby w czasie spajania powstalo trwale 1 niezawodne potaczenie.

Prety zbrojeniowe

Prety zbrojeniowe powinny by¢ co najmniej klasy B500 i powinny by¢ zgodne z

PN-EN 10080. W nawierzchniach betonowych o zbrojeniu ciaglym, ciggto$¢ zbrojenia moze
by¢ zachowana przez zachodzenie na siebie prgtow, zastosowanie tgcznikow lub przez
zespawanie pretow.

3. Sprzet

3.1 Sprzet do wykonywania nawierzchni z betonu cementowego

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

a) wytworni podstawowej oraz rezerwowej (stacjonarnych lub mobilnych) do wytwarzania
mieszanki betonowej o wydajnosci zapewniajacej ciggltos¢ dostaw mieszanki

wyposazonych w automatyczne urzadzenie (sterowane elektroniczne) wagowego dozowania
wszystkich sktadnikoéw, gwarantujace nastgpujace tolerancje dozowania (wyrazone w
stosunku do masy poszczeg6lnych sktadnikéw dla zadanej partii):

- kruszywo + 3%,

- cement + 3%,
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- woda = 3%.

Czas mieszania sktadnikow w mieszalniku powinien wynosi¢ minimum 20s.

Wytwornia powinna posiada¢ mozliwo$¢ dozowania co najmniej 3 rodzajow domieszek.
Wytwornie musza wyprodukowac, a samochody musza zawiez¢ na miejsce wbudowywania
takg 1lo$¢ mieszanki by maszyny mogty uktada¢ nawierzchnie bez zatrzymywania na dzienne;j
dzialce robocze;j.

Place sktadowe kruszyw powinny mie¢ nawierzchnie utwardzong umozliwiajaca zachowanie
czysto$ci w rejonie sktadowania materiatow oraz oznaczone boksy na poszczegdlne frakcje
kruszyw zapobiegajace ich mieszaniu sig.

b) zaplecza technicznego :

- uktadarki do rozktadania mieszanki betonowej z zespolem wibratoréw, z mozliwoscia
korekty

wysokosciowej,

- zacieraczke powierzchni uktadanej mieszanki betonowe;j;

- urzadzenie lub maszyny do skrapiania wykonanej nawierzchni betonowej $rodkiem
pielggnujacym,

- listwe do trasowania szczelin dylatacyjnych,

- pity tarczowe do mechanicznego cigcia szczelin dylatacyjnych w betonie

- urzadzenia do oczyszczenia 1 wypelnienia masg zalewowa szczelin dylatacyjnych,

- inny niezbg¢dny sprzet.

Dopuszcza si¢ uktadanie mieszanki betonowej za pomocg zautomatyzowanej uktadarki lub
uktadania rgcznego za pomoca zestawu urzadzen mobilnych.

4. Transport

Cement

Cement powinien by¢ przewozony - luzem — cementowozami,

Kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.

Stal (dyble kotwy, stal zbrojeniowa) dowolnymi §rodkami w sposob zabezpieczony przed
uszkodzeniem

Masy zalewowe oraz preparaty powlokowe nalezy przewozi¢ zgodnie z warunkami
podanymi w dokumentach producenta. Mase¢ zalewowa mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu, chronigc opakowania przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Transport mieszanki betonowej powinien odbywac¢ si¢ bez zbednej zwtoki na miejsce jej
wbudowania samochodami ze skrzyniami stalowymi.

5. Wykonanie robot

5.1 Sklad mieszanki betonowej i wlasciwosci betonu

Przed przystapieniem do wykonywania nawierzchni betonowej, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do zatwierdzenia dokumenty dotyczace mieszanki betonowej potwierdzajace
zgodno$¢ uzytych materiatow wsadowych z wymaganiami okreslonymi w STWiOR

5.1.1 Sklad granulometryczny

Do wykonywania mieszanek betonowych do nawierzchni drogowych nalezy stosowaé
kruszywa o maksymalnym wymiarze ziaren do 31,5 mm uwzgledniajac grubosé
projektowanej warstwy nawierzchni. Dobdr stosu okruchowego powinien zapewnié
odpowiednig urabialno$¢ i zageszczenie mieszanki betonowe;.

5.1.2 Zawarto$¢ cementu

Zawarto$¢ cementu w mieszance betonowej nie moze by¢ mniejsza niz 250 kg/m3 oraz
powinna uwzglednia¢ wymagania normy PN-EN 206

5.2 Konsystencja mieszanki betonowej

Konsystencja mieszanki betonowej powinna by¢ dostosowana do warunkow transportu,
technologicznych warunkow uktadania i zageszczania. Ilo§¢ wody dodanej do mieszanki
betonowej po uwzglednieniu danej wilgotnosci wlasnej kruszywa, czynnikow pogodowych
oraz sposobu transportu nalezy ustali¢ w taki sposob, aby beton mial odpowiednia
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konsystencje, mozliwa byla jego obrobka, nie dochodzito do segregacji, a podczas
zageszczania powstawata jednorodna, szczelna struktura oraz zostata osiggnieta wymagana
forma nawierzchni.

W przypadku wykonania deskowania §lizgowego nalezy przyjac¢ taka konsystencje betonu,
aby $wiezy zawibrowany beton po usuni¢ciu deskowania nie odksztatcat sie.

Konsystencja powinna by¢ okre$lona przez klasy konsystencji lub docelowa warto$¢ zgodna z
PN-EN 206.

5.3 Zawarto$¢ powietrza w mieszance betonowej

Zawarto$¢ powietrza w mieszance betonowej powinna uwzglednia¢ postanowienia normy
PN-EN 206.

5.4 Wymagania dla betonu nawierzchniowego

Wymagania dla betonu nawierzchniowego przedstawia tabela nr3 :

Tabela 3 Wymagania dla betonu nawierzchniowego

Przeznaczenie betonu

L.p. Wiasciwosci betonu nawierzchniowego Nawierzchnia Nawierzchnia
KR1+KR2 KR3+KR4
Klasa wytrzymatosci na sciskanie wg PN-
! EN 206, nie nizsza niz: €30/37
) Wytrzymatos$¢ betonu na zginanie w 28 4,0 45

dniu (*1) twardnienia, nie nizsza niz:
Wytrzymatosé betonu na rozcigganie przy
3 | roztupywaniu w 28 dniu (*1) twardnienia, 2,5 3
nie nizsza niz:
Kategoria mrozoodpornosci wg PN-EN
13877-2, nie nizsza niz:
Gestos¢, tolerancja w stosunku do betonu
5 | wg zatwierdzonej recepty (wg PN-EN £+ 3,0 %
12390-7)
Odpornos¢ na wnikanie benzyny i
6 i

oleju (*2)
*1 - lub w czasie rownowaznym w stosunku do 28 dni twardnienia, wynikajacym z
charakterystyki uzytego cementu
*2 - wymaganie odnosi sie tylko do nawierzchni betonowych o wysokim ryzyku pojawiania sie na
nich paliwa Ilub oleju np. punkty poboru optat, stacje benzynowe, parkingi miejsc obstugi
podréznych

Brak wymagan FT1

<30 mm

5.4 Wymagania funkcjonalne dla nawierzchni betonowe;j

Rze¢dne wysokoSciowe

Rzedne wysokosciowe powinny by¢ mierzone w wierzchotkach siatki o rozmiarach

10mx10m wraz ze sprawdzeniem rzednych krawedzi. Dopuszczalna odchytka wynosi +/-10
mm w stosunku do rzednych projektowych.

Grubos¢ nawierzchni

Grubos¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ od przyjetej grubosci projektowej o wigcej niz 15 mm.
Minimalna czg¢sto$¢ pomiardw — 1 raz na 10 m w trakcie wbudowywania.

Rownos$¢ nawierzchni

Rownos¢ nawierzchni nalezy sprawdzac tatg 4-metrowa w nastepujacych miejscach:

- 0§ podtuzna pojedynczej ptyty

- 0§ poprzeczna pojedynczej plyty

5.5 Warunki przystapienia do robét

5.5.1 Warunki atmosferyczne

Betonowanie powinno by¢ wykonywane ze szczeg6lng starannoscig i zgodnie z zasadami
sztuki budowlanej. Nawierzchnia betonowa powinna by¢ wykonana w optymalnych
warunkach pogodowych. Przestrzeganie tych warunkéw zapewni prawidlowy przebieg
hydratacji cementu i twardnienia betonu, co gwarantuje uzyskanie wymaganej wytrzymatosci
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1 trwato$ci nawierzchni. Powierzchnia podbudowy, na ktérej uktada si¢ warstwe betonu,
powinna mie¢ temperatur¢ co najmniej +5°C. Nawierzchnia betonowa nie powinna by¢
wykonywana gdy temperatura powietrza jest nizsza niz +5°C 1 wyzsza niz +25°C. Dopuszcza
si¢ wykonywanie nawierzchni betonowej w temperaturze powietrza powyzej +25°C pod
warunkiem, ze temperatura mieszanki betonowej nie przekroczy +30°C. Betonowania nie
mozna wykonywac¢ podczas opadow deszczu.

5.5.2 Podloze nawierzchni betonowej

Podloze nawierzchni betonowej powinno by¢ przygotowane w sposob zapewniajacy
uzyskanie odpowiedniej no$nosci. Podbudowa zasadnicza moze by¢ wykonana z mieszanek
niezwigzanych, mieszanek zwigzanych spoiwami hydraulicznymi, gruntéw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. W mieszankach niezwigzanych, zawarto$¢ ziarn przekruszonych
lub tamanych we frakcji powyzej 4 mm powinna stanowi¢ co najmniej 30%.

5.6 Wykonanie nawierzchni

Nawierzchnia moze by¢ wykonywana jedno- lub dwuwarstwowo. Konsystencja mieszanki
betonowej powinna by¢ dostosowana do technologii wykonywania nawierzchni.
Wbudowywanie mieszanki betonowej moze odbywac si¢ przy zastosowaniu odpowiedniego
sprzetu, zapewniajacego rOwnomierne roztozenie mieszanki na catej szerokosci uktadanego
pasma zachowujac jednorodnos¢ mieszanki betonowej. Nie wolno dopuszczaé do
przewibrowywania wraz z wyciaganiem mleczka cementowego na powierzchni¢ betonu.
Mieszanke betonowa nalezy wbudowywac jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz 90 minut od
chwili wyprodukowania. Optymalna predko$¢ maszyny roboczej w trakcie wbudowania
powinna zapewnia¢ dobrg jako$¢ uzyskiwanej powierzchni betonu. Ruch uktadarki powinien
by¢ ptynny, bez zatrzyman, co zabezpiecza przed powstawaniem nierdwnosci. Szczeliny
technologiczne powinny by¢ wykonane w miejscach wskazanych w Dokumentacji
Projektowej. Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacja.

W przypadku recznego ukltadania mieszanki betonowej nalezy ja wbudowywaé nie
powodujac segregacji i powstania stref o nierdwnomiernym zageszczeniu. Mieszanke
betonowa ukladang recznie nalezy zageszcza¢ zageszczarkami rgcznymi 1 listwami
wibracyjnymi na catej szerokos$ci ptyty.

W przypadku nieplanowanej przerwy w betonowaniu, w trakcie ktdrej moze nastapié
niebezpieczenstwo nieodpowiedniego potaczenia kolejnych warstw, nalezy wykonaé
szczeling konstrukcyjng. Powierzchnia utozonej mieszanki musi by¢ rowna i zamknigta, a
zraszanie jej woda moze nastgpi¢ po zakonhczeniu procesu wigzania i1 braku oznak
wymywania zaczynu cementowego.

Miejsca potaczen nawierzchni betonowej z elementami infrastruktury drogowej (np.
studzienki kanalizacyjne, telefoniczne, elementy prefabrykowane, kraweznik), nalezy
uszczelni¢ na calej grubosci nawierzchni betonowej np.: tasmami bitumicznymi
samoprzylepnymi.

Na zakonczenie kazdej dziatki roboczej (na catej szerokos$ci uktadanego przekroju
poprzecznego), ulozony beton powinien by¢ zabezpieczony (przed osiadaniem krawedzi). Po
stwardnieniu betonu 1 odcigciu, w S$ciance nalezy wywierci¢ otwory o $rednicy
odpowiadajacej grubosci dybli i glebokosci rownej polowie ich dlugosci. W wywiercone
otwory nalezy wlozy¢ dyble.

Wykanczanie powierzchni betonu moze zosta¢ wykonane w zaleznosci od wymagan poprzez

- zatarcie

- przeciagniecie tkaniny jutowej w kierunku rownoleglym do osi jezdni

- przecieranie szczotkg w kierunku prostopadtym do osi jezdni.

Bezposrednio po zakonczeniu teksturowania nalezy nanie§¢ preparat powlokowy
zabezpieczajacy beton przed utratg wody.

5.7 Nacinanie szczelin podluznych i poprzecznych
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Rodzaje i rozmieszczenie szczelin w nawierzchni powinno by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa. Ze wzgledu na usytuowanie, szczeliny dzielg si¢ na podtuzne i poprzeczne .
Szczeliny podluzne (skurczowe pozorne) — stosuje si¢ przypadku jezdni o szeroko$ci
wiekszej od 6,0m. Rozstaw szczelin podtuznych powinien by¢ zgodny z Dokumentacja
Projektowa. Ponadto, szczelina podtuzna nie powinna pokrywaé si¢ ze §ladami kot i1
oznakowania poziomego Odleglo$¢ szczeliny od prawdopodobnego przebiegu Sladu kot
powinna wynosi¢ od 0,75 do 1,0m.

Szczeliny podtuzne nalezy wykonywac przez nacinanie stwardnialego betonu tarczowymi
pitami mechanicznymi. Nacinanie szczelin powinno si¢ odbywa¢ w dwoéch etapach:

- pierwsze cigcie, w czasie od 8 do 24 godzin po utozeniu nawierzchni (gdy beton uzyskuje
wytrzymalo$¢ od 8 do 10 MPa) wykonuje si¢ tarcza grubosci 3 mm na glebokos¢ 1/3 grubosci
nawierzchni

- drugie cigcie, majace na celu poszerzenie szczeliny, wykonuje si¢ w terminie pdzniejszym
gdy beton osiaggnie wytrzymato$¢ powyzej 12 MPa

Szczeliny poprzeczne

Szczeliny poprzeczne dzielg si¢ na :

- skurczowe (pozorne),

- konstrukcyjne.

Rozstaw szczelin poprzecznych w zalezno$ci od grubo$ci nawierzchni powinien wynosi¢ od 5
do 15 m.

Szczeliny konstrukcyjne (moga by¢ profilowane) powstaja: na zakonczenie dziatki dziennej,
przy przerwach w uktadaniu betonu powyzej 1,5 godziny. Peinig one funkcje szczelin
skurczowych. Szerokosci sa podobne jak przy szczelinach poprzecznych. Moga by¢ zbrojone
dyblami (przez nawiercenie otworéw w czolowej Sciance ptyty.)

Orientacyjny czas rozpocz¢cia nacinania szczelin w zaleznosci od temperatury powietrza
podano w tabeli 4.

Tabela 4 Orientacyjny czas nacinania szczelin

Srednia temperatura powietrza w

°c 5 od 5do 15 od 15 do 25 od 25 do 30
llo$¢ godzin od utozenia
mieszanki od 20 do 30 od 15 do 20 od 10 do 15 od 6 do 10

do osiggniecia przez beton
wytrzymatosci 10 MPa

5.8 Wypelnienie szczelin

CzynnoSci przygotowawcze

Przed przystapieniem do wypehienia szczelin w zalezno$ci od wybranej metody nalezy :

- doktadnie oczysci¢ nawierzchnie i usung¢ z niej przeszkody (np. szlam po cigciu, materiaty,
sprzgt),

- sprawdzi¢ wizualnie wilgotno$¢ elementéw uszczelnianych (Scianki szczeliny i1 jej dno
powinny by¢ suche),

- wstrzymac ruch pojazdow w rejonie robot

Czyszczenie i suszenie szczelin

Przed wypekieniem, szczeliny nalezy doktadnie oczy$ci¢ z zanieczyszczen obcych, itp. Po
oczyszczeniu, $ciany szczelin powinny by¢ suche, czyste, nie wykazywaé pozostatosci
pylastych. Do czyszczenia szczelin nalezy stosowac szczotki mechaniczne o wymiarach tarcz
dostosowanych do wymiardw szczeliny. Szczotke ustawia si¢ na odpowiednig glebokosé
szczeliny. Pozostaty pyl nalezy wydmucha¢ za pomoca sprezonego powietrza. W przypadku
zawilgocenia szczeliny, np. po porannym zaleganiu mgly lub wilgotnej nawierzchni (np.
wskutek opadu deszczu poprzedniego dnia) szczeliny nalezy wysuszy¢ 1 wygrzaé przy
zastosowaniu lancy z goracym powietrzem. Po wewngtrznym oczyszczeniu szczelin,
nawierzchnia jedni powinna by¢ oczyszczona (zamieciona) po obu stronach szczeliny, pasem
o szerokosci ok. Im.
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5.8.1 Wypelnienie masa

Wypelnienie dolnej czesci szczeliny

Dolng czg$¢ szczeliny, ktora nie podlega wypetnieniu masg zalewowgq nalezy uszczelnié¢ przez
wcisnigcie sznura uszczelniajgcego (kordu) lub wateczka z pianki poliuretanowej o $rednicy
wigkszej o okolo 25% od szerokosci szczeliny. Poziom wcisnigtego sznura lub watka
powinien zapewnia¢ odpowiednig glgbokos¢ wtasciwego wypelnienia szczeliny masg
zalewowa.

Gruntowanie szczelin

Jesli wymaga tego producent masy zalewowej boczne $cianki szczelin powinny by¢
zagruntowane gruntownikiem (roztworem $rodka zwigkszajacego przyczepnosc). Gruntowaé
nalezy tylko $cianki szczelin przewidziane do wypehienia w ciggu jednego dnia pracy. Po
odparowaniu rozpuszczalnika z gruntownika (co zwykle wystepuje po 15 do 30 min) mozna
przystapi¢ do wypetnienia szczelin.

Przygotowanie masy zalewowej

Mase zalewowa nalezy przygotowac zgodnie z instrukcja producenta.

5.8.2 Wypelnienie wkladkg

Przygotowane szczeliny wypehni¢ elastycznymi, elastomerowymi profilami uszczelniajgcymi.
Nalezy zapewni¢ wlasciwe posadowienie wktadki, zapobiegajace jej wyrywaniu podczas
eksploatacji.

6 Kontrola jakosci robot

Badania sg wykonywane przez Wykonawce celem sprawdzenia, czy jako$¢ wykonanych
Robot jest zgodna z wymaganiami STWiOR. Powinny by¢ wykonywane z niezbedna
staranno$cig 1 w wymaganym zakresie.

6.1. Program badan

Badania przeprowadza sig¢:

- przed rozpoczeciem robot,

- W czasie trwania robot,

- po zakonczeniu robot,

Wyniki badan stanowia podstaw¢ do odbioru wykonania robot budowlanych.

Zakres badan laboratoryjnych przedstawia tabela 5

Tabela S Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie nawierzchni betonowej

Material Parametr Czestotliwos¢

Dla kazdej partii kruszywa i przy

Kruszywa | Wlasciwosci kruszywa e
kazdej zmianie kruszywa

Woda Wilasciwosci wody Dla kazdego watpliwego zrodta
Cement Wiasciwosci cementu Dla kazdej partii
Mieszanka | Konsystencja mieszanki betonowej 3x / dziatke robocza
betonowa Temperatura mieszanki i powietrza Co godzing oraz w razie watpliwosci

Wytrzymatos$¢ na $ciskanie po 28

dniach dojrzewania 3 probki / dziatke roboczg

Odporno$¢ na jezeli wyspecyfikowano — seria z 3

Beton zamrazanle/rozn}razanle z udzialem probek 7 kazdych 30000m?
soli odladzajacej
Odpornos¢ na wnikanie benzyny 1 jezeli wyspecyfikowano — seria z 6
oleju probek z kazdych 100000m?
Szeroko$¢ 1 rowno$¢ nawierzchni 10x/1km
Nawierzchnia Gru.bosc“nawwrzchm (w trakcie 10x/1km (z obu stron jezdni)
realizacji)

Badania laboratoryjne przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca zobligowany jest wykona¢ niezbedne badania
pozwalajace przedstawi¢ odpowiednie dokumenty jakosciowe Inspektorowi.
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Badania w czasie budowy

Badania polegaja na sprawdzeniu:

- cech fizycznych mieszanki betonowej,

- kontrola nawierzchni (grubo$¢, szerokos¢, rownosé, spadki )

- okreslenia cech fizyczno-mechanicznych mas zalewowych do szczelin dylatacyjnych.
Badania po zakonczeniu budowy

Badania odbiorcze polegaja na zweryfikowaniu zgodno$ci wykonania nawierzchni z
Dokumentacja Projektowa.

Sprawdzeniu podlegaja w szczegolnosci:

- wymiary geometryczne poszczegolnych elementéw sktadowych nawierzchni;

- poprawnos¢ rozmieszczenia szczelin skurczowych;

- zgodno$¢ poszczegdlnych warstw uktadu konstrukcyjnego z rozwigzaniami projektu;
- sprawdzenie pochylen nawierzchni i rzgdnych niwelety nawierzchni,

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) nawierzchni z betonu cementowego
odpowiedniej grubosci warstwy, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior robot

Odbioru Robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecno$ci Inzyniera i
Wykonawcy.

Komisja odbierajaca podejmuje decyzje na podstawie:

- oceny wizualnej wykonanych Robot,

- oceny technicznej opartej na analizie przedtozonych dokumentow

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z STWiOR, Dokumentacja Projektowa i poleceniami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Cena wykonania 1 m2 (metr kwadratowy) nawierzchni z betonu cementowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- przygotowanie i eksploatacja niezbednego sprzgtu stuzacego do wykonania nawierzchni,

- zaprojektowanie, produkcja i transport betonu,

- dodatki do betonu,

- utozenie 1 zaggszczenie betonu,

- wyréwnanie powierzchni,

- pielegnacje¢ betonu,

- naci¢cie 1 wypehnienie szczelin,

- oczyszczenie terenu,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji
Technicznej

Wykonania i Odbioru Robot

- wykonanie innych, nieprzewidzianych w projekcie prac (niezb¢dnych do zrealizowania
inwestycji)

10. Przepisy zwiazane

PN-EN 206+A1:2016 Beton. Cze$¢1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢.
PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Oznaczanie wytrzymatosci

PN-EN 196-3 Metody badania cementu. Oznaczanie czasu wigzania i stato$ci objetosci
PN-EN 196-21:1997 Metody badania cementu. Oznaczanie zawartos$ci chlorkow, dwutlenku
wegla i alkaliow w cemencie.

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

PN-EN 934-2:2002 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Cz¢$¢2: Domieszki do betonu.
Definicje, wymagania, zgodno$¢, znakowanie 1 etykietowanie.
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PN-EN 933-1:2001 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — czg$¢1. Oznaczenie
sktadu ziarnowego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — czgs¢4. Oznaczenie
ksztaltu ziaren — wskaznik ksztattu.

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw — cze$¢6.
Oznaczenie ggstosci ziaren nasigkliwosc.

PN-EN 1367-1:2001 Badania wiasciwosci cieplnych i odporno$¢ kruszyw na dzialanie
czynnikow atmosferycznych — cze¢§¢1: Oznaczenie mrozoodpornosci.

PN-EN 1367-6:2008 Badania wtasciwosci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dziatanie
czynnikow

atmosferycznych. Oznaczenie mrozoodpornosci w soli

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czg$¢1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementow

powszechnego uzytku

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena

przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
betonu.

PN-85/P-01715 W10kniny. Zestawienie wskaznikow technicznych i uzytkowych oraz metod
badan

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i fatg
PN-EN 14188-1 Wypelniacze szczelin 1 zalewy drogowe — Czgs¢ 1: Wymagania wobec zalew
drogowych na goraco.

PN-EN 14188-2 Wypelniacze szczelin 1 zalewy drogowe — Czgs¢ 1: Wymagania wobec zalew
drogowych na zimno.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej i obejmuja:

- wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej /ciagi jezdne gr.8cm , chodniki gr. 6cm / na podsypce
cementowo-piaskowej /1:3/ gr. 5 cm

14. Okreslenia podstawowe
1.4.1.  Betonowa kostka brukowa - prefabrykat betonowy, stosowany jako material nawierzchni, ktory spelnia
nastepujace warunki:
- wodleglosci 50 mm od kazdej krawedzi, Zaden przekroj poprzeczny nie powinien wykazywa¢ wymiaru poziomego
mniejszego niz 50 mmy;

- calkowita dlugo$¢ kostki podzielona przez jej grubosé powinna by¢ mniejsza lub réwna cztery.
UWAGA: Tych dwoch wymagan nie stosuje si¢ do elementow uzupetniajacych.
1.4.2.  Element uzupeniajgcy - caly element, lub cze$¢ kostki, ktory jest stosowany do uzupehienia i umozliwia uzyskanie
obszaru catkowicie wybrukowanego.
1.4.2.  Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktdrej warstwa $cieralna jest wykonana z kostek z kamienia lub z innego
materiatu.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D.M.00.00.00 “Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialdéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2, Materialy do wykonania nawierzchni z kostki brukowej betonowej
Materiatami stosowanymi do budowy nawierzchni z kostki brukowej betonowej, zgodnie z zasadami n/n SST sa:

2.2.1. Betonowa kostka brukowa

Betonowe kostki brukowe powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1338 [1].

Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1338 [1] nie powinna by¢ wigksza niz 5 %.

Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1338 [1] < 1,0 kg/m?
przy czym zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ wigkszy od 1,5 kg/m?.

Wytrzymatos$¢ charakterystyczna na rozcigganie przy rozlupywaniu nie powinna by¢ mniejsza niz 3,6 MPa.
Zaden pojedynczy wynik nie powinien byé mniejszy niz 2,9 MPa i nie powinien wykazywa¢ obcigzenia
niszczacego mniejszego niz 250 N/mm dhugosci roztupania.

Scieralno$¢ na szerokiej tarczy $ciernej wedtug PN-EN 1338 [1] nie powinna przekracza¢ 20 mm /przy badaniu
wykonywanym zgodnie z metodg z zalgcznika G/ lub 18000mm?/5000mm? /przy badaniu wykonywanym
zgodnie z metodg alternatywna opisang w zataczniku H/.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiarow betonowych kostek brukowych

Dopuszczalne odchytki wymiaré6w betonowych kostek brukowych zgodnie z PN-EN 1338 [1] powinny wynosic¢:
- dla dlugosci i szerokosci + 2 mm

- dla grubosci + 3 mm

Rdznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki nie powinna przekraczaé 3 mm.

W przypadku kostek brukowych o ksztalcie nieprostokatnym, odchytki stosowane dla innych wymiaréw powinny by¢ deklarowane
przez producenta.
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Maksymalna dopuszczalna rdznica pomigdzy pomiarami dwoch przekatnych prostokatnej kostki, ktorej dtugos¢ przekatnych
przekracza 300 mm wynosi £ 3 mm.
Dla kostek brukowych o wymiarach maksymalnych przekraczajacych 300 mm, odchyiki od plaskosci i pofalowania podane w tabeli
nr 1 nalezy stosowac dla gomej powierzchni, ktorg zaprojektowano jako ptaska.
O ile nie przewidziano, aby goma powierzchnia byta ptaska, producent powinien dostarczy¢ informacje dotyczace dopuszczalnych
odchytek.

Tablica 1. Odchylki ptaskosci i pofalowania

Dlugos$¢ pomiarowa Maksymalna wypuklosé Maksymalna wklesto$é
mm mm mm
300 1,5 1,0
400 2,0 L5

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1338 [1] w zakresie aspektow wizualnych

2.2.1.2.1. Wyglgd

Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych oceniana zgodnie z zatacznikiem J nie powinna wykazywac
wad, takich jak rysy lub odpryski.

W przypadku dwuwarstwowych kostek brukowych, ocenianych zgodnie z zatgcznikiem J, nie dopuszcza si¢
wystgpowania rozwarstwienia (rozdzielenia) miedzy warstwami.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie maja szkodliwego wptywu na wlasciwosci uzytkowe kostek brukowych i nie
$3 uwazane za istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowane sa z powierzchnig o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢
opisana przez producenta.

Jesli nie ma znaczacych réznic w teksturze, zgodnos¢ elementéw ocenianych zgodnie z zatacznikiem J, powinna
by¢ ustalona przez poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorcg.
UWAGA: Réznice w jednolitosci tekstury kostek brukowych, ktoére moga by¢ spowodowane nicuniknionymi
zmianami we wlasciwo$ciach surowcow i warunkoéw twardnienia, nie sg uwazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie

W zalezno$ci od decyzji producenta, barwiona moze by¢ warstwa $cieralna lub caly element.

Jesli nie ma znaczacych rdéznic w zabarwieniu, zgodno$¢ elementow ocenianych wg zatacznika J, powinna by¢
ustalona przez poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorcg.
UWAGA: Réznice w jednolitosci zabarwienia kostek brukowych, ktére moga by¢ spowodowane
nieuniknionymi zmianami wlasciwo$ci surowcow lub przez zmiang warunkow twardnienia, nie s3 uwazane za
istotne.

2.2.2. Kruszywo
Kruszywo na podsypke 1 do wypehienia spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom norm PN-EN 13139 [3]1 PN-EN 12620 [4].
2.2.3. Cement

Cement stosowany na podsypke cementowo-piaskowg powinien by¢é cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajacy wymaganiom normy PN-EN 197-1 [5].

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008 [6].
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogdélne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2, Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z betonowej kostki brukowej powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- betoniarki, do przygotowywania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw plytowych z ostong z tworzywa sztucznego, do ubijania utozonej kostki,

- innego drobnego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2 Transport materialéw do wykonania nawierzchni
Kostki betonowe moga by¢ przewozone po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 $redniej wartosci
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wytrzymato$ci badanej serii probek.

Kostke betonowa transportuje si¢ na dowolnych §rodkach transportowych na paletach.

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [7].

Woda moze by¢ pobierana z wodociggu lub dostarczana przewoznymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacii projekt organizacji i harmonogram robét, uwzgledniajace warunki w
jakich wykonywane beda roboty zwiazane z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.

5.2.  Wykonanie podsypki
Podsypke nalezy wykona¢ jako cementowo-piaskowa /1:3/ z kruszywa odpowiadajacego wymaganiom PN-EN 12620 [4] i
cementu wg PN-EN 197-1 [5]. Grubo$¢ podsypki po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm.

5.3. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity 2+3 mm. Kostke nalezy
uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek
przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Spoiny pomiedzy kostkami po oczyszczeniu powinny by¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa wypekione
piaskiem na pelng grubo$¢ kostki. Do wypetniania spoin nalezy stosowa¢ drobny, ostry piasek odpowiadajacy
PN-EN 13139 [3].

Kostki brukowe betonowe nalezy uktada¢ z zachowaniem projektowanych podtuznych i poprzecznych spadkow.
Nawierzchni¢ mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcoéw materialow aprobaty techniczne
oraz wykona¢ badania materiatdéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ ich wyniki Inspektorowi
Nadzoru w celu akceptacji materialow, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2. n/n SST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci z Dokumentacjg Projektowa oraz pkt. 5.2. niniejszej SST.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci wykonania z Dokumentacja Projektowa 1 wymaganiami wg pkt. 5.3. n/n SST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidlowos$ci wypelnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Réwnosé

Nieréwnosci nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa.

Nieréwnosci nawierzchni mierzone zgodnie z normg BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekracza¢ 8 mm.
6.4.2. Rzedne nawierzchni

Roéznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +
lem.

6.4.3. Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
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6.4.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowsa z tolerancjg £ 0,5%.

6.4.5. Grubos$¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.5. Czestotliwo$é pomiaréow

Czestotliwo$¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej betonowej, wymienionych w
pkt. 6.4. powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt. 6.4. byty przeprowadzone nie rzadziej niz 2
razy na 400 m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz
wszedzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
i pomiarem w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogélne zasady odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robé6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogé6lne”.
8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiér nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

a)  odbior ostateczny,

b)  odbior pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m?> wykonanej nawierzchni nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot i
materiatéw w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki,

- utozenie i ubicie kostek brukowych,

- wypelnienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie niezb¢dnych pomiardéw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.  PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

2. PN-EN 206-1 Beton . Czeg$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

3. PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy.

4. PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

5. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow powszechnego
uzytku.

6. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
betonu.

7. BN-88/6731-08  Cement. Transport i przechowywanie.

8. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
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D 06.01.01 HUMUSOWANIE , OBSIANIE TRAWA ZIELENCOW.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z humusowaniem i obsianiem trawg zielencow

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot
Humusowanie i obsianie trawa zielencoéw
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami z definicjami podanymi w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D

00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace
charakterystyki:

ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robdt budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokos$ci, ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na
plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przero$nigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych
odpadkoéw ro§linnych i zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy
kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposéb i w warunkach zapewniajacych
utrzymanie wymaganych cech i wskaznikow jako$ci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z fekaliami i
$ciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf
uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdb uzyskuje sie przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem 1 osadami z oczyszczalni $ciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesigcy.
Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod
zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.

2.4. Nasiona traw
Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer
normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.
2.5. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢
azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w
czasie transportu 1 przechowywania.
3. sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowe;j
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
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glebogryzarek, ptugow, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,
kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,
sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki)
4. transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
5. wykonanie rob6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow
Wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:
teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajna teren powinien by¢ obnizony w stosunku do
gazonow lub kraweznikow o ok. 10 cm - jest to miejsce na ziemi¢ urodzajnag (ok. Scm) i kompost (ok.
2 do 3 cm),
przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3 cm nad
terenem,
teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,
ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona roéwng warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem - kolczatkg lub
zagrabiC,
siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do polowy wrzesnia,
na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?,
na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m?,
przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,
po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdéwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez
walowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego.
5.2.2. Pielegnacja trawnikow
Najwazniejszym zabiegiem w piclggnacji trawnikow jest koszenie:
pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos¢ okoto 10 cm,
nastgpne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,
ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane z 1-miesi¢gcznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkow klimatycznych Polski mozna przyja¢ 1 potowe
pazdziernika),
koszenia trawnikdéw w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywaé czegsto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czgstos¢ koszenia i wysokos$¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku
wysianej trawy,
chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; Srodki chwastobodjcze o selektywnym
dziataniu nalezy stosowac z duzg ostroznoscia i dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika.
Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciagu roku.
Mieszanki nawozow nalezy przygotowywaé tak, aby trawom zapewni¢ skladniki wymagane w
poszczegblnych porach roku:
wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,
od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,
ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

5.2.3. Pielegnacja po posadzeniu
Pielegnacja w okresie gwarancyjnym (w ciggu roku po posadzeniu) polega na:
podlewaniu,
odchwaszczaniu,
nawozeniu,
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5.2.4. Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy lub przebudowy drog, ulic, placow, parkingow itp. w sasiedztwie
istniejacych drzew, nastepuje pogorszenie warunkow glebowych, co niekorzystnie wptywa na wzrost i
rozw@j tych drzew.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega na sprawdzeniu:
oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
okreslenia ilo$ci zanieczyszczen (w m’),
pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,
wymiany gleby jatlowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubo$ci warstwy rozscielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidtowego uwalowania terenu,
zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,
gestosci zasiewu nasion,
prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
okres6w podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikow dotyczy:
prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin”),
obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietnikow z ro$lin jednorocznych, dwuletnich i
wieloletnich (oprocz roslin cebulkowych i 16z),
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania

og6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? trawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikow,
- pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
10. przepisy zwigzane

1.  PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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D-07.10.01 MALA ARCHITEKTURA, WYPOSAZENIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z urzadzeniem matej architektury;
kontener wartownika, wiaty, fawki, sitownia zewnetrzna, stoliki do gry - elementy zostaty
okreslonie w dokumentacji projektowej i wymagaja zatwierdzenia przez Zamawiajacego.
Wprowadzanie do obrotu lub udostepnianie na rynku wyrobow budowlanych (z deklaracja
wiasciwosci uzytkowych i oznakowaniem CE),

1.2. Zakres stosowania SST Szczegotowe specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca
podstawe przy zlecaniu i realizacji robot

1.3. Zakres robot objetych SST Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z urzadzeniami matej architektury: niewielkich obiektow

w konstrukcji stalowej i1 drewnianej posadowionych bezposrednio .

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Urzadzenia malej architektury stuza do poprawienia estetyki i wygody uzytkownikow
drogi.

1.4.2. Instrukcja - opracowanie wydane przez producenta w celu okreslenia sposobu i uzycia
odpowiednich materiatéw do bezpiecznego zmontowania urzgdzenia.
1.4.3.Fundamenty betonowe - stuzg do zakotwienia urzadzen .

1.4.4. Ksztattowniki , rurki - wyroby o statym przekroju poprzecznym w ksztalcie ztozonej figury
geometrycznej, dostarczane w odcinkach prostych, stosowane w konstrukcjach stalowych lub w
polaczeniu z innymi materiatami budowlanymi.
1.4.5.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4. 1.5. Ogolne
wymagania dotyczace robot Ogélne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY 2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow Ogdlne wymagania dotyczace
materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
2. 2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu urzadzen matej architektury, objetych niniejsza
SST, sa: wiata przystankowa solarna, tablice informacyjne i gablota wystawowa w konstrukcji
stalowej 1 drewnianej
—prety stalowe,—beton 1 jego sktadniki,—prefabrykaty betonowe fundamentowe,—materiaty do
malowania i renowacji powlok malarskich.

2.3. Beton i jego sktadniki Deskowanie powinno zapewni¢ sztywno$¢ i niezmienno$¢ uktadu oraz
bezpieczenstwo konstrukcji. Deskowanie powinno by¢ skonstruowane w sposob umozliwiajacy
tatwy jego montaz i demontaz. Przed wypelnieniem masg betonowa, deskowanie powinno by¢
sprawdzone, aby wykluczalo wyciek zaprawy z masy betonowej, mozliwos¢ znieksztatcen lub
odchylen w betonowanej konstrukcji. Klasa betonu - jesli w dokumentacji projektowej lub SST
nie okreslono inaczej, powinna by¢ C12/ 15 lub C 20.

2.10. Prefabrykaty

W/w materiaty malej architektury sa dostarczone przez producenta w catych elementach lub w
prefabrykatach wraz z instrukcja montazu . Material podlega zatwierdzeniu przez Inwestora
3. SPRZET 3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3. 3.2. Sprz¢t do montazu matej architektury
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu: —szpadli, dragow stalowych, wyciagarek do napinania linek i siatek,
mitotkow, kluczy do montazu elementéw panelowych itp. —Srodkdéw transportu materiatow,
—zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t, —ewentualnych wiertnic do wykonania dotéw pod
stupki w gruncie zwieztym (lecz nie w terenach uzbrojonych w centrach miast), —przewoznych
zbiornikow do wody, —betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na
mokro”, —koparek kotowych (np. 0,15 m3) lub koparek gasienicowych (np. 0,25 m3), —sprz¢tu
spawalniczego itp.
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4. TRANSPORT 4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu Ogolne wymagania dotyczace
transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4. 4.2. Transport materiatow
Elementy mozna przewozi¢ og6lnie dostepnymi srodkami transportu o ile producent nie wydat
szczegotowych zalecen
WYKONANIE ROBOT 5.1. Ogélne zasady wykonania robot Ogolne zasady wykonania robot
podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt Przed przystapieniem do roboét Wykonawca powinien
uzyskac od producentow zaswiadczenia o jakosSci (atesty) oraz wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji
materiatéw, zgodnie z wymaganiami okreslonymi w pkt 2.3.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materiatéw w czasie wykonywania robot Wszystkie materiaty dostarczone na
budowg z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot W czasie wykonywania urzadzen nalezy zbadac:
a)zgodno$¢ wykonania urzadzen z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary),
b)zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, zgodnie z instrukcjg montazu
c)prawidtowos$¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3, d)poprawnos¢ wykonania
fundamentow pod stupki zgodnie z punktem 5.4, e)poprawnos¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z
punktem 5.5 W przypadku wykonania spawanych ztacz elementdow urzadzen: a)przed
ogledzinami, spoing i przylegajace do niej elementy taczone (od 10 do 20 mm z kazdej strony)
nalezy dokladnie oczyS$ci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskow, rdzy, farb i innych zanieczyszczen
utrudniajacych prowadzenie obserwacji i pomiarow, b)ogledziny zlaczy nalezy przeprowadzi¢
wizualnie z ewentualnym uzyciem lupy o powigkszeniu od 2 do 4 razy; do pomiaréw spoin
powinny by¢ stosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalne spoinomierze, ¢)w przypadkach
watpliwych mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wytrzymato$ci zmeczeniowej spoin,
zgodnie z PN-M-06515 [29], d)zlacza o wadach wigkszych niz dopuszczalne powinny by¢
naprawione powtérnym spawaniem. 7. OBMIAR ROBOT 7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7. 7.2.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka/komplet).

8. ODBIOR ROBOT Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 8. oraz instrukcjamontazu wydang przez producenta. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI 9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci Ogolne
ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena wykonania elementéw matej architektury obejmuje: - roboty pomiarowe -transport na
budowe- montaz zgodny z instrukcja- przeprowadzenie prob i sprawdzenie elementéw zgodnie z
instrukcja

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Instrukcje wydane przez producenta
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1. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PRZESTRZENI REKREACYJNEJ — CPV 45.11.27.23-9
MONTAZ | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI - CPV 45.22.38.00-4

Wszystkie elementy wyposazenia muszg odpowiadaé zatgcznikom, zachowaé takie same wzory, taka
samg funkcjonalno$é¢, minimum takie wymiary, minimum tg samg jako$¢ materiatow jak w
specyfikacji technicznej.

Urzadzenia musza posiadac certyfikaty na spetnianie normy PN-EN 1176. Infrastruktura towarzyszaca
typu tawki, musi posiadac¢ deklaracje zgodnosci z normg PN-EN 1176.

2.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania szczegétowe dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji.

2.2. Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robdt zwigzanych z ksztattowaniem placdw zabaw oraz montazem i wznoszeniem
gotowych konstrukcji

2.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SST s zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

2.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajgcego .

2.6. Materiaty
1. tawki — wyréb gotowy, fabrycznie wykoriczony.
2. Urzadzenia rekreacyjne — wyroby gotowe, fabrycznie wykornczone.

Urzadzenia muszg spetniaé nastepujgce wymogi:

- podstawowe surowce uzyte do wykonywania zabawek: elementy stalowe zabezpieczone
antykorozyjnie zgodnie z opisem, stal nierdzewna, ptyta HDPE malowane farbami akrylowymi.

- ztgcza konstrukcji trwale odporne na czeste luzowanie sie (specjalna konstrukcja Srub i
zabezpieczen)

- wszystkie sruby i wkrety przykryte gtadkimi, samo zatrzaskujgcymi sie nasadkami ochronnymi z
odpornego na uderzenia i niepalnego tworzywa,

- siatki i linki wykonane z materiatu uniemozliwiajgcego przeciecie z zewnetrzng ostong,

- czesci stalowe ocynkowane ogniowo, malowane proszkowo,

- czesci z tworzyw sztucznych odporne na dziatanie storica oraz niskich i wysokich temperatur.
Wszystkie zastosowane przez Wykonawce urzgdzenia muszg by¢ zgodne z opisanymi w projekcie
budowlanym pod wzgledem:

- gabarytéw i konstrukcji (wielkos¢, rodzaj i liczba elementéw sktadowych), - charakteru uzytkowego
(tozsamosé funkcji),

- charakterystyki materiatowej (rodzaj i jakosé tworzywa),
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- parametrow technicznych ( np. trwatos$¢, konstrukcja, fundamentowanie itp.),

- parametrow bezpieczenstwa uzytkowania (nieurazowosé, nietoksycznosé, zasieg strefy
bezpieczenstwa, wysokosci upadkowej, itp.),

- wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje elementdw sktadowych).

Urzadzenia i zestawy zabawowe maja by¢ jak najbardziej zblizone sposobem konfiguracji i wielkoscig
do przedstawionych w dokumentacji budowlanej. Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne.
Zamawiajgcy uzna takie urzadzenia, ktére bedg spetnia¢ te same funkcje, co wymienione w projekcie
budowlanymi beda miaty zblizony wyglad.

2.7 Sprzet

Roboty zwigzane z ksztattowaniem placéw zabaw oraz montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji mogg byé wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

2.8. Transport

Materiaty na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu,
Zeby unikna¢ uszkodzen, trwatych odksztatcer oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

2.9. Wykonanie robot
2.9.1. Zamontowanie elementdw matej architektury

Lokalizacja urzadzen — zgodnie z projektem budowlanym.

Montaz — wykopanie dotkdw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, lub betonowanie
fundamentéw rozplanowanie nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.
Wszystkie elementy musza by¢ trwale potgczone z gruntem.

2.10. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z umowa pod wzgledem zastosowanych
materiatdw i doktadnosci wykonania. Wszystkie elementy wyposazenia muszg posiada¢ odpowiednie
certyfikaty bezpieczenstwa ich uzytkowania.

2.11. Obmiar robot.

Jednostkami obmiaru s3: Elementy matej architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych
urzadzen.

2.12. Odbiodr robot

Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot z SIWZ i
umowa.

2.13. Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo.
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D- 05.00.01. NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA, PODBUDOWA ELASTYCZNA
- WYMAGANIA

Boisko wielofunkcyjne z nawierzchnia syntetyczng poliuretanowa typu natrysk

na podbudowie dynamicznej z odwodnieniem powierzchniowym.

Nawierzchnia dla boiska poliuretanowa przepuszczalna dla wody jednowarstwowe.
Nawierzchnia sportowa poliuteranowa typu natrysk do uzytkowania zewnetrznego , na
warstwie elastycznej gr. 35mm typu ET Nawierzchnia musi spetnia¢ wymagania techniczne
dla nawierzchni sportowych stosowanych na obiektach zewngtrznych narazonych na dziatanie
warunkow atmosferycznych. Nawierzchnia musi odpowiada¢ parametrom technicznym
wymaganych dla przewidzianych dla boiska wielofunkcyjnego

Kolorystyka nawierzchni: cata powierzchnia boiska w kolorze ceglastym lub innym
uzgodnionym z Inwestorem

Linie malowane specjalistyczng farba poliuretanowa.

Wymagania w zakresie nawierzchni . Nawierzchnia sportowa bez spoinowa, poliuretanowo
gumowa, o grubosci min. 15,0 mm, do uzytkowania w butach z kolcami. Ustala si¢
wymagania dla nawierzchni:

Wytrzymatos$¢ na rozciagganie 0,57 — 60 MPa
Wydhuzenie w chwili zerwania 47-50%
Thumienie energii 39-40%
Odksztalcenie pionowe w temp. 23°C 2,0-2,2 mm
Tarcie ( wspotczynnik poslizgu) 50— 54

Wymagane dokumenty w zakresie nawierzchni:

* Rekomendacja ITB lub wyniki innego niezaleznego laboratorium potwierdzajace
wymagania Inwestora

* Atest Higieniczny PZH

* Aktualne badania na zgodno$¢ z PN-EN 14877

* Autoryzacja producenta nawierzchni lub przedstawiciela producenta nawierzchni na terenie
PL. wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tg nawierzchnig.
Uwaga: technologia wykonania musi spetnia¢ wymogi okres§lone przez producenta
nawierzchni.

» Karta techniczna systemu

* Badania na bezpieczenstwo ekologicznie nawierzchni

Odbior nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami zaleconymi przez producenta nawierzchni.
Zgodnie z kartg techniczng oferowanej nawierzchni syntetycznej. Badania kontrolne obejmuja
kontrole:

- rOwnosci nawierzchni,

- pochylen podtuznych i spadkéw poprzecznych,

-grubo$ci nawierzchni,

- technicznych dokumentow kontrolnych ,

Docelowa réwnos¢ nawierzchni powinna miesci¢ si¢ w przedziale +/- 2 mm na tacie 2 m.
Nawierzchnie powinny posiada¢ jednorodng fakture zewngtrzng.

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA NAWIERZCHNI: nalezy dbaé, aby na nawierzchni nie
znajdowaly si¢ kamienie lub inne twarde przedmioty, ktére przy nadepnigciu na mogtyby
spowodowac uszkodzenie nawierzchni. Unika¢ wnoszenia na nawierzchnie ziemi lub btota a
takze systematycznie usuwaé pojawiajace si¢ na powierzchni zabrudzenia i $mieci (liscie,
kamienie, papiery, btoto, $mieci, itp.). Nie nalezy dopuszcza do nadmiernego zabrudzenia
nawierzchni np. piaskiem, ktéry moze powodowa nadmierne jej zuzycie. Nie nalezy ustawia
bezposrednio na nawierzchni zadnych obiektow o ostrych krawedziach. Unikaé zabrudzen
olejem, emulsja asfaltowg oraz innymi

Podbudowa przepuszczalna dla wody pod nawierzchni¢ poliuretanowa :
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- elastyczna warstwa nos$na - gr 35 mm,

- kruszywtlo tamane 0/31,5 — gr. 15 cm ( wyrOwnanie warstwy mialem kamiennym max. do
2cm)

- Podtoze nalezy wzmocni¢ poprzez ulozenie w-wy kruszywa naturalnego gr.10cm

- Obramowanie obrzezem elastycznym 5 x 20 cm na fawie betonowej z betonu C-12/15

Wyposazenie obiektu sportowego:

2 stupy z tablica i koszem do koszykowki; (montaz wg zalecen producenta, zgodnie z
certyfikatami bezpieczenstwa). 2 stupy z siatka do pitki siatkowej

Rozwigzanie przyktadowe wskazano w dokumentacji.

Wyposazenie jest przeznaczone do uprawiania sportu na otwartej przestrzeni (boiska
rekreacyjne).Cato§¢ konstrukcji cynkowana ogniowo, co zabezpiecza przed dziataniem
czynnikow atmosferycznych

Wszystkie urzadzenia sportowe montowane w tulejach przy elementach ruchomych na tuleje
dekle maskujace.

Wymiary fundamentéw zgodnie z karta techniczmna producenta urzadzen dla strefy
przemarzania 1,40m.

Elementy wymagaja potaczenia z bednarka zgodnie z wytycznymi branzy elektryczne;j
Proponowane przez Wykonawce robot elementy wyposarzenia boisk wymagaja pisemnej
akceptacji Zamawiajacego.

Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotnosé
otoczenia oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co
najmniej 3°C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni

» Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos¢, i powinna wynosi¢ min. 13 mm .

= Powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor.

= Granulat EPDM powinien by¢ trwale zwigzany klejem ,

= Powstale faczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez
uskokoéw utrudniajacych pdzniejsze uzytkowanie.

Uwagi na temat tolerancji nierownosci nawierzchni poliuretanowych:

= Nie istnieje Polska Norma , ktéra opisuje metody pomiaréw tego parametru oraz nie ma
opracowanej tabeli warto$ci dopuszczalnych.

= Systemy zewngtrznych nawierzchni sportowych sg opisane w normie DIN 18035 Part 6
(Sports grounds; syntetics surfaces), 04/1978 wraz z pdzniejszymi zmianami. Wickszos¢
producentéw systemoOw opiera si¢ na tej normie.

* Na podstawie wynikéw badan zgodnie z w/w normag opracowana jest Aprobata
Techniczna ITB, ktdra jest podstawg do stosowania w budownictwie na terenie Polski.

= Abrobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadnienia , odnosi si¢ do technologii
opracowanej przez producenta zestawu wyrobow do wykonania nawierzchni.

= W normie DIN 18035/6 tolerancje nieréwnos$ci nawierzchni sztucznej sa opisane w tabeli
nr.4, wiersz 17 . Wedlug tej pozycji wielkosci te odpowiada¢ powinny warto$ciom
zawartym w normie DIN 18202 (Tolerances for building) 05/1986 , tabela nr.3, wiersz 7 .

= Wspomniana wyzej tabela podaje graniczne wartosci odchytek mierzonych w mm
pomigdzy dwoma mierzonymi punktami w

Zalezno$¢ ta przedstawia si¢ nastepujaco:
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Lp. | Odlegto$¢ pomigdzy mierzonymi punktami Warto$¢ dopuszcezalnych odchytek w
w mb mm
1 0,1 2
2 1,0 3
3 4,0 8
4 10,0 15
5 15,0 20

Wartosci te powinny korespondowac z odchytkami podbudowy kamiennej i asfaltobetonowe;,
poniewaz technologia wykonania nawierzchni sportowych oraz jej grubo$¢ (mierzona w mm)
utrudnia, a czasami wregcz uniemozliwia zniwelowanie zastanych nierownosci.

Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych
nawierzchni

Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

Aprobata lub Rekomendacja ITB
Atest Higieniczny PZH
Autoryzacja producenta systemu
Karta techniczna systemu
Aktualne badania na zgodno$¢ z normg DIN 18035/6
Aktualne badania na zawartos$¢ pierwiastkow sladowych
Sposdéb uzytkowania i konserwacji nawierzchni- zgodnie z wytycznymi producenyta

OGOLNA INSTRUKCJA UZYTKOWANIA ZEWNETRZNYCH NAWIERZCHNI
SPORTOWYCH POLIURETANOWYCH

Nawierzchnie poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny
stuzy¢ . Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym . Nie nalezy dopuszczaé¢ do
nadmiernego zabrudzenia nawierzchni piaskiem , ktéory powoduje nadmierne zuzycie
nawierzchni . Unika¢ zabrudzen olejem , emulsja asfaltowa oraz innnymi S$rodkami
chemicznymi powodujacymi odbarwienie nawierzchni .Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach ,
rowerach , motorach . Przejazd samochodami ( policja, straz , pogotowie ratunkowe i inne
stuzby komunalne ) powinien by¢ kontrolowany - réwniez ze wzgledu na nos$no$é
podbudowy .

UWAGI KONCOWE:

- Wykladziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym opracowanym dla okre§lonego zastosowania.

- Projekt powinien by¢ zgodny z wlasciwymi normami i obowigzujagcymi przepisami, w
szczegolnosci z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 75 z 2002 1., p0z.690).

- Projekt techniczny obiektu powinien uwzglednia¢ wiasciwosci techniczno — uzytkowe
wyktadziny.

- Wykonanie i odbior urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
higienicznych, wymogow p.poz., warunkéw technicznych stosowania i Polskich Norm.
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D-08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem n/n Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
ustawieniem obrzezy betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej dotycza ustawienia obrzezy betonowych 1 obejmujg ustawienie

obrzezy 8x30 cm na tawie betonowej z oporem na podsypce cementowo-piaskowej /1:3/ gr. 5 cm. Dokladna lokalizacja wg

Dokumentacji Projektowe;.

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1.  Obrzeza betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciggi komunikacyjne
od terenéw nie przeznaczonych dla komunikacji.

1.4.2. Eawa - warstwa no$na shuizaca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obciazenie kraweznika na grunt.

1.4.3.  Podsypka - warstwa wyrdwnawcza ulozona bezposrednio na podtozu ziemnym lub tfawie.

Pozostale okreSlenia s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00

,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowsa, SST 1 poleceniami

Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogdlne dotyczace materialéw podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
2.2, Materialy do wykonania obrzezy betonowych

Materialami stosowanymi przy ustawieniu obrzezy betonowych zgodnie z zasadami n/n SST sa:
2.2.1. Obrzeia betonowe
Obrzeza betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340 [9].
Nasigkliwos$¢ wg PN-EN 1340 [9] nie powinna by¢ wigksza niz 5 %.
Odpomosé na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1340 [9] < 1,0 kg/m? przy czym zaden
pojedynczy wynik nie powinien by¢ wigkszy od 1,5 kg/m?.
Warto$¢ charakterystycznej wytrzymatosci na zginanie zgodnie z PN-EN 1340 [9] nie powinna by¢ mniejsza od 5,0 MPa.
Scieralnosé na szerokiej tarczy $ciemej wedhug PN-EN 1340 [9] nie powinna przekracza¢ 20 mm /przy badaniu wykonywanym zgodnie z
metoda z zatacznika G/ lub 18000mm’/5000mmy’ /przy badaniu wykonywanym zgodnie z metodg altematywna na tarczy Bshmego
opisang w zataczniku H/.
2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy betonowych, zgodnie z PN-EN 1340 [9] powinny wynosi¢:
dhugosc: * 1% z dokladnoécig do milimetra, nie mniej niz4 mm i nie wigeej niz 10 mm.
Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
dla powierzchni: - +3% z dokladnos$cia do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz S mm.
dla innych czgsei: + 5% z doktadnoscia do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigeej niz 10 mm.
Rdznica pomiedzy wynikami pomiardw tego samego wymiaru obrzeza nie powinna przekracza¢ 5 mm.
Dla powierzchni okreslonych jako plaskie i dla krawedzi okreslonych jako proste dopuszezalne odchyiki od ptaskosci i prostoliniowosci
podano w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne odchylki plaskosci i prostoliniowosci

Dlugos¢ pomiarowa Dopuszczalna odchylka plaskosci
i prostoliniowosci
mm mm
300 +15
400 +20
500 +25
800 +40

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1340 [9] w zakresie aspektow wizualnych
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2.2.1.2.1. Wyglqd

Powierzchnia obrzezy oceniana zgodnie z zatacznikiem J nie powinna wykazywac defektow, takich jak rysy lub odpryski.

W obrzezach dwuwarstwowych, ocenianych zgodnie z zatacznikiem J, nie dopuszcza si¢ wystepowania rozwarstwienia.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie majg szkodliwego wplywu na wiasciwosci uzytkowe obrzezy i nie s3 uwazane za istotne.
2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli obrzeza produkowane sg z powierzchnia o specjalne;j teksturze, to taka tekstura powinna by¢ okreslona przez producenta.
Zgodno$¢ elementdéw ocenianych na podstawie zalacznika J powinna by¢ ustalona, o ile nie ma znaczacych rdznic tekstury, przez
poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

UWAGA: Rézice w jednolitosei tekstury obrzezy, ktore moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami we whasciwosciach
surowcow 1 warunkow twardnienia, nie s3 uwazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta barwi¢ mozna warstwe Scieralng lub caly element.

Jesli nie ma znaczacych réznic w zabarwieniu, zgodnos$¢ elementdéw ocenianych wg zatacznika J powinna by¢ ustalona przez
poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

UWAGA: Réznice w jednolitosci zabarwienia obrzezy, ktore moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami whasciwosci
surowcow lub warunkow dojrzewania betonu, nie s uwazane za istotne.

2.2.1.3. Sktadowanie

Obrzeza betonowe powinny by¢ skladowane w pozycji wbudowania na otwartej przestizeni, na podlozu wyréwnanym i
odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek wtozonych w pionie jedna nad drugg.

Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przektadek nie powinny by¢ mniejsze niz: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, a
dtugos¢ przektadek powinna by¢ minimum 5 cm wigksza niz szerokos¢ obrzeza.

2.2.2. Beton zwykly C12/15, spetniajgcy wymagania PN-EN 206-1 [2]

2.2.3. Cement
Cement portlandzki do betonu i na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ marki nie mniejszej niz 32,5, odpowiadajacy
wymaganiom normy PN-EN 197-1 [4].

2.2.4. Woda

Woda stosowana do podsypki powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1008 [5].

2.2.5. Piasek

Piasek naturalny uzyty do podsypki powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 13139 [3].
3.  SPRZET

3.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

3.2, Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty mozna wykonywac recznie przy pomocy drobnego sprzgtu z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu oraz przygotowania podsypki cementowo- piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakdw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
‘Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialéw do wykonania obrzezy

4.2.1 Obrzeia betonowe

Obrzeza mozna przewozi¢ srodkami transportu po osiggnieciu wytrzymatosci minimum 0,7 Sredniej wytrzymatosci badanej serii
probek. Obrzeza na srodkach transportowych nalezy uklada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Powinny one by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem w czasie transportu, gorma warstwa nie powinna
wystawac poza Sciany srodka transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2.  Piasek naturalny
Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.3. Cement
Transport cementu powinien odbywac si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [7].
4.2.4. Woda

‘Woda moze by¢ pobierana z wodociagu lub dostarczana przewoznymi zbiormikami wody (cysternami).

4.2.5. Mieszanka betonowa
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Ze wzgledu na wykonywanie betonu o konsystencji wilgotnej moze on by¢ transportowany samochodami wywrotkami z
wytwomi z zapewnieniem utrzymywania whasciwej konsystencji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogélne wykonywania robot

Zasady ogolne wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace warunki w
jakich wykonywane beda roboty zwigzane z ustawianiem obrzezy betonowych.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wykonanie koryta

Wykop koryta pod tawy nalezy wykonac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukeji
szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedhug normalnej metody Proctora.

5.2.2. Wykonanie tawy betonowej

Lawy betonowe z oporem nalezy wykonac z betonu klasy C12/15 w szalowaniu.

Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnany warstwami.

tawa powinna by¢ zageszczona przez ubicie lub wibrowanie.

5.2.3. Podsypka

Podsypke nalezy wykona¢ jako cementowo-piaskowa /1:3/ z piasku odpowiadajacego wymaganiom PN-EN 13139 [3] i
cementu wg PN-EN 197-1 [4].

Grubos$¢ podsypki po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm.

5.2.4. Ustawienie obrzeZy

Obrzeza nalezy ustawic na fawie betonowej wg pkt. 5.2.2 1 podsypce cementowo-piaskowej wykonanej zgodnie z pkt. 5.2.3.

Tylna écianka obrzezy od strony terenu powinna byc¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym.
Materiat, ktorym zostanie obsypana tylna Scianka obrzeza nalezy ubic.

Na tukach mozna ustawiaé obrzeza tukowe lub krotkie obrzeza odpowiednio docigte. Luki o promieniu powyzej 15 m mozna
wykonac z obrzezy prostych.

5.2.4.1. Wysokosé obrzeza

Wysokos¢ obrzeza nad nawierzchnig chodnika, Sciezki rowerowej, ciagu pieszo-rowerowego, opasek powinna by¢ dostosowana
do wymagan Dokumentacji Projektowej lub zalecen Inspektora Nadzoru.

5.2.4.2. Niweleta obrzeia
Niweleta obrzeza powinna by¢ zgodna z projektowang niwelets ciggu komunikacyjnego.

5.2.4.3. Spoiny
Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm i powinny zosta¢ wypetnione piaskiem na pelng ich glebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcdw materialow aprobaty techniczne oraz wykona¢ badania
materiakdw przeznaczonych do wykonania robot 1 przedstawic¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 2. ninigjszej SST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robdt

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich asortymentow robét, sktadajacych sie
na ogdlny element.

Kontrola obejmowa¢ powinna zgodno$¢ wykonywanych robdt z Dokumentacja Projektowa, ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n
SST oraz w zakresie badan i tolerancji wykonania rob6t podanych w pkt. 6.4.

Czgstotliwos¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonanie robdt zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej
jednak niz przed uptywem kazdego dnia roboczego.

6.4. Kontrola po wykonaniu robét

6.4.1. Sprawdzenie law fundamentowych

6.4.1.1. Sprawdzenie wytrzymaltosci gwarantowanej betonu tawy

Badanie wytrzymato$ci betonu na $ciskanie nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN 12390-3 [10].

6.4.1.2. Sprawdzenie profilu podiuznego gornej powierzchni taw 7 Dokumentacjq Projektowq
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Profil podhuzny gomej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosic¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.
Sprawdzenie rzgdnych niwelety nalezy wykonac za pomoca niwelatora.

6.4.1.3. Sprawdzenie wymiarow taw 7 Dokumentacjg Projektowq
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.

Tolerancje wymiarOw wynosza:
- dla wysokosci + 10 % wysokosci projektowangj,
- dla szerokosci tawy +20 % szerokosci projektowane;.

6.4.1.4. Sprawdzenie rownosci gornej powierzchni lawy

Rownos¢ gomej powierzchni fawy nalezy sprawdzac przez polozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, czterometrowe;j
laty.

Przeswit pomiedzy gorna powierzchnig tawy i przytozona tata nie moze przekraczac 1 cm.

6 4.1.5. Sprawdzenie odchylenia linii tawy od projektowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii fawy od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé +2 cm na 100 m wykonanej fawy.

6.4.2. Sprawdzenie ustawienia obrzeiy

6.4.2.1. Sprawdzenie dopuszczalnego odchylenia linii obrzeZy w planie

Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy w planie od linii projektowanej nie powinno wynosi¢ wigeej niz + 2 cm na kazde 100 m
ustawienia obrzeza.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety
Dopuszczalne odchylenie niwelety gomej plaszezyzny obrzezy od niwelety projektowanej moze wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m
badanego niwelacja ciggu obrzeza.

6.4.2.3. Sprawdzenie gornej powierzchni obrzezy
Rownos¢ gormej powierzchni obrzezy nalezy sprawdzac przez przytozenie w dwdch punktach na kazde 100 m obrzeza, 4-metrowej
faty. Przeswit pomigdzy gbrna powierzchnig obrzeza i przylozong fata nie moze przekracza¢ 12 mm.

6.4.2.4. Sprawdzenie wypelnienia spoin
Sprawdzenie wypeknienia spoin nalezy bada¢ na kazde 10 m ustawionego obrzeza. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru roboét
Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 m (metr) ustawionych obrzezy betonowych, na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w
terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaracje zgodnosci, wyniki pomiardw i badan z biezacej kontroli materiatow 1
robot.

8.2. Rodzaje odbioréw

Roboty objete niniejsza SST podlegaja nastgpujacym odbiorom:

a)  odbidr robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu (flawa betonowa, podsypka),
b)  odbidr ostateczny (wszystkie elementy robot objetych n/n SST)

¢)  odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m ustawionych obrzezy nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci wykonanych robdt na podstawie
wynikow pomiarow i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji rachu na czas budowy,
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zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania materialow podstawowych i pomocniczych,

wykonanie koryta,

wykonanie ew. szalunku fawy fundamentowej,
dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej,
przygotowanie i rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej,

ustawienie obrzezy,

wypelnienie spoin piaskiem,
obsypanie zewngtrznej Sciany obrzezy gruntem wraz z jego ubiciem,
przeprowadzenie niezbednych pomiardéw i badan laboratoryjnych.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-EN 206-1 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wasciwosci, produkcja i zgodnosc.
PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy.
PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementdéw powszechnego uzytku.
PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie 1 ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesoéw produkeji betonu.
PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybdr jednostek produktu do probki.
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
PN-EN 45014 Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodnosci wydawanej przez dostawcow.
PN-EN 1340 Krawegzniki betonowe. Wymagania i metody badan.
PN-EN 12390-3 Badania betonu. Czgs¢ 3. Wytrzymalo$¢ na $ciskanie probek do badania.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
Wykonania i odbioru robé6t budowlanych

SST B-04 WZNOSZENIE OGRODZEN - ogrodzenie z siatki
CPV: 45342000-6

e OGRODZENIA PLACE SPACEROWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej sg wymagania szczegdtowe
dotyczgce wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z montazem

e Ogrodzenie placu (boisk) wg. wytycznych Inwestora przyjeto rozwigzania
zastosowane na sgsiednim placu spacerowym ogrodzenia - wysoko$¢ 6m po
obwodzie i przez $rodek boisk /spacerniakéw. Ogrodzenie wykonane z siatki
stalowej zwyktej gora zwienczona dwoma zwojami przestrzennymi z drutu
ostrzowego o @0,73-0,98m, rozmieszczone po 1 z kazdej strony ( lit. Y), stupy
stalowe na cokole betonowym, dét siatki zwienczony ocynkowana linkg stalowg
@5mm, mocowanie linki, drutu co max. 0,5m , wymiary oczka siatki, przekroje drutu i
stupoéw ogrodzenia dostosowaé do istniejgcego na budowanym obiekcie.

e Kkorytarz z pawilonu do placu, wysoko$¢ ogrodzenia siatkowego 3,0m zabudowany z
goéry siatkg. W zwienczeniu stupédw 3m zaprojektowano jeden rzad zwoju
przestrzennego z drutu ostrzowego o & 0,73-0,98m.

1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robo6t zwigzanych z montazem ogrodzenia

1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
montazem ogrodzenia siatkowego o wysokosci 6m +zwienczenie drutem ostrzowym @ 0.98
m. wykonanych na podmuréwce betonowej oraz ogrodzenia siatkowego wys. 3m
obudowane od gory siatkg +zwienczenie drutem ostrzowym @ 0.98 m. wykonanych na
podmuréwce betonowej

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajgcego.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materiaty

Od strony wewnetrznej jednostki, zaprojektowano ogrodzenie z siatki stalowej ocynkowanej
0 wymiarze oczka 5cmx5cmzakonczonej concerting, rozpietej na stupkach stalowych,
rurowych wysokosci 6,0 m powyzej podmurdwki. Rozstaw stupow przyjeto co okoto 2m.

Na cafej diugosci ogrodzenia przewidziano cokét betonowy, z betonu klasy C20/25 o
wodoszczelnosci W8 i przekroju poprzecznym 25x80cm, zbrojony podtuznie pretami & 6 i
poprzecznie strzemionami @ 6 co 20 cm.

Gérna krawedz cokotu wystaje ponad powierzchnie terenu na wysokos¢ 20cm.

Dot siatki zwienczy¢ ocynkowang linkg o srednicy 6mm, ktorg nalezy punktowo mocowac do
cokotu w odlegtosciach nie wigkszych niz 0,5m.
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Goére ogrodzenia zwiehczyé dwoma zwojami przestrzennymi z drutu ostrzowego o $rednicy
0,98m. Odstep obu kregdéw w pionie 50cm.

Gorka linia kregéw z drutu ostrzowego ,Concertina” mocowana do odkoséw, drugi krag
drutu ostrzowego 980mm mocowany podtuznie do siatki ogrodzeniowe;j.

Odkosy zamocowane bedg goérg do gtowic stupdw. Przyjeto skok zwoju w Concertiny - 0,3m

o SLUPY STALOWE RUROWE
Stup stalowy ogrodzenia przyjeto o przekroju rurowym 88,9x3,6 i catkowitej dtugosci 700cm
ze stali S235JR. Stupy nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie poprzez ocynkowanie.
Goérna krawedz stupa zakonczona okragtg naktadkg stalowg uszczelniajgca rure.
Naktadke kohca stupa nalezy przyspawac na obwodzie styku w sposéb szczelny.
Rozstaw stupéw okoto 2m.

e ODKOSY
Wykonane z katownika 50x50x5mm montowane na spaw do stupa elementy stuzgce
montazowi kregow z drutu ostrzowego typu ,Concertina” , ktére stanowig element

zwienczajgcy ogrodzenie
o SIATKA OGRODZENIOWA Z DRUTU OSTRZOWEGO PLASKIEGO

"CONCERTINA” —-Wykonana ze stali ocynkowanej ogniowo. Wymiary oczek
300x150mm.

ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE

Konstrukcje stalowg nowo projektowang nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie poprzez

ocynkowanie.

POMUROWKA

Podmurdéwka betonowa, wylewana, zbrojona. Przekrdj poprzeczny podmurdwki 25x80cm.

Belka wystaje ponad teren ok. 20cm.

Materiaty:

Beton Klasy C20/25. Zageszczony i wibrowany mechanicznie.

Zbrojenie podtuzne — prety fi12 B500B, klasy A-lll N.

Zbrojenie poprzeczne —strzemiona fi 6 co 20cm ze stali St3S-b, klasy A-I

3. SPRZET
3.1 Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01/00. "Wymagania ogdlne” pkt 3
Roboty zwigzane z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji mogg by¢ wykonywane
recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdine" .

Mechaniczny samochodem samowytadowczym.

Transport materiatow dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem zapewnienia realizaciji
robét zgodnie z dokumentacja projektowg, SST i umowa. Materiaty nalezy przewozi¢
srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed uszkodzeniami
mechanicznymi i wptywami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykopy fundamentowe nalezy wykonaé¢ w okresach suchych.

Roboty ziemne nalezy wykonywaé w wytycznymi podanymi w PN-68/B-06050.Przy
wykonaniu cokolu fundamentowego bezwzglednie nalezy stosowaé zabezpieczenie
strukturalno -powierzchniowe uzytego betonu.

Beton w deskowaniach uktadaé¢ zgodnie ze sztukg budowlang, zageszczaé za pomocg
wibratoréw butawowych i powierzchniowych. W miejscach trudno-dostepnych beton nalezy
zageszczac recznie przez sztychowanie. W trakcie wykonywania elementéw Zelbetowych
rozmieszczac prety zbrojeniowe zgodnie z rysunkami oraz zachowac zaprojektowane otuliny.
W przerwach roboczych zwrdoci¢ uwage na staranne przygotowanie powierzchni tgczonych.
Wszelkie ,raki’, szczeliny lub nierbwnosci w powierzchni przekroju nalezy zlikwidowaé przez
zatracie zaczynem cementowym.

Stup stalowy ogrodzenia przyjeto o przekroju rurowym 88,9x3,6 i catkowitej dtugosci
700cm.Gorna krawedz rury zostanie zakonczona okragtg naktadkag stalowag uszczelniajaca
rure. Do glowicy stupa nalezy przyspawa¢ odkos w postaci kgtownika 50x50x5 do
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mocowania kregdéw z drutu ostrzowego typu Concertina. Siatke stalowg ogrodzeniowg
przyjeto z drutu stalowego ocynkowanego 5cmx5cm. Catkowita wysokos¢ siatki w
ogrodzeniu zgodnie z rys. wykonawczym. Dolna krawedz siatki zostanie montowana
podtuznie w cokot w trakcie jego wylewania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Przed wbudowaniem wyrobu budowlanego przedstawiciel inwestora winien zarzadzi¢ od
wykonawcy:

-deklaracji zgodnosci na wyréb budowlany

-aprobaty technicznej jezeli deklaracja zgodnosci sie na nig powotuje

6.2 Sprawdzi¢ czy wyrdb budowlany spetnia wymagania przedstawione w specyfikacji
techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg ogrodzenia jest mb [metr biezacy]. Obmiar polega na okresleniu
rzeczywistej dtugosci ogrodzenia, wytgczajgc furtki, dla ktérych jednostka obmiarowg jest 1
komplet.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
napraw wadliwie wykonanego ogrodzenia.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiarow i badan z biezgcej kontroli
materiatow i robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 01/00. ,Wymagania ogdlne”
pkt 9

Ptatno$¢ za wykonane prace nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
zastosowanych materiatéw i robét w oparciu o wynik pomiaréw i badah.

Cena 1 mb ogrodzenia obejmuje:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

» dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji ogrodzenia oraz materiatéw
pomochniczych,

* ustawienie ogrodzenia z siatki

» uporzagdkowanie terenu,

* przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zalecenia producenta.

* PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania
przy odbiorze

* PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdélnego przeznaczenia

« PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogdlnego przeznaczenia wymagania i
badania

+ PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosci mechaniczne $rub i wkretow

* BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione slimakowe
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
Wykonania i odbioru robé6t budowlanych

B — 05/1 SPECJALNE ROBOTY BUDOWLANE INNE NIZ DACHOWE
CPV: 452620001

e OGRODZENIA PLACE SPACEROWE

Roboty betonowe

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru betonu i rob6t betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majagce
na celu wykonanie betonu.

Specyfikacja dotyczy wykonania nastepujgcych elementéw Zzelbetowych w polach
spacerowych:

- faw i stop fundamentowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
z okresleniami podanymi w S.T. 00/00.

Beton zwykly - beton o gestosci powyzej 1,8 kg/dm?® wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw mineralnych i
domieszek chemicznych.

Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich sktadnikdéw przed zwigzaniem betonu.
Zaprawa - mieszanina cementu, wody i pozostatych sktadnikow, ktore przechodzg przez sito
kontrolne o boku oczka kwadratowego 2mm.

Zaréb mieszanki betonowej - iloS¢ mieszanki jednorazowo otrzymanej z urzgdzenia
mieszajgcego lub pojemnika transportowego.

Partia betonu - ilo$¢ betonu o tych samych wymaganiach, podlegajgca oddzielnej ocenie,
wyprodukowana w okresie umownym - nie dtuzszym niz 1 miesigc - z takich samych
sktadnikow, w ten sam sposob i w tych samych warunkach.

Klasa betonu - symbol literowo - liczbowy (np. C20/25 ) klasyfikujacy beton pod wzgledem
jego wytrzymatosci na Sciskanie; liczba po literze C oznacza wytrzymatos¢ gwarantowang R
Nasigkliwos¢ betonu - stosunek masy wody, ktérg zdolny jest wchtong¢ beton do jego
masy w stanie suchym.

Stopien mrozoodpornosci - symbol literowo - liczbowy (np. F150) klasyfikujgcy beton pod
wzgledem jego odpornos$ci na dziatanie mrozu; liczba po literze F oznacza wymagang liczbe
cykli zamrazania i odmrazania probek betonowych.

Stopien wodoszczelnosci - symbol literowo - liczbowy (np. W4) klasyfikujgcy beton pod
wzgledem przepuszczalnosci wody; liczba po literze W oznacza dziesieciokrotng wartos¢
ci$nienia wody w MPa, dziatajgcego na probki betonowe.

Rusztowania - pomocnicze budowle czasowe, stuzgce do wykonania projektowanego
obiektu. Rusztowania dzieli sie na: robocze, montazowe i niosgce.

Rusztowania robocze - rusztowania stuzgce do przenoszenia cigezaru sprzetu i ludzi.
Rusztowania montazowe - rusztowania stuzgce do przenoszenia obcigzeh od montowane;j
konstrukcji z gotowych elementéw oraz ciezaru sprzetu i ludzi.

Rusztowania niosgce - rusztowania stuzgce do przenoszenia obcigzen od deskowan i od
konstrukcji betonowych, zelbetowych, do czasu uzyskania przez nie wymaganej nosnosci,
oraz od ciezaru sprzetu i ludzi.
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1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w S.T. 00/00. Wymagania ogdlne.
2.MATERIALY
2.1 Skladniki mieszanki betonowej
Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia Inzynierowi Projektu recepture betonu.
Przy realizacji inwestycji jedynym zastosowanym betonem jest beton towarowy dostarczony
z wytwérni betonu
Zastosowany beton :
(C20/25)
2.2. Wymagane wtasciwosci betonu
2.2.1. Klasy betonu i ich zastosowanie
POLA SPACEROWE

o Fundamenty pod stupy stalowe ogrodzenia: beton (C20/C25),stal B500SP oraz A-|
2.2.2. Konsystencja mieszanek betonowych
Wilgotna S1 dla podkfadéw betonowych z ubijaniem zageszczarkami ptytowymi, Plastyczna
S3 i Polciekta S4 dla betonu konstrukcyjnego
2.3 Zaprawy
Wykonawca zapewni dostarczenie na budowe zapraw cementowych zgodnie z normg PN-B-
10104:2014 Wymagania dotyczgce zapraw murarskich ogélnego przeznaczenia -- Zaprawy
murarskie wedtug przepisu, wytwarzane na miejscu budowy. Zaprawy dostarczane bedg na
budowe jako produkt gotowy przeznaczony do natychmiastowego utozenia. W sytuacjach
uzasadnionych ograniczonym zakresem prac Wykonawca moze wyprodukowa¢ zaprawe na
Placu Budowy, pod warunkiem korzystania z gotowych suchych mieszanek zapraw i po
uzyskaniu zgody Inzyniera. Maksymalny czas przechowywania na Placu Budowy workow z
gotowymi zaprawami wynosi 14 dni. Worki nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zadaszonych, zamknietych, wentylowanych z podtogg suchg i wyniesiong ponad poziom
terenu. Wykonawca uzyje do wyrobu zapraw na Placu Budowy wody z ogdlnie dostepnego
przytgcza wody.
W ramach robot betonowych przewidziano nastepujace marki zapraw:
- zaprawa cementowa klasy M5
3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.
Do podawania mieszanek nalezy stosowac pojemniki o konstrukcji umozliwiajgcej tatwe ich
oproznianie lub pompy przystosowane do podawania mieszanek plastycznych. Dopuszcza
sie przenosniki taSmowe jednosekcyjne do podawania mieszanki na odlegtos¢ nie wiekszag
niz 10m. Stosowac¢ wibratory wgtebne o czestotliwosci min. 6000 drgan/min. i butawami o
Srednicy nie wiekszej od 0,65 odlegtosci miedzy pretami zbrojenia.
4. TRANSPORT
4.1 Ogoblne zasady transportu masy betonowej
Mase betonowag nalezy transportowac srodkami nie powodujgcymi:
- naruszenia jednorodnosci masy,
- zmian w sktadzie masy w stosunku do stanu poczgtkowego (bezposrednio po
wymieszaniu).
Czas trwania transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca
uktadania masy betonowej o takim stopniu ciektosci, jaki zostat ustalony dla danego sposobu
zageszczania i rodzaju konstrukcji.
Dopuszczalne odchylenie badanej po transporcie mieszanki w stosunku do zatozonego w
Dokumentacji Projektowej moze wynosi¢ 1cm przy stosowaniu stozka opadowego. Dla
betondéw gestych badanych metodg "Ve-Be" réznice nie powinny przekraczaé:
- dla betonéw gestoplastycznych 4 do 6°,
- dla betonéw wilgotnych 10 do 15°.
4.2. Transport, podawanie i uktadanie mieszanki betonowej
Mieszanki betonowe mogg by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw.
"gruszkami"). llos¢ "gruszek" nalezy dobraé¢ tak, aby zapewni¢ wymagang szybkosé
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betonowania z uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia mieszanki oraz
koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

- 90 minut przy temperaturze otoczenia +15 °C

- 70 minut +20°C

- 30 minut +30 °C

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Zalecenia ogdlne

Roboty betoniarskie muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 206:2014-04.
Recepture betonu, krzywe uziarnienia kruszywa oraz plan i technologie betonowania pielegnacji
zatwierdza Inzynier Projektu, po otrzymaniu niezbednych informacji od Wykonawcy nie pdzZniej niz
14 dni przed planowanym betonowaniem. Informacje te bedg zawiera¢ w szczegdlnosci
harmonogram dostaw betonu, rodzaje i ilosci uzytych dodatkdw i domieszek, sposéb pielegnaciji i
rozformowania ora opis dziatan zaradczych na wypadek niskich i bardzo wysokich temperatur,
opadéw atmosferycznych, a takze jednoznacznie okreslony zakres planowanych prac betonowych.
Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera Projektu potwierdzonego wpisem
do Dziennika Budowy.

5.2. Dozowanie sktadnikéw

Wszystkie skfadniki mieszanki betonowej bedg dozowane w wytwérni betonu.

Podawanie sktadnikdw mieszanki w inny sposéb moze odby¢ sie tylko za zgodg Inzyniera
Projektu.

5.3. Dostawa mieszanki betonowej na Plac Budowy

Dostawa mieszanki betonowej na Plac Budowy moze odbywac¢ sie tylko zgodnie z planem
betonowania i harmonogramem dostaw, zawsze w obecnosci Inzyniera. Kazdy fadunek
mieszanki betonowej bedzie posiadat atest dostawy zawierajgcy:

- numer kolejny dostawy danego dnia,

- nazwe wytwoérni betonu,

- numer seryjny atestu,

- date i godzine zatadunku wraz z godzing pierwszego kontaktu cementu i wody,

- numer rejestracyjny samochodu,

- nazwe i lokalizacje miejsca dostawy,

- numer receptury i numer zamowienia,

- rodzaj i ilo$¢ dodatkéw i domieszek,

- ilos¢ mieszanki betonowej,

- deklaracje zgodnosci z niniejszg Specyfikacjg i normg PN-EN 206:2014-04,

- godzine dostawy betonu na miejsce,

- godzine rozpoczecia roztadunku,

- godzine zakonczenia roztadunku.

Najpdzniej do konca nastepnego dnia po betonowaniu Wykonawca przekaze Inzynierowi
Projektu komplet atestéw z betonowania do zatwierdzenia.

5.4. Wykonanie podbetonu

Przed przystgpieniem do uktadania podbetonu. Wykonawca sprawdzi podtoze pod
wzgledem nosnosci zatozonej w Projekcie. Podtoze bedzie réwne, czyste i odwodnione.
Beton bedzie rozktadany w konsystencji wilgotnej w sposdb ciggly z zachowaniem kontroli
grubosci oraz rzednych wg Projektu.

Zageszczenie podktaddéw odbywaé sie bedzie za pomocg zageszczarek ptytowych.

5.5. Podawanie i uktadanie mieszanki betonowej

Uktadanie mieszanki betonowej na Plac Budowy moze odbywac sie tylko zgodnie z planem
betonowania, bezposrednio z pojemnikéw zsypowych lub za pomocg pompy. Zageszczanie
mieszanki moze odbywaé¢ sie tylko w sposdéb mechaniczny przy uzyciu wibratoréw
wgtebnych. Wibratory wgtebne nalezy stosowac¢ o czestotliwosci min. 6000 drgan na minute,
z butawami o $rednicy nie wiekszej niz 0,65 odlegtosci miedzy pretami zbrojenia lezgcymi w
ptaszczyznie poziomej. Podczas zageszczania wibratorami wgtebnymi nie wolno dotykaé
butawg wibratora zbrojenia oraz deskowania.

5.6. Przerwy w betonowaniu
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Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowacé jedynie w miejscach przewidzianych w planie
betonowania. Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej bedzie zgodnie z
Projektem. Jezeli Projekt nie okresla tego szczegdétowo, Wykonawca przedstawi
odpowiednie wytyczne uprzednio w planie betonowania. Powierzchnia betonu w miejscu
przerwania betonowania bedzie starannie przygotowana do potgczenia betonu stwardniatego
ze Swiezym przez:

- wyréwnanie powierzchni betonu w przypadku wykonywania przerw roboczych w konstrukcji
ponizej poziomu terenu

- usuniecie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy
pozostatego szkliwa cementowego

- obfite zwilzenie wodg i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o
stosunku zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej
warstwy zaczynu cementowego. Powyzsze zabiegi nalezy wykonywac¢ bezposrednio przed
rozpoczeciem betonowania,

- utozenie materiatdw uszczelniajgcych w przypadku wykonywania przerw roboczych w
konstrukcji ponizej poziomu terenu. Wykonawca wykorzysta w tym celu technologie na bazie
wezy PCV wypelianych iniekcjg cementowg lub tasm ze sprasowanego bentonitu
sodowego zgodnie z Projektem.

Przerwy robocze w betonowaniu nalezy konstruowaé wszedzie tam gdzie przerwa w
dostawie betonu trwa dtuzej niz pozniej niz 3 godziny. Jezeli temperatura powietrza jest
wyzsza niz 20°C to czas trwania przerwy nie powinien przekraczac 2 godzin.

5.7. Pobranie prébek i badanie

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan Ilaboratoryjnych
przewidzianych normg PN-EN 206:2014-04 i Programem Zapewnienia Jakosci, oraz
gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inzynierowi Projektu wszystkich wynikow badan
dotyczacych jakosci beton i stosowanych materiatéw. W szczegdlnosci Wykonawca zadba o
gromadzenie wystarczajgcej ilosci probek, wymagang jakos¢ ich formowania,
przechowywanie prébek w warunkach identycznych z tymi, jakim poddana jest badana
konstrukcja oraz nalezyte opracowanie statystyczne wynikow. Wykonawca zadba takze o
gromadzenie probek na potrzeby badan wczesniejszych, zwigzanych z decyzjami o
obcigzaniu konstrukcji przed uptywem 28 dni od betonowania.

5.8. Uzycie zapraw cementowych

Wykonawca uzyje zapraw cementowych bezposrednio po ich dostarczeniu Iub
przygotowaniu.

5.9. Warunki pogodowe betonowania

Temperatura otoczenia

Niezaleznie od wpisu do Dziennika Budowy Wykonawca uzgodni z Inzynierem Projektu
ponownie planowane dziatania w dniu betonowania, jezeli temperatura otoczenia bedzie
ponizej +5°C. Zabezpieczenie podczas opaddw.

Przed przystgpieniem do betonowania nalezy przygotowaC sposob postepowania na
wypadek wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci
oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni $wiezego betonu.

5.10. Pielegnacja betonu

5.10.1 Materiaty i sposoby pielegnacji betonu.

Pielegnacja stwardniatego betonu stanowi przedmiot opracowania planu betonowania.
Bezposrednio po zakohczeniu betonowania Wykonawca przykryje powierzchnie betonu
lekkimi ostonami wodoszczelnymi zapobiegajgcymi odparowaniu wody z betonu i
chronigcymi beton przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy nie pdzniej niz po 12 godzinach od
zakonhczenia betonowania rozpocza¢ pielegnacje wilgotnosciowg betonu. W temperaturach
nizszych od +5°C pielegnacje wilgotnosciowg nalezy rozpoczaé po 24 godzinach. Okres
pielegnacji nalezy rozpoczg¢é odpowiednio wczesniej dla betonéw z domieszkami
przyspieszajacymi wigzanie. Nanoszenie bton nieprzepuszczajgcych wody jest dopuszczalne
tylko wtedy, gdy beton nie bedzie sie tgczyt z nastepng warstwg konstrukcji monolitycznej, a
takze gdy nie sg stawiane specjalne wymagania odnosnie jakosci pielegnowanej
powierzchni.

Wykonawca uzyje do pielegnacji betonu wody z ogdlnie dostepnego przytgcza wody.
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W czasie dojrzewania betonu elementy bedg chronione przed uderzeniami i drganiami.
5.10.2. Pielegnacja betonu przy niskich temperaturach otoczenia

Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony przed
zamarznieciem przez okres pozwalajgcy na uzyskanie wytrzymatosci, co najmniej 15MPa.
Uzyskanie wytrzymatosci 15MPa powinno byé zbadane na prébkach przechowywanych w
takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja. W okresie zimowym Wykonawca
zawsze zapewni $rodki pozwalajgce na odpowiednie ostoniecie i podgrzanie zabetonowanej
konstrukciji.

5.10.3. Zabezpieczenie przed nadmiernym nastonecznieniem

Wykonawca dotozy wszelkich staran, aby nie dopusci¢ do uchybien w procesie pielegnacii
betonu spowodowanych ekspozycjg swiezo utozonego betonu na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych podczas duzych upatow.

5.10.4. Okres pielegnacii i rozformowanie konstrukcji

Utozony beton nalezy utrzymywacC w statej wilgotnosci przez okres co najmniej 7 dni od
rozpoczecia pielegnacji, przez polewanie betonu co najmniej 3 razy dziennie w rownych
odstepach czasu.

Rozformowanie konstrukcji moze nastgpi¢ po osiggnieciu przez beton odpowiedniegj
wytrzymatosci zwigzanej ze sktadem mieszanki betonowej oraz warunkami dojrzewania.
Wytrzymatosc¢ ta bedzie odpowiednio zbadana metodg nieniszczgcg. Zasady rozformowania
stanowig zawsze przedmiot planu betonowania.

5.11. Wykonczenie powierzchni betonu

Roéwnosé powierzchni:

Dla powierzchni betonow w konstrukcji nosnej obowigzujg nastepujgce wymagania:

- wszystkie betonowe powierzchnie muszg byé gtadkie i réwne, bez zagtebieh miedzy
ziarnami kruszywa, przetomow i wybrzuszen ponad powierzchnie

- powierzchnie widoczne muszg posiadac¢ odpowiednig fakture betonu architektonicznego wg
zatozen architekta ujetych w projekcie architektonicznym.

- krawedzie wypukte elementow muszg posiada¢ sfazowanie szerokosci 2 cm

- pekniecia sg niedopuszczalne

- rysy powierzchniowe skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem zachowania
wymaganego otulenia

- pustki, raki i wykruszyny sg dopuszczalne pod warunkiem zachowania wymaganego
otulenia, a powierzchnia na ktorej wystepujg nie wieksza niz 0,5% powierzchni odpowiedniej
Sciany lub stropu

- réwnos¢ gorszej powierzchni ustroju nosnego przeznaczonej pod izolacje powinna
odpowiada¢ wymaganiom normy PN-69/B-10260 tj. wypuktosci i wgtebienia nie powinny by¢
wieksze niz 2mm

5.12. Rusztowania

5.12.1. Postanowienia ogdlne

Wykonanie rusztowan powinno zapewni¢ prawidtowo$¢ ksztattu i wymiarow formowanego
elementu konstrukcji.

Budowe rusztowan nalezy prowadzi¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg opracowang
przez Wykonawce uwzgledniajgcg wymagania niniejszej ST. Wykonanie rusztowan powinno
uwzgledni¢ podniesienie wykonawcze zwigzane ze strzatkg konstrukcji, ugieciem i
osiadaniem rusztowan pod wptywem ciezaru utozonego betonu, zgodne z podanym w
Dokumentaciji Projektowe;.

5.8. Deskowania

Cechy konstrukcji deskowania:

Deskowanie powinno w czasie eksploatacji zapewni¢ sztywnosc i niezmiennos$é oraz bezpieczenstwo
konstrukcji. W przypadkach stosowania nietypowych deskowan ich projekt techniczny powinien by¢
kazdorazowo oparty na obliczeniach statycznych, odpowiadajgcych warunkom PN-EN 1995-2:2007.
Ustalona konstrukcja deskowan powinna by¢ sprawdzona na sity wywotane parciem swiezej
masy betonowej i uderzenia przy jej wylewaniu z pojemnikow z uwzglednieniem szybkosci
betonowania, sposobu zageszczania i obcigzania pomostami roboczymi. Konstrukcja
deskowan powinna umozliwi¢ fatwy ich montaz i demontaz oraz wielokrotno$¢ ich uzycia.
Tarcze deskowan dla betonéw cieklych powinny by¢ tak szczelne, aby zabezpieczaty przed
wyciekaniem zaprawy z masy betonowe;j.
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Deskowania nieimpregnowane przed wypetnieniem ich masg betonowg powinny by¢ obficie
Zlewane woda.
5.9. Uwagi dotyczace realizacji Rob6t Fundamentowych
- Poziom posadowienia fundamentow projektowanych na styku z konstrukcjg istniejaca
nalezy dostosowac schodkowo do poziomu posadowienia fundamentéw istniejgcych.
- Poziom posadowienia fundamentow projektowanych na styku z konstrukcjg istniejaca
nalezy dostosowac¢ schodkowo do poziomu posadowienia fundamentow istniejgcych.
- Fundamenty nalezy dylatowac¢ od konstrukc;ji istniejgce;.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakos$ci mieszanki betonowej i betonowania
Kontroli podlegajg nastepujgce wtasciwosci mieszanki betonowej i betonu, badane wg PN-EN
206:2014-04
- konsystencja mieszanki betonowej,
- zawarto$¢ powietrza w mieszance betonowej,
- wytrzymatos¢ betonu na Sciskanie,
- nasigkliwos¢ betonu,
- odpornosc¢ betonu na dziatanie mrozu,
- przepuszczalnos$é¢ wody przez beton.
Nalezy opracowa¢ plan kontroli jakosci betonu, zawierajagcy m.in. podziat obiektu
(konstrukcji) na czesci podlegajgce osobnej ocenie oraz szczegdtowe okredlenie licznosci i
termindw pobierania probek do kontroli jakosci mieszanki i betonu.
6.1.2. Sprawdzenie konsystencji mieszanki betonowej
Sprawdzenie konsystencji przeprowadza sie podczas projektowania sktadu mieszanki
betonowej i nastepnie przy stanowisku betonowania, co najmniej 2 razy w czasie jednej
zmiany roboczej. Roznice pomiedzy przyjetg konsystencjg mieszanki a kontrolowang nie
powinny przekroczyé:
- 20 % ustalonej wartosci wskaznika Ve-Be,
- 1 cm - wg metody stozka opadowego, przy konsystencji plastyczne;.
Dopuszcza sie korygowanie konsystencji mieszanki betonowej wytacznie poprzez zmiane
zawartosci zaczynu w mieszance, przy zachowaniu statego stosunku wodno-cementowego
W/C, ewentualnie przez zastosowanie domieszek chemicznych.
6.1.3. Sprawdzenie wytrzymatosci betonu na $ciskanie (klasy betonu)
W celu sprawdzenia wytrzymatosci betonu na sciskanie (klasy betonu) nalezy pobrac prébki
w ilosci okreslonej w planie kontroli jakoéci, lecz nie mnigj niz:, 1 probke na 50 m3, 1 probke
na zmiane roboczg oraz 3 prébki na partie betonu.
Probki pobiera sie przy stanowisku betonowania, losowo po jednej, rGwnomiernie w okresie
betonowania, a nastepnie przechowuje sie i bada zgodnie z PN-EN 206:2014-04. Ocenie podlegajg
wszystkie wyniki badania prébek pobranych z partii.
Partia betonu moze by¢ zakwalifikowana do danej klasy, jesli wytrzymato$¢ okreslona na
probkach kontrolnych 150 x 150 x 150 mm spetnia nastepujgce warunki:
- przy liczbie kontrolowanych prébek - n, mniejszej niz 15
Rimin 2 a Rx® [1]

gdzie:

R i min - N@jmniejsza warto$¢ wytrzymatosci w badanej serii ztozone z n préobek

a - wspétczynnik zalezny od liczby probek n (wg tabeli),

RoC - wytrzymatosé gwarantowana.

Liczba prébek n
od3do4
od5do 8

od 9 do 14

1
1
0

I
o1 O O,

W przypadku, gdy warunek [1] nie jest spetniony, beton moze byé uznany za
odpowiadajgcy danej klasie, jedli spetnione sg nastepujgce warunki

R imin 2 0 Rp©® [2]

R21,2Rb¢ [3]
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gdzie: R - srednia wartosé wytrzymato$ci badanej serii probek,

b) przy liczbie kontrolowanych prébek n réwnej lub wiekszej niz 15 zamiast warunku [1]
lub potgczonych warunkow [2] i [3] obowigzuje nastepujgcy warunek
R-1,64s2R,° [4]
w ktorym :s - odchylenie standardowe wytrzymatosci obliczone dla serii probek n

n
s=\[1/(n-1)] ¥ (R:- R)? [5]

i=1
W przypadku, gdy odchylenie standardowe wytrzymatosci s jest wieksze od wartosci 0,2R
zaleca sie ustalenie i usuniecie przyczyn powodujgcych zbyt duzy rozrzut wytrzymato$ci.
W przypadku, gdy warunki a) lub b) nie sg spetnione, kontrolowang partie betonu nalezy
zakwalifikowa¢ do odpowiednio nizszej klasy. W uzasadnionych przypadkach przeprowadzi¢ mozna
dodatkowe badania wytrzymatosci betonu na préobkach wycietych z konstrukcji albo badania
nieniszczace wytrzymatosci betonu wg PN-EN 12504-2:2013-0. Jezeli wyniki tych badan dodatkowych
bedg pozytywne, to beton mozna uznaé za odpowiadajgcy wymaganej klasie.

6.2 Tolerancje wykonani konstrukcji zelbetowych
Nastepujace parametry geometryczne bedg przedmiotem kontroli:

Odchylenia Dopuszczalne
odchytki [mm]

Przesuniecie punktow charakterystycznych ptyty fundamentowej w poziomie 10
Odchylenie ptaszczyzn i krawedzi betonu od pionu, poziomu i dowolnie
poprowadzonej linii prostej:

- na odcinku 2 m 5

- na dtugosci lub powierzchni elementu pomiedzy kondygnacjami lub

odcinku 4 m w poziomie +10
Catkowita wysokos¢ konstrukciji +50
Catkowite odchylenie konstrukcji od pionu +30
Wysokos¢ kondygnacii 20
Wysokos¢ spocznika wzgledem stropu +10
Przekréj elementéw (stupy, belki, Sciany, ptyty, stopnie schodowe) +8;-3
Dtugos$¢ i rozpietos¢ elementow +20
Otwory okienne i drzwiowe

- wymiar otworu +20

- potozenie parapetu w pionie +10

- potozenie otworu w poziomie +20
Inne otwory:

- wymiar otworu w rozmiarze do 50 cm +10

- wymiar otworu w rozmiarze 50 cm i wiekszym + 20

- potozenie otworu + 20

Wykonawca zwréci szczegolng uwage na doktadnos¢ wykonania szybow windowych,
zgodnie z zaleceniami dostawcy dzwigow.

6.3. Kontrola deskowan

Kontrola deskowan obejmuje:
- sprawdzenie zgodnosci wykonania z projektem roboczym deskowania lub z
instrukcjg uzytkowania deskowan wielokrotnego uzycia,
- sprawdzenie geometryczne (zachowanie wymiarow szalowanych elementéw
zgodnych z dokumentacjg Projektowg z dopuszczalng tolerancja)
- sprawdzenie materiatu uzytego na deskowanie,
- sprawdzenie szczelnosci szalowan w ptaszczyznach i narozach wklestych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robét.
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Do obliczania naleznosci przyjmuje sie faktyczng ilo§¢ wbudowanych m?® betonu i zaprawy.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1m® wbudowanego betonu, obliczony na podstawie Dokumentac;ji
Projektowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodine zasady odbioru robét

Wszystkie roboty ujete w pkt. 1 podlegajg zasadom Odbioru Czesciowego wg zasad ujetych
w specyfikacji technicznej ST. 00.00 Wymagania ogdlne

8.2 Rodzaje odbioréw

Odbiorom podlegaja:

- receptura mieszanki przedstawiona przez dostawce betonu

- dostarczana na plac budowy mieszanka betonowa.

- odbiér rusztowan deskowanh- przed rozpoczeciem betonowania,

- jako$¢ i pozycja zbrojenia

- odbior wykonanych konstrukcji betonowych.

- pielegnacja powierzchni betonu po rozdeskowaniu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00/00. "Wymagania ogdéine"
pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatnos$¢ za jeden metr szescienny betonu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci wykonanych robot na podstawie wynikéw pomiaréw i badan laboratoryjnych. Cena
jednostkowa uwzglednia zakup, zapewnienie niezbednych czynnikbw produkgji,
oczyszczenie podioza, przygotowanie, transport i ulozenie mieszanki betonowej z
zageszczeniem i pielegnacja, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i niniejszg Specyfikacjg
Techniczng, W cene jednostkowg wliczone jest rowniez wszystkie badania oraz wykonanie i
rozbiorka potrzebnych deskowan , rusztowan i podpér tymczasowych oraz wykonanie
potrzebnych otwordw jak rowniez wbetonowanie potrzebnych zakotwien, marek i tp.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | NORMY

PN-B-10104:2014 Wymagania dotyczgce zapraw murarskich ogolnego przeznaczenia --
Zaprawy murarskie wedtug przepisu, wytwarzane na miejscu budowy.

PN-EN 206:2014-04 Beton Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne Wymagania i badania przy odbiorze

PN-EN 10025-1:2007 Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych -- Czes¢ 1: Ogélne
warunki techniczne dostawy

PN-EN 10020:2003 Definicja i klasyfikacja gatunkow stali

PN-EN 12504-2:2013-03Badania betonu w konstrukcjach -- Czes¢ 2: Badanie nieniszczace -
Oznaczanie liczby odbicia

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu
PN-EN 12620+A1:2010 Kruszywa do betonu

PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
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SST -B 05/02 Roboty zbrojarskie

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru stali zbrojeniowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majagce
na celu wykonanie zbrojenia betonu elementow zelbetowych w polach spacerowych:

- faw i stop fundamentowych,

W zakres tych robdt wchodzi przygotowanie i montaz zbrojenia pretami okrggtymi
zebrowanymi ze stali B500SP A-1lIN i Al .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
z okresleniami podanymi w ST 00/00.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczgce robét
podano w ST 00/00.Wymagania ogolne.

2. MATERIALY

2.1. Klasy i gatunki stali zbrojeniowej wg dokumentacji technicznej

Stal B500SP (AllIN) — zbrojenie gtéwne wszystkich elementow konstrukcyjnych,

Al — zbrojenie pomocniczych elementow.

2.2. Dostawa stali.

Inzynier, w momencie dostawy stali na Plac Budowy, dokona w obecnoéci Wykonawcy
odbioru stali zbrojeniowej w wigzkach, kregach oraz siatkach na podstawie atestu, w ktéry
powinien by¢ zaopatrzony kazdy krag lub wigzka stali. Atest ten powinien zawierac:

- znak wytworcy,

- gatunek stali,

- numer wyrobu lub partii,

- znak obrdébki cieplnej,

- cechowanie wigzek i kregdw powinno by¢ dokonane na przywieszkach metalowych po 2
sztuki dla kazdej wigzki czy kregu,

- Srednice nominalnag,

2.3. Ocena wzrokowa stali zbrojeniowej i siatek zawiera nastepujace kryteria.

- na powierzchni pretéw nie moze by¢ zgorzeliny, odpadajgcej rdzy, ttuszczéw, farb lub
innych zanieczyszczen,

- odchyiki wymiaréw przekroju poprzecznego pretdéw i ozebrowania muszg miesci¢ sie w
granicach okreslonych dla danej klasy stali w normach przedmiotowych,

- prety dostarczone w wigzkach nie moga wykazywac odchylenia od linii prostej wiekszego
niz 5mm na 1 m dtugosci preta.

2.3. Magazynowanie stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa powinna by¢é magazynowana pod zadaszeniem nieprzepuszczalnym, na
podtozu suchym, w przegrodach lub stojakach z podziatem wg wymiarow i gatunkéw.

3. SPRZET

Roboty zbrojarskie mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego
przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Stal zbrojeniowa powinna byé przewozona odpowiednimi srodkami transportu, w sposob
gwarantujgcy unikniecie trwatych odksztatcen stali oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.
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5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonywanie zbrojenia

Prety przed uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczyscic¢ z zendry, luznych ptatkéw rdzy,
kurzu i btota. Prety zbrojenia zanieczyszczone tluszczem (smary, oliwa) lub farbg olejng
nalezy opalaé, np. lampami lutowniczymi az do catkowitego usunigecia zanieczyszczen.
Czyszczenie pretow powinno by¢ dokonywane metodami niepowodujgcymi zmian we
wtasciwosciach technicznych stali ani pozniejszej ich korozji.

Prety stalowe uzyte do wykonania wktadek zbrojeniowych powinny by¢ wyprostowane. W
przypadku stwierdzenia krzywizn w pretach stali zbrojeniowej nalezy je prostowac.

Ciecie i giecie stali zbrojeniowej nalezy wykonywaé mechanicznie.

Haki, odgiecia pretéw, ztgcza i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywaé z zachowaniem
postanowien normy PN-EN 1994-2:2010.

5.2. Montaz

Dla zachowania wtasciwej grubosci otulin nalezy ukfadane w deskowaniu zbrojenie
podpiera¢ podktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznych o grubosci réwnej grubosci
otulenia.

taczenie pretéw nalezy wykonywac zgodnie z postanowieniami normy PN-EN 1994-2:2010.
Skrzyzowania pretow nalezy wigza¢ drutem miekkim o grubosci 1 mm dla pretéw do 12 mm $rednicy
i 1,5 mm dla pretdw ponad 12mm. Mozna je tez zgrzewa¢ lub spawac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci wykonania zbrojenia oraz pozostatych elementéw do zabetonowania w
betonie polega na sprawdzeniu zgodnosci z Projektem, Specyfikacjg i normami
przedmiotowymi, a takze wypetnieniem zatozen przedstawionych w Programie Zapewnienia
Jakosci.Nastepujace kryteria doktadnosci montazu zbrojenia beda przedmiotem
kontroli:

Parametr Zakresy toleranciji Dopuszczalna odchytka
Ciecia pretow dlaL<6,0m 20 mm
(L — dtugo$¢ preta wg projektu) | dlaL>6,0m 30 mm
Odgiecia (odchylenia w dlaL<0,5m 10 mm
stosunku do potozenia dla0,5m<L<15m 15 mm
okreslonego daL>15m 20 mm
w projekcie)
Usytuowanie pretow <5mm
otulenie (zmiana wymiaru w
stosunku do wymagan
projektu)
odchylenie plusowe (h — jest dlah<0,5m 10 mm
catkowitg gruboscig elementu) da0,5m<h<15m 15 mm
dlah>1,5m 20 mm
odstepy pomiedzy sgsiednimi a <0,05m 5 mm
réwnolegtymi pretami (a a<0,20m 10 mm
— jest odlegtoscig projektowang | a < 0,40m 20 mm
pomiedzy powierzchniami a>0,40m 30 mm
przylegtych pretéw)
odchylenia w relacji do grubosci | b < 0,25 m 10 mm
lub szerokosci w b<0,50m 15 mm
kazdym punkcie zbrojenia (b — b<1,5m 20 mm
oznacza catkowitg b>15m 30 mm
grubosc lub szerokos¢
elementu)

7. OBMIAR ROBOT

Do obliczania naleznosci przyjmuje sie teoretyczng ilo$¢ (kg) zmontowanego zbrojenia tj.
teoretyczng dlugos$¢ pretdw poszczegodlnych $Srednic pomnozong odpowiednio przez ich
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ciezar jednostkowy (kg/mb). Nie dolicza sie stali uzytej na zaktady przy fgczeniu pretow,
przektadek montazowych ani drutu wigzatkowego.

Nie uwzglednia sie tez zwiekszonej ilosci materiatu w wyniku stosowania przez Wykonawce
pretéw o srednicach wiekszych od wymaganych w Dokumentacji.

llosci przewidywanego zbrojenia zestawiono w Przedmiarze Robdt.

Jednostkg obmiarowg jest 1 kg stali zbrojeniowej wbudowanej w konstrukcje.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Wszystkie roboty ujete w pkt. 1 podlegajg zasadom Odbioru Robét Zanikajgcych wg zasad
ujetych w specyfikacji technicznej S.T. 00/00 Wymagania ogéine.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiér dostawy stali

Odbior stali na budowie powinien by¢é dokonany na podstawie zaswiadczenia, w ktére
powinien by¢ zaopatrzony kazdy krag lub wigzka stali.

Zaswiadczenie to powinno zawierac:

- znak wytworcy,

- Srednice nominalnag,

- gatunek stali,

- numer wyrobu lub partii,

- znak obrdébki cieplnej.

- cechowanie wigzek i kregdbw powinno by¢ dokonane na przywieszkach metalowych dla
kazdej wigzki pretow.

Odbiér zmontowanego zbrojenia

Odbior zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania powinien by¢ dokonany przez
Inzyniera oraz wpisany do Dziennika Budowy,

- Odbioér powinien polega¢ na sprawdzeniu zgodnosci zbrojenia z rysunkami roboczymi
konstrukcji zelbetowej i postanowieniami niniejszej Specyfikac;ji,

- Sprawdzenie zgodnosci zbrojenia z rysunkami roboczymi obejmuje:

- zgodnos¢ ksztattu pretéw,

- zgodnos¢ liczby pretow i ich srednic w poszczegdlnych przekrojach,

- rozstaw strzemion,

- prawidtowe wykonanie hakéw, ztgcz i dlugosci zakotwien,

- zachowanie wymaganej Projektem Technicznym otuliny zbrojenia.

9. PODSTAWAPLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w S.T. 00/00 "Wymagania ogolne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje zakup, dostarczenie materiatu, oczyszczenie i wyprostowanie,
giecie, przycinanie, tgczenie spawane "na styk" lub "zaktad" przy uzyciu drutu wigzatkowego
oraz montaz zbrojenia w deskowaniu zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i niniejszg
Specyfikacjg, a takze oczyszczenie terenu robdt z odpaddéw zbrojenia, stanowigcych
wiasnosé Wykonawcy i usuniecie ich poza plac budowy.

W cenie jednostkowej mieszczg sie réwniez koszty ewentualnych rusztowan i pomostow
niezbednych do wbudowania stali zbrojeniowej wraz z ich rozbiorka.

10 . PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN ISO 6892-1:2010 Metale - Préba rozciggania - Cze$¢ 1: Metoda badania w temperaturze
pokojowej

PN-EN 1992-1-1:2008 Eurokod 2 - Projektowanie konstrukcji z betonu - Cze$¢ 1-1: Reguty ogdlne i
reguty dla budynkéw

PN-EN 1994-2:2010 Eurokod 4 - Projektowanie konstrukcji zespolonych stalowo-betonowych -- Cze$é
2: Reguty ogdlne i reguty dla mostow
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SST - B 05/03 KONSTRUKCJE STALOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z montazem konstrukcji stalowych na polach spacerowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robdét w zakresie elementéw
stalowych i obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie,
zabezpieczenie antykorozyjne i montaz elementow stalowych ujetych w dokumentaciji
projektowe;j.
1.4. Stownik pojec¢ i okreslen
Ciegno — element konstrukcyjny pracujgcy wytgcznie na rozcigganie. Sklada sie zazwyczaj z
ptaskownika lub preta okragtego potgczonego z nakretka napinajaca
Kotwy fundamentowe — nagwintowane prety tgczgce ramy hali z fundamentami.
Kotwy fundamentowe mogg by¢ zabetonowane w fundamencie podczas jego wylewania lub
— sporadycznie
— wklejane, w otworach wywierconych w wylanym wczesniej cokole fundamentowym
Operat geodezyjny fundamentéw — powykonawcze pomiary geodezyjne fundamentow
zawierajgce:
- rozmieszczenie kotew fundamentowych wzgledem gtéwnych osi geodezyjnych
- potozenie krawedzi cokotdow fundamentowych wzgledem gtéwnych osi geodezyjnych
- potozenie lica belek podwalinowych wzgledem gtéwnych osi geodezyjnych
- odlegtosci miedzy gtdbwnymi osiami geodezyjnymi zatozonymi w projekcie
- rzedne wierzchu cokotéw i dlugosci wystajgcych kotew
Pole stezen — jest to przestrzeh miedzy ramami, w ktérej wystepujg stezenia
Profilowana ptyta poliestrowa — arkusz poliestrowy o profilu zgodnym z profilem okreslonej
blachy fatdowej, stosowany przy naswietlach
Element goracowalcowany — stalowy element konstrukcyjny o przekroju nadanym w hucie,
W czasie procesu walcowania na gorgco
Element zimnogiety — stalowy element konstrukcyjny wykonany z blachy, ktérego przekréj
uzyskiwany jest w efekcie procesu giecia na zimno (profile zetowe, ceowe, katowniki itp.)
Rama — podstawowy element stalowej konstrukcji hali, przenoszacy wszystkie obcigzenia z
dachu oraz poziome obcigzenia ze $cian hali. Ramy skfadajg sie ze stupow oraz z rygli.
Rygiel ramy — element ramy, o kacie nachylenia do poziomu od min. 2,86( 1 1do ok. 301,
przejmujacy obcigzenia z dachu i przekazujacy je na stupy ramy
Stlup ramy — pionowy element ramy, przejmujgcy wszystkie obcigzenia z rygla ramy,
poziome obcigzenia ze $cian oraz ewentualne obcigzenia z belek podsuwnicowych i ze
stezen pionowych hali. Stup przekazuje te obcigzenia na fundament.
Stezenie tymczasowe (montazowe) — stezenie zaktadane wytgcznie na czas montazu hali.
Najczeéciej jest to stezenie parciane typu X. Po zatozeniu stezen pionowych i poftaciowych
oraz szkieletu obudowy (rygli $ciennych i ptatwii dachowych), stezenia tymczasowe zostajg
zdemontowane.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogoélne dotyczace materiatow
Wymagania ogdéine dotyczace materiatéw podano w S.T. 00/00 ,WWymagania ogdlne”.
W projekcie zastosowano elementy stalowe: stupy, odciggi
Wszystkie elementy konstrukcji stalowych — zgodnie z wyspecyfikowaniem w projekcie.
2.2. Materialy — wymagania szczegétowe
Stal konstrukcyjna
POLA SPACEROWE

o stal B500SP oraz A-I
Konstrukcja stalowa jest klasyfikowana jako klasa EXC2 wg PN-EN 1090-2.
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2.2.1.1. Wyroby walcowane - ksztattowniki
- katowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 10056-1:2000, oraz PN-EN
10056-2:1998, PN-EN 10056-2:1998/Ap1:2003,
- rury powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 10210-1:2000 oraz PN-EN 10210-
2:2000.
Ksztattowniki stosowane do wykonania konstrukcji stalowych powinny ponadto odpowiadac
nastepujagcym wymaganiom:

e miec atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,

e miec trwate ocechowanie,

e miecC wybite znaki cechowe.

2.2.1.3. Wyroby zimnogiete — ksztattowniki

- ksztattowniki zamknigete powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 10219- 1: 2000
oraz PN-EN 10219-2:2000,

- ksztaltowniki otwarte powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-73/H-93460.00, PN-
73/H-93460.01, PN-73/H-93460.02, PN-73/H-93460.03, PN-73/H-93460.04, PN-73/H-
93460.05, PN-73/H-93460.06.

2.2.2. Laczniki

Sruby, nakretki, nity i inne akcesoria do tgczenia konstrukcji stalowych powinny odpowiadaé
wymaganiom norm: PN-ISO 1891:1999, PN-ISO 8992:1996 oraz PN-82/M-82054.20 a
ponadto:

- Sruby powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-ISO 4014:2002, PN-61/M-82331. PN-
91/M-82341, PN-91/M-82342 oraz PN-83/M-82343,

- nakretki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-83/M-82171,

- podktadki powinny odpowiadaé wymaganiom norm: PN-EN ISO 887:2002, PN-ISO
10673:2002, PN-77/M-82008, PN-79/M-82009, PN-79/M-82952 oraz PN-88/M-82954.

2.2.3. Materialy do spawania

Materiaty do spawania konstrukcji stalowych powinny odpowiadaé wymaganiom normy: PN-
EN 759:2000, a ponadto:

- elektrody powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-91/M-69430,

- drut spawalniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-EN 12070:2002,

- topniki do spawania elektrycznego powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-73/M-
69355 oraz PN-67/M-69356.

- Materialy spawalnicze do stali odpornej na korozje powinny mie¢ odpornos¢ na korozje
takg samg jak stal czesci taczonych, chyba ze w projekcie podano inacze;.

2.3. Skladowanie materiatéw

Elementy stalowe i materiaty dostarczane na budowe powinny by¢ wytadowane dzwigami.
Elementy ciezkie, dtugie i wiotkie nalezy przenosi¢c za pomocg zawiesi i usztywni¢ przed
odksztatceniem. Elementy uktadaé w sposdb umozliwiajgcy odczytanie znakowania. Na
miejscu sktadowania nalezy rejestrowaC konstrukcje niezwtocznie po ich nadejsciu,
segregowac i uktada¢ na wyznaczonym miejscu na podkfadach drewnianych z bali lub desek
na wyréwnanej do poziomu ziemi w odlegtosci 2.0 do 3.0 m od siebie oraz oczyszczac i
naprawia¢ powstate w czasie transportu ewentualne uszkodzenia.

Elektrody sktadowaé w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczonych przed
zawilgoceniem.

taczniki sktadowa¢ w magazynie w oryginalnych opakowaniach lub skrzynkach.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogéine dotyczace sprzetu

Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu podano w S.T. 00/00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet montazowy

- zuraw samochodowy o odpowiednim udzwigu, momencie roboczym i wysokosci
podnoszenia. Maksymalne ciezary elementdéw montazowych podano na rysunkach w
projekcie montazowym.

- wozki podnosnikowe wolnobiezne o udzwigu Qmin=400kg

- przejezdne rusztowania aluminiowe

- osprzet dodatkowy: zawiesia parciane, linociggi, szelki, wkretarki, szlifierki kgtowe,
wiertarki, nozyce do ciecia blach trapezowych itp.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dotyczace transportu

Wymagania ogéine dotyczace transportu podano w S.T. 00/00 ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatéw

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

Dostawa - dowolnym $rodkiem transportu, zaakceptowanym przez Inspektora.

Elementy stalowe ocynkowane powinny by¢ zatadowane na srodki transportowe w taki
sposéb, aby podczas transportu zapewniona byta stateczno$¢ elementu oraz wykluczona
mozliwos¢ uszkodzenia powtok ochronnych. Elementy o matej sztywnosci w ptaszczyznie
poziomej zaleca sie fgczyC w zespoty i transportowaé¢ w pozycji wbudowania. Transport
konstrukcji zaleca sie prowadzi¢ w mozliwie duzych zespotach konstrukcyjnych o podobnej
masie. Transport pionowy za pomocg dzwigu.

4.3. Sktadowanie materiatéow i konstrukcji

Konstrukcje i materiaty dostarczone na budowe powinny by¢ wytadowywane Zzurawiami. Do
wytadunku mniejszych elementéw mozna uzy¢ wciggarek lub wciggnikdw. Elementy ciezkie,
dtugie i wiotkie nalezy przenosi¢ za pomocg zawiesi i usztywni¢ dla zabezpieczenia przed
odksztatceniem. Elementy uktadaé w sposob umozliwiajgcy odczytanie znakowania.
Elementy do scalania powinny by¢ w miare mozliwosci sktadowane w sgsiedztwie miejsca
przeznaczonego do scalania.

Na miejscu sktadowania nalezy rejestrowa¢ konstrukcje niezwiocznie po ich nadejsciu,
segregowac i uktada¢ na wyznaczonym miejscu, oczyszczac i naprawia¢ powstate w czasie
transportu ewentualne uszkodzenia samej konstrukcji jak i jej powtoki antykorozyjnej.
Konstrukcje nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podktadkach drewnianych z bali lub desek
na wyrownanej do poziomu ziemi w odlegtosci 2.0 do 3.0 m od siebie.

Elementy, ktére po wbudowaniu zajmujg potozenie pionowe sktadowaé¢ w tym samym
potozeniu.

Elektrody sktadowa¢ w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczone przed
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdélne

Zasady ogodlne wykonywania Robét podano w S.T. 00/00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi budowy do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robdét.

Wykonanie robét powinno by¢ zgodne z normg PN-B-06200:1997

5.2. Przygotowanie i obrébka elementow

Wyroby hutnicze stosowane do wykonania elementow stalowych przed wbudowaniem
powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem:

- gatunku stali,

- asortymentu,

- wlasnosci,

- wymiarow i prostoliniowosci.

Elementy, ktorych odchytki wymiarowe pod wzgledem prostoliniowosci przekraczajg
dopuszczalne odchytki wg PN-B-03200:1997, powinny podlega¢ prostowaniu. Elementy
stalowe konstrukcji poddane prostowaniu lub gieciu nie powinny wykazywac¢ peknigc.
Wystgpienie tego rodzaju uszkodzen powoduje odrzucenie wykonanych elementéow. Sprzet
uzywany do prostowania i giecia elementow stalowych powinien by¢ sprawdzony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Ciecie elementow i przygotowanie brzegéw

Ciecie elementéw nalezy wykonywaé pitg, nozycami lub termicznie, mechanicznie lub
recznie. Reczne ciecie termiczne nalezy stosowac tylko w przypadkach, gdy praktycznie nie
mozna zastosowac ciecia zmechanizowanego.

Powierzchnie ciecia oraz ich krawedzie powinny by¢ czyste, bez znacznych nierdwnosci
(naderwan, gradu, zadzioréw, zuzla, naciekéw i rozpryskéw metalu)

Nadmierne nieréwnosci powierzchni ciecia oraz krawedzie wycie¢ wklestych powinny byé
zaokraglone i w miare potrzeby wyszlifowane, a ubytek przekroju nie powinien przekraczac
3%.
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Brzegi (krawedzie) spawania nalezy przygotowaé zgodnie z normg PN-EN ISO 9692-2.
Otwory pod $ruby, sworznie mozna wykonywac przez wykrawanie i wiercenie.
Scalanie elementow
Przed przystgpieniem do scalania elementéw stalowych Wykonawca przeprowadza odbiér
elementéw w zakresie usuniecia rdzy, oczyszczenia i oszlifowania powierzchni
przylegajgcych i brzegéw stykéw z zachowaniem wymagan wg, PN-EN 1SO 9013:2002.
Czesci skladowe zigcza powinny byé obrobione i ztozone odpowiednio do stosowanej
metody spawania i z zachowaniem dopuszczalnych odchytek zgodnie z PN-EN 29692 i PN-
EN ISO 9692-2
Przygotowanie technologii oraz realizacja proceséw spawania i proceséw pomochiczych
powinny by¢ zgodne z PN-EN 1011 i PN-EN 1011-2.
Osoby kierujgce spawaniem i spawacze powinni posiada¢ odpowiednie uprawnienia.
Wszystkie spoiny po wykonaniu podlegajg badaniu, ocenie jakosciowej i odbiorowi zgodnie z
PN-B-06200
Badania ostateczne spoin polegajgce na ogledzinach i makroskopowych badaniach
nieniszczgcych wg PN-75/M-69703 i PN-85/M-69775 (PN-EN 970:1999) prowadzi jednostka
wskazana przez Inzyniera lub Inzynier osobiscie.
Pofgczenia na tgczniki mechaniczne nalezy wykonywac zgodnie z dokumentacjg projektowg
i wymaganiami PN-B-06200.
5.2.1. Czynnosci poprzedzajgce prace montazowe na budowie.
Odbiér fundamentow
Stopy fundamentowe, w pierwszej kolejnosci sprawdzane sg wzrokowo. Niedopuszczalne sg
zarysowania, spekania, duze wyszczerbienia betonu, tuszczenie sie.
Wykonawca fundamentéw powinien dostarczy¢ powykonawczy operat geodezyjny
fundamentéw, obejmujgcy rozstawy poprzeczne i podtuzne stép, rzedne wierzchu cokotéw,
rozstawy kotew, dtugosci wystajgcych ponad cokoty fundamentowe odcinkéw kotew.
Wykonawca powinien rowniez dostarczy¢ atesty na stal kotew.

Przed przystgpieniem do prac montazowych kierownik budowy zobowigzany jest
zapoznac sie z catg dokumentacje rysunkowg zawartg w projekcie montazu.
5.3. Montaz elementéw stalowych na budowie
5.3.1. Wymagania ogodlne
Przed przystgpieniem do montazu elementéw, Wykonawca powinien dokonaé¢ sprawdzenia
powtok ochronnych (ewentualnie je uzupeini¢) zapoznaé sie z protokétem odbioru
elementéw od Wytwércy i potwierdzié¢ to odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy.
5.3.2. Prace przygotowawcze i pomiarowe
Przed przystgpieniem do montazu elementédw na podporach nalezy wyznaczy¢ lub
skontrolowac:
- potozenie osi elementow stalowych
- prawidtowos$¢ wykonania podpér
Po wykonaniu montazu nalezy skontrolowac:
- potozenie osi elementow stalowych
- niwelete punktéw charakterystycznych,
Montaz konstrukcji stalowej
Montaz nalezy rozpoczynac od przesta, w ktorym wystepuja stezenia pionowe. Jezeli nie jest
to mozliwe, nalezy zastosowaé tymczasowe, montazowe stezenia parciane. Dla
zamocowania tych stezeh przewidziano odpowiednie otwory w pasach ram. Nalezy zwrdcic¢
szczegoblng uwagg na odpowiednie momenty dokrecenia srub w stykach montazowych. Przy
odbiorze konstrukcji stalowej nalezy przedstawi¢ podpisany przez kierownika budowy
protokot ze sprezania Srub w potgczeniach sprezanych.
Dopuszczalne odchytki montazowe konstrukcji stalowej — wg PN-B-06200.
Dokrecanie srub w stykach potgczen doczotowych niesprezanych — wg PN-B-06200 p. 6.3.1.
Stezenia
Stezenia dzieli sie na tymczasowe (montazowe) i state (docelowe)
e Tymczasowe, montazowe stezenia parciane sg stosowane wéwczas, gdy nie jest mozliwe
rozpoczecie montazu od przesta, w ktérym wystepujg stezenia state (docelowe).
o Stezenia docelowe sg projektowane jako stezenia typu X z ptaskownikéw lub pretow
okragtych i nakretek napinajgcych. Stezenia te tgczy sie z pasami ram za pomoca $rub kl.
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8.8 w miejscach okreslonych w projekcie montazowym. Dla uzyskania wtasciwego naciggu
stezen pofaciowych nalezy przed dokreceniem nakretki napinajgcej docisng¢ ciegno w co
najmniej dwdoch punktach (co 1/3 dtugosci ciegna) do spodniej stopki ptatwii, a nastepnie
dokreci¢ nakretke do pierwszego oporu.

Montaz tych stezen nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatgczanymi rysunkami w dokumentacji
montazowe;.

Malowanie kotew fundamentowych

Po zakonczeniu montazu stupdw, nadmiernie wystajgce kotwy nalezy odpowiednio skrécic.
W przypadku kotew nieocynkowanych, nalezy je oczysci¢ z rdzy i pomalowa¢ w kolorze
konstrukcji.

5.3.3. Wykonanie potgczen spawanych

Potfgczenia spawane powinny by¢ wykonane zgodnie dokumentacjg projektowg. Wykonanie
dodatkowych spoin wymaga zgody Inzyniera.

W czasie spawania wilgotnos¢ wzgledna powietrza nie moze by¢ wieksza niz 80%, a
temperatura nie nizsza niz +5°C. W czasie opadoéw atmosferycznych, mgty lub mzawki
miejsce spawania i stanowiska spawaczy nalezy ostonic.

Powierzchnie fgczonych elementéw powinny byé wolne od zgorzelin, rdzy, farby, tluszczu i
innych zanieczyszczen na szerokosci nie mniejszej niz 15 cm.

Spoiny powinny posiada¢ klase zgodng z dokumentacjg projektowg i projektem spawania.
Spoiny czotowe powinny byé podpawane lub wykonane takg technologia, aby gran byta
jednolita i gtadka. Spoiny po wykonaniu powinny by¢ obrobione mechanicznie.

Spoiny po wykonaniu podlegajg badaniu, ocenie jakosci i odbiorowi zgodnie z PN-B-06200.
Wykonawca robot montazowych zobowigzany jest gromadzié petng dokumentacje badan w
postaci radiograméw oraz protokotdow, i przekazaé je Inzynierowi podczas odbioru
koncowego konstrukciji.

5.3.4. Wykonanie potgczen na tgczniki mechaniczne

Potaczenia na tgczniki mechaniczne nalezy wykonywac¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Czesci fgczone powinny by¢ dociggniete az do uzyskania dobrego przylegania. Dopuszcza
sie pozostawienie szczelin do 0,2 mm, jezeli docisk czesci nie jest wymagany w projekcie.
Sruby powinny byé dokrecane do “pierwszego oporu”, sukcesywnie od $rodka kazdego
ztgcza wielosrubowego, ale nie powinny by¢ przecigzane. Za ,pierwszy opor” nalezy uwazac
dokrecenie ,sitg jednej reki” zwyktym kluczem (bez przedtuzenia) lub punkt, przy ktorym
klucz pneumatyczny zaczyna trzaskac.

Sruba po dokreceniu nie powinna przesuwaé sie ani wyraznie drgaé przy ostukiwaniu
mtotkiem kontrolnym.

5.3.5. Tolerancja wykonania

Tolerancje wykonania zgodnie z normg PN-B-06200.

5.4.1. Ocynkowanie elementéw stalowych

Cynkowanie nalezy wykona¢ po zakonczeniu wszystkich operacji spawania, wiercenia,
szlifowania i innych czynnosci z uzyciem elementéw przeznaczonych do cynkowania.
Cynkowanie nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN EN ISO 1461

Przed ocynkowaniem z powierzchni stali nalezy usung¢ wszelkie zanieczyszczenia, jak np.
zgorzelina, rdza, oleje i smary, brud, zuzel i topnik z procesu spawania.

Stosujgc metode suchg przedmiot stalowy nalezy wytrawi¢ w kwasie, optuka¢ w wodzie i
wtozy¢é do stopionego chlorku cynkowego, nastepnie wysuszy¢ w temperaturze powyzej
100°C i zanurzy¢ w wannie z cieklym cynkiem.

Metoda mokra polega na wstepnym trawieniu przedmiotu, ptukaniu w wodzie i na zanurzeniu
w ciektym cynku, ktérego powierzchnia pokryta jest topnikiem.

Minimalny ciezar powioki cynkowej nie powinien by¢ mniejszy niz 610 g/m2 powierzchni,
tylko w przypadku elementéw potaczen gwintowych — 305 g/m2 powierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robét podano w S.T. 00/00.,Wymagania ogélne”.

6.2. Kontrola jakosci robot

Roboty budowlane winny by¢ wykonane zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, aktualnie
obowigzujgcymi normami i przepisami.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdélne dotyczace obmiaru Robét

Wymagania ogdéine dotyczace obmiaru Robét podano w S.T. 00/00 ,Wymagania ogdine”.
Obmiar robét stosuje sie do kontroli oraz okreslenia ilosci wykonanych robét. Stanowi
podstawe do ptatnosci czesciowych o ile dopuszczone sg przez Zamawiajgcego.
Jednostkami obmiarowymi dla wykonania konstrukcji stalowej jest masa gotowej konstrukcji
w tonach [t] oraz ilos¢ gotowych elementéw stalowych w sztukach [szt].

Obmiar dokonuje sie dla kazdej roboty budowlanej. Obmiar robé6t bedzie okre$lat faktyczny
zakres wykonanych robét zgodnie z zatozeniami Dokumentacji Projektowej oraz jednostkami
ustalonymi w przedmiarze robét. Obmiaru dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone do
uzytku przez Zamawiajgcego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogolne zasady odbioru Roboét podano w S.T. 00/00 ,Wymagania ogdine”.

W zalezno$ci od ustalen Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

° odbiorowi robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
o odbiorowi czgsciowemu

. odbiorowi ostatecznemu

. odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgeych zakryciu

Odbidr polega na finalnej ocenie iloéci i jako$ci wykonanych robét, ktdre w dalszym procesie
realizacji ulegng zakryciu. Odbiér powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robot.
Odbioru dokonuje Zamawiajgcy.

Odbidér czesciowy

Odbior polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
dokonuje Zamawiajgcy wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.

Odbidr ostateczny

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot.

Catkowite zakohczenie robét oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem pismem
Zamawiajgcego.

Odbioru dokonuje komisja powotana przez Zamawiajgcego. Komisja dokona oceny
jakosciowej robdt i wykonania ich zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST.

W toku odbioru komisja zapozna sie z ustaleniami przyjetymi w trakcie trwania robét
zwlaszcza w zakresie robét uzupetniajgcych i poprawkowych. W Przypadku niewykonania
tych robot komisja ustala nowy termin odbioru kohcowego do czasu ich wykonania.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robét nieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacji technicznej i ST i nie ma wiekszego wptywu ta zmiana na
eksploatacje i uzytkowanie obiektu komisja dokona potrgcen wynagrodzenia proporcjonalnie
do procentowej straty jakosci tych robot.

Dokumentami odbioru koncowego sa:

Protokét odbioru koricowego, Dokumentacja Projektowa z naniesionymi ewentualnymi
zmianami, Specyfikacje techniczne, Dziennik Budowy, Wyniki pomiaréw kontrolnych,
Deklaracje zgodnosci i certyfikaty jakosci materiatdw, geodezyjng inwentaryzacje
powykonawczg, oswiadczenia wykonawcy i protokoty badan i sprawdzen.

Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w S.T. 00/00 ,Wymagania ogoine”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT DROGOWYCH

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (DZ.U. 2002, NR47, poz.401)
PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na gorgco z niestopowych stali konstrukcyjnych.
Warunki techniczne dostawy.

PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania. Ogdlne badania i
wymagania.

PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wady ztgczy spawanych. Nazwy i okreslenia.
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