SZCZEGC')LOWAISPECYFIKACJA TECHNICZNA
B- 03. ROBOTY ROZBIORKOWE ELEMENTOW STALOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z rozbidrkg elementéw stalowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowg specyfikacje techniczng nalezy stosowac jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wyszczegoélnionych w pkt 1.1. D-00.00.00. ,Wymagania ogdéine”.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbiérkg
elementow stalowych poreczy, balustrad, itp. oraz zatadunkiem i odwozem i roztadunkiem materiatu
uzyskanego w wyniku ww. rozbiorki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczgce robdt podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w Specyfikacji D-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg nalezy stosowal sprzet podany nizej lub inny,
zaakceptowany przez przedstawiciela Zamawiajgcego:

- pity do ciecia metalu,

- szpadle,

- tomy, topaty, kilofy,

- podreczne narzedzia reczne, Srodki transportowe,
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robét.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat pochodzace z rozbiérki powinny zostaé¢ usuniete z placu budowy / miejsca wykonywania
robot niezwtocznie po zakohczeniu prac rozbidrkowych.

Materiaty z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw fadunku i innych
parametréw technicznych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe, obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.3, zgodnie z SST lub wskazanych przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub
uzgodniony z przedstawicielem Zamawiajgcego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. Wykonawca powinien przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane
przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

Materiaty metalowe pochodzgce z rozbidrki, a nie przewidziane do ponownego wbudowania stanowig ztom
z ktéregom przychdd po sprzedazy w punkcie skupu jest pozytkiem Zamawiajgcego. Wykonawca przed
oddaniem ztomu do punku ztomu podaje Zamawiajgcemu dane do wprowadzenia do Bazy danych o
produktach i opakowaniach oraz o gospodarce odpadami takie jak: oznaczenie i rodzaj oddawanego ztomu,
waga ztomu, termin transportu, numer rejestracyjny pojazdu transportujgcego ztom, dane punktu do
ktérego zostanie oddany ztom. Po wprowadzeniu przez Zamawiajgcego danych do ww. Bazy Wykonawca
transportuje ztom do punktu ztomu, wykonuje czynnos$ci transportujgcego odpady w Bazie danych o
produktach i opakowaniach oraz o gospodarce odpadami i dostarcza Zamawiajgcemu w terminie do 2 dni
od oddania ztomu pokwitowanie z punktu sprzedazy za oddanie ztomu w ktorym okreslona jest waga oraz
wartos¢ ztomu w zt brutto wraz z oswiadczeniem o poinformowaniu punktu do ktérego zostat oddany ztom o
wystawieniu przez Zamawiajgcego faktury Vat w zwigzku z oddanym ztomem.

Materiaty pochodzace z rozbidrki, a nie przewidziane do ponownego wbudowania oraz nie bedgce
ztomem stanowig odpad i stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, ktéry jest odpowiedzialny za ich
prawidiowe zagospodarowanie.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce, znajdujgce sie w miejscach, gdzie bedg wykonane wykopy,
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegodlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich
wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow pod nawierzchnie utwardzone nalezy
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych roboét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach drég powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w odpowiedniej SST. Wskaznik zageszczenia Is do
gtebokosci 20 cm powinien by¢ =1.0.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z rozbiorkg elementow stalowych jest kg (kilogram)
rozebranego elementu stalowego.

Jednostki obmiarowe dla poszczegdlnych robot, nalezy przyjaé w oparciu o zalozenia ujete w
Przedmiarze, stanowigcym zatgcznik do SWZ.



8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
- oznakowanie rob6t
- demontaz elementéw stalowych,
- zatadunek, wywiezienie roztadunek materiatu z rozbiérki w miejscu sktadowania lub punkie
odbioru ztomu,
- wyroéwnanie podioza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki,

Ceny jednostki obmiarowej obejmujg zakresy czynnosci zgodnie z zatozeniami ujetymi w
Przedmiarze, stanowigcym zatgcznik do SWZ. W zwigzku z powyzszym, zakres opisany w niniejszej
specyfikacji, moze stanowi¢ réwniez skladowg scalonej ceny jednostkowe;.
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