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Odtworzenie petli indukcyjnych sygnalizacji wietlnej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem petli indukcyjnych sygnalizacji §wietlnej.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t w ramach zadania pn.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z odtworzeniem petli indukcyjnych sygnalizacji $wietlnej.

Zakres robdt objetych niniejsza SST obejmuje:

— Odtworzeniem petli indukcyjnych sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniach w nig wyposazonych.

2.0 . OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

3.0. WYKONANIE ROBOT

Petle indukcyjne nalezy wykona¢ w miejscach zaznaczonych na rys. E-2 i E-3. Zaleznie od
struktury nawierzchni drogi optymalna glgbokos¢ rowka powinna wynosi¢ 35- 70 mm (gérna czes$¢
ZWO0ju nie mniej niz 25 mm, a nie wigcej niz 55 mm).

Rowek dla petli nalezy odwodni¢, odkurzy¢ przy pomocy kompresora oraz osuszy¢ przy
pomocy palnika gazowego (nie wolno uktadaé petli podczas deszczu). Pgtle nalezy wykonaé
z przewodow LgYd 2,5mm.

Po ich ulozeniu musza by¢ przymocowane, co 30 cm do dna np. za pomoca klinéw drewnianych.
Cze$¢ kabla -wyprowadzenie - od miejsca zakonczenia rowka do punktu taczenia z detektorem lub
feederem (kabel umiesci¢ w rurze ostonowej DVRO50) przewody nalezy skreci¢ (10 skrecen na metr)
i zabezpieczy¢ rurka poliestrowa wzmocniong wloknem szklanym. Rurke nalezy uszczelni¢. Petle
zalewa¢ masg bitumiczng. Przed i po wylaniu masy nalezy wykona¢ pomiary rys. E-9.P¢tle indukcyjna
Pla zasili¢ z wykorzystaniem proj. kanalizacji magistralnej wg. odrgbnego opracowania.

Wymagane pomiary i czynno$ci sprawdzajace:

1. Po ulozeniu petli w rowku — przed zalaniem masg bitumiczna:

- pomiar rezystancji petli < 0,8Q

- pomiar rezystancji izolacji wzglgdem ziemi (napigciem 500 V — DC) >100MQ

- sprawdzenie ilo$ci zwojow petli

2. Po podtaczeniu petli zasilacza do listew w szafie ASC (nie podigczone do detektorow):

- rezystancja petli i zasilacza < 4Q

- rezystancja izolacji wzgledem ziemi (napigciem 500 V — DC) >100MQ

- rezystancja opancerzenia zasilacza po podtaczeniu do ziemi < 10Q

- rezystancja izolacji wzgledem ziemi petli i zasilaczy przy zwarciu zyt migdzy sobg (np. 500 V) >
100MQ

3. Po wypelnieniu rowka petli i stwardnieniu wypelniacza nalezy wykona¢ pomiary ponownie,
a otrzymane wyniki powinny spetni¢ wymagania punktu 2.”
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
w dostosowaniu do potrzeb wynikajacych z przyjetej technologii naprawy.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest szt (Sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCI

OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI PODANO W SST D-
00.00.00 ,, WYMAGANIA OGOLNE” PKT 9.



