Zatgcznik nr 1 do SWZ oraz umowy

Szczegétowe wymagania dotyczace przedmiotu umowy:

Przedmiotem umowy jest swiadczenia ustugi o charakterze ciggtym polegajacej na monitorowaniu
systemem bazujgcym na systemie pozycjonowania satelitarnego (zwanym dalej systemem
monitorowania GPS), umozliwiajgcego trwate zapisywanie, przechowywanie, odczytywanie danych
o potozeniu i miejscach postojéw pojazdéw Zamawiajgcego oraz zapisujgcego dane o miejscach
wytadunku i zatadunku w sposéb umozliwiajgcy weryfikacje tych danych. System monitoringu GPS
obejmie ustugi wykonywane przez Zamawiajgcego w zakresie odbioru odpaddéw.

I.  Wymagania ogodlne

Zamawiajgcy wymaga, by dostarczone urzgdzenia byty nowe (tzn. wyprodukowane nie dawniej, niz 12
miesiecy przed ich dostarczeniem). Do oferty nalezy dotozy¢ oswiadczenie Wykonawcy
potwierdzajgce date produkcji urzagdzen.

1. W ramach umowy Wykonawca zapewni:

1.1.Ustuge monitorowania GPS i zarzgdzania flota pojazdéw Zamawiajgcego w oparciu o
dostarczone i zamontowane urzadzenia niezbedne do odczytywania gromadzenia i przesytu
danych do systemu monitoringu GPS, zamontowane na pojazdach Zamawiajgcego.

1.2. Transmisje danych GPRS poprzez karty SIM Wykonawcy. Koszty transmisji
i zakupu kart SIM GPRS ponosi Wykonawca.

1.3. Zapewnienie gwarancji na wszystkie urzadzenia GPS zamontowane na pojazdach
Zamawiajgcego przez okres trwania umowy.

1.4. Serwis, naprawy gwarancyjne oraz wsparcie techniczne.

2. Zamawiajacy wymaga, by urzadzenia, o ktédrych mowa w ppkt. 1.3.:

2.1. byty fabrycznie nowe,

2.2. kompatybilne z pojazdami posiadanymi przez Zamawiajgcego, wyszczegdlnionymi
w Zataczniku nr 2.

2.3. posiadaty mozliwos¢ demontazu oraz ponownego montazu w innym pojezdzie.

3. System monitoringu GPS nie powinien generowa¢ dodatkowych kosztéw, poza okreslonymi

w umowie.

4. System musi by¢ kompatybilny z systemem wazacym i identyfikujgcym oraz terminalem
posiadanym przez zamawiajacego.

. Rejestrowane parametry

System powinien rejestrowac nastepujace parametry:
Pozycja geograficzna,

Data i czas,

Uruchomienia przystawki hydraulicznej,

Jazda, postdj,

Otwarcie klapy wytadowczej odwtoka, czujnik wytadunku
Parametry dodatkowe, rejestrowane z szyny Canbus (dostepne z wymienionych ponizej):
6.1. Predkos¢ (km/h),

6.2. Obroty silnika (obr./min),

6.3. Catkowite zuzycie paliwa (I),

6.4. llos¢ paliwa (1),

6.5. Stan licznika (km),

6.6. Temperatura ptynu chtodzacego (°C),

6.7. Stan paliwa (1),

6.8. Predkosé¢ pojazdu (km/h).

ok wnNeE

lll.  Opis techniczno-funkcjonalny systemu lokalizacji i monitorowania
System lokalizacji i monitorowania pojazdéw musi spetnia¢ nastepujgce wymagania:
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Caty system lokalizacji i monitorowania pojazdéw powinien by¢ jedng aplikacjg dziatajaca na
bazie danych - dostep do poszczegdélnych funkcji i modutdéw powinien by¢ nadawany przy pomocy
uprawnien dla uzytkownikdw,

System musi umozliwia¢ tworzenie wifasnego panelu pracy przez kazdego uzytkownika
indywidualnie. Panel musi by¢ podzielony na tzw. widoki (zaktadki) aby praca uzytkownika byta
ptynna i nie wymagata zbyt duzej liczby czynnosci do pracy ($ledzenie mapy, Sledzenie zadan,
raportowanie). Tzn. musi istnie¢ mozliwos¢ ustawienia odpowiedniej liczby okien typu mapa
(min. 3) w panelu uzytkownika w dowolnym miejscu oraz dotozenia kazdego potrzebnego okna
do konkretnej zaktadki.

Korzystanie z systemu musi by¢ mozliwe dla dowolnego uzytkownika z dowolnego komputera
zabezpieczone loginem i hastem. Po zalogowaniu sie na dowolnym komputerze uzytkownik musi
widzie¢ skonfigurowany uprzednio, swéj panel pracy.

System musi by¢ skonstruowany w taki sposéb aby wszelkie potrzebne ustawienia np. wielko$é
okien, dane administracyjne pojazdéw, kierowcéw, uzytkownikédw, byty mozliwe
do konfigurowania z poziomu uzytkownika (przynajmniej typu ,,admin”).

Serwer z danymi u Wykonawcy - cata infrastruktura i dane muszg by¢ po stronie Wykonawcy.
Obstuga systemu musi by¢ mozliwa na dowolnej dystrybucji Systemu operacyjnego Windows
(np.: 10, 8, 7, XP) oraz Linux (np.: Ubuntu, Fedora). Nie moze jednoczesnie wymaga¢ instalacji
jakiegokolwiek oprogramowania poza wtyczkami do przegladarki www (np. Flash).

Korzystanie z systemu musi by¢ mozliwe dla dowolnego uzytkownika z dowolnego komputera
zabezpieczone loginem i hastem. Po zalogowaniu sie na dowolnym komputerze uzytkownik musi
widzie¢ skonfigurowany uprzednio, swéj panel pracy.

System musi dziata¢ przy uzyciu przegladarek internetowych tj:. Internet Explorer, Mozilla
Firefox, Google Chrome,

System powinien pozwoli¢ na dokfadne okreslenie pozycji kazdego samochodu w oparciu
0 mapy sieci drog na terenie Polski i Unii Europejskiej oraz okreslenie aktualnej predkosci
poruszania sie danego pojazdu, obrotach silnika, stanu licznika,. System powinien pozwala¢ na
dostep do aktualnej pozycji samochodu (z doktadnoscia do 10 metréw) oraz historii trasy na
szczegodtowej cyfrowej mapie, podsumowania przebytej drogi, weryfikacji czasu pracy pojazdow,
czasu jazdy i postojéw, odtwarzania tras pojazdédw, wyswietlania informacji
o pojezdzie (marka, model, nr rejestracyjny)

System do podglagdu biezacej pozycji i statusu pracy musi by¢ réwniez dostepny w postaci
dedykowanej aplikacji na urzgdzenia mobilne typu telefon i tablet z systemami Android i |OS.
System powinien pracowac¢ 7 dni w tygodniu 24 godziny na dobe. Jednorazowa przerwa
dostepnosci do systemu, spowodowana np. czynnosciami konserwacyjnymi, nie moze by¢
dtuzsza niz 6 godzin. Wszystkie planowe przerwy w dostepnosci do systemu trwajgce powyzej
6 godzin powinny by¢ uzgodnione z Zamawiajgcym.

System w sposéb automatyczny pozycjonowat bedzie wszystkie pojazdy pracujgce
w systemie. Pozycjonowanie pojazdu powinno odswieza¢ dane lokalizacyjne pojazdu nie rzadziej
niz co 20 sekund.

Zamawiajgcy powinien mie¢ dostep do danych generowanych przez system tj. raportow oraz
aktualnych map drogowych. Dostep do danych na serwerze Wykonawcy powinien by¢
zapewniony z kazdego komputera Zamawiajgcego korzystajgcego z sieci internetowej przy
wykorzystaniu danych dostepowych. Generowanie oraz przeglagdanie raportow powinno
nastepowac bez instalacji zadnego dodatkowego oprogramowania. System powinien umozliwiac¢
eksportowanie raportéw do wybranych formatéw: Microsoft Office Excel xls. lub Adobe pdf.
System musi posiada¢ dedykowang aplikacje do obstugi Panelu Kierowcy i Terminala
Administracyjnego stworzong w Srodowisku Android.

System musi by¢ kompatybilny z e-Tollem i posiada¢ wazny certyfikat wydany przez Szefa Krajowej
Administracji Skarbowej (jednolity bez dodatkowych modutéw zewnetrznych: umozliwiajgcy
wiaczenie i wytgczenia pojazdu w kazdym momencie).

Rejestrator GPS spetniajgcy aktualne wymogi zamawiajgcego. Wykonawca przedstawi
odpowiedni dokument potwierdzajgcy ten fakt, np. karte specyfikacji technicznej urzadzenia
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wraz ze schematem podtaczen elektrycznych. Rejestrator musi umozliwia¢ rozbudowe systemu
GPS o nizej wymienione funkcje:
15.1. na pojazdach bezpylnych:

. funkcje wazenia pojemnikdw (przez wazenie Zamawiajgcy rozumie system wagowy,
gdzie wazenie pojemnika ma odbywac sie w czasie procesu oprdzniania pojemnika
przez zasyp, bez potrzeby jego przerywania (w celu uzyskania pomiaru wagi) oraz bez
koniecznosci wydtuzania cyklu oprdzniania pojemnika),

. funkcje identyfikacji pojemnikéow (transpondery RFID UHF) — jeden czytnik RFID
obstugujacy pojemnik dwukotowy 60-240l; oraz pojemnik czterokotowy 1100 |,

. funkcje identyfikacji workéw (na kody kreskowe) - bezprzewodowy czytnik kodéw

kreskowych.
15.2. na hakowcach:
. funkcje identyfikacji konteneréw (UHF/RFID),
15.3. na bezpylnych i hakowcach wspdtprace z terminalem umozliwiajgcym

raportowanie/przesytanie do Zamawiajgcego komunikatéw/informacji, np.:

. awaria pojazdu,

. wytadunek odpadéw pojazdu,

. pojemnik/kontener uszkodzony,

° niewtasciwy odpad w pojemniku/ worku/kontenerze,

. brak mozliwosci odebrania pojemnika (np. pojemnik nie wystawiony),

. pojemnos¢ pojemnika niezgodna z deklaracja,

. inne uwagi (mozliwo$¢ wprowadzania przez pracownika wykonawcy informacji
dowolnej tresci np. komunikatu ,, nieruchomosc¢ na ktorej powstajqg zmieszane odpady
komunalne, a nie zostata najprawdopodobniej ztozona deklaracja”).

15.4. na bezpylnych i hakowcach wspdtprace z terminalem umozliwiajgcym biezaca
komunikacje kierowcy z dyspozytorem ,na zywo” za pomocg wiadomosci tekstowych
o dowolnej tresci.

15.5. na ciezarowych, bezpylnych i hakowcach funkcje otwarcia wlewu paliwa (czujnik
otwarcia wlewu paliwa z transponderem RFID).

IV.  Wymagania systemu lokalizacji i monitorowania
System lokalizacji i monitorowania pojazdéw musi obejmowac nastepujgce elementy:

1. Rejestrator GPS (urzadzenie poktadowe) zawierajgcy odbiornik GPS oraz modem GSM/GPRS
wraz z aktywng kartg SIM — zainstalowany w monitorowanym pojezdzie spetniajgce nastepujgce
parametry minimalne:

1.1. Dokfadnos¢ GPS do 10 m.

1.2. Wyposazenie: antena GPS, antena GSM, bateria podtrzymujgca napiecie zasilania.

1.3. Zasilany z instalacji elektrycznej pojazdu, posiadajacy zasilanie awaryjne na wypadek utraty
zasilania z instalacji elektrycznej pojazdu. Zasilanie awaryjne musi zapewni¢ podtrzymanie
pracy urzadzenia systemu lokalizacji i monitorowania przez 12 godzin.

1.4. Praca z napieciami 12/24 V, przy czym:

. urzadzenia lokalizacyjne montowane w pojazdach o instalacji nominalnej 24V
powinny dziata¢ w zakresie napiec zasilania od 20V od 28V,

° urzadzenia lokalizacyjne montowane w pojazdach o instalacji nominalnej 12V
powinny dziata¢ w zakresie napiec zasilania od 11V od 14V.

1.5. Nadawanie sygnatéw testowych (pozycjonowanie) przy wytgczonej stacyjce co 60 min.

1.6. Pozycjonowanie (od$wiezanie pozycji) pojazdéw, co 60 sekund, oraz przy zmianie pozycji
0 100 metréw lub przy zmianie kierunku poruszania o wiecej niz 45 stopni.

1.7. Rejestrowanie danych w wewnetrznej wbudowanej pamieci, co 5 sekund lub przy zmianie
pozycji o 100 metrow lub przy zmianie kierunku poruszania o wiecej niz 45 stopni.

1.8. Zdalna kalibracja/programowanie oraz aktualizacja oprogramowania urzadzenia.

1.9. Homologacja Ministerstwa Infrastruktury, potwierdzajgca mozliwos¢ jego stosowania
w pojazdach samochodowych.
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1.10. Mozliwos¢ nieprzerwalnej rejestracji danych eksploatacyjnych pojazdu
w przypadku zaniku sygnatu GPS.

1.11. Mozliwos¢ generowania alarmoéw w postaci wiadomosci SMS lub e-mail
w przypadku:

. Woyjazdu poza zdefiniowang przez uzytkownika strefe.
. Brak zasiegu GPS powyzej okreslonego czasu (ustawiane w aplikacji Web).

1.12. Pamie¢ wewnetrzna rejestratora musi pozwala¢ na zapisanie 100000 rekordéw danych w
przypadku utraty potaczenia z siecig GSM. Zamawiajacy oczekuje, aby rejestrator GPS
pozwalat na rejestracje danych lokalizacyjnych z okresu minimum 14 dni.

1.13. Rejestrator GPS powinien przesytaé nastepujace dane:

. Wspdtrzedne geograficzne,

. Predkos¢,

o Azymut,

. Napiecia wszystkich wejs¢ analogowych, do ktérych podtagczone sg dodatkowe
czujniki,

. Napiecie zasilania,

. Stan wejs$¢ i wyjsc¢ cyfrowych w tym stan zaptonu (zat/wyt),

° Monitorowanie podniesienia odwtoka,

. Monitorowanie uzycia wyrzutnika zasypu/zatadunku odpaddéw

. Poziom sygnatu GSM,

° Status GPS,

. Czestotliwos¢ impulsdw z wejscia impulsowego.

1.14. Ze wzgledu na zapewnienie mozliwosci rozbudowy systemu o dodatkowe czujniki,

rejestrator GPS powinien posiadaé¢ minimum:
. Cztery wejs¢ cyfrowych,
Dwa wejscia analogowe,
Port komunikacyjny RS485,
. Dwa wyjscia typu otwarty kolektor.
o Interfejs CAN
. Interfejs 1-wire
2. Modut mapowy
2.1. Mapa musi by¢ integralng czescia aplikacji webowej — nie moze by¢ oddzielng aplikacja.
2.2. Modut mapowy powinien by¢ wyposazony w mapy cyfrowe. Zamawiajgcy zastrzega sobie
prawo do weryfikacji, czy dostawca posiada aktualne licencje, pozwalajgce na udostepnianie
map cyfrowych, bedacych elementami dostarczanego Systemu.
2.3. Mapy cyfrowe winny cechowac sie doktadnoscig odpowiadajgca doktadnosci systemu GPS
w stosowanym ukfadzie odniesienia /np. WGS 84/, w celu zapewnienia poprawnej
wizualizacji tras przejazdédw pojazdéw oraz identyfikacji ulic, ktérymi poruszajg sie lub
poruszaty pojazdy Zamawiajgcego.
2.4. Mapa Polski i mapa miast stosowana w systemie nie powinna by¢ starsza niz
z pierwszego kwartatu 2016r. i posiadac:
° Petng sie¢ drogowg wraz z kierunkowoscia,
. Sie¢ osadniczg,
° Siec¢ kolejows,
. Szczegdtowe plany wszystkich miast,
° Zaznaczone lasy, tereny zielone, parki narodowe, rzeki i jeziora,
° 100% pokrycia kraju.
. Trafic online
. Ograniczenia predkosci na danym terenie
2.5. Mapa musi umozliwia¢ wyszukiwanie adresow.
2.6. Mapa musi umozliwia¢ planowanie tras.
2.7. Mozliwos¢ wyswietlenia mapy w trybie standardowym oraz ortofotomapy.
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3. Aplikacja webowa zawierajgca cyfrowg mape Polski, uruchamiana przez uzytkownika przy
wykorzystaniu sieci INTERNET (wizualizacja online) bez koniecznos$ci instalowania dodatkowego
oprogramowania dostawcy systemu (za wyjgtkiem ogdlno-dostepnych wtyczek (plugin) typu

Java, Silverlight, Flash Player) i umozliwiajgca w szczegdlnosci:

3.1. Menu i opisy w jezyku polskim.

3.2. Dostep do systemu chroniony protokotem SSL.

3.3. Logowanie uzytkownika przy pomocy loginu i hasta.

3.4. Panel administratora umozliwiajgcy zarzadzanie uzytkownikami i ich uprawnieniami do

funkcji i pojazdow.

3.5. Lokalizacje pojazdu, wybieranie pojazdéw wyswietlanych na mapie.

3.6. Transmisja pozycji, predkosci, kierunku jazdy wraz z opisem pojazdu.

3.7. Sterowanie wyswietlaniem mapy uzywanej do monitorowania pojazdéw (funkcja zoom).

3.8. Wykreslenie na mapie cyfrowej $ladu drogi przebytej przez pojazd.

3.9. ,Sledzenie” wskazanego przez uzytkownika pojazdu lub grupy pojazdéw.

3.10. Sledzenie tych samych lub réinych, chwilowych parametréw pojazdéw, na wielu
stanowiskach w tym samym czasie z wykorzystaniem interfejsu graficznego
i z funkcjonalnoscia zdefiniowang oddzielnie dla kazdego operatora.

3.11. Mozliwos¢ szybkiego wyszukiwania pojazdow przez wpisanie nr rejestracyjnego lub
nazwy pojazdu.

3.12. Odtwarzanie (animacja) zarejestrowanych danych pojazdu. Po wyborze daty
i godziny uzytkownik musi mie¢ mozliwos¢ wyswietlenia lokalizacji wybranego pojazdu na
mapie cyfrowej w zdefiniowanym czasie z mozliwoscig realizacji funkcji ,S$ledzenia”
pojazdu polegajacej na automatycznym ,podazaniu” widoku mapy za wybranym do
»Sledzenia” pojazdem.

3.13. Odtwarzanie(animacja) ruchu wybranego pojazdu.

3.14. Odtwarzanie (animacja) ruchu wybranego pojazdu ,,po punktach” - gdzie miat miejsce
zapis danych.

3.15. Ustawienie predkosci odtwarzania (animacji) —-w minutach i sekundach. Do sterowania
wyzej opisang funkcjg Oprogramowanie Systemu winno posiadaé przyciski sterujace
umozliwiajgce:

) uruchomienie ,,animacji” od zdefiniowanego wczesniej czasu,

° zatrzymanie ,,animac;ji” w kazdej chwili,

. przesuniecie ikony pojazdu do nastepnego zapisu pozycji pojazdu,
. cofniecie ikony pojazdu do poprzedniego zapisu pozycji pojazdu

3.16. Tabelaryczne zestawienie informacji o czasie pracy poszczegdlnych pojazdéw, ilosci
przejechanych kilometréw, czasie pracy urzadzenia dodatkowego.

3.17. Wyswietlenie aktualnej oraz historycznej pozycji pojazdéw wraz z informacja
o stanie wszystkich podtgczonych do modutu GPS czujnikéw (stan poszczegdlnych wejs¢
cyfrowych).

3.18. Odtwarzanie danych historycznych, zapisanych na serwerze Wykonawcy,

w tym odwzorowanie $ladéw poruszania sie pojazdéw:

. historia przebytej trasy,

° zliczanie przebytej drogi,

. zliczanie czasow jazdy i postojow,

. graficzne $lady tras pojazdu za dowolny okres,

° czasy przejazdéw, przebyte odlegtosci oraz miejsca i czasy postojow,

. sumaryczny czas pracy pojazdéw identyfikowanych w systemie GPS,

° taczny czas pracy i ilos¢ zatgczen urzadzen (np. przystawka hydrauliczna, stacyjka).

. Mozliwosé ustalania granic obszaréw, w ktérych mogg poruszaé sie pojazdy oraz

przesytanie w czasie rzeczywistym danych o lokalizacji pojazdu i stanie czujnikéw do
wyznaczonych uzytkownikdw zgodnie z zatozonym interwatem czasowym Ilub po
zaistnieniu okreslonego zdarzenia.
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Zmiany w opisie pojazdéw z poziomu uzytkownika posiadajgcego odpowiednie
uprawnienia (z kazdego stanowiska, rdéwniez nieposiadajagcego  uprawnien
administratorskich).
Zmiany w oznaczeniach graficznych pojazdéw z poziomu uzytkownika posiadajgcego
odpowiednie uprawnienia.
Mozliwos¢ zarzgdzania pojazdami poprzez zdefiniowanie grup oraz podgrup pojazdow.
Mozliwos¢ tworzenia rdznego rodzaju raportédw dla wybranego pojazdu lub grupy
pojazddéw:
Raport drogowy - szczegdtowy:
- Zdarzenie (jazda, postdj, zmiana ulicy, zatgczenie/wytgczenie wejscia np. praca
przystawki mocy, otwarcie odwtoka),
- Data ,0d”,
- Data,Do”,
- Okres (w formacie h:min:sek),
- Odlegtosc¢ (km),
- Predko$¢ maksymalna (km/h),
- Predkos¢ srednia (km/h),
- Lokalizacja (miejscowos¢, ulica),
- Wspotrzedne geograficzne.
Raport drogowy - zestawienie zdarzen:
- Zdarzenie (jazda, postdj, zmiana ulicy, zatgczenie/wytgczenie wejscia np. praca
przystawki mocy, otwarcie odwtoka),
- Data, godzina, dzien tygodnia
- Okres (w formacie h:min:sek),
- Odlegtosc¢ (km),
- Lokalizacja (miejscowos¢, ulica),
- Podsumowanie czasu jazdy (w formacie h:min:sek),
- Podsumowanie czasu postojéw (w formacie h:min:sek),
- Podsumowanie przebytej odlegtosci (km).
Raport — zestawienie miejsc wytadunku :
- Pojazd (oznaczony nazwa lub symbolem),
— Data, godzina, dzien tygodnia
- Od (w formacie h:min:sek),
- Do (w formacie h:min:sek),
- Czas (w formacie h:min:sek),
- Lokalizacja (miejscowos¢, ulica).
Raport — czasu pracy:
- Stacyjka (pierwsze zatgczenie stacyjki, ostatnie wytgczenie stacyjki),
- Pojazd (oznaczony nazwg lub symbolem),
- Data, dzien tygodnia,
- Rozpoczecie pracy (w formacie h:min:sek),
- Koniec pracy (w formacie h:min:sek),
- Czas pracy (w formacie h:min:sek),
- Czas jazdy (w formacie h:min:sek),
- Czas postojow (w formacie h:min:sek),
- Liczba postojow,
- Przebyta odlegtos¢ (km),
- Lokalizacja (miejscowos¢, ulica),
- Podsumowanie czasu pracy (w formacie h:min:sek),
- Podsumowanie czasu jazdy (w formacie h:min:sek),
- Podsumowanie czasu postojow (w formacie h:min:sek),
- Podsumowanie liczby postojow
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- Podsumowanie przebytej odlegtosci (km).
. Raport — postojéw (z mozliwoscig swobodnego definiowania minimalnego czasu
postoju — w minutach):
- Pojazd (oznaczony nazwg lub symbolem),
- Data, dzien tygodnia
- Poczatek postoju (w formacie h:min:sek),
- Koniec postoju (w formacie h:min:sek),
- Czas postoju (w formacie h:min:sek),
- Lokalizacja (miejscowos¢, ulica),
. Raport alarméw i powiadomien.

3.24. Mozliwos¢ tworzenia oraz zapisu, w formacie JPG lub PDF, wieloseryjnego wykresu
z danymi o predkosci oraz stanie podtgczonych do modutu GPS wejs¢ cyfrowych,

3.25. Mozliwos¢ automatycznego generowania i wysytania raportéw na wskazane adresy
e-mail w trybie dziennym, tygodniowym, miesiecznym w postaci zatgcznikow (PDF, XLS,
Csv),

3.26. Mozliwos¢ eksportu raportéw do formatéw PDF, XLS, CSV

3.27. Definiowanie alarméw i powiadomien w oparciu o parametr geograficzny, predkos¢,
prace, czas, z mozliwoscig rozszerzenia o inne parametry pojazdu; wraz
z mozliwoscig grupowania parametrow generujacych alarm lub powiadomienie,

3.28. Mozliwos¢ definiowania réznego rodzaju alarméw z mozliwoscig powiadomien poprzez
e-mail takich jak na przyktfad:

° Wjazd/wyjazd ze zdefiniowanego obszaru,
° Zrzut odpaddw w miejscu innym niz dozwolone,

3.29. Przypisywanie alarméw lub powiadomien na wskazany adres e-mail i/lub SMS.

3.30. Przypisywanie alarméw do uzytkownikow i/lub pojazdéw.

3.31. Wyswietlanie informacji o alarmie lub powiadomieniu bez wzgledu na to,

w jakim menu systemu znajduje sie uzytkownik.

3.32. Umozliwi¢ definiowanie stref wtasnych na podstawie podziatu administracyjnego lub
wtasnej strefy oznaczonej wielokatem.

3.33. Archiwizacja danych na serwerze Wykonawcy przez okres trwania umowy.

3.34. Mozliwos¢ dostepu do danych zarejestrowanych przez system GPS w okresie trwania
umowy oraz przez okres 3 lat po zakonczeniu umowy na monitoring pojazdéw GPS.
Oprogramowanie musi dziata¢ w sposob identyczny jak podczas trwania umowy, lecz bez
rejestrowania nowych zdarzen.

3.35. Zamawiajacy dopuszcza jako rownowazne do wyzej opisanego rozwigzanie, gdy
Wykonaweca przekaze Zamawiajgcemu 2 bezterminowe licencje na oprogramowanie
umozliwiajgce archiwizacje, odtwarzanie i analize danych z systemu GPS za dowolny okres.
Oprogramowanie takie musi umozliwiac:

. generowanie raportow,

° generowanie wykresow,

. odtwarzanie (animacje) tras pojazdéw,

. wykreslanie tras pojazdéw,

. wyszukiwanie obecnosci pojazdéw w obszarze.

3.36. Zliczanie dystansu przebytego przez pojazd zaréwno na podstawie dystansu obliczonego
z zarejestrowanych pozycji GPS oraz wg stanu licznika pojazdu, o ile taka informacja
dostepna jest na magistrali Canbus pojazdu.

3.37. Whytaczenie danych lokalizacyjnych lub innych parametréw na zadanie. Taka mozliwos¢
istnieje z poziomu uprawnien administracyjnych i moze by¢ dowolnie zmieniana.

3.38. Musi posiadaé mozliwos¢ wspotpracy z czytnikiem koddw kreskowych do identyfikacji
workow z odpadami segregowanymi,

3.39. Musi posiadaé mozliwosé wspodtpracy z panelem kierowcy do obstugi wywozu odpadéw
oraz planowania zadan,
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Musi posiadaé mozliwosé wspotpracy z dodatkowymi czujnikami np. praca hds, hakowca,
przystawki mocy, etc.

Biezgcy status pojazddéw, zadan oraz zdarzed muszg by¢ aktualizowane on — line ze
standardowym max. opdznieniem do 5 min. Chyba ze opdznienie wynika z braku zasiegu
GSM.

Historia tras pojazdow musi by¢ podzielona na przejazdy rozpoczynajgce sie od momentu
uruchomienia pojazdu do momentu wytgczenia. System musi umozliwiaé szybkie
przeszukiwanie i sortowanie tras w tabeli, a takze pokazywanie/ukrywanie kolumn
podczas analizy.

Wykonawca musi zastosowac takie ustawienia generowania danych aby jak najrzetelniej
odwzorowac przebieg trasy pojazdu. Nie sg dopuszczalne trasy urywane lub
niezakonczone w systemie.

Zamawiajgcy musi mie¢ mozliwosé podglagdu na mapie aktualnie wykonywanej, cho¢
jeszcze nie zakonczonej trasy.

Musi istnie¢ mozliwos¢ sledzenia pojazdu, grupy pojazdéw, zablokowania zoom'u,
zablokowania pozycji i do sprawnej nawigacji zoom musi by¢ ptynnie obstugiwany
poprzez scroll myszki.

System musi umozliwia¢ szybki podglad aktualnego stanu pracy pojazdu tzw. Biezacy
status. (np. odbiera pojemnik, ptuzy, posypuje, etc.).

System musi jednoznacznie wskazywac na mapie wykonang prace odpowiedniego
czujnika za pomocg innego koloru (np. posyp na trasie).

System musi umozliwia¢ zamawiajgcemu obstuge karty pojazdu czyli danych

o pojezdzie typu opis, nr. rejestracyjny, daty przegladdéw rejestracyjnych i mechanicznych,
daty uptywu ubezpieczenia, pojemnosci zbiornika, norme spalania.

Raporty muszg by¢ wykonywane w innym oknie niz mapa, aby nie przerywac czynnosci
podglagdu pojazddw.

Raporty dynamiczne muszg umozliwiac rzetelng analize wszystkich parametréw pracy np.
przebiegu, srednich predkosci, pracy czujnikéw dodatkowych, poziomu paliwa

z doktadnoscig do minut oraz poréwnania czy pojazd w tym czasie sie poruszat, pracowat,
etc.

Raporty musza dziataé tak aby mozliwe byto poréwnanie min. 3 parametréw pracy
pojazdu (np. przebieg, poziom paliwa, ptuzenie, posypywanie, Srednia predkos¢, etc.)
Musi istnie¢ mozliwosé programowania zdarzen oraz ich generowanie na e-mail lub SMS.
Zdarzenia mogg dotyczy¢ wybranej czesci dziatalnosci firmy, np. wyjazd poza obszar,
wykonania zadania odbioru odpadéw czy ubytek paliwa.

System musi umozliwia¢ projektowanie wtasnych raportéw automatycznych
generowanych w XLS lub PDF na e-mail.

System musi posiadaé mozliwos¢ konfiguracji wieloptaszczyznowej tak aby mozliwe byto
zarzadzanie procesem odbioru i przewozenia odpaddéw z poziomu firmy transportujgcej a
takze udostepnienie informacji dla zlecajgcego odbidr (np. Gminy lub Zwigzku gminy).
System musi umozliwia¢ planowanie odbioréw pojemnikdw, organizowania trasowek,
automatyczng weryfikacje odbioru za pomocg RFID oraz raportowania

z wykonania pracy.

Musi istnie¢ mozliwo$¢ zaplanowania zlecen dodatkowych w trakcie dnia pracy

i natychmiastowe wystanie ich na panel kierowcy w sposéb gwarantujacy odpowiednig
informacje dla kierowcy oraz dotgczenie go istniejgcej traséwki.

Historia tras pojazdéw musi by¢ podzielona na przejazdy rozpoczynajgce sie od momentu
uruchomienia pojazdu do momentu wytgczenia. System musi umozliwia¢ szybkie
przeszukiwanie i sortowanie tras w tabeli, a takze pokazywanie/ukrywanie kolumn
podczas analizy.

Po wyswietleniu trasy na mapie cyfrowej punkty pomiarowe muszg by¢ potgczone linig
oraz trasa musi miec zaznaczony poczatek, koniec oraz kierunek jazdy. Wymagana jest
rowniez animacja (szybki przeglad) przebiegu trasy z mozliwoscia sprawdzenia danych
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z kazdego punktu pomiarowego, takich jak pozycja, predkosé, adres, stan czujnikdow i
inne.

Wykonawca musi zastosowac takie ustawienia generowania danych aby jak najrzetelniej
odwzorowac przebieg trasy pojazdu. Nie sg dopuszczalne trasy urywane lub
niezakonczone w systemie.

Zamawiajgcy musi mie¢ mozliwosé podglagdu na mapie aktualnie wykonywanej, cho¢
jeszcze nie zakonczonej trasy.

Musi istnie¢ mozliwos¢ sledzenia pojazdu, grupy pojazdéw, zablokowania zoom'u,
zablokowania pozycji i do sprawnej nawigacji zoom musi by¢ ptynnie obstugiwany
poprzez scroll myszki.

System musi umozliwia¢ szybki podglad aktualnego stanu pracy pojazdu tzw. Biezgcy
status. (np. odbiera pojemnik, ptuzy, posypuje, etc.).

System musi umozliwia¢ zamawiajgcemu obstuge karty pojazdu czyli danych

0 pojezdzie typu opis, nr. rejestracyjny, daty przegladdéw rejestracyjnych i mechanicznych,
daty uptywu ubezpieczenia, pojemnosci zbiornika, norme spalania.

Raporty muszg by¢ wykonywane w innym oknie niz mapa, aby nie przerywac czynnosci
podgladu pojazdow.

Raporty dynamiczne muszg umozliwiac rzetelng analize wszystkich parametréw pracy np.
przebiegu, srednich predkosci, pracy czujnikéw dodatkowych, poziomu paliwa

z doktadnoscig do minut oraz poréwnania czy pojazd w tym czasie sie poruszat, pracowat,
etc.

Raporty muszg dziataé tak aby mozliwe byto poréwnanie min. 3 parametréw pracy
pojazdu (np. przebieg, poziom paliwa, ptuzenie, posypywanie, Srednia predkosé, etc.)
Musi istnie¢ mozliwos¢ programowania zdarzen oraz ich generowanie na e-mail lub SMS.
Zdarzenia mogg dotyczy¢ wybranej czesci dziatalnosci firmy, np. wyjazd poza obszar,
wykonania zadania odbioru odpadéw czy ubytek paliwa.

System musi umozliwia¢ projektowanie wtasnych raportéw automatycznych
generowanych w XLS lub PDF na e-mail.



