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| OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

A. Pojazdu specjalny, dwufunkcyjny do czyszczenia kanalizacji metoda
hydrodynamiczng, spetniajacy ponizsze wymagania:

1. ZABUDOWA

1.1. Maksymalna wysokos$¢ pojazdu: 3600 mm

1.2. Uklad tloczenia wody

1.2.1. Pompa wysokoci$nieniowa w wykonaniu nurnikowym (nurniki ceramiczne)
napedzana mechanicznie poprzez paski klinowe (wymagane jest utatwione
dojscie do regulacji naciggu paskow klinowych). Regulacja naciggu paskéw
klinowych ma by¢ realizowana poprzez ruchomy element zawierajacy tozysko
(przesuwany wzdluznie w szynie prowadzacej) z mozliwoscig blokowania
i naciggania poprzez Srube regulacyjng.

1.2.2. Maksymalna wydajnos¢ wody: 315 + 330 I/min,
1.2.3. Maksymalne ci$nienie robocze: 160 + 200 bar,

1.2.4. Pompa musi mie¢ mozliwos¢ utrzymania statego niezmiennego maksymalnego
ci$nienia przy maksymalnej wydajnosci (minimalne parametry to 160 bar przy
wydajnosci 315 I/min),

1.2.5. Plynna regulacja wydatku i ci$nienia wody,

1.2.6. Zabezpieczenie pompy przed pracg na sucho z zabudowanym filtrem wody
czystej na wlocie pompy,

1.2.7. Sygnalizacja sygnatem optycznym i akustycznym braku wody w zbiorniku.
System oprézniania instalacji wodnej z resztek wody — pneumatyczny,

1.2.8. Zabezpieczenie pompy przed przecigzeniem,

1.2.9. Sterowanie parametrami pompy ze skrzynki sterowniczej przy wykorzystaniu
komunikacji CAN BUS,

1.2.10. Wyciszenie pompy poprzez jej obudowanie plytg z blachy aluminiowej
wypetnionej specjalnym tworzywem dzwiekochtonnym.

1.3. Beben duzy z wezem wysokoci$nieniowym

1.3.1. Mozliwos¢ nawijania weza wysokocisnieniowego o srednicy @ 1 cal (DN 25)
i dlugosci 240 m,

1.3.2. Zabudowany w tylnej czesci samochodu, na hydraulicznie unoszonej pokrywie
dennicy, umozliwiajgc prace operatora za samochodem,

1.3.3. Naped bebna hydrauliczny wyposazony w plynng regulacje predkosSci
obrotowej w obydwu kierunkach, wyposazony w system automatycznego
réwnego zwijania i rozwijania weza,

1.3.4. Beben uchylny co najmniej pod katem 180°w lewo patrzac od tytu pojazdu
zamontowany na tej samej osi obrotu co ramie teleskopowe weza ssgcego.
Beben wyposazony w elektroniczny licznik metréw. Nie dopuszcza sie licznika
mierzgcego mechanicznie posuw weza. Licznik metrow ma by¢ wigczony do
szyny CAN BUS tak aby byto mozliwe przejecie liczonej iloSci metréw przez
system lokalizacji i monitoringu. System pomiaru ma by¢ bezdotykowy
w stosunku do weza.

1.3.5. Waz gumowy wysokocisnieniowy o $rednicy & 1 cal (DN25) o ciSnieniu
rozrywania bedacym trzykrotnoscig cisnienia roboczego i diugosci 160 m
wzmocniony oplotem tekstylnym,
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1.3.6. Na bebnie w miejscu tatwo odczytywalnym przez obstuge urzgdzenia nalezy
zamontowac wyswietlacz elektronicznego licznika metrow,

1.3.7. Reflektor roboczy zamontowany na duzym bebnie umozliwiajgcy oswietlenie
dna (kinety) w studni kanalizacyjnej, odporny na opady deszczu i duzg
wilgotnos¢ powietrza.

1.4. Beben maly z wezem wysokoci$nieniowym

1.4.1. Zamontowany z tylu po prawej stronie pojazdu. Naped bebna hydrauliczny,

1.4.2. Mozliwos¢ nawijania weza wysokocisnieniowego o $rednicy @ 1/2 cala (DN13)
i dlugosci 80 m,

1.4.3. Waz gumowy wysokocisnieniowy o Srednicy @ 1/2 cala (DN13) o ciSnieniu
rozrywania bedacym trzykrotnoscig cisnienia roboczego i diugosci 80 m
wzmocniony oplotem tekstylnym,

1.4.4. Okucia weza wysokocisnieniowego @ 1/2 cala z gwintem BSP,
1.4.5. W wyposazeniu dodatkowy pistolet wysokocisnieniowy.
1.5. Ukfad ssania

1.5.1. Wydajno$¢ pompy ssacej minimum 1600 m®/h, przy podci$nieniu 400 mbar.
Pompa ssaca topatkowa napedzana mechanicznie poprzez paski klinowe
wyposazona w chodnice (wymagane jest utatwione dojscie do regulacji naciggu
paskow klinowych). Regulacja naciggu paskéw klinowych ma by¢ realizowana
poprzez ruchomy element zawierajacy tozysko (przesuwany wzdtuznie
w szynie prowadzacej) z mozliwoscig blokowania i naciggania poprzez $rube
regulacyjna.

1.5.2. Max podcisnienie 0,9 bar,
1.5.3. Max nadci$nienie 0,5 batr,

1.5.4. Mozliwo$¢ ssania Sciekow i szlamow z giebokosci min. 10 m od powierzchni
terenu,

1.5.5. Rura ssgca (na koncowce weza ssacego), cala armatura oraz wszystkie
przewody rurowe ssace o Srednicy wewnetrznej @ 125 mm,

1.5.6. Zasobnik na waz ssacy kasetowy zakoriczony zintegrowanym ramieniem
teleskopowym, uruchamianym z szafy sterowniczej . O$ obrotu ramienia ma
by¢ wspdlna z osig obrotu bebna wysokoci$nieniowego. Ramie ma miec
mozliwo$¢ podnoszenia do gory o kat co najmniej 30 stopni. Punkt mocowania
ramienia po lewej stronie zbiornika patrzac od tylu samochodu. Ramie
z wysiegnikiem teleskopowym wysuwane na co najmniej 3,85 m. i utrzymujgce
ta odlegto$¢ od miejsca obrotu w zakresie 180 stopni. Nie dopuszcza sie
tamania ani innego systemu skracania lub wydtuzania ramienia anizeli
teleskopowo,

1.5.7. Ramie teleskopowe musi mie¢ mozliwo$¢ pracy w trybie samodzielnego obrotu.
W trybie samodzielnego obrotu ramie teleskopowe obraca sie o kat 180 stopni,
podnosi do gory o kat min. 30 stopni od miejsca montazu i wysuwa teleskopowo
0 1,9 m. a beben wysokiego ci$nienia pozostaje nieruchomy w pozycji ztozonej
w taki sposdb, ze mimo odchylania ramienia teleskopowego nie nastepuje
jakiekolwiek odchylanie bebna z wezem wysokiego ciSnienia. Ramie
teleskopowe powinno sie obracac¢ za pomoca przektadni slimakowej,

1.5.8. Hydrauliczny naped ramienia teleskopowego, zaréwno w celu jego obrotu,
podniesienia i wysuwu teleskopowego,
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1.5.9. Dlugos¢ weza ssgcego zamontowanego na samochodzie musi zapewniaé
ssanie z glebokosci min. 6 m od powierzchni terenu, bez stosowania
przediuzek,

1.5.10. W komplecie przedtuzki o Srednicy wewnetrznej takiej jak rura ssgca o dtugosci
3,0mb. wilosci 3 szt. przewozone w skrzyniach umieszczonych wzdtuz
zbiornika,

1.5.11.Waz i przedtuzki powinny by¢ wykonane z tworzywa (np. gumy) zbrojonego
drutem metalowym w sposéb zabezpieczajacy przed sptaszczaniem na skutek
podcisnienia lub przed rozerwaniem na skutek nadci$nienia. Koniec weza
zamontowanego na samochodzie powinien mie¢ korncéwke typu PERROT.
Przediuzki do weza powinny by¢ zaopatrzone w komplet koncéwek typu
PERROT (meska i zenhska),

1.5.12. Zabezpieczenie pompy przed zassaniem osadow,

1.5.13. Sterowanie parametrami pompy ze skrzynki sterowniczej przy wykorzystaniu
komunikacji CAN BUS.

1.6. Zbiornik

1.6.1. taczna pojemno$¢ robocza zbiornika dla wody uzywanej do czyszczenia i dla
osadu powinna wynosi¢ nie mniej niz 6 m* i nie wiecej niz 7 m*® (pojemnosé
robocza jest to pojemnos¢ zbiornika pomniejszona o objetos¢ wszystkich
instalacji i urzadzeh umieszczonych wewnatrz zbiornika). Materiat: stal.
Pojemnosc¢ zbiornika nalezy ustali¢ jako maksymalng mozliwg osiggalng dla
zadanych parametréw wysokosci i diugosci pojazdu lecz nie mniejszg niz 6 m?
i nie wiekszg anizeli 7m3,

1.6.2. Zbiornik catkowicie oprdzniany z osadéw za pomoca ruchomego ttoka,

1.6.3. Ruchomy tlok wyposazony w dwie uszczelki bez konieczno$ci regulacji
ci$nienia. Cisnienie w uszczelkach state lecz nie wiecej niz 2 bary — nie
dopuszcza sie jakiejkolwiek regulacji ciSnienia w uszczelkach w zwigzku
z przemieszczaniem przegrody albo opréznianiem zbiornika. Nie dopuszcza sie
rozwigzan przewidujgcych konieczno$¢ pokrywania lub smarowania wnetrza
zbiornika w celu ptynnego przesuwania ttoka,

1.6.4. Regulacja pojemnosci poszczegoinych czesci zbiornika za pomoca ruchomej
przegrody. Podziat zbiornika minimum na 2 rézne ustawienia za pomoca
recznych rygli. Blokowanie potozenia ruchomej przegrody musi nastepowac od
wewnatrz zbiornika,

1.6.5. Mozliwos$¢ zrzutu cieczy nadosadowej,

1.6.6. Mozliwos¢ spuszczania osadéw przez dolny krociec @ 125 mm zakoriczony
zlgczem typu PERROT,

1.6.7. Zbiornik zamykany dennicg w tylnej czesci. Automatyczny, sterowany ze
skrzynki sterujgcej centralny system ryglowania dennicy w oparciu o jeden
sitownik,

1.6.8. Dopuszczalne ci$nienie robocze zbiornika od — 0,9 bar do + 0,5 bar,

1.6.9. Dennica tylna otwierana i zamykana hydraulicznie (otwieranie rygli mozliwe
tylko przy ci$nieniu atmosferycznym),

1.6.10. Wskaznik iloSci osadu w zbiorniku z mozliwoscig odczytu na zewnatrz przez
operatora w czasie czyszczenia kanalizacji,

1.6.11. Wskaznik ilosci wody w zbiorniku z mozliwoscig odczytu na zewnatrz przez
operatora w czasie czyszczenia kanalizacji,
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1.6.12.

Fartuch wylotowy ze stali kwasoodpornej wystajacy poza obrys pojazdu,
zabezpieczajgcy przy spuscie osadéw ze zbiornika elementy konstrukcyjne
podwozia i zabudowy przed zachlapaniem.

1.7. Wymagania dodatkowe

1.7.1.

1.7.2.

1.7.3.
1.7.4.
1.7.5.

System ogrzewania zimowego wyposazony w przeptywowy ogrzewacz wody
oraz pompe cyrkulacyjng tloczacg wode w obiegu zamknietym przez duzy
i maty waz wysokocisnieniowy, zapewniajgcy prace systemu przy temperaturze
do minus 15 stopni C,

Uktad chtodzenia musi zapewniac¢ stabilng prace w temperaturze powietrza, co
najmniej +40 °C przy pelnym obcigzeniu pompy ssacej i pompy
wysokocisnieniowej,

Czesci wirujgce urzadzenia zabezpieczone ostonami,
Wszystkie funkcje opisane w jezyku polskim,

Mozliwo$¢ jednoczesnej pracy weza ciSnieniowego i weza ssgcego,
z jednoczesnym przesuwem tych wezy, jak rowniez petna mozliwos¢ pracy
jedynie ramienia na waz ssacy bez uruchamiania i obracania bebna na wagz
wysokocisnieniowy; zamawiajacy pod pojeciem obracania bebna rozumie
zaréwno ruch bebna wokot wlasnej osi (podczas nawijania i rozwijania weza)
jak i wychyt bebna w zakresie 180 st.

1.8. Wyposazenie dodatkowe

1.8.1.

1.8.2.

1.8.3.

1.8.4.

1.8.5.

1.8.6.
1.8.7.

Imadto o minimalnej szeroko$ci szczek 120 mm przymocowane w tylnej czesSci
do ramy podwozia na ergonomicznej wysokosci do pracy z poziomu terenu,

Stanowisko do mycia rak dla obstugi sktadajgce sie z przeptywowego
ogrzewacza wody,

Reflektor ledowy przeno$my zasilany z gniazda w szafie sterujgcej o min. mocy
25 W i napieciu 24V z kablem dt. min. 10 m,

Minimum 1 zamykana skrzynia zabudowana wzdtuz zbiornika na catej dlugosci
(po prawej lub lewej stronie pojazdu) wykonana z materialu odpornego na
korozje (np. ze stali kwasoodpornej lub aluminium),

Rolka nastawna goérno krawedziowa,
Rolka dolno krawedziowa (typ. banan),

Dysze wg ponizszego zestawienia:

Lp. NAZWA ILOSC (szt. / kpl.)
1. | Glowica uniwersalna 1/2" 1
2. | Glowica tzw. bomba 1" 1
3. | Glowica do zatorow 1" 1
4. | Gtowica uniwersalna 1" 1

1.9. Sterowanie

1.9.1.

Urzadzenia sterowane przez wytgczniki zabudowane w szafie. Mozliwo$¢
sterowania urzadzeniem z miejsca pracy operatora (w tylnej czesci pojazdu, w
bezposredniej bliskosci duzego bebna). Sterowanie cato$cig zabudowy ma sie
odbywa¢ przez magistrale CAN-BUS. Zamawiajacy wymaga petnego
sterowania sekwencyjnego z uzyciem magistrali CAN-BUS obiema pompami
(ssaca

i wysokiego cisnienia). Poprzez sterowanie sekwencyjne zamawiajacy rozumie
uruchomienie sekwencji funkcji przez nacisSniecie jednego przycisku np.
nacisniecie przycisku ssanie ma powodowac¢ obnizenie obrotow silnika,

5
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1.9.2.

1.9.3.

1.9.4.

1.9.5.

zalgczenie pompy ssacej, wigczenie zaworu czterodrogowego w pozycje ssac
i podniesienie obrotéw silnika do warto$ci zadanej dla parametréw pompy
ssacej,

Szafa sterujaca szczelna, zabezpieczona przed wilgocig, obudowa wykonana
ze stali kwasoodpornej. Wyposazona w nhastepujace urzadzenia: kolorowy
monitor LCD, manometr wysokocisnieniowy, manometr prézniowy, elektryczny
obrotomierz predkosci obrotéw silnika, regulacja obrotow silnika, manometr
ciSnienia powietrza, zawOr pneumatyczny, wylgcznik awaryjny, sterowanie
pompy wysokoci$nieniowej (zalgcz — wytgcz oraz jej regulacjg), sterowanie
pompy prézniowej (zatgcz — wylgcz oraz jej regulacja), sterowanie wysiegnikiem
i zasobnikiem weza  ssgcego (ramieniem i kasetg).  Wszystkie
elektropneumatyczne i elektrohydrauliczne zawory z mozliwoscig zalgczania
rowniez recznie, aby podczas zaniku napiecia istniata mozliwo$¢ pracy
urzgdzenia. Wszystkie dane dotyczace aktualnych parametréw pracy silnika
i uzywanych urzadzen zabudowy majg by¢é wysSwietlane na czytelnym
wyswietlaczu w jezyku polskim — wysSwietlacz ma by¢ zabudowany w szafie
sterujgcej. System sterowania ma umozliwiaC m.in. elektroniczng regulacje
obrotéw silnika podwozia z poziomu skrzynki sterowniczej zabudowy,
mozliwos¢ zatgczenia lub wytgczenia silnika podwozia poprzez przycisk na
skrzynce sterowniczej zabudowy, mozliwos¢ wigczenia badz wytgczenia
przystawki odbioru mocy poprzez przycisk na skrzynce sterowniczej zabudowy,
informacje na temat temperatury silnika podwozia wyswietlang na wyswietlaczu
zamontowanym w skrzynce sterujacej zabudowy. System sterowania ma mie¢
mozliwos¢ adresowania do szyny CAN BUS wszystkich btedéw zgtoszonych
przez komputer sterujacy, ktére zostaty skasowane przez obstuge, w celu ich
archiwizacji i skompilowania do przysziej aplikacji monitorujgcej prace
i eksploatacje systemu. W szafie sterujgcej przewidzie¢ montaz gniazda
napieciowego do zasilania przenos$nego reflektora ledowego,

Bezprzewodowy zdalny pilot sterowania. Samochdd nalezy wyposazy¢ w pilot
zdalnego sterowania ze zdublowanymi podstawowymi funkcjami zabudowy
tj.: zasadniczego weza wysokocisnieniowego, wigczanie/wytgczanie pompy
wysokocisnieniowej, ptynna regulacja cisnienia wody, zwigzanymi z obstugg
weza ssgcego, wiaczanie/wylgczanie pompy prézniowej, sterowanie
wysiegnikiem teleskopowym, funkcja START/STOP silnika podwozia, funkcja
wigcz-wytgcz przystawke odbioru mocy, awaryjne wytgczanie zabudowy. Pilot
zdalnego sterowania ma by¢ wyposazony w wyswietlacz, na ktorym beda co
najmniej dostepne nastepujgce dane: obroty silnika podwozia, diugosc
rozwinietego weza wysokoci$nieniowego, warto$¢ ciSnienia pompy
wysokocisnieniowej i warto$¢ podcisnienia pompy ssacej. System pilota ma
pracowac¢ w ukladzie rownolegtym w stosunku do sterowania podstawowego.
Zamawiajacy nie dopuszcza funkcji w pilocie, ktére nie maja swojego
odpowiednika w skrzynce sterujgcej. Sterowanie ma by¢ naprzemienne co
oznacza, ze funkcja wigczona w skrzynce moze by¢ wytgczona na pilocie i na
odwr6t — funkcja zalgczona na pilocie moze by¢ wylaczona ze skrzynki
sterujacej. Podstawowg jednostka sterujgcg ma by¢ skrzynka sterujgca, a pilot
bezprzewodowy ma tylko powtarzac okreslone funkcje. Sposob realizacji funkciji
zabudowy uruchomionej z pilota albo ze skrzynki sterujgcej ma by¢ taki sam,

System sterowania zabudowg ma umozliwiaC zataczanie przystawki odbioru
mocy bez koniecznos$ci zatgczania tej przystawki w kabinie kierowcy,

tadowarka (podtaczana do instalacji elektrycznej podwozia) i dwa akumulatory
do pilota zdalnego sterowania.
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2. POJAZD (PODWOZIE SAMOCHODU CIEZAROWEGO)

2.1. Parametry

2.1.1. Podwozie samochodu ciezarowego fabrycznie nowe (rok produkcji 2020 lub
2021). Zarejestrowanie w Polsce pojazdu jako specjalnego, po stwierdzeniu
przez Zamawiajacego, ze speiia warunki i wymagania zawarte w opisie
przedmiotu zamowienia,

2.1.2. Wersja samochodu 4x2 (z jedng osig napedowa). Rozstaw pomiedzy pierwszg
a druga osig max 3900 mm,

2.1.3. Moc silnika zapewniajaca jednoczesng prace wszystkich urzadzen zabudowy,

2.1.4. Silnik wysokoprezny turbodotadowany z intercoolerem o mocy minimum 400
KM z uktadem utatwiajgcym rozruch w niskich temperaturach— Zastosowany
uktad wtryskowy paliwa typu COMMON RAIL,

2.1.5. Zbiornik paliwa min. 300 litréw. Korek paliwa zamykany na kluczyk,
2.1.6. Pionowy ukitad wydechowy,

2.1.7. Rama podwozia o wytrzymalosci dla pojazdéw ,komunalnych” — zgodnie z
przeznaczeniem pojazdu,

2.1.8. Elektryczny podgrzewacz paliwa w filtrze paliwa,
2.1.9. Wstepny filtr paliwa,

2.1.10. Wersja pojazdu dla ruchu prawostronnego,
2.1.11. Tylny zderzak wysuwany hydraulicznie,

2.1.12. Przedni zderzak stalowy ( typ budowlany),

2.1.13.Zawieszenie pneumatyczne dla przedniej osi, tylnej osi napedowej.
Podnoszenie
i opuszczanie samochodu na miechach pneumatycznych sterowane z pilota
z przewodem, zamontowanym w kabinie kierowcy,

2.1.14.Podwozie powinno by¢ wyposazone w przystawke NMV do odbioru mocy
niezalezng od skrzyni biegébw oraz gwarantujgcg przeniesienie momentu min.
2000 Nm i umozliwiajgca rownoczesng prace obu pomp zabudowy pod petnym
obcigzeniem,

2.1.15. Mechanizm kierowniczy wspomagany hydraulicznie,
2.1.16.Naped na tylng oS,

2.1.17.Sprzegto sterowane hydraulicznie wspomagane pneumatycznie
z samoczynnym kasowaniem luzu,

2.1.18. Skrzynia biegéw z przetozeniami dopasowanymi do mocy silnika catkowicie
zsynchronizowana,

2.1.19. Elektroniczny system hamowania,
2.1.20. Hamulec silnikowy,

2.1.21. Podwozie 2 osiowe zapewniajace po dopuszczalnym napetnieniu zbiornika
wodno-osadowego nacisk na poszczegdélne osie zgodny z obowigzujgcymi
przepisami prawnymi,

2.1.22. Dopuszczalna masa catkowita pojazdu nie mniej niz 18 ton,

2.1.23.Kabina dzienna (tzw. $rednia) 3 osobowa wyposazona w klimatyzacje
i radioodtwarzacz,
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2.2

2.1.24. OsSwietlenie wejScia kierowcy i pasazera,
2.1.25.Ogrzewane lusterka boczne, sterowane elektrycznie,
2.1.26. Szyby podnoszone i opuszczane elektrycznie,

2.1.27.Siedzenie kierowcy — zawieszenie pneumatyczne, wraz z pasem
bezpieczenstwa,

2.1.28. Regulowana kolumna kierownicy,

2.1.29. Siedzenia pasazerow wraz z pasami bezpieczenstwa,

2.1.30. Siedzenia kierowcy i pasazerow wyposazone w pokrowce ochronne,
2.1.31. Ostony przeciwstoneczne dla kierowcy i pasazerow,

2.1.32. Schowek w lewych i prawych drzwiach,

2.1.33. Wykifadzina z tworzywa na podioge i tunel silnika,
2.1.34.Immobilizer,

2.1.35. Mechaniczny wytgcznik gtéwny pradu,

2.1.36. Sygnat ostrzegawczy zataczonego biegu wstecznego,

2.1.37. Tachograf cyfrowy,

2.1.38.Felgi i ogumienie dobrane do nos$nosci osi. Opony do jazdy szosowej
i terenowej na wszystkich osiach,

2.1.39. Fartuchy przeciwblotne,

2.1.40.Koto zapasowe,

2.1.41. Osuszacz powietrza w uktadzie pneumatycznym podgrzewany,
2.1.42. System przeciwblokowaniu kot ABS,

2.1.43. System antyposlizgowy ASR,

2.1.44. Komputer pokladowy,

2.1.45. Hamulec pomocniczy,

2.1.46. Hamulce tarczowe przedniej i tylnej osi,

2.1.47. Zestaw narzedzi podstawowych do obstugi pojazdu,

2.1.48. Swiatta przeciwmgielne, przednie i tylne,

2.1.49.Kamera cofania zintegrowana z samochodowg fabryczng nawigacja GPS
z monitorem w kabinie kierowcy,

2.1.50. Swiatla ostrzegawcze ledowe koloru zéttego na kabinie i tylnej czesci
zabudowy, 2 szt. po lewej i prawej stronie pojazdu,

2.1.51. Wymagania kolorystyczne: kabina kolor specjalna limonka (IC336), nadbudowa
specjalna limonka (IC336),

2.1.52. Zbiorniki zewnetrzne na paliwo, Adblue i inne zamykane na kluczyk,
Wyposazenie dodatkowe

2.2.1. Gasnica z atestem,
2.2.2. Tréjkat ostrzegawczy,
2.2.3. Apteczka samochodowa,

2.2.4. Kamizelka odblaskowa szt. 3,
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2.2.5. Podnosnik hydrauliczny dobrany do catkowitej masy pojazdu,

2.2.6. Kliny pod kota,

2.2.7. Waz dlugosci 15 m do pompowania kot ze sprezarki samochodowej,
2.2.8. Wskaznik temperatury zewnetrznej,

2.2.9. Belka Swietlna ostrzegawcza (Swiatto stroboskopowe) koloru z6ttego z napisem
WODOCIAGI CZESTOCHOWSKIE zamontowana na dachu kabiny
uruchamiana osobnym przetgcznikiem z zasilaniem réwniez po wytgczeniu
stacyjki zaptonowej — sterowane =z kabiny kierowcy. Z tylu pojazdu
zamontowana lampa ostrzegawcza LED tzw. kogut w kolorze z6itym.

2.2.10. Pachotki drogowe ostrzegawcze min. 6 szt.

B. Pojazd wyposazony w zestaw do inspekcji wizyjnej przewodow kanalizacyjnych,

1.

1.1

1.2.

speiniajgcy ponizsze wymagania:

Parametry i wyposazenie pojazdu.

Pojazd typu ,furgon”, fabrycznie nowy, nieuzywany, wyprodukowany nie wczesniej niz
w 2020 roku, odpowiednio przygotowany pod zabudowe sprzetu do inspekcji TV
przewodow rurowych.

Minimalne pozostate wymagania dotyczace parametrow i wyposazenia pojazdu:
1.2.1. Dopuszczalna masa catkowita — 3,5 t,

1.2.2. Przestrzen tadunkowa min. 11,0 m?,

1.2.3. Dlugos¢ samochodu min. 5900 mm do max. 6500 mm,

1.2.4. Zabudowa — wysoko$¢ min. 1800 mm do max. 2000 mm,

1.2.5. Boczne drzwi przesuwne z prawej strony, min. szer./wys. 1300 mm/1840 mm,
1.2.6. Tylne drzwi dwuskrzydtowe, min. szer./wys. 1565 mm / 1840 mm,

1.2.7. Srednica zawracania min. 13,6 m,

1.2.8. Pojemno$¢ skokowa silnika min. 1990 cm?,

1.2.9. Moc silnika kw/kM min. 100/136,

1.2.10. Naped: na jedng 08,

1.2.11.Kolor lakieru: biaty lub granatowy,

1.2.12. Tapicerka siedzen - zmywalna do fatwego utrzymania w czystosci,

1.2.13.Podloga ze sklejki wodoodpornej pokrytej wyktadzing antyposlizgowg
wykonczong katownikiem aluminiowym, $ciany oraz sufit samochodu izolowane
termicznie i akustycznie, powinny by¢é wykonane z materiatow tatwych do
utrzymania w czystosci, wodoodpornych.

1.2.14. Norma emisji spalin zgodnie z obowigzujacymi przepisami UE,
1.2.15. Paliwo: ON,

1.2.16. Swiatta do jazdy dziennej LED,

1.2.17. Swiatta przeciwmgtowe zamontowane w przednim zderzaku,
1.2.18. Dodatkowe kierunkowskazy na dachu z tylu pojazdu,

1.2.19.Listwa ostrzegawcza LED kolor pomaranczowy na dachu z tylu i przodu
pojazdu,

1.2.20. Siedzenie obok kierowcy,
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1.3.

1.4,

1.2.21.Radio fabrycznie zamontowane,

1.2.22. Kierownica wielofunkcyjna — potozona po lewej stronie kabiny, umozliwiajaca
obstuge radia i telefonu komdérkowego, regulacja kolumny kierownicy co
najmniej gora-dot,

1.2.23. Wyswietlacz wielofunkcyjny,

1.2.24. Konsola dachowa (z dwiema lampkami do czytania oraz schowkiem),

1.2.25. Alarm antywlamaniowy,

1.2.26.Klimatyzacja kabiny kierowcy i przestrzeni studyjnej operatora kamery,
1.2.27.Ogrzewanie postojowe powietrzne z wytgcznikiem czasowym calego pojazdu,
1.2.28. Czujniki parkowania, kamera cofania najazdowa,

1.2.29. Ostona przeciwstoneczna szyby przedniej,

1.2.30. Owiewki szyb bocznych,

1.2.31.Nie posiadajgcy tachografu, umozliwiajacy uzytkowanie kierowcom
posiadajgcym prawo jazdy kategorii ,B”,

1.2.32. ABS - zapobieganie blokowaniu kot podczas hamowania,

1.2.33. Centralny zamek sterowany pilotem,

1.2.34.Elektryczne sterowanie szyb w kabinie kierowcy,

1.2.35. Fotel kierowcy z regulacja,

1.2.36. Koto zapasowe petnowymiarowe wraz z zestawem narzedzi i podnosnikiem,
1.2.37. Dywaniki gumowe,

1.2.38. Pasy bezpieczenstwa zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

1.2.39. Wspomaganie uktadu kierowniczego,

1.2.40. Poduszka powietrzna dla kierowcy i pasazera,

1.2.41. Wyposazenie w szczegoélnosci: apteczka, trojkat ostrzegawczy, gasnica
z atestem oraz pozostate wymagane przepisami o ruchu drogowym.

Wykonawca dostarczy wraz z pojazdem wymagane dokumenty w jezyku polskim,
w szczegOlnosci:

1.3.1. Instrukcje obstugi i eksploataciji,
1.3.2. Karte pojazdu,
1.3.3. Ksigzke gwarancji oraz serwisowa,

1.3.4. Swiadectwo homologacji lub decyzje zwalniajaca z obowigzku uzyskania
Swiadectwa homologacji.

Zabudowa pojazdu typu furgon.

1.4.1. Przestrzen fadunkowa podzielona na dwa przedzialy: studyjny i roboczy.
Przedziat roboczy oddzielony przesuwnymi, oszklonymi drzwiami od przedziatu
operatora oraz przejscie w Sciance pomiedzy kabing kierowcy a przedziatem
studyjnym.

1.4.2. Zabudowany sprzet do inspekcji telewizyjnej przewodow rurowych.

1.4.3. Zasilanie sprzetu inspekcyjnego z wbudowanych akumulatoréw, wraz
ze ztgczem podigczeniowym do sieci zainstalowanym w karoserii samochodu
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1.4.4.

1.4.5.

1.4.6.
1.4.7.
1.4.8.
1.4.9.
1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.
1.4.13.
1.4.14.

1.4.15

1.4.16.

1.4.17
1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

w celu fadowania akumulatorow (dodatkowe gniazdo na 230V zamontowane
w obudowie pojazdu).

Niezalezny system zasilania sprzetu inspekcyjnego z agregatu pradotworczego
lub podfadowania nim wbudowanych akumulatorow podczas diugiej pracy
w terenie.

Dodatkowy zasilacz awaryjny UPS w przypadku zaniku napiecia. Panel
informujacy o stanie akumulatorow.

Oswietlenie LED przedzialu studyjnego i roboczego.

Tablica magnetyczna.

Ogrzewanie postojowe pozwalajgce ogrza¢ czes¢ studyjng i robocza.
Podtoga antyposlizgowa.

Meble wykonane z wytrzymalej i wodoodpornej piyty, w ktérych sktad wchodzi:
szafka socjalna ze schowkami na czajnik bezprzewodowy, ekspres do kawy,
mini lodoéwka, blat roboczy, schowki, szuflady (powinny pomiesci¢ pachoiki
drogowe, topate, kilof, dwa haki kute do otwierania pokryw studzienek
kanalizacyjnych, tom, miot 5 kg do otwierania pokryw studzienek
kanalizacyjnych, schowek na wézek do podnoszenia wtazéw, czesci zapasowe
do kamer, klucze, narzedzia itp.).

Dodatkowe siedzisko dla pomocnika lub osoby zewnetrznej w postaci taweczki
w ksztalcie zamykanego kufra.

Krzesto obrotowe bez kétek z regulacja siedziska i oparcia.
System do komunikacji przedziatu roboczego ze studiem — intercom.

W czesci roboczej winda (z lampg oswietleniowg typu LED do o$wietlania
kanatu) do opuszczania i podnoszenia kamery inspekcyjnej.

. Zbiornik tworzywowy na wode z kranikiem i zaworem kulowym o pojemnosci

min. 5 litrbw zawierajgcy dozownik na mydto z pompka, do mycia rgk po pracy,

Zbiornik tworzywowy z dozownikiem o pojemnos$ci min. 1 litra, z ptynem do
dezynfekcji rgk po pracy,

. Zbiornik tworzywowy z czystg wodg i pompa elektryczng do mycia kamery,

Dodatkowo: butla z azotem i reduktorem, zestaw naprawczy do zaprawiania
koncowek kabla kamery przy gniezdzie potgczeniowym wraz z matym imadtem.

Wydzielone miejsce przygotowane dla dodatkowej przenosnej minikamery
(zapychanej recznie).

Wyposazenie uzupetniajgce:
narzedzia i ptyta do kalibracji sensora pomiaru spadku wézka kamery,

zestaw narzedzi umozliwiajgcych przebudowe zestawu i prawidiowg
eksploatacje urzadzenia,

instrukcja obstugi w jezyku polskim w wersji papierowej i na nosniku CD
w formacie PDF.

2. Osprzet do inspekcji TV przewoddw rurowych.

2.1. Oferowany system musi umozliwiaé, z poziomu terenu, dokonywanie inspekcji
przewodow rurowych w zakresie srednic od DN100 mm do DN800 mm znajdujacych
sie pod poziomem terenu. System do telewizyjnej inspekcji przewodow rurowych

winien

obejmowac:
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2.1.1. Glowice inspekcyjne — 1 komplet (2 szt.),
2.1.2. Wozki samojezdne inspekcyjne — 1 komplet (2 szt.),
2.1.3. Beben wraz z kablem (nawijarka bebnowa) — 1 komplet,

2.1.4. System sterowania, wraz z monitorem i systemem rejestracji obrazu —
1 komplet,

2.1.5. Oprogramowanie inspekcyjne (w jezyku polskim) — 1 komplet,

2.1.6. Zestaw narzedzi podrecznych do prawidlowe] eksploatacji urzadzenia —
1 komplet,

2.1.7. Kompletng instrukcje obstugi w jezyku polskim (wersja papierowa i w formie
elektronicznej w formacie PDF) — 1 szt.

2.2.  Kamera inspekcyjna, dla srednic od DN100 do DN300, wézek samojezdny oraz beben
wraz z kablem:

2.2.1. Dokonywanie inspekcji przewoddw rurowych w zakresie Srednic od DN 100 mm
do DN 300 mm,

2.2.2. Pomiar spadkéw dna przewodu rurowego, pomiar Srednicy, deformaciji
przekroju (owalizacja), uktad pomiaru spadku rur z doktadnosciag co najmniej +/-
0,1 %,

2.2.3. Dodatkowa kamera wsteczna kolorowa,

2.2.4. Glowica uchylno-obrotowa,

2.2.5. Pomiar laserowy pekniec¢, szczelin itp. na przewodach rurowych,
2.2.6. Wodoszczelno$¢ min. 1,5 bar,

2.2.7. Wozek umozliwiajacy prace w zakresie od DN 100mm do DN 300mm:
dostosowanie pracy w petnym zakresie dzieki mozliwosci zmiany wielkosci kot
za pomocg kot na szybkozigczach oraz montazem podnosnika elektrycznego
tzw. pantografu z oswietleniem dodatkowym, pantograf montowany w systemie
szybkiego montazu — czas przebudowy systemu (montaz — demontaz
pantografu wraz z odpowiednimi kotami ponizej 60 sekund),

2.2.8. Oproécz koét standardowych gumowych, Wykonawca dostarczy komplety kot
z powierzchnig do zastosowania na $liskich powierzchniach, wszystkie kota na
szybkoztgczki.

2.2.9. Wozek min. 4 kotowy, z napedem na wszystkie osie, zapewniajgcy zasieg
w kanale minimum 300 mb w potaczeniu z nawijarkg bebnowa i kablem. Waga
wozka z zainstalowang kamera i najmniejszymi kotami nie wiecej anizeli 8 kg —
to ograniczenie nie ma zastosowania dla wiekszych kot i/lub z zamontowanym
pantografem.

2.2.10. Wozek wykonany z materiatdw nierdzewnych, odpornych na $cieki sanitarne,
substancje ropopochodne oraz substancje wystepujace w przewodach
rurowych,

2.2.11.Ciggte monitorowanie nachylenia wdzka poruszajgcego sie w kanale
z mozliwoscig automatycznego zatrzymania woézka w chwili duzego
przechylenia wozka chronigca go przed wywroceniem,

2.2.12. Zintegrowany czujnik ci$nienia do pomiaru nad- i podcisnienia wewnetrznego
kamery, ciggle monitorowanie wewnetrznej temperatury roboczej oraz
wewnetrznego cisnienia w woOzku zwigzanego ze szczelnoscig (wozek
doszczelniany gazem technicznym - azotem),
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2.2.13.
2.2.14.
2.2.15.
2.2.16.

Jazda przod / tyt (z zachowaniem ptynnosci jazdy w przéd i w tyt),
Skrecanie wozkiem,
Ptynna regulacja predkosci jazdy,

Predkos¢ woézka poruszajgcego sie w kanale musi by¢é zsynchronizowana
z predkosScig rozwijajgcego sie kabla na bebnie. Zabezpiecza to podwinieciu
kabla zasilajgco-sterujgcego podczas wyjezdzania z przewodu rurowego.

2.3. Kamera inspekcyjna dla $rednic od DN150 do DN800, wdzek samojezdny oraz beben

wraz z
2.3.1.

2.3.2.

2.3.3.
2.3.4.
2.3.5.
2.3.6.
2.3.7.
2.3.8.
2.3.9.
2.3.10.

2.3.11

2.3.12
2.3.13

2.3.14

2.3.15

2.3.16.
2.3.17.
2.3.18.
2.3.19.

kablem:

Dokonywanie inspekcji przewoddw rurowych w zakresie Srednic od DN 150 mm
do DN 800 mm,

Pomiar spadkéw dna przewodu rurowego, pomiar Srednicy, deformaciji
przekroju (owalizacja), uktad pomiaru spadku rur z doktadnosciag co najmniej +/-
0,1 %,

Dodatkowe o$wietlenie,

Dodatkowa kamera wsteczna kolorowa,

Sterowanie ostroscig (automatyczne / manualne),

Glowica obrotowa zapewniajgca ciagty obrét wokot osi (360°),
Zoom optyczny min. 10x, zoom cyfrowy min. 4x,

Pomiar laserowy pekniec¢, szczelin itp. na przewodach rurowych,
Wodoszczelnosé min. 1,5 batr,

Wdézek umozliwiajgcy prace w zakresie od DN 150 mm do DN 800 mm:
dostosowanie pracy w petnym zakresie dzieki mozliwosci zmiany wielkosci kot
oraz montazem podnos$nika elektrycznego tzw. pantografu z o$wietleniem
dodatkowym,

.Oprécz kot standardowych gumowych montowanych na szybkozigczki,

Wykonawca dostarczy komplety ko6t z bieznikiem do zastosowania na Sliskich
powierzchniach, wszystkie kota montowane na szybkozigczki.

. Wozek min. 4 kotowy, z napedem na wszystkie osie,

. Wozek wykonany z materiatéw nierdzewnych, odpornych na $cieki sanitarne,

substancje ropopochodne oraz substancje wystepujace w przewodach
rurowych,

.Ciggte monitorowanie nachylenia wodzka poruszajgcego sie w kanale

z mozliwoscig automatycznego zatrzymania woézka w chwili duzego
przechylenia wozka chronigca go przed wywroceniem,

. Zintegrowany czujnik ci$nienia do pomiaru nad- i podcisnienia wewnetrznego

kamery, ciggle monitorowanie wewnetrznej temperatury roboczej oraz
wewnetrznego cisnienia w woOzku zwigzanego ze szczelnoscig (wozek
doszczelniany gazem technicznym - azotem),

Jazda przod / tyt (z zachowaniem ptynnosci jazdy w przéd i w tyh),
Skrecanie wozkiem,
Ptynna regulacja predkosci jazdy,

Predkos¢ woézka poruszajgcego sie w kanale musi by¢é zsynchronizowana
z predkosScig rozwijajgcego sie kabla na bebnie. Zabezpiecza to podwinieciu
kabla zasilajgco-sterujgcego podczas wyjezdzania z przewodu rurowego,
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2.3.20.

2.3.21.
2.3.22.
2.3.23.
2.3.24.
2.3.25.

Nawijarka bebnowa 2z jednozylowym kablem inspekcyjnym o Srednicy
max 5 mm i o diugosci co najmniej 300 m, kompatybilna takze z wdzkiem.
Zamawiajacy ze wzgledu na parametry jezdne zestawu wozek-kamera na calej
diugosci zasiegu wbdzka wymaga kabla jednozytowego z transmisjg danych w
technologii cyfrowej (za wyjatkiem sygnatu video). Zamawiajacy wymaga
zasiegu wozka z kamerg w kanale minimum 300 m.,

Ztgcza odporne na dziatanie $ciekdw i wodoszczelne,

Licznik rozwijanego przewodu kablowego,

Wylgcznik awaryjny bebna,

Trwale zabezpieczenie antykorozyjne bebna,

Rolka prowadzaca kabel montowana na wysiegniku na zabudowie bebna.

2.4. Oprogramowanie, system sterowania i rejestracji obrazu, wyposazenie i zabudowa.

24.1.

24.2.

2.4.3.
2.4.4.
2.4.5.

2.4.6.

24.7.

2.4.8.

2.4.9.

2.4.10.
2.4.11.

2.4.12.

2.4.13.
2.4.14.
2.4.15.

W czesci studyjnej monitor do inspekcji TV z wysoka jako$cig obrazu min. 19”7,
oraz monitor przemystowy min. 15" do podgladu czesci roboczej. W czesSci
roboczej monitor do podgladu obrazu z kamery.

Komputer stacjonarny z wbudowanym panelem sterujgcym i wysSwietlaczem
dotykowym, mozliwos¢ podigczenia dodatkowej konsoli przenosnej do
sterowania kamerg, kompatybilny i zapewniajgcy prawidlowe funkcjonowanie
i obsluge zamawianego sprzetu, spetniajacy funkcje, ktérym ma stuzy¢. Port
USB (min. 2 sztuki).

Wyposazenie komputera w drukarke laserowa,
Klawiatura,

Sterowanie rotacja 1 wychyleniem kamery za pomoca joysticka
wielofunkcyjnego,

Obstuga wszystkich funkcji systemu (gtowica, wozek, oswietlenie podstawowe,
pomiar spadkéw, odlegtosci),

Nowe, aktualne i kompletne oprogramowanie specjalistyczne do obstugi
systemu kamer w polskiej wersji jezykowej, posiadajgce budowe modutowa,
ktora pozwoli na rozszerzenie jego funkciji,

Kodowanie zdarzeh oraz generowanie protokotdw na sieci kanalizacyjnej
zgodnie z obowigzujgca norma,

Mozliwos$¢ tworzenia raportéw z wykonanej inspekcji i nagrywania na ptycie
CD/DVD, pendrive i innym nosniku zewnetrznym, ktére beda mozliwe do
odtworzenia na kazdym komputerze, bez koniecznosci instalacji dodatkowego
oprogramowania,

Wykonywanie zdje¢, filmoéw video i mozliwos$¢ dotgczania ich do protokotéw,

Mozliwo$¢ druku protokotdw oraz wykresow graficznych spadkéw dna
przewodu rurowego,

Tworzenie protokotdw inspekcyjnych, edycja zdarzeh zaobserwowanych
podczas inspekcji,

Generowanie profilu spadku dna przewodu rurowego,
Generator tekstu umozliwiajgcy nanoszenie tekstu na obraz,

Polska wersja jezykowa.
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2.5.

2.6.

2.7.

2.4.16. Urzadzenie sterujgce powinno by¢ przenosne w sytuacji gdy inspekcja nie moze
odby¢ sie w miejscu dojazdu samochodu. Waga kompletnego urzadzenia
sterujgcego wraz z bebnem kablowym, 300 m kablem oraz komputerem
i monitorem ma wynosi¢ nie wiecej anizeli 50 kg i ma by¢ mozliwe
do przeniesienia przez dwie osoby ( urzgdzenie nalezy wyposazy¢ w chowane
uchwyty i system jego montazu zapewniajacy za-/wy-budowanie w okresie nie
wiecej niz 10 min).

Dodatkowa kolorowa kamera przenosna, popychana na kotowrocie do monitoringu

przewodow rurowych w zakresie Srednic od DN40 do DN200mm (minikamera) wraz

z monitorem kolorowym dodatkowo wykorzystujgca gtowice kamery uchylno-obrotowej

przytaczanej do wozka do Srednicy DN100. Kamera powinna posiada¢ m.in.:

2.2.1 Mozliwos¢ wykonywania filmow i zdje¢ z archiwizacjg w pamieci masowej
urzadzenia w formacie karty SD.

2.2.2 Dodatkowa klawiatura PS2 z funkcja wpisywania danych do obrazu wideo
z inspekcji TV.

2.2.3 Dlugosc¢ przewodu na kotowrocie min. 50 m.
2.2.4 Regulowany hamulec wolnego kotfa i blokady bebna.

2.2.5 Automatyczne samo poziomowanie, (zakres giecia: 90° we wszystkich
kierunkach).

2.2.6 OSwietlenie gtowicy — LED.

2.2.7 Dodatkowe wyposazenie: sanki, szczotki i rolki prowadzaco/centrujace
w zakresie obstugiwanych Srednic.

2.2.8 Wodoodpornos¢ kamery: min. 1 bar.

2.2.9 Kompletna instrukcja obstugi w jezyku polskim (wersja papierowa i w formie
elektronicznej w formacie PDF).

2.2.10 Zasilanie z wbudowanego akumulatora z mozliwoscig podtgczenia urzgdzenia
do zewnetrznego Zrodta zasilania — np. agregat pragdotwérczy.

2.2.11 Wykonanie materiatowe: odporne na agresywne srodowisko Sciekéw, osadow
komunalnych.

Dostawa oprogramowania inspekcyjnego, ktore stuzy¢ bedzie do wykrywania
istniejgcych uszkodzen przewodoéw rurowych, deformacji, nieprawidtowosci montazu
itp. oraz informowania o ich lokalizacji z doktadnoscig +/- 0,1m. System powinien
umozliwia¢ sporzadzanie raportéw z inspekcji TV przewoddw rurowych w zakresie
wykonywania m.in.: pomiaréw spadku dna kanatu z doktadnoscia +/- 0,1%, tworzenia
profilu spadku dna obrazujgcego rzeczywisty spadek przewodu rurowego, pomiarow
deformacji przekroju, owalnosci przewodu rurowego i dtugosci szczelin, zdjeé
i archiwizacji danych, edycji przebiegu przewodu rurowego i nanoszenia linii
pomiarowych tj. przekroju owalnosci i przekroju spadku.

Dostawa wymaganych licencji, ktére uprawnia¢ beda Zamawiajgcego do legalnego
korzystania z oprogramowania oraz instrukcji obstlugi zestawu i oprogramowania
w jezyku polskim (wersja papierowa i w formie elektronicznej w formacie PDF).

I WARUNKI DOSTAWY

1.

Wykonawca dostarczy przedmiot zamodwienia do siedziby Zamawiajgcego
w Czestochowie, ul. Jaskrowska 14/20 na koszt wtasny i ryzyko.

Przedmiot zaméwienia dostarczony Zamawiajagcemu bedzie fabrycznie nowy, wolny od
wad fizycznych i objety gwarancjg producenta.
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Wykonawca zapewni katalog czesci zamiennych do urzadzenia w wersji elektroniczne;j
oraz papierowej w jezyku polskim.

Wykonawca zapewni dokumentacje techniczno-ruchowg do urzadzenia oraz podwozia
w jezyku polskim. w wersji elektronicznej oraz papierowej.

Wykonawca zapewni wykaz ptyndw eksploatacyjnych wraz z czasookresami wymiany,
dotyczacych przedmiotu umowy.

Wykonawca zapewni instrukcje obstugi w jezyku polskim w wersji elektronicznej
i papierowej oraz instrukcje czyszczenia sieci  kanalizacyjnych  metoda
hydrodynamiczng dostarczonym pojazdem w jezyku polskim w wersji elektroniczne;j
i papierowe;j.

Wykonawca zobowigzuje sie do montazu w pojezdzie sterownika GPS systemu
lokalizacji pojazdow oraz sondy paliwa. Montaz sterownika nie wptynie na warunki
gwarancji udzielone na pojazd.

Wykonawca zobowigzuje sie przeszkoli¢ operatorbw Zamawiajgcego w zakresie
obstugi i eksploatacji pojazdu specjalnego na swoj koszt.

I WARUNKI GWARANCJI | REKOJMI

1.

Minimalny okres gwarancji na pojazdow wynosi 24 miesigce liczagc od daty odbioru przez
Zamawiajgcego (z minimalnym limitem 70 000 km).

Niezaleznie od uprawnien przystugujagcych Zamawiajgcemu z tytutlu udzielonej
gwarancji jakosci, Zamawiajgcemu stuzy¢ beda uprawnienia z tytutu rekojmi za wady
fizyczne.

Wykonawca zapewni bezpfatny przyjazd serwisu w okresie gwarancji do siedziby
Zamawiajgcego do 72 godzin od momentu zgloszenia telefonicznego, pocztg
elektroniczng lub faksem w celu naprawy lub ustalenia zakresu naprawy (w razie
uszkodzenh urzadzenia lub podwozia).

Wykonanie naprawy gwarancyjnej w terminie nie dtuzszym niz 14 dni roboczych od
dnia zgtoszenia.

Jezeli okres usuniecia wad lub usterek przekracza 14 dni, Wykonawca zapewni
w okresie naprawy przedmiotu zamdéwienia, pojazd zastepczy o podobnych
parametrach lub pokryje koszty prac, ktére Zamawiajgcy miat wykonaé¢ za pomoca
pojazdu ale z powodu jego wad lub usterek zlecit firmom zewnetrznym.

Wykonawca poniesie koszty transportu w przypadku konieczno$ci wykonania
przegladu serwisowego lub koniecznosci usuniecia usterki w okresie gwarancji poza
granicami Polski. Transport pojazdu na terenie Polski zapewnia Zamawiajgcy oraz
ponosi koszty z tym zwigzane;

Wykonawca zapewni holowanie pojazdu do serwisu w przypadku usterki, ktora
uniemozliwia dalszg jazde pojazdu;

Wykonawca zapewni serwis gwarancyjny i pogwarancyjny w Polsce. W przypadku
pojazdu serwis w promieniu 75 km od Czestochowy. Wymagane przeglady zabudowy
w okresie gwarancyjnym dokonywane beda przez autoryzowany serwis na koszt
Wykonawcy w siedzibie Zamawiajgcego.
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