Specyfikacje Techniczne str. 1

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

TEMAT : Oswietlenie wybranych miejsc drogi

ADRES OBIEKTU: Tychnowy ul. Jesionowa gm. Kwidzyn
(trasa na dziatce nr 249/1 obreb Tychnowy)
Kategoria obiektu: XXVI

Opracowal :mgr inz. Marek Gulgowski

Lipiec 2021r



Specyfikacje Techniczne str. 2

SPIS SPECYFIKACJI

SPIS SPECYFIKACJI 2
D/M-00.00.00.WYMAGANIA OGOLNE 6
| 1) TSP UPRRRSPUSRIN 6
L1 Przedmiot ST ..ottt et b et sttt et 6
1.2. Zakres StoSOWANIA ST .....ccueiiiiiiiiiieiieseee ettt ettt et 6
1.3. Zakres 1ObOt ODJELYCH ST ..c.eeiiiiieeeeee ettt e e ve e e aaeeeeaee s 6
1.4, OKIe$1enia POAStAWOWE .......cccvieruieeiieiiieeieerite et esite et e e ebeesteessbeeseeesseeseesnseenseessseeseesnsens 6
1.5. Ogodlne wymagania dOtyCZace TODOL.........uieieiieeiieeeiieeeiee et et iee e eree st e e eesebeeeeaseeens 6
1.5.1. Przekazanie terenu BUAOWY ........ccocuiiiiiiieiiie ettt e 7
1.5.2. Dokumentacja ProjeKIOWA . ........cccuieruieeriieeieeieeeiieetteeteeieeete et e seaeeteesabeebeeseseeseeenneas 7
1.5.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacjg projektowa 1 SST...ccuviveiiieiiiiieieeeeeeeeeee e 7
1.5.4. Zabezpieczenie terenu BUAOWY .......ccocciieriiiiiiiiiienieeiteeie et eie e see e e seaeeeeens 7
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robOt............cccueevvieriieriieenieniieesiiesieeeeans 8
1.5.6. OCh1ONa PIZECIWPOZATOWA ....cuvvieeiiieeeiieeeriieeesieeeseteeessaeeesseesseeesseeessseeesseeessseessssessnns 8
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla 0tOCZENIA .......c.eevuiieriieiiieiieeie e 8
1.5.8. Ochrona wiasno$ci publicZne] 1 PryWatne].......c.ceecvveeeiueeeeiiieeniieesieeeeieeesveeeseveeeeeee s 8
1.5.9. Ograniczenie 0bcigZen 0S1 POJAZAOW .....cccvvieeruiieeiiiieeiieeeieeeeiee e e e e eaeeenee 9
1.5.10. Bezpieczenstwo 1 higIeNa PIaCY .......ccceeeeuieriieiiieniieeiiesiieeieesiteeree e ereesieeebeesenesseens 9
1.5.11. Ochrona i utrZymani€ TODOL............ceruieeriieeiiie et ecee et etee e e e e e e eaaee e 9
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa 1 iNNYCh PrZepPiSOW .........ccccveeruieriieniieeiieniie e eree e 9
1.5.13. Ré6wnowazno$¢ norm i zbiordw prawnych...........ccceecueeriiiiiienieenienieeeeee e 9

L.5. T4 WYKOPAIISKA. ....c.eveeeiiieeiiieeee ettt e e e et e e et e e e e e e ensaeesnseeennseeas 9

1.6. ZaplecZe ZamaWiaJgCEEZ0. ... ueeuierureerieeireetreetteateeteesseeenseessseeseeasseenseessseenseessseesseessesnsessnns 9

2. MATERIALY .. 10
2.1. Zrodha uzyskania MAterialOW ............oooevoeiueeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 10
2.2. Pozyskiwanie materialow miejSCOWYCH.......c.coviiriiiiiiiiiiiiece e 10
2.3. Materiaty nie odpowiadajace Wymaganiom ..........c.eeeueerieeriierieerieenreeieeneeeseesresseesneeenne 10
2.4. Wariantowe stosowanie MateriatOw. ..........coiiiiiiiiiiiiiiiiie et 10
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatOw. ..........coecuieriiriiiiniiiiiieiece e 10
2.6. Inspekcja wytwoOrni MaterialOow ...........coccuiieiiiiiiiiicieeeeeee e 10
3.SPRZET 11
4. TRANSPORT 11
5. WYKONANIE ROBOT 11
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 11
6.1. Program zapewnienia JaKOSCI .......ccuieriiiiiiiiieeiieie ettt 11
6.2. Zasady Kontroli JaKOSCI TODOT ........cccuiiieiiieeiie et e e ae e e 12
0.3. PODIETanic PrODEK .......cc.eiiiiiiiiiiieie et et et 12
6.4. BAdania 1 POIMIATY ...cc.veieiiieeiieeeiiee ettt e eieeesieeesteeessteeessaeeessseessssaeansaeeassseessseeensseeessseesnsseenn 12
6.5. RAPOTY Z DAAAN ....ceeiiiieiiieceecee et et e e e et eeenaee s 13
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. ..........cccoceevieniiiinienieeneenee. 13
6.7. Certyfikaty 1 deKIaracie ......cccveieiiiieiie e e e e e 13
0.8. DOKUMENLY DUAOWY ..eovviiiiiiiiieiiieie ettt ettt et esaaeenbeees 13

7. OBMIAR ROBOT 14
7.1. Ogolne zasady ODMIATT TODOL........cccuiieeiiieeiiieeiieeeieeeeiee e eieeeeeeesaeeeeae e e v e e enreeeeaeesaeeas 14
7.2. Zasady okreslania 110§ci robOt 1 MAtETIAIOW .....c.vveeeiiiieiiieeieeee e 14




Specyfikacje Techniczne str. 3

7.3. Urzadzenia 1 SPIZEt POIMIATOWY .....cccuvreerurreeiureeeiuieeesreesssreesseeesseeesseeessseessssesessesssssessssses 14
7.4. Wagi 1 ZaSAAY WAZETIA ....c.veeiuieeiieeieeieeriieeieeeieeeteesiaesteesteeesbeessaesnseesseesnseensaesnseenseesnseeses 15
7.5. Czas przeprowadZenia ODIMNIATU . ......c.eeeeiueeeeiieeeeiieeeieeesteeesereeesaeeeeaeessaeesseeessseeessseeensseens 15
8. ODBIOR ROBOT 15
8.1. R0dZaje 0dDIOTOW TODOL ........oovuiiiiiieiiieiie ettt ettt ettt e ae et saae e e nenas 15
8.2. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryCiu........oeeveviieiiieniiiiieieceee e, 15
8.3, OADIOT CZESCIOWY ...uvvieeiiiieeiieeeieeeeteeeeteeesteeesteeeeseeesaeeesseeesseeesssaeessseeessseeessseeeasseesnsseeans 15
8.4. OdDIOr OStAtECZIY TODOL ....eeueiiiiiiiieeiiieiee ettt et ettt e stee e teesaaeesbeeseaeebeesnaeenseenenas 15
8.4.1. Zasady 0dbioru 0StateCzZnego TODOL........eeieiiieeiieeeiie ettt e e e eree e 15
8.4.2. Dokumenty do 0dbioru OStAtECZNEZO ....cevvreeeiieeiieeeiieeeiieeeieeeeieeeereeesreeesereeesereeeneneeas 16
8.5. OdDIOT POZWATANCYJILY ....evieniieeirieiieeieentieeteestteeteeseeeeteessteesseessaeeseessseenseessseesaessseenseensnas 16
9. PODSTAWA PLATNOSCI 16
9.1, UStalenia OZOINE ......cccuviieiiieeiiee et ettt e et e et e e et e e et e e s aaeessbaeeesaaeennsaeennns 16
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00.............cceeeeerreriieniiarienieeieeeeene 16
9.3. Objazdy, przejazdy 1 Organizacja TUCKU ...........cccuiieriiieriie et e e 16
10. PRZEPISY ZWIAZANE 16
D-01.00.00 OSWIETLENIE DROG 16
1. WSTEP 16
1.1.Przedmiot Specyfikacji TEChNICZNEG].......c..cevcuiiiiiiiiiiie e e 16
1.2.Zakres stosowania Specyfikacji TeChNICZNE].......cccevviiviiiiiiiiiiiieeiiee e 16
1.3.Zakres robot objetych Specyfikacji TeChNICZNe].......cceeevieviiiiiiiiieiiee e 16
1.4.0KreS1enia POASTAWOWE.......cccuuiieiiieeiiteeitieeetteeesieeesteeeseteeessaeeesseeesreesssseessseeessseeensseeensseennns 17
2. MATERIALY..... 17
2.1.020INE WYMAZANIA. .....c.ueeruiieiieeieeiieeieeteeeteesttesteettessseenseessteeseessseeseessseenseessseenseessseenseensns 17
2.2.Materialty BUAOWIANE..........oocuiiiiiiiiieiiecie ettt st e e e ssaeeneeas 17
2.3. Materialy ClEKIIYCZINE. .....ccuviieiie ettt ettt ettt e e et e et e e s e e e tbeeesabeeenaaeeenneesnaeeens 18
2.4.0dbior materialow Na DUAOWIC.........ccvieiiieiieeiiieiieeie ettt 19
2.5.Sktadowanie materialdw na BUdOWIC.........cccuviieiiiieiiiecieeee e e 19
3. SPRZET 19
3.1.0gobIne wymagania dOtyCZaCe SPIZEtU........eeeruriieeiiiieeiieeeiieeeiieeeteeeereeesereeesereesseeessaeesnneeens 19
4. TRANSPORT 19
4.1.0Z0INE WYIMAZANIA. ... .eetieeitieiieetieitieeiteestieeteestteeteessteeseessseeseessseasseassseaseessseenseesssesnseesseens 19
4.2 Transport materialow 1 €lemMeENtOW..........ccuviiiiiiiiiiieciieee e 19
5. WYKONYWANIE ROBOT 19
5.1.Wymagania OZOINE..........ceecuieiiiieeiiieeciee ettt e ette e et e e eteeesteeesteeessaeeesbaeesaeesnsaeeessaaeenseeennseens 19
5. 2. TTASOWANIC. ....cuveeeuiieiiietieeteeetteeteeetteeteentteeateesseeesbeeseesabeenseeesseenseeesseenseesnsaenseessseenseesnseenseennns 19
5.3.Wykonanie rowOW KablOWYCh..........c.cooiiiiiiiiiiiiiiieece e 19
5.4.UKIadanie Kabla..........cccuiiiiiiieiiieceeee e e e e srae e 20
5.5.Budowa przepustOw pod droZami...........ceeueeruieeiieniieiiieiie ettt et e e seaeeneeas 22
5.6.Wykopy pod fundamenty stupoOw o§wietleniowycCh..........ccceevvieeiiiiniiiieciecee e, 22
5.7.Montaz fundamentdw prefabrykowanych...........cccccveeiiiieiiiiciicecee e 22

5.8.Montaz stupOw 0SWIetlenIOWYCh......cc.ooiiiiiiiiiiiiice e e 23




Specyfikacje Techniczne str. 4

5.9.Montaz Wysi€gniKOW 1 POPIZECZEK.........eeeiuiieeiiieeiiieeiie ettt et eve e saaeesreeeenaee s 23
5.10.Montaz opraw 0SWICtIeNIOWYCH......cccuiiiiiiiiiiiiieieee e 23
5.11.0chrona przeciwporazeniowa dodatkOWa..............cccueeeiiiieiiiieiiiece e 23
S T2 UZICINICTIIC. ...ttt ettt ettt ettt et e ettt et e shb e et e e sat e e bt e sabeeabeeeseeeabeesbbeenbeenbbesabeenneeans 23
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 23
6.1, Warunki 0ZOINE.........cccuiiiiiiiiieiie ettt ettt et s e et e beeeabeenneenneas 23
6.2. WyKopy pod fUNAamENtY........cc.eeiiiiiiiiiiiiiiecieeee ettt tee e aae e aae e snreeeasee s 23
0.3, FUNAAMENLY.....ooiiiiiiiiie ettt e e e te e et e e et eeestaeesssaeeesseeeesseeensseeennseeenseennnns 24
0.4. STUPY OSWICTIENIOWE. ......eiiiiieiiieiieeiieete ettt ettt e ettt et e e tte s b e e beeesbeebeesnbeesaesnseens 24
6.5. Linia KabIOWa.......ooiiiiiiiii ettt e 24
6.6. Sprawdzenie CIaZOSCT ZYL.....c.iiiiiiiiiii e s 24
6.7. Pomiar reZyStancjl 1Z0IACTI . .uueevieriieiiieiie ettt ettt ettt ettt e 24
6.8. Proba Napi@CioWa 1Z0LACT 1. .ccuvueeeeiieereiieeiiieeiieeeciteeetee e et e e ste e e s teeeseaeeesaeesaaeesssaeeessaeenssesennnes 24
6.9. Instalacja PrzeCiWPOTAZENIOWA. ......ueeruieriieiieeiieeteeteeseteeteeeteebeeseaeeseessaeenseesssesnseessneeseens 24
6.10. Pomiar nateZenia OSWICLICNIA. ......c..ieeiuiiiiiiieciieeciee ettt et e e et e e re e e raeeeeneeennnees 24
7. OBMIAR ROBOT 25

8. ODBIOR ROBOT 25

9. PODSTAWA PLATNOSCI 25

10. PRZEPISY ZWIAZANE 25

L o) 40 2RSSR 25

10.2. INNE dOKUMENLY ......oviiiiiiiieeiieiieee ettt ettt e et e et e esaaeenbee e b e enbeessaaenseenenas 26




Specyfikacje Techniczne str. 5

D/M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robot elektroenergetycznych dla zadania :
Oswietlenie wybranych miejsc drogi w m. Tychnowy ul. Jesionowa gm. Kwidzyn (trasa na dzialce nr 249/1 obreb
Tychnowy)
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :
Specyfikacje drogowe

D-01.00.00 Oswietlenie drog
1.4. OKkreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
sluzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
Projektu.

1.4.5. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.6. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostat okres$lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.7. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji roboét lub innych spraw zwiazanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna b¢daca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.9. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.
1.4.10. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.11. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.12. Teren budowy — teren udostepniony przez zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.13. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.
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1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne
punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wilasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w

szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:

Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje¢ projektowa oraz projektowa
dokumentacj¢ wykonawcza (techniczna) i zostana przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cz¢s¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,,Ogdélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pi§mie sg wazniejsze od wymiaréw okre§lonych na podstawie
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow
budowli muszg wykazywac¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to
na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do rob6ét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji
ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. Kazda zmiana. W stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu wymaga kazdorazowego ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i
znakdéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
cen¢ umowng. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

- utrzymywa¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub wtasnoS$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem os6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy
aprobatg techniczng wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdw na §rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos$¢
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg¢ na uzycie tych
materiatdw od wlasciwych organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz b¢dacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakceie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega
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do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bgdzie realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne
niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasno$ci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani zamawiajacy nie bedzie ingerowal w trakcie porozumienia, o ile nie beda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbg¢dne zezwolenia i
uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy i fadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca b¢dzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robo6t i w sposéb ciagly bedzie
informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przestawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu
lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznos$¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniaé
majg materiaty, sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. R6znice pomig¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasno§¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opdznienia w robotach,
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Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonywania
robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktérag nalezy zwickszy¢ ceng kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje).

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze
Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegbdlowe informacje dotyczgce proponowanego zroédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdéw 1 odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i
selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatlow z
jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne
jakie okaza si¢ potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie be¢dzie prowadzi¢ zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy. Eksploatacja zrodet
materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jezeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych roboét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyka, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatlu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy begda one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwosci 1 byty dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdéw moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow
pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni,
muszg by¢ spetnione nastgpujace warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwoérni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robét,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiadaé pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowad przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. ~ Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkow umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie spetniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektu organizacji robot opracowanym przez Wykonawce¢ oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popelione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu roboOt zostang, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem , kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem blgdu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatdéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z
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przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia
Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreSlonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci bgdzie zawierac:

a) czeg$¢ 0gdlna opisujaca:

organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposob zapewnienia bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegodlnych elementow robot,

system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cia wykonywanych robot,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

sposob oraz forme gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw

sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) czgs¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w

mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje 1 ilo§¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatladunku materiatow, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

sposob 1 procedure pomiarow i1 badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie

urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementow robot,

sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezb¢dne do pobierania probek i badan materialow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz
robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja
wazng legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnig¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i1 dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu begdzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu
probek. Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
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usuni¢te lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek
beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawca i producent materialdéw powinien mu udzieli¢
niezbednej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawcg, bgdzie ocenia¢ zgodnos§¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnoséci materiatow i robot z
dokumentacja projektowa i SST. Moze zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawceg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktore spelniaja wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i begda dotyczyé przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
- uzgodnienie przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,
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- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegodlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.

(2) Ksiagzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy begda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru b¢da
wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robo6t bedzie przeprowadzony z cze¢sto$cig wymagang do celu miesiecznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako
dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cze$ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.
Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy
Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentdéw, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajacych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehniajace lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
- wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow zatagczonych do
dokumentéow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen,
- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgle;dem przygotowania dokumentacyjnego nie b¢da gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowac:
- robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na

teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6lnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

- opflaty/dzierzawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

- tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,

- utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- usunig¢cie wbudowanych materialow i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).

D-01.00.00 OSWIETLENIE DROG

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z budowa o$wietlenia drogowego kablowego dla zadania : O$wietlenie wybranych miejsc drogi w m. Tychnowy ul.
Jesionowa gm. Kwidzyn (trasa na dziafce nr 249/1 obr¢b Tychnowy)

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
budowy o$wietlenia drogowego kablowego.

W zakres prac wchodza:

- montaz stupdw oswietleniowych. di. 6 m

-Montaz wysiggnikow aluminiowych

- montaz opraw oswietleniowych LED -
-uktadanie kabli YAKXs 4x25 mm?

- - utozenie rur AROT SRS110

- ulozenie rur AROT DVK 75

-Montaz szafy o$wietleniowe;j

- wykonanie uziomow

w tym:

- wykopanie i zasypanie rowow kablowych

- nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego oraz na utozonym w rowie kablu
- ulozenie rur ochronnych pod drogami

- utozenie rur ochronnych na skrzyzowaniu z uzbrojeniem podziemnym terenu
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- ulozenie kabla w rowie kablowym
- wcigganie kabla do rur ochronnych
- montaz stupow

- montaz wysiegnikow na stupach

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ST s3 zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami podanymi w ST-D-00.00.00

1.4.1. Shup o$wietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencie , sluzgca do zamocowania oprawy
oswietleniowej

1.4.2. Wysiegnik - element rurowy Iaczacy stup z oprawa

1.4.3. Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztalcania strumienia $wietlnego
wysylanego przez zrodlo $wiatta zawierajace wszystkie niezbedne detale do przymocowania i polaczenia z
instalacjg elektryczna

1.4.4. Kabel - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy
pracowac pod i nad ziemia

1.4.5. Fundament - konstrukcja zelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania stupa
1.4.6. Szafa oSwietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajace instalacje o§wietleniowe

1.4.7. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czegsci przewodzacych, dostepnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

1.4.8. Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wigzka kabli jednozylowych w ukladzie wielofazowym albo kilka
kabli jedno lub wielozylowych potaczonych réwnolegle. Lacznie z osprzgtem, utozone na wspolnej trasie i
taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

1.4.9. Trasa kablowa - pas terenu w ktérym utozone sg jedna lub wigcej linii kablowych.
1.4.10. Napiecie znamionowe linii - napi¢gcie miedzyprzewodowe na ktore linia kablowa zostata zbudowana.

1.4.11. Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego

1.4.12. Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

1.4.13. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czg¢$¢ rzutu poziomego linii
kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego.

1.4.14. Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odleglo$¢ miedzy linig kablowa, urzadzeniem
podziemnym lub drogg komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegtos¢ dopuszczalna dla danych warunkéw
uktadania bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktérym nie wystgpuje skrzyzowanie.

1.4.15. Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju najczesciej okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w ST-D-00.00.00.
2.2. Materialy budowlane

2.2.1. Piasek- Piasek do uktadania kabli w ziemi i wykonania fundamentow pod stupy oswictleniowe powinien
odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.

2.2.2. Zwir - Dla wykonania fundamentéw betonowych nalezy stosowa¢ kruszywo (zwir) odpowiadajacy
wymaganiom BN-66/6774-01.
2.2.3. Woda— Woda powinna by¢ "odmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250.

2.2.4. Folia ostrzegawcza - Foli¢ ostrzegawcza PCV stosowa¢ dla ochrony kabli przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Nalezy uzywac folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW koloru niebieskiego o grubosci 0,5 -
0,6 mm, gat. I. Folia powinna spelnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.2.5. Kit uszczelniajacy - Do uszczelnienia potaczenia stupa z wysiegnikiem i kapturkiem ostonowym mozna
stosowa¢ wszelkie rodzaje kitow spetniajace wymagania BN-80/6112-28.
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2.2.6. Fundamenty prefabrykowane - Pod shipy o$wietleniowe zaleca si¢ stosowanie fundamentow
prefabrykowanych. Prefabrykaty powinny by¢ wykonane wg Dokumentacji Projektowej uwzgledniajacej parametry
wytrzymato$ciowe i warunki w jakich beda pracowaly. Ogoélne wymagania dotyczace fundamentéw okreslone sg w
PN-80/B-03322.

2.2.7. Rury na przepusty kablowe - Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatdéw trudnopalnych,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.

Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dzialanie sit $ciskajacych, z jakimi nalezy
liczy¢ si¢ w miejscu ich ulozenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gtadkie lub powleczone warstwa wygtadzajaca ich
powierzchnig, dla utatwienia przesuwania si¢ kabli.

2.3. Materialy elektryczne

2.3.1. Kable elektroenergetyczne - Przy budowie linii kablowych o§wietleniowych nalezy stosowa¢ kable zgodne z
Dokumentacja Projektowa. W kablowych liniach elektroenergetycznych nalezy stosowa¢ kable typu: YAKY wg
PN-93/E-904010 napigciu znamionowym do 1 kV.

2.3.2. Oprawy oswietleniowe - Zastosowane oprawy o$wietleniowe powinny spelia¢ wymagania PN-83/E-
06305/00-15 1 PN-79/E-06314. Oprawy powinny charakteryzowac¢ si¢ szerokim rozsytem §wiatta. Nalezy stosowac
oprawy o konstrukcji zamknigtej, stopniu zabezpieczenia przed wplywami zewngtrznymi komory lampowej IP54 i
klasa ochronnosci I. Elementy oprawy takie jak: uklad optyczny i korpus powinny by¢ wykonane z materialow
nierdzewnych.

2.3.3. Zrédta $wiatla - Zastosowane zrodta $wiatla powinny emitowa¢ strumienie $wietlne o minimalnej wartosci:
- 10.500 Im, dla zrodta Swiatta LED 70W

2.3.4. Stupy oswietleniowe kompozytowe -. Stupy powinny przenies¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia opraw
1 wysiegnikow oraz parcia wiatru dla II strefy wiatrowej zgodnie z PN-E-05100-1.

2.3.5. Wysiegniki do stupow kompozytowych - Wysiegniki powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja
Projektowa lub ST. Jezeli Dokumentacja Projektowa nie przewiduje inaczej to nalezy wysiggniki wykonywac z rur
aluminiowychh bez szwu ze stali o znaku R35 i $rednicy zewnetrznej 60,3 - 76,1 mm. Grubos$¢ $cianki rury nie
powinna przekracza¢ 8 mm. Ramiona lub rami¢ wysiggnika powinno by¢ nachylone pod katem 0° - 10° od poziomu
a ich wysieg powinien by¢ zawarty od 1,0 m do 1,5 m, ale zawsze zgodne z Dokumentacja Projektowa. Wysiegniki
powinny by¢ dostosowane do opraw i stupow oswietleniowych uzywanych do o$wietlenia drog. Wysiegniki
powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie powtokami cynkowymi lub malarskimi z zewnatrz i wewnatrz rur tak
jak shupy.

2.3.6. Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa - Tabliczke¢ bezpiecznikowo-zaciskowa nalezy wykona¢ zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

2.3.7. Szafa oswietleniowa - Szafa o$wietleniowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-91/E-05160/01 oraz
Dokumentacji Projektowej jako konstrukcja wolnostojaca na fundamencie prefabrykowanym. Szafa powinna by¢
przystosowana do sieci kablowej tak od strony zasilania jak i odbioru oraz wykonana na napigcie znamionowe
230/400 V, 50 Hz. Szafa o$wietleniowa powinna posiadaé¢ nastepujace cztony:

- Zasilajagcy dostosowany do podiaczenia kabla o przekroju zyt do 120 mm?, skladajacy si¢ z podstaw

bezpiecznikowych 250A oraz facznika r¢cznego 250A (160A).

- Odbiorczy sktadajacy sie z minimum 6 pol odptywowych, wyposazonych wytaczniki S301B 16A i styczniki
Sm32, ktére bezposrednio wlaczaja i wylaczajg oSwietlenie. Do podiaczenia kabli odbiorczych, czton ten
powinien posiada¢ uniwersalne zaciski rubowe umozliwiajace przykrecenie zyt o przekroju do 50 mm?.

- Sterowniczy realizujacy lokalne wymagania zawarte w Dokumentacji Projektowej .

Ponadto szafa o$wietleniowa powinna umozliwia¢ wylaczanie czgSci o$wietlenia oraz  pracg

W pier$cieniu sterowniczym ze sterowaniem zdalnym i miejscowym.

2.3.8. Przewody - typu: YDY 3x2,5mm?2, 750V dla podlgczenia opraw oswietleniowych

Przewody uzywane dla potgczenia tabliczek bezpiecznikowych z oprawami o§wietleniowymi powinny spetniac
wymagania PN-74/E-90184. Nalezy stosowa¢ przewody o napigciu znamionowym 750V, wielozylowe o zylach
miedzianych w izolacji poliwinitowej i przekroju zyt nie mniejszym niz 2,5 mm?. Przekrdj zyt przewoddw oraz ich
ilo§¢ powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.

2.3.9. Wkladki bezpiecznikowe - montowane w szafie sterowniczej oraz we wngkach bezpiecznikowych stupow
o$wietleniowych powinny spetnia¢ wymagania PN-91/E-06160/10.

2.3.10. Bednarka stalowa ocynkowana — 25x4mm - dla wykonania uziemien.
Bednarka ocynkowana powinna spetnia¢ wymagania PN-67/H-92325.
2.4. Odbioér materialow na budowie

Materialty na budowe nalezy dostarcza¢ tacznie ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokolami
odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
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zgodnosci z danymi Producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci materiatow,
nalezy przed ich wbudowaniem poddac¢ je badaniom okreslonym przez Kierownika Robot.

Materiaty zastosowane przy pracach instalacyjno-montazowych muszg odpowiadaé wszelkim wymogom
znakowania i certyfikacji.

2.5. Skladowanie materialéw na budowie

Materialy takie jak: przewody, tabliczki bezpiecznikowe, zrodta $wiatta, oprawy os$wietleniowe, szafy
o$wietleniowe, itp. moga by¢ skladowane na budowie 1 przechowywane jedynie w pomieszczeniach
przeznaczonych do tego celu, to jest zamknigtych i suchych. Rury na przepusty kablowe, wysiegniki oraz stupy
o$wietleniowe moga by¢ sktadowane na placu budowy w miejscach nie narazonych na dziatanie korozji i
uszkodzenia mechaniczne w pozycji poziomej z zastosowaniem przekladek z drewna. Kable powinny by¢
sktadowane na bgbnach. Bgbny z kablami umieszcza¢ na utwardzonym podtozu placu budowy. Piasek sktadowac
w pryzmach na placu budowy.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST-D-00.00.00.
Wykonawca powinien korzysta¢ z nastgpujacych maszyn i sprzgtu:

- zurawia samochodowego do 4 t

- samochdd skrzyniowy do 5t

- podno$nik montazowy samochodowy hydrauliczny

- zageszezarki wibracyjnej spalinowej,

- recznego zestawu $widrow do wiercenia poziomego otworow do ¢ 15 cm,

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-D-U.00.00.00.

4.2. Transport materialow i elementéw

Wykonawca powinien korzysta¢ z nastepujacych srodkow transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- przyczepy dluzycowe;j,

- samochodu dostawczego,

- samochodu samowytadowczego,

- przyczepy do przewozenia kabli.

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegdlnych materiatdéw i elementdéw oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na
srodkach transportu.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-D-U.00.00.00.

5.2. Trasowanie

Wytyczenie nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami projektowymi.

5.3. Wykonanie rowow kablowych

Row kablowy powinien mie¢ glgbokos$¢ minimum 0,8 m. Szeroko§¢ rowu powinna by¢ nie mniejsza niz 0,4 m i
nie mniejsza niz obliczona wedtug ponizszego wzoru:

S=Jd+(n-1)+a+20[cm]
gdzie:
n - ilo$¢ kabli w jednej warstwie
d - $rednice zewng¢trzne kabli w warstwie
a - odlegtosci pomigdzy kablami wedtug tabeli w pkt 5.4.9.
5.4. Ukladanie kabla

Uktadanie kabla wykona¢ zgodnie z norma N SEP-E-004.
5.4.1. Ukladanie kabla w rowie kablowym
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Kable nalezy uktadaé na dnie rowow kablowych jezeli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z piasku grubosci
minimum 10 cm i przykry¢ je warstwa piasku o tej samej grubosci. Nastgpnie nalezy nasypaé warstwe gruntu
rodzimego grubosci 15 cm, przykry¢ foliami ostrzegawczymi z tworzywa sztucznego w kolorze niebieskim
gruntem. Zaleca si¢: ukladanie kabli niezwlocznie po wykopaniu rowu kablowego, doprowadzenie do szybkiego
odbioru robot ulegajacych zakryciu i mozliwie szybkie zasypanie rowu kablowego. Odleglos¢ utozenia kabli od pni
istniejacego zadrzewienia powinna wynosi¢ co najmniej 1,5m.

5.4.2. Temperatura otoczenia i kabla

Temperatura otoczenia i kabla przy ukladaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0°C - w przypadku kabli o izolacji i
powloce z tworzyw sztucznych. Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem. Wzrost temperatury otoczenia utozonego
kabla na dowolnie matym odcinku trasy linii kablowej powodowany przez sasiednie zrodia ciepta, np. rurociag
cieplny, nie powinien przekracza¢ 5°C.

5.4.3. Zginanie kabli

Przy ukladaniu kable mozna zginaé tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy, nie mniejszy niz 20-krotna zewngtrzna $rednica kabla w przypadku kabli o izolacji polietylenowej i
o powloce polwinitowej o liczbie zyt nie przekraczajacych 4.

5.4.4. Zabezpieczenie kabla w rowie kablowym

W miejscu skrzyzowania ukladanego kabla z istniejacym lub projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu,
kabel nalezy zabezpieczy¢ rurami PCV o $rednicy wewnetrznej nie mniejszej niz 110mm i dlugosci minimum 2,0m.
Przy zabezpieczaniu kabla na skrzyzowaniu z w/w uzbrojeniem podziemnym

terenu nalezy zwroci¢ uwage, aby rura ochronna zalozona na kablu wystawata minimum 0,5m po obu stronach
krzyzowanego uzbrojenia podziemnego.

5.4.5. Ukladanie kabla w rurach ochronnych

W jednej rurze powinien by¢ utozony tylko jeden kabel. Przy wcigganiu kabla do rur ochronnych nalezy zwrdci¢
uwagg, aby $rednica wewnetrzna rury ochronnej nie byla mniejsza niz 1,5 krotna zewnetrzna $rednica kabla, w
przypadku uktadania pojedynczego kabla. Kable w miejscach wprowadzania i wyprowadzania z rur ochronnych nie
powinny opierac si¢ o krawedzie otworow.

Wprowadzenia i wyprowadzenia powinny by¢ uszczelnione. Zaleca si¢ wykonanie uszczelnien z materialow
wiloknistych, np. sznura konopnego lub pianki uszczelniajacej.

5.4.6. Zapas kabla

Kable w rowie powinny by¢ ulozone w jednej warstwie, faliscie z zapasem 1 - 3 % dlugosci rowu, wystarczajacym
do skompensowania mozliwych przesuni¢¢ gruntu. W przypadku wciggania kabli do przepustow pod drogami,
zapas kabla powinien wynosi¢ 2,5m.

5.4.7.0znaczenie linii kablowych
5.4.7.1. Oznaczniki kablowe

Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na catej dlugosci w trwate oznaczniki rozmieszczone w odstgpach
nie wigkszych niz 10m 1 w miejscach skrzyzowania z istniejagcym uzbrojeniem podziemnym terenu i przy wejsciu
do rur pod drogami. Na oznaczniku nalezy umiesci¢ trwate napisy zawierajace co najmniej:

- symbol i numer ewidencyjny kabla,

- oznaczenie kabla,

- znak uzytkownika,

- rok ulozenia kabla.

5.4.7.2. Oznaczenie trasy

Trasa kabli ulozonych w ziemi powinna by¢é na calej dlugosci 1 szerokosci oznaczona folig
z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego. Folia powinna mie¢ grubo$¢ co najmniej 0,5mm. Szeroko$¢ folii
powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable, lecz nie mniejsza niz 20cm.

Krawedzie pasa folii powinny sigga¢ co najmniej do zewnetrznych krawedzi skrajnych kabli,
a w przypadku, gdy szerokos¢ rowu kablowego jest wigksza niz szerokos¢ trasy utozonych kabli, krawedzie pasa
folii powinny wystawa¢ poza krawedzie skrajnych kabli rownomiernie po obu stronach.

5.4.8. Odleglosci miedzy kablami uloZzonymi w ziemi

Najmniejsze dopuszczalne odleglosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach kabli utozonych bezposrednio w ziemi
zamieszcza ponizsza tabela.
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Najmniejsza dopuszczalna
Odleglos¢ w cm
Pionowa Pozioma
Przy Skrzyzowaniu przy zblizeniu

Lp Skrzyzowanie lub zblizenie

1 [Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe sieci do

1kV z kablami tego samego rodzaju lub sygnalizacyjnymi 25 10

2 Kabli sygnalizacyjnych i kabli przeznaczonych do zasilania Nie mogg si¢
urzadzen oswietleniowych z kablami tego samego rodzaju 25 stykaé

3 Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe sieci do
1kV z kablami elektroenergetycznymi na napigcie znamionowe 50 10

sieci wyzsze niz 1kV

4 Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe sieci
wyzsze niz 1kV 1 nie przekraczajace 10kVz kablami tego 25
samego rodzaju

5 Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe sieci
wyzsze niz 10kV z kablami tego samego rodzaju

6 Kabli elektroenergetycznych z kablami telekomunikacyjnymi 50
7 Kabli réznych uzytkownikow 50
8 Kabli z mufami sgsiednich kabli 25

5.4.9. Odleglo$ci miedzy kablami uloZzonymi w ziemi od innych urzadzen

Najmniejsze dopuszczalne odleglosci kabli elektroenergetycznych ulozonych bezposrednio w ziemi od innych
urzadzen podziemnych zamieszcza ponizsza tabela.

Najmniejsza dopuszczalna
Odleglo$¢ w cm
L.p Skrzyzowanie lub zblizenie pionowa pozioma
przy przy
skrzyzo-waniu zblizeniu
1 Rurociagi wodociagowe, $ciekowe, cieplne, gazowe z gazami niepalnymi i rurociggami z Dz.U. Nr 45, poz.243 z 1989r
igazami palnymi o ci$nieniu do 0.5 at. Dz.U. Nr 115, poz.513 z 1993r
2 Rurociagi z cieczami palnymi
3 Rurociagi z gazami palnymi o ci$nieniu wyzszym niz 0.5 ati <4at Dz.U. Nr 139, poz.686 z 19951
4 Rurociagi z gazami palnymi o ci$nieniu wyzszym niz 4 at
5 Zbiorniki z ptynami palnymi
6 |Czgsci podziemne linii napowietrznych (ustréj, podpora, odcigzka) - 80
7 |Sciany budynkéw i inne budowle, np.tunele, kanaty z wyjatkiem urzadzen wyszczegdlnionych - 50
w Ip. 1-6
8 [Skrajna szyna toru nie przystosowanego do trakcji elektrycznej 100 — migdzy 250
ostong kabla i
9 [Skrajna szyna toru trakcji elektrycznej stopa szyny wedhug PN-66/E-
50 — migdzy 05024
10 Skrajny koniec podktadu toru manewrowego i bocznicy kolejowej, nie przystosowanej do ostong kabla i dnem
trakcji elektrycznej na zamknigtym terenie zaktadu przemystowego rowu 807)
odwadniajacego
11 |Urzadzenia ochrony budowli od wyladowan atmosferycznych wg Zarzadzenia Nr 16 Ministra
Gospodarki Tere-nowej i Ochrony
Srodo-wiska z dn. 26-VIII-1972 r.
1. Dopuszcza si¢ zmniejszenie odlegtosci do 50 cm pod warunkiem zastosowania ostony
2.z rury stalowej o dlugosci wedtug tablicy 5.4.11.
2. Dopuszcza si¢ zmniejszenie odlegtosci do 80 cm pod warunkiem zastosowania ostony
3.: rury stalowej o dtugosci wedtug tablicy 5.4.11.
4. Jezeli z uzasadnionych wzgledéw odlegto$¢ ta nie moze by¢ zastosowana, dopuszcza si¢ zmniejszenie jej do 30 cm, lecz nalezy
stosowac ostony otaczajace

5.4.10. Rodzaj ochrony kabla przed uszkodzeniami

Rodzaj ochrony kabla przed uszkodzeniami oraz dlugos$¢ ochrony kabla przy skrzyzowaniu z rurociggami, drogami
kotowymi, podaje ponizsza tabela.
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Rodzaj obiektu Rodzaj
L.p krzyzowanego Zabezpieczenia kabla Dlugos$¢ ochrony kabla na skrzyzowaniu
1 Rurociag Podwojne przykrycie kablaDhugo$¢ kabla na skrzyzowaniu z rurg z dodaniem co
najmniej po 50 cm z kazdej strony
2 z krawez- Mechanicznie wytrzymate Dhugosc¢ kabla na skrzyzowaniu (z droga wraz z
nikami rury, bloki betonowe lub kraweznikami) z dodaniem co naj-mniej po 50 cm z
(ulice) kanaty kazdej strony
3 Droga |z rowami Dhugo$¢ kabla na skrzyzowaniu z drogg wraz z
Kolowa |odwadnia- rowami do zewnetrznej skarpy rowu z dodaniem co
jacymi najmniej po 100 cm z kaz-dej strony
4 Dlugos¢ kabla na skrzyzowaniu z nasypem drogi z
na nasypie dodaniem co najmniej po 100 cm
z kazdej strony
5 Tor Dlugos¢ kabla na skrzyzowaniu z torem wraz z
Kolei |z rowami rowami do zewng¢trznej skarpy rowu z dodaniem co
najmniej po 100 cm z kazdej strony
6 Dlugos¢ kabla na skrzyzowaniu z nasypem toru z
na nasypie dodaniem co najmniej po 100 cm
z kazdej strony
7 Rzeka lub inne W miejscu wyjscia kabla spod wody, na dtugosci od
wody ostona otaczajaca najnizszego do najwyzszego powodziowego poziomu
wody, z dodaniem co najmniej po 50 cm z kazdej
strony

5.5. Budowa przepustéw pod drogami

Przepusty pod drogami wykonac zgodnie z przekrojami poprzecznymi zatgczonymi
w Dokumentacji Projektowej. Dla wykonania przepustow pod drogami mozna zastosowa¢ rury PCV & 110mm.
Rury ochronne w jednym wykopie powinny by¢ utozone w jednej warstwie obok siebie. Po ulozeniu rur, ich
konce nalezy uszczelni¢ pakutami w celu zabezpieczenia przed dostaniem si¢ wilgoci oraz zamuleniem. Przy
wykonywaniu rowu dla rur ochronnych nalezy zwrdci¢ uwagg na to aby:

- Gleboko$¢ rowu kablowego pod drogami byta taka, aby dolna powierzchnia trwatego podloza drogi od goérnej
powierzchni rury ochronnej byla nie mniejsza niz 0.20m, natomiast odleglo$¢ od gornej powierzchni drogi do
gornej powierzchni rury ochronnej byta niemniejsza niz 1.0m.

- Glgboko$¢ rowu kablowego pod dnem rowu odwadniajgcego droge powinna by¢ taka, aby gorna powierzchnia
rury ochronnej oddalona byla od dna rowu odwadniajacego droge minimum 0.50m

- Szeroko$¢ rowu zalezna jest od ilo$ci rur utozonych w jednym wykopie.

Dla wykonania przepustu metoda przewiertu poziomego nalezy:

- Wykona¢ komore robocza dla maszyny przewiertowe;j.

Glegbokos¢ komory uzalezniona jest od glebokos$ci utozenia rur, natomiast szerokos$¢ i dlugos$¢ komory zalezna jest
od typu zastosowanego urzadzenia przewiertowego.

- Ustawi¢ na dnie komory roboczej urzadzenie przewiertowe w sposob okre§lony przez wytyczne montazu
konkretnego urzadzenia

- Wykona¢ komorg robocza w miejscu zakonczenia przewiertu.

Po zakonczeniu przewiertu i zdemontowaniu urzadzenia przewiertowego, obie w/w komory robocze nalezy zasypac.

5.6. Wykopy pod fundamenty slupéw oswietleniowych

Przed przystapieniem do wykonywania wykopoéw, Wykonawca ma obowigzek oceny warunkéw gruntowych.
Metoda wykonywania robdt ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glebokosci wykopu, uksztattowania
terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane, zaleca si¢ reczne wykonywanie wykopow
waskoprzestrzennych. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-
83/8836-02. Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie

z PN-68/B-06050.

5.7. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw wykonaé zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu zamieszczonymi w
Dokumentacji Projektowej. Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu na 10 cm warstwie betonu
B10 spetniajacego wymagania PN-88/B-06250. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan
zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek i poziom gornej powierzchni do ktorej przytwierdzona jest ptyta mocujaca.
Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczy¢ 1:1500 z
dopuszczalng tolerancja rzgdnej posadowienia = 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z
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doktadnoscig + 10 cm. Wykop nalezy zasypywac ziemia bez kamieni ubijajac ja warstwami co 20 cm. Stopien
zageszczenia gruntu minimum 0,85 wedlug BN-88/8932-01.

5.8. Montaz stupéw oswietleniowych

Przed przystapieniem do montazu stupa, nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni stykowych elementéw taczeniowych,
oczyszczajac je z brudu, lodu itp. oraz stan powloki antykorozyjne;j.

Podczas ustawiania stupa nalezy zwrdci¢ uwagg aby nie spowodowac odksztalcenia elementow lub ich zniszczenia.
Nakretki §rub mocujacych stup powinny by¢ dokrgcane dwu stadiowo i trwale zabezpieczone przed odkrgceniem.
Odchylenie osi stupa od pionu nie moze by¢ wigksze niz:

r=h/300
gdzie:
r - odchylenie wierzchotka stupa od osi pionowej w kazdym kierunku w [m]
h - wysoko$¢ nadziemna stupa
Stup nalezy montowac¢ recznie. Stup nalezy ustawia¢ tak, aby jego wnegka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy
jego braku od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna by¢ potozona nizej niz 20 cm od
powierzchni chodnika Iub gruntu.

5.9. Montaz wysiegnikow i poprzeczek

Wysiegniki 1 poprzeczki nalezy montowac na shupach stojacych przy pomocy dzwigu i samochodu z balkonem.
Czgs¢ pionowa wysiggnika nalezy wsuna¢ do oporu w rur¢ znajdujaca si¢ w gornej czgsci stupa oswietleniowego i
po ustawieniu go w pionie nalezy unieruchomi¢ go §rubami znajdujacymi si¢ w nagwintowanych otworach. Zaleca
si¢ ustawianie pionu wysi¢gnika przy obciazeniu go oprawa lub cig¢zarem réwnym ci¢zarowi oprawy. Wysiegniki
powinny by¢ ustawione pod katem 90° z doktadnosciag = 2° do osi jezdni lub stycznej do osi w przypadku gdy
jezdnia jest w tuku. Nalezy dazy¢, aby czg¢sci ukosne wysiggnikow znajdowaly si¢ w jednej plaszczyznie
rownoleglej do powierzchni o§wietlanej jezdni.

5.10. Montaz opraw oSwietleniowych

Montaz opraw oswietleniowych na wysigegnikach nalezy wykonywaé przy pomocy samochodu specjalnego z
platforma i z balkonem. Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podlaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy). Oprawy montowaé po uprzednim wciggnieciu przewodow zasilajacych do
stupéw 1 wysiggnikow. Nalezy stosowaé przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zylami miedzianymi o
przekroju zyly nie mniejszym niz 2,5 mm? Ilo§¢ przewoddéw zalezna jest od ilosci opraw. Od tabliczki
bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po trzy przewody. Oprawy nalezy mocowac na wysi¢gnikach
w sposOb wskazany przez producenta opraw po wprowadzeniu do nich przewodoéw zasilajacych i ustawieniu ich w
polozenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaly, aby nie zmienialy swego potozenia pod
wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla II strefy wiatrowe;.

5.11. Ochrona przeciwporazeniowa dodatkowa

Jako ochrong przeciwporazeniowa dodatkowa zastosowano — Samoczynne wylaczanie zasilania .
Uktad zasilania przyjeto jako:

- TN-S, dla zasilania opraw o$wietleniowych z tabliczek bezpiecznikowych zamontowanych w stupie
- TN-C, dla zasilania stupow z szafy o§wietleniowej oraz zasilania szafy o§wietleniowej

5.12. Uziemienie

5.12.1 Szafy oSwietleniowej
Wartos$¢ rezystancji uziemienia powinna by¢ nie wigksza niz 30Q.

5.12.2. Uziemienie stupow oswietleniowych

Konce wszystkich obwodow oswietleniowych, nalezy uziemi¢ (GALMAR).
Wartos$¢ rezystancji uziemienia powinna by¢ nie wigksza niz 30Q.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Warunki ogélne
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w ST-D-U.00.00.00.

6.2. Wykopy pod fundamenty

Sprawdzenie lokalizacji, wymiardw i zabezpieczenia $cian wykopu. Po ustawieniu fundamentow, sprawdzenie
stopnia zagg¢szczenia gruntu ktory powinien osiagnac co najmniej 0,85 BN-88/8932-01 i usunigcia nadmiaru ziemi.

6.3. Fundamenty
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Program badan powinien obejmowa¢: sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw, wygladu zewnetrznego oraz
wytrzymatos$ci. Parametry te powinny by¢ zgodne Z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-90/B-30000.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadnos$¢ ustawienia w planie.

6.4. Stupy oSwietleniowe

Elementy stupow o$wietleniowych powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i PN-90/B-03200.
Stupy oswietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod katem:

- doktadnosci ustawienia pionowego stupoéw, zgodnie z pkt 5.7 1 5.8,

- prawidlowosci ustawienia wysi¢gnika i opraw wzgledem osi o$wietlanej jezdni,

- jakosci potaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na zaciskach oprawy,
- jakosci potaczen srubowych stupow, wysiggnikdéw i opraw,

- stanu antykorozyjnej powloki ochronnej wszystkich elementow.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace pomiary:

- glebokosci zakopania kabla,

- grubosci podsypki piaskowej pod i nad kablem,

- odlegtosci folii ochronnej od kabla.

Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki moga by¢ uznane za dobre, jezeli
odbiegaja od zatozonych w dokumentacji nie wigcej niz o 10%eo.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi.

6.6. Sprawdzenie cigglos$ci zyl

Sprawdzenie cigglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywacé przy uzyciu przyrzaddéw o
napigciu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie maja
przerw oraz jesli poszczeg6lne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

6.7. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV, dokonujac odczytu po
czasie niezb¢dnym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji
wynosi co najmniej 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-93/E-90401.

6.8. Préba napieciowa izolacji

Probie napigciowej izolacji podlegaja wszystkie linie kablowe. Dopuszcza si¢ niewykonywanie proby napigciowej

izolacji linii wykonanych kablami o napi¢ciu znamionowym do 1 kV. Prébe napigciowg nalezy wykonaé¢ pradem

statym lub wyprostowanym.

Wynik préby napigciowej izolacji nalezy uznaé za dodatni, jezeli:

- Izolacja kazdej zyly wytrzyma przez 20 min, bez przeskoku, przebicia i bez objawdw przebicia czgsciowego,
napigcie probiercze o wartosci rownej 0,75 napigcia probierczego kabla wg PN-93/E/90401.

- Warto$¢ pradu uptywu dla poszczegdlnych zyl nie przekroczy 300 A/km i nie wzrasta
w czasie ostatnich 4 min. badania; w liniach o dtugosci nie przekraczajacej 300 m dopuszcza si¢ warto$é pradu
uptywu 100 A.

6.9. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow tasmowych nalezy wykona¢ pomiary glebokosci utozenia bednarki oraz sprawdzic¢
stan polaczen spawanych a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien zageszczenia i rozplantowanie gruntu. Pomiary
glebokosci ulozenia bednarki wykonywac co 10 m, przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana ptycej niz 60
cm. Stopien zageszczenia gruntu jak dla wykopow pod fundamenty pkt.6.2. Po wykonaniu uzioméw ochronnych
nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie moga by¢ gorsze od wartosci podanych w
Dokumentacji Projektowej lub ST. Po wykonaniu instalacji o$wietleniowej nalezy pomierzy¢ impedancje petli
zwarciowych dla stwierdzenia Samoczynnego Wylaczania Zasilania. Wszystkie wyniki pomiaro6w nalezy zamie$ci¢
w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowej.

6.10. Pomiar nate¢zenia oSwietlenia

Pomiary nalezy wykonywaé po upltywie co najmniej 0,5 godziny od wlaczenia lamp. Lampy przed pomiarem
powinny by¢ wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywaé przy suchej i czystej
nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych i jakichkolwiek obiektow mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru.
Pomiaréw nie nalezy przeprowadza¢ podczas nocy ksi¢zycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych (mgla,
$niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.). Do pomiardw nalezy uzywac przyrzadow pomiarowych o zakresach
zapewniajacych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% catej skali na danym zakresie. Pomiary
natgzenia o$wietlenia nalezy wykonywaé za pomoca luksomierza wyposazonego w urzadzenie do korekcji katowej,
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a element $wiatloczuly powinien posiada¢ urzadzenie umozliwiajace doktadne poziomowanie podczas pomiaru.
Pomiary przeprowadza¢ dla punktow jezdni zgodnie z PN-EN 1193:2007.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-D-00.00.00.
Jednostka obmiarowg dla linii kablowej jest Im. (metr), a dla latarni i masztow os§wietleniowych jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST-D-00.00.00.

W odbiorze powinien uczestniczy¢ przedstawiciel Inwestora .

Przedmiotem odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu sg: ciagi rur, kable utozone

w rowach przed zasypaniem i mufy zmontowane w rowie przed zasypaniem.

W ramach odbioru nalezy:

- zbada¢ stan dokumentacji powykonawczej,

- sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, pomiarami i przepisami wybranych elementow,
- ustali¢ warunki przekazania do eksploatacji i zalaczenia pod napigcie,

- dokona¢ probnego zalaczenia pod napigcie,

- sporzadzi¢ protokdt odbioru robdt przez wiasciciela, z podaniem wnioskow i ustalen

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-D-00.00.00

Platnos¢ za szt. elementu o$wietlenia nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci wykonanych robot na
podstawie atestow producenta urzadzen i ogledzin sprawdzajacych

Cena obejmuje:

- montaz shupdw oswietleniowych

- montaz opraw o$wietleniowych

- montaz kabli o§wietleniowych i zasilajacych

- montaz uziemienia GALMAR

wtym :

- geodezyjne wytyczenie trasy,

- koszt materiatow,

- dostarczenie materiatow,

- wykopanie i zasypanie rowoéw kablowych,

- uktadanie kabli,

- zabezpieczenie kabli na skrzyzowaniu z istniejagcym i projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu,
- budowa przepustow pod drogami,

- ustawienie, montaz shupdw oswietleniowych,

- montaz opraw o$wietleniowych na stupach,

- wykonanie inwentaryzacji: przebiegu kabli pod ziemia, lokalizacji stupo6w o§wietleniowych,

- przeprowadzenie pomiar6w rezystancji izolacji, prob napieciowych linii kablowych, skutecznos$ci zerowania
- uporzadkowanie terendw z odpadoéw powstatych przy budowie o$wietlenia,

- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

- koszt nadzoru Uzytkownika,

- inne prace niezbedne do wykonania oswietlenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 12193:2007 — Swiatlo i o§wietlenie .
2. PN-76/E-05125 -  Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
3. PN-93/E-90401 -  Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powloce polwinitowej na napigcia znamionowe 0,6/1 kV.
. PN-74/E-90184 -  Przewody wielozytowe o izolacji polwinitowe;j.
. PN-79/E-06314 -  Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewngtrzne.
. PN-83/E-06305/00- Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Postanowienia ogolne.
. PN-83/E-06305/01- Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Okre$lenia.
. PN-83/E-06305/0 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Klasyfikacja.
. PN-83/E-06305/03 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Cechowanie.
10. PN-83/E-06305/04- Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Konstrukcja.
11. PN-83/E-06305/05- Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Przylaczenie do sieci
zasilajacej oraz przewody wewngtrzne i zewngtrzne.
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12. PN-83/E-06305/06- Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Potaczenia i zaciski
ochronne.

13. PN-83/E-06305/07 - Elektryczne oprawy os§wietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Zabezpieczenie przed
porazeniem.

14. PN-83/E-06305/08 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Odporno$¢ na wode, pyt
i wilgo¢.

15. PN-83/E-06305/09 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Odstgpy izolacyjne.

16. PN-83/E-06305/10 - Elektryczne oprawy os§wietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Opor i wytrzymato$¢
elektryczna izolacji.

17. PN-83/E-06305/11 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Temperatura pracy i
odporno$¢ termiczna.

18. PN-83/E-06305/12 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Odpornos¢ na ciepto,
zar 1 prady pelzajace.

19. PN-77/E-06305/13 - Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i Badania. wymiary czesci do
mocowania i zawieszania.

20. PN-79/E-06305/14 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogoélne wymagania i badania. Wymagania §wietlne.

21. PN-85/E-06305/15 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogodlne wymagania i badania.

Wtasciwosci izolacji elektrycznej opraw zawierajacych uktady zaptonowe do
wysokopreznych lamp wytadowczych.

22. PN-91/E-06160/10 - Bezpieczniki topikowe niskiego napigcia. Ogolne wymagania i badania.

23. PN-91/E-05160/01 - Rozdzielnice prefabrykowane niskonapigciowe.

24. PN-92/E-05009/41 - Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.

25. PN-93/E-05009/61 - Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

26. PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane.

27.PN-76/H-92325 - Bednarka stalowa ocynkowana.

28. PN-92/0-79100 - Opakowania transportowe z zawartoscia.

29. BN-83/8836-02 - Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

30. BN-68/6353-03 - Folia kalandrowana Techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

31. BN-85/3061-29 - Lampy sodowe wysokoprezne do ogdlnych celow oswietleniowych.

32.BN-91/8870-08 - Rozdzielnice skrzynkowe niskonapigciowe. Skrzynki z tworzyw sztucznych. Ogblne
wymagania i badania.

33. BN-82/8872-01 - Rozdzielnice skrzynkowe niskonapigciowe. W skrzynkach z tworzyw sztucznych. Ogolne

wymagania i badania.
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