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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

45210000-2 —-Roboty budowlane w zakresie budynkéw
MONTAZ WINDY

Szczegoétowa specyfikacja techniczna montazu windy
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegé6towej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce montazu windy wraz ze
sterowaniem, oraz z szybem windowym (konstrukcja stalowa z szybami bezpiecznymi), wykonane
przez firme specjalistyczna.

1.2. Zakres stosowania Szczegé6towej Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Szczego6towa Specyfikacja Technicznag

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
montaz windy o konkretnych parametrach

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robaot:

-montaz windy ze sterowaniem;

-montaz szybu windowego (konstrukcja stalowa z szybami bezpiecznymi) , wykonane przez

firme specjalistyczna.

1.4. Ogdélne wymagania
- Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego.

1. MATERIALY

2.1. Parametry kabiny windy
Po wykonaniu wszystkich robét zwigzanych z szybem i tgcznikiem nalezy zamontowaé winde.

Dzwig powinien by¢ zamontowany przez specjalistyczng firme. Parametry dzwigu:

- Dzwig: osobowy, elektrohydrauliczny (1sztuka) dla osob
niepetnosprawnych;
- Udzwig: 630kg/8osbb
- llos¢ przystankow: 2; poziomy (0,00; +3,62 )
- llo$¢ dojsélprzystankéw: 2/2
- Predkos$é¢ dzwigu: 1m/s;
- Silnik: 4,5kW
- Wysokos¢é podnoszenia:  do 3,64mm;
— Sterowanie: mikroprocesorowe
— Sitownik: teleskopowy
wykonanie: przeszklone szkiem bezpiecznym w ramie ze stali

- Drzwi szybowe:

nierdzewnej , wyposazone w fotokomorke
dwupanelowe-teleskopowe stal malowana RAL 9006 o
wymiarach 900x2000mm -2szt

wykonanie: przeszklone szkiem bezpiecznym w ramie ze stali
nierdzewnej ; 2 lustra; porecz — stal nierdzewna; panel
sterowania — stal nierdzewna;
- Platforma: $ciana pokryta tworzywem typu Skin Plate (lub rownowaznym),

panel sterowy typu F12PP+ przyciski z kobem Brailea (lub
réwnowazne); podtoga wyktadzina trudnoscieralna,
antyposlizgowa w kolorze szarym PCV, kurtyna swietlna



- Zasilanie : 1 fazowe, 230V, 20A, 50Hz

- Naped linowy

- Obstuga: Przyciski wypukte cyfry wyczuwalne dotykiem. Platforma musi
posiadaé sygnat wzywania pomocy i musi by¢ przygotowana do
podfgczenia do recepciji lub innej jednostki dozorujgcej budynek

- Dodatkowo: dach zewnetrzny z wentylacjg

2.2. Sterowanie

Naped regulowany (ptynna regulacje predkosci) uzyskujemy poprzez otwieranie

i przymykanie zaworow hydraulicznych w sposéb ptynny catkujemy w zaleznosci od fazy
ruchu, obnizenia w kabinie i temperatury oleju — daje to w efekcie ciggtg i ptynng regulacje
predkosci w caltym zakresie jazdy). Efekt uzyskuje sie na skutek sterowania elektronicznego
unikalnym zaworem.

Zastosowanie napedu posiadajgcego ptynng regulacje predkosci daje korzysci w postaci:
poprawienia komfortu jazdy; wydtuzenia okresu eksploatacji agregatu pompowego;
zmniejszenia zuzycia energii elektrycznej.

3. SPRZET

-Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku

i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT

Materiaty do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnym srodkiem transportu, oraz zabezpieczone przed
uszkodzeniem, przesunieciem oraz utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT
Montaz gotowej kabiny wykonuje specjalistyczna firma.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania dla rob6t montazowych podano w punkcie 5.

7. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru podano w specyfikacji technicznej ,WWymagania ogdéine"
ST-00.00.

8. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania
ogolne" ST-00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym, a wykonawca bedzie dokonane: - zgodnie z
ustaleniami umowy.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE

Wybrane przepisy dotyczgce projektowania i wykonawstwa instalacji elektrycznych:

1. ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI, PRACY | POLITYKI SPOLECZNEJ

z dnia 22 maja 2003 r. w sprawie zasadniczych wymaganh dla dzwigow i ich elementow
bezpieczenstwa, wdrazajgce do prawa polskiego Dyrektywe Dzwigowg 95/16/WE,

2. ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002 r.

w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie: DzU
2019 poz 1065 pdzniejszymi zmianami

3.Polskie Normy min.: PN EN81 -1,2:2002, PN EN81-28:2004, PN-IEC 60364



