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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsgmagania dotyee wykonania odbioru robo6t
pomiarowych dotycazych trasy i punktéw wysokoiowych przy realizacji zadaniBudowa sieci
kanalizacji sanitarnej w miejscowsgiach: Arentowo, Grabionna, Okaliniec i @Z¢ Grabowna”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeretargowy i umowny przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuj

- roboty pomiarowe przy budowie sieci kanalizagni#arnej grawitacyjnej oraz ttocznej wraz z
obiektami sieciowymi (tlocznie / pompownigiekdéw, pompownie przydomowe, komory na
przewodzie ttocznym, przepusty pod zjazdami dozthdé pompownisciekdw, ogrodzenie ttoczni /
pompownisciekow)

- roboty pomiarowe przy budowie pragzy wodociagowych do ttoczni / pompowni wraz z
hydrantami peéarowymi

- roboty pomiarowe przy budowie instalacji elekygch i gwietleniowych ttoczni / pompowni
sciekéw, pompowni przydomowych

- roboty pomiarowe przy robotach drogowych — dragvardzone i nieutwardzone, zjazdy do
ttoczni / pompowniciekéw, utwardzenie terenu ttoczni / pompoweiekow.

llos¢ robot zostata szacunkowo okliena w przedmiarach robét.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowzujacymi normami oraz Dokumentagcj
Technicza. Ogolne okréenia podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogoélne”, punk.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za zgoditoz umowg
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdélne wymagadutyczce robot podano w ST.00.00. —
~Wymagania ogélne”, punkt 1.7.

2. MATERIALY .

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktévarekterystycznych terenu budowy oraz
roboczych punktéw wysokoiowych wg zasad niniejszej S%:s

- paliki drewniane o Dz = 15 — 20 mm i dhégol,5do 1,7 m

- prety stalowe 0 Dz = 12 mm i dtugoi 20 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktoyezdni).

2

Budowa sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosciach: Arentowo, Grabionna, Okaliniec i cze$¢ Grabéwna
Specyfikacja Techniczna — ST.01.10 ROBOTY POMIAROWE



3. SPRZET.

Prace zwizane ze stabilizagji oznaczeniem punktéw gtownych oraz reperéw ropoaezigda
wykonane ¢cznie. Prace pomiarowe zwane z wytyczeniem oraz okleniem rzdnych i reperéw
roboczych hda wykonane specjalistycznym sptem geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit,
tyczki, faty, tamy stalowe). Sprg stosowany do wyznaczepowinien gwarantowa uzyskanie
wymaganej doktadriai pomiaru.

4. TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane, gty stalowe, farba) megby¢ przewaone dowolnym transportem.

5. WYKONANIE ROBOT .
5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania prac geodezyjnych podar®n0.00. — ,Wymagania ogolne”.

Prace pomiarowe powinny b&ywykonane zgodnie z obogzujacymi instrukcjami Gltoéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (dalej: G.U.G.i K.).

Wykonawca pomiarow geodezyjnych zobemdny jest wytycz§ i zastabilizowé w terenie punkty
gtéwne (charakterystyczne) wykopdw i nasypow, dreigci oraz punkty wysokociowe (repery
robocze) i dostarczZyWykonawcy w obecrizi Inspektora Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz
punktéw wysokéciowych. Wykonawca odtworzy zgodnie z przepisambdgzyjnymi wszelkie
uszkodzone podczas robot punkty osnowy geodezyjne;.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawe&jo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegbétowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktow wysokiciowych i sytuacyjnych sieci.

Tyczenie nalgy wykona w oparciu o dokumentagjprojektowa przy wykorzystaniu sieci

poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej oki@nej w dokumentacji projektowej oraz
w oparciu o informacje przekazane przez Inspeki@dzoru. Wyznaczone punkty nie powinny by
przesunite wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, projektowanyefdne punktow

naleey wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doednych okrélonych w dokumentac;ji

projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokoiowych.

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysaskmwej dla celow projektowych,

- wytyczenie gldbwnych osi trasy sieci kanalizacyjnewodociagowej i instalacji
elektrycznych/éwietleniowych pompowni, (sytuacyjne i wysakiowe),

- wytyczenie projektowanych utwardzee zjazdami.

- wykonanie pomiaréw sprawdaaych spadki i rgdne oraz usytuowanie gtéwnych elementéw
sieci kanalizacji sanitarnej oraz pragty wodocigowych i przediay¢ Inspektorowi Nadzoru
przed rozpoogiem kolejnych etapdw roboét lub zasypaniem do sgesnia,
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- inwentaryzacja elementow naziemnych sieci kamgjizsanitarnej / wodoggowej / instalacji
elektrycznych i éwietleniowych ttoczni / pompowni, po wykonaniu pra@wierzchniowych,

- inwentaryzacja wykonanych zjazdéw i utwaniizi®czni / pompowni,

-wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno wysokaciowych, powstatych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej — oddzielnie dladego etapu robaot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. System kontroli jak&ci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST.00.00 — ,Wymagania ogolne”niole jakosci
prac pomiarowych zwrzanych z wyznaczeniem punktow charakterystycznygsokasciowych
nalezy prowadzé wg ogolnych zasad okilenych w instrukcji i wytycznych Giéwnego Usdu
Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych.

Nalezy sprawdzé potozenie i rzdne punktéw charakterystycznych sieci kanalizagpitsarnej,
przylaczy wodocagowych oraz utwardze

7. OBMIAR ROBOT .

Jednosti obmiaru przy prowadzeniu liniowych robot ziemnyelterenie jest 1 metr.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.00. yrdgania ogdline”.

8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH .

Og0dlne zasady odbioru prac podano w ST.00.00. -@égania ogdolne”.

Odbidér prac zwjzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w teremastpuje na podstawie
szkicébw i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub piaitu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

Ogodlne zasady ptat§o podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogolne”.

Ptatnag¢ za 1 m dla pomiaréw przy robotach liniowych rglerzyjmowa na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kotitgeodezyjnej.

Zgodnie z dokumentagj projektowa roboty zwzane z wyznaczeniem osi trasy i punktow
wysokasciowych obejmug:
- prace pomiarowe (sytuacyjno — wységiowe) dla budowanej sieci kanalizacyjnej,
- prace pomiarowe (sytuacyjno — wyseékiowe) dla studzienek,
- prace pomiarowe (sytuacyjno — wységiowe) dla zjazdow / utwardae
Cena robd6t obejmuje:
- wykonanie mapy sytuacyjno — wysakmwej do celdéw projektowych,
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- wytyczenie gtownych osi sieci (sytuacyjne i wysgdiowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdaalych rzdne i usytuowanie gtbwnych elementow sieci,
- inwentaryzacje elementow naziemnych sieci po wagkou prac nawierzchniowych,

- odtworzenie ewentualnie zniszczonych znakéw ogrgandezyjnej,

- wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno — wysékmwych powstatych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej — oddzielnie dladego wykonywanego etapu robot.

10. PRZEPISY ZWI AZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonpraa geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogélne zasady kompletdavprac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inygistGUGIK.

Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wgsaiowe, GUGIK.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfagdGIK 1983.
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