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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtecznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskalistyc

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanbewizzujaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robét drogowych dla inwestycji pod nagw

"Przebudowa i rozbudowa stadionu sportowego w Strzy zowie".
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
rozbudowy i budowy w/wym. inwestycji i obejmujvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okienia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialng makadé robdt oraz za ich zgodéb z dokumentag
projektows , SST oraz poleceniamidyniera.
2. MATERIAL

Materiatl wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym. Zgodnie z Katalogi¢ypowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnycl2] bowinien charakteryzowasic grum nosnosci G1. Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymsci, nalery podiaze doprowadz do grupy nénosci
G1 zgodnie z dokumentacja projektpinSST.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.
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Wykonawca jest zobawany do uywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu zarébwno w miejscu jego naturalnego zaleg@k tez w czasie
odspajania, transportu, wbudowania i gaagzenia. Spet powinien by zaakceptowany przeziyniera. Sprzt
powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

Wyborsrodkéw transportowych powinien bydostosowany do kategorii gruntu, jego bjci,
technologii odspajania i zaladunku oaz od odlggttvansportu.

Wydajn& s$rodkéw transportowych powinna bdyponadto dostosowana do wydajcio sprzitu
stosowanego do wbudowania gruntu.

Wykonawca ma oba@ek zorganizowania transportu z uwejlieniem wymogéw bezpiecastwa
zarowno w obgbie pasa drogowego jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét
Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DAGR2L(pkt 5.

Wykonanie wykopéw powinno paegtowa® w kierunku podnoszenia esiniwelety aby umgliwi¢
odptyw wéd z wykopu. Odwodnienie wykopu ma na cadbezpieczenie gruntdw przed przewilgoceniem oraz
umazliwienie pracy spratu.

Sposo6b wykonania skarp wykopu posimywarantow&ich stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykadph podctcia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi
do budowy nasyp6w byly odspajane oddzielnie, w &posniemdaliwiajacy ich wymieszanie chybae
odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione jest skomplikowanyatdak warstw geotechnicznych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimpopnbye bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkta&runt skladowany na budowg nasypéw naley bardzo dokfadnie chroni
przed zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychétaiemnych powinno spetniavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia () i wtérnego modutu odksztatceniaJEpodanego na
rys. nr.1 dla drég o ruchuezgkim i bardzo atzkim.

Wskanik zag:szczenia 4 naley okreflac w poréwnaniu do wynikéw otrzymanych wg normalnej
proby Proctora, zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadkly w dnie wykopu wyspuja grunty, dla ktérych
okreslenie wskanika zagszczenia jest trudne lub gdy jednogze badany jest modut odksztatcenia, do badania
mozna wykorzysté plyte statyczi typu VSS, wg PN-S-02205:1998.

Badanie modutu odksztalcenia oraz wskka odksztatcenia polega na statycznym giaiiu gruntu
piyta o srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa.fi€fowe obcizenie doprowadza sido wartdci réwnej
0,245 MPa (wg PN-S-02205:1998).

Moduty odksztalcenia pierwotny i wtérny, E E, odpowiadajce przyrostowi osiadawywotanemu
przyrostem obaizenia jednostkowego w zakresie od 0,05 do 0,15 MPBl&zamy na podstawie wzoru:

EJ/E, = % D (Op/Cs)
gdzie:
D —sérednica ptyty (D=300), mm
[1p — r@&nica naciskéw(/p=0,10), MPa

[1s — przyrost osiadaodpowiadaicy réznicy naciskow, mm
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Badanie nénosci pod elementy kanalizacji i przepusty w korpudi®gowym mana wykona za
pomoga lekkiej ptyty do bada dynamicznych, poprzez okitenie dynamicznego modutu odksztatcenia pgato
Ey. Wartaé¢ E, okresla sk poprzez przeliczenie parametry E wykorzystaniem stosowanych dla gruntu w
podtazu wspétczynnikdw korelacyjnych.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyih spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni naleje dog:sci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to najepodjaé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéolub
zastosowa wymiarg gruntu umaliwiajac uzyskanie wymaganych wagto wskaznika zagszczenia . Mgliwe
do zastosowanidrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia doeptaciji
Inzynierowi.
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Rys. nr 1. Wartéci wymagane w podiau wykopdw wskanik zagszczenia Is i wtérnego modutu
odksztatcenia E, megapaskali

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynndé¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduyj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obciza Wykonawe robét ziemnych.

5.4 Odklady
Nadmiar gruntu uzyskanego z wykopowena zwy¢ do wyréwnania terenu, zasypania dotéw
rozplantowa lub odwiei¢ na odktad.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-02.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniwdrgici z wymaganiami okionymi w
dokumentacji projektowej . W czasie kontroli szaZleg uwag; nalezy zwrdcic na:

a) sposoOb odspajania gruntéw nie pogassyarh wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczud skarp,
c) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania rolgo ich zakaczeniu,
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d) dokladné wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie goérnej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-02.00k07.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n7 (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.0pkDB.

Odbioru dokonuje 4gnier na podstawie oceny jada rob6t pomiaréw oraz badaontrolnych. W
przypadku stwierdzenia usterekzymier ustali zakres robo6t poprawkowych do wykonamidWykonawca
wykona je na koszt wkasny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wykonania £ wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem do 20 km. urobku mesyp lub odkiad, obejmige: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyte@iun

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj,
rozplantowanie urobku na odkfadzie,

wykonanie, a nagbnie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywacg terenu ewentualny wywdz materiatow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwizanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10
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