Warszawa, dnia 10.07.2023 r
oznaczenie sprawy MELBDZ.261.46.2023

Dostawa czteronoznego robota kroczaco-biegajacego o stabilno$ci statyczno-dynamicznej dla Wydziatu
Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej

Zapytanie 1

1. Czy zamawiajacy dopusci robota o wadze 51 kg?

2. Czy zamawiajacy dopusci robota o obciazalnosci do 10 kg?

3. Czy zamawiajacy dopusci robota o szerokosci S70mm?

4. Czy zamawiajacy wyrazi zgode na dostawe osobnej tadowarki sktadajacej sie z kabli
przylaczeniowych i zasilacza zamiast tadowarki w formie walizki?

5. Czy zamawiajacy wyrazi zgode na dostawe robota bez portéw DB25?

6. Czy zamawiajacy wyrazi zgode na zmiang zapisu :,,W sklad zestawu wchodzi dodatkowy
zewnetrzny modul, (...)” na : ,lub zintegrowany z robotem modut umozliwiajacy przylaczenie
dodatkowych akcesoriéw”

Odpowiedz:

Zamawiajacy nie przewiduje mozliwoéci zmian w wymaganiach technicznych, ktérych dotycza
pytania 1-6.

Niniejsze pismo stanowi integralna cze$¢ Specyfikacji SWZ, Wykonawcy skladajacy oferte w
przedmiotowym postepowaniu zobowigzani sa do uwzglednienia wszystkich informacji w nim
zawartych,

Z powazaniem
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