Rodos 7.0.13.7 [12645]

Przedmiar robot

zasilanie i oswietlenie przepompowni $ciekéw

Nr Podstawa Opis robot Jm llos¢
poz.
1 2 3 4 5
2 Budowa zasilania i oswietlenia przepompowni Sciekow
3 Budowa linii kablowych nn-0,23kV oswietleniowych(YKY 3x2,5) m 6
4 Montaz stupéw o$wietleniowych prostych wraz z oprawami LED(stup stalowy,
osmiokatny typu Galaxie P5(lub rownowazne), ocynkowany, prosty, wysokos$c¢
montazu oprawy H=5m; oprawa uliczna typu Cuddle Il LED REG 48(lub
réwnowazna) z zrédtem typu LED, moc 55W, barwa $wiatta 5000K, strumien szt 1
Swietlny 7700Im, Il klasa ochronnosci, IP66, rozsyt opraw asymetryczny typu DW)

5 Budowa linii kablowych nn-0,4kV zasilania szafy AKPIA (YKY 5x16+FeZn 25x4) m 5
6 Budowa linii kablowych nn-0,4kV zasilania przepompowni $ciekéw (YKY 5x4+FeZn 12
25x4) m

7 Budowa linii kablowych sterujacych przepompowni sciekow(typ kabli wg.
. S m 12
wytycznych dobranej przepompowni $ciekow)
8 Montaz szafy AKPIA zasilajgco — sterujgcej przepompowni $ciekéw - wyposazenie
szafy AKPIiA zgodnie wytycznymi i schematami w projekcie wykonawczym kpl. 1
branzowym
9 Pomiary i czynnosci sprawdzajgce kpl 1
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