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STWIOR - E 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) sg
wymagania ogolne dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z przebudowg budynku jw
Przedmiotem niniejszej STWIOR sg prace objete podanymi ponizej numerami CPV :

CPV 45312311-0 i CPV 45311200-2 - instalacja o$wietlenia
CPV 45311100-3 i CPV 45314320-0 - instalacje sitowe i gniazd
CPV 45313700-5 - rozdzielnice

CPV 45317000-2 - pomiary elektryczne
CPV 45317000-2 - demontaz

CPV 45314320-0 i CPV 72700000-7 - sieci komputerowe

1.2 Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w STWIOR pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWiIiOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne wspdlne dla robét
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami:

E 00.00.01 Elektryczne instalacje wewnetrzne

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWIOR okreslenia nalezy rozumie¢ zgodnie z ponizszg definicja:

Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do notowania wydarzen =zaistniatych w czasie
wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiorow robét, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej
pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
umowy.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys Slepy.

Kosztorys slepy -wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar), sporzadzony w
kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Ksiega obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,

stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow.
Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z
oceng jakosci materiatow oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa
niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Odpowiednia zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.



Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentac;ji
projektowe;.
Rysunki -cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, STWIOR i poleceniami Inzyniera.

1.5.1 Przekazanie placu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktéw gtdéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy i ksiege obmiaru robét oraz dwa
egzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa komplety STWIOR.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje
projektowa:

- Zamawiajgcego,

- sporzgdzong przez Wykonawce.

1.5.3 Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i Szczegoétowa Specyfikacjg Techniczng

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosc ich
waznosci wymieniona w ogolnych warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedoéw lub opuszczen w Dokumentach Umowy, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow .

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektows i
STWIOR. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIOR bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnosé¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub
STWIOR i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: ogrodzenia, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
zaporyitp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkie inne $rodki niezbedne dla ochrony robdt,
bezpieczenstwa pojazdow i pieszych.



Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce powinny by¢ akceptowane przez
Inzyniera. Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera.

Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot. Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wkgczony w cene umowna.

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej i prywatne;.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robaét lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wilasnosci publicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasno$¢. Stan
naprawionej wkasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrone urzgadzen uzbrojenia terenu takich jak:
przewody, rurociagi, kable teletechniczne itp. oraz uzyska u odpowiednich wtadz bedgcych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego
odnosnie doktadnego potozenia tych urzgdzen w odrebie placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania realizacji umowy do wtasciwego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.

1.5.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbacé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie , ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzgdzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do zakohczenia i odbioru koncowego robdét.

Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu kohcowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru koncowego..

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.9 Stosowanie si¢ do praw i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposdb ciggty bedzie informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow

Zrédta uzyskania wszystkich materiatébw powinny byé wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem , przed rozpoczeciem robot. Nie pdzniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym
uzyciem materiatbw Wykonawca dostarczy Inzynierowi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania lub wydobywania, wymagane Swiadectwa badan
laboratoryjnych i reprezentowane probki materiatdow do zatwierdzenia. W przypadku braku
akceptacji przez Inzyniera materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca przedstawi do akceptac;ji
Inzyniera materiat z innego zrédta. Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrodta nie oznacza, ze
wszystkie materiaty z tego zrodta bedg przez Inzyniera dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezgco badania w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciggty beda spetniaty wymagania STWIOR.

2.2 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu
budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robaét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczagc sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty zachowaty swojg jakos¢ i
przydatnos¢ do robét oraz zgodnos¢ z wymaganiami STWIOR i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatéw bedg po zakonczeniu robét doprowadzone przez
Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewiduje mozliwosci wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w STWIOR, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera. W
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ot ma by¢ stale
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on odpowiadat
wymaganiom ochrony srodowiska i przepisom dotyczgcym jego uzytkowania.



Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inzynierowi kopii dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania w przypadku gdy wymagajg tego przepisy.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byc¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentac;ji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczgce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzeh na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom umowy, na polecenie Inzyniera beda
usuniete z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaC na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z umowg, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami STWIOR, projektu organizacji robot i poleceniami Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robodt zostana, jesli wymagac bedzie tego Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenie wysokosci poprzez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich dokfadnosé.

Inzynier bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig roboét, oceng
jakoéci materiatow i postepem robét, a ponadto we wszystkich sprawach, zwigzanych z interpretacja
dokumentacji projektowej i STWIOR.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w STWIOR, a takze w
normach i wytycznych.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych nas budowe lub na niej produkowanych, witgczajac przygotowanie i produkcje
materiatéw. Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

5.2 Wady robot spowodowane przez poprzednich wykonawcow

Jesli wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentac;ji projektowej i STWIOR, a
zaistniata wadliwo$¢ tych robét spowodowana zostata robotami wykonanymi poprzednio przez
innych wykonawcow, to Inzynier zleci taki sposob postepowania z poprzednio wykonanymi robotami,
aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inzyniera na
koszt Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



6.1. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robét powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
0siggnac¢ zatozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosé materiatdw. Wykonawca
powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, witgczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robaot.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci powinny byé okreslone w
STWIOR, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiada wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzaniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIOR, stosowa¢ mozna inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrodet ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i robot z wymaganiami STWIOR na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw i dokumentéw technicznych.

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :

- Polska norma, lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyborow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi STWIOR.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. Dokumenty sg wymagane przez STWIOR, kazda partia

dostarczona dla robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. Dokumenty wydane przez producenta, a w razie

potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badah bedg
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

6.6.1. Dziennik budowy



Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonuje zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zatgczone do dziennika protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem kierownika budowy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robat,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robdt,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich przeprowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych

i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegdolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,

- dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan

z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie
jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania poleceh Wykonawcy robét.

6.6.2. Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robdét. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w
kosztorysie ofertowym i wpisuje do ksiegi obmiaru.

6.6.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1) + (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania placu budowy,

c) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

6.6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.



Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wglagdu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIARY PRAC POMIAROWYCH

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt zgodnie z dokumentacjg
projektowg i STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzonych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestotliwoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli STWIOR witasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w
m?3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t muszg byé
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca powinien
posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe muszg by¢ przez Wykonawce utrzymywane w dobry stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4 Wagi i zasady wazenia
Nie dotyczy.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robét.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioru robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIOR, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktéore w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu. Odbiér robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru robét dokonuje
Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony niezwtocznie, nie



pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem
o tym fakcie Inzyniera.

Jakosé i ilo§¢ robodt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, STWIOR i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru dokonuje
Inzynier.

8.4 Odbior ostateczny robét

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonhczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikow badah i pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacijg projektowg i STWIOR.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwltaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w
warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji projektowej i STWIOR z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokédt odbioru
ostatecznego robot porzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.uzupetniajgce
lub zamienne),

- dziennik budowy (jezeli wystepuje na zadaniu),

- wyniki pomiaréw kontrolnych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIOR

- opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentéw odbioru wykonanych zgodnie z STWIOR,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towarzyszgcych (np. Na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietleniowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wtascicielom urzgdzen,

W przypadku, gdy wg. komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedag
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg



wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5 Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w pkt.8.4. “Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu Slepego.

Do pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysowe;.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIOR
i dokumentaciji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw ogolnych zawartych w E-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 poz.414)
- Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. W
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995r. poz.29)
- Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2.03.1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakimi powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

STWIOR - E 00.00.01
ELEKTRYCZNE INSTALACJE WEWNETRZNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR
Przedmiotem niniejszej STWiOR sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét elektrycznych, jn.

CPV 45312311-0 i CPV 45311200-2 - instalacja o$wietlenia
CPV 45311100-3 i CPV 45314320-0 - instalacje sitowe i gniazd
CPV 45313700-5 - rozdzielnice

CPV 45314310-7 i CPV 45311400-1 - instalacje niskopradowe
CPV 45317000-2 - pomiary elektryczne
CPV 45317000-2 - demontaz

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR

OgolIny zakres prac okre$lono w E-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie elektrycznej
instalacji wewnetrznej w budynku

Zakres prac obejmuje :
- zakup, dostarczenie na miejsce rob6t i wbudowanie wszystkich materiatéw niezbednych do prawidtowego wykonania robét,
- wyladunek materiatéw i sprzetu na terenie robét,

- ftransport sprzetu i materiatéw na stanowiska pracy,

- opracowanie dokumentacji powykonawczej,

- roboty montazowe,

- wykonanie niezbednych pomiaréw i prob,

- prace porzadkowe oraz wywoz lub utylizacja odpadéw pobudowlanych,
- proby i czynnosci odbiorowe,

- prace demontazowe

Zakres rzeczowy obejmuije:
- rozdzielnice elektryczne,
- instalacja o$wietleniowa i oSwietlenia awaryjnego,
- instalacja gniazd wtykowych,
- sie¢ logiczna,
- instalacja sitowa,
- instalacja potaczen wyréwnawczych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIOR sg zgodne z okre$leniami podanymi w E-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” oraz z PN-ISO
7607-1 ,Budownictwo. Terminy ogdlne” , PN-ISO 7607-2 ,Budownictwo. Terminy stosowane w umowach”, a takze w przywotanych
normach przedmiotowych.

1.5. Wymagania dotyczace robé6t
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét i zastosowanych materiatdw oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, STWIOR i poleceniami Zamawiajgacego. Ogdine wymagania dotyczace robot podano w E-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty dla ktérych PN lub BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu , powinny by¢ zaopatrzone
w taki dokument, oraz oznakowane symbolem CE.

Podstawowymi materiatami do wykonania instalacji sg :

2.1. Przewody i kable spetniajace wymagania PN-76/E-90301:

Przewody o zytach miedzianych, jednodrutowych o izolacji i powtoce poliwinitowej, okragte lub ptaskie, do uktadania na state bez



oston przed uszkodzeniami mechanicznymi, na tynku i pod tynkiem w pomieszczeniach suchych i wilgotnych. Winny spetnia¢
wymagania normy PN-87/E-90056.

e  Przewody o$wietleniowe YDYp-odpowiednio 3/4/5 x1,5 mm2 U=750V

. Przewody gniazd wtykowych YDYp 3x2,5 mm2 U=750V

. Przewody sitowe ptaskie YDYp 3x2,5 mm2 .

. Przewody miedziane S/SFT 4x2x0,5 kat. 6

2.2. Rury ochronne spetniajace wymagania norm PN-EN 50086-1:2001, PN-EN 50086-2-1, PN-EN 50086-2-2, PN-EN 50086-2-3:
e rury ochronne gtadkie bezhalogenowe,

2.3. Tablice elektryczne( rozdzielnice):

Rozdzielnice wtynkowe o Il klasie izolacyjno$ci. Aktywna $Sciana tylnia umozliwiajaca szybki i pewny montaz akcesoriow i
okablowania. Skrzynka metalowa, zamykana na kluczyk patentowy. Zawarto$¢ tablicy — zgodnie z dokumentacjg, projektowa. Do
wykonania rozdzielnic nalezy stosowa¢ urzadzenia rozdzielcze i zabezpieczajace posiadajace znak bezpieczenstwa ,B” oraz CE.
Rozdzielnice elektryczne dostarczone na miejsce montazu powinny mieé wewnetrzne potaczenia ochronne.

2.4.Szyna wyréwnawcza
Zastosowac szyne natynkowa typowg montowang w rozdzielnicy.

2.5.Puszki ( instalacyjne, odgatezne):
e podtynkowe do mocowania w $cianach wykoriczonych ptytami gipsowo-kartonowymi w pomieszczeniach suchych ,

e  podtynkowe do mocowania w $cianach wykonczonych ptytami gipsowo-kartonowymi w pomieszczeniach wilgotnych
(tazienki, kuchnia) w wykonaniu bryzgoszczelnym.

e  podtynkowe do mocowania w $cianach z cegty lub bloczkéw z betonu komérkowego.

2.6.0chrona przeciwprzepieciowa TNS :
Wielopolowy ( 6 modutéw) ogranicznik przepie¢ B+C hybrydowy montowany na szynie 35mm, o stopniu ochrony IP20 w obudowie
z masy termoplastycznej.
Wymagania techniczne:
e Klasal,
zdolno$¢ gaszenia praddw nastepczych przy Uc 25kA,
catkowity prad udarowy 100kA,
czas zadziatania <100ns,
napieciowy poziom ochrony <1,5 kV
inne zgodne z dokumentacjg projektowa i kosztorysowq

2.7. Wylacznik réznicowo-pradowy
Zgodnie z dokumentacja projektowg i kosztorysowa; typu 2P i 4P 25/30mA

2.8.Wytacznik pozarowy

istniejacy

2.9.0prawy oswietleniowe.
2.9.1.0prawy awaryjne.

Rozporzgdzenia i normy dotyczgce oswietlenia awaryjnego:

1.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002r. Dz. U. 75 poz. 690 z pdzniejszymi zmianami — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12
marca 2009r Dz.U. Nr 56 poz. 461 oraz Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 10 grudnia 2010r.
Dz.U. Nr 239 poz. 1597.



2.Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109 poz. 719).
3.Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r. w sprawie wykazu
wyrobow stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a
takze zasad wydawania dopuszczen tych wyrobéw do uzytku (Dz. U. Nr 85 poz. 553).

4.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 w sprawie sposobu
deklarowania wtasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania

ich znakiem budowlanym (DZ. U. z 2016 poz. 1966)

5.PN EN 50172:2005 Systemy awaryjnego os$wietlenia ewakuacyjnego.

6.PN EN 1838:2005 Zastosowania oswietlenia. Oswietlenie awaryjne.

7.Wytycznych MLAR — (wzorcowe wytyczne konferencji ministrow budownictwa odnosnie wymagan
dotyczacych technicznych aspektdw ochrony przeciwpozarowej instalacji elektrycznych) uwzgledniajgcej
wymagania Parlamentu Europejskiego zawartych w wytycznych 98/24/EG rady z dnia 11.06.1998 zmienione
poprzez wytyczne 98/48/EG z dnia 20.07.1998 (Abl. EG Nr. L 217 S.18).

Dodatkowo w trakcie projektowania nalezy stosowac zapisy nastepujgcych norm:

] PN-EN 60598-2-22:2004/AC Oprawy os$wietleniowe- Czes¢ 2-22: Wymagania szczegotowe —
Oprawy oswietleniowe do oswietlenia awaryjnego

] HD 384/HD 60364 PN-IEC 60364:1999 (norma wieloczesciowa) Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych

° PN-EN 13032-1:2005 Swiatto i o$wietlenie. Pomiar i prezentacja danych fotometrycznych
lamp i opraw o$wietleniowych — Czes¢ 1: Pomiar i format pliku

° PN-EN 13032-2:2005 Swiatto i o$wietlenie. Pomiar i prezentacja danych fotometrycznych
lamp i opraw o$wietleniowych — Czes¢ 2: Prezentacja danych dla miejsc pracy wewnatrz i na zewnatrz
budynku

L PN-EN 12464-1:2004 Swiatto i o$wietlenie — O$wietlenie miejsc pracy — Cze$¢ 1: Miejsca
pracy we wnetrzach

] PN-EN 50171:2007: Centralne systemy zasilania

° PN-EN 50272-2:2007: Wymagania bezpieczenstwa i instalowania baterii wtérnych — Czes¢ 2:
Baterie stacjonarne

] PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

° PN-EN 61347:2005 (norma wieloczesciowa) Urzgdzenia do lamp — Czes¢ 2-7: Wymagania
szczegotowe dotyczgce statecznikow elektronicznych zasilanych prgdem statym, do oswietlenia
awaryjnego

] PN-EN 60617-11:2004 Symbole graficzne stosowane w schematach — Czes¢ 11:
Architektoniczne i topograficzne plany i schematy instalacji elektrycznych

] PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakdw bezpieczenstwa
na drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych

° PN-N-01255:1992 Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa

Oprawy ewakuacyjne (awaryjne).
- obudowa z biatego, szarego poliweglanu,
- montaz natynkowy,
- oprawy autonomiczne 230V, 50 Hz
- zrédia swiatta LED 1W,
- optyki:
A - aymetryczna
O - przestrzen otwarta
C - cigg komunikacyjny
- czas tadowania do 12 h
- klasa ochronnosci | lub 11,
- stopien ochrony od IP20 do IP 65,
- stopien wytrzymatosci od 1K6 do IK10,
- praca awaryjna (na ciemno) SE,
- praca ciggfa (na jasno) SA,
- diody sygnalizujgce obecno$¢ napiecia i tadowanie akumulatora,
- automatyczne testowanie AT,
- Swiadectwo dopuszczenia CNBOP,
- deklaracja zgodnoéci UE,
- temperatura otoczenia od -20 st. do + 40 st.,



Oprawy wyszczegolnione w opracowaniu kosztowym.

Oprawy kierunkowe.

- obudowa z biatego, szarego poliweglanu,

- montaz natynkowy,

- oprawy autonomiczne 230V, 50 Hz

- zrodia $wiatta LED 1, 2, 3 W,

- czas tadowania do 24 h

- klasa ochronnosci | lub 11,

- stopien ochrony od IP20 do IP 65,

- stopien wytrzymatosci od IK6 do IK10,

- praca awaryjna (na ciemno) SE,

- praca ciggfa (na jasno) SA,

- diody sygnalizujgce obecnos¢ napiecia i tadowanie akumulatora,

- automatyczne testowanie AT,

- $wiadectwo dopuszczenia CNBOP,

- deklaracja zgodnosci UE,

- temperatura otoczenia od -20 st. do + 40 st.,

- odlegtos¢ rozpoznawania do 25m,

- wyposazone w piktogramy,

- rozpoznawalnos¢ jednostronna lub dwustronna
Oprawy wyszczegolnione w opracowaniu kosztowym.

2.9.1.0prawy o$wietlenia podstawowego i miejscowego.
Oprawy winny spetnia¢ wymagania normy PN-IEC 60364-5-559.

2.11.1. Oprawy A1

P20,

barwa 4000K

wyposazone zrodio LED 32W,
strumien oprawy min. 4700 Im,
592x592mm,

obudowa malowana proszkowo z St,
CRI>80,

przestona PRM,

| klasa

® 6 6 0 6 0 0 0

2.11.2. Oprawy B1

natynkowa IP20,

barwa 4000K

wyposazone zrodio LED 15W,
strumien oprawy min. 1400 Im,
IK 08,

® o 0 o o

2.11.3. Oprawy C1

IP20/44,

barwa 4000K

wyposazone zrodio LED 16W,
strumien oprawy min. 1500Im,
natynkowa,

obudowa aluminiowa,biata,
przestona PLX,

| klasa

® 6 0 0 0 0 0

2.11.5. Oprawy D1

kinkiet 1P44,

barwa 4000K

wyposazone zrédto LED 18W,
strumien oprawy min. 1750Im,

* o 0



« [KO08
CRI >80

[

2.11.8. Oprawy G1

wyposazone zrodio LED 9W,
IK 09

barwa 3000K,

stupek 60cm,

czujnik natezenia swiatta,
CRI >80

® 6 0 o o

3. SPRZET
Ogélne wymagania dotyczace stosowania sprzetu oraz $rodkéw transportu podano w E-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu nie wptywajacego niekorzystnie na jako$¢ wbudowywanych materiatow.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu oraz $rodkéw transportu podano w E-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
Materiaty mogq by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu dostosowanymi do rodzaju, dtugosci i ciezaru przewozonych
materiatow i nie wptywajacych niekorzystnie na ich wiasciwosci.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne warunki wykonania robét podano w STWIOR E-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

5.1.Trasowanie.

Trasowanie przewodow elektrycznych nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z
innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna do prawidtowej konserwacji i remontoéw. Wskazane jest
aby w miare mozliwoSci trasa przebiegata w liniach pionowych i poziomych.

Przy trasowaniu ciggow instalacji sygnalizacyjnej pozarowej nalezy dazy¢ do jak najmniejsze; liczby skrzyzowan i
zblizen z ciggami instalacji elektromagnetycznych i innymi instalacjami.

5.2.Bruzdy.

Szerokos¢ bruzd pod wszystkie przewody elekiryczne nalezy dostosowac¢ do $rednic przewodu z uwzglednieniem rodzaju i
grubosci tynku. W przypadku uktadania w jednej bruzdzie wiecej niz jednego przewodu jej szeroko$¢ winna by¢ taka, by odstepy
miedzy przewodami wynosity nie mniej niz 5mm. Przewody nalezy uktadac jednowarstwowo. Zabrania sie kucia bruzd w elementach
konstrukcyjnych oraz w cienkich $cianach dziatowych.

5.3.Montaz kanatow instalacyjnych.
Kanaty instalacyjne nalezy mocowa¢ do podtoza za pomoca kotkéw rozporowych.

5.4. Montaz korytek kablowych .
Korytka nalezy mocowa¢ do uprzednio wykonanych konstrukgji poprzez przykrecanie. W miejscy zmiany kierunku nalezy
wykonac tuk.

5.5. Uktadanie rur ostonowych.
Rury nalezy uktada¢ i mocowaé w uprzednio wykonanych bruzdach. tuki z rur sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych
kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich uktadania.

Przy ksztattowaniu tuku sptaszczenie +rury nie moze by¢ wigksze niz 15% wewnetrznej $rednicy rury. Laczenie rur wykona¢ za
pomocq jednokielichowych potaczen lub ztaczek dwukielichowych.
Zabrania si¢ uktadania rur wraz z wciggnietymi w nie przewodami.

5.6. Montaz rozdzielnic.

Montaz urzadzenia nalezy dokona¢ na $cianie , zgodnie z instrukcja montazu dostarczong przez producenta tablicy . Niezbedne
przepusty i kotwy do mocowania oston przewodow , dochodzacych do urzadzen , zaleca sie mocowac przed montazem tych urzadzen.
Tablice nadcienne nalezy przykrecic do konstrukcji.

Po zamocowaniu skrzynki nalezy:

e  zalozy¢ ewentualne wkiadki topikowe zgodnie z projektem,

e  dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,

e  zalozyC ostony zdjete w czasie montazu - nalezy zwrdci¢ uwage na oznakowanie poszczegdlnych oston- skrzynka



przynalezna do niej pokrywa powinny mie¢ ten sam symbol identyfikacyjny i dotyczy to przypadku umieszczenia schematu na pokrywie
kazdej skrzynki,

e  jezeli rozdzielnie dostarczono na miejsce montazu w zestawie transportowym to po jej ustawieniu nalezy wykonac
potaczenia ochronne pomiedzy poszczegdlnymi zestawami,

e  zalozy¢ oznakowanie przewodéw i osprzetu.

5.6.1. Proby montazowe rozdzielnic.

Przed przeprowadzeniem proby montazowej Wykonawca winien przygotowa¢ protokoly prob jakosci wyrobu , przeprowadzonych
przez wytworcéw lub protokoty odbioréw technicznych dokonanych u wytwércy oraz DTR lub w przypadku jej braku , instrukcje obstugi
producenta oraz schematy i opisy techniczne aparatury. Po wykonaniu rob6t nalezy wykona¢ sprawdzenie stanu izolacji induktorem,
wykona¢ pomiar impedancji petli zwarciowej, wykona¢ prébe zadziatania wytacznika réznicowopradowego oraz przedzwonic¢ przewody
brzeczykiem.

5.7. Montaz os$wietlenia.

5.7.1. Instalacja o$wietleniowa.

Nalezy wykona¢ w uktadzie TN-S . Montaz instalacji o$wietleniowej nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-559:2003 .
Oswietlenie wykonaé przy zastosowaniu opraw LED spetniajacych wymagania ust.2 pkt. 2,8.

Montaz o$wietlenia ewakuacyjnego wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta opraw. Przewody do zasilania o$wietlenia o
przekrojach zgodnych z dokumentacjg projektowa. Instalacje prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Przy wykonywaniu robot nalezy:

e  zapewni¢ réwnomierno$¢ obcigzenia faz linii zasilajacych przez odpowiednie przytaczenie odbiorcéw 1-fazowych,
e mocowac puszki w sposdb nie kolidujacy z wyposazeniem pomieszczen

5.7.2. Montaz puszek.

Puszki p/t nalezy osadza¢ na $cianach w sposob trwaty za pomoca klejenia lub kotkdw rozporowych. Puszki nalezy osadzac na
takiej glebokosci , aby ich gérna ( zewnetrzna) krawedz byta zréwnana z ostatecznym licem $ciany ( po wykorczeniu $ciany ). Przed
zainstalowaniem , nalezy w puszcze wycig¢ wymagana liczbe otworéw dostosowanych do Srednicy wprowadzonych przewodéw.

W pomieszczeniach przejsciowo wilgotnych i wilgotnych stosowac puszki bryzgoszczelne, podtynkowe.

5.7.3. Uktadanie i mocowanie przewodéw.

Trasowanie nalezy wykona¢ zgodnie z pkt.5.1.

Wykonanie bruzd zgodnie z pkt. 5.2.

Przewody uktadane w korytkach , uktada sie bez mocowania. Przewody wprowadzane do puszek winny mie¢ nadwyzke dtugo$ci
niezbedng do wykonania potaczen. Przewdd neutralny winien by¢ nieco diuzszy niz przewody fazowe. Zagiecia i tuki w ptaszczyznie
przewodu powinny by¢ tagodne. Zabrania sie uktadania kabla bezposrednio w betonie , w warstwie wyréwnawczej podtogi, w ztaczach
piyt itp. bez zastosowania oston w postaci rur ostonowych ( pkt. 5.5). Podtoze pod przewody winno by¢ réwne. Przewody nalezy
mocowac do poditoza za pomocg klamerek rozmieszczonych w odstepach okoto 50cm , wbijajac je tak, aby nie uszkodzi€ izolacji zyty
przewodu. Do puszek wprowadzac tylko te przewody , ktére wymagaja faczenia w puszce, a pozostate prowadzi¢ obok puszki. Przed
tynkowaniem korice przewodéw nalezy zwingC w luzny krazek i wiozy¢ do puszki , a puszki zakry¢ pokrywami , lub inaczej
zabezpieczy¢ przez zatynkowaniem.

Przewody opraw o$wietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustdw za pomocg ztgczy $wiecznikowych.

5.7.4. Laczenie przewodow.

taczenie przewodoéw nalezy wykonywaC w sprzecie i osprzecie instalacyjnym oraz w odbiornikach na specjalnych zaciskach
niezawodnych technicznie. Nie wolno stosowaé potaczen skrecanych. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢
narazone na naciggi oraz dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczaé przewody o rodzaju wykonania , przekroju i
w liczbie , do jakich zacisk jest przystosowany. Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzenia
mechanicznego przewodu. Diugos¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapieni¢ prawidtowe przytaczenie. Koice przewodow
miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi korcowkami.

5.7.5. Montaz osprzetu i przewodow.
W pomieszczeniach montowaé osprzet i przewody zgodnie z opracowaniem projektowym.

5.7.6. Badania i proby.

Nalezy wykona¢ badanie rezystanciji izolacji — badanie wykonuije sie dla kazdego obwodu oddzielnie od strony zasilania: pomiaréw
nalezy dokona¢ induktorem 500V lub1000V. Rezystancja pomiedzy badang fazg a pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem
neutralnym nie moze by¢ mniejsza od:

e  25Moma dla instalacji 230V

e  (,50Moma dla instalacji 400V
Ponadto nalezy wykona¢ badanie prébnikiem napiecia punktéw odbioru instalacji wtynkowej , a takze pomiar obwodéw niskiego
napiecia oraz impedancji petli zwarciowe;.



Po pozytywnym zakonczeniu badan nalezy sprawdzi¢, czy punkty Swietine sg zataczane zgodnie z zatozonym programem oraz
czy w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sg doktadnie dotgczone do wiasciwych zaciskdw.
Oprawy ewakuacyjne nalezy rozmieszczaé i instalowac zgodnie ze wzmiankowanymi powyzej normami i rozporzadzeniami.

5.8. Podejscie i przylaczenie do odbiornikow.

Podejscia sitowe do odbiornikdw nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych oraz w sposob estetyczny. Podejscie od przewodow
utozonych w podiodze nalezy wykonaé w rurach z tworzywa , zamocowanych pod powierzchnig podtogi. Podejscia do odbiornikow
zamocowanych na $cianach nalezy wykona¢ przewodami utozonymi na tych cianach lub w stropach.

Badania i odbiory przeprowadzi¢ zgodnie z pkt. 5.7.6.

5.9. Montaz instalacji potaczen wyréwnawczych .
Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-548.
Trasowanie nalezy wykona¢ zgodnie z pkt.5.1.
Wykonanie bruzd zgodnie z pkt. 5.2.

5.9.1 Uktadanie przewoddéw ochronnych.

Przewody ochronne nalezy prowadzi¢ tak, by byty one dostepne do ogledzin — za wyjatkiem przewodow uktadanych pod tynkiem
lub w tynku.

W przypadku zmiany kierunku uktadania, promieri zagiecia powinien by¢ mniejszy od pieciokrotnego wymiaru przewodu ( $rednicy
lub boku w ptaszczyznie gigcia). W przypadku istnienia oddzielnych uzioméw roboczych i ochronnych, przewody nalezy odizolowa¢
od przewodow uziemiajacych uziemienia roboczego. Do gtéwnej szyny wyréwnawczej nalezy przytaczy¢ przewody neutralne, zaciski
PE rozdzielnic i tablic elektrycznych oraz wszystkie wprowadzone do budynku przewody uziemiajace potaczone z uziomami
sztucznymi i naturalnymi.

5.9.2. Potaczenia przewodéw ochronnych.

Przewody ochronne powinny byé taczone w nastepujacy sposob:

e  pofaczenia i przytaczenia przewoddw ochronnych nalezy wykonac jako state . Przerwanie lub rozluznienie tych potaczer nie
powinno by¢ mozliwe bez uzycia narzedzi. Potaczenie state mozna wykonaé jako spawane, spajane na zimno, spajane termicznie,
nitowane lub jako docisk srubowy. W przypadku taczenia przewodu ochronnego z ostong metalowa dopuszcza sie rowniez lutowanie,

e  Przewody z taSmy gofej nalezy taczy¢ potaczeniem spawanym lub nitowanym na zaktadke o dtugo$ci co najmniej 10cm lub
$rubami dociskowymi przez otwory wiercone w obu koricowkach tadmy lub potaczeniem Srubowym na zaktadke przy uzyciu co
najmniej dwdch objemek dwusrubowych.

e  Potgczenia Srubowe nalezy wykonywac¢ srubami o $rednicy co najmniej 10mm ( gwint M10) ze stali odpornej na korozje lub
odpowiednio zabezpieczonej przed korozja,

e  Potgczenia Srubowe nalezy wykonywa¢ w taki sposéb, aby nakretke odpowiednio mocno dokrecic i zabezpieczyé podktadkg
sprezystg przed samoczynnym rozluznieniem.

e  Powierzchnie stykowe potaczen $rubowych nalezy przed dokreceniem oczyscic i pokry¢ wazeling bezkwasowa.

5.9.3 Oznakowanie.
Oznakowanie barwne nalez wykona¢ w nastepujacy sposéb:

e  przewody ochronne oznakowa¢ kombinacjg barw zielonej i zottej poprzez naniesienie przylegajacych do siebie paskow
Zielono-zottych o szerokosci od 15 do 100mm kazdy. Kombinacja ta nie moze byé stosowana do Zadnych innych celéw poza
wyréznieniem przewodu petnigcego funkcje przewodu ochronnego instalacji potaczen wyréwnawczych.

e  Oznakowanie nalezy wykonac na catej dtugosci przewodu,
e  Dopuszcza sig stosowanie barwnych tulejek w przypadku niemoznosci zabarwienia catych przewoddw ochronnych.

5.9.4. Proby montazowe.
Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ prébe montazowa w zakresie ogledzin instalacji wraz z urzadzeniami i aparatami
wchodzacymi w jej sktad oraz wykonaé pomiary rezystancji uziemienia.

6. Sie¢ okablowania strukturalnego oraz instalacja elektryczna dla zasilania sieci komputerowe;.

6.1.Wymagania ogédlne:

Instalacja okablowania strukturalnego powinna by¢é wykonywana przez instalatora
posiadajgcego wazne uprawnienia i certyfikat wydany przez producenta przyjetego w trakcie prac.
Wykonawca autoryzujgcy system okablowania strukturalnego musi posiada¢ uprawnienia do objecia
zainstalowanego systemu 25-letni gwarancjg reasekurowang przez producenta okablowania



6.2.

obejmujacag produkt, system oraz aplikacje. Wszystkie produkty okablowania strukturalnego powinny
by¢ dostarczone przez jednego producenta okablowania strukturalnego posiadajgcego wdrozony
system zapewnienia jakosci ISO 9001:2000 od co najmniej 5 lat poswiadczony odpowiednim
Certyfikatem. System powinien spetnia¢ wymagania kat. 6 wg. normy TIA/EIA-568B oraz klasy E wg.
ISO 11801:2002, EN 50173:2002 zaréwno dla toru typu ,Permanent Link” jak i ,Channel’. Fakt ten
powinien by¢ potwierdzony przez certyfikat wydany przez Niezalezne Laboratorium np. Instytut
tacznosci w Warszawie. Certyfikat musi podawag wprost numery i nazwy produktéw uzytych do
testéw lub powotywac¢ sie na inne Certyfikaty bedg Potwierdzenia Zgodnosci podajgce owe dane. W
przypadku uzycia elementéw systemu rownowaznego do zaprojektowanego oferent jest zobowigzany
do zatgczenia do oferty certyfikatow i kart katalogowych elementéw toru transmisyjnego (kabel, panel
krosowy, gniazdo abonenckie).

Panele Krosowe

Panel powinien spetnia¢ wymagania kat 6 wg. normy TIA/EIA-568B oraz klasy E wg. ISO 11801:2002,
EN 50173:2002 i PN-EN 50173:2002. Panele krosowe powinny by¢ tak wykonane, aby w przysziosci
umozliwi¢ zainstalowanie inteligentnego systemu okablowania strukturalnego Real Time. Wymagane
parametry mechaniczne:

GNIAZDO: Materiat obudowy: UL94V0 Trwatos¢: > 750 cykli Materiat stykéw: Fosforobrz Powloka
stykéw: 1.27 ym ztota na 2.50 ym niklu Sita docisku: > 100 g Sita roztgczania: > 15 kg

ZLACZE IDC: Materiat obudowy: UL94V0 Trwatosé: > 200 cykli

Materiat stykow: Fosforobrz

Powtoka stykéw: Stop Sn 60%/Pb 40%

Przewody: 24-22 AWG

Panel powinien posiadac¢:

* solidng, metalowg konstrukcje, wykonang z blachy o grubosci 1.5 mm pokrytej lakierem proszkowym
w ciemnym kolorze (preferowany grafit),

+ wbudowany obwdd elektryczny przeznaczony do zbierania informacji o wpieciu/wypieciu kabla
krosowego, nad kazdym portem RJ45 powinien sie znajdowa¢ odpowiedni styk systemu Real Time,

* 12 lub 24 wysokiej jakosci gniazda RJ45 pogrupowane po 6 tworzac tzw. harmonijki. W przypadku
uszkodzenia powinna by¢ zapewniona mozliwos¢é wymiany harmonijki (grupy 6 portéw) zawierajgce;j
wadliwy port bez ingerencji w pozostate. W czesci tylnej powinny sie znajdowaé ztgcza szczelinowe
IDC stuzace do przytgczenia okablowania poziomego,

* mozliwos¢ zastosowania zaslepki blokujgcej wpiecie wtyku RJ45 (umozliwiajgcej wpiecie jedynie
wtyku RJ11 i RJ12).

» zlgcze szczelinowe powinno byé odpowiednio oznaczone, aby umozliwiato przytgczenie kabla w
sekwencji 568B oraz 568A,

* posiadac integralng przestone przeciwkurzowg wbudowang w modut.

Przytgczanie kabli okablowania poziomego do gniazd w panelu powinno nastepowaé przy uzyciu
narzedzia uderzeniowego. Technologia ta jest preferowana z uwagi na tatwos¢ zapewnienia stabilnych
parametréw transmisyjnych we wszystkich portach danej instalacji.

6.3.Gniazda Abonenckie

Gniazda abonenckie powinny spetnia wymagania kat. 6 wg. normy TIA/EIA-568B oraz klasy E wg.
ISO 11801:2002, EN 50173:2002 i PN-EN 50173:2002. Gniazda abonenckie powinny:
* posiada takiego samego typu moduty jak w panelu krosowym — takie same parametry mechaniczne,
* by¢ wyposazone w ztgcze szczelinowe przeznaczone do przytgczania kabli UTP za pomoc narzedzia
uderzeniowego,

* posiada¢ odpowiednio wyprofilowane naktadki wpinane w zigcze szczelinowe IDC po przytgczeniu
przewodnikow zabezpieczajgce je dodatkowo przed wyrwaniem,

* mozliwos$¢ zastosowania zaslepki blokujgcej wpiecie wtyku RJ45 (umozliwiajcej wpiecie jedynie wtyku
RJ11 i RJ12) zapobiegajgce w ten sposdb przypadkowemu przytgczeniu komputera do gniazda
abonenckiego telefonicznego

» zlgcze szczelinowe powinno by¢ odpowiednio oznaczone, aby umozliwiato przytgczenie kabla w
sekwencji 568B oraz 568A,

* posiadac integralng przestone przeciwkurzowg wbudowang w modut.

6.4.Kable.

Kabel powinien spetnia¢ wymagania kat. 6 wg. normy TIA/EIA-568B lub klasy E wg. ISO 11801:2002,
EN 50173:2002 i PN-EN 50173:2002. Kabel powinien rownie posiada¢ Certyfikat wydany przez
niezalezne, miedzynarodowe laboratorium potwierdzajgce zgodnos¢ parametréw kabla =z
nastepujgcymi miedzynarodowymi standardami:

+ ISO/IEC 11801 2nd edition:2002 and IEC 61156-5:2002

* EN50173-1:2002



* ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1

Pod uwage bedg brane jedynie dokumenty podajgce konkretny numer produktu poddany procesowi
weryfikacji i certyfikacji. Kable powinny posiada¢ tzw. separator czyli dielektryczny element
rozdzielajacy pary w kablu, ktéry poprawia parametry przestuchowe (NEXT, ACR, FEXT) oraz
wzmachnia kabel mechanicznie utatwiajgc jego instalacje. Kable krosowe powinny spetnia¢ wymagania
kat. 6 wg. normy TIA/EIA-568B (ewentualnie wybranych czesci tej normy, tj. TIA/EIA-568-B.1, TIA/EIA-
568-B.2) oraz klasy E wg. ISO 11801:2002 i EN 50173:2002. Kable krosowe powinny by¢ wykonane z
kabla typu linka, wtyk wraz z systemem mocowania wtyku powinien by¢ chroniony gumowa ostong w
kolorze powtoki zewnetrznej kabla. Wymiary ostony wtyku powinny byé na tyle mate, aby umozliwiaty
wpinanie kabli krosowych jeden obok drugiego w harmonijki urzgdzen aktywnych (hubdw, switchy, itp.)
— tzw. konstrukcja ,,slim boot"20

6.5. Szafa krosowa.
Szafa krosowa powinna posiadac i spetnia¢ parametry oraz by¢ wyposazona zgodnie z dokumentacijg

projektowg - wykorzystac istniejgca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0.00 ,Wymagania ogdlne”. Celem kontroli jakosci jest
stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonanych rob6t. Kontrola jakosci materiatow i rob6t polega na sprawdzeniu zgodnosci
zastosowanych materiatow i wykonanych robdt z wymaganiami okreslonymi przez Zamawiajacego w STWIOR i dokumentacji
projektowej— w tym celu Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan.

Materialy posiadajace atest producenta , stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w STWIOR , mogg by¢
dopuszczone przez Zamawiajacego bez uzycia dodatkowych badan.

Po wykonaniu badan , Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

Kontroli jakosci tablicy rozdzielczej podlega :
- sprawdzenie jako$ci uzytych materiatow,
- sprawdzenie poprawno$ci potaczen obwodow gtownych i pomocniczych oraz dziatania aparatéw i urzadzen np. sprawdzenie
impedanciji petli zwarciowej,
- sprawdzenie stanu izolacji induktorem.
Kontroli jako$¢ w zakresie instalacji o$wietlenia oraz instalacji sitowej podlega :

- sprawdzenie jakoSci uzytych materiatow,
- sprawdzenie trasy kablowych,
- umocowanie przewodow,
- jakos¢ wykonanych potaczen i przylaczen,
- wynik badania rezystancji izolacji , préby napieciowe;.
Kontroli jakosci instalacji p.poz. podlega:
- jako$¢ zastosowanych urzadzen oraz zgodno$¢ wykonanych robét z dokumentacja,
- jako$¢ wykonanych potaczen i przytaczen.
Kontroli jako$¢ w zakresie instalacji wyrownawczej podlega :
- sprawdzenie jakosci uzytych materiatow,
- sprawdzenie poprawno$ci przebiegu tras przewoddw ochronnych,
- umocowanie przewoddw ochronnych,
- rodzaje oraz wymiary poprzeczne przewoddw ochronnych oraz jako$¢ wykonanych potaczen i przytaczen,
- prawidtowos$¢ zabezpieczen antykorozyjnych gotych przewoddw ochronnych oraz ich przytaczen i potaczen,
- oznakowanie barwne przewodéw ochronnych,
- wynik badania rezystancji uzioméw.

8. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest :

—  mb—dla linii i przewodéw,
—  szt. —dla potaczen i osprzetu o$wietleniowego,
—  kpl. - dla pomiarow.

9. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-0.00 ‘Wymagania ogéine”. Odbiér instalacji elektrycznej nalezy prowadzi¢ zgodnie z
PN-IEC 60364-6-61. Przed oddaniem instalacji do eksploatacji nalezy przeprowadzi¢ odbiér w zakresie :
zgodnosci wykonanych rob6t z dokumentacja, rodzaju i jako$ci uzytych materiatéw,prawidtowos$ci montazu i mocowania urzadzen
na instalacj.



Zamawiajacy przeprowadzi odbiory rob6t ulegajacych zakryciu, odbiory miedzyoperacyjne oraz odbiér koricowy poszczeg6inych
elementéw wewnetrznej instalacii elektryczne;.

Odbiory czesciowe robét ulegajacych zakryciu obejmuia :

—  sprawdzenie utozenia kabla przed jego zatynkowaniem,

—  sprawdzenie utozenia w listwach lecz nie przykrytych przewoddw,

—  sprawdzenie zainstalowania fragmentdw instalacji , ktore beda niewidoczne lub trudne do sprawdzenia po zakonczeniu robot
montazowych.

Odbiorom miedzyoperacyjnym podlegajq :

— osadzone konstrukcje wsporcze, kable, korytka, oprawy o$wietleniowe,

—  ufozone listwy, rury, korytka przed wciggnieciem przewoddw,

—  osadzone konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow,

—  instalacja przed zataczeniem pod napiecie.
Do odbioru koricowego Wykonawca winien dostarczy¢:

—  dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami w stosunku do dokumentaciji projektowej,
—  protokoty badan i pomiardw,

protokoty odbiorow czesciowych,

—  dokumenty poswiadczajace uzycie materiatdw dopuszczonych do obrotu w budownictwie,

—  o$wiadczenie Wykonawcy o zakoriczeniu robot i gotowosci instalaciji do eksploatacii.

Komisja odbiorowi dokonuje zbadania kompletno$ci , aktualno$ci i stanu powykonawczej dokumentacji technicznej, dokonuje
bezpo$rednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji elektrycznej , sprawdza funkcjonalno$é urzadzen oraz wyniki pomiardw
elektrycznych.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnoci jest cena skalkulowana przez Wykonawce i zaoferowana Zamawiajacemu w ofercie przetargowej.
Cena uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na wykonanie wycenianej roboty. Cena obejmuie:
- zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcii,
- wewnetrzny transport materiatéw i urzadzen oraz narzedzi,
- montaz i demontaz sprzetu pomocniczego,
- ustawienie, przestawienie, przenoszenie i rozebranie niezbednych do montazu

rusztowan,
- montaz linii,
- montaz lamp,
- montaz aparatéw ,
- montaz osprzetu elektrycznego ( puszki, listwy, rury ochronne, korytka, mocowania),
- montaz tacznikdw i gniazd,
- prace porzadkowe,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw i sprawdzen,
- wywiezienie odpadow na wysypisko lub ich utylizacja.
Cena uwzglednia réwniez :
— nieuniknione odpady, ubytki i straty materiatowe ,
—  ilosci materiatéw potrzebnych do wykonania niezbednych poprawek w toku prowadzenia robét,
—  postoje spowodowane procesem technologicznym oraz wynikte z przestawiania sprzetu,

—  przerwy wywotane warunkami niezaleznymi od Zamawiajacego.
Ptatno$ci bedg realizowane zgodnie z ceng ofertowg w oparciu o protokoty odbioru zgodne zapisami we wzorze umowy.

11.1 Normy

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo. Ochrona przed
przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi i taczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczerstwa. Odtaczanie
izolacyjne i faczenie.

PN-IEC 60364-4-442 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa. Ochrona
instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobér srodkéw



ochrony w zaleznosci od wptywdw zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie elektrycznego. Postanowienia
ogolne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz wyposazenie elekirycznego.
Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenie elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie elektrycznego. Uziemienia i
przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenie elektrycznego. Instalacje
bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5-534 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie elektrycznego. Urzadzenia
do ochrony przed przepieciami.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace instalacji lub lokalizacji. Wymagania
dotyczace uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.

PN-IEC 60364-5-548 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uktady
uziemiajace i potaczenia wyrownawcze instalacji elektrycznych.

PN-IEC 60364-5-559 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprawy
o$wietleniowe i instalacje o$wietleniowe.

PN-EN 50086-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 1: Wymagania ogoine

PN-EN 50086-2-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 2-1: Wymagania szczegdtowe dla systemow rur
instalacyjnych sztywnych

PN-EN 50086-2-2 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Cze$¢ 2-2: Wymagania szczegdtowe dla systemow rur
instalacyjnych gietkich

PN-EN 50086-2-3 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 2-3: Wymagania szczegdtowe dla systemow rur
instalacyjnych elastycznych

PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-92/N-01256.01 Znaki bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

PN-N-01256-4 Znaki bezpieczenistwa. Techniczne $rodki przeciwpozarowe

ISO/IEC 11801 Sieci strukturalne-system okablowania strukturalnego

PN-N-01256-5 Znaki bezpieczerstwa. Zasady umieszczania znakdw bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach
pozarowych

11.2 Inne.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe.
Wydawnictwo Arkady- Warszawa 1988,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych ( Dz.U.2003.47.401)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 w sprawie ogolnych warunkow
bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U.2003.169.1650 )

- Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 14.03.2000 w sprawie bezpieczenstwa Ministra higieny pracy
przy recznych pracach transportowych (Dz.U.2000.26.313)

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych ( Dz.U.2004.92.881 )

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu oznakowania ich znakiem budowlanym ( Dz.U.2004.198.2041 )

- Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej z dnia 24 sierpnia 2004 w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o
systemie oceny zgodnosci (Dz.U.2004.204.2087 )

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 w sprawie systemdw oceny zgodno$ci, wymagar , jakie powinny
spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobow budowlanych oznakowaniem
CE (Dz.U.2004.195.2011)

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy przy urzadzeniach i
instalacjach energetycznych






