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jezdnia - asfaltobeton

Legenda

krawędź jezdni

zjazdy zwykłe - asfaltobeton

krawędź pobocza

granice działek ewidencyjnych

istn. krawężnik

PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENU

DATA: SKALA: NR RYSUNKU:

1 : 1000 2

CONTROL-BUD
OBŁUGA INWESTYCJI DROGOWYCH

ARKADIUSZ ZENDLEWICZ
ul. Berylowa 2/54,  62-500 KONIN

NAZWA
OBIEKTU:

TYTUŁ
RYSUNKU:

mgr inż. Arkadiusz Zendlewicz

STANOWISKO:

PROJEKTANT:

IMIE I NAZWISKO: PODPIS:

upr. nr WKP/0489/POOD/21
w specjalności inżynieryjnej drogowej

16.08.2023

Remont drogi gminnej -  ulicy Modrzewiowej

w Żychlinie

ściek przykrawężnikowy


