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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce budowy
kanalizacji sanitarnej w miejscowosciach Roszkowo i Zakrzewo gmina Miejska
Gorka.

Nazwa zadania: ,KANALIZACJA SANITARNA W MIEJSCOWOSCI WASOSZ UL.
LAWENDOWA"”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Wykaz opracowan wchodzgcych w sktad projektu

1. Projekt sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, rurociggow ttocznych, kanatow
bocznych i przylaczy oraz przepompownia $ciekdw (czes¢ opisowa
i rysunkowa, mapy sytuacyjne i profile podtuzne sieci)

2. Projekt obejmuje kanalizacje sanitarng miejscowosciach Wasosz ulica
Lawendowa.

1.3. Zakres roboét objetych specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce

i majgce na celu budowe kanalizacji sanitarnej w/w miejscowosci —

Jednostka  ewidencyjna  020404_4, Wasosz - Obreb 0001  Wasosz
dz. nr 309/14, 309/13, 309/6, 309/5, 273 i 308. Gmina Wasosz

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakos¢ wykonanych robédt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi, lokalizacje i wspoétrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow,
dziennik  budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji  projektowej
i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy dokumentacje projektowg, dziennik budowy,
pozwolenie na budowe. Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia
i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy.
Wykonawca w ramach ceny kontraktowej, uzyska decyzje na zajecie pasa
drogowego. Jezeli w trakcie wykonywania roboét, wystapig kolizje, ktorych nie dato sie
przewidzie¢ na etapie opracowania dokumentacji — Wykonawca przedstawi



propozycje ich rozwigzania, ktérg nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym i uzytkownikami
urzadzen nad i podziemnych.

1.4.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacijg projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiajgcego stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone
w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera
/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian
| poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie  wykonane roboty 1 dostarczone materiaty bedg zgodne
z dokumentacjg projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg wykazywaé zgodnoscé
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub ST i wptynie to na niezadowalajgca, jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane
I wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejgcych obiektéw (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonhczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca wykona, zatwierdzi i uzgodni z
odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot na okres trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i
postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji
ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6ot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajgc w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdéw
I pieszych.



Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor
i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Koszty zajecia drog Wykonawca ujmie w cenie kontraktowe;.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach
i ilodciach okreslonych tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zawierata
informacje dotyczgce kontraktu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét. Tablica informacyjna
winna by¢é zgodna z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej
I Budownictwa z dnia 15.12.1995r.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.

W miejscach przylegajgcych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaC teren budowy i wykopy w stanie porzadku, czystosci
i zapewni odprowadzenie wod stojgcych.

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepiséw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen Iub ucigzliwosci dla osob lub débr
publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatbw, magazynoéw, sktadowisk, ukopow i drog
dojazdowych,
— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
o zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub

substancjami toksycznymi,
o Zzanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
o mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.



Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym, jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdét bedg miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu
roboét ich szkodliwos$¢ zanika (Np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych
materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.

1.4.8. Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wiascicielami tych urzgdzen, potwierdzone informacjami o ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzgdzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesciC w swoim harmonogramie rezerwe czasowg
dla wszelkiego rodzaju robdt, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru
i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzgdzen podziemnych.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca
bedzie realizowa¢ roboty w sposob powodujgcy minimalne niedogodnosci dla
mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sagsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
W przypadku wejscia na grunty prywatne Wykonawca zobowigzany jest spisac
notatke z wiascicielem i przywrdcic teren do stanu pierwotnego.

1.4.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na
drogach publicznych przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét.



1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6ét Wykonawca bedzie przestrzegacC przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

x Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty
i urzgdzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru robét.

x Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

x Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpoczg¢ roboty utrzymania nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg
w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagahn prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzgdzen uzytych lub zwigzanych
z wykonywaniem robo6t i w sposob ciggly bedzie informowac Inspektora Nadzoru
0 swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.4.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy
i przepisy, ktore spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane
I zbadane roboty, bedg obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powofanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej.

1.4.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie
budowy bedg uwazane za wtasnos¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomic Inspektora Nadzoru i postepowac zgodnie z jego poleceniami.



2. Podstawowa charakterystyka robét

2.1. Projektowana sie¢ jest kolejnym etapem budowy kanalizacji sanitarnej w
gminie Miejska Gorka i dotyczy miejscowosci dla miejscowosci Roszkowo | Zakrzewo
dotyczy dziatek : Jednostka ewidencyjna nr 302203_4 Miejska Goérka, Obreb 0001
Miejska Gérka dz. nr 1102, 1103, 1635/2, 1672, 1667, 1682, 1105 i 1666.

2.2. Dtugos¢ sieci kanalizacyjnej

Kanalizacja sanitarna grawitacyjna

— kanatu grawitacyjnego @ 200 mm z rur PCV - 226,0m
— odgatezien sanitarnych @ 160 mm z rur PCV - 7,0m
— studnie z kregow bet. z bet. B-45 @ 1000 mm - 8,0 kpl
— studnie przykanalikowe z PCV @ 425 mm - 2,0 kpl.
— przytgcza kanalizacyjne - 2,0szt.

Kanalizacja ttoczna

— montaz rurociggu z rur PE @ 90 mm - 1520m
— przepompownie sieciowe - 1 kpl.

2.3. Spadki kanatow grawitacyjnych wynoszg 3-5 promili.

2.4 Trasa rurociggow grawitacyjnych przebiega w jezdni z czeSciowg wymiang
gruntu dla rurociggéw grawitacyjnych, dla rurociggéow ttocznych oraz dla rurociggéw
bocznych (przytaczy).

2.5. Lokalizacja kanalizacji sanitarnej

Projektowana kanalizacja sanitarna obejmuje budowe kanatéw sanitarnych dla
zabudowan mieszkalnych odprowadzajgcych scieki z miejscowosci Wasosz przy
ulicy Lawendowej do kanatow grawitacyjnych i dalej poprzez przepompownie Ps1, do
oczyszczalni sciekow w Wasoszu, poprzez sie€ i przepompownie w miejSCOWOSCi
Wasosz.

Ulice objete skanalizowaniem posiadajg nawierzchnie umocnione i nieumocnione.
Sie¢ kanalizacji ttocznej przebiega¢ bedzie drogg gminng i terenami zielonymi.

2.6. Istniejgce budowle i przeszkody

Na trasie budowy kanalizacji wystepuje uzbrojenie podziemne, sieci wodociggowe,
linie telefoniczne, i sieci gazowe.

Wykonawca winien zaznajomi¢ sie z umiejscowieniem wszystkich urzadzen
podziemnych przed rozpoczeciem jakichkolwiek wykopow lub innych prac mogacych
uszkodzi¢ istniejgce instalacje.

3. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robét powinny:

- odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszej
specyfikacji technicznej oraz innych niewymienionych, ale obowigzujgcych
norm i przepisow

- mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty, Swiadectwa, aprobaty, certyfikaty,
znaki firmowe umozliwiajgce ich identyfikacje



- by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng lub posiadac
rébwnowazne parametry.

3.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej siedem dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robodt, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru
do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan materiatbw w celu
udokumentowania, ze materiaty ( pospétka) w sposob ciggty spetniajg wymagania ST
w czasie realizacji robot.

3.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatéw ze zrédet miejscowych wigczajgc w to zroédta wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukonczeniu robat.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy Ilub wskazan
Zamawiajgcego.

3.3. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom ST

Materialty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce usuniete
z terenu budowy badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym zostang zastosowane materiaty nieposiadajgce
dopuszczen, swiadectw, jakosci, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie
Z jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

3.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedag
one uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty
SWo0jq, jakosc¢ i wiasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza placem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.



3.5. Kanaty grawitacyjne i ttoczne

Kanaty gtéwne i Przykanaliki zaprojektowano z rur PVC , Typ ciezki 8kN/m
o Srednicach Dn 200 — 160 mm.

Chropowatos$¢ scian K = 0,02 — 0,05

Rurociggi ttoczne — rura PEHD SDR 17,6 srednicy 90 mm

Gtebokos¢ posadowienia kanatéw od 2,00 — 0,81 m ponizej terenu.

3.6 Studzienki rewizyjne

Zaprojektowano studzienki rewizyjne betonowe o klasie B — 45 z kregéw betonowych
@ 1,0 m tgczonych na uszczelki gumowe wraz z gotowymi kinetami i dnem. Wiazy
przejazdowe typu ciezkiego 40 T. — 8 kpl. Studzienki na zakonczeniu kanatow
bocznych Srednicy jest stozek 425 mm, z kinetg zbiorczg (2 szt.).

Wiazy studni dodatkowo umocni¢ ptytami zelbetowymi srednicy 1500 mm z otworem
na wtaz (zapobieganie przesunieciu wtazu) w miejscach o nawierzchni gruntowej.

4. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do budowy zakresu objetego niniejszg specyfikacjg
winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujgcych
wiasciwa tj. spetniajgcg wymagania SIWZ, jakosc¢ robdét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu, na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Zamawiajgcego; w  przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
| zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie, na jakos¢ wykonywanych robdét i wiasciwosci
przewozonych materiatow.

Sprzet bedgcy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny
z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Liczba srodkow transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie
z zasadami okre$lonymi w dokumentaciji projektowej, ST, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskbw na 0$
i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.



Wykonawca musi posiada¢ kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do robdt.

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wpltyng niekorzystnie, na jakos¢ wykonywanych robdt. Na srodkach
transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i ukltadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich
producentow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaC wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskbw na 0$
i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

6. WYKONYWANIE ROBOT

6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowana o0$ kanatu powinna by¢ oznaczona w terenie przez geodete
z uprawnieniami. O$ przewodu wyznaczy¢ w sposob trwaty i widoczny, z zatozeniem
ciggow reperéw roboczych.

6.2 Roboty ziemne.

Wykopy pod kanalizacje wykonac¢ o scianach pionowych lub ze skarpami, recznie lub
mechanicznie zgodnie z normami PN-68/B-06050, BN-83/8836-02.

Wykopy umocnione obejmujg teren zabudowy i zostang wykonane mechanicznie
90%, recznie 10%.

Ze wzgledu na prowadzenie robot w poblizu i ciggdw komunikacyjnych nalezy
zabezpieczy¢ wykopy pod wzgledem BHP, z uwagi na zagrozenie, jakie one
stanowig dla os6b trzecich.

Ze szczegOlng uwagg i ostroznoscig nalezy wykonywac i zabezpiecza¢ wykopy
przebiegajgce w poblizu istniejgcych zabudowan, gdzie przebiegajg pojedyncze
przytgcza wodociggowe, kable energetyczne.

6.2.1 Odspojenie i transport urobku.
Odspojenie gruntu zgodnie z przyjetg technologig w pkt. 2, z odtozeniem urobku
wzdtuz wykopu, lub z wywozem gruntu na wymiane.
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Transport urobku stanowi odwiezienie nadmiaru na odlegto$¢ 3,0 km, po podsypce
oraz jak rowniez przywiezienie podsypki z odlegtosci 15,0 km.

6.2.2. Obudowa s$cian i rozbiorka.

Obudowe $cian wykopdéw pionowych przewidziano, jako petne umocnienie palami
szalunkowymi dla gruntow kat. | — IV.

6.2.3. Podloze.

Dla rurociggéw grawitacyjnych z uwagi na kategorie gruntu i lokalizacje w ciggach
komunikacyjnych przewidziano czesciowg wymiane gruntu z podsypka.

Podtoze powinno byé zgodne =z zaprojektowanym spadkiem, z ubitego
i zageszczonego piasku, z wyprofilowaniem dna w obrebie kata 90 stopni stanowigcy
tozysko nos$ne rury kanalizacyjne,.

6.2.4. Zasypka i zageszczenie gruntu.

Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektéw na przewodzie. Zageszczac¢ warstwami 0,30 m.

6.3. Roboty montazowe.

Po przygotowaniu wykopu i podtoza zgodnie z pkt. 2, mozna przystgpi¢ do
wykonania montazowych robét kanalizacyjnych.

Wykonanie robot montazowych powinny odpowiada¢ normie Pn-92/B-10735, PN-
81/B-10725, PN-74/B-10733 i instrukcjom oraz zaleceniom producentéw.

6.3.1. Rurociagi.

Budowe kanalizacji prowadzi¢ zgodnie z ustalonymi spadkami i rzednymi zawartymi
w dokumentacji projektowej, miedzy punktami weziowymi /studzienkami/, od
rzednych nizszych do rzednych wyzszych.

Utozony odcinek rur po uprzednim sprawdzeniu prawidtowosci spadku wymaga

stabilizowania przez wykonanie obsypki ochronnej z piasku przynajmniej na

wysokos¢ 30cm ponad wierzch rury.

Po kazdorazowym zakonhczeniu przewdd powinien by¢ czasowo zaslepiony, aby

zapobiec zanieczyszczeniom.

Kanat sanitarny grawitacyjny wykona¢ zgodnie z normg PN-B-10735.Przewody

nalezy utozyé ze spadkami podanymi na profilach. Przypadku wystgpienia

okolicznosci nieprzewidzianych, uniemozliwiajgcych potozenie kanatu zgodnie z

projektem, nalezy niezwtocznie powiadomi¢ projektanta. Kanaty uktadaé zgodnie z

instrukcjg montazu przewoddéw kanalizacyjnych, opracowang przez producenta rur

PCV. Spadki i gteboko$¢ posadowienia rurociggu powinny spetniaC ponizsze

warunki:

— najmniejsze spadki kanatébw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne
predkosci przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie mogg by¢ jednak
mniejsze:

o dla kanatow o srednicy 0,20 m - 5 %o,
o dla odgatezien o srednicy 0,16 m — 10-15 %o
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— najwieksze dopuszczalne spadki wynikajg z ograniczenia maksymalnych
predkosci przeptywu i wynoszg dla rur PVC 25 %.

— gtebokos¢ posadowienia powinna zapewniaé przykrycie nad wierzchem
przewodu nie mniejsze niz 1,0 m (gtebokos$¢ przemarzania gruntéw wg PN-81/B-
03020).

Przy mniejszych zagtebieniach zachodzi koniecznos¢ odpowiedniego ocieplenia

kanatu.

Na catej dtugosci projektowane kanaty winny by¢ posadowione na gruntach

piaszczystych lub Zzwirowych. Na catej dtugosci kanaty nalezy utozy¢ na posypce

piaskowej. Przewiduje sie = wymiane gruntu na kolektorach gtéwnych. Wigzgce
decyzje podejmie inspektor nadzoru w porozumieniu z projektantem w trakcie
wykonywania kanalizaciji.

Rury muszg by¢ uktadane tak, aby podparcie ich byto jednolite, zgodnie

Z wytyczong trasg, na odpowiednich gtebokosciach z odpowiednimi spadkami.

Podczas prac wykonawczych nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na zabezpieczenie

rur przed ich przemieszczaniem sie a czasie zasypywania wykopow, zageszczania

gruntu i przejezdzania ciezkiego sprzetu wykonawcy. Osypka rur musy byc¢
wykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeniu zakonczonego posadowienia.

Powinna szczelnie wypetniacC przestrzen wokot rury, nalezy jg wykonywac warstwami

réwnolegle po obu stronach rury, kazdg warstwe zageszczajgc. Obsypka musi by¢

prowadzona az do uzyskania warstwy 0,3 m ponad wierz rury. Pod jezdniami roboty
wykonywac¢ zgodnie z normg BN-72/8932-01 ,Roboty drogowe i kolejowe. Roboty
ziemne” uwzgledniajgc takze wymagania zarzgdcow drog.

Tam, gdzie wystepuje woda gruntowa, wykopy winny by¢ odwodnione za pomocg

drenazu. Dopuszcza sie inny sposéb odwodnienia po uzgodnieniu z inspektorem

nadzoru. Potgczenia kanatow stosowac nalezy zawsze w studzience.

6.3.2 Odgatezienia

Przy wykonywaniu odgatezien nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zasad:

— trasa odgatezienia powinna by¢é prosta, bez zataman w planie i pionie
(z wyjatkiem tukow dla podtgczenia z kanatem na trojnik),

— minimalny przekréj przewodu odgatezienia powinien wynosi¢ 160 mm,

— wigczenie odgatezienia do kanatu moze by¢ wykonane za posrednictwem
studzienki rewizyjnej, lub wtgczenia bocznego na trojnik,

— spadki odgatezien powinny wynosi¢ min. 10-15 %o

— wigczenie odgatezienia do kanatu poprzez studzienke potgczeniowg nalezy
dokonywac licujgc przewody sklepieniami. W przypadku koniecznosci witgczenia
odgatezienia na wysokosci wiekszej nalezy stosowac kaskady umieszczone na
zewnatrz poza sciankg studzienki,

— wigczenia odgatezien z dwdch stron do kanatu zbiorczego na tréjnik powinny by¢
usytuowane w odlegtosci min. 2,0 m od siebie.

6.3.3 Studzienki rewizyjne.

Studzienki kanalizacyjne wykonac¢ zgodnie z normg PN-B-10729 i PN-EN 124.

Studzienki wykona¢ na uprzednio wzmocnionym dnie wykopu (beton, tluczen).

Elementy studzienek nalezy ukfada¢ recznie lub mechanicznie. Przy wykonywaniu

studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zasad:

— studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanatéw
w odpowiednich odlegtosciach zgodnie projektem.
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— studzienki potgczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potgczeniu jednego lub
dwoch kanatow bocznych,

— wszystkie kanaty w studzienkach nalezy tgczy¢ o$ w os,

— studzienki nalezy wykonywac na uprzednio wzmocnionym (warstwg betonu) dnie
wykopu, studzienki wykonywac nalezy w wykopie umocnionym,

— w przypadku, gdy réznica rzednych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 m
nalezy stosowac studzienki spadowe-kaskadowe,

— studzienki zlokalizowane na kanatach o srednicy do 0,40 m wigcznie powinny
mie¢ spad w postaci rury pionowej usytuowanej na zewnatrz studzienki. Réznica
poziomow przy tym rozwigzaniu nie powinna przekraczac¢ 4,0 m.

— wykop miejsca studni nalezy poszerzy¢, by minimalna odlegtos¢ wynosita 30 cm
z kazdej strony

— przy montazu studzienek nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na poziom ich
posadowienia, ktory wlotem i wylotem musi odpowiada¢ poziomowi rurociggu.

Sposob wykonania studzienek (przelotowych, potgczeniowych

i kaskadowych) przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa o0znaczonego

symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8).

Studzienki rewizyjne sktadajg sie z nastepujgcych czesci:

— komory roboczej,

piyty zelbetowej

dna studzienki,

wtazu kanatowego,

stopni wiazowych

Komora robocza powinna mie¢ wysokos¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek

ptytkich, (kiedy gtebokos¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenu nie

pozwalajg zapewni¢ w/w. wysokosci) dopuszcza sie wysoko$¢ komory roboczej

mniejszg niz 2,0 m.

PrzejScia rur kanalizacyjnych przez sciany komory nalezy wykonacC przy uzyciu

uszczelnianych ksztaltek przejsciowych systemu producenta rur zgodnie

z dokumentacjg projektowa.

Studzienki ptytkie mogg by¢ wykonane bez komindw wilazowych, wdwczas

bezposrednio na komorze roboczej nalezy umiesci¢ ptyte pokrywowg, a na niej

skrzynke wtazowg wg PN-H-74051.

Dno studzienki nalezy wykonac¢ z kregéw z dnem z wyprofilowang kinetg.

Kineta w dolnej czesci powinna mie¢ przekrdj zgodny z przekrojem kanatu.

Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinna mie¢ ksztatt tuku stycznego do

kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy kanatu powinna ona

stanowi¢ przejscie z jednego wymiaru w drugi.

Spoczniki kinety powinny mie¢ spadek, co najmniej 3 %o w kierunku kinety.

Studzienki powinny mie¢ wiaz typu ciezkiego zeliwno — betonowy wg PN-H-74051-

02.Poziom witazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, natomiast

w trawnikach i zielehcach gérna krawedz wtazu powinna znajdowac sie na wysokosci

min. 8 cm ponad poziomem terenu.

W $&cianie komory roboczej oraz komina wilazowego nalezy uzy¢ kregow

Zz zamontowanymi stopniami.

Przy studzienkach pobudowanych w miejscach poza drogami (gruntowych) nalezy

witazy umocni¢ ptytg zelbetowg srednicy min. 1,50m z otworem na witaz, w celu

zabezpieczenia wlazu przed przesunieciem.

6.3.4 Studzienki na odgatezieniach
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Studzienki na odgatezieniach nalezy wykona¢ z tworzyw sztucznych, jako gotowy
wyrob o konstrukcji teleskopowej, skfadajacy sie z pokrywy, trzonu
i kinety potgczeniowej. Minimalny wymiar studzienki w planie wynosi 425 mm.
Odgatezienia w tych studzienkach nalezy tgczyc¢ kielichami z uszczelkami.

Studzienki montuje sie na podsypce z ttucznia grubosci 30 cm. Grunt zasypki wokot
studzienki wymaga starannego zageszczenia warstwami 20+30 cm.

Montazu studzienek nalezy dokonac zgodnie z instrukcjg montazowg producenta.

6.3.5. Wykonanie rurociggu sanitarnego ttocznego

Rurocigg ttoczny nalezy wykona¢ zgodnie z normami PN-B-10725 i PN-EN 752.

Proces zgrzewania rur PE musi odbywacé sie w temperaturze otoczenia powyzej

0°C. Nie wolno wykonywaé zgrzewania przy wystepowaniu duzej wilgotnosci

powietrza, np. podczas mgty. Na catej dtugosci projektowany rurocigg winien byc¢

posadowiony na gruntach piaszczystych lub zwirowych. Rury muszg byc¢ uktadane

tak, aby podparcie ich byto jednolite. Rury na catej dlugosci powinny Scisle przylegac

do podtoza, na co najmniej1/4 obwodu.

Rury muszg by¢ utozone zgodnie z wytyczong trasg na odpowiednich gtebokosciach.

Na catej dlugosci projektowane kanaty winny by¢ posadowione na gruntach

piaszczystych lub zwirowych. Na catej dtugosci kanaty nalezy utozy¢ na podsypce

piaskowej. Przewiduje sie czesciowg wymiane gruntu. Wigzgce decyzje podejmie

inspektor nadzoru w porozumieniu z projektantem w trakcie wykonywania kanalizacji.

Podczas prac wykonawczych nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na zabezpieczenie

rur przed ich przemieszczaniem sie, a czasie zasypywania wykopéw, zageszczania

gruntu i przejezdzania ciezkiego sprzetu Wykonawcy. Obsypka rur musi byc¢

wykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeniu zakohczonego posadowienia.

Powinna szczelnie wypetniac przestrzehn wokot rury, nalezy jg wykonywac warstwami

réwnolegle po obu stronach rury, kazdg warstwe zageszczajgc. Obsypka musi by¢

prowadzona az do uzyskania warstwy 0,3m ponad wierz rury. Pod jezdniami roboty

wykonywac¢ zgodnie z normg BN-72/8932-01 ,Roboty drogowe i kolejowe. Roboty

ziemne” uwzgledniajgc takze wymagania zarzadcoéw drég. Tam, gdzie wystepuje

woda gruntowa, wykopy winny by¢ odwodnione za pomocg drenazu w obsypce

filtracyjnej lub igtofiltrow. Dopuszcza sie inny spos6b odwodnienia po uzgodnieniu

z inspektorem nadzoru.

Préba szczelnosci powinna byé przeprowadzona zgodnie z PN-B-10725. Przy

prébach szczelnosci rur cisnieniowych nalezy zachowac nastepujgce zasady:

— rurociggi dtuzsze niz 800 m nalezy prébowac odcinkami, odpowiednie dtugosci
odcinkOdw mieszczg sie w granicach 300-500m

— tuki, zaslepki i zamontowana armatura muszg by¢ odkryte podczas proby,

— proste odcinki rurociggu ( miedzy ztgczami) powinny by¢ przysypane
i zageszczone, a proba moze sie odby¢ najwczesniej w 48 godzin po zasypaniu,

— maksymalna temperatura rurociggu nie moze by¢ wyzsza niz 20°C,

— prébe szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ po catkowitym zakonczeniu montazu
i wzrokowym sprawdzeniu potgczen,

— rurocigg winien by¢ poddany podwyzszonemu cisnieniu tylko przez czas
wymagany odpowiednimi normami, nie dtuzej niz 24 godziny,

— po zakohczeniu proby cisnieniowej nalezy zmniejszaé powoli w sposob
kontrolowany cis$nienie,

— miejsca odpowietrzen muszg znajdowa¢ sie we wszystkich najwyzszych
miejscach sieci,
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— napetnianie rurociggu musi odbywac sie powoli w najnizszym punkcie sieci,
— po catkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu rurociggu nalezy go pozostawi¢ na
kilka godzin dla ustabilizowania,

6.3.6.Wykonanie przeciskow /przewiertow /
Nie dotyczy

6.3.7. PARAMETRY PRACY POMP:

- Qp=144m3/h H=51m

— wysoko$¢ geometryczna Hg = 3,3 m

— Hstrl=1,6m

— straty rurociggu policzono dla rury PEHD PN10 90x5,4 SDR17
— dtugosc rurociggu ttocznego L = 152,0 m

— Hwyp=0,2m

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI MA ZAWIERAC:

1. Pompy produkcji KSB (typy pomp wg tabeli) — szt. 2
2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z kregéow betonowych C35/45
3. Wyposazenie zbiornika ma zawierac (stal 1.4301):
¢ skosy technologiczne

deflektor — stal nierdzewna — szt. 1
podest obstugowy — stal nierdzewna
drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi do dna — stal nierdzewna
porecz wysuwana z pochwytem  montowana wewnatrz zbiornika — stal
nierdzewna
wiaz zeliwny @800 D400
kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdz./przew.PVC — szt. 1 (nawiewny)
kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — stal nierdzewna — szt.1 (wywiewny)
belka wsporcza — stal nierdzewna
prowadnice — stal nierdzewna
tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych — stal nierdzewna A4
zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN80 + przedtuzenie trzpienia
(przegubowy) ze stali nierdzewnej szt. 2 (zamykanie i otwieranie w Swietle
wiazu, obstuga z poziomu terenu)
zawory zwrotne kulowe proste DN8 szt. 2 — Zeliwo
przewody ttoczne DN80 — stal nierdzewna ($cianka 2mm)
potgczenia kotnierzowe nierdzewne
elementy tgczne — stal nierdzewna lub materiat wg specyfikacji producenta
potaczenie z rurociggiem PEHD ttocznym wewnatrz zbiornika za pomoca ztgczki
STAL/PE 80/90
nasada T-52 z pokrywg + zawor kulowy 2" — szt 1
e potaczenie piondw ttocznych ksztattkami niskooporowymi (trdjnik ortowy) — nie

dopuszcza sie zastosowania potgczen spawanych pod katem prostym

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:
e wykonawca musi posiada¢ wdrozong norme dotyczacg jakosci w spawalnictwie w
petnym zakresie wymagan jakos$ciowych: PN-EN ISO 3834-2
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e wykonawca musi zatrudniaC spawaczy i operatorow urzadzen spawalniczych
spetniajgcych wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy
Cisnieniowej 2014/68/UE

e wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologie spawania WPQR
zgodna z PN-EN ISO 15614

e wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg
PN-EN ISO 5817;

e zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz
kontrola penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277

e personel wykonujgcy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w
zakresie badan wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN
ISO 9712

e minimum 80% spawdw do $rednicy DN200 musi by¢ wykonanych metodg orbitalng
w podwajnej ostonie argonu z potwierdzeniem jakosci spawu (wydruk)

. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajgco-sterujacej ukiadu
dwupompowego w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS
a) Obudowa rozdzielnicy:

e wykonana z poliestru wzmocnionego witdoknem szklanym o stopniu
ochrony min. IP 66, wspotczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z
uszczelkg PUR, odporna
na promieniowanie UV,

e wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne
na promieniowanie UV, na ktérych sg zainstalowane (na sitodruku
obrazu pompowni):

o kontrolki:
» poprawnosci zasilania,
= awarii ogdinej,
= awarii pompy nr 1,
= awarii pompy nr 2,
= pracy pompy nr 1,
» pracy pompy nr 2;

o wylacznik gtdwny zasilania z ostong stykdw,
o przetgcznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
o przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
o stacyjka z kluczem (umozliwiajaca rozbrojenia alarmu),
e 0 wymiarach minimum: 800(wysokos¢) x 600(szerokos¢) x
300(gtebokost),
e Wwyposazona W plyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci
2mm,
e Wwyposazona W cO nhajmniej dwa zamki patentowe w drzwiach
zewnetrznych,

e posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajgcym montaz/demontaz
wszystkich kabli (np. zasilajgcych, od czujnikow ptywakowych i sondy
hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu obudowy
rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej, cokét odporny na promieniowanie
uv.

b) Urzadzenia elektryczne:
e modut telemetryczny GSM/GPRS
e czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
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uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie
przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu
pomp
wylacznik réznicowoprgdowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody
odbiorcze
gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wytgcznikiem
nadmiarowo-pragdowym klasy B16
wytgcznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed
przecigzeniem
i zanikiem napiecia na dowolnej fazie zasilajgcej
stycznik dla kazdej pompy
jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej
dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni
zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw
syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu
dzwiekowego i optycznego
wytacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej
wewnetrzne o$wietlenie rozdzielnicy — Swietlowka 8W
sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o
zakresie pomiarowym 0-4m H.O wraz z dwoma pltywakami
(suchobieg i poziom alarmowy)
antena dla sygnatu GSM modutlu telemetrycznego w wykonaniu
zaleznym
od uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie
wtyk do podiaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ — 0 — Agregat
przediuzenie kabli pomp o 5m

Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza przepompowni sciekow posiada
Europejski Certyfikat Jakosci ‘CE’.

c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza
nastepujgce sygnaty (UWAGA!!! - wszystkie sygnaty binarne powinny by¢
wyprowadzone z przekaznikéw pomocniczych):

wejscia (24VDC):
o tryb pracy automatycznej pompowni

o zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

o potwierdzenie pracy pompy nr 1

o potwierdzenie pracy pompy nr 2

o awaria pompy nr 1 -— kontrola wylgcznika silnikowego,
zabezpieczenia termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

o awaria pompy nr 2 -— kontrola wylgcznika silnikowego,
zabezpieczenia termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

o kontrola otwarcia drzwi

o kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

o kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

o kontrola rozbrojenia stacyjki
wejscia analogowe (4...20mA):
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o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA)
zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
o sygnat z przektadnikdw pragdowych (4...20mA)

e wyjscia (zataczanie przekaznikdw napieciem 24VDC):

o zataczanie pompy nr 1

o zatgczenie pompy nr 2

o zalgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza
pompowni

o zalgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

o zalgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

o zalgczenie wyjscia wlamania — do podigczenia niezaleznej
centralki alarmowej (opcjonalnie)

d) Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem
nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM zapewniajgcy dwukierunkowg wymiane
danych z istniejgcg stacjg bazowa
zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajgcy prace
w bezposrednim o$wietleniu promieniami stonecznymi
16 wejs¢ binarnych
16 wyjs¢ binarnych
4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
o zasilania sterownika
o poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub warto$¢ na wyswietlaczu
HMI
o poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
» nie zalogowany
» zalogowany
o poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
* |ogowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= brak lub zablokowana karta SIM
o aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony IP40
temperatura pracy: -20° C...50°C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensagji
modut GSM/GPRS/EDGE
napiecie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e) Wymagania modutu telemetrycznego:
e wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejS¢ i wyjs¢ (binarnych i

analogowych) modutu telemetrycznego do stacji monitorujgcej w
ramach ustugi GPRS (ORANGE, PLUS)
w wydzielonej sieci APN
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wysytanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku
powstania stanéw alarmowych na obiekcie
sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu
z ptywakow
i sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesytanych ze Stacji
Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie,
blokada pracy rownolegtej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu
wystanego
ze stacji operatorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie
przepompowni:

a) brak karty SIM

b) poprawnos¢ PIN karty SIM

c) btedny PIN karty SIM

d) zalogowanie do sieci GSM

e) zalogowanie do sieci GPRS

f) wejscia i wyjscia sterownika

g) aktualny poziom Sciekdw w zbiorniku

h) nastawiony poziom zatgczenia pomp

i) nastawiony poziom wyfgczenia pomp

j) nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy

k) liczba zatgczen kazdej z pomp

[) liczba godzin pracy kazdej z pomp

m) prad pobierany przez pompy

n) poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, po
wczesniejszej autoryzacji (wpisanie kodu) operatora:

a) poziomu zalgczenia pomp

b) poziomu wytgczenia pomp

c) poziomu dofgczenia drugiej pompy

d) zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej

e) zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pragdowego
prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatdéw o biezgcych awariach:

a) kazdej z pomp

b) zasilania

c) wystagpieniu poziomu suchobiegu

d) wystgpieniu poziomu przelewu

e) btednym podtgczeniu ptywakdéw

f) sondy hydrostatycznej

g) wilamaniu
naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
automatyczne przetagczanie pracujgcej pompy po przekroczeniu
maksymalnego czasu pracy z mozliwoscig wytgczenia opcji
blokada zatgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju
pompy — redukuje czestotliwo$¢ zatgczen pomp, funkcja z mozliwoscig
wyigczenia (opcja)
zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
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e Zliczanie liczby zatgczen kazdej z pomp
e pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):

a) pobieranej mocy
b) zuzytej energii
C) napiecia na poszczegdlnych fazach

e mozliwo$¢ podigczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej

centralki alarmowej

PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY
MODULU MODBUS RTU

f) Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza pomp ma zapewniac:

naprzemienng prace pomp

automatyczne przetgczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy

kontrole termikdw pompy i wytgcznikow silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie Sciekdw ponizej poziomu
suchobiegu — tylko dla pracy recznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w
oparciu o sygnat
z dwodch ptywakow

kompatybilnosc z istniejgcym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza spetfnia zasadnicze wymagania okreslone w PN-
EN IEC 61439-1:2021-10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy
kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza spetnia zasadnicze wymagania okreslone w PN-
EN IEC 61439-1:2021-10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy
niskonapieciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie
aktywna ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca
przepompowni Sciekdw wraz z rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi zawierajgcymi
oprogramowanie istniejgcego systemu monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN
dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia
dostawca systemu monitoringu.

PARAMETRY POMP I ZBIORNIKA:

L.p. z kregoéw betonowych

Zbiornik przepompowni Pompy zatapialne 2

C35/45 [wymiary mm] o

1500 x 3100
ARX F80-180/017 F4
PS Wasosz ul. | przewody ttoczne stal DN8O / USG-1400
Lawendowa PE 90 mocy 1,70 kW
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Nowo budowana sieciowa przepompownia $ciekOw opisana w projekcie
budowlanym oraz
w SWZ ma by¢ objeta rozbudowsq istniejagcego systemu wizualizacji i
monitoringu

w oparciu o pakietowa transmisje danych GPRS, ktory jest zainstalowany i
funkcjonuje w PWIK Wasosz.

Oprogramowanie nowej przepompowni ma by¢ zintegrowane i
kompatybilne

z istniejagcym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy
zrealizowa¢ poprzez naniesienie nowej przepompowni $ciekOow na
istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej mieszczacej sie w
siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednoczes$nie
Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania
i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisje danych GPRS nie moze
by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie rowniez mozliwosci
wspotdziatania dwoch czy wiecej odmiennych systemow sterowania i
monitoringu z uwagi na koszty przysziej eksploatacji przepompowni
sieciowych.

6.4. Naprawa drog, ulic i chodnikéw.

Teren zabudowany, po ktorym przebiega sie¢ kanalizacyjna posiada nawierzchnie z
trylinki, szutrowg i gruntowg po wykonaniu kanalizacji nalezy tg nawierzchnie
przywroci¢ do stanu pierwotnego.

6.4.1 Roboty rozbiérkowe

— rozbiérke nawierzchni asfaltowej i podbudéw nalezy wykonaé przy pomocy pity do
ciecia asfaltu i miotdw pneumatycznych. Materiat uzyskany z rozbiorki warstwy
bitumicznej nie powinien by¢ mieszany w trakcie wykonywanych robot, transportu
i sktadowania z innymi materiatami rozbiorkowymi

— rozbiodrke nawierzchni z kostKki POLBRUK wykonac recznie
z wyselekcjonowaniem kostki potrzebnej do odtworzenia chodnikdw.

Materiaty z rozbiorki tj. asfalt, nadmiar ziemi, betony wywiez¢ na sktadowisko
odpadéw — zgodnie z Ustawg Prawo Ochrony Srodowiska oraz Ustawy o Odpadach.

6.4.2. Profilowanie i zageszczenie podtoza:

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze winno by¢ oczyszczone z wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce
rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podioza. Nadmiar gruntu z profilowania odwiez¢é na odklad. Bezposrednio po
profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczenia.

Zageszczanie warstw nalezy rozpoczynaC od krawedzi i stopniowo przesuwac

pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie
podtoza o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi

21



i przesuwac pasami podtuznymi czesciowo nakfadajgcymi sie, w kierunku jej gornej
krawedzi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-
04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢
kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody
i rbwnomiernie wymieszac.

Nierownosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny bycC
wyrownywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Dopuszczalna tolerancja
dla gtebokosci wykonywanego podtoza wynosi 1cm.

6.4.3 Warstwa odsgczajgca

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Grubos¢ roziozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiggnieto grubos¢ projektowang. Natychmiast po koncowym
wyprofilowaniu warstwy odsgczajgcej lub odcinajgcej nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczania.

Nierbwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢
wyréwnywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usuniecie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajgca i odsgczajgca powinna
by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢é rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci

6.4.4. Podbudowa z kruszywa kamiennego

Grubos¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza -od
grubosci projektowane;.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grubos¢ roziozonej warstwy luznego kruszywa
powinna byC¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggneta grubosc
projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.
Zageszczanie podbudowy powinno rozpoczgé sie od krawedzi i stopniowo
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przesuwacé sie pasami podiuznymi, czesciowo naktadajgcymi sie w kierunku osi
jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno
rozpoczgc sie od dolnej krawedzi i przesuwac sie pasami podtuznymi, czesciowo
naktadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa
grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania
kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym, co najmniej 18 kN/m, albo ptytowg zageszczarkg wibracyjng
0 nacisku jednostkowym, co najmniej 16 kN/m?. Grubos$¢ warstwy luznego kruszywa
drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego
zostaty wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania
I wibrowanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo
drobne przestanie penetrowac¢ warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usung¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnie 3 - 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna byC¢ przywatowana walcem statycznym gtadkim
0 nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

6.4.5 Odbudowa nawierzchni asfaltowych — nie dotyczy

6.4.6. Nawierzchni z kostki betonowej

Nawierzchnie z kostki betonowej wykonywac¢ na posypce piaskowo-cementowej gr.
3cm. Podsypke cementowo — piaskowg roztozy¢ na wyprofilowanym i zageszczonym
podtozu. Kostke uktadaé tak, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do
3mm.Kostke uktada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po
procesie ubijania podsypka zageszcza sie. Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢
za pomocg zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Do
ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca. Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢
od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nierbwnosci powierzchniowe mogg byc¢
zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki. Po ubiciu nawierzchni
wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymieni¢ na kostki cate. Po
utozeniu kostki szczeliny nalezy wypemi¢ piaskiem, a nastepnie zamiesc
nawierzchnie.

6.4.7.. Krawezniki betonowe

Krawezniki betonowe nalezy ustawi¢ na tawie z oporem wykonang z betonu
klasy B 7,5 na podsypce cementowo — piaskowej gr.5cm, przy czym co 50m nalezy
stosowac¢ szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowg. tawy
betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania. Spoiny
kraweznikdw nie powinny przekracza¢ 1cm i powinny byC wypetnione zaprawag
cementowo — piaskowg przygotowang w stosunku 1:2. Krawezniki na tukach drogi
muszg by¢ wykonane z prefabrykatow dostosowanych do promienia.
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7. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng, jakos¢ robét i materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, witgczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do wykonania préb i badan
materiatébw oraz robot.

Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszelkie dokumenty
stuzgce okresleniu, jakosci robot i materiatdow oraz umozliwi stuzbom powotanym
przez Zamawiajgcego do przeprowadzenia prawidtowosci wykonanych robot, jakosci
uzytych materiatow oraz zgodnos$ci realizacji robét z dokumentacjg Projektowa,
obowigzujgcymi przepisami, normami i sztukg budowlang, a w szczegolnosci
z wymogami normy PN-92/B-10735 i PN-70/B-10715.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

odbiorowi robét zanikajgcych,
odbiorowi czesciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér roboét zanikajacych.

Odbidr roboét zanikajgcych pola na koncowej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robat,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét zanikajgcych
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robét.

Odbiory dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy, z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia, wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora Nadzoru.

llos¢ i jakos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan, w oparciu o przeprowadzone
pomiary, zgodnie z dokumentacjg projektowg i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbiér czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbidr
czesciowy robot dokonuje sie wg. Zasad odbioru koncowego Odbioru Robot
i dokonuje go Inspektor Nadzoru i Zamawiajgcy.

8.3. Odbiér ostateczny robét.

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego.
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Odbior ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania roboét
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.

Odbiér ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie

8.3.2. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego, w obecnosci Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego. Komisja,
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikbw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg i uzgodnieniami. W toku odbioru ostatecznego
komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow zanikajgcych,
zwilaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych poprawkowych.

8.3.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot
odbioru ostatecznego robot.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce
dokumenty:

- dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzgdzana w trakcie realizacji budowy,

- dziennik budowy,

- wyniki pomiaréw oraz badan wszystkich oznaczenh laboratoryjnych, jesli byty
wymagane,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot,

- kopie mapy zasadniczej powstaltg w wyniku geodezyjnej inwentaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego robot, komisja
w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetniajgce bedg zestawione wg. wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania tych robét wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie robo6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w tym okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu oraz
opinii i spostrzezen przekazanych przez stuzby eksploatacyjne.

9. Uwagi koncowe.
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Zgodnie z dokumentacjg projektowg nalezy wykona¢ wszystkie obiekty ujete
w przedmiarze robot.

Elementy nieujete w przedmiarze roboét, ktore Wykonawca zobowigzany jest ujgc
w wycenie robot: - optaty zwigzane z uzyskaniem uzgodnien, nadzoréw i zezwolen
z zainteresowanymi jednostkami.

OPRACOWAL

inz. Lech Przybylak
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