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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach
realizacji zadania:

,,Przebudowa abonenckiej stacji transformatorowej SN/nN 15/0,4kV L-0740 Kaminsk ZK”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza prowadzenia Robdt zwigzanych z
przebudowg stacji transformatorowej 15/0,4kV, na dziatce 13/5 w Kaminsku, obreb 0018
Kaminsk, gm. Gérowo Itaweckie.

Zakres rzeczowy obejmuje:

* Demontaz czesci istniejgcej rozdzielnicy SN,

* Montaz nowej rozdzielnicy SN,

* Potaczenie istniejgcej rozdzielnicy z nowg kablem SN,

*  Wykonanie przebi¢, otworéw i kanaléw kablowych w wnetrzowej stacji

transformatorowe;j

*  Wymiana istniejagcych dwoéch transformatoréw 15/0,4kV 400kVA na jednostki o
mocy 630kVA,

* Demontaz starych mostéw szynowych nN,
*  Wykonanie nowych mostéw szynowych nN,

* Dostosowanie kabla zasilajgcego nowoprojektowane rozdzielnice nN (w ramach
odrebnego opracowania) do wymiany istniejgcego agregatu pradotwdérczego o mocy

400kV A na agregat o mocy 634,5kVA,



* Montaz w nowoprojektowanej rozdzielnicy nN oraz dodatkowego pigtego pola

rezerwowego w celu przysziosciowego podtaczenia instalacji fotowoltaicznej,

* Demontaz starych baterii kondensator6w oraz montaz nowych baterii kondensatoréw

o mocy 100kVar do kompensacji mocy biernej,

*  Wykonanie nowej instalacji wewngtrznej stacji, obwodoéw potrzeb wtasnych: obwéd

gniazd 230VAC 1 oswietlenia 230VAC.

1.4. OKreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujacymi
Polskimi Normami 1 Og6lna Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ tych robét oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem budowlano-wykonawczym, pozostatymi STWiORB i poleceniami zarzadzajacego
realizacja umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek odst¢pstw od tych dokumentéw wymaga

akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i
dokumenty:
1.5.2.1. Dokumentacja Projektowa zatagczona do dokumentéw Przetargowych:
1.5.2.1.1. Opisy techniczne.
1.5.2.1.2. Rysunki.
Rysunki zawarte w Dokumentacjach Przetargowych pozwalaja na okreslenie lokalizacji i
charakteru robdt, s3 wystarczajace do ich wykonania.
Dokumentacja zawiera:
1. Opis techniczny
2. Obliczenia techniczne

3. Rysunki



1.5.3. Zgodnos¢ robét z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe przekazane przez
zarzadzajacego realizacja umowy, wymagania dla Wykonawcy stanowig cz¢s¢ Umowy, a
wymagania wyszczegdlnione chocby w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej Dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje
nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne
2) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry
dokona odpowiednich poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i materiaty bedg zgodne z Dokumentacja Projektowa 1 STWiORB.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatléw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z Dokumentacjg
Projektowa lub STWiORB, i1 wptynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

W czasie trwania budowy Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace oraz dojazd do placu budowy. Wykonawca
zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci
przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inwestorem. Koszt zabezpieczenia terenu

budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cen¢ kontraktowa.

1.5.5. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej. Wykonawca odpowiada za ochrong
instalacji napowierzchni i za urzadzenia podziemne, w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowg dla wszelkiego rodzaju

robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie potozenia instalacji i urzagdzen podziemnych na
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terenie budowy 1 powiadomi¢ Inspektora nadzoru, wtadze lokalne, oraz uzytkownikéw innych
sieci 1 wlascicieli gruntéw o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w

dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac. aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych., szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i begdzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje si¢. ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja zaptacie i sg uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie urzadzenia i materiaty
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez
inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu koncowego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy bylty w
zadowalajacym stanie przez caly czas do momentu odbioru koncowego.

1.5.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
1 miejscowe oraz przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw 1 wytycznych podczas
prowadzenia rob6t. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowac Inwestora o swoich

dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne stosowne dokumenty.



1.6. Wspoélny Stownik Zamowien (CPV)

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego

45317300-5 Elektryczne urzadzenia rozdzielcze

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wiasciwos¢ do robét 1 byty dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami

Kontraktu, wymaganiami 1 warunkami Specyfikacji Technicznych i poleceniami Inzyniera.

2.2. Rozdzielnica SN

W stacji transformatorowej nalezy usunaC trzy pola istniejacej rozdzielnicy SN i
zainstalowa¢ nowa rozdzielnice SN Xiria typu ,,KTTT”. Podstawowe parametry rozdzielnicy
SN: In=630A, Icw (1s) = 16kA, Ipk (1s) = 40kA, 125/50kV. Dwa pola transformatorowe maja
by¢ wyposazone w zabezpieczenia typu WIC. Rozdzielnica musi posiada¢ napedy
mechaniczne, w polu liniowym i polach transformatorowych nalezy instalowa¢ na kablach SN

glowice wtykowe konektorowe typu RSTI-5851.

2.3. Kable SN
W trakcie przebudowy stacji SN/nN nalezy stosowac¢ nastgpujace kable SN:

» Kabel taczacy istniejaca rozdzielnice z nowg rozdzielnica SN — 3 x XnRUHAKXS
1x70mm?2,

» Kable zasilajace transformatory SN/nN - 3 x XnRUHAKXS 1x70mm?2,

* Przewéd AAsXSn 1x70 jako mostki miedzy przektadnikami pragdowymi SN

istniejgcej rozdzielnicy, a nowoprojektowanym kablem SN.



Wszystkie kable SN muszg spetnia¢ wymagania aktualnych norm.

2.4. Rozdzielnica nN

W miejsce starej rozdzielnicy nN nalezy zainstalowa¢ nowa rozdzielnice nN
charakteryzujacg si¢ nastgpujacymi danymi technicznymi:
Szyny gtéwne z tytu do 4000 A Normy IEC/EN 60439-1, PN-EN 60439-1
Temperatura otoczenia °C 35 (wartos$¢ srednia dla 24h)
Wilgotnos$¢ wzgledna % 50 dla 40 °C
Sposéb ochrony Klasa ochrony 1, uziemienie
Stopien ochrony P31
Napiecie znamionowe izolacji Ui V 1000
Izolacja zespotéw I11/3
Znamionowe napigcie pracy Ue V 690
Czestotliwos¢ znamionowa Hz 40 — 60
Znamionowy prad szyn gtéwnych Ie A od 1600 do 4000
Znamionowy prad zwarciowy Icw kA do 100 (1 s)
Znamionowy prad zwarciowy Ipk kA do 220
Rozmiary mm wysoko$¢ = 2000, gigbokos¢ =400, 600 lub 800
Grubosci blach mm drzwi, rama = 2 mm, pokrywa tylna i gérna = 1,5 mm
Pokrycie powierzchni stalowych Galwanizacja elektrolityczna, wykanczanie poprzez
malowanie proszkowe, Kolor RAL 7035, jasno szary
Mechanizm zamykajacy Zawrotnica (zamknigcie drzwi dwudzielnych) z 2 lub 4 punktami
zamykajacymi i zamkiem obrotowym 3 mm, klucz z dwiema zastawkami
Warunki lokalizacji instalacji Instalacje wewnatrz budynkow.
Elementy systemu MODUL 4000TTA sg kombinacjami przetestowanych w zakresie
badan typu zestawoéw (TTA) zgodnie
znormg [IEC EN 60439-1. Badania typu zostaly przeprowadzone w uprawnionym certyfi
katem laboratorium.
Pola zgodnie z klauzulami (odnos$nie aparatury taczeniowej oraz zestawéw MODUL
4000TTA) w niniejszym katalogu spetniaja wymagania testow na:
* warto$¢ znamionowg pradu zwarcia
* granic¢ wzrostu temperatury
* skutecznos$¢ przewodu ochronnego

» wentylacje i drogi uptywu pradu



* odpornos¢ izolacji
* dzialanie mechaniczne
* stopien ochrony
Odchylenia w konstrukcji w nast¢pujacych obszarach rozdzielnicy powodujga zmiany
wlasciwosci przetestowanych wiasciwosci pol:
* zainstalowane komponenty
* wymiary
Zmiany w nastepujacych obszarach sg niedopuszczalne:
* warto$¢ znamionowa pradu zwarcia
* nagrzewanie
» wentylacja i drogi uptywu pradu
* stopien ochrony

*itp
2.5. Kable nN
W trakcie przebudowy stacji SN/nN nalezy stosowac¢ nastgpujace kable nN:
*  Mosty kablowe nN transformator — rozdzielnia nN: 2x(4xN2XH-O 1x240),
* Mosty kablowe nN agregat — rozdzielnia nN: 2x(4xN2XH-O 1x240),
* Mosty kablowe nN bateria kondensatoréw — rozdzielnia nN: YAKY 4x120,

¢ Kable sterownicze nN baterii kondensatorow — YKY 2x4.

Wszystkie kable SN muszg spetnia¢ wymagania aktualnych norm.

2.6. Kanal kablowy SN

W rozdzielni SN nalezy wykona¢ kanatl kablowy dla potaczenia rozdzielnic Sn. W tym
celu nalezy wykona¢ wykop 1 posadowi¢ w nim gotowy prefabrykowany betonowy kabat
kablowy o wymiarach zewngtrznych 100x56x38 oraz przykry¢ go pokrywa prefabrykowana

betonowg o wymiarach 100x56x8.

2.7. Ukladanie mostu szynowego transformator — rozdzielnica nN

Mosty szynowe nN migdzy transformatorami a rozdzielnicg nN, nalezy uktada¢ na

zamontowanych korytach kablowych typu DKP300H50/3N.
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2.8. Baterie kondensatorow

W stacji transformatorowej, dla obu sekcji rozdzielnicy nN, przewiduje si¢ po jednej
baterii kondensatorow do kompensacji mocy biernej. Baterie kondensatorow/zespot
kondensatoréw powinien charakteryzowa¢ si¢ moca bierng 100kVar o 10kVar stopniu

regulacji. Obudowa baterii kondensatoréw powinna by¢ w wykonaniu 1P30.

2.9. Transformator SN/nN 15/0,4kV

W istniejacej stacji transformatorowej, w dwéch oddzielnych komorach transformatoréw
znajduja si¢ transformatory SN/nN 15/0,4kV o mocy 400kV A, ktére zostaly przewidziane do
wymiany ze wzgledu na zwigkszenie mocy stacji. W miejsc istniejacych transformatoréw
nalezy zainstalowa¢ transformatory typu: TNOSA 630/15PNS Dyn5 o mocy 630kVA.

2.10. Pole rezerwowe dla instalacji PV

W nowoprojektowanej rozdzielnicy nN (wg odrebnego opracowania) nalezy wyposazy¢
pole rezerwowe w celu przysztosciowego podtaczenia instalacji PV o mocy do 50kWp. W polu

rezerwowym nalezy zainstalowac:
*  Wylacznik mocy MC3-250A VE,
e Analizator NA-96,
* Przektadnik pomiarowy MG955040-A 400/5A,

* Przewody sterujace: DY 1,5; DY 2,5

Zabezpieczenia przewodow sterujacych: S301B6A — 2 szt.

2.11. Obwody potrzeb wlasnych nN w stacji

W stacji nalezy wykona¢ obwody potrzeb wiasnych. Obwdéd zasilania gniazd 230VAC
oraz obwdd oswietlenia wewnetrznego stacji 230VAC. W tym celu potrzebne bedg nastepujace

materiaty:

Przewdd YDY 3x1,5 oraz YDY 3x2,5;

Rury ostonowe RL20 z uchwytami i ztgczkami,

* Laczniki pojedyncze hermetyczne nascienne,

Gniazda podwdjne hermetyczne nascienne,
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*  Oprawy LED hermetyczna 4500Ilm 4000K 39W IP65,

*  Oprawy LED hermetyczna 3400Im 4000K 840 IP65.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu, na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet bedacy wilasnosciag
Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami dotyczacymi ochrony s$rodowiska i

przepisami dotyczacymi ochrony §rodowiska oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

3.2. Sprzet do wykonania oSwietlenia

Wykonawca przyst¢pujacy do wykonania oswietlenia drogowego winien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nast¢pujgcych maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwg jakosc

robot:
e zurawia samochodowego,

* samochodu specjalnego linowego z platformga i balkonem,

* zespotu pradotwdrczego przenosnego 2,5 kVA,

* zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,

* koparko-spycharki o tad. 0,15t,

* wibromtotu elektrycznego lub spalinowego do 3 kW,

* ciggnika kotowego,

* samochodu samowytadowczego,

* lub kazdego innego sprzetu zaakceptowanego przez Inwestora

Roboty instalacyjne mogg by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzgtu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inwestora oraz na odcinkach dopuszczonych przez
inspektora nadzoru. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t Wykonawca powinien
dysponowa¢ Sprzetem sprawnym technicznie. Z uwagi na zblizenia lub skrzyzowania z innymi
sieciami na odlegto$¢ do 3 m, roboty ziemne nalezy bezwzglednie prowadzi¢ r¢cznie pod

nadzorem wiascicieli poszczegdlnych sieci.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wplyng niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasnosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWiORB 1 wskazaniach przez
Inwestora, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych

parametréw technicznych.

4.2. Transport materialow

Wykonawca przystgpujacy do wykonania oswietlenia winien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacych srodkéw transportu.

* samochodu skrzyniowego,

* przyczepy dtuzycowe;,

* samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,

* samochodu dostawczego,

* przyczepy do przewozenia kabli.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu, wydanymi przez

wytworce dla poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za przeprowadzenie rob6t zgodnie z Kontraktem
(Umowa) oraz za jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami STWiORB, projektu organizacji robdt oraz
poleceniami Inspektora nadzoru, Inwestora, Zarzadzajacego wykonaniem zadania/inwestycji.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie

wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
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Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot
zostang, jesli wymaga¢ bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robo6t beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie (Umowie), Dokumentacji
Projektowej i w STWiORB, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyz;ji
Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji 1 przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszioSci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora
nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Roboét oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane Roboty.

Prace ziemne wykonywac recznie przy skrzyzowaniu z istniejagcym uzbrojeniem, roboty
nalezy prowadzi¢ odcinkowo i zgodnie z ustaleniami wtascicielu istniejagcego uzbrojenia.

Przed przystapieniem do rob6t ziemnych nalezy zleci¢ nadzér wszystkim wtascicielom
uzbrojenia podziemnego na omawianym terenie.

Doktadng lokalizacj¢ urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopdéw
kontrolnych wykonywanych rgcznie i pod nadzorem uzytkownikéw.

Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywaé¢ pod nadzorem
uzytkownikéw, stosujac si¢ do ich zalecen odno$nie zabezpieczen urzadzen.

Prace zwigzane z przebudowa stacji SN/nN powinny by¢ realizowany zgodnie z aktualnie
obowigzujacymi przepisami ochrony przeciwporazeniowej w urzadzeniach
elektroenergetycznych oraz instrukcja montazu tych urzadzen oraz dokumentacjg techniczno-
ruchowg. Wykonawca opracuje powykonawczg inwentaryzacje geodezyjng i techniczna.

Za prawidlowe wykonanie czgsci budowlanej 1 wyposazenie w instalacje ogélne
pomieszczen odpowiedzialny jest wykonawca prac budowlano-instalacyjnych. Przed
przystapieniem do montazu wyposazenia nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanej adaptacji z

wymaganiami w niniejszym projekcie. W szczegd6lnosci nalezy zwréci¢ uwage na:
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Prawidtowy demontaz cze¢sci istniejgcej rozdzielnicy SN,
Prawidtowy montaz nowej rozdzielnicy SN,
Prawidtowe polaczenie istniejacej rozdzielnicy z nowg kablem SN,

Prawidtowe wykonanie przebi¢, otworéw i kanaléw kablowych w wnetrzowej stacji

transformatorowe;j

Prawidtowa wymiana istniejacych dwoch transformatoréw 15/0,4kV 400kVA na

jednostki o mocy 630kVA,
Prawidtowy demontaz starych mostéw szynowych nN,
Wykonanie nowych mostéw szynowych nN,

Prawidtowe ulozenie kabla zasilajagcego nowoprojektowane rozdzielnice nN do
wymiany istniejgcego agregatu pradotworczego o mocy 400kVA na agregat o mocy

634,5kVA,

Prawidtowy montaz w nowoprojektowanej rozdzielnicy nN, dodatkowego piatego

pola rezerwowego w celu przysztosciowego podtaczenia instalacji fotowoltaicznej,

Prawidtowy demontaz starych baterii kondensatorow oraz montaz nowych baterii

kondensatoréw o mocy 100kVar do kompensacji mocy biernej,

Prawidtowe wykonanie nowej instalacji wewnetrznej stacji, obwodéw potrzeb

wiasnych: obwdd gniazd 230VAC i oswietlenia 230VAC.

wlasciwe wykonanie potaczen elektrycznych, zarobienie koncéwek kabli i

przewodow wraz z prawidtowym montazem muf kablowych i glowic kablowych,

wlasciwe zamocowanie i prowadzenie kabli 1 przewodow.

Wykonawca powinien opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajagcemu

harmonogram robo6t, zawierajacy okresy wytaczen z rozréznieniem na rozdzielnice SN i nn w

remontowanej stacji. Wykonawca winien wykonywac¢ prace budowlane w sposéb, w ktérym

przerwa bez napigciowa jest jak najkrétsza i w czasie kiedy brak zasilania jest najmniej

ucigzliwy. W przypadku koniecznosci przeprowadzenie wylaczen, ktére beda ucigzliwe,

Wykonawca winien zapewni¢ cigglo$¢ zasilania z wykorzystaniem dostgpnych metod t.j.

wykonywaniem przetaczen kierunku, z ktérego zasilane sa obiekty, tymczasowe mufowanie

kabli zasilajacych, stosowanie agregatow pradotworczych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem. Aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robét i

jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.

6.1.1 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca

przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora nadzoru.

6.1.2. Atesty jakosci materialow

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta
stwierdzajacy ich pelng zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST. W przypadku materiatéw dla
ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do rob6t bedzie posiadac atest
okreslajagcy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beda posiadaé atesty
wydane przez producenta. Jesli zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich wtasciwosci z ST to takie

materialy zostang odrzucone.

6.1.3. Ksiega obmiaru.
Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w

jednostkach przyjetych w wycenionym $lepym kosztorysie i wpisuje do ksiegi obmiaru.

6.1.4. Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nast¢pujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét.

e) protokoty z narad i ustalen.
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f) korespondencje¢ na budowie.

6.1.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i1 przedstawiane do wgladu na zyczenie

Zamawiajacego.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robot nalezy sprawdzi¢, czy materiaty, ktére bedg uzyte do
budowy linii posiadajg zaswiadczenia o jakosci lub Deklaracje Zgodnosci. Po skompletowaniu

materialéw przy stanowiskach wbudowania nalezy wzrokowo oceni¢ ich stan.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru roboét

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych robdt zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i STWiORB, w jednostkach ustalonych w wycenionym §lepym
kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w $Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w STWiORB nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang
poprawione wedlug konstrukcji Inspektora nadzoru na pis$mie. Obmiar gotowych rob6t bedzie
przeprowadzany z czgstoscia wymagang przez Wykonawce lub Inspektora nadzoru.

7.1.1. Zasady okreslania ilo$ci robo6t i materiatow.

Dtugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.
7.1.2. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robét, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy roboét.
Obmiar rob6t zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét

podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
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oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami

umieszczonymi w ksiedze obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru roboét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru, dokonywanych przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) Odbiorowi robét zanikowych i ulegajacych zakryciu,

b) Odbiorowi czesciowemu,

¢) Odbiorowi koncowemu,

d) Odbiorowi ostatecznemu.

e) Odbidr robét zanikowych

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét
zanikowych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany z czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postgpu robdt. Odbioru robét
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowg, STWiORB i

uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbior czesciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru

czgsciowego robot dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

8.4. Odbioér koncowy robét.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbiér koncowy
robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych. liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia rob6t 1 przyjecia dokumentéw o ktérych
mowa w punkcie 8.5. Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacja Projektowg i
STWiORB. W toku odbioru koncowego robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikowych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajagcych i1 poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetniajagcych komisja przerwie swoje
czynnosci i1 ustala nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa
1 STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢

wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét
odbioru koncowego rob6t sporzagdzony wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace

dokumenty:
* Dokumentacj¢ powykonawcza,
* Specyfikacje Techniczne,
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* uwagi 1 zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikowych i1

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
* dzienniki budowy i ksiggi obmiaru,
* wyniki pomiaréw kontrolnych,
» atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw,
* powykonawczg dokumentacje¢ geodezyjng obiektu,
* inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W  przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzglegdem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robdt. Wszystkie zarzadzone
przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajagce beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja. W
przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowiazuje si¢ do ich poprawy na

wilasny koszt.

8.6. Odbior ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbidr
ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ptatno$¢ za wykonanie sieci o§wietleniowej nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa na podstawie obmiaru robét, atestow produktéw materialéw oraz oceny jakosci

wykonywanych robét.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jednostke obmiarowa i budowy o$wietlenia drogowego. Cena jednostkowa jest ceng

usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje wykonanie montazu kompletnego

punktu o$wietlenia solarnego w sktad ktérego wchodzi:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia

Jakosci,
zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji,
zakup 1 dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatéw,

zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania

robdt lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,
prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robot,

roboty ziemne,

oplaty za sktadowanie,

wykonanie wykopow,

wykonanie przekopéw kontrolnych,
oznakowanie robot,

montaz oprawy,

montaz fundamentu,

wykonanie zasypek,

rozbidrka 1 odtworzenie nawierzchni zwigzanych z przebudowa a nie ujetych w

innych branzach,

wykonanie rob6t odtworzeniowych zwigzanych z przebudowg a nie ujetych w innych

branzach,
wykonanie powykonawczej inwentaryzacji geodezyjnej,
podtaczenie do sieci zgodnie z Dokumentacja Projektowg i STWiORB,

przeprowadzenie prob i konserwowanie urzadzen w okresie gwarancji,
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uporzagdkowanie terenu robdt; wywoéz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami

utylizacji lub na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
wykonanie wszelkich niezbednych badan i prob.

Inne niezbedne prace.
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10. Informacja Dotyczaca Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia

Projekt Wykonawczy
Przebudowy Abonenckiej Stacji Transformatorowej

15/0,4kV L-0740 ,, Kamirisk ZK”

Adres: Obreb Kaminsk , dz. nr 13/3 gmina Gérowo ltaweckie

Inwestor: Zaktad Karny w Kaminsku

11-220 Kaminsk , ul. Obroncow Westerplatte 1

Projektant: mgr inz. Arkadiusz Fieducik

upr. bud. WAM/0033/PWOE/18

Bartoszyce 04.2020.
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10.1. Zakres robot

W zakresie robot wyszczegdlniono nastgpujace etapy:

Demontaz czesci istniejacej rozdzielnicy SN,
Montaz nowej rozdzielnicy SN,
Potaczenie istniejacej rozdzielnicy z nowg kablem SN,

Wykonanie przebi¢, otworéw i kanaléw kablowych w wnetrzowej stacji

transformatorowe;j

Wymiana istniejagcych dwoch transformatoréw 15/0,4kV 400kVA na jednostki o
mocy 630kVA,

Demontaz starych mostow szynowych nN,
Wykonanie nowych mostéw szynowych nN,

Dostosowanie kabla zasilajacego nowoprojektowane rozdzielnice nN (w ramach
odrebnego opracowania) do wymiany istniejgcego agregatu pradotwdrczego o mocy

400k V A na agregat o mocy 634,5kVA,

Montaz w nowoprojektowanej rozdzielnicy nN oraz dodatkowego pigtego pola

rezerwowego w celu przysziosciowego podlaczenia instalacji fotowoltaicznej,

Demontaz starych baterii kondensatoréw oraz montaz nowych baterii kondensatorow

o mocy 100kVar do kompensacji mocy biernej,

Wykonanie nowej instalacji wewnetrznej stacji, obwodow potrzeb wiasnych: obwdd

gniazd 230VAC 1 oswietlenia 230VAC.

10.2. Wykaz istniejacych obiektow

W poblizu budowanych instalacji elektrycznych nie ma obiektéw stanowigcych

potencjalnego zagrozenia

10.3. Elementy zagospodarowania terenu

W poblizu terenu budowy wystepuja urzadzenia i linie kablowe niskiego i sredniego

napigcia (stacja transformatorowa SN/nN z cze$cig abonencka 1 Energa Operator S.A.), ktére

moze by¢ zagrozeniem w trakcie prac budowlanych i elektrycznych.
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10.4. Informacja o prowadzeniu instruktazu pracownikow

Pracownicy biorgcy udzial w przebudowie stacji transformatorowej SN/nN, majg by¢
przeszkoleni pod wzgledem BHP. Przeprowadzenie i zakres instruktazu ma obejmowac
zapoznanie pracownikOéw z: zasadami pracy przy urzadzeniach energetycznych, zasadami
stosowania odziezy ochronnej i Srodkow ochrony osobistej, zasadami bezpiecznej pracy na

stanowisku, zasadami bezpiecznej pracy na wysokos$ci oraz na rusztowaniach.

10.5. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom

wynikajacym z wykonywania robot budowlanych

» Zaleca si¢ organizowanie stanowiska pracy zgodnie z przepisami i zasadami
bezpieczenstwa i higieny pracy,

* Nalezy zapewni¢ pracownikom odziez ochronng i sprzet ochrony osobistej oraz
dopilnowa¢, aby te srodki byty stosowane zgodnie z przeznaczeniem,

e Zaleca si¢ wykonywanie prac przy urzadzeniach elektrycznych wytaczonych spod
napigcia

* Prowadzenie prac w obrebie pasa drogowego wymaga przestrzegania zalecen
zawartych w ,,Projekcie Organizacji Ruchu”.

* Apteczka pierwszej pomocy.

* Telefon komoérkowy na placu budowy umozliwiajgcy wezwanie pomocy

* Przy robotach zwigzanych z wykopami zwigzanymi utozeniem kabli oraz
umocowania konstrukcji wsporczych, zaleca si¢ wyrazne oznakowanie (,,WYKOPY”)
1 ogrodzenie miejsca robot.

10.6. Przechowywanie i transport materialow niebezpiecznych

Do przebudowy stacji transformatorowej SN/nN, nie przewiduje si¢ materialéw

niebezpiecznych.
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11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1. Normy

Normy:
- N SEP-E-001 "Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa",
- N SEP-E-004 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa",
- pakiet norm PN-IEC 60364 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”,
- PN-76/E-05125 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe”,
- PN-EN 60439-1: 2003 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe — Zestawy badane w
petlnym i niepelnym zakresie badan typu,
- PN-EN 60439-5: 2007 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe — Wymagania dotyczace
zestawOw do rozdziatu energii w sieciach.,
- PN-E-05160-01: 1991 Rozdzielnie prefabrykowane niskonapigciowe. Badania i wymagania.,
- PN-E-05115: 2002 Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napi¢ciu wyzszym
od 1 kV., - PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.,
- PN-EN 60446: 2008 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoétdziataniu cztowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja -- Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw barwami albo
cyframi,
- PN-EN 60071-1: 1999 Urzadzenia elektroenergetyczne wysokiego napigcia. Znamionowe
napigcia probiercze izolacji.,
- PN-HD 60364-6-2007(U) Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — cz¢s¢ 6-61:
Sprawdzenie — Sprawdzenia odbiorcze.
- PN-EN 60076-1: 2001 Transformatory — cze¢$¢ 1. Wymagania ogdlne.,
- PN-EN 60076-3: 2002 Transformatory — cze¢s¢ 3. Poziomy izolacji, proby wytrzymatosci
elektrycznej 1 zewngtrzne odstepy izolacyjne w powietrzu.
- PN-EN 60076-5: 2006 Transformatory — cze$¢ 5. Wytrzymato$¢ zwarciowa.
- PN-EN 60715: 2007 Wymiary aparatury rozdzielczej i sterowniczej niskonapieciowej --
Znormalizowany montaz na szynach, w celu mechanicznego mocowania aparatury elektryczne;j
w instalacjach rozdzielczych i sterowniczych.,
- PN-EN 60947-1: 2008 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa -- Cze$¢ 1:
Postanowienia ogdlne.,
- PN-EN 60947-3: 2009/A1: 2012 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa --
Czes¢ 3: Roztaczniki, odtaczniki, roziaczniki izolacyjne 1 zestawy facznikéw z bezpiecznikami
topikowymi.,
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- PN-EN 62271-200: 2006/A2: 2012 (U) Wysokonapigciowa aparatura rozdzielcza i
sterownicza -- Cze$¢ 200: Rozdzielnice pradu przemiennego w ostonach metalowych na
napi¢cie znamionowe powyzej 1 kV do 52 kV wiacznie.,

- PN-EN 62271-201: 2010 Wysokonapi¢ciowa aparatura rozdzielcza i sterownicza -- Czg$¢
201: Rozdzielnice pradu przemiennego w ostonach izolacyjnych na napigcia znamionowe

wyzsze niz 1 kV do 52 kV wiacznie.,

11.2. Inne dokumenty

1) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 12 kwietnia 2002
r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 56, poz. 461) z p6zniejszymi zmianami,

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 marca 2009 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.03.33.270) z
pozniejszymi zmianami,

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia, zawierajacego dane, dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002r. Nr 108 poz. 953),

4) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003r. Nr 47 poz. 401),

5) Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.,

6) Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 28.05.1996 w sprawie rodzajow
prac, ktére powinny by¢ wykonane, przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. nr 62 poz. 288 wraz
z pézna. zmianami),

7) Dz. U. 93/55/250 Ustawa z dn. 03.04.1993 ,,0 badaniach i certyfikacji”,

8) Dz. U.00.5.53 Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 1999 r. wraz z pézn.
zmianami w sprawie wykazu wyrobéw wyprodukowanych w Polsce, a takze wyrobow
importowanych do Polski po raz pierwszy, mogacych stwarza¢ zagrozenie albo stuzacych
ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowa lub srodowiska, podlegajacych obowigzkowi certyfikacji
na znak bezpieczenstwa i oznaczania tym znakiem, oraz wyrob6éw podlegajacych obowigzkowi
wystawiania przez producenta deklaracji zgodnosci,

9) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28.04.2003 r w
sprawie szczegétowych zasad stwierdzenia posiadanych kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢

eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. z 2003 r., nr 89 poz 828 wraz z p6zn. zmianami),
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10) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17.09.1999r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych (Dz. U. nr 80 z 1999r., poz. 912).
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