SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

dla zadania pn.
Przebudowa budynkéw uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek
w zakresie poprawienia efektywnosci energetycznej - etap 11

ST B-001 WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
robot zwigzanych z realizacja inwestycji pn. ,,Przebudowa budynkow uzytecznosci publicznej na
terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia efektywnosci energetycznej” — etap Il. W ramach
inwestycji zostang zrealizowane nast¢pujace zadania:
1) Termomodernizacja i roboty remontowe — budynek mieszkalny, Cigzen, ul. Wolnosci 38
2) Termomodernizacja i roboty remontowe — budynek mieszkalny, Cigzen, ul. Wolnosci 40
3) Termomodernizacja — wymiana zrodia ciepta, stolarki zewnetrznej i podtogi na gruncie —
budynek Szkoty Podstawowej w Ciazeniu, Cigzen, ul. Wolnosci 42A
4) Termomodernizacja i roboty remontowe — budynek mieszkalno-uzytkowy, Jaroszyn 59
5) Termomodernizacja — wymiana zrodta ciepta — budynek mieszkalno-uzytkowy,
Dolany 84A
6) Roboty remontowe elewacji — budynek administracyjny Urzedu Gminy, Ladek,
ul. Rynek 26
7) Termomodernizacja i roboty remontowe — budynek mieszkalny wielorodzinny, Ladek,
ul. Pyzdrska 23
8) Roboty remontowe elewacji — budynek gospodarczy, Ladek, ul. Pyzderska 20
9) Termomodernizacja — wymiana zrodta ciepta — budynek mieszkalno-uzytkowy, Ladek,
ul. Koninska 13
10) Roboty remontowe elewacji — budynek gospodarczy, Ladek, ul. Koninska 13
11) Termomodernizacja — wymiana zrodta ciepta i podlogi na gruncie — budynek Szkoty
Podstawowej w Ladku, Ladek, ul. Pyzderska 31
12) Termomodernizacja i roboty remontowe — budynek uzytkowy (Biblioteka i Klub seniora),
Ciazen, ul. Wolnosci 42
13) Termomodernizacja i roboty remontowe — budynek mieszkalny, Ratyn 15
14) Termomodernizacja — wymiana zrodia ciepta — budynek Szkoly Podstawowej w Ratyniu,
Ratyn 15A.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Ustalenia 1 wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji sg wspdlne 1 dotycza wszystkich
robdt tj. ogélnobudowlanych i instalacyjnych. Specyfikacja techniczna (ST) razem ze Szczegdtowymi
Specyfikacjami Technicznymi (SST) i przedmiarem robot sa podstawa do zlecenia i realizacji zadania
okreslonego w pkt. 1.1.

1.3. Krotki opis funkcji i podstawowe dane techniczne obiektu oraz zakres robot
objetych Specyfikacja Techniczng

W ramach inwestycji zostang wykonane roboty poprawienia i docieplenia ww. budynkow
oraz wymiany zrodet ich ogrzewania.

Przedmiotowy obiekt to budynki wolnostojagce, murowane, wykonane w technologii
tradycyjnej — szczegdtowo opisane w dokumentacji techniczno-kosztorysowe;j.

W ramach inwestycji przewiduje si¢ wykonanie robot remontowych i termomodernizacyjnych,
ktore obejmujg w catosei lub w czgdei ww. budynki uzytecznosci publiczne). Przewiduje si¢ wykonanie



nastepujacych robot:
— ocieplenia i wypraw $cian zewnetrznych w systemie ETICS,
—  pokrycia dachu papg termozgrzewalng z ociepleniem styropianem,
—  wymiang stolarki drzwiowej zewnetrznej na stolarke z aluminium,
—  wymiang Stolarki okiennej na stolarke z PV/C z pakietem 3-szybowym,
—  wymiang istniejacych kottow weglowych na kotty kondensacyjne opalane pelletem,
—  wymiang istniejacych kotlow weglowych na pompg ciepta powietrze —woda,
— montaz paneli fotowoltaicznych na obiektach lub na gruncie,
—  roboty zewnetrze.

Powyzsze roboty zostang wykonane W obiektach w catosci lub czesciowo, jako uzupehienie istniejacych
elementow budowlanych 1 instalacyjnych.

Roboty majg charakter remontowy i nie sg objete dokumentacja projektowa ani pozwoleniem na
budowe. Specyfika tych robot jest duza ilos¢ ,,drobnych” rob6t budowlanych 1 instalacyjnych, ktore sg
konieczne do wykonania w ramach uzupehienia robdt podstawowych. Roboty te nie sg objete
specyfikacjami szczegdtowymi i nalezy je wykonywaé zgodnie z przepisami i sztukg budowlana, w
oparciu o dane przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi przepisami 1 wymogami Prawa
Budowlanego. Ilekro¢ w ST 1 SST sg przywolywane ponizsze okreslenia nalezy przez to rozumiec:

Dokumentacja budowy — dokumentacja techniczna (opisy i rysunki), przedmiar robdt, dziennik
budowy, protokoty odbiorow czgsciowych 1 koncowych, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu,

Dziennik Budowy - dokument z ponumerowanymi stronami, stuzacy do dokumentowania
przebiegu realizacji zadania budowlanego, rejestrowania odbioréw robot, przekazywania polecen
I innej korespondencji pomigdzy stronami procesu budowlanego,

Kierownik Budowy - osoba upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w
imieniu Wykonawcy w sprawach realizacji inwestycji, ponoszgca ustawowg odpowiedzialnos¢ za
prowadzong budowe,

Budowa / Przebudowa / Remont - wykonanie zadania inwestycyjnego pn.: ,,Przebudowa budynkow
uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia efektywnosci energetycznej
—etap 117,

Teren budowy - przestrzen, na ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy,

Wyréb budowlany - wyrdb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania lub zastosowania w sposdb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu
jako wyroéb pojedynczy lub zestaw do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowigcym
integralng cato$¢

Materialy - wszelkie materialy naturalne lub wytwarzane jak réwniez rézne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania robodt, zgodnie z dokumentacjg projektowsa i specyfikacjami
technicznymi,

Odpowiednia zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonanych robot z dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli te
nie zostaly okreSlone - z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot,




Przedmiar robét - zestawienie przewidzianych do wykonania robot wg technologicznej kolejnosci
ich wykonywania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robot ustalonych w jednostkach
przedmiarowych,

Ustalenia techniczne - ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i
szczegdlowych specyfikacjach technicznych,

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z przedmiarem
robot, SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru oraz za jako$¢ ich wykonania.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy W terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyrnl 1 administracyjnymi, przekaze
dokumentacje techniczng, dziennik budowy, przedmiar robét i komplet specyfikacji, poda
wspdtrzedne punktow glownych 1 reperow. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone
przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego. Uszkodzone lub
zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacj¢ projektowa stanowi dokumentacja techniczna zawierajaca opisy, rysunki,
obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
stanowig zatgczniki do umowy a wymagania w nich wyszczegolnione s3 obowigzujace dla
Wykonawcy. Wykonawca nie moze wykorzystat bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inspektora Nadzoru celem
dokonania korekt.

W przypadku stwierdzenia rozbiezno$ci na rysunku podane na nim wielkosci liczbowe sg
wazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty 1 materiaty musza by¢ zgodne z
przedmiarem robot, dokumentacja projektowa i SST. Wielkosci podane w przedmiarze robdt,
dokumentacji projektowej i SST uwazane sg za wielkosci docelowe od ktdrych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach podanych tolerancji. W przypadku nie spehienia wymagan stawianym
materialom budowlanym czy wyrobom lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja to takie
materialy zostang zastgpione innymi a roboty poprawione na koszt WWykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
az do zakonczenia i ostatecznego odbioru robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie
placu, dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do prowadzenia i ochrony robot. Koszt
zabezpieczenia robot nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuije si¢, ze jest wiaczony w ceng umowna.



1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 przestrzegac przepisy ochrony srodowiska naturalnego. W
okresie trwania budowy wykonawca bedzie zwracal szczegdlng uwage na:
— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow i sktadowisk,
— $rodki ostroznosci przed zanieczyszczeniem zbiornikdw 1 ciekéw wodnych,
— $rodki ostroznosci przed zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami,
— zabezpieczenie p.poz.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepisbw ochrony przeciwpozarowej.
W szczegolnosci Wykonawca jest zobowigzany utrzymywac sprawny sprzet p.poz. zgodnie ze
staw1any1m wymaganiami. Materialy tatwopalne nalezy skfadowa¢ zgodnie z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczy¢ przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym na
skutek realizacji robot albo przez personel wykonawczy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na terenie budowy
oraz zapewni ich wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniami. W przypadku
uszkodzenia tych instalacji niezwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych
uzytkownikéw udzielajac im jednoczesnie wszelkiej pomocy w celu usuniecia awarii.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca musi przestrzegac przepiséw dotyczacych BHP.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac aby personel nie wykonywatl pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitamych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odziez ochrony zdrowia i zycia 0sob zatrudnionych na budowie.

Wszelkie koszty zwigzane z wypelianiem tych wymagan nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sg
uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia (przekazania terenu budowy) do daty odbioru koncowego.

1.5.10. Stosowanie prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej zwigzane z wykonywanymi robotami i jest w peni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i jest w pelni odpowiedzialny za
spehienie wszelkich wymagan stawianych w tym zakresie.



2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskiwania materialéw

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materialdw posiadajacych niezbgdne aprobaty
techniczne lub §wiadectwa badan, oraz spehiajgcych normy, aprobaty techniczne o ktorych mowa w
Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych (SST). Wszelkie wymagane dokumenty stanowig
cze$¢ dokumentacji wykonawczej 1 muszg by¢ jako takie archiwizowane.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materialty nie odpowiadajagce wymaganiom jakoSciowym zostang wywiezione przez
Wykonawce z terenu budowy badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot w ktorym znajdujg si¢ materiaty nie zbadane lub nie posiadajace
odpowiednich dokumentéw Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko liczac sie z ich nieprzyjeciem,
niezaptaceniem i1 konieczno$cig wymiany na jego koszt.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, ze tymczasowo sktadowane materialy bedg zabezpieczone w taki
sposob by zachowaly swoja jako$¢ 1 whasciwosci oraz byly dostgpne do kontroli przez Inspektora
nadzoru. Miejsca sktadowania materialdéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy lub w
miejscu uzgodnionym z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST dopuszczaja mozliwos¢ zastosowania réznych
materialdw do wykonywania poszczegdlnych rodzajéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatlu. Po zaakceptowaniu przez
Inspektora nadzoru materiat ten nie moze by¢ pdzniej zamieniony bez jego zgody.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét. Sprzet wykorzystywany do robdt winien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiada¢ wskazaniom zawartym w SST. Liczba i rodzaj
sprzetu musi gwarantowa¢ przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami podanymi w dokumentacji
projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowg. Stosowany
sprzet musi spetnia¢ wymagania stawiane przez normy ochrony $rodowiska. W przypadku
dopuszczenia mozliwosci stosowania wariantowego sprzetu Wykonawca dokona wyboru 1 uzyska
akceptacje Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktore nie wplyng
negatywnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba i
rodzaj stosowanych $srodkow transportu musi by¢ zgodna z zasadami podanymi w dokumentacji
projektowej, SST, wskazaniami Inspektora nadzoru i zapewni¢ terminowo$¢ robdt podang w
umowie



4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

W ruchu na drogach publicznych pojazdy muszag spelia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie
moga by¢ dopuszczone do ruchu przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwat na
biezaco 1 na wilasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach na teren budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja techniczna,
przedmiarem robot, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng obstuge geodezyjng wszystkich wykonywanych
robdt okreslonych w dokumentacji lub wykonywanych na polecenie Inspektora nadzoru.

Nastepstwa bledow spowodowanych przy wytyczeniu 1 wykonywaniu robot zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione na koszt Wykonawcy.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdw 1 elementow
robo6t beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, przedmiarze robot
I SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace wykonywania robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym pod grozbag wstrzymania robot.
Skutki finansowe spowodowane wstrzymaniem robot W takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zapewnienie jakos$ci robét

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy zapewnienie wlasciwej jakosci wykonania robdt, na
ktore sktadajg si¢ odpowiednie mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robot zgodnie z umowa, dokumentacjg projektows, przedmiarem robot, SST i zasadami
sztuki budowlanej. W szczegolnosci Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia wilasciwej
organizacji wykonania robot, w tym dotrzymania terminéw wykonania poszczegolnych elementow.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot 1 stosowanych materiatow.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ kontrole, pomiary i odbiory robét zanikajacych z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi W dokumentacji
projektowej, przedmiarze robot, SST lub wymaganiami stawianymi przez Inspektora nadzoru.

W przypadku koniecznosci pobierania probek do badan, probki te beda pobierane losowo w
oparciu o zasade, ze probki mogg by¢ pobrane z jednakowym prawdopodobienstwem na kazdym
etapie wykonywania robot.

6.3. Raporty z badan i pomiaréow

Wykonawca jest zobowigzany do przekazywania Inspektorowi nadzoru kopii raportow z
badan lub pomiaréw oraz do ich archiwizowania. Inspektor nadzoru jest uprawniony do
przeprowadzenia niezaleznych badan lub pomiaréw na swoj koszt. W przypadku stwierdzenia, ze
raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, ma on prawo do wykonania niezaleznych badan na koszt

Wykonawcy.



6.4. Certyfikacje i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore:

a) zostaly oznakowane znakiem "CE" dla wyrobow objetych normg zharmonizowang lub
zgodnych z wydang dla nich europejska oceng techniczna,

b) zostaly oznakowane znakiem budowlanym "B" dla wyrobow nieobj¢tych norma
zharmonizowang.

W przypadku materiatéw dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich
partia dostarczona do robot musi posiada¢ dokumenty umozliwiajace jej identyfikacje 1 okreslajaca
jednoznacznie jej cechy.

Materiaty, ktore nie spehniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

[Dziennik budowy]
Jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujgcym Zamawiajacego 1 Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie
dziennika budowy spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku budowy muszg by¢
dokonywane na biezaco 1 bedag dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz
technicznej strony budowy. Zapisy musza by¢ czytelne, dokonywane trwalg technika, poprzez
kopig, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do
Dziennika protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika 1 opatrzone
datg 1 podpisem Wykonawcy 1 Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji 1 przedmiaru robot,
— terminy rozpoczgcia i zakonczenia robot,
— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
— zgloszenia daty odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, odbioréw czgsciowych
I ostatecznych,
— uwagl 1 wyjasnienia Wykonawcy,
—  zgodno$¢ warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji techniczne;,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych,
— dane dotyczace materiatdw, pobierania probek, wynikow prob 1 badan,
— decyzje 1 wnioski Inspektoréw Nadzoru Budowlanego, Inspekc;ji Pracy,
— inne istotne dane dotyczace budowy.

Propozycje 1 uwagi Wykonawcy musza by¢ przedtozone Inspektorowi nadzoru do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia do wiadomoscei i zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.

[Pozostaie dokumenty budowy]
dokumentacja techniczna,
— przedmiar robdt,
— protokoty przekazania terenu budowy;,
—  umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
— protokoty odbioru robot,



— protokoly z narad i ustalen,

— operaty geodezyjne,
— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BIOZ).

Przechowywanie dokumentéw budowy - dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty budowy muszg by¢ zawsze
dostepne dla Inspektora nadzoru 1 przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. ODBIORY ROBOT

7.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen w SST roboty podlegaja nastepujacym odbiorom
— odbiory rob6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
— odbiory czesciowe,
— odbiory ostateczne (koncowe),
— odbiory pogwarancyjne.

7.2. Odbiory robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu. Powinien on by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru
dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i powiadomieniem Inspektora nadzoru. Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych
zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentdéw, pomiarow w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST, przedmiarami robot i innymi ustaleniami.

7.3. Odbiory czeSciowe

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru czgsciowego dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru, Kierownika budowy i Przedstawicieli
Wykonawcy.

7.4. Odbior ostateczny (koncowy)
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
zakresu (ilosci) 1 jakosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Wykonawca jest rowniez zobowigzany do pisemnego
powiadomienia Zamawiajacego o gotowosci do odbioru zgodnie z zapisami umowy.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w
pkt. 7.4.2.

Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru, Kierownika budowy i Przedstawicieli Wykonawcy. Komisja dokona ich
oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, pomiardw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja, przedmiarem rob6t 1 SST.



W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czesciowych zwlaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupehiajacych i robdt poprawkowych. W przypadku nie wykonania robot
poprawkowych 1 uzupeiajacych Komisja przerwie swe czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznegpo.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé w szczegodlnosci
nastepujace dokumenty:
1) Dokumentacj¢  powykonawcza tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robot.
2) Dzienniki budowy.
3) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodnych z SST.
4) Deklaracje zgodnosci I certyfikaty wbudowanych materiatow.
5) Rysunki i dokumentacje na wykonanie robdt towarzyszacych (np. przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wilascicielom.

W przypadku gdy, wg Komisji odbioru, powyzsze dokumenty nie bgda przygotowane
komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznacza nowy termin odbioru. Wszystkie zarzadzone
przez Komisje roboty poprawkowe i uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i uzupetniajacych wyznaczy Komisja
I stwierdzi ich wykonanie.

7.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad,
ktdre ujawnia si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad podanych w pkt. 7.4. (Odbior ostateczny robot).

8. PODSTAWY PLATNOSCI

8.1. Ustalenia ogo6lne

Roboty zostang wycenione ryczattowo. Podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce 1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie
przetargowej).

Wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania 1
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentaciji
projektowej i przedmiarze robot.

Wynagrodzenie ryczattowe robot bedzie obejmowac w szczegolnosci:

— robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

— koszty posrednie 1 zysk kalkulacyjny,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.



W ramach wynagrodzenia ryczattowego Wykonawca uwzgledni koszty urzadzenia zaplecza
budowy i koszty jego eksploatacji (np. oplaty za energig, wodg, $cieki itp.), przeprowadzenia
prob, sprawdzen i pomiardw, w tym pomiarow geodezyjnych na budowie oraz wykonania
dokumentacji geodezyjnej powykonawczej. Koszty powyzsze zostang poniesione przez
Wykonawce bez wzgledu na to, czy zostaly one zawarte w materialach przetargowych 1
umowie.

8.2. Koszty objazdow, przejazdow i organizacji ruchu

8.2.1.

Koszt wybudowania objazdéw, przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

opracowanie i uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy,

ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

oplaty 1 dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, chodnikow itd.,

ewentualng przebudowe innych urzadzen.

8.2.2. Koszt utrzymania objazdow, przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

8.2.3.

oczyszczenie, przestawienie, usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
1 Swiatel,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow, przejazdow i organizacji ruchu obejmuje.
usuniecie wbudowanych materiatow 1 oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdéw i organizacji ruchu ponosi
Wykonawca.



9. PRZEPISY ZWIAZANE

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2024 r., poz. 725).

2) Ustawa z dnia 11 wrzesnia 2019 r. - Prawo zamowien publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2023
r., poz. 1605 z pdzniejszymi zmianami).

3) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o0 wyborach budowlanych (tekst jednolity Dz. U. z 2021 r.,
poz. 1213).

4) Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowe] (tekst jednolity Dz. U. z 2024 .,
poz. 275).

5) Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. - 0 dozorze technicznym (tekst jednolity Dz. U. z 2023 r., poz.
1622).

6) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony Srodowiska (tekst jednolity Dz. U. z 2024 .,
poz. 54).

7) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2024 r., poz.
320).

8) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. - w sprawie
krajowych ocen technicznych (Dz. U. z 2016 1., poz. 1968).

9) Obwieszczenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2011 r. - w sprawie wykazu jednostek
organizacyjnych panstw czionkowskich Unii Europejskiej upowaznionych do wydawania
europejskich aprobat technicznych oraz wykazu wytycznych do europejskich aprobat
technicznych (M.P. z 2011r. nr 44, poz. 481).

10) Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie
ogblnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jednolity Dz. U. z 2003 r., nr 1356/1,
poz. 1650).

11) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r., nr 47, poz. 401).

12) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.
U.z2003r., nr 120, poz. 1126).

13) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegolowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowe;], specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (tekst jednolity Dz. U. z 2013 r., poz.
1129).

14) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 06 grudnia 2016 r. - w sprawie
sposobéw deklarowania wiasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2016 r., poz. 1966).

15) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (tekst jednolity Dz. U. z 2018 r., poz. 963).
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0. SST B-002.00 ROBOTY ROZBIORKOWE | NAPRAWCZE

0.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z rozbiorkami dla inwestycji pn. ,,Przebudowa budynkoéw
uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia efektywnosci energetycznej
—etap 11,

0.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Ustalenia 1 wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot
zwigzanych z wykonaniem rozbiorek i drobnych napraw lub czeSciowej wymiany elementow
budowlanych, wykonczeniowych i instalacyjnych.

0.3. Materialy

Dla robo6t rozbidrkowych wg niniejszej SST materiaty nie wystepuja.

Dla naprawy lub czgsciowej wymiany elementow budowlanych, wykonczeniowych i
instalacyjnych wymaganych ze wzgledu na niewielkie uszkodzenia lub zuzycie techniczne nalezy
stosowa¢ materialty wskazane w przedmiarze robot, ktore pozwalaja na odtworzenie lub zastgpienie
elementu materialem nowym (nowocze$niejszym).

Materiaty muszg spelnia¢ wymagania podane w Specyfikacji Technicznej - Wymagania ogodlne.

0.4. Sprzet

Do rozbidrek 1 drobnych napraw lub czesciowe] wymiany elementoéw budowlanych,
wykonczeniowych 1 instalacyjnych moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

0.5. Transport

Transport materialow z rozbidrki i do napraw moze odbywac si¢ dowolnymi srodkami transportu.
Przewozony ladunek zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, spadaniem i przesuwaniem.

0.6. Wykonanie robot
0.6.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy:
-~ teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami bhp,

- zdemontowac istniejace zasilanie w energi¢ elektryczng, instalacje teletechniczng 1 wodno-

kanalizacyjng oraz wszelkie istniejace uzbrojenie.



0.6.2. Roboty rozbiérkowe i naprawcze

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.
Elementy betonowe rozebra¢ mtotami pneumatycznymi recznie lub mechanicznie. Gruz usunaé poza
obreb placu budowy. Elementy podlegajace czesciowej rozbidree oczyscic z resztek materiatow.

0.7. Kontrola jakoSci robot

Wymagania dla robot rozbiorkowych 1 naprawczych podano w punktach 6.1. do 6.3. Specyfikacji
Technicznej - Wymagania og6lne.

0.8. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi s3 jednostki podane w przedmiarze robot.
0.9. Odbiér robot

Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacjg podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych i

koncowego.

0.10. Uwagi szczegélowe

Materiaty uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor nadzoru. Ilosci
robot rozbiorkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Zamawiajacego.




1. SST B-002.01 - ROBOTY POKRYWCZE DACHOWE

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru pokry¢ dachowych papg termozgrzewalng dla inwestycji pn.: ,,Przebudowa
budynkow uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia efektywnosci
energetycznej —etap 11”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Ustalenia 1 wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace
robot zwigzanych z nastepujacymi elementami:
— montaz pokrycia dachowego z papy termozgrzewalnej, w tym papy termozgrzewalnej z rdzeniem
styropianowym.

1.3. Materialy

Materialy stosowane do wykonywania robot muszg spetnia¢ wymagania stawiane w PN a
w szczegblnosci w zakresie pokry¢ z papy PN-B-27620,21, w zakresie rynien i rur spustowych
PN-EN 607, 612, 146 oraz odpowiada¢ wymaganiom zawartym w aprobatach technicznych ITB
dopuszczajacych materiat do stosowania w budownictwie 1 posiada¢ certyfikat na znak
bezpieczenstwa.

14. Sprzet

Nalezy stosowac nastepujacy rodzaj sprzetu:
— specjalistyczne narzedzia w tym palniki na propan butan, watki prowadzace,
— szpachle metalowe,
— noze.

1.5. Transport

— zaladunek 1 transport wewnatrz budynku — reczny,
— transport pionowy za pomoca wciggarek elektrycznych przysciennych.

1.6. Wykonanie robét

Podtoze pod pape stanowi istniejace pokrycie z papy termozgrzewalne;j, ktore nalezy poddac¢
naprawie. Do tak przygotowanego podioza montowana jest warstwa styropapy, a nastepnie
zgrzewana jest warstwa papy wierzchniego krycia. Krawedzie, naroza oraz styki z pionowymi
plaszczyznami elementéw dachowych tj. kominy, $cianki attykowe, wywietrzaki itp. nalezy zaokragli¢
za pomocg klinow. Wzdhuz okapu nalezy odpowiednio wykona¢ profilowane pasy dorynnowe.

Przy przyklejaniu pap zgrzewalnych za pomoca palnika na gaz propan-butan nalezy
przestrzegac¢ nastepujacych zasadach:
— przy przyklejaniu warstwy podktadowej palnik powinien by¢ ustawiony w taki sposob
by nie ogrzewat podtoza z ptyt welny mineralnej,
— przy przyklejaniu papy wierzchniego krycia palnik musi jednoczes$nie ogrzewac i
warstwe podktadowg 1 wierzchniego krycia,
— dzialanie ptomienia winno by¢ krétkotrwate tak by nie zniszczy¢ papy a ptomien palnika
winien by¢ ciggle przemieszczany w miare nadtapiania masy bitumicznej,
— niedopuszczalne jest miejscowe nagrzewanie papy prowadzace do nadmiernego sptywu
masy asfaltowej lub jej zapalenia,



— fragment wstegi papy z nadtopiona powloka asfaltowg nalezy docisna¢ do podtoza za
pomoca watka o szerokosci rownej szerokosci pasma papy.

1.7. Kontrola robot

Sprawdzeniu podlega kompletnos¢ wykonanych robdt 1 jako$¢ ich wykonania 1 zgodnos¢ z
wymaganiami stawianymi w specyfikacji, aprobatach technicznych i PN-987B-10240

1.8. Obmiar robot

Obmiar robdt jak w przedmiarze robot tj. m?.

1.9. Odbior robot

Roboty podlegajg odbiorom robot zanikajacych (mocowanie plyt styropapy do podioza) i
koncowemu robot:

— zgodnos¢ z dokumentacja techniczna,

— rodzaj zastosowanych materiatow,

— przygotowanie podioza,

— prawidlowo$¢ zamocowania ptyt do podtoza,

— prawidlowos¢ 1 szczelno$¢ zgrzania warstw papy 1 przyklejenia do podtoza,

— sprawdzenie szerokos$ci zakladow papy,

— wykonanie obrobek blacharskich.



2. SST B-00202 I1ZOLACJE TERMICZNE SCIAN I ELEWACJA BUDYNKU

2.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem docieplenia i elewacji budynkow dla
inwestycji pn. ,,Przebudowa budynkéw uzytecznosei publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie
poprawienia efektywnosci energetycznej — etap 117,

2.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Ustalenia 1 wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot
zwigzanych z nastepujacymi elementami:
— docieplenia $cian zewngtrznych metodg lekka mokrg (ETICS) przy zastosowaniu styropianul.

2.3. Materialy

—  plyty styropianowe odmiany samogasnacej FS15; wymiary ptyt 600 x 1000 mm, sezonowanie
min. 8 tygodni, wspdlczynnik przewodnoéci cieplnej maks. 0,033 W/m? K,

—  plyty styropianowe XPS o wspdlczynniku przewodnosci cieplnej maks. 0,036 W/m? K,

— tkanina (siatka) z wtokna szklanego - wymiary oczek 3-5 mm,

— masa podktadowa Atlas Cerplast lub analogiczna z innego systemu,

— masaklejaca Atlas Stopter K-20 lub analogiczna z innego systemu,

— zaprawa tynkarska Atlas Cermit lub analogiczna z innego systemu,

— Iaczniki plastikowe (tzw. talerzyki) z wkretem zabezpieczonym przed korozja przez ocynkowanie
- do mocowania mechanicznego styropianu do muru.

Uwaga: Nie nalezy miesza¢ elementow roznych systemow docieplenia !
24. Sprzet

Nalezy stosowac nastepujacy rodzaj sprzetu:

wkretarki elektryczne z regulowanym momentem dokrecania (do mocowania wkretow
w tacznikach do styropianu),

— mieszadta mechaniczne,

— poziomice2m,

— packi metalowe i styropianowe, pace zagbkowane o wys. zabkow 5-12 mm do rozprowadzanie
kleju,

— pily reczne do docinania styropianu,

— pace z papierem $ciernym do szlifowania styropianu,

— folie i taSmy ochronne.

2.5. Transport
—  zaladunek 1 transport wewnatrz budynku — reczny.
2.6. Wykonanie robot

Kolejnos$¢ wykonania robot:
— prace przygotowawcze, w tym odkopanie fundamentow 1 $cian piwnic,
— montaz listew prowadzacych i cokolowych,
— montaz plyt styropianowych za pomoca Kleju i tacznikéw mechanicznych,
— wklejenie siatki z widkna sztucznego,
— wykonanie podktadu tynkarskiego,



— wykonanie obrobek blacharskich,
— wykonanie wyprawy tynkarskiej.

Prace przygotowawcze

Przed przystagpieniem do robdt nalezy odkry¢ i dociepli¢ fundamenty lub $ciany piwnic do
wysokosci terenu 1 zasypa¢ wykop, a nastgpnie zmontowaé rusztowania, przygotowac sprzet,
sprawdzi¢ jakos¢ materialow przeznaczonych do wbudowania. Zabezpieczy¢ folig wszystkie okna 1
drzwi.

Montaz listwy cokolowe]
Listwe cokotowa mocujemy za pomocg ocynkowanych wkretow do drewna, tak by dolna krawedz
listwy licowata z podtozem.

Montaz styropianu

Styropian montujemy od dolu wprowadzajac go do listwy cokotowej. Styropian montujemy z
przesuni¢ciem kolejnych warstw ,,w cegietke”, przy czym w przypadku ryflowan rowki nizszej ptyty
muszg pokrywac si¢ z rowkami wyzszej, tak aby na calej] wysokosci byly jednolite 1 drozne.
Najlepszym rozwigzaniem jest montaz plyt styropianowych na catej wysokosci. Montujemy go za
pomoca kleju i talerzykow z tworzywa przykrecanych ocynkowanymi wkretami. Na jedng plyte
styropianu o wym. 500(600) x 1000 mm stosujemy 7 talerzykow mocujacych przy czym taczniki
na krawedziach sg wspolne dla sgsiednich ptyt. Laczniki rozmieszczamy na kazdym narozniku
(4 szt.), na $rodku dhuzszych krawedzi (2 szt.) oraz 1 szt. w $rodku plyty. Laczniki nalezy tak
przykreci¢ by nie wystawaly od plaszczyzny styropianu. Cato$¢ styropianu nalezy przeszlifowac
papierem $ciernym wyrownujac wszelkie nierdbwnosci 1 prostujac wszelkie krawedzie. W naroznikach
budynku poszczegdlne warstwy styropianu muszg zachowac uktad mijankowy z ,,przewigzaniem”
kolejnych warstw.

Wkilejanie siatki z tworzywa sztucznego

Przyklejanie siatki mozna wykonywac przy bezdeszczowej pogodzie 1 temp. powietrza. +5° do + 25°
unikajac silnego nastonecznienia elewacji. Przygotowana mase klejaca (zgodnie z zaleceniami
producenta) rozciggamy réwnomiernie na powierzeni styropianu za pomoca pacy zgbatej. W
pierwszej kolejnosci nalezy wklei¢ siatke zbrojaca we wszystkich naroznikach okiennych 1
drzwiowych wklejajac pod katem 45° pasy siatki o szer. 20 cm 1 dt. 50 cm. Klejenie rozpoczynamy od
gory pasami o szerokosci siatki zbrojacej. Natychmiast po natozeniu masy wklejamy siatke
rozwijajac ja stopniowo w miare przyklejania 1 weiskajgc w masg klejaca. Siatka musi by¢ napigta,
bez zalaman i catkowicie pograzona w kleju. Mase klejowa wygtadzamy za pomoca pacy metalowe;j tak
by cata siatka byta pograzona w masie klejowej i przykryta warstwa min. 5 mm.

Kolejng warstwe siatki ukladamy z zaktadem 10 cm. W czg$ci parterowej do wysokosci 1,6 m nalezy
zastosowa¢ dwie warstwy siatki zbrojacej. Druga warstwe siatki mozna wkleja¢ dopiero po
stwardnieniu pierwszej warstwy. W naroznikach budynku siatke nalezy wywing¢ na sgsiednig $ciane
pasem o szer. min. 15 cm. Wszelkie naroza budynku 1 otwory okienne i drzwiowe nalezy wzmocni¢
systemowymi aluminiowymi katownikami.

Wykonanie podktadu tynkarskiego
Calos¢ elewacji nalezy zagruntowaé Srodkiem podkladowym  zabezpieczajacym  przed
przebarwieniami, wzmacniajacym 1 chronigcym podtoze. Podkiad nanosimy pedzlem lub watkiem.

Wykonanie wyprawy tynkarskiej

Wyprawe tynkarskag mozna wykonywa¢ nie wczesniej niz po 3 dniach od wykonania podktadu
tynkarskiego. Material nalezy naktada¢ metoda ,,mokre na mokre” nie dopuszczajac do zaschnigcia
warstwy natozonej wczesniej. Przerwy technologiczne nalezy planowa¢ tak by faczenia ukry¢ w
detalach architektonicznych (naroznikach, wystepach itd.). Material naktadamy pacg zebata, a nastepnie
po czesciowym wyschnieciu masy zacieramy jg za pomoca pacy styropianowej. W zaleznosci od
wymaganej struktury tynku mas¢ zacieramy ruchami kotowymi lub podtuznymi.




2.7. Kontrola robot

Sprawdzeniu podlega kompletno$¢ wykonanych robot 1 jakos¢ ich wykonania.
2.8. Obmiar robét

Obmiar robot jak w przedmiarze rob6t tj. m?.

2.9. Odbior robot

Roboty podlegaja odbiorowi robot zanikajacych. Sprawdzeniu podlega:
1lo$¢ wykonanych robot,
— zamontowanie siatki,
— wykonanie warstwy elewacyjnej,
— wykonanie obrobek blacharskich,
— atesty dla zastosowanych materiatow,
— jakos$¢ wykonania robot.



3. SST B-002.03 MONTAZ STOLARKI DRZWIOWEJ

3.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem stolarki drzwiowej w budynkach dla inwestycji
pn. ,,Przebudowa budynkow uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia
efektywnosci energetycznej — etap 117,

3.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Ustalenia 1 wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot
zwigzanych z montazem stolarki drzwiowej zewngtrzne;.

3.3. Materialy
—  Drzwi i witryny zewngtrzne - wzmocnione, o profilach aluminiowych, szklone szyba bezpieczna.
Kolorystyka - dostosowana do elewacji i stolarki okiennej zgodnie z projektem technicznym.
U(max) < 1,3.
— Pianka poliuretanowa.

34. Sprzet

Specjalistyczne narzgdzia montazowe.

3.5. Transport

— zaladunek 1 transport wewnatrz budynku — reczny.

3.6. Wykonanie robot

Montaz stolarki drzwiowej zewnetrzne] nalezy wykona¢é po wykonaniu robot
wykonczeniowych na §cianach. Przygotowane otwory drzwiowe nalezy zmierzy¢ w celu weryfikacji
i zamowienia stolarki. Ramy drzwiowe zamontowa¢ za pomocg blach montazowych (w rozstawie max
co 60 cm), klinow 1 pianki montazowej niskopreznej. Przed uzyciem pianki nalezy stosowac rozpory
montazowe zapobiegajace wypaczeniu ramy.

3.7. Kontrola robot

Sprawdzeniu podlega kompletno§¢ wykonanych robot i1 jako$¢ ich wykonania w szczegdlnosci
trwato$¢ mocowania, wychylenie z ptaszczyzny 1 w plaszczyznie drzwi.
Stosowa¢ wymagania PN-88/B-10085.

3.8. Obmiar robot

Obmiar robot jak w przedmiarze robot tj. m? montazu.

3.9. Odbior robot

Roboty podlegaja odbiorowi koncowemu robot:
— zgodnos$¢ z dokumentacia techniczna,
— 10dzaj 1jakos¢ zastosowanych wyrobow,
— prawidlowo$¢ montazu.



3.10. Przepisy zwigzane

PN-B-10085:2001
PN-72/B-10180
PN-78/B-13050
PN-75/B-94000
BN-67/6118-25
PN-C-81901:2002
PN-C-81901:2002
BN-71/6113-46
PN-C-81607:1998

Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
Szkto ptaskie walcowane.

Okucia budowlane. Podzial.

Pokosty sztuczne i syntetyczne.

Farby olejne do gruntowania ogdlnego stosowania.

Farby olejne 1 ftalowe nawierzchniowe ogolnego stosowania.
Farby chemoutwardzalne na stolark¢ budowlana.

Emalie olejno-zywiczne, ftalowe modyfikowane i ftalowe
kompolimeryzowane styrenowane.



4. SST B-00204 MONTAZ STOLARKI OKIENNEJ

4.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Szczegotowe] Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem stolarki okiennej w budynkach dla Inwestijl pn.
,,Przebudowa budynkéw uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia
efektywnosci energetycznej — etap 117,

4.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Ustalenia 1 wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot
zwigzanych z montazem stolarki okiennej.

4.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obeymujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce 1 majgce na
celu wykonanie montazu stolarki okiennej z PVC.

4.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami.
4.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja, przedmiarem, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

4.6. Materialy

Whbudowa¢ nalezy stolarke kompletnie wykonczong wraz z okuciami 1 powtokami malarskimi.
Okna z nieplastyfikowanego PVC — okna w kolorze wskazanym przez Zamawiajacego, sposob
rozwierania okien przyjac zgodnie z projektem 1 w porozumieniu z Zamawiajacym.
Profile okienne z PVC - montowane okna powinny charakteryzowac si¢ co najmniej 3-komorowym
profilem z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PVC-U). Wspdtczynnik U dla okna mniejszy lub
rowny 0,90 W/m?K.
Wzmocnienia stalowe okien z PVC - nalezy stosowa¢ ksztattowniki stalowe o przekroju dopasowanym
do komor ksztattownikéw tworzywowych ramy i skrzydta. Ksztaltowniki stalowe powinny by¢
zabezpieczone przed korozja powloka cynkowa o gruboéci co najmniej 275 g/m?.
Szklo - do szklenia okien z PVC nalezy stosowa¢ termoizolacyjne szyby 3-komorowe, cieptochronne.
Uszczelki - do uszczelniania szyb stosowac uszczelki okienne z materialdw wolno starzejacych sig, np.
silikonu, kauczuku etylenowo-propylenowego (EPDM), silikonokauczuku.

Parapety wewnetrzne — drewniane, zewnetrzne — z blachy powlekanej gr. 0,60 mm w kolorze obrobek
blacharskich dachu.



4.7. Skladowanie elementow

Wszystkie wyroby nalezy przechowywa¢ w magazynach zamknietych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Podtogi w pomieszczeniu magazynowym powinny by¢ utwardzone, poziome 1 rowne.
Wyroby nalezy uklada¢ w jednej lub kilku warstwach w odleglosci nie mniejszej niz 1 m od czynnych
urzadzen grzejnych 1 zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

4.8. Sprzet

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora
nadzoru.

4.9. Transport

Kazda partia wyrobow przewidziana do wysylki powinna zawiera¢ wszystkie elementy

przewidziane normg lub projektem indywidualnym. Okucia nie zamontowane do wyrobu
przechowywac 1 transportowac w odrebnych opakowaniach.
Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie.
Zabezpieczone przed uszkodzeniem elementy przewozi¢ w miare mozliwosci przy uzyciu palet lub
jednostek  kontenerowych. Elementy moga by¢é przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera, oraz zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesunieciem lub utratg
statecznosci.

4.10. Wykonanie robot

Przygotowanie osciezy.

Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania oscieza, do ktérego ma przylegac
oscieznica. W przypadku wystepujacych wad w wykonaniu oscieza lub zabrudzenia powierzchni
oscieza, oscieze nalezy naprawic i oczyscic.

Osadzanie i uszczelnianie stolarki

Obsadzenie oscieznicy przy uzyciu kotew stalowych ocynkowanych lub dybli rozmieszczonych
réwnomiernie na obwodzie w ilo$ci co najmniej 2 Szt. na jedng strong, wraz z uszczelnieniem pianka
poliuretanows i silikonem. Zawieszenie skrzydet wraz z regulacjg. Wykonanie obrobki obsadzenia.
Oczyszczenie powierzchni stolarki po jej montazu.

Osadzanie parapetow wewnetrznych i zewnetrznych

Parapety zewngtrzne okien z blachy stalowej powlekanej powinny by¢ podsuwane pod ramy okien.
Przestrzenie podparapetowe nalezy starannie uszczelni¢ materialem uszczelniajagcym  (pianka
poliuretanowg).

Dopuszczalne wymiary luzow w stykach elementow stolarskich.

Warto$¢ luzu i odchylek
okien drzwi
Luzy miedzy skrzydtami +2 +2
Miedzy skrzydtami a -1 -1

Miejsca luzow




‘ oscieznicg ‘ ‘ ‘

4.11. Kontrola jakosci

Zasady kontroli jakosci powinny by¢ zgodne z wymogami PN-88/B-10085 dla stolarki okiennej i
drzwiowej, PN-72/B-10180 dla robot szklarskich.

Ocena jako$ci powinna obejmowac:
— sprawdzenie zgodnos$ci wymiarow,
— sprawdzenie jakos$ci materialow z ktorych zostata wykonana stolarka,
— sprawdzenie prawidtowosci wykonania z uwzglednieniem szczegotow konstrukcyjnych,
— sprawdzenie dziatania skrzydet 1 elementow ruchomych, okuc¢ oraz ich funkcjonowania,
— sprawdzenie prawidtowosci zmontowania 1 uszczelnienia.

Roboty podlegaja odbiorowi.

4.12. Obmiar robot

Jednostka obmiarows robét jest [m?] wbudowanej stolarki w $wietle o$cieznic.
4.13. Odbiér robét

Wszystkie roboty wymienione w niniejszej specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robot
zanikajacych.
Odbidr obejmuje wszystkie materialy oraz czynnosci wyszczegolnione w punkcie 9.11.

4.14. Przepisy zwiazane

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.

PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.

PN-78/B-13050 Szklo ptaskie walcowane.

PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

AT-15-2902/2003 Okna i drzwi balkonowe z ksztattownikoéw z nieplastyfikowanego
PVC



5. SST B-002.05-PODLOGA Z WYKLADZINA SPORTOWA

5.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem  Szczegdtowej  Specyfikacji Technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni sportowej sali
gimnastycznej dla inwestycji pn. ,,Przebudowa budynkow uzytecznoSci publicznej na terenie
Gminy Ladek w zakresie poprawienia efektywnosci energetycznej — etap 117,

5.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Ustalenia 1 wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace
robot zwigzanych z nastgpujacymi elementami:
—  wykonanie nawierzchni sportowej w sali gimnastycznej.

5.3. Materialy

— wykladzina sportowa wielowarstwowa o grubosci min. 7 mm z warstwa uzytkowa o
grubosci min. 2 mm,
wykladzina zabezpieczona powierzchniowo fabrycznie, ktéra nie wymaga Zadnych
dodatkowych powlok ochronnych przez caty okres uzytkowania,
wykladzina zawiera ochrong antybakteryjna i przeciwgrzybiczna,
wykltadzina powinna posiadac¢ atest higieniczny PZH 1 certyfikat podstawowych
Federacji Sportowych — Zwiazku Pitki Recznej, Koszykowej i Siatkowej,

—  legary podtogowe — drewno iglaste gr. 25 mm, czterostronnie strugane,

—  plyta widrowa wilgocioodporna typu P5 gr. 15 mm (lub sklejka wodoodporna),

—  wkrety do drewna - zabezpieczone antykorozyjnie,

—  folia paroizolacyjna,

—  impregnat do drewna,

—  masa szpachlowa (systemowa),

—  $rodek gruntujacy (systemowy),

—  klej do wyktadzin (systemowy),

—  farbado linii (systemowa).

54. Sprzet
—  narzedzia specjalistyczne do klejenia 1 zgrzewania wyktadzin,
— narzedzia stolarskie,
—  poziomice 2,0 m.

5.5. Transport
— transport wewngtrzny reczny.



5.6. Wykonanie robot

Przygotowanie podloza
Podloze pod wykladzing sportows przewidziano jako powierzchniowo-elastyczne. Przed
montazem legaréw nalezy sprawdzi¢ wykonanie podtoza betonowego, ktore musi by¢ rowne, bez
spekan, zdylatowane. Tolerancja nierownosci - za pomocg taty 2,0 m ok. 2,0 mm. Ruszt
nosny, krzyzowy - wykonany z legaréw drewnianych gr. 25 mm. Rozstaw legaréw ~ 42x42 cm.
Dolne legary wtozone na podkiadkach dystansowo-sprezystych wykonane z klocka drewnianego
90x90 mm z warstwa gumy porowatej o gr. 9 mm.
Drewno winno by¢ zaimpregnowane, wilgotnos¢ < 12 %.
Folia paroizolacyjna - po zrektyfikowaniu podioza celem odizolowania nastepnej warstwy
konstrukcji nalezy utozy¢ warstwe folii paroizolacyjne;.
Warstwa nos$na - nalezy zamontowal warstwe nos$na, rozkladajaca obcigzenie. Jest ona
wykonana z dwoch warstw plyty wiorowej konstrukcyjnej typu PS5 (o podwyzszonej odpornosci
na wilgo¢) gr. 15 mm. Plyty musza by¢ mocowane odpowiednio duzg iloscig wkretow (rozstaw
max 20 cm). Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na przykrecenie wkretdw na obwodzie plyt,
celem zabezpieczenia podnoszenia ich krawedzi | odznaczaniu si¢ na obwodzie.
Wyktadzina
Przed przyklejeniem wykltadziny wystepujace miedzy ptytami szczeliny lub nierdwnosci nalezy
zaszpachlowac przy uzyciu masy szpachlowej odpowiedniej do wykladziny sportowej (np. dla
wyktadziny Gamrat Sport - masa szpachlowa UZIN NC 405). Powierzchnia plyt winna
by¢ wyrownana, przeszlifowana, odkurzona i zagruntowana odpowiednim $rodkiem (np. dla
wykladziny Gamrat Sport - $rodek gruntujacy UZIN PE 260). Na tak przygotowane podioze
kleimy wykladzing odpowiednim klejem. Styki poszczegolnych pasow wykladziny beda
frezowane i spawane sznurem w kolorze nawierzchni.
Nie dopuszcza si¢ laczenia paséw wyktadziny na styk, bez spawania.
Elementy wykonczeniowe
Linie boisk - do malowania linii nalezy stosowac specjalne farby. Zalecane kolory linii:

— koszykowka - kolor czarny,

— pitka rgczna - czerwony,

— pitka siatkowa - bialy,
Wentylacja - wentylacja polega na wymuszonym ruchu powietrza dzigki uginaniu si¢ elastycznej
podiogi i wymianie z powietrzem zewnetrznym poprzez Specjalne listwy wentylacyjne
przyscienne. Bardzo istotne jest wykonczenie podlogi przy Scianach tak by umozliwi¢ swobodny
przeptyw powietrza pod legarami.
Montaz sprzetu sportowego
Nalezy przewidzie¢ miejsce mocowania stupkoéw dla siatkowki i pitki recznej, ewentualnie
przyrzadéw gimnastycznych. Tuleje tych stupkow sa mocowane bezposrednio w podtozu. Miejsce
mocowania przygotowuje si¢ przed montazem podiogi. Nalezy bezposrednio z dostawcy
urzadzen ustali¢ sposob 1 miejsce mocowania. Po montazu podtogi (nalezy zwroci¢ uwage by otwor
na stupki nie pokrywat si¢ z legarami podtoza) wycina sie; otwor na tuleje montazowe a
maskowanie otworu jest w postaci dekli pokrytych réowniez wykltadzina Sportows.
Najpopularniejszym sposobem montazu bramek jest ich montaz do podtoza za pomoca pierscieni

przymocowanych za pomocg $rub taczacych.




5.7. Kontrola robot

Sprawdzeniu podlega kompletnos$¢ wykonanych robot i jakos¢ ich wykonania a w szczegdlnosci:
— przygotowanie podioza 1 legardw,
— wykonanie izolacji,
—  przygotowanie powierzchni piyt,
—  przyklejenie wykadziny,
— montaz tulei do sprzetu

5.8. Obmiar robot
Obmiar robdt jak w przedmiarze robot . m?.

5.9. Odbior robot

Roboty podlegaja odbiorom robét zanikajacych (podioze, legary, izolacja, tuleje montazowe do
sprzetu) 1 koncowemu robot.



6. SST B-002.05- ROBOTY ZEWNETRZNE
6.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z robotami zewnetrznymi wokét budynkow dla inwestycji pn.
,,Przebudowa budynkéw uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia
efektywnosci energetycznej — etap 117,

6.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Ustalenia 1 wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot
zw1qzanych z nastepujacymi elementami:
roboty ziemne - korytowanie podtoza,
—  wykonanie warstwy podbudowy z kruszywa tamanego o gr. 20 cm oraz z betonu o gr. 10 cm
I podsypki cementowo-piaskowej pod nawierzchni¢ z kostki brukowej gr. 618 cm,
—  wykonanie fawy betonowej pod krawezniki,
—  ulozenie obrzezy betonowych,
—  ulozenie nawierzchni z kostki betonowej kolorowej o gr. 618 cm,
—  wywoz ziemi 1 porzadkowanie terenu.

6.3. Materialy
— kostka brukowa kolorowagr. 618 cm,
— mieszanka betonowa C8/10,
—  obrzeza betonowe 6x20 cm,
—  piasek do nawierzchni drogowych,
—  kruszywo z kamienia sortowanego o uziarnieniu ciaglym (thuczen) 0/63 mm.

6.4. Sprzet

— rowniarki lub spycharki,

— walec wibracyjny samojezdny,

— zageszczarka do piasku,

— zageszczarka do kostki brukowe;,
— pifa do cigcia kostki.

6.5. Transport

— samochod samowyladowczy
— samochdd skrzyniowy

6.6. Wykonanie robot

Podsypki i podbudowy:
1) Zaggszczanie nalezy wykonaé jednocze$nie z rozscielaniem materiatu i zgodnie z
wymaganiami dla poszczeg6lnych materiatow.
2) Zageszczanie materiatdw sypkich nalezy wykonywa¢ metodami umozliwiajagcymi
uzyskanie wlasciwych parametréw poszczegdlnych warstw zgodnie z Polska Norma.



3)

4)

Powierzchnia kazdej warstwy materialu powinna by¢ po ukonczeniu zageszczania i
bezposrednio przed przykryciem dobrze zamknigta, nie porusza¢ si¢ pod maszyna
ubijajaca 1 by¢ pozbawiona wypuktosci, luznego materiatu, wybojow, kolein 1 innych
uszkodzen. Wszystkie luzne, podzielone lub w inny sposob uszkodzone obszary
powinny zosta¢ ponownie zaggszczone na catej grubosci warstwy.

Kruszywo winno by¢ rozkltadane w warstwie o jednakowej grubosci tak, by po
zageszezeniu warstwa byla rdwna warstwie projektowanej. Wskaznik zageszczenia
okresli¢ zgodnie z normg BN-77/8931-12. Wilgotnos¢ kruszywa winna by¢ rowna
wilgotnosci optymalnej proby Proctora zgodnie z norma.

Nawierzchnia z kostki betonowej:

1)

2)

3)

4)
5)

6)

Nalezy zminimalizowa¢ zmiennos$¢ koloru 1 tekstury poprzez pozyskiwanie kostki
tylko z jednego zZrédta dostaw, a podczas uktadania nalezy bra¢ kostke z minimum
trzech palet 1 uktadac raczej w pionowych kolumnach niz w poziomych warstwach dla
zapewnienia optymalnej mieszanki odcieni.

Wykonawca musi dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane atesty co do
wytrzymatosci, $cieralno$ci i mrozoodpornosci kostki przed uzyskaniem jego zgody
na uzycie na miejscu budowy. Kostka betonowa winna posiada¢ aprobatg techniczng
pozwalajaca na jej stosowanie w budownictwie drogowym.

Kostka powinna posiada¢ cechy podane w ponizszej tabeli:

Lp. Cechy Warto$¢
1 | Wytrzymatos¢ na Sciskanie po 28 dniach MPa, co

najmniej
a) srednia z szesciu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
Nasigkliwos¢ wodg w PN-B- 06250, % nie wiecej niz 5
Odpornos$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg
PN-B-06250
a) pekniecia prébki brak
b) strata masy, % nie wiecej niz 5
c) obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do
wytrzymatosci prébek nie zamrazanych, %, nie wigecej niz 20

4 | Scieralno$é na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 , mm,
nie wiecej niz 4

Piasek do wypehiania spoin migdzy kostkami powinien by¢ czysty i drobny.

Po utozeniu kostki betonowej nalezy ja ubi¢ wibratorem ptytowym z zabezpieczong
plyta warstwa gumy lub plastyku.

Bezposrednio po ubiciu nalezy spoiny wypeti¢ drobnym suchym piaskiem za pomoca
szczotek. Po kilku dniach uzupeti¢ piasek w spoinach.

Krawezniki betonowe:

1)

2)

Prefabrykowane obrzeza powinny by¢ wibrowane i prasowane hydraulicznie zgodnie
z wymaganiami BN-80/6775-03 arkusz 01 i 04 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu.
Elementy nawierzchni drog, ulic i parkingow”. Nalezy je uklada¢ na podsypce
cementowo-piaskowej grubosci 5 cm.

Elementy obrzezy nie powinny mie¢ odchylenia wigkszego niz 3 mm na 3 m od
poziomu linii.



3) Obrzeza nalezy uktada¢ w odstepie nie wigkszym niz 5 mm. Wszystkie spoiny w
obrzezach wypelni¢ zaprawa cementowo-piaskowg 1:3.
4) Lawa pod kraweznik z betonu C8/10 o wymiarach 0,4x0,15 m plus op6r 0,25x0,15m

6.7. Kontrola robot

Sprawdzeniu podlega kompletnos$¢ wykonanych robot i jakos¢ ich wykonania a w szczegdlnosci:
— jakos$¢ uzytego materiatu (wytrzymatos¢ 1 wyglad),
— wykonanie korytowania,
— zageszczenie podsypki i podbudowy,
— spadki powierzchni,
— 16Wnos$¢ powierzchni kostki 1 kraweznikow,
— linie obrzezy 1 kraweznika,
— wypelnienie spoin w kostce 1 obrzezach.

6.8. Obmiar robot

Obmiar robét jak w przedmiarze robot tj. m?.

6.9. Odbior robot

Roboty podlegaja odbiorom robdt zanikajacych (podbudowy i podtoza) 1 odbiorowi koncowemu.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

dla zadania pn.

Przebudowa budynkow uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek
w zakresie poprawienia efektywnosci energetycznej —etap 11

SST E-003

ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

Kod glowny robét - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych 45310000-3.
Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
oraz opraw elektrycznych 45311000-0

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robo6t elektrycznych wymienionych ponizej wraz z
kodami dodatkowymi:

- instalowanie rozdzielnic elektrycznych: kod CPV 45315700-5
- roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych: kod CPV 45311100-1
- roboty w zakresie opraw elektrycznych: kod CPV 45311200-2
- instalowanie i innego osprze¢tu elektrycznego w budynkach: kod CPV 45314320-0

- ochrona przeciwporazeniowa: kod CPV 45311100-1



1. WSTEP

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot elektrycznych instalacji wewngtrznych w ramach inwestycji: ,,Przebudowa budynkéw
uzytecznos$ci publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia efektywnos$ci energetyczne;j
—etap 1.

2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje¢ Techniczng jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych 1 Kontraktowych, nalezy
odczytywac i1 rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robdt opisanych w pkt. 1.1.

3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie do wykonania instalacji elektrycznej w
budynkach objetych inwestycja:

- Zabudowa tablic rozdzielczych energii elektrycznej niskiego napigcia,

- Wykonanie instalacji elektrycznej oswietlenia ogdlnego i gniazd wtykowych,

- Proby i badania powykonawcze

Zakres robot dla powyzszych instalacji obejmuje:

(1) Roboty przygotowawcze:
1. Wytyczenie tras przewodow 1 kanalow kablowych, ustalenie miejsca zabudowania opraw
o$wietleniowych i osprzetu,
2. Przygotowanie pomieszczen dla sktadowania materiatow.

(2) Roboty zasadnicze:

1. Instalacyjne:
- wykonanie instalacji elektrycznej,
- montaz kanatow elektroinstalacyjnych,
- montaz osprzetu elektrycznego,
- montaz opraw o$wietleniowych,
- ulozenie przewodow,
2. Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych.

(3) Roboty koncowe:
1. Montaz czasowo zdemontowanych przedmiotéw utrudniajacych prowadzenie robot
montazowych,

2. Prace porzadkowe po wykonaniu robdét,
3. Kontrola jakosci wykonanych robot.

4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3a zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR) i
postanowieniami Kontraktu.

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nast¢pujaco:

Dedykowana instalacja elektryczna — instalacja o wysokim poziomie niezawodno$ci zasilania
stuzaca wylacznie do =zasilania urzadzen komputerowych, charakteryzuje si¢ duzym
bezpieczenstwem pracy osob obstugujacych sprzet komputerowy.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zaktoceniowych.



Kabel - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego,
mogacy pracowac pod i nad ziemig.

Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozylowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno lub wielozylowych potaczonych réwnolegle. Lacznie z osprzetem, ulozone na
wspolnej trasie i laczace =zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno lub
wielofazowych.

Napiecie znamionowe linii - napigcie miedzyprzewodowe, na ktére linia kablowa zostata
zbudowana.

Odgromnik — zastosowanie w sieci niskiego napi¢cia urzadzenia bedgce pierwszym stopniem
ochrony przed pradami piorunowymi i zapewniajace ograniczenie przepigc.

Ogranicznik przepie¢ — urzadzenie do ochrony aparatury elektrycznej lub elektronicznej przed
przepigciami.

Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Osprzet linii kablowej - zbior elementéw przeznaczonych do taczenia, rozgalgzienia lub
zakonczenia kabli.

Polaczenie wyréwnawcze — elektryczne polaczenie czgsci przewodzacych dostepnych lub/i czgdci
przewodzacych obcych w celu wyrdwnania potencjatow,

Przewdd uziemiajacy — przewod ochronny taczacy gldéwng szyne uziemiajacg z uziomem.

Przewéd wyréwnawczy - przewod ochronny zapewniajacy wyréwnanie potencjatow.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego.

Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od
gory.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czes$¢ rzutu poziomego
linii kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek czg¢s¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub
innego urzadzenia podziemnego.

Tablice rozdzielcze i sterownicze — tablice wyposazone w urzadzenia do wigczania w obwody
elektryczne, spetniajace jedng lub wigcej z nastgpujacych funkcji: zabezpieczenie, sterowanie,
odlaczanie 1 taczenie.

Urzadzenie przenos$ne — urzadzenie, ktore podczas uzytkowania jest przemieszczane lub moze by¢
przytaczone do innego zrodla zasilania w innym miejscu uzytkownika.

Urzadzenie stacjonarne — urzadzenie nieruchome lub bez uchwytéw, majace taka masg, ze nie
moze by¢ tatwo przemieszczane.

Uziom — przedmiot metalowy lub zespot przedmiotoéw umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie
przewodzace z ziemig.

Wewnetrzna Linia Zasilajaca (WLZ) — obwod elektryczny zasilajacy tablice rozdzielcza.
Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe — urzadzenie zabezpieczajace inne urzadzenia przed
szkodliwym dziataniem naglego wzrostu napigcia w sieci od strony zasilania.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglo§¢ migdzy linig kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjna itp. jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla
danych warunkow uktadania bez stosowania przegrdd lub oston zabezpieczajacych i w ktérym nie
wystepuje skrzyzowanie.

7Z1acze — urzadzenie elektroenergetyczne, w ktorym nastgpuje potaczenie wspodlnej sieci elektrycznej
o napigciu znamionowym do 1kV z instalacja odbiorcza bezposrednio lub za posrednictwem
wewngetrznej linii zasilajace;.



2. MATERIALY I URZADZENIA

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bgda zgodne z postanowieniami Kontraktu i
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegolowe informacje dotyczace zrédla wytwarzania i wydobywania materiatlow oraz
odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i
probki do zatwierdzenia Inzynierowi. Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢ réwniez aktualng
DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan iloSciowych 1 jako$ciowych
materiatdw 1 urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe skladowanie i
wbudowanie.

Materiatami i urzadzeniami stosowanymi przy wykonaniu robdt bedacych przedmiotem niniejszej
SST sa:

gniazda wtykowe 3-biegunowe,

taczniki, wylaczniki, przetaczniki 1 przyciski,
kotki rozporowe plastykowe,

koncowka kablowa rurkowa K do zaprasowania na zytach Cu,
opaski zaciskowe z tworzywa sztucznego,
puszki, odgalezniki, pier§cienie odgalezne,
oprawy:

- LED,

e przewodd kabelkowy miedziany:

- YDY,

- YDYp,

rury i kanaty elektroinstalacyjne,

uchwyty do mocowania przewodow,
wazelina techniczna,

piasek,

cement,

wapno,

wylaczniki nadpradowe,

wylaczniki przeciwporazeniowe 30mA,
ochronniki przepig¢,

taczniki izolacyjne,

przewody instalacji odgromowej,

uziomy poziome i pionowe,

zrodta Swiatta.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom
zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. W
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa
lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,



Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania
warunkow Kontraktu, zostanie przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.
Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastgpujacy, sprawny technicznie i
zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:

e drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne,

e przyrzady pomiarowe.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bgbna. Unikacd
transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materialow
1 urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych wlasciwosci zastrzezonych
przez producenta. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen
nalezy przestrzega¢ zalecen wytwoércy, a w szczegélnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed
nadmiernymi drganiami 1 wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢ lub przewroceniem. Przy zatadunki i
roztadunku materiatéw 1 urzadzen zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie dopuszczajac do ubytkow i
zadrapan.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inspektora nadzoru beda
usuni¢te z Placu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Do transportu materialow 1 urzadzen stosowacé nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane
przez Inzyniera $rodki transportu:

e samochod dostawezy do 0,9 t,

e Srodek transportowy do przewozu drobnego sprzetu.

5. WYKONANIE ROBOT

1. Ogolne wymagania
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych PN
i PN-IEC i postanowieniami Kontraktu.

2. Warunki ogolne wykonania robdét instalacyjnych

Wykonanie instalacji elektrycznych wewnetrznych.

Wewnetrzne linie zasilajgce tablice pietrowe nalezy uktada¢ w rurach winidurowych uktadanych pod
ptytami g-k.

Instalacje wewnetrzne zasilajace obwody drobnych odbiorow sitowych 1 o$wietleniowych wykonaé
przewodami typu YDY/YDYp 3/4/5x1,5/2,5, 4,6 mm?, uktadanymi w rurach i kanatach kablowych.
Wypusty sufitowe zakonczy¢ zlgczami $wiecznikowymi trojbiegunowymi, do ktérych nalezy
przytaczy¢ oprawy oswietleniowe. Gniazdka wtyczkowe instalowa¢ w puszkach pod ptytami g-k na
wysokosci 1,2 m nad podtogg. Zastosowac osprzet podtynkowy.



Wykonanie instalacji przeciwporazeniowej

Podstawowa ochrone¢ przeciwporazeniowg przed dotykiem spehnia izolacja wtasna kabli, przewodow
1 urzadzen. Jako srodek ochrony dodatkowej od porazen przyjeto:

- dlatablicy rozdzielczej TR- szybkie wylaczenie w uktadzie TN-C-S,

- dla obwodéw odbiorczych — wylaczniki przeciwporazeniowe rdznicowo-pragdowe, lub

szybkie instalacyjne zabezpieczenia nadmiarowo-pradowe.

Zastosowa¢ nalezy wytaczniki 2-biegunowe i1 4 biegunowe , o pradzie znamionowym 25 A i
znamionowym pradzie ré6znicowym 30mA oraz wylaczniki typu S. Uklad zasilania wykonaé 3-
zylowy, z zyla ochronng. Do zyly ochronnej przytaczaé nalezy: obudowy i ostony silnikéw, obudowy
urzadzen majacych zasilanie elektryczne, bolce ochronne gniazdek wtyczkowych, konstrukcje tablic
rozdzielczych oraz wszystkie metalowe czgéci instalacji, nie bedgce normalnie pod napigciem, a
ktore moga si¢ pod napigciem znalezé w przypadku uszkodzenia izolacji. Przewod ochronny
powinien mie¢ z6lto - zielony kolor izolacji.

3.  Warunki ogélne wykonania robét montazowych

Wykonanie tablic rozdzielczych

W projektowanej tablicy rozdzielczej TR zainstalowac osprzet do przylaczenia nowych obwodow.
Szyny i inne odkryte elementy wewnetrznego toru pradowego powinny by¢ ostonigte przed
bezposrednim dotykiem przez obstuge utrzymania ruchu. Oznaczenia poszczegdlnych obwodoéw w
tablicach rozdzielczych powinny by¢ umieszczone przy elementach tych obwodow, jak laczniki,
bezpieczniki itp. Wyraznie nalezy oznaczy¢ przewody fazowe, neutralne i ochronne barwami
zgodnymi z obowigzujacymi normami. Tablice powinny mie¢ sprawne zamknigcia i nieuszkodzone
ewentualne blokady fabryczne zabezpieczajace przed otwarciem ich przez niepowotane osoby.
Metalowe konstrukcje 1 cze$ci urzadzen rozdzielczych powinny by¢ zabezpieczone od korozji.
Wprowadzenie przewodow do tablic powinno by¢ wykonane w sposdéb uniemozliwiajacy
przedostanie si¢ do nich wilgoci bezposredniej 1 opardw.

Tablice rozdzielcze 1 sterownicze nalezy wykona¢ wedlug schematéw przedstawionych w
dokumentacji technicznej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatow, sprzetu i1 srodkéw transportu
podano w ST “Wymagania ogolne'".

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materialow 1 urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robdt na terenie i poza
placem budowy.

Kontrolg jako$ci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wiasciwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normach i Aprobatach Technicznych dla materiatow i systemow
technicznych.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzane przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia
budowlane.

2. Szczegolowe zasady kontroli robot.

Po wykonaniu kazdej z nizej] wymienionych odrebnych catosci robot nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich
wykonania z projektem, normami i zaleceniami Inzyniera oraz skontrolowaé¢ poprawno$¢ montazu
poszczegbdlnych podzespotow.

Badania i pomiary instalacji elektrycznych:

Po wykonaniu robo6t zwigzanych z uktadaniem instalacji elektrycznych nalezy sprawdzi¢:
a) jakos$¢ ich potgczen i sposob utozenia,
b) sposob wyijscia kabli z rurek lub korytek oraz podejscia do urzadzen w ostonach rurowych
gietkich,



c) prawidlowos$¢ utozenia instalacji kablowych i przewodowych w tynku w rurach ostonowych
kanatach oraz w uchwytach na tynku,

d) cigglosc zyt kabli,

e) zgodno$¢ faz linii kablowych,

f) pomiar skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej podlaczonych napedow, gniazd oraz
innych odbiorow elektrycznych,

g) badania izolacji linii kabloweyj,

Badania i pomiary tablic rozdzielczych

Po wykonaniu robo6t zwigzanych z montazem i1 podiaczaniem tablic rozdzielczych nalezy sprawdzi¢:
a) skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
b) jakosc¢ izolacji poprzez jej pomiar,
C) nastawy zabezpieczen,
d) skutecznos$¢ oddzielenia przewodow PE i N,
e) ciaglos¢ zyly instalacji ochronnej tablicy,
f) kompletnos¢ wyposazenia i zgodnos¢ z projektem,
g) prawidlowos¢ opisow poszczegodlnych elementow i urzgdzen wyposazenia,
h) funkcjonalnos$¢ uktadow automatyki,
i) zgodnos¢ faz szyn wewnatrz tablicy z oznaczeniami na kablu zasilajgcym.

Badania skutecznosci oSwietlenia wewnetrznego

Po wykonaniu kompletnej instalacji o$wietlenia nalezy dokona¢ pomiaru $redniego natgzenia
o$wietlenia wewnatrz budynkow. W przypadku niespetnienia wymagah norm nalezy sprawdzi¢
zgodnos¢ wykonania instalacji oswietlenia z projektem 1 jako$¢ zastosowanych opraw. Jezeli te
sprawdzenia nie wykaza nieprawidlowosci, to nalezy za zgoda Inspektora Nadzoru, w porozumieniu
z projektantem, dotozy¢ dodatkowe oprawy w punktach nieo§wietlonych.

7. OBMIAR ROBOT

1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robot podano w “Wymagania ogdlne". Obmiar robot
okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Kontraktu.

[los¢ robodt oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez kierownika robot pomiarow z natury, z
uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST 1 ujmuje w ksigdze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji Inzyniera i
musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

2. Szczegolowe zasady obmiaru robot.

Dtugos$ci utozonych kabli instalacji wewnetrznych oraz dlugos$ci uzioméw 1 instalacji odgromowej
oblicza si¢ na podstawie okreslonych w projekcie wymiaréw wyrazonych w metrach.

Komplety zmontowanych catosci takich jak: tablice rozdzielcze 1 sterownicze, zamontowane oprawy
o$wietleniowe i osprzgt oblicza si¢ na podstawie okreslonych w projekcie ilosci wyrazonych w
sztukach.

Zaro6wno roboty wyrazone w metrach, kompletach jak i w sztukach sga robotami zasadniczymi,
dlatego tez zawieraja w swoim zakresie wszelkie inne towarzyszace im prace. Prace te zostang
wyszczegolnione w punkcie 9.2 jako sktadowe ceny robot zasadniczych.



3. Jednostki obmiarowe
Jednostki obmiarowe dla wykonania zakresu robot wymienionych w punkcie 1.3 niniejszej ST:

w metrach (m) mierzy si¢ roboty:

e ukladanie kabli instalacji wewngtrznych,

¢ instalowanie kanatow kablowych,
w kompletach (kpl) mierzy si¢ roboty:

e wykonanie tablic rozdzielczych i sterowniczych
w sztukach (szt) mierzy sig roboty:

e montaz opraw o$wietleniowych,

e montaz osprzetu,

e montaz aparatow i urzadzen

8. PRZEJECIE ROBOT

1.  Warunki ogdlne
Ogodlne zasady odbioru robdt i ich przejecia podano w ST “Wymagania ogdlne”.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilo$ci, jako$ci 1 warto$ci. Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedktadajac Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.

2. Warunki szczegolowe.

Przejmujac roboty elektryczne zwigzane z wykonaniem robot wymienionych w punkcie 1.3 niniejszej
ST podczas kolejnych etapoéw odbioru, nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na wybrane, nizej
przedstawione aspekty tych odbioréw.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Nalezy sprawdzic¢:
a) jako$¢ utozenia kabli w tynku oraz w ostonach i przepustach,
b) zachowanie wymaganych odleglosci przy zblizeniach i skrzyzowaniach,
C) naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawcze;.

Odbior ostateczny robot - Przejecie robot.

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ Przejecia robdt, odbioru ostatecznego robot,
podczas ktorego szczegolnie nalezy zwroci¢ uwage na:

a) realizacj¢ zalecen Inspektora Nadzoru dotyczacych odstepstw od dokumentacji projektowej
oraz dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robot,

b) protokoty cze$ciowych odbioréw poprzednich faz robot z uwzglednieniem zalecen i uwag
komisji odbiorowej,

€) aktualno$¢ dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupenienia,

d) kompletnosci protokotow z pomiarow,

e) kompletnos¢ DTR i $wiadectw producenta

f) instrukcje obstugi urzadzen i instalacji,

g) jakos¢ wykonanych robdt zwigzanych z utozeniem kabli w kanatach, zwlaszcza dojscia do
urzadzen i napedow docelowych,

h) efektywnos¢ rozdzielenia przewodow PE i N w obwodach odbiorczych pracujagcych w
uktadzie sieciowym TN-C-S i TN-S,

i) naniesienie odstgpstw od projektu w dokumentacji powykonawczej dotyczacych wykonanych
robot.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

1. Ustalenia ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST “Wymagania ogélne".
Platno$¢ za jednostke obmiarowsg roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami umowy, obmiarem
robot, oceng jakosci uzytych materiatow i jakos$ci wykonania robdt, na podstawie wynikow pomiardw i

badan

Zgodnie z postanowieniami umowy podstawg platnosci jest wykonanie zakres robot wymieniony W
p. 1.3. niniejszej ST.

2. Cena wykonania robot

Cena wykonania robdt obejmuje:

1)
2)
3)

4)
5)
6)

7)
8)
9)

prace przygotowawcze przy wytyczaniu tras kablowych,
dostarczenie materialow, sprz¢tu i urzadzen oraz ich sktadowanie,
roboty zasadnicze:
a) uktadanie kabli instalacji wewnetrznych,
b) wyposazenie rozdzielnic,
C) instalowanie opraw o$§wietleniowych i osprzetu,
opisy tablic rozdzielczych i ich wyposazenia,
montaz opraw oswietleniowych z wyposazeniem w zrodta Swiatla,
wprowadzanie kabli do rur, kanatéw kablowych na $cianach i do tablic rozdzielczych z
uszczelnianiem otwordw przepustowych,
zarobienie koncowek kablowych i mocowanie kabli,
wykonanie okre§lonych w postanowieniach umowy badan, pomiaréw i sprawdzen robot.,
wywoz z terenu budowy materiatow zbednych 1 uporzadkowanie placu budowy po robotach,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-61/E-01002 IPrzewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
2 PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.
3 BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia).
4 PN-76/D-79353 Bebny kablowe.
5 PN-91/E-05009/01 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych zakres, przedmiot i
Wwymagania podstawowe.
6 PN-92/E-05009/41 Instalacje  elektryczne ~w  obiektach  budowlanych.  Ochrona
rzeciwporazeniowa.
7 PN-91/E-05009/43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed pradem
rzetezeniowym.
8 PN-93/E-05009/443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
rzepieciami.
9 PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i1 montaz
wyposazenia elektrycznego.
10  |PN-92/E-05009/54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia i przewody|
ochronne.
11  |PN-93/E-05009/61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.
12 PN-83/E-06305 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania
13 PN-55/E-05021 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewodow i
kabli
14 PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice 1 sterownice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace
zestawOw badanych w pelnym i niepelnym zakresie badan typu
15 |PN-86/E-05003/01-03  (Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
16 |PN-1SO 6790/AK Sprzet i urzadzenia do ochrony przeciwpozarowej
17 PN-E-08350-2 Systemy sygnalizacji pozarowej — centrale sygnalizacji pozarowej
18  |PN-E-08350-3 Systemy sygnalizacji pozarowej — pozarowe sygnalizatory akustyczne
19  |PN-E-08350-7 Systemy sygnalizacji pozarowej — czujki dymu




20  |PN-E-08350-14 Systemy sygnalizacji pozarowej — wytyczne projektowania, wykonywania,
odbioru, uzytkowania i konserwacji instalacji

21 PN-81/C-89203 Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

22 |PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

23 |PN-77/E-05030/00i 01 |Ochrona przed korozjg. Ochrona katodowa. Wspdlne wymagania i
badania. Ochrona metalowych cze$ci podziemnych.

24 PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazanie mechaniczne.
\Wymagania i badania
25 PN-1EC 664-1 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w ukladach niskiego
napiecia. Zasady, wymagania i badania.
26  PN-IEC 364 -4-481 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
i 364-703
27  |PN-IEC 60364 -3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
do 708

28  |Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.
29  |WTWIiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot - instalacje elektryczne.

30  [Katalogi wyrobow i osprzetu aparatury taczeniowej, sterowniczej i zabezpieczajace;.

31 Rozporzadzenie Ministra Przemyshi z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej.
(Dz.U. Nr 81 zdn. 26.11.1990r.)

32  |Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbiérkowych.
Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

oraz inne obowiazujace PN (PN-IEC) Iub odpowiednie normy krajéow UE lub beneficjentow funduszy w zakresie przyjetym
przez polskie prawodawstwo.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

dla zadania pn.

Przebudowa budynkow uzytecznosci publicznej na terenie Gminy Ladek
w zakresie poprawienia efektywnosci energetycznej —etap 11

SST S-004

ROBOTY W ZAKRESIE WYMIANY
PIECOW C.O.



1. WSTEP

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wymiang zrodla ciepta w ramach inwestycji: ,,Przebudowa budynkéw
uzytecznos$ci publicznej na terenie Gminy Ladek w zakresie poprawienia efektywnos$ci energetyczne;j
—etap 1.

2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczng jako czgs¢ Dokumentow Przetargowych nalezy odczytywac i1 rozumie¢ w
odniesieniu do zlecenia wykonania robot opisanych w pkt. 1.1.

3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie do wymiany zrodta ciepta tj. piecow
weglowych na piece kondensacyjne pelletowe w budynkach objetych inwestycja.

2. WYMAGANIA TECHNICZNE

Kociol automatyczny kondensacyjny o mocy znamionowej 128 kW

- zakres mocy od 19,2 kW — 128 kW

- klasa energetyczna A++

- index efektywnosci energetycznej nie mniej niz EEI — 137

- sprawno$¢ sezonowa ns min 93%

- wspolczynnik sprawnos$ci dla mocy znamionowej — nie mniej niz 107,0 %

- wspotczynnik sprawnosci przy obcigzeniu czgsciowym — nie mniej niz 107,0 %

- temperatura spalin przy mocy znamionowej 45 — 80 °C

- klasa kotta: 5

- dopuszczalne cis$nienie robocze 3 bar

- Max. temperatura zasilania 90 °C

- $rednica czopucha 250 mm

- wymagane nadcis$nienie spalin — 0,05 mbar

- max masowy strumien przeptywu spalin przy pracy z moca znamionowa — 242,2 kg/h
- max masowy strumien przeplywu spalin przy pracy z moca czgsciowa — 78,0 kg/h

Kociol automatyczny kondensacyjny 0 mocy znamionowej 18 kW

- zakres mocy od 5,0 kW — 18,0 kW

- wspolczynnik sprawnos$ci dla mocy nominalnej przy pracy kondensacyjnej — nie mniej niz 107,6 %
- wspotczynnik sprawnos$ci przy obcigzeniu czgsciowym przy pracy kondensacyjnej — nie mniej niz
104,1 %

- klasa energetyczna A ++

- indeks efektywnos$ci energetycznej EEI min 135

- sprawnos$¢ sezonowa nson — min 95

- temperatura spalin przy mocy znamionowej przy pracy z kondensacja 38 — 80 °C

- pojemno$¢ wodna min 70 1

- klasa kotta: 5

- dopuszczalne cis$nienie robocze 3 bar

- max. temperatura zasilania 85 °C

- wymagane nadcisnienie — 0,05 mbar

- masowy strumien przepltywu spalin przy kondensacji dla pracy z mocg znamionowg max — 31 kg/h

- objetosciowy strumien przeptywu spalin przy kondensacji dla pracy z moca znamionowa max —
24,0 m3/h

- max zuzycie energii elektrycznej przy pracy z moca znamionowg przy kondensacji — 48 W



Kociol automatyczny kondensacyjny 0 mocy znamionowej 41 kW

- zakres mocy od 5 kW — 41 kW

- wspotczynnik sprawnosci dla mocy znamionowej — nie mniej niz 104,1 %

- index efektywnosci energetycznej EEI min 132

- sprawnos¢ sezonowa min ns 90%

- klasa energetyczna A++

- temperatura spalin przy mocy znamionowej 45 — 80 °C

- pojemno$¢ wodna min 159 1

- klasa kotta :5

- dopuszczalne cisnienie robocze 3 bar

- max. temperatura zasilania 90 °C

- sezonowa emisja spalin przy 10% nadmiarze powietrza, dla mocy znamionowej max: CO = 52
mg/m3, pyt 10 mg/m3, OGC — 1 mg/m3, NOX — 135 mg/m3. Dane musza by¢ potwierdzone
certyfikatem wydanym przez uprawniong jednostke badawcza

Kociol automatyczny kondensacyjny 0 mocy znamionowej 10 kW

- zakres mocy od 3,0 kw — 10,0 kW

- wspdlczynnik sprawnos$ci dla mocy nominalnej przy pracy kondensacyjnej — nie mniej niz 107,6 %
- wspotczynnik sprawnos$ci przy obcigzeniu czeSciowym przy pracy kondensacyjnej — nie mniej niz
104,1 %

- klasa energetyczna A ++

- indeks efektywnos$ci energetycznej EEI min 135

- sprawno$¢ sezonowa nson — min 95

- temperatura spalin przy mocy znamionowej przy pracy z kondensacja 38 — 80 °C

- pojemno$¢ wodna min 70 1

- klasa kotta: 5

- dopuszczalne cis$nienie robocze 3 bar

- Max. temperatura zasilania 85 °C

- wymagane nadcisnienie — 0,05 mbar

- masowy strumien przeplywu spalin przy kondensacji dla pracy z mocg znamionowg max — 19 kg/h

- objetosciowy strumien przeptywu spalin przy kondensacji dla pracy z moca znamionowg max —
15,0 m3/h

- max zuzycie energii elektrycznej przy pracy z mocg znamionowg przy kondensacji — 24 W.

3. WYMAGANIA DODATKOWE

Ponadto kotly powinny spetnia¢ nastepujgce wymogi:

- spalanie w palniku retortowym z wstrzagsowym rusztem talerzowym wykonanym ze stali
kwasoodpornej

- proces spalania 1 wydajno$¢ sterowane przez temperatur¢ w komorze spalania oraz wydajnos¢
wentylatora wyciggowego spalin

- pionowy wymiennik ciepta

- wymiennik kondensujacy spaliny wykonany ze specjalnej stali kwasoodpornej z system
samooczyszczania si¢

- mozliwo$¢ pracy w uktadzie hydraulicznym zamknigtym 3 bary

- ptynnie regulowana moc kotta w zakresie 30-100% mocy

- automatyczny zapton przy pomocy podwojnej zapalarki zarowej o mocy 250 W

- automatyczny mechaniczny system czyszczenia powierzchni wymiennikow ciepta

- zewnetrzne pojemniki na popiot o pojemnosci min 30 l/kazdy z systemem sprasowania popiotu

- automatyczny system odpopielania wymiennika ciepta oraz spod rusztu

- regulator kottowy sterujacy praca kotta i obiegéw grzewczych z mozliwo$cig sterowania przez
Smartfon.



