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Uniwersalna centrala sterujgca UCS 6000, bedaca przedmiotem niniejszej DTR, spetnia wymagania Krajowej Oceny
Technicznej CNBOP-PIB-KOT-2017/0001-1009 i zasadnicze wymagania nastepujgcych rozporzadzern Parlamentu
Europejskiego i Rady (UE) oraz dyrektyw Unii Europejskie;j:

CPR  CPR/305/2011 Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajgce
zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobow budowlanych iuchylajace dyrektywe Rady
89/106/EWG;

LVD  Dyrektywa 2014/35/UE dotyczaca wyposazenia elektrycznego, przewidzianego do stosowania w pewnych
granicach napiecia;

EMC Dyrektywa 2014/30/UE dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej.

Na uniwersalng centrale sterujgcg UCS 6000 wydany zostat przez CNBOP-PIB w Jézefowie, jednostke notyfikowang
nr 1438, krajowy certyfikat statosci wtasciwosci uzytkowych potwierdzajgcy posiadanie cech/parametréw technicznych
zgodnych z wymaganiami Krajowej Oceny Technicznej oraz certyfikat statosci wiasciwosci uzytkowych na zasilacz
urzadzen sterujgcych w systemie kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta potwierdzajgcy zgodnos¢ z wymaganiami
normy EN 12101-10:2005+AC:2007.

Posiadane cechy/parametry techniczne przewyzszajgce wymagania wymienionych norm oraz inne podane w niniejszej
instrukcji cechy/parametry wyrobu nie okreslone wymienionymi normami potwierdza Producent.

Wyréb posiada Swiadectwo dopuszczenia wydane przez CNBOP-PIB.

Na uniwersalng centrale sterujagca UCS 6000 zostata wydana krajowa deklaracja wifasciwosci uzytkowych
oraz deklaracja witasciwosci uzytkowych.

Certyfikaty, swiadectwo dopuszczenia oraz deklaracja wtasciwosci uzytkowych dostepne s na stronie internetowej
www.polon-alfa.pl.

Przed przystgpieniem do montazu i eksploatacji nalezy zapoznaé sie z trescig niniejszej instrukcji. Nieprzestrzeganie
zalecen zawartych w tej instrukcji moze okazac sie niebezpieczne lub spowodowaé naruszenie obowigzujacych
przepiséw.

Producent Polon-Alfa nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku uzytkowania niezgodnego z niniejszg
instrukcja.

Wyeksploatowany wyrdb, nie nadajacy sie do dalszego uzytkowania,
nalezy przekazaé¢ do jednego z punktdéw, zajmujacych sie zbidrka
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego.
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Uwaga - Zastrzega sie prawo do wprowadzania zmian
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POLON-ALFAS. A.
85-861 Bydgoszcz, ul. Glinki 155

Urzadzenie sterujgce w systemie kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta
Uniwersalna centrala sterujaca typu UCS 6000

Zamierzone zastosowanie:

Bezpieczenstwo pozarowe — centrala sterujgca do uruchamiania urzadzen
przeciwpozarowych, stuzacych do oddymiania grawitacyjnego i mechanicznego w
systemach oddymiania pozarowego budynkdw.

Nr jednostki notyfikowanej:
1438 -CNBOP-PIB

Nr Deklaracji whasciwosci uzytkowych:
3/E345/2018/PL

Normy zharmonizowane / KOT:
EN 12101-10, KOT-2017/0001-1009

Rozdziat
Wtasciwos$ci uzytkowe Pif;i;n’ CKl\é)I%rO:(-)I;;B/-
0001-1009
Konstrukcja Spetnia Pkt. 3.1
Odbidr i przetwarzanie sygnatéw alarmu pozarowego Spetnia Pkt. 3.2.2.1
Kasowanie stanu alarmowania Spetnia Pkt. 3.2.2.2
Odbidr i przetwarzanie sygnatéw uszkodzeniowych Spetnia Pkt. 3.2.2.3
Kasowanie sygnalizacji uszkodzeniowej Spetnia Pkt. 3.2.2.4
Kontrola unieruchomienia elementéw wykonawczych Spetnia Pkt. 3.2.2.5
Wyjscia zwigzane ze stanem alarmowania Spetnia Pkt. 3.2.2.6
Niezawodno$¢ dziatania Spetnia Pkt. 3.2.3
Wejscia i wyjscia zwigzane ze stanem alarmowania Spetnia Pkt. 3.2.4.1
Sygnalizacja optyczna Spetnia Pkt. 3.2.4.2
Sygnalizacja akustyczna Spetnia Pkt. 3.2.4.3
Opdinienie wewnetrzne Spetnia Pkt. 3.2.4.4
Koincydencja detekcji Spetnia Pkt. 3.2.4.5
Zaleznos$¢ od wiecej niz jednego sygnatu alarmowego Spetnia Pkt. 3.2.4.6
Wyjscia do systemdéw innych niz system kontroli Spetnia Pkt. 3.2.4.7
rozprzestrzeniania dymu i ciepta
Wyjscia zwigzane ze stanem alarmowania Spetnia Pkt. 3.2.4.8
Zimno odpornosé Spetnia Tabela 3
Wilgotne gorgco state, odpornos¢ Spetnia Tabela 3
Uderzenia mechaniczne, odpornos¢ Spetnia Tabela 3
Wibracje sinusoidalne, odpornosé Spetnia Tabela 3
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Rozdziat
. PP Poziom, CNBOP-PIB-
Wtasciwosci uzytkowe Klasa KOT-2017/
0001-1009
Wibracje sinusoidalne, wytrzymatos¢ Spetnia Tabela 3
Zmiany napiecia zasilania Spetnia Tabela 3
Bac.ianie od.po.rnos'ci na zapady napiecia, krdétkie przerwy Spetnia Tabela 3
zmiany napiecia
Wytadowania elektrycznosci statycznej Spetnia Tabela 3
Oddziatywania pola elektromagnetycznego Spetnia Tabela 3
Zaktécenia serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) Spetnia Tabela 3
Zaktécenia impulsami duzej energii Spetnia Tabela 3
Zaktécenia przewodzone wywotane polami o czestotliwosci Spetnia Tabela 3
radiowej
Wymagania ogdlne Spetnia Pkt. 3.2.6
Wymagania dotyczgce sygnalizacji — Wymaganie ogdlne Nie dotyczy Pkt. 3.2.7.1
Wyswietlanie komunikatéw Spetnia Pkt. 3.2.7.2
Sygnalizacja za pomocg wskaznikow swietlnych Spetnia Pkt. 3.2.7.3
Sygnalizacja za pomoca wys$wietlaczy alfanumerycznych Spetnia Pkt. 3.2.7.4
Sygnalizacja akustyczna Spetnia Pkt. 3.2.7.5
Stan dozorowania Spetnia Pkt. 3.2.8
Sygnalizacja doziemienia Spetnia Pkt. 3.2.9.1
Sygnalizacja optyczna stanu uszkodzenia Spetnia Pkt. 3.2.9.2
Sygnalizacja akustyczna Spetnia Pkt. 3.2.9.3
Wyjscia zwigzane z sygnalizacja uszkodzenia Spetnia Pkt. 3.2.9.4
Dodatkowe wymagania konstrukcyjne dla central Spetnia Pkt. 3.2.10.1
sterowanvch programowo — Wymagania ogdlne
Dokumentacja oprogramowania Spetnia Pkt. 3.2.10.2
Budowa oprogramowania Spetnia Pkt. 3.2.10.3
Nadzorowanie programu Spetnia Pkt. 3.2.10.4
Przechowywanie programoéw i danych Spetnia Pkt. 3.2.10.5
Nadzorowanie zawartosci pamieci Spetnia Pkt. 3.2.10.6

Dane techniczne - patrz instrukcja: ID-E345-001
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POLON-ALFAS. A.
85-861 Bydgoszcz, ul. Glinki 155

Zasilacz urzadzen sterujgce w systemie kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta
Uniwersalna centrala sterujaca typu UCS 6000

Zharmonizowana

. ) Wtasciwosci specyfikacja
Zasadnicze charakterystyki wyrobu techniczna

uzytkowe EN 12101-10:
2005+AC:2007

Niezawodnos$¢ eksploatacyjna

Funkcje Spetnia 6
Materiaty, konstrukcja i wykonanie Spetnia
Parametry eksploatacyjne w warunkach pozaru
Postanowienia ogdlne Spetnia 4.1
Zrédta zasilania - postanowienia ogélne Nie dotyczy 5.2.1
Czas zadziatania

Postanowienia ogdlne Spetnia 4.1
Zrédta zasilania - postanowienia ogdlne Nie dotyczy 5.2.1
Zasilanie z rezerwowego Zrddta zasilania (bateria) Spetnia 6.2.2
Zasilanie z rezerwowego Zrddta zasilania (pradnic) NPD 6.3.1

Dane techniczne - patrz instrukcja: ID-E345-001
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Niniejsza Instrukcja pozwala zapozna¢ sie z zasadami bezpiecznego uzytkowania centrali sterowania
UCS 6000, bedacej zasadniczg czescig systemu POLON 4000/6000.

Przed przystgpieniem do montazu i eksploatacji urzadzenia bezwzglednie nalezy zapozna¢
sie z Dokumentacjg Techniczno-Ruchowag nr ID E345-001 (DTR) centrali UCS 6000.

DTR zawiera informacje niezbedne dla projektantéw instalacji oraz instalatorow i konserwatoréw, a takze
instrukcje konfigurowania i sprawdzania dziatania centrali po zainstalowaniu.

Dokumentacja znajduje sie na stronie internetowej : www.polon-alfa.pl

Na zyczenie klienta istnieje mozliwos¢ dostarczenia petnej wersji DTR w formie papierowej.

Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w tej Instrukcji oraz w przywofanych powyzej dokumentach moze
okaza¢ sie niebezpieczne lub spowodowaé naruszenie obowigzujgcych przepiséw. Producent Polon-Alfa
nie ponosi odpowiedzialno$ci za szkody powstate w wyniku uzytkowania niezgodnego z wymienionymi
dokumentami.

1. ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA PRODUKTU

Uniwersalne centrale sterujgce UCS 6000 zaliczane sg do urzadzen | klasy ochronnosci i moga by¢ uzytkowane tylko w
przypadku zastosowania dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej w postaci zerowania lub uziemienia ochronnego.
Izolacja obwodéw doprowadzajacych sie¢ elektryczng 230V / 50 Hz jest wzmocniona i wytrzymuje napiecie préby
2800V, a izolacja obwodéw niskonapieciowych (ponizej 42 V) wytrzymuje napiecie préby 700 V pradu statego.

1.1. Bezpieczenstwo instalacji i urzadzen

Instalacja przewodowa powinna by¢ wykonana przewodami o wymaganej odpornosci na oddziatywania ognia oraz
odpowiednio zabezpieczona przy przejSciach przez granice stref pozarowych.

Nalezy zachowa¢ wymagane odlegtosci instalacji niskonapieciowej od instalacji elektroenergetycznej oraz odgromowej
w celu unikniecia niepozadanych oddziatywan.

Z punktu widzenia odpornosci systemu na zaktdcenia, zaleca sie stosowac uziemienie ochronne.

Akumulatory zasilania rezerwowego umieszcza¢ w centrali w koicowym etapie montazu.

Elementy niniejszego urzadzenia sg wrazliwe na ciepto. Maksymalna temperatura otoczenia nie powinna przekraczaé
+ 55 °C. Wilgotno$¢ powietrza w pomieszczeniach, w ktdrych pracuje urzadzenie nie powinna przekraczaé¢ 80 %. Na
urzadzeniu nie stawiaé zadnych przedmiotéw oraz chroni¢ przed przedostaniem sie wody do wnetrza urzadzenia.

1.2. Naprawy i konserwacje

Prace konserwacyjne i przeglady okresowe muszg by¢ dokonywane przez uprawniony personel firm autoryzowanych
lub przeszkolonych przez Polon-Alfa. Wszystkie naprawy muszg by¢ dokonywane przez producenta.

Polon-Alfa nie ponosi odpowiedzialnosci za dziatanie urzgdzen konserwowanych i naprawianych przez nieuprawniony
personel.

1.3. Wymiana bezpiecznikéw
Przy wymianie bezpiecznikéw nalezy stosowac zamienniki o prawidtowym typie i wartosci nominalnej.W centralach
UCS 6000 zastosowane sg nhizej wymienione bezpieczniki:
Modut MGS-60:
- F1:6,3Alub 7A (wyk. 4A) typ: miniaturowy NANO? — obwdd wyjécia gtéwnego
- F1:10 Alub 12A (wyk. 8A) typ: miniaturowy NANO’-— obwéd wyjécia gtéwnego
- F2:630 mA typ:miniaturowy NANO?- obwdd zasilania czujnika D/W
Modut MGL-60:
- F1:6,3Alub 7A (wyk. 4A) typ: miniaturowy NANO? — obwdd wyjécia gtéwnego
- F1:10 Alub 12A (wyk. 8A) typ: miniaturowy NANO? — obwdd wyjscia gtéwnego
Modut MZU-60:

- F3:630mA typ:miniaturowy NANO® — obwdd wyjécia zew. 24V
Modut MPW-60:
- F4:6,3A typ:wktadka topikowa T6,3L250 V — obwdd wtérny PK1

- F5:6,3A typ:wktadka topikowa T6,3L250 V — obwdd wtérny PK2
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Akumulatory (dodatni przewéd):
- F6:10 A (zasilacz 150W) typ:bezpiecznik samochodowy 19mm 10A — czerwony

- F6:10 A (zasilacz 240W) typ:bezpiecznik samochodowy 19mm 10A — czerwony
- F6:20 A (zasilacz 500W lub 600W) typ:bezpiecznik samochodowy 19mm 20A — z6ity

SP-240 =
SP1-500
|
P

MPW - 60

MGL - 60

MG 60

MGS - 60

MzZU - 60

Rys. 1.3 Centrala UCS 6000 od 16 Ado 32 A
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2. Dane techniczne
Tablica 3.1
PARAMETRY WEJSCIOWE

Napiecie zasilania podstawowe

230VAC+10%-15%

Czestotliwo$¢ napiecia zasilania podstawowego

47 ...63 Hz

Maksymalny pobér pradu z sieciObudowa do 16A
Obudowa od 16A do 32A
Obudowa od 32A do 64A

<3,5A/230 VAC; 7 A/115VAC
<7 A/230 VAC; 14 A/115 VAC
< 14 A/230 VAC; 28 A/115 VAC

Zrédto zasilania rezerwowego
Obudowa do 16A
Obudowa od 16A do 32A
Obudowa od 32A do 64A

Max.

2x12V/7.2-9Ah
4x12V/7.2-9Ah
8x12V/7.2-9Ah

Pobdr pradu z akumulatoréw podczas dozorowania

<120 mA

Pobér pradu z adresowalnej linii dozorowej systemu POLON 4000/6000
PARAMETRY WYJSCIOWE

Napiecie robocze centrali

<0,6 mA

24VDC+25%-25%

Prad ciagty dostepny z zasilacza sieciowego:- zasilacz 150W
- zasilacz 240W
- zasilacz 500W lub 600W

MODUt MGS-60

Linia alarmu zewnetrznego

Rezystancja linii maksymalna:
Rezystancja izolacji linii:
Rezystor koricowy linii:

5A
10A
20A

2x1200Q
> 100 kQ
56kQ+5%;05W

Zasilanie czujnika deszczu i/lub wiatru:

Napiecie wyjsciowe:

24VDC+25%-25%

Prad wyjsciowy: 05A

Linia kontrolna sygnatu z czujnika deszczu i/lub wiatru

Rezystancja linii maksymalna: 2%100Q
Rezystancja izolacji linii: > 100 kQ
Przekaznik alarmu PKA

Obcigzalno$¢ pradowo — napieciowa zestyku NO/NC: 1A/24VDC
Top - czas opdznienia wysterowania: programowany
Kontrola ciggtosci (ustawiana i programowana): TAK

Przekaznik uszkodzenia PKU

Obcigzalno$¢ pradowo — napieciowa zestyku NO/NC: 1A/24VDC

MODUt MGL-60

Wyjscie gtéwne

Napiecie wyjsciowe:

24VDC+25%-25%

Kontrola stanu (programowana):

Prad wyjsciowy: 4Alub8A
Tryby pracy (programowane): 3

T1 - czas opdZnienia wysterowania: programowany
T2 — czas wysterowania: programowany
T3 — czas przerwy wysterowania: programowany
Kontrola ciggtosci (programowana): TAK

Linie kontrolne stanu przetgcznikéw krancowych

Rezystancja linii maksymalna: 2x100Q
Rezystancja izolacji linii: > 100 kQ
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Kontrola ciggtosci (programowana): TAK
TAK
Linie przyciskéw przewietrzania OTWORZ ZAMKNIJ
Rezystancja linii maksymalna: 2x1000Q
Rezystancja izolacji linii: > 100 kQ
Linia dozorowa konwencjonalna
Liczba czujek (szeregu 40) w linii: 32
Rezystancja linii maksymalna: 2x120Q
Rezystancja izolacji linii: >100 kQ

Rezystor koncowy:
Prad dozorowania czujek maksymalny:

56kQ+5%;05W
2 mA

Rezystor koncowy linii URUCHOMIENIE i KASOWANIE:
Prad dozorowania 1 przycisku maksymalny:
Prad dozorowania catkowity linii:

MODUt MPW-60
Przekazniki PK1 i PK2

Obcigzalnos¢ pragdowo — napieciowa zestyku NO/NC:

Prad dozorowania catkowity linii maksymalny: 7 mA
Linia recznych przyciskéw oddymiania PO-6x

Liczba przyciskdw w linii maksymalna: 8
Rezystancja linii maksymalna: 6x1200Q
Rezystancja izolacji linii: > 100 kQ

56kQ+5%;05W
12 mA
<100 mA

MODUL MPD-60
Przekazniki PK1 i PK2

Obcigzalno$¢ pradowo — napieciowa zestyku NO/NC:

5A/230VAC
Tryby pracy (programowane): 4
Warianty wysterowania (programowane) 5
T1 - czas opdznienia wysterowania: programowany
T2 — czas wysterowania: programowany
T3 — czas przerwy wysterowania: programowany
N — liczba impulséw sterujgcych programowana
Linie kontrolne LK1 i LK2 zadziatania PK1 i PK2
Rezystancja linii maksymalna: 2x100Q
Rezystancja izolacji linii: > 100 kQ

MODUt MZU-60

Przekaznik uszkodzenia zasilania PKUZ

Obcigzalno$¢ pradowo — napieciowa zestyku NO/NC:

1A/24VDC
Tryby pracy (programowane): 4
Warianty wysterowania (programowane): 5
T1 — czas opdzZnienia wysterowania: programowany
T2 — czas wysterowania: programowany
T3 - czas przerwy wysterowania: programowany
N — liczba impulséw sterujgcych programowana
Linie kontrolne LK1 i LK2
Tryby pracy (programowane): 3
Rezystancja linii maksymalna: 2x1000Q
Rezystancja izolacji linii: > 100 kQ

1A/24VDC

Wyijscie do zasilania urzadzen zewnetrznych

Napiecie wyjsciowe:
Prad wyjsciowy:

24VDC+25%-25%
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| [o5A |
PARAMETRY SRODOWISKOWE |
Temperatura transportu -25°C...+55°C

Temperatura pracy -10°C...+55°C

Dopuszczalna wilgotno$é wzgledna pracy 80 % przy + 55 °C

Szczelno$¢ obudowy IP 30

Wymiary (bez mocowania i nézek) L x H x GObudowa do 16A 400 x 400 x 160 mm

Obudowa od 16A do 32A | 753 x 630 x 190 mm
Obudowa od 32A do 64A | 1150 x 630 x 190 mm

Masa (bez akumulatoréw)Obudowa do 16A <8 kg
Obudowa od 16A do 32A | <30 kg
Obudowa od 32A do 64A | <40 kg

z

WSPOLtPRACA Z URZADZENIAMI

Certyfikowane napedy do klap przeciwpozarowych zasilanych napieciem statym 24 V

Certyfikowane elektromagnesy (trzymacze) do drzwi przeciwpozarowych zasilanych napieciem statym 24 V

Centrale sygnalizacji pozarowej systemu POLON 4000/6000:
POLON 4100

POLON 4200

POLON 4500

POLON 4900

POLON 6000

Centrale sygnalizacji pozarowej systemu IGNIS 1000

DZIALANIE CENTRALI |

Zmienne, realizowane programowo w zaleznosci od wymagan scenariusza pozarowego obiektu

3. Opis funkcjonalnosci

3.1. Opis ogolny
Uniwersalna centrala sterujgca UCS 6000 jest przeznaczona do uruchamiania urzgdzen przeciwpozarowych, stuzgcych
do oddymiania grawitacyjnego i mechanicznego (klapy oddymiajace, klapy odcinajace) i umozliwia:
- wykrywanie pozaru (zadymienia);
- uruchamianie automatyczne Ilub reczne urzadzen przeciwpozarowych, instalowanych w systemach
oddymiania;
- sygnalizowanie akustyczne i optyczne standw pracy urzadzen (alarm, uszkodzenie);
- automatyczna kontrole zadziatania urzadzen przeciwpozarowych i wykonawczych (sitowniki, elektromagnesy,
wentylatory itp.) systemu oddymiania;
- automatyczng kontrole wiasnych uktadéw i obwoddéw centrali;
- przekazywanie podstawowych informacji do systeméw nadrzednych (np. systemu POLON 4000/6000, systemu
IGNIS 1000 lub innych) o alarmie, uszkodzeniu, stanie urzadzen przeciwpozarowych i wykonawczych.

Maksymalna ilo$¢ modutéw jakie mogg by¢ zainstalowane w UCS 6000:

MGS 60 MGL MZU MPW MPD MKA SP SP SP1 SP2 AKU
(+ MGL 60) 60 60 60 60 60 150 240 500 500 7.2-9 Ah

MGL MZU MPW MPD MKA
60 60 60 ZASILACZ AKU 60 60

SP2
16A szt. 500 szt. szt. szt.

7« | - 1| - | 3 2 - - - 2 4 le | 1 32A (4x8A)
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Kompletacja podstawowa — obudowa do 16 A (400 x 400 x 160)

MGL MZU MPW MPD MKA
60 60 60 ZASILACZ AKU 60 60
o 97 S szt. o szt.
150 240 500
*1% 1] - | -1 - 1 1e 1 - - 2 le | 1 4A (1x4A)
*% 1] - | 1] - 1 : - 1 - 2 l1e | 1o 8A (2x4A)
*3% T 1 1e - 1 - 2 l1e | 1 8A (1x8A)
x| o] 1] -] 1 1 - . 1 21 1| 1. 16A (2x8A)

Kompletacja UCS 6000 podstawowa i ha zamdwienie zalezy od wybranej obudowy (do 16A, 16A-32A, 32A-64A)
i jest szczegdtowo opisana w DTR.

~230V
2x12
4x12 -
exi2 72-9Ah ZASILACZ serii SP
i — USZKQDZENIE ZASILANIA
5d , MZU-60 1A/24V DC NC,NO SILOWNIK
- KLAPA ODDYMIAIACA
x4 . Zew 0.5A/24V DC e i
- )
5ké I:—O—O— LD WY
MGL-60 — SILOWNIK
5k6 I: ® PO-6X %8 b= | ZE
e 2 SPREZYNA
EPRZEW‘E' g KONTROLA STANU—————! |  KLAPA ODCINAIACA
TRZANIE = fng————— -l -

CGVTGU—I:F I
IELEKTROMAGNES
: ;
ALARM ELEKTROZAWOR
D/W PKA 2 DRZWI P-POZ

NC,NO
MGS-60
00OC x1 USZKODZENIE
5k6|:|— CSP — CEN PKU NC,NO

1A/24v DC
PK1 wcro ™

MKA-60 ||MPD-60 || pKp | A2VRC

POLON [ NC,NO
| LDA ’
a000 #l bk LK1
LK2
WENTYLATOR
S PK1 /_.@ ............... |
MPW-60 ' KURTYNA
| x4 SA/230V AC
LK2 PKZ —Neno ™ HHHl
KONTROLA STANU

D @ przyciski przewietrzajgce
O czujka pozarowa szeregu 40
%‘: automatyka pogodowa
E reczny przycisk oddymiania PO-6X (czujnik deszczu/wiatru)

zewnetrzny przycisk potwierdzenia

rezystor koficowy

csp centrala sygnalizacji pozarowej {wyciszenia sygnalizacji akustycznej)
np. IGNIS 1000 s :
zewnetrzny przycisk kasowania
alarmu

Rys. 3.1 Schemat blokowo-funkcjonalny systemu oddymiania z centralg UCS 6000
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3.2. Podstawowe stany pracy centrali

3.2.1. Dozorowanie

W stanie dozorowania na recznych przyciskach oddymiania PO-6x podigczonych do MGL-60, swieci sie tylko zielony
wskaznik DOZOROWANIE, sygnalizujgc wiaczenie i poprawng prace modutéw (centrali) a przekazniki wykonawcze
modutéw MPD-60 i MPW-60 centrali s w stanie nieaktywnym, z wyjatkiem przekaznika uszkodzenia ogdélnego PKU
(MGS-60), ktéry jest w stanie zadziatania (pozycja NO).

3.2.2. Funkcja dziennego przewietrzania

W stanie dozorowania jest mozliwe zrealizowanie dziennego przewietrzania — wentylacji za pomocg okien lub klap
wentylacyjnych.
Szczegotowy opis podtgczania i programowania przyciskow przewietrzajgcych zawarto w punktach 5.3.5i 6.2w DTR.

3.2.3. Alarmowanie — uruchomienie urzadzen przeciwpozarowych

Alarm sygnalizowany jest $wieceniem impulsowym wskaznika POZAR w recznych przyciskach oddymiania PO-6X.
Wytgczona jest sygnalizacja wskaznika OK w przyciskach oddymiania PO-6X.

W celu ograniczenia prawdopodobieristwa wystgpienia fatszywych zadziatan ostrzegaczy, przewidziano w centrali
mozliwo$¢ ustawienia wariantu ze wstepnym kasowaniem czujek.

W wariancie ze wstepnym kasowaniem czujek centrala automatycznie kasuje pierwsze zadziatanie czujki bez wejscia
w stan alarmowania. Warunkiem skutecznosci kasowania jest brak czynnika pozarowego w obrebie automatycznych
ostrzegaczy pozarowych, braku zewnetrznego sygnatu alarmu oraz braku sygnatu POZAR z recznego przycisku
oddymiania.

3.2.4. Uszkodzenie

Wykryte uszkodzenia sygnalizowane sg optycznie i akustycznie.
Optycznie uszkodzenia sygnalizowane s3:

- impulsowym Swieceniem zbiorczej lampki USZKODZENIE na module MGS-60 — sygnalizowanie uszkodzen
w obrebie catej instalacji systemu oddymiania,

- impulsowym swieceniem lampki USZKODZENIE na recznym przycisku oddymiania PO-6x podtgczonym
do pierwszego modutu MGL-60 i skonfigurowanego do sygnalizowania zbiorczego (punkty 5.3.21 6.2 w DTR),

- impulsowym swieceniem lampki USZKODZENIE na recznych przyciskach oddymiania PO-6x podtgczonych
do modutéw MGL-60 (punkty 5.3.2 i 6.2 w DTR) — sygnalizowanie uszkodzen w obrebie instalacji danego
modutu.

Akustycznie uszkodzenia sg sygnalizowane przerywanym sygnatem wewnetrznego sygnalizatora akustycznego
(MGS-60).
Odczyt uszkodzen systemu oddymiania jest mozliwy za pomoca aplikacji do konfiguracji UCS 6000 (UCSKonfigurator).

4. Dotlaczanie obwodéw zewnetrznych

4.1. Informacje ogélne

Moduty centrali UCS 6000 sg wyposazone w szereg uniwersalnych wejs¢ i wyjs¢ do podtaczania zewnetrznych instalacji
systemu oddymiania.Sposéb dziatania wejs¢ i wyjsé wraz z kryteriami czasowymi, programowany jest za pomoca
aplikacji do konfiguracji UCS (UCSKonfigurator) — punkt 6.

Wszystkie podtgczenia elektryczne nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i mozna wykonad
przewodami bez ekranowania za wyjatkiem przewodu tgczacego centrale UCS 6000 z centralg systemu POLON
4000/6000 (zalecany przewdd instalacyjny YnTKSYekw 1 x 2 x 0,8 mm).

4.2. Modut MGS-60
Modut gtéwnego sterownika MGS-60 (rys.4.2) umozliwia kontrole i sterowanie pozostatymi modutami centralami oraz
zawiera w sobie jeden modut grupowo-liniowy MGL-60 o numerze 1.
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Rys. 4.2 Modut MGS-60

Wejscie alarmu zewnetrznego

4.2.1.

systemu

z innego

zewnetrznego alarmu

umozliwia przyjecie ,pewnego” sygnatu

UCS 6000

Centrala

przeciwpozarowego np. IGNIS 1000. Wspédtprace z zewnetrznym systemem sygnalizacji pozarowej ustawia sie zgodnie

z punktem 6.1 w DTR.

W przypadku zwarcia lub przerwy w linii centrala sygnalizuje uszkodzenie.

H ~ m
(2]
: 2>
: - g@5 i
H — “I."
H Q
H ©w o
: T :
H © H
. 4 .
H wn H
o o

Sl+|=| ©| 8

] 8 8| @
S| s| 8
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Rys. 4.2.1 Sposdb potaczenia centrali UCS 6000 z zewnetrznym systemem sygnalizacji pozarowe;j
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4.2.2. Czujnik deszczu/wiatru

Do centrali UCS 6000 mozna podtgczy¢ zewnetrzny czujnik deszczu i/lub wiatru zasilany napieciem statym 24 V. W ten
sposdb mozna dodatkowo uzalezni¢ przewietrzanie od zewnetrznych warunkow pogodowych.

Zasilanie czujnika jest wyprowadzone na zaciskiD/W-+ modutu MGS-60 i zabezpieczone bezpiecznikiem F2 (630 mA).
Pobér pradu przez czujnik nie powinien by¢ wiekszy niz 0,5 A.

1 2 3 4 5 6 7 S 8()
WIATR DESzCz &
—
ool | | T LT —
2av+ |- pow| | e <]
D/W
MGS-60

i

—
UCS 6000 CZUJNIK

DESZCZU I/LUB WIATRU

Rys. 4.2.2 Sposob podtaczenia przyktadowego czujnika deszczu i/lub wiatru do centrali UCS 6000

4.2.3. Przekaznik alarmu PKA i uszkodzenia PKU

Na module MGS-60 sg umieszczone dwa bezpotencjatowe wyjscia przekaznikowe:
- nadzorowane alarmu PKA (nadzorowane w stanie nie zadziatania na zwarcie lub przerwe w linii wyjsciowe;j
przekaznika),
- nienadzorowane uszkodzenia PKU.
Wyjscie przekaznikowe PKA bedzie nadzorowane jesli podczas programowania przekaznika zostanie zaprogramowana
kontrola ciggtosci linii (punkt 6.1 w DTR).

Uwaga - Uktad kontroli ciggtosci linii pobiera okoto 0,5 mA pradu z urzadzenia zewnetrznego podtaczonego do wyjscia
przekaznikowego PKA. Jezeli pobdr pradu z zewnetrznego urzadzenia nie jest wskazany, wéwczas uktad kontroli

ciggtosci linii nalezy zablokowa¢ programowo deklarujgc brak kontroli wyjscia oraz sprzetowo umieszczajac zworke S22
w pozycje 2 - 3.

6V<U1<30V U2

Q0|0

NC C NO
PKA
MGS-60 1

:l S22 - kontrola ciggfosci toru PKA

522 1-2 aktywna

2-3 nieaktywna

UKEAD KONTROLI PKA |

URZADZENIE
ZEWNETRZNE

UCS 6000

Rys. 5.2.3 Przyktadowe wykorzystanie przekaznika alarmu PKA z kontrolg ciggtosci wyjscia
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4.3. Modut MGL-60

Modut grupowo-liniowy MGL-60 (rys.4.3) umozliwia zasilanie i sterowanie urzgdzeniami przeciwpozarowymi
zasilanymi napieciem statym 24V. Umozliwia zrealizowanie funkcji dziennej wentylacji. W centrali mozna zainstalowaé
maksymalnie 8 modutéw MGL-60 (7 + 1 modut wbudowany w MGS-60).Adres modutu ustawia sie przy pomocy
przetgcznikéw obrotowych SW1. Przetgcznik SW10 powinien mie¢ ustawiong wartos¢ 0.

4.3.1. Linia dozorowa
Moduty MGL-60 centrali UCS 6000 sg wyposazone w konwencjonalng linie dozorowa. Linie konwencjonalng
programuje sie zgodnie z punktem 6.2 w DTR.

W celu ograniczenia prawdopodobienstwa wystgpienia fatszywych zadziatan ostrzegaczy, przewidziano w centrali
mozliwosé ustawienia (tablica ) wariantu ze wstepnym kasowaniem czujek zainstalowanych w linii.

W wariancie ze wstepnym kasowaniem czujek centrala automatycznie kasuje pierwsze zadziatanie czujki bez wejscia
w stan alarmowania. Ponowne zadziatanie czujki powoduje wywotanie alarmu pozarowego. W przypadku braku
ponownego zadziatania czujki w linii dozorowej w czasie 60 s, centrala uzna poprzednie zadziatanie za fatszywe
i powrdci do stanu dozorowania sprzed pierwszego zadziatania.

LD PO-6X eees KRANCOWKI PRZEWIETRZ
-+wkKAOU_||[a A2 B K A+ D+ ALY

wy
00000000 ® ® ® ® |[OCO0O|0OOOO
wy
F1 6,3Alub 10A
L~ ]
K1 K2 K3
|A
a3 Praca modutu w: USZKODZENIE [J
1| S$23 1-2uUcs 6000 ALARM - URUCHOMIENIE O3
E| g 2 — 3 zarezerwowane
Q
QO
QO
n
o
o
o
o
o
°
o
°
°
e
® ODY SERW
; 250 om|
s24[eom]

E'E'gE' SW10 SW1 RESET

e e

Rys. 4.3 Modut MGL-60

Sposdb podtaczenia ostrzegaczy do centrali przedstawiono na rys 4.3.1.

Na korcu linii nalezy zainstalowa¢ rezystor koricowy 5,6 kQ £+ 5 % o mocy 0,5 W. W przypadku nie wykorzystania linii
konwencjonalnej nalezy dotgczy¢é rezystor koricowy pod zaciski linii modutu MGL-60 w centrali (-LD +) oraz

oddeklarowac linie (punkt 6.2 w DTR).

W przypadku zwarcia lub przerwy w linii dozorowej centrala sygnalizuje uszkodzenie.
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max 32 czujki szeregu 40

TUP-40 DUR-40

Rezystor koricowy linii 5k6

-+
LD

MGL-60

UCS 6000

Rys. 4.3.1 Sposdb potgczenia czujek szeregu 40 do modutu MGL-60 centrali UCS 6000

4.3.2. Przycisk oddymiania

Do centrali UCS mozna podtgczyé rownolegle maksymalnie 8 zewnetrznych recznych przyciskéw oddymiania typu
PO-6X (rys. 5.3.2 w DTR).

Przyciski PO-61 s wyposazone w przetgcznik POZAR oraz diode sygnalizacyjng POZAR (kolor czerwony).

Przyciski PO-62 sg wyposazone w dwa przetaczniki POZAR i KASOWANIE oraz diode sygnalizacyjng POZAR (kolor
czerwony).

Przyciski PO-63 s3 wyposazone w dwa przetaczniki POZAR i KASOWANIE oraz diody sygnalizacyjne DOZOROWANIE
(kolor zielony), POZAR (kolor czerwony), USZKODZENIE (kolor z6tty).

Linie recznych przyciskéw oddymiania programuje sie zgodnie z punktem 6.2 w DTR.
W ostatnim przycisku (na korcu linii) nalezy pozostawi¢ rezystory koicowe 5,6 kQ + 5 % o mocy 0,5 W na liniach

POZAR i KASOWANIE, w pozostatych przyciskach nalezy rezystory koricowe usungé.
Zwarcie lub przerwa w liniach POZAR i KASOWANIE sg sygnalizowane w centrali jako uszkodzenie.

PO- 6% PO - 6X
Hez E T £E L7 o = 5 EKf IS
T Lo — o . R e - e e LR 4
L] " |jn. » [~ i i b [l [
) ket Skb Ské
L o
Y 2| 3| 4] 5] & 1] 2| 3] 4] 5| & Ostatni
EREEEE) [e[e[e[o]o]e]

2|2 eeee
x |a|o|u|L]

z

Po- 64
MGL-60
UCS 6000

Rys. 4.3.2 Sposdb podtaczenia recznych przyciskdw oddymiania PO-6X do UCS 6000

4.3.3. Wyjscie do urzadzen przeciwpozarowych

Gtéwnym zadaniem centrali UCS 6000, poza wykrywaniem zagrozenia pozarowego, jest sterowanie i zasilanie
urzadzen przeciwpozarowych wykonawczych w postaci wszelkiego rodzaju klap i okien przeciwpozarowych
(wyposazonych w napedy lub sitowniki elektryczne), oddzielen przeciwpozarowych (elektromagnesy) itp.
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Do sterowania i zasilania tych urzadzen jest przeznaczony dedykowane wyjscie przekaznika gtéwnego umieszczonego
na module MGL-60.

Wyjscie przekaznika gtéwnego jest wyjsciem uniwersalnym, moze by¢ zaprogramowane w trzech trybach pracy -
z odpowiednimi parametrami czasowymi (punkt 6.2 w DTR).

Dodatkowo mozna zaprogramowaé kontrole ciggtosci zasilania (rezystory koncowe 5,6 kQ) oraz kontrole stanu
przetacznikéw kraricowych urzgdzen przeciwpozarowych sterowanych i zasilanych za pomocga wyjscia gtéwnego.

Ze wzgledu na réznorodnos¢ zasilania i sterowania sitownikéw i napeddéw elektrycznych urzadzen przeciwpozarowych
wprowadzono - oprécz trybdw pracy wyjscia - sterowanie sitownikéw dwukierunkowych w TRYBIE PRACY -1
dwu-przewodowe lub trzy-przewodowe.

Sterowanie sitownikow dwu-przewodowe oznacza sterowanie (zmiane kierunku obrotu) sitownika, napedu za pomoca
dwéch przewoddw poprzez zmiane polaryzacji napiecia zasilania sitownika. Sterowanie trzy-przewodowe oznacza
sterowanie (zmiane kierunku obrotu) sitownika, napedu za pomocg trzech przewoddéw poprzez przetaczanie napiecia
miedzy przewodami (rysunki 4.3.3.1.1.Ai4.3.3.1.1.B).

Przy niekorzystnych warunkach atmosferycznych, zewnetrzne klapy lub okna mogg przymarzngé. Modut MGL-60
centrali UCS 6000 umozliwia zaprogramowanie funkcji ,deadlock” czyli funkcji forsowania dla trybu pracy 1. Funkcja
forsowania dziata jezeli czas T2 jest rowny O (punkt 6.2 w DTR).

W przypadku zadeklarowania funkcji forsowania po uruchomieniu wyjscia gtéwnego w alarmie nastepuje cykliczne
chwilowe przestawianie sitownikéw (napedéw) w odstepach 2 - minutowych przez czas 30 minut.

W przypadku zastosowania sitownikédw lub napedéw samohamownych (z wytacznikami przecigzeniowymi), w TRYBIE
PRACY -1, mozliwe jest zaprogramowanie odtgczania napiecia zasilania i sterowania sitownika po osiggnieciu pozycji
krarncowej (punkt 6.2 w DTR).

4.3.3.1. Tryby pracy wyjscia do przeciwpozarowych urzadzen zabezpieczajacych

4.3.3.1.1. TRYBPRACY-1

TRYB PRACY 1 przeznaczony jest dla urzadzen przeciwpozarowych wyposazonych w sitowniki (napedy) elektryczne
dwukierunkowe sterowane dwu lub trzy-przewodowo zasilanych napieciem statym 24 V.

Sitowniki tego rodzaju sg stosowane w klapach i oknach oddymiajgcych, wentylacyjnych.

Sposdb podiaczenia sitownika sterowanego dwu- i trzy-przewodowo przedstawiono na rysunkach 4.3.3.1.1.A
i 43.3.1.1.B.
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Rys. 4.3.3.1.1.A Sposéb podtgczenia sitownikéw sterowanych dwu-przewodowo w TRYBIE PRACY 1
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Rys. 4.3.3.1.1.B Sposdb podtaczenia sitownikéw sterowanych trzy-przewodowo w TRYBIE PRACY 1

4.3.3.1.2. TRYB PRACY -2

TRYB PRACY 2 przeznaczony jest dla urzadzen przeciwpozarowych wyposazonych w sitowniki (napedy) elektryczne
(24 V) ze sprezyna.

Sitowniki tego rodzaju sg stosowane w klapach przeciwpozarowych odcinajacych. Sitownik ze sprezyng powrotng
ustawia klape w potozenie pracy (pozycja DOZOR) napinajac w tym samym czasie sprezyne powrotng, po zatrzymaniu
sitownik jest caty czas pod napieciem do chwili, gdy zostanie przerwane zasilanie (alarm lub uszkodzenie). Energia
zZmagazynowana w haciggnietej sprezynie automatycznie ustawia klape w potozeniu bezpiecznym czyli ALARM.

Sposdb podtaczenia sitownika przedstawiono na rys. 4.3.3.1.2.
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Rys. 4.3.3.1.2 Sposdb podtaczenia sitownikdw ze sprezyng w TRYBIE PRACY 2
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4.3.3.1.3. TRYB PRACY -3

TRYB PRACY 3 przeznaczony jest dla urzgdzen przeciwpozarowych sterowanych przerwa pradowg lub impulsem
pragdowym, wyposazonych w elektromagnesy lub elektrozawory zasilane napieciem statym 24 V.

Przerwa pradowa — sterowanietego rodzaju jest stosowane powszechnie w systemach drzwi przeciwpozarowych
(normalnie sg otwarte — przytrzymywane elektromagnesem, podczas alarmu w obwodzie elektromagnesu powstaje
przerwa pradowa i drzwi sg zamykane).

Impuls pradowy — sterowanie tego rodzaju jest stosowane w systemach oddzielen lub odgrodzen przeciwpozarowych
(normalnie sg zamkniete (otwarte) — podczas alarmu elektromagnes (lub elektrozawdr) jest wyzwalany impulsem
pradowym inastepuje otwarcie (zamkniecie) oddzielen). Programowanie wyjscia w TRYBIE PRACY 3, wraz
z parametrami czasowymi, przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z punktem 6.2 DTR.

Sposdb podtaczenia elektromagnesu sterowanego przerwa pradowa lub impulsem prgdowym przedstawiono
narys. 4.3.3.1.3.

Uwaga -Dla impulsu prgdowego nie nalezy deklarowac kontroli ciggtosci zasilania.

DRZWI P-POZ DRZWI P-POZ

REZYSTORY
KONCOWE
* +, . 5k6
.................................. S O S S S ISR SR
5k6
JE—— e aicons |
wm DOZOR ALARM ?R
[ H L, [ :
Py £
\ J
] [
%] ] ) o) =t A1-B przerwa pradowa
Al | A2 [} K A D A2-B impuls pragdowy
wy KRANCOWKI
TRYB PRACY 3
MGL-60 MGL-60
UCS 6000

Rys. 4.3.3.1.3 Sposob podtgczenia elektromagnesow sterowanych przerwg lub impulsem prgdowym w TRYBIE PRACY 3

4.3.4. Krancowki

W przypadku zasilania i sterowania urzadzen przeciwpozarowych (napedy i sitowniki, elektromagnesy) za pomoca
wyjscia gtdwnego, jest mozliwa kontrola stanu (potozenia) tych urzadzen, poprzez kontrole stanu dedykowanych wejs¢
(KRANCOWKI - A, D) modutéw MGL-60, do ktorych podtaczone sg styki przetacznikdow krancowych sterowanych
urzadzen. Na rysunku 4.3.4 przedstawiono przyktadowe podtgczenie przetacznikéw kraricowych z petng kontrolg
(zwarty styk, rozwarty styk, zwarcie linii, przerwa linii).Kontrole (stan i ciggtosc) przetgcznikdw krancowych programuje
sie zgodnie z punktem 6.2. W przypadku zaprogramowania ciggtosci linii przetacznikéw kranicowych nalezy réwniez
zaprogramowac kontrole stanu, w przeciwnym przypadku centrala zgfasza uszkodzenie nieprawidtowej konfiguracji.

Zadeklarowanie kontroli ciggtosci linii przetacznikow kranicowych uniemozliwia podtaczenie wiekszej ilosci urzadzen
przeciwpozarowych do wyjscia gtéwnego. Jezeli wyjscie gtdwnego ma zasilac i sterowac wiecej niz jedno urzadzenie
przeciwpozarowe wyposaione w przetaczniki kraricowe, nalezy zablokowaé kontrole ciggtosci linii przetacznikow
kraricowych.
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Uwaga - Zalecane jest podtaczanie jednego urzadzenia przeciwpozarowego z przetgcznikami kranicowymi do wyjscia
gtéwnego modutu MGL-60 centrali UCS 6000 w celu petnego nadzorowaniurzgdzeniaprzeciwpozarowego.
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Rys. 5.3.4 Sposdb podtaczenia przetacznikdw kraricowych z petng kontrolg

4.3.5. Przyciski przewietrzania (modutyMGL-60 i MPW-60)

Centrala UCS 6000 umozliwia zrealizowanie dziennego przewietrzania. Przewietrzanie jest mozliwe tylko dla wyjscia
(modut MGL) zaprogramowanego w TRYBIE PRACY 1 (punkty 5.3.3.1.1i 6.2 w DTR).

Do sterowania (otwierania i zamykania) okna lub klapy wentylacyjnej stuza przyciski przewietrzania, podtgczane
do zaciskow oznaczonych PRZEWIETRZ (OTWORZLA; ZAMKNI L ¥) modutu MGL-60. Dziatanie przyciskow
programuje sie zgodnie z punktem6.2 DTR. Dla kazdego modutu MGL-60 przewietrzanie moze by¢ realizowane
niezaleznie (indywidualnie). Wspdlny jest tylko czujnik deszczu/wiatru (punkt 5.2.2 w DTR).

4.4. Modut MPW-60
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Rys. 4.4 Modut MPW-60
Modut przekaznikéw wysokonapieciowych MPW-60 (rys.4.4) umozliwia sterowanie poprzez przekazniki PK1 i PK2,
urzadzeniami przeciwpozarowymi zasilanymi z sieci napiecia przemiennego 230V. Ponadto przy pomocy wejs¢ linii
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kontrolnych mozliwe jest monitorowanie stanu urzadzen przeciwpozarowych sterowanych przekaznikami PK1 i PK2.
Maksymalna liczba modutéw MPW-60 w centrali — 4. Adres modutu ustawia sie przy pomocy przetacznikéw
obrotowych SW1. Przetacznik SW10 powinien mieé ustawiong wartosc¢ 0.

4.4.1. Przekazniki PK1 i PK2, linie kontrolne LK1 i LK2

Przekazniki bezpotencjatowe programowalne PK1 i PK2 mozna wykorzysta¢ do sterowania (zatgczania i wytaczania)
urzadzen wykonawczych instalacji oddymiania miedzy innymi wentylatorow nawiewnych lub wywiewnych
(w zaleznosci od potrzeb), kurtyn i rolet dymowych, oddzielen przeciwpozarowych. Przyktad wykorzystania przekaznika
PK2 wraz z potwierdzeniem zadziatania za pomoca linii kontrolnej LK2 przedstawiono na rys. 4.4.1.

Linie wyjsciowe przekaznikdw PK1 i PK2 sg dodatkowo zabezpieczone bezpiecznikiem topikowym o nominale
6,3A/250V.

Dodatkowo przekaznikom PK1 i PK2 mozna zaprogramowac uzaleznienia czasowe (doktadny opis programowania
w punkcie 6.3 DTR).

5k6

ON
~230v
° BV,

@ o | o o | o N ‘|

Q
NC C NO - + ;E % /—
PK2 vwe S KONTROLA |

A 9 ‘l WEACZENIA

6,3A/250V MPW-60 Z S WENTYLATOR

UCS 6000 URZADZENIE ZEWNETRZNE

Rys. 4.4.1 Przyktadowy sposdb wykorzystania przekaznika PK2 z kontrolg zadziatania

4.5. Modut MPD-60

Modut przekaznikow dodatkowych MPD-60 (rys.5.2) umozliwia sterowanie urzadzeniami przeciwpozarowymi przy
pomocy przekaznikdw niskonapieciowych PK1 i PK2 o obcigzalnosci stykdw 1A/24V. Stan urzgdzen sterowanych przez
PK1 i PK2 moze by¢ monitorowany przez wejscia linii kontrolnych LK1 i LK2.

4.5.1. Przekazniki PK1 i PK2, linie kontrolne LK1 i LK2

Przekazniki bezpotencjatowe mozna wykorzysta¢ analogicznie jak w MPW-60. W przypadku zaprogramowania kontroli
ciggtosci linii wyjsciowych przekaznikdw nalezy ustawi¢ odpowiednio zworki S1 i S2 na module MPD-60 w pozycje
AKTYWNA.
Wejscia kontrolne LK1 i LK2 mozna wykorzystaé réwniez do podtgczenia (rys.4.5.1):

- zewnetrznego przycisku potwierdzenia (wyciszania sygnalizacji akustycznej wewnetrznej alarmu i uszkodzenia

UCS 6000),
- zewnetrznego przycisku kasowania stanu alarmowania (réwniez impulsu kasujacego),
- zewnetrznego sygnatu blokowania wysterowania wyjsc.

1K

Przycisk
5k6 POTWIERDZENIE (TRYB 2 LK)
KASOWANIE (TRYB 3 LK)

- +

LK1

MGS-60
(MPD-60)

UCS 6000
Rys. 4.5.1 Podtgczenie przycisku POTWIERDZENIA lub KASOWANIA do LK1
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4.6. Modut MKA-60

Centrala UCS 6000 moze by¢ zainstalowana i pracowa¢ w adresowalnych liniach / petlach dozorowych central
sygnalizacji pozarowej systemu POLON 4000/6000. Za wspétprace centrali UCS z systemem POLON 4000/6000
odpowiedzialny jest modut komunikacji adresowalnej MKA-60 (rys.4.2).

Przy instalowaniu centrali UCS w linii dozorowej adresowalnej nalezy zwréci¢ uwage na pobdr pragdu przez UCS z linii
dozorowej. Pobdr pradu wynosi maksymalnie 0,6 mA.

Wymagania odnosnie parametréw linii dozorowej zawarte s3 w Dokumentacji Techniczno-Ruchowej centrali POLON
4900 ID-E270-011. Doktadny opis konfigurowania i programowania central systemu POLON 4000/6000 do pracy z
UCS 6000 jest zawarty w odpowiednich ID i IP danych central.
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System POLON 4000 UCS 6000 NR 1 UCS 6000 NR 2 ‘

Rys. 4.6 Sposéb potaczenia centrali UCS 6000 np. z centralg systemu POLON 4000 (linia petlowa)

4.7. Modut MZU-60 i zasilanie

Modut zasilania uniwersalnego MZU-60 (rys.4.7) umozliwia podtaczenie baterii akumulatoréw. Umozliwia petne
tadowanie i buforowanie baterii oraz zapewnia kontrole stanu zasilania pozostatych modutéw centrali. Maksymalna
liczba modutéw MZU-60 w centrali— 4 (4 x 16A = 64A).

Adres modutu zasilania ustawia sie przy pomocy kluczy K1 i K2 przetgcznika 8-pozycyjnego SW1.
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Rys. 4.7 Modut MZU-60




24 10-E345-101

4.7.1. Zasilanie zasadnicze

Zasilaniem zasadniczym centrali jest sie¢ elektroenergetyczna 230 V/50 Hz. Zmiana napiecia o + 10 % i - 15 % nie ma
wptywu na poprawng centrali. Jednoczesne zasilanie centrali oraz buforowanie lub tadowanie dotaczonej baterii
akumulatoréw do modutéw MZU-60, zapewniajg wewnetrzne zasilacze, wytwarzajgce napiecie o wartosci regulowane;j
przez moduty MZU-60, w zaleznosci od stopnia natadowania baterii rezerwowych. Zasilacze centrali pozwalajg
na pobdr pradu:

- modut zasilacza SP-150-27.5PLA do 5 A w sposdb ciagty,

- modut zasilacza SP-240-27.5PLA do 10 A w sposob ciggty,

- modut zasilacza SP-500-27.5PLAlub PSP-600-27.5PLA do 20 A w sposob ciagty.
W sprawdzeniu nalezy wzig¢ pod uwage sume wszystkich pradéw pobieranych jednoczesnie z zaciskéw centrali,
facznie z pradem zasilania samej centrali. Nalezy réwniez zwrdcié uwage na dopuszczalne wartosci pradoéw
poszczegdlnych wyjsc.

4.7.2. Zasilanie rezerwowe

Na wypadek zaniku napiecia sieci, rezerwowym zasilaniem centrali jest bateria akumulatorow o napieciu
znamionowym 24V (2x12V, 4 x12V, 6 x12V lub 8 x12V w zaleznosci od konfiguracji sprzetowej centrali)
i pojemnosci 7.2 — 9 Ah. Przefaczenie z =zasilania zasadniczego na rezerwowe nastepuje samoczynnie,
bez powodowania przerwy w zasilaniu. Czas pracy centrali zasilanej z baterii, bez zasilania zasadniczego, przy braku
poboru pradu przez urzadzenia dodatkowe, wynosi 72 godz. w stanie dozorowania.

Ogodlna sprawnos¢ baterii jak i urzagdzenia tadujgcego jest stale kontrolowana, a uszkodzenia sg sygnalizowane przez
centrale.

Bateria akumulatoréw jest tadowana samoczynnie przez urzgdzenie tadujace zintegrowane w module MZU-60 centrali.
Prad tadowania jest ograniczony do wartosci ok. 2,1 A. W stanie petnego natadowania wartos¢ pradu tadowania jest
bliska zeru, a napiecie buforowania powinno wynosi¢ 27,3 V (wartos¢ ustawiana przez producenta).

4.7.3. Rozfadowanie baterii zasilania rezerwowego

Podczas pracy centrali zasilanej tylko z baterii akumulatoréw nastepuje stopniowe, naturalne obnizanie napiecia
zasilania. Obnizenie napiecia rezerwowego zasilania do poziomu ok. 22 V jest sygnalizowane akustycznie. Dalszy
spadek napiecia baterii akumulatoréw i osiggniecie koricowego napiecia roztadowania ok. 21 V spowoduje
automatyczne wytgczenie modutéw zasilanych z danego modutu zasilajgcego MZU-60 centrali. W stanie alarmowania
centrali funkcja ta moze by¢ blokowana (Tablica 6.1 poz. 14wDTR). Ponowne wtaczenie zasilania po podfgczeniu
sprawnej baterii akumulatoréow moze wymagac (w razie braku samoczynnego zataczenia) nacisniecia przycisku AKU
dostepnego na module MZU-60. Powrét zasilania zasadniczego powoduje samoczynne zatgczenie modutdéw zasilanych
z modutu MZU-60.

Uwaga - Montaz, eksploatacje i utylizacje akumulatoréw nalezy przeprowadza¢ zgodnie z instrukcja producenta
akumulatoréw. Zuzyte akumulatory nalezy obowigzkowo przekaza¢ do recyklingu zgodnie z obowigzujacymi
przepisami.

4.7.4. Przekaznik uszkodzenia zasilania PKUZ

Modut MZU-60 jest wyposazony w przekaznik bezpotencjatowy uszkodzenia zasilania PKUZ. Jakiekolwiek uszkodzenie
w obrebie zasilania modutu MZU-60 (np. akumulator, zasilacz) powoduje przetgczenie stykdéw przekaznika.

4.7.5. Wyjscie do zasilania urzadzen zewnetrznych

Modut MZU-60 jest wyposazony dodatkowo w nadzorowane wyjscie do zasilania zewnetrznych urzadzen. Wyijscie
pozwala na pobdr pradu do 0,5A. Wyjscie jest zabezpieczone bezpiecznikiem 630mA.

5. Uszkodzenia, pamietnik zdarzen, czas systemowy, wersje oprogramowania, pomoc

Wszystkie obwody centrali UCS 6000 sg kontrolowane. Wszelkie uszkodzenia sg zgtaszane i rejestrowane w pamietniku
zdarzen. Pojemno$¢ pamietnika wynosi 1000 zdarzen. Po przekroczeniu liczby 1000 najstarsze zdarzenia
s3 nadpisywane przez nowe.

5.1. Uszkodzenia
Uszkodzenia aktualne mozna odczytaé za pomoca aplikacji UCSKonfigurator. Po wybraniu ikonki:

Pojawi sie aktualna lista uszkodzen.
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5.2. Pamietnik zdarzen

=l

Pamietnik zdarzen jest dostepny po wybraniu ikonki: ¥
Aktywne filtry — umozliwia sposdb filtrowania tabeli prezentujgcej pobrane zdarzenia.
Aby dany filtr byt aktywny, odpowiednie pole wyboru musi by¢ zaznaczone.
Filtry:

Zakresczasowy — filtrowaniezdarzen w zaleznosci od momentu ich wystgpienia.

Nazwa zdarzenia — filtrowanie zdarzen w zaleznosci od ich nazwy.

Liczba zdarzen — ograniczenie liczby wyswietlanych zdarzerh oraz sortowanie wedtug najstarszych

lub najnowszych.

5.3. Czas systemowy

W celu ustawienia daty i czasu centrali nalezy wybraé ikonke:.

5.4. Wersje oprogramowania

W celu odczytania wersji oprogramowania nalezy wybraé ikonke:'

5.5. Pomoc
Nacisniecie przyciskum

powoduje uruchomienie modutu pomocy dla programu UCSKonfigurator. W tym module dostepne sg informacje
o obstudze programu UCSKonfigurator, jak rowniez zamieszczone sg informacje dotyczace konfigurowania centrali.

6. Instalowanie

6.1. Mocowanie centrali
Centrale UCS 6000 w zaleznosci od obudowy nalezy:
- Obudowa do 16A — mocowaé na S$cianie przy uzyciu trzech $rub M5 i kotkéw rozporowych o Srednicy
€O najmniej 8 mm,
- Obudowa od 32A do 64A — ustawi¢ na stabilnym podtozu przy S$cianie a nastepnie przymocowac
do sciany,lub mocowac na $cianie, za pomocg trzech srub M8 i kotkéw rozporowych o $rednicy co najmniej
12,
- Obudowa od 16A do 32A — mocowad na scianie przy uzyciu trzech srub M8 i kotkéw rozporowych o srednicy

co najmniej 12 mm.
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Rys. 7.1.1 Mocowanie centrali UCS w obudowie do 16A



26 10-E345-101

550mm

O O O O

3 otwory ®8,6mm

O O O 00O

665mm

275mm

A

Rys. 7.1.2 Mocowanie centrali UCS w obudowie od 32A do 64A
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Rys. 7.1.3 Mocowanie centrali UCS w obudowie od 16A do 32A

6.2.  Zaciski przytagczeniowe obwoddéw wejsciowych i wyjsciowych

Moduty centrali posiadajg zesp6t zaciskéw przeznaczonych do podigczenia przewoddw instalacji zewnetrznych
niskonapieciowych (lub wysokonapieciowych — MPW-60) oraz zasilania sieciowego. Do centrali przewody instalacyjne
mogg wchodzi¢ zinstalacji wtynkowej lub natynkowej. Wprowadza sie je poprzez okrggte otwory z dtawnicami
gumowymi, oddzielnie sie¢ elektroenergetyczng, oddzielnie przewody niskonapieciowe.

Zasilanie sieciowe

Do podtgczenia sieci 230 V / 50 Hz i przewodu ochronnego przeznaczona jest kostka samozaciskowa oznaczona L N PE
i oznakowana symbolem Zzéttego tréjkata ze znakiem pioruna.

Zasilanie rezerwowe

Do podtgczenia baterii akumulatoréw przewidziano zaciski oznaczone “- AKU +“. Dodatni przewdd baterii
jest zabezpieczony bezpiecznikiem samochodowym (19 mm) o wartosci podanej w punkcie 1.3.

7. Opakowanie, przechowywanie, transportowanie

7.1. Opakowanie

Centrala jest umieszczona w opakowaniu indywidualnym, ograniczajgcym mozliwos¢ swobodnych ruchéw
i wykluczajgcym uszkodzenie w czasie przetadunku i transportu.

Na opakowaniu sg umieszczone nastepujace dane:
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- nazwa lub znak wytworcy,

- nazwa i typ centrali,

- masa centrali.
Ponadto na opakowaniu powinny znajdowaé sie nastepujace napisy: ,OSTROZNIE KRUCHE”, ,GORA,
NIE PRZEWRACAC”, ,,CHRONIC PRZED WILGOCIA” lub odpowiadajgce im znaki wg PN-EN ISO 780: 2001 (PN-85/0-
79252).

7.2. Przechowywanie

Centrala powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach zamknietych o temperaturze +5 °C ++40 °C i wilgotnosci
wzglednej od 40% do 80%, wolnych od opardéw i gazéw zrgcych. W przypadku dtuzszego przechowywania centrale
co 6 miesiecy nalezy podtagczy¢ do zasilania na przeciag 1 godziny sprawdzajgc poprawnos¢ jej dziatania.

W czasie magazynowania centrala nie powinna by¢ narazona na promieniowanie cieplne, stoneczne i urzadzen
grzewczych.

7.3. Transportowanie

Centrale w opakowaniu wg p.7.1. nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transportu, z uwzglednieniem wskazan
transportowych podanych na opakowaniu oraz z zabezpieczeniem przed gwattownymi wstrzgsami itemperaturami
otoczenia wykraczajgcymi poza przedziat od - 25 °C do + 55 °C.

8. Instrukcja sprawdzenia prawidtowego dziatania centrali po zainstalowaniu

Prace do wykonania przed uruchomieniem
- wykonanie instalacji linii dozorowych, recznych przyciskdw oddymiania, zasilajacych i sterujacych urzadzeniami
przeciwpozarowymi, itd. zgodnie z projektem
- instalacja urzadzen w liniach dozorowych, urzadzen wykonawczych
- montaz centrali
- podtgczenie do ztacz linii wchodzacych do centrali za wyjatkiem przewoddw instalacji sieciowej 230 V

Sprawdzenie potaczen elektrycznych

- sprawdzenie prawidtowosci potozenia zworek konfiguracyjnych na wszystkich modutach centrali,

- sprawdzenie poprawnosci podtgczenia przewodow linii do ztacz modutdow w centrali ze zwrdceniem uwagi
na polaryzacje +, -

- sprawdzenie podtaczenia rezystoréw korcowych w ostatnich gniazdach linii nadzorowanych (dozorowych,
wykonaweczych i kontrolnych )

- w przypadku linii niewykorzystanych (dozorowych, wykonawczych i kontrolnych) — sprawdzenie podtaczenia
rezystoréw koncowych na zaciskach tych linii w modutach centrali

- wtozenie akumulatoréw

- podigczenie szeregowe 2 akumulatoréw 12V ze zwrdceniem uwagi na zgodno$¢ oznaczen polaryzacji
+, - na ztgczu i zaciskach akumulatoréw

Uruchomienie
- podtgczenie zasilania sieciowego i przewodu PE. UWAGA! Niebezpieczne napiecie!
- uruchomienie centrali przez przetaczenie wytgcznikdw zasilaczy w pozycje |
- dokonanie odczytu uszkodzen wykrytych przez centrale i usuniecie ewentualnych btedéw w instalacji
- ustawienie optymalnych parametréw konfiguracyjnych centrali z wykorzystaniem funkcji opisanych w pkt. 6 DTR
- sprawdzenie dziatania urzadzen wykonawczych wspoétpracujacych z centralg
- sprawdzenie transmisji sygnatu alarmu i uszkodzenia

Po uruchomieniu systemu zalecane jest sprawdzenie i ewentualne ustawienie aktualnej daty iczasu oraz
skasowanie pamieci zdarzen.

Prace mozna uznaé¢ za zakonczone, jesli wykonano wymienione wyzej czynnosci istwierdzono prawidtowe
funkcjonowanie wszystkich urzadzen systemu oraz prace centrali w stanie dozorowania (bez sygnalizacji
uszkodzen) — system moze zostac przekazany uzytkownikowi.
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