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1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna -Roboty rozbiérkowe odnosi sie do wymagan wspéinych dla
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poszczegoblnych wymagan technicznych dotyczacych wykonanani i odbioru robét rozbegoiérkowych ktore
zostang wykonane dla zadania "

"PRZEBUDOWA WNETRZA SWIETLICY WIEJSKIEJ W LIPOWEJ GMINA DABROWA "
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenia zamdwienia i zawarcia umowy
na wykonanie oraz wykonania robot zawartych w tej specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty , ktorye dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robot rozbiorkowych potrzebnych do wykonania zadania pod nazwg "Roboty remontowe w
budynku Swietlicy wiejskiej we wsi Nowa Jamka gmina Dgbrowa "

- reczna rozbiérke murow z cegty réznej grubosci
-reczna rozbidrka istniejgcej stolarki drzwiowe;j
-rozbidrke starej instalcji sanitarnej i elektrycznej
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz oraz
okresleniami podanymi w SST "Wymagania Ogéine"

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét odpowiedzialny jest za za prowadzenie robét rozbiérkowych zgodnie z przepisami bhp
2.MATERIALY

Podczas prowadzenia robot rozbidrkowych materiaty nie wystepuja.

3.SPRZET

Podczas prowadzenia robét rozbiérkowych mozna uzywa¢ dowolnego sprzetu, ktéry pozwoli na rozebranie
budynkéw i utylizacje odpadéw

4.TRANSPORT

Transport materiatow z rozbiérki srodkami transportu. Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w
specyfikacji SST "Wymagania ogdélne" pkt 4

Przewozony tadunek z rozbiérki zabezpieczy¢ przed spadaniem i .przesuwaniem

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbiérkowych nalezy:

-teren prac oznakowac zgodnie z przepisami bhp

-zamontowacé zsyp budowlany do rozbieranych elementéw oraz postawi¢ kontener do jego wywozu
5.2Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r(DZ.U.NR47 poz
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych,obejmujgcych
rozbiorki:

- reczna rozbiérke murdéw z cegty réznej grubosci

-reczna rozbidrka istniejgcej stolarki drzwiowe;j

-rozbidrke starej instalcji sanitarnej i elektrycznej

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla roboét rozbiérkowych podano w punktach 5.1 i 5.2

7.ZAKRES ROBOT

Roboty rozbiérkowe prowadzi¢ zgodnie z przepisami bhp ,specyfikacjami technicznymi oraz przedmiarem
8.0DBIOR ROBOT

Roboty te podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych wg pkt 9 SST "Wymagania ogolne”
9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami w pkt 10 SST "Wymagania ogélne" i odebrane przez
Inspektora nadzoru, mierzone w jednostkach podanych w przedmiarze robét zgodnie z pkt 7
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10.UWAGI SZCZEGOLOWE
10.1. Materiat uzyskany z rozbiérki do przekazania inwestorowi zakwalifikuje Inspektor nadzoru.
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