SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D-01.02.03. WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH

1. Wstep

1 INZYNIERSKICH

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot rozbidorkowych obiektow
inzynierskich w zwigzku z realizacjg zadania ,,Wymiana dylatacji blokowej na modulowg na moscie
(nad Kanalem ulgi rzeki Warty) w ciagu DW 434 na obwodnicy Sremu, km 31+180”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmujg rozbiorke obiektow budowlanych
1 inzynierskich w zwiazku z robotami i obejmuja:

oraz

Uwaga:

demontaz aluminiowych balustrad mostowych,

demontaz stalowych barier i barieroporgczy mostowych,
rozbiork¢ mechaniczng elementow zelbetowych,
usunigcie izolacji plyty pomostowej z papy,

rozebranie dylatacji blokowego urzadzenia dylatacyjnego,

zabezpieczenie i tymczasowe podwieszenie istniejacych kabli zasilajacych oswietlenie
oraz zabezpieczenie elementdw odwodnienia przed uszkodzeniem wraz z demontazem
elementow podpar¢ - podwieszen i ponownym montazem nowych elementéw podparé —
podwieszen.

wywiezienie materialdow nadajacych si¢ do ponownego wbudowania (transport na
sktadowisko Zamawiajacego z mechanicznym zatadunkiem i roztadunkiem),
wywiezienie gruzu i pozostatych materialow z terenu rozbiorki (transport na sktadowisko
Wykonawcy z mechanicznym zatadunkiem, roztadunkiem i utylizacja)

Materialy rozbiérkowe nalezy przejrze¢ i posortowaé. Ostateczna decyzje
o przydatno$ci do ponownego wykorzystania materialtow podejmie InZynier
Kontraktu w porozumieniu z Zamawiajacym.

Materialy nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania Wykonawca winien
odtransportowaé¢ na skladowiska przy zachowaniu przepiséw odnos$nie ochrony
$rodowiska i zagospodarowania odpadéw (Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r.
o odpadach Dz. U. z 2013 roku poz. 21).

Materialy nadajace si¢ do ponownego wbudowania — odtworzenia nalezy zlozy¢
w magazynie Wykonawcy (najlepiej na terenie budowy) Pozostale materialy
nadajace si¢ do ponownego wbudowania sa wlasno$cia Zamawiajacego i nalezy je
odwiez¢ na skladowisko wskazane przez Zamawiajacego. Decyzje o przydatnosci
materialéw podejmie Inzynier Kontraktu w porozumieniu z Zamawiajacym.
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1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
1 STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera Kontraktu.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M 00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy

Elementy podwieszen — podparé¢ kabli zasilajagcych o$wietlenie wykonane ze stali nierdzewne;j.
Nalezy zastosowac typowe elementy lub wykonane na podstawie Dokumentacji Projektowe;.

3. Sprzet

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow obiektow inzynierskich beda wykonywane mechanicznie
i recznie. Wykonawca powinien dysponowac nastgpujgcym sprzgtem:

- palniki tlenowo-acetylenowe do cigcia elementow stalowych,

- pily mechaniczne do cigcia zbrojenia (i innych elementéw metalowych).

- miloty pneumatyczne z wymiennymi ostrzami (wraz ze spr¢zarkg powietrzng przewozna,
spalinowg) - do rozbidrki elementow ceglanych lub betonowych obiektu mostowego.

- dzwigi (zurawie samochodowe lub samobiezne) o udzwigu do 10 Mg,

- tadowarka samobiezna.

- samochody wywrotki o nosnosci 100+160 kN do przewiezienia elementéw rozbidorkowych na
sktadowisko.

- inne narzg¢dzia elektryczne lub pneumatyczne.

W razie potrzeby specjalistyczny sprzet do wyburzen.
4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu. Wybor srodka transportu
zalezy od odlegtosci i warunkow lokalnych.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogélne warunki wykonania robét

Ogo6lne warunki dotyczgce wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

Przed przystgpieniem do prac rozbiorkowych nalezy wykona¢ wszystkie niezbgdne zabezpieczenia
terenu rozbiorki i terenu przyleglego tj.

- ogrodzi¢ teren oraz odpowiednio oznakowac tablicami ostrzegawczymi,

- zlokalizowane w poblizu obiektu drzewa, latarnie lub stupy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem.

- wykona¢ urzadzenia do usuwania materiatéw z rozbiorki.
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Roboty zwiazane z przebudowa elementéw mostu beda prowadzone przy zamknigciu lub
ograniczeniu ruchu drogowego i pieszych.

5.2. Projekt rozbiorki

Szczegblowy projekt technologiczny rozbiorki elementéw obiektu mostowego wraz
z harmonogramem robot Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie na podstawie kolejnosci robot
okreslonej Dokumentacji Projektowej. Ww. projekt nalezy uzgodni¢ z Administratorem ciekdw oraz
Administratorem obiektu.

Zatozona przez Wykonawce rozbiorki technologia rozbidrki lub demontazu elementéow obiektow
powinna uwzglednia¢ obecny stan konstrukcji oraz konieczno$¢ zastosowania bezpiecznej metody
rozbiorki.

Przyjeta technologia prowadzenia robot rozbidrkowych nie moze spowodowa¢ nadmiernych
utrudnien (ograniczen) w ruchu oraz zanieczyszczenia wod powierzchniowych i podziemnych.

Projekt technologiczny rozbidrki powinien okresla¢ kolejnos¢ i sposdéb demontazu poszczegdlnych
elementow, drogi technologiczne dla sprzgtu i rusztowania pomocnicze.

Wszelkie koszty zwigzane z ewentualnym zamknigciem lub ograniczeniem ruchu nalezy wliczy¢
w ceny jednostkowe oferowanych robot.

5.3. Zakres wykonywanych robot.

Wykonanie rozbidrki elementow obiektu mostowego lub budowlanego Wykonawca winien
przeprowadza¢ na podstawie ww. Projektu technologicznego rozbiorki. Nalezy bezwzglednie
przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa dotyczacych prowadzenia robot w poblizu czynnych jezdni lub
toréw okreslonych w STWiORB D-M.00.00.00.

W pierwszej kolejnosci nalezy przetozy¢ lub zabezpieczy¢ kolidujace urzadzenia obce znajdujace
si¢ w poblizu i odlgczy¢ od zasilania kable elektryczne oraz zdemontowac porg¢cze i inne elementy
wyposazenia. Nast¢pnie nalezy rozebrac kolejne elementy obiektu.

Przed przystgpieniem do rozbiorki elementéw obiektéw nalezy wykona¢ niezbedne roboty ziemne
— odkopac¢ rozbierane elementy.

Wszelkie roboty w poblizu urzadzen obcych nalezy prowadzi¢ z zachowaniem wymaganych
odlegtosci lub po odtaczeniu napigcia.

5.3.1. Demontaz balustrad, barier i barieroporeczy.

Demontaz stalowych barier i barieroporgczy wykonac¢ recznie z uzyciem palnikow acetylenowych
lub pit do cigcia metalu. W trakcie demontaz elementy podzieli¢ na krotsze segmenty.

Demontaz aluminiowych balustrad przeprowadzi¢ w taki sposob, aby uszkodzenia elementow byly
minimalne i mozliwy byl ponowny montaz zdemontowanych odcinkéw. Po demontazu uszkodzone
elementy nalezy wymieni¢ na nowe lub odtworzy¢ w warsztacie.

5.3.2. Demontaz elementow zelbetowych lub betonowych.

Zelbetowe lub betonowe elementy rozebraé miotami pneumatycznymi o wymiennych ostrzach.
Cigcie zbrojenia recznie z uzyciem palnikow acetylenowych lub pit do cigcia metalu. Nalezy rozebrac
fragmenty plyty pomostu i $cianki zaplecznej przyczotka w zakresie niezbednym do demontazu
istniejgcej dylatacji blokowej 1 przygotowania ww. elementéw do montazu nowej dylatacji modutowe;.
Roboty rozbiorkowe prowadzi¢ w sposob, ktdry nie wplynie na zanieczyszczenie Srodowiska.

5.3.3. Rozbidrka izolacji oraz nawierzchnioizolacji

Rozbidrke izolacji na plycie pomostu oraz nawierzchnioizolacji na kapach wykonaé poprzez
frezowanie lub mtotami pneumatycznymi o wymiennych ostrzach.

5.3.4. Rozbidrka dylatacji blokowej

Mozliwy jest demontaz dylatacji blokowej po odkreceniu srub mocujacych dylatacje. Jezeli operacja
ta zakonczy si¢ niepowodzeniem to rozbiorke dylatacji blokowej wykona¢ po rozkuciu fragmentu ptyty
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pomostu i $cianki zaplecznej przyczotka. W trakcie demontazu nalezy podzieli¢ wigkszych lub
dhuzszych elementow na mniejsze.

5.4. Wykonanie rusztowan podpierajacych, pomocniczych oraz ostonowych

Do wykonania robot na wysokosci wykona¢ rusztowania z klatek lub podwieszone.
Migjsca rozbiorek nad ciekami nalezy ostoni¢, wykonujac odpowiednie elementy ostonowe
podwieszane do obiektu lub mocowane do specjalnie wykonanych rusztowan.

5.5. Transport materialéw z rozbiorki

Materialy pochodzace z rozbiorki Wykonawca winien posortowac i nastepnie w obecnosci
Inzyniera Kontraktu zakwalifikowa¢ materialy nadajace si¢ do ponownego wykorzystania.
Materialy uszkodzone i nie nadajace si¢ do ponownego uzycia nalezy traktowa¢ jako odpad.

W czasie wykonywania robot nalezy na biezaco usuwacé gruz rozbiérkowy.

Materiaty rozbiorkowe po posortowaniu nalezy przewiez¢ samochodami samowyladowczymi na
sktadowisko Wykonawcy, zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu zzachowaniem przepisow
dotyczacych ochrony srodowiska i gospodarki odpadami oraz poddaé utylizacji.

Materiaty z rozbiorek, przeznaczone do ponownego wykorzystania stanowig wtasnos¢ Dysponenta.
Nalezy je zatladowaé, przewiez¢ i sktadowa¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera Kontraktu,
w sposéb uporzadkowany i wlasciwy dla danego asortymentu oraz zabezpieczy<¢ je przed zniszczeniem.
Wykonawca winien si¢ zwrédci¢ do Inzyniera Kontraktu (Zamawiajagcego - Dysponenta) w celu
wskazania miejsca wywozu materialow (np. wlasciwej bazy materiatowej Zarzadu Drog).

Wszelkie materialy odwozone na sktadowisko Dysponenta powinny by¢ uprzednio oczyszczone.

5.6. Zabezpieczenie istniejacych kabli oraz elementéw odwodnienia na obiekcie.

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy przebiegajace pod kapami kable zasilajace
o$wietlenie oraz elementy odwodnienia zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem i podwiesi¢ do
tymczasowych podpar¢. Istniejace elementy podwieszen w okolicy dylatacji nalezy zdemontowac i po
zakonczeniu robot zwigzanych z wymiang dylatacji odtworzy¢ z nowych elementow. Elementy podparé
— podwieszen wykona¢ ze stali nierdzewne;j.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot.

Ogodlne zasady odnosnie kontroli jako$ci robdt podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”,
Kontroli jakosci robot podlega zgodnos¢ wykonanych rob6t z dokumentacja projektowa oraz
ustaleniami Specyfikacji Techniczne;j.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru dla poszczegdlnych asortymentow robot jest:

—  m? - dla poszczegblnych elementéw betonowych lub zelbetowych,

— Mg (t) - dla poszczegdlnych elementow metalowych (stalowych lub aluminiowych),
— m? - dla izolacji lub dylatacji blokowej,

—  kpl — dla zabezpieczenia kabli zasilajagcych latarnie oraz elementéw odwodnienia,

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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Cena wykonania robot dla obiektow inzynierskich obejmuje:

—  prace przygotowawcze

—  opracowanie harmonogramu robét,

— montaz i demontaz rusztowan pomocniczych,

—  przemieszczanie (przestawienie) sprzg¢tu na terenie budowy,

—  wykonanie pozostalych robdt przygotowawczych,

— zaladunek 1 odtransportowanie (na biezgco) materiatow odpadowych pochodzacych
z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

—  zaladunek i odtransportowanie (na biezaco) materiatdw do ponownego wykorzystania
pochodzacych zrozbidrki na miejsce wskazane przez Inzyniera Kontraktu (wlasciwg
baz¢ materialowg Dysponenta).

—  koszt utylizacji materialow odpadowych.

oraz dla 1 Mg stalowych elementow barier:

— demontaz taSmy barier oraz pochwytow porgczy,
—  demontaz stupkow,
—  pociecie elementéw na mniejsze — dtugosci transportowe,

oraz dla 1 Mg aluminiowych elementéw balustrad:

—  demontaz segmentow balustrady w catosci lub poszczegdlnych elementow,
— demontaz stupkow,

oraz dla 1 m? elementow betonowych lub zelbetowych:

—  burzenie przy pomocy mtotow pneumatycznych poszczegdlnych asortymentow,
—  cigcie zbrojenia betonu utrudniajgcego rozbiorke,

oraz dla 1 m? elementow dylatacji:
— demontaz w catos$ci lub rozbidrka elementdéw dylatacji,
oraz dla 1 m? izolacji:

—  rozbiorke izolacji recznie lub mechanicznie
10. Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2022 roku poz. 699: Obwieszczenie Marszatka
Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 3 marca 2022 r. w sprawie ogloszenia tekstu jednolitego —
Z podzniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatow §wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zalgcznik nr 4.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z 2003 r Nr 47 poz. 401, ze zmianami.)

Przepisy 1 instrukcje BHP przy robotach rozbiorkowych.
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