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1.  CZESC OGOLNA
1.1.  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru grawitacyjnego systemu usuwania dymu i ciepta dla
zadania: ,Projekt montazu klap dymowych z wykorzystaniem otworéw swietlikow w
trzech halach na terenie regionalnego zaktadu odzysku odpaddéw w Sianowie przy ulicy
tubuszan 80 - ii etap - projekt grawitacyjnego systemu oddymiania z doborem
urzadzen oddymiajacych z automatyka kompatybilng zistniejgcym systemem
sygnalizacji pozaru dla hali nr 2 - zadaszenie ptyty kompostowni” na terenie

Regionalnego Zaktadu Odzysku Odpadéw w Sianowie przy ul. tubuszan 80”.

1.2.  Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg miec
miejsce tylko w przypadkach prostych robdét o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnos$é, Zze podstawowe wymagania badZ spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i

zasad sztuki budowlane;.

1.3.  Przedmiot z zakresu robdt objetych specyfikacjg techniczna.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg  wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie instalacji systemu grawitacyjnego
usuwania dymu i ciepta dla hali nr 2 znajdujacej sie na terenie Regionalnego Zaktadu
Odzysku Odpadow w Sianowie przy ul. tubuszan 80.

Zakres robdt obejmuje:
¢ wykonanie tras dla okablowania instalacji systemu grawitacyjnego usuwania
dymu i ciepta,
¢ utozenie kabli i przewodow,
e montaz i uruchomienie elementdw systemu grawitacyjnego usuwania dymu i

ciepta,
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1.4.

e rozbudowe istniejgcej petli systemu sygnalizacji pozaru o wskazane w czesci
rysunkowej projektu urzadzenia

e montaz elementdw systemu sygnalizacji pozaru

e instalacja wszystkich materiatow i urzgdzen w sposéb i w miejscu
zgodnym z dokumentacjg projektowsa,

¢ wykonanie oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich
wyznaczonych kabliiprzewodow,

e przeprowadzeniem wymaganych préb i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujgcymi montowany element instalacji,

e prace wykonczeniowe.

Okreslenia podstawowe, definicje.

Okredlenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 zgodne z

odpowiednimi normami a takze terminami podanymi ponizej:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zespdt cech wymaganych dla
procesu wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych,
jakosci, wymogow bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych, a takze co do
nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobow oznaczania, metod badan i préb oraz

odbiorow i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajgcy przydatnos¢ danego wyrobu do
okreslonego obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan
podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan (dla

nowych materiatéw zastgpiona Krajowga Oceng Techniczng)

Krajowa Ocena Techniczna (KOT) - Krajowa Ocena Techniczna zastepuje Aprobate
Techniczng. Od 1 stycznia 2017 roku zamiast aprobat technicznych dla wyrobow
budowlanych wydawane sg krajowe oceny techniczne. Krajowa Ocena Techniczna

wydawana jest dla wyrobu budowlanego, na okres nie dtuzszy niz 5 lat.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie oswiadczenia wydany przez
producenta, stwierdzajgcy zgodnos$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla danego

materiatu lub wyrobu.
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Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajaca
(certyfikujgcg), stwierdzajacy zgodnos$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi
aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla

badanego materiatu lub wyrobu.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw — zespdt materiatéw dodatkowych,
stosowanych przy uktadaniu przewoddéw, utatwiajgcy ich montaz oraz dotarcie w
przypadku awarii zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggéw
réwnolegtych przewodow.

Grupy materiatow stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewoddw:

— przepusty kablowe i ostony krawedzi,

— rury instalacyjne,

— systemy mocujace,

— puszkielektroinstalacyjne,
System grawitacyjnego usuwania dymu i ciepta — urzadzenia stuzgce do
odprowadzenia dymu i ciepta powstatego podczas pozaru, umozliwia utrzymanie
drég ewakuacyjnych w stanie wolnym od zadymienia i umozliwienia bezpieczne
opuszczenia obiektu podczas pozaru.
Przygotowanie podfoza — zesp6t czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem
osprzetu instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, uktadaniem kabli i przewodow
majgcy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych zalicza sie nastepujgce grupy czynnosci:

» wiercenie i przebijanie otwordow przelotowych i nieprzelotowych,

* osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

» montaz uchwytow do rur i przewodow,

* montaz rur instalacyjnych,

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za

zgodnos$¢ z dokumentacjg projektows. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i

materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢

zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania

instalacji innych rodzajéw (typdw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie
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dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia podstawowych parametrow

technicznych urzadzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

1.6. Dokumentacja robét montazowych

Dokumentacje robot montazowych elementéow instalacji teletechnicznych
stanowig:

» projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajgcym z rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robdét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz.664),

 specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt (obligatoryjne w
przypadku zamoéwien publicznych), sporzgdzone zgodnie z
rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robdét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z
2005 r. Nr 75, poz.664),

+ dokumenty sSwiadczagce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z
ustaw_ z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r.
Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw
dotyczace stosowania wyrobow,

 protokoty odbiorow czesciowych, koricowych oraz robét zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu z zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

« dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo
budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pdzniejszymi zmianami). Montaz elementdéw instalacji elektrycznej nalezy
wykonywaé¢ na podstawie dokumentacji projektowej iszczegdtowej
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét montazowych,

opracowanych dla konkretnego przedmiotu zamédwienia.
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2 MATERIALY

Wszelkie nazwy witasne produktdw i materiatow przywotane w specyfikacji stuzg
ustaleniu  pozgdanego standardu wykonania i okreSlenia wtasciwosci i wymogow

technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych
producentéw pod warunkiem:
— spetniania tych samych wfasciwosci technicznych,
— przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta),

— kompatybilnosci z istniejgcy instalacjg systemu sygnalizacji pozarowe;j.

2.1.  Ogodlne wymagania dotyczgce wtasciwosci materiatow

Do wykonania i montazu instalacji w obiektach budowlanych nalezy stosowacd
przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia posiadajgce dopuszczenie do

stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych
producent lub jego upowaznionyprzedstawiciel:

» dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug
okreslonego systemu oceny zgodnosci,

» wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak:
zharmonizowane specyfikacje techniczne, normy opracowane przez
Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone do zbioru
Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepiséw
bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczgcych
Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

» oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami,

» wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla
wyrobu umieszczonego w okres$lonym przez Komisje Europejskg wykazie
wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

+ wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego,

dopuszczonego do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z
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indywidualng dokumentacjg projektowg, sporzadzong przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodniona.

« dla urzadzen przeciwpozarowych dla ktérych jest ono wymagane, uzyskat
Swiadectwo dopuszczenia wydane przez Centrum Naukowo-Badawcze
Ochrony Przeciwpozarowe;j.

Zastosowanie innych wyrobdéw, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod
warunkiem posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i
uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczagcym montazu urzadzen

elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2.  Specyfikacja materiatowa

,WSZELKIE NAZWY WHtASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOtANE
W SPECYFIKACJI StUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA
| OKRESLENIU ~ WEASCIWOSCI | WYMOGOW  TECHNICZNYCH  ZAtOZONYCH
W DOKUMENTACII TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.”

2.2.1. Infrastruktura kablowa

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podziatu budynku na strefy
pozarowe, w miejscach przejscia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji
przewoddw przy przejsciach przez Scianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowac

przepusty ochronne.

Koryta i rurki instalacyjne — wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych,
aluminiowych lub jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce
montazu mogg byé Scienne, przypodtogowe, sufitowe, podiogowe; odporne na
temperature otoczenia w zakresie od — 20 do + 60 2C. Wymiary kanatéw i listew
sg zréznicowane w zaleznosci od decyzji producenta, przewazajg ptaskie o szerokosci
(10) 16 do 256 (300) mm, jednoczesnie kanaty o wiekszej szerokosci posiadaja
przegrody wewnetrzne state lub mocowane dla umozliwienia prowadzenia
roznych rodzajow instalacji w ciggach réwnolegtych we wspdlnym kanale lub
listwie. Koryta kablowe metalowe do prowadzenia instalacji teletechnicznych w

ciaggach komunikacyjnych nalezy mocowaé do stropu witasciwego za wysiegnikdw
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Scienno-sufitowych dobranych odpowiednio do szerokosci koryta. Wysiegniki nalezy
montowac do stropu za pomocg pretow lub srub metalowych wkrecanych w kotwy
metalowe. W przypadku stwierdzenia niedostatecznego osadzenia kotew metalowych

pod katem wytrzymatosci nalezy zastosowac kotwy chemiczne.

2.2.2. Systemy mocujgce przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewoddéw — klinowane w otworze z elementem
trzymajgcym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementow
np. paski zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtéwnie z tworzyw

sztucznych (niektére elementy moga by¢ wykonane takze z metali).

Uchwyty do mocowania kabli i przewoddéw klasy PH — kable i przewody oraz
uchwyty mocujace muszg stanowi¢ zespdt kablowy zgodnie z aktualng aprobata
techniczng producenta uchwytéw. Odlegtosci mocowania uchwytow dla
poszczegdlnych przewodow klasy PHI90 okreslone w aprobacie technicznej (krajowej
ocenie technicznej) muszg uwzglednia¢ parametry pracy okablowania w warunkach
pozaru min. 90 min. W przypadku okablowania o odpornosci ogniowej PH90
przytwierdzanego do blachy stosowac¢ obejmy/uchwyty mocowane za pomoca
gwozdzi wstrzeliwanych tworzac tym samym zespdt kablowy o odpowiedniej
odpornosci ogniowej (E90). Montaz przeprowadzi¢ zgodnie z aktualng aprobata

techniczng (krajowg oceng techniczng) producenta uchwytow.

Pozostaty osprzet — utatwia montaz i zwieksza bezpieczeristwo obstugi; wyrdznic

mozna kilka grup materiatow: oznaczniki przewodoéw, oznaczniki urzadzen, dtawnice itp.

2.2.3. System grawitacyjnego usuwania dymu i ciepta.

2.2.3.1.  Opis dziatania systemu.
Zakresem dziatania systemu jest grawitacyjne usuwanie zadymienia z hali nr 2 i
dostarczenie Swiezego powietrza realizowane przez projektowane bramy
napowietrzajgce otwierane automatycznie, ktérych automaty zasilane beda z
certyfikowanego zasilacza dedykowanego dla bram napowietrzajgcych zgodnie z

czescig rysunkowa.

str. 9



2.2.3.2.  Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z budowg systemu grawitacyjnego usuwania dymow.

Systemy zaprojektowano w oparciu o:

. Rzuty architektoniczne
. Schematy instalacji
° Wizje lokalng w terenie
° Obowigzujgce normy i przepisy, a w szczegdlnosci:
Polskg Norme PN-B-02877-4-A1
° Dokumentacje techniczng, instrukcje obstugi centrali.
2.2.3.3.  0gdlne wymagania dotyczqgce robot.

Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe zwigzane z wykonaniem
systeméw nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz aktualnie
obowigzujgce normy i przepisy.

2.2.3.4.  Charakterystyka elementow objetych ST - okreslenia podstawowe.
a) klapa oddymiajgca montowana w dachu budynku
klapa wyposazona w sitowniki elektryczne sterowane z centrali oddymiania
posiadajgca aprobate CNBOP;
b) centrala oddymiania posiadajgca certyfikat CNBOP o wtasciwosciach:
e obstuga kilku stref oddymiania
e dowolna kombinacja linii i grup
e elastyczna struktura systemu z panelami liniowymi o grupowymi o
dowolnej mozliwosci taczenia
e mozliwos¢ zastosowania wielu kombinacji oddymiania i naturalnej
wentylacji
e opcja zwiekszania mocy centrali
e monitorowanie przewodow pod katem zwarcia i przerwy
e natynkowa obudowa z blachy z systemem szyn montazowych
c) przycisk do recznego uruchamiania oddymiania;
natynkowe podtgczone do centrali systemu instalacji oddymiania jako jej

integralnej czesci, posiadajgce certyfikat CNBOP o parametrach:
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d)

f)

e atest wg EN 12101-9 i VdS 2592

e dostepny w wykonaniu standardowym lub jako indywidualne
zestawienie obudowy i panela obstugi

e zamykana obudowa wykonana z odlewu aluminiowego z wybijang

szybka, kluczem i etykietami opisowymi w 32 jezykach

puszka instalacyjna do systemoéw pozarowych PIP 2A
Zadaniem puszki jest zapewnienie ciggtosci linii i niedopuszczenie do

wyeliminowania z dziatania elementéw podtaczonych do instalacji.

zasilacz urzadzen przeciwpozarowych

Zasilacz urzadzen przeciwpozarowych przeznaczony do zasilania urzadzen w
systemach kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta zgodnie z normg PN-EN 12101-
10, m.in.: systemdw wentylacji pozarowej, systemoéw wentylacji strumieniowe;j
oraz systemoéw sygnalizacji pozarowej zgodnie z normg PN-EN 54-4, m.in.: central
sygnalizacji pozarowej. Zasilacz zapewnia zasilanie napieciem 3x230/400 V AC, 230
V AC oraz 24 V DC i kontroluje ciggtos¢ linii zasilajgcych urzadzen
przeciwpozarowych takich jak:

e wentylatory strumieniowe, wentylatory oddymiajace, wentylatory
napowietrzajace, wentylatory wyciggowe bytowe, wentylatory nawiewne
bytowe, wentylatory tunelowe, wentylatory transferowe, wentylatory
impulsowe, wentylatory indukcyjne,

e urzadzenia systemdw réznicowania cisnienia,

e klapy pozarowe, okna i klapy oddymiajace,

e drzwiibramy przeciwpozarowe, kurtyny dymowe,

e przepustnice wentylacji pozarowej i bytowej, zaluzje,

e tablice informacyjne i ostrzegawcze,

e czujniki, detektory, przetworniki, kontaktrony, przyciski itp.,

e centrale sygnalizacji pozarowej,

e centrale dZzwiekowych systemdw ostrzegawczych.

o

Element wielowejsciowy kontrolny
Adresowalny element wielowejsciowy kontrolny jest przeznaczony do kontroli

standw urzadzen sygnalizacji pozarowej (np. drzwi przeciwpozarowe, klapy
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g)

h)

i)

k)

dymowe), a takze do odbierania informacji o alarmie pozarowym z czujek z bez
potencjatowym zestykiem zwiernym, lub z innych systemoéw sygnalizacji pozaru.
Element mozna instalowaé wewnatrz i na zewnatrz obiektow.

Element wielowyjsciowy sterujacy

Adresowalny element sterujacy wielowyjsciowy jest przeznaczony do sterowania
roznymi urzadzeniami automatyki pozarniczej, zwtaszcza do zatgczania
dZzwiekowych systemdow ostrzegania przed pozarem (DSO) oraz tablic
synoptycznych. Element mozna instalowac¢ wewnatrz i na zewnatrz obiektow
Element kontrolno-sterujacy

Przeznaczony jest do uruchamiania (stykami przekaznika) na sygnat z centrali,
urzadzen alarmowych i przeciwpozarowych, np. sygnalizatoréw, klap dymowych,
drzwi przeciwpozarowych. Umozliwiajg kontrolowanie sprawnosci sterowanego
urzadzenia i poprawnosci jego zadziatania. Majg dodatkowe wejscie kontrolne do
nadzoru nie zwigzanych ze sterowaniem urzgdzen lub instalacji. Element mozna
instalowac wewnatrz i na zewnatrz obiektéw.

Filtr zanieczyszczen

Filtr stosowany w celu ograniczenia przeptywu zanieczyszczen do detektoréw dymu
pracujgcych w brudnych i zanieczyszczonych srodowiskach. Przeznaczonych do
montazu wewnetrznego, jak i zewnetrznego. Zgodny z normg EN54-20. Gniazda
przystosowane do wspdtpracy z orurowaniem 25 mmi % cala.

Stata kurtyna dymowa

Stata tekstylna kurtyna dymowa sktada sie z tkaniny wykonanej z wtdkna szklanego
powlekanego poliuretanem o klasie odpornosci DI120, tj. wytrzymatosci w
temperaturze 600°C przez wzglednie 120 minut (wg PN EN 12101-1). Tkanina
przymocowana do ocynkowanego katownika za pomocg nitow i specjalnie
uksztattowanej listwy mocujgcej. Kurtyna obcigzona przez gruboscienng stalowg
rurg wsuwang w przygotowany w kurtynie rekaw. Zapewnia on odpowiedni naciagg

kurtyny lub stata zgodnie z projektem architektonicznym.

przewdd typu YnTKSYekw

przeznaczone sg do pracy w systemach sygnalizacji alarmu pozaru i automatyki
pozarniczej oraz do transmisji danych za posrednictwem sygnatéw analogowych i
cyfrowych w instalacjach elektroniki przemystowej i automatyki. Wspdlny ekran

statyczny chroni kabel przed zaktdceniami indukowanymi przez zewnetrzne pola

str. 12



elektryczne. Posiadajg Certyfikat Zgodnosci i Swiadectwo Dopuszczenia

wystawione przez CNBOP

I) przewody typu NHXH wraz z mocowaniami
Stosowane w systemach zasilania i sterowania urzgdzeniami stuzagcymi ochronie
przeciwpozarowej, powinny zapewnia¢ ciggtos¢ dostawy energii elektrycznej w
warunkach pozaru przez wymagany czas dziatania urzgdzenia przeciwpozarowego,
jednak nie mniejszy niz 90 minut." Jest tu mowa o przewodach i kablach
bezpiecznych wraz z zamocowaniami, co tworzy system podtrzymania funkcji w
ogniu przez wymagany czas nie krotszy niz 90 min.; posiadajgce certyfikat CNBOP z

deklaracjg zgodnosci;

m) przewody typu HDGs wraz z zamocowaniami
Stosowane w systemach zasilania i sterowania urzgdzeniami stuzgcymi ochronie
przeciwpozarowej, powinny zapewnia¢ ciggtos¢ dostawy energii elektrycznej w
warunkach pozaru przez wymagany czas dziatania urzadzenia przeciwpozarowego,
jednak nie mniejszy niz 90 minut." Jest tu mowa o przewodach i kablach
bezpiecznych wraz z zamocowaniami, co tworzy system podtrzymania funkcji w
ogniu przez wymagany czas nie krétszy niz 90 min.; posiadajgce certyfikat CNBOP z

deklaracjg zgodnosci;

n) wyposazenie instalacyjne
baterie akumulatoréow (montowane w obudowie centralki); przewody zasilajace,
przewody sygnalizacyjne i sterujgce, uchwyty, puszki ogniowe itp.;
2.2.3.5.  Charakterystyka elementow objetych ST - parametry.

a) centrala oddymiania

Zasilanie 230V AC /50 Hz
Napiecie wyjsciowe 24V DC
Znamionowy prad wyjsciowy 64 A

Tryb pracy ,dozor” Praca ciggta

Tryb pracy ,Alarm/Wentylacja” = Praca krotkotrwata, 30% ED
Stopien ochrony IP54

Zakres temperatur -10°C ... +55°C
Materiat Blacha stalowa

Kolor Jasnoszary (RAL ~7035)
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b) panel liniowy

c)

e do podtgczenia maksymalnie 14 czujek oddymiania oraz 8 przyciskow

oddymiania na linie
e Funkcje:
— Zataczenie/wytgczenie linii

— Sygnalizacja alarmu/uszkodzenia

— Woysterowanie paneli grupowych przy alarmie oddymiania

Panel grupowy

e Do sterowania napedami do oddymiania w powigzaniu z panelem liniowym

e Mozliwos¢ potgczenia z kolejnymi grupami

e Maksymalny prad napedu 10 A dla kazdej grupy

e Funkcje:

— Regulacja czasu i stopnia otwarcia do przewietrzania oraz ograniczenie

wysuwania napedu

— Zamkniecie przy uszkodzeniu zasilania podstawowego

d) Modut dodatkowych przekaznikéw

e Posiada dwa bezpotencjatowe zestyki przetagczne, maks. 230 VAC/5 A

e) Przycisk oddymiania

f)

Napiecie wejsciowe 18 ...28 VDC
Stopien ochrony IP40
Zakres temperatur -5°C ... +40°C
Materiat Aluminiowy odlew cisnieniowy
Kolor Pomaranczowy (RAL ~2011)
Puszka instalacyjna przelotowa
Napiecie zasilania Max. 400 V AC
Zakres pragdowy Max. 16A
Srednica kabla instalacyjnego 19 mm
Przekroéj przewodu max. 4mm?
Stopien ochrony zapewniony przez obudowe P20
156x80x30 mm

Wymiary

Wymiary z przepustami

166x88x30 mm
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g) Detektor zasysajacy dymu z grzatka

Napiecie pracy

Pobor pradu

Zasada detekgji

Zakres wykrywanych czastek

Maksymalna dtugosc pojedynczej rury probkujgcej

Maksymalna catkowita dtugosé rur

Mozliwe Srednice orurowania

Stopien ochrony

Zakres temperatury pracy

h) Element kontrolno-sterujacy

i)

Napiecie pracy
Pobdr pragdu w stanie dozorowania
Obcigzalnosc¢ stykow przekaznika NO/NC

Prad kontrlony linii sterujgcej,
bocznikujgcy zestyk NO przekaznika

Opdznienia zadziatania przekaznika

Czas, po ktérym nastepuje sprawdzenie
zadziatania sterowanego urzadzenia

Liczba wejs¢ kontrolnych

Inicjacja wejscia konkretnego
Zakres temperatury pracy
Element wielowyjsciowy sterujacy

Napiecie pracy

Pobor pragdu w stanie dozorowania

Obcigzalnos¢ stykdw przekaznika NO/NC

Opodznienia zadziatania przekaznika
Wbudowany izolator zwar¢

Liczba przekaznikow

Szczelnos$¢ obudowy

Zakres temperatury pracy

21,6 + 26,4V
300mA —750mA

Rozproszona wigzka laserowa

0,003 do 10 mikrondéw
100 m
400 m
10 mm, 25 mm, % cala
IP65
-40°C ... +60°C IP 65

16,5+246V
<165 pA
2A/30VNO lub NC

max. 0,6 mA

25,305s,605s,905s
bez okreslania, 40s, 70's, 130 s

2

Styk bezpotencjatowy
NO lubNC

-25°C ... +55°C IP 65

16,5246V
>140 pA
2A/30VNO lub NC
2s
TAK
8
IP65
-25°C ... +55°C IP 65
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j)

Element wielowejsciowy kontrolny

Napiecie pracy 16,5+24,6V
Pobodr pragdu w stanie dozorowania <150 uA
Obciazalnoé¢ stykéw przekaznika NO/NC | 2 A/30VNOlub NC
Inicjacja wejscia kontrolnego bezp. styk NO lub NC
Wbudowany izolator zwaré TAK

Liczba wejs¢ kontrolnych 3
Szczelnosc¢ obudowy IP65

Zakres temperatury pracy

-25°C ... +55°C IP 65

k) Stata tekstylna kurtyna dymowa

Tkanina wraz z obcigzeniem i mocowaniem stanowi statg tekstylng kurtyne

dymowag, posiadajacg certyfikat CE zgodnosci z normg PN EN 12101-1.

PARAMETRY TKANINY:

wtdékno szklane powlekane poliuretanem

ciezar wiasciwy 490 g/m?

barwa: srebrno-szara

Klapa oddymiajgca montowana w dachu budynku

Podstawowe parametry klapy oddymiajgcej wynikajg z obowigzku klasyfikacji klapy,

zgodnie z normg zharmonizowang PN-EN12101-2:2005.

niezawodnos¢ dziatania Re50,

odpornosé na:

obcigzenie wiatrem WL1500,
niskg temperature T,
wysoka temperature B300,

obcigzenie $niegiem SL550.

klapa dymowa o podstawie prostej z blachy stalowej ocynkowanej, z

przygotowanym miejscem na ocieplenie,

koputka w wykonaniu aluminiowo-poliweglanowym,

dysza bedaca elementem dodatkowym wykonana z blachy stalowej,
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e owiewki bedgce elementem dodatkowym wykonanym z blachy
aluminiowe;j.

e ramka parapetu podstawy klapy pozwalajgca na uszczelnienie ocieplenia i
obrébki dekarskiej oraz przymocowanie zawiasow koputki,

o koputka klapy wykonana jest z profili aluminiowych i wypetniona
poliweglanem komorowym o grubosci 10 mm (U = 2,5 [W/m2xK]) lub 16 mm
(U =1,8 [W/m2xK]),

e owiewka wykonana jest z blachy aluminiowej o wysokosci 250 mm, ostania
narozniki i boki nie ostoniete przez otwarte skrzydto klapy. Element ten
poprawia wspotczynnik przeptywu, co przektada sie na wiekszg czynng
powierzchnie oddymiania,

e dysza kierujgca wykonana jest z blachy stalowej ocynkowanej, o wysokosci
350 mm. Gérna krawed? jest réwna wymiarowi klapy, natomiast dolna o 250
mm dtuzsza. Dysza kierujgca stanowi uzupetnienie klapy z owiewkg
(poprawia ona wspdtczynnik przeptywu, co przektada sie na wiekszg czynna
powierzchnie oddymiania). Element ten wystaje ponizej stropu o swojg

wysokosc.

2.2.3.5.  Wykonanie robdt.

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez firme pod nadzorem osoby

legitymujgcej sie certyfikatem producenta potwierdzajgcym odbycie szkolenia w

zakresie montazu i uruchamiania systemow.

2.2.3.

a)

d)

6.  Przewody.

Wymiar i materiat przewodu elektrycznego oraz jego izolacja powinny byc takie, aby
napiecie dowolnego urzadzenia lub elementu nie byto mniejsze niz jego minimalna
okreslona wartos$¢ robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu.
Parametry izolacji przewodow muszg zapewniac ich utozenie w sposdb natynkowy.
Do zasilania sitownikdéw klap oddymiajgcych nalezy zastosowac niepalny kabel
HDGs 3x2,5 o odpornosci ogniowej PH 90.. Przytaczenie kabla zasilajgcego z
sitownikiem  wykona¢ za pomocg certyfikowanej puszki instalacyjnej
przeciwpozarowej E9Q.

Dla petli dozorowych nalezy zastosowac kabel uniepalniony YnTKSY 1x2x1 mm?.
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e) Dla zasilania central oddymiania zastosowa¢ kabel NHXH 3x2,5 mm?Z.

2.2.3.7.  Potgczenia
a) Pofaczenia przewoddw powinny mie¢ odpowiednig wytrzymatos¢é mechaniczng i
elektryczng oraz powinny by¢ od siebie elektrycznie odizolowane. Do potaczen
przewodow nalezy wykorzystywac listwy zaciskowe w elementach oraz specjalne
puszki potgczeniowe. Puszki rowniez muszg posiadac Certyfikat Zgodnosci.
b) Nie dopuszcza sie faczenia przewodow petli dozorowe;j.

c) Dlataczenie przewoddw niepalnych stosowac puszki pozarowe.

2.2.3.8.  Ochrona.
Cate okablowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo
zabezpieczone w celu unikniecia uszkodzenia w srodowisku, w ktérym jest stosowane.
W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacje natynkowg, nawierzchniowo

lub w rurach PCV.

2.2.3.9.  Uktadanie przewoddw w instalacjach teletechnicznych.
Roboty instalacyjne wykonywac zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Przewody uktada¢ zgodnie z przepisami i zaleceniami. Do mocowania przewodéw
klasy PH uzywac specjalnych uchwytéw przeznaczonych do mocowania przewodu o
odpornosci ogniowej PH90. Catos¢ instalacji dla kabli klasy PH musi by¢ prowadzona jako
zespol kablowy zgodnie z aprobatg (krajowa oceng techniczng dla dokumentéw

wydanych po 1 stycznia 2017 r.)

2.2.3.10. Dziatanie poza miejscem zainstalowania
Urzadzenia | elementy muszg by¢ sprawdzone pod wzgledem zgodnosci ze
specyfikacjg materiatowg. Opakowanie powinno chroni¢ urzadzenia i elementy przed
uszkodzeniem podczas transportu i przechowywania oraz powinno by¢ tak
oznakowane, aby mogty by¢ zidentyfikowane poszczegodlne jednostki. Urzadzen i

elementéw nie nalezy dostarcza¢ wczesniej niz bedzie mozliwe zainstalowanie ich,
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chyba ze zostang zapewnione odpowiednie warunki sktadowania (witgcznie z

zapewnieniem ochrony).

2.2.3.11. Dziatanie w miejscu zainstalowania

e Urzadzen i elementdow systemu nie nalezy umieszcza¢ w poblizu zrodet ciepta,
np. grzejnikdw, urzadzen klimatyzacyjnych, jezeli mogtoby to wptyng¢ ujemnie
na ich parametry funkcjonalne oraz zrodto fatszywych alarmow.

e Wszystkie przebicia przez $ciany oddzielenia pozarowego (jesli wystepujg)
zabezpieczy¢ przed przedostawaniem sie przez nie ognia za pomocg masy
ognioodpornej o odpornosci ogniowej rownej odpornosci stropow.

Prace, ktére bedg wykonywane w miejscu zainstalowania urzadzen i elementow
systemu alarmowego, obejmuja:

= podstawowe przygotowanie do prac serwisowych,

= rozmieszczenie sprzetu kontrolnego oraz przyciskow,

= rozprowadzenie kabli i przewoddw,

= instalowanie urzadzen i elementdw,

kontrole, badanie i odbior.

2.2.3.12. Sprawdzenie i uruchomienie systemu.

Sprawdzeniu pod wzgledem poprawnosci dziatania oraz zachowania wymaganych
parametrow podlegajg wszystkie elementy systemu.

Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonawce instalacji oséb, ktére beda
obstugiwac centrale.

Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ statg konserwacje instalacji i

urzadzen sygnalizacji pozarowej firmie posiadajacej stosowny certyfikat.

2.2.3.13. Uzytkowanie
Zaleca sie aby po sprawdzeniu dziatania systemu w obecnosci jego uzytkownika i/lub
wtasciciela byt sporzgdzony protokdt zdawczo-odbiorczy. Uzytkownicy instalacji powinni
by¢ poinstruowani o wtasciwym uzytkowaniu systemu. Wtasciciel lub uzytkownik
obiektu zleci uprawnionej firmie statg konserwacje systemu. Konserwacja powinna by¢

wykonywana zgodnie z wytycznymi producentéw urzgdzen
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3. Kontrola, badania i odbior robét

3.2.  Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt, jakos¢ materiatéw i
urzadzen. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwosé
ewentualnego pobierania probek i badania materiatow i robdt. Do obowigzkdw
wykonawcy nalezy przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru inwestorskiego
programu zapewnienia jakos$ci zawierajgcego wykaz uzywanego sprzetu i narzedzi,
sposdéb i procedure przeprowadzania pomiarow i badan, sposéb postepowania z

materiatami, itp.

3.3.  Czynnosci kontrolne koricowe

Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzic:
= zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng oraz z ewentualnymi
zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodnos$¢ z instrukcjami
producentéw oraz wiedzg techniczng,
= dokumentacje powykonawczg i protokoty pomiarowe (wskazane w projekcie
wykonawczym) dostarczone przez wykonawce systemu,
= poprawnos¢ dziatania systemow potwierdzona protokotem z uruchomienia,

= jakos¢ wykonania instalacji;

W przypadku nie zadowalajacej jakosci robot lub uzytych materiatow wykonawca

bedzie musiat wykona¢ na wtasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji
i zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacjg techniczng

i specyfikacjg techniczna.

4, Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét dodatkowych oraz
zamiennych

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w
sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji

technicznych, wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-
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5.2.

uzytkowego, przedmiar robdt powinien zawieraé zestawienie przewidzianych do
wykonania robdt podstawowych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych. Spis dziatéw przedmiaru robdt powinien przedstawiaé podziat robot
w danym obiekcie wedtug Wspdlnego Stownika Zamodwien. Dalszy podziat przedmiaru
robot nalezy opracowad wedtug systematyki ustalonej indywidualnie lub na podstawie
systematyki stosowanej w publikacjach zawierajgcych normy naktadéw rzeczowych.

Tabele przedmiaru robdét powinny zawieraé pozycje przedmiarowe odpowiadajgce
robotom podstawowym.

Ogodlne zasady obmiaru robot dotyczg umoéw z wynagrodzeniem kosztorysowym
wykonawcy. Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres robot wykonywanych
zgodnie z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu inspektora nadzoru inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych
robot. Powiadomienie powinno nastgpi¢ na co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Obmiaru wykonanych robot dokonuje kierownik budowy.

Podstawg dokonywania obmiarow, okreslajgcg zakres prac wykonywanych w
ramach

poszczegdlnych pozycji, jest przedmiar robdt, bedacy integralng czescig
dokumentacji projektowe;j.

Jednostkg obmiarowg jest :

= [m] dla przewododw i niektorych elementéw osprzetu elektroinstalacyjnego
montazowego

= [szt] dla zastosowanych niektérych elementow instalacji i niektorych
elementdéw osprzetu elektroinstalacyjnego montazowego

= [kpl] dla urzadzen;

Odbior robdt

Ogdlne zasady odbioru robot

Wystepujg nastepujace rodzaje odbioréw: odbidr koncowy, odbidér ostateczny
(pogwarancyjny). Ponadto wystepuje odbior instalacji i urzadzen technicznych. Zasady

odbioréw robdét moze okresla¢ umowa o roboty budowlane.
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5.3. Zasady koncowego odbioru robot

Po zakonczeniu prac, odbioru korncowego robét powinna dokonaé komisja w
sktadzie:
= przedstawiciel inwestora,
= przedstawiciele wykonawcy odpowiedzialni za kierowanie robotami,

= konserwator systemu,

Komisja w w/w sktadzie powinna wykona¢ m.in. nastepujgce czynnosci :
= sprawdzenie uzytych materiatéw w zakresie zgodnosci z projektem;
= sprawdzenie jakosci wykonania instalacji i jej zgodnosc¢ z projektem;
Zadanie protokotu ze sprawdzenia:
= wykonania pomiarow elektrycznych (ochrony przeciwporazeniowej i
rezystancji izolacji dla obwoddw zasilania 230V);
= sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich elementéw systemu;
W czasie ostatecznego odbioru robdt, przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji
wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:
1. Oswiadczenie Kierownika Robdét o zgodnosci wykonania robdt z
dokumentacjg techniczng;
2. Dokumentacje powykonawczg;
4. Protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiarow,
5. Certyfikaty, aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci na urzgdzenia i
wszelkie inne wyroby zastosowane w instalacji (systemie),
6. Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi, programowania

i konserwacji zainstalowanych urzadzen.

5.4. Szkolenie

Wyznaczone przez Zamawiajgcego osoby zatrudnione w obiekcie powinny by¢
zapoznane z dziataniem systemu grawitacyjnego usuwania dymoéw. Szkolenie powinien
przeprowadzi¢ wykonawca systemu. Udziat w szkoleniu powinien zosta¢ potwierdzony

na pismie.
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5.5.

6.3.

Dokumentacja powykonawcza.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
= opis funkcjonalny systemu;
= opisy techniczne wykonanego systemu;
= rozmieszczenie urzadzen;

= przebiegi tras kablowych;

schemat ideowy;

= specyfikacje zastosowanych urzadzen i materiatéw;

Dokumenty odniesienia
Przepisy prawne

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz.U. 2006 nr 207
poz. 1118);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr
47 z 2003r., poz. 401);

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.
U.nr80z1999r., poz. 912);

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej. (Dz. U. z 2002r Nr
147, poz. 1229 z pdzniejszymi zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny podlegac budynki i ich usytuowanie (Dz. U.
Nr 75, poz. 690 z dn. 15.06.2002) z pdzniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 22 kwietnia
1998 r. w sprawie wyrobdw stuzgcych do ochrony przeciwpozarowej, ktére mogg
by¢ wprowadzone do obrotu i stosowane wytgcznie na podstawie certyfikatu
zgodnosci.

Polskie normy i wytyczne

PN-B-02877-4:2001 ,Ochrona przeciwpozarowa budynkow -- Instalacje
grawitacyjne do odprowadzania dymu i ciepta -- Zasady projektowania;

PN-IEC 60364 -, Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”;

SITP WP - 02.2001 , Wytyczne projektowania systemow sygnalizacji pozarowej”;

PN-EN 50173-1 AC:003 Technika informatyczna. Systemy okablowania

strukturalnego.
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