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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni gruntowych.

1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstaw¢ opracowania szczegoédtowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych i ulepszonych,
obejmujacych naprawy z profilowaniem nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie
lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony do
ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podloza jest
wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz
zageszezony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podloza jest ulepszony
mechanicznie lub chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podluznym
i przekroju poprzecznym oraz zaggszczony.

1.4.4. Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem
ulepszajacym sktad granulometryczny i wlasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Remont czgstkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojow, kolein)
o powierzchni do okoto 5 m?.

1.4.6. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi
w celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.7. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, doziarnienie, rozscielenie, wymieszanie,
sprofilowanie i zageszczenie materiatu istniejacego i odnawiajacego nawierzchnig.

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi. polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" [1] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" [1] pkt 1.5.

2.

MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodnos$¢ materialéw z dokumentacjg projektowa.
Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub SST.

2.2.2. Grunt.
Grunt jest podstawowym materialem przy naprawie nawierzchni gruntowe;.
Grunt powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-05.01.00 [3].

2.2.3. Materialy do ulepszania mechanicznego lub chemicznego nawierzchni gruntowej.
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Przy naprawie nawierzchni gruntowej mozna stosowac mieszanki do ulepszania mechanicznego:
gliniasto-piaskowe, gliniasto-zwirowe, z kruszywami odpadowymi oraz materialy do ulepszania
chemicznego jak popioty lotne, ew. cement lub wapno.

Materiaty do ulepszania mechanicznego lub chemicznego powinny odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w OST D-05.01.00 [5] lub ustalonym indywidualnie.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej
W zalezno$ci od zakresu robdt oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— rowniarek, spycharek lub sprzetu rolniczego (brony, glebogryzarki, kultywatory, plugi)
do rozktadania materiatéw, mieszania, spulchniania i profilowania,
— walcow statycznych, gladkich lub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcéw
wibracyjnych lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych,
— rgcznego sprzetu do drobnych robdt naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki rgczne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” [1] pkt
4.

4.2. Transport materialow
Grunt i materialy do ulepszania nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu,
w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robot przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja techniczng
i SST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji.
Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu rob6ot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. naprawe nawierzchni,
3. roboty wykonczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozrdznia si¢ nastgpujace sposoby wykonania robot:
a) dla nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego
— remont czastkowy,
— profilowanie drogi,
— naprawg kapitalna,
b) dla nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej
— remont czastkowy,
— odnowe nawierzchni,
c¢) dla nawierzchni gruntowej ulepszonej chemicznie
— remont czastkowy.
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5.3. Zasady konserwacji nawierzchni
Zapobieganie czg¢stym naprawom nawierzchni wymaga starannej i stalej konserwacji w okresie jej
istnienia. Zapewnienie prawidlowego stanu nawierzchni, niezaleznie od sposobu wykonania
konstrukcji jezdni oraz od pory roku powinno dotyczy¢ przede wszystkim nalezytego utrzymania
profilu poprzecznego i podluznego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowych z jezdni i korony
drogi,

5.4. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan
Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacj¢ terenu rob6t oraz dane wysokosciowe.

Zaleca si¢ korzystanie z ustalen OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbgdnym do wykonania robot
przygotowawczych.

5.5. Roboty ziemne
Ewentualne wystepujace towarzyszace roboty ziemne nalezy wykona¢ w sposob zgodny z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazaniami Inzyniera przy korzystaniu z zalecen OST
D-02.00.00 [3] wlasciwych dla robot naprawczych nawierzchni oraz ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji.

5.6. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego:
5.6.1. Remont czastkowy nawierzchni z gruntu naturalnego

Remont czastkowy, obejmujacy usuwanie nieznacznych wybojow lub kolein, polega na:

— wypehieniu, po wysuszeniu wyboju lub koleiny - gruntem tego samego rodzaju co
pozostata czgs¢ nawierzchni, pochodzacym o ile moznosci z otoczenia drogi,

— zaggszczeniu gruntu warstwami grubosci 10+15 cm, np. ubijarkami r¢cznymi,
zageszezarkami plytowymi, a przy wigkszym zakresie robot (np. z kilkoma wybojami
potozonymi blisko siebie lub dluzszg koleing) lekkim walcem samojezdnym lub
przyczepnym do ciagnika.

Wysuszenie wyboju lub koleiny zaleca si¢ wykonywaé przez wykopanie rowkow
odwadniajacych, odprowadzajacych wode poza drogg.
5.6.2. Profilowanie drogi
Profilowanie drogi na dluzszym odcinku, na ktérym znajduje sie¢ wigksza liczba wybojow,
kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyrdwnania jej
nierownosci w celu lepszego odwodnienia drogi.
Profilowanie drogi zaleca si¢ wykonywac¢ rowniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez uzycie innego
sprzetu, np. spycharek i wlokow.
Profilowanie najlepiej jest wykonywaé¢ po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co
ulatwia zaré6wno $Scinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdow
rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna i zalezna od stopnia zniszczenia
nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.
W czasie profilowania rowniarka powinna:
—  wyréwnywaé wyboje ziemig otrzymang przez $cigcie wygorowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kola pojazdow w czasie suchej pogody oraz
Z nierdbwnomiernego zageszczenia jezdni,
— odtworzy¢ profil pierwotny przez §cigcie poboczy i przesuni¢cie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.
Profilowana drogg, w zaleznosci od decyzji Inzyniera, mozna:
— nie walowac, zwlaszcza jesli zaktada si¢ krotkotrwato$¢ zaggszczenia,
— walowa¢, np. walcem drogowym, zwlaszcza przy spulchnieniu i rozscieleniu gruntu na
drodze.
Profilowang droge zaleca si¢, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktére
rowniarka moze naprawi¢ w ciggu 1+2 dni.
Na bardzo krotkich odcinkach drogi dopuszcza si¢ r¢czne wykonanie profilowania przy uzyciu
topat, oskardow i ubijarek.
5.7. Naprawa nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej
5.7.1. Remont czgstkowy nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej
Remont czastkowy nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej powinien obejmowac:
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— osuszenie wybojow lub kolein za pomoca rowkow odwadniajacych,

— wypelnienic wybojow lub kolein gruntem o wlasciwosciach mieszanek optymalnych;
optymalne mieszanki gliniasto-piaskowe, gliniasto-zwirowe itp. nalezy przygotowaé wg
ramowego skladu uziarnienia okreslonego w OST D-05.01.00 [5] wzglednie za zgoda
Inzyniera mozna wypelnia¢ wyboje lub koleiny materiatem gruntowym ze S$cigcia
wygorowan nawierzchni,

— zageszczenie gruntu warstwami.

Pozostate zalecenia wykonania remontu czastkowego powinny odpowiada¢ ustaleniom punktu

5.7.2. Odnowa nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej

Odnowa nawierzchni obejmuje:

— sprofilowanie przekroju poprzecznego drogi oraz jej profilu podtuznego,

— dodanie gruntu, majacego wlasciwosci mieszanek optymalnych oraz pogrubienie warstwy
mieszanki optymalne;j.

5.8. Roboty wykonczeniowe
Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci,
deklaracje zgodnosci, ew. badania materialow wykonane przez dostawcow itp.),

— wykona¢ badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w
pkcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robét
Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktore nalezy wykonac w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegolnienie robot E zqstptllwosc Wartosci dopuszczalne
adan
1 Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezbgdna powierzchnia
nawierzchni
Roboty przygotowawcze Ocena ciagta Wg pktu 5
Wykonanie  naprawy  nawierzchni  (remontu
czastkowego, profilowania, naprawy Kkapitalnej, | Ocena ciagta Wyg pktu 5
odnowy)
4 Roboty wykonczeniowe Ocena ciagta Wyg pktu 5

Badania i pomiary w czasie robot powinny uwzgledniaé zalecenia OST D-05.01.00 [5].

6.4. Badania wykonanych robét
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
— poprawno$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do pozostatej powierzchni
jezdni i umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1]
oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”
[1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 100 m? naprawy nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatow i sprzgtu,
— wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji technicznej,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;j,
odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. | D-02.00.00 Roboty ziemne

4, D-04.05.00+04.05.04 | Podbudowy i ulepszone podtoza z gruntéw lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi

5. D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe

6. |D-05.03.16 Naprawa (przez uszczelnienie) podtuznych i poprzecznych
spekan nawierzchni betonowych
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