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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

12. ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOW E
kod CPV 45111200-0

12.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbiorkowych i robét ziemnych w ramach zadania inwestycyjnego: ,Przebudowa i przystosowania
obiektu szkolnego przy ul.Mazowieckiej 3 na potrzeb  yZPS w Legnicy’- ETAP Il + Il , ul.Mazowiecka 3,
59-220 Legnica

12.2. Zakres robét

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robot ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.

W zakres tych robét wchodza;

«  rozbidrka istniejacych nawierzchni asfaltowych i podbudowy

e wywo0z gruzu i asfaltu samochodami samowytadowczymi wraz z utylizacjg odpadoéw

12.3. Materiaty
Pochodzace z rozbiorki, gruz asfaltowy, betonowy, podbudowy zwirowe

12.4. Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie, przy uzyciu dowolnego sprzetu, np.: mioty

pneumatyczne, topaty, kilofy, wiadra, taczki, ubijarka itp.

12.5. Transport
Transport reczny i samochodem samowytadowczym. Materiat nalezy rozmiesci¢é rownomiernie na calej

powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢é przed spadaniem lub przesuwaniem. Transport gruzu prowadzi¢ na
biezaco w miare postepu robét rozbidrkowych. Wywédz samochodami ciezarowymi samowytadowczymi,
zabezpieczonymi plandekami przed pyleniem w czasie jazdy.

12.6. Wykonanie robot

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz os6b postronnych mogacych znalez¢é sie w poblizu
miejsca (strefy) rozbidrki, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy wykonywaniu robot
budowlanych. Niedopuszczalne jest palenie usuwanych elementéw. Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru miejsce wywozu gruzu. Posiadacz odpad6éw powinien postepowaé¢ z nimi w sposob zgodny z zasadami
gospodarowania odpadami oraz wymogami ochrony srodowiska.

12.7. Kontrola jako $ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogdlne.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiérki oraz sprawdzeniu braku
zagrozen na miejscu.

Poszczegdine etapy wykonania rozbiérek powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez nadzér Inwestorski.
Fakt ten powinien znalez¢ odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy

12.8. Obmiar robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w czesci pt. Wymagania og6ine
Jednostka obmiaru robét zwigzanych z rozbiérka:

« dla podbudéw , nawierzchni -mé, m?

12.9. Odbidr robot
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.
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13.ZAGOSPODAROWANIE TERENU NAWIERZCHNIE — ROBOTY W ZAKRESIE
NAWIERZCHNI DROG | CHODNIKOW

kod CPV 45233220-7

13.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni drogowych w ramach zadania : ,Przebudowa i przystosowania obiektu szkolnego prz y
ul.Mazowieckiej 3 na potrzeby ZPS w Legnicy”- ETAP Il + 11l , ul.Mazowiecka 3,59-220 Legnica

13.2. Zakres robo6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace wykonania robét obejmujacych :
e korytowanie
e zageszczenie gruntu rodzimego
« wykonanie warstwy odsaczajacej
e wykonanie podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0/31,5
« wykonanie nawierzchni z kostki betonowej
« ustalenie kraweznikow drogowych i obrzezy chodnikowych betonowych

13.3. Materiaty
Do wykonania robét przewiduje sie zastosowanie nastepujacych materiatow:

. Kruszywo 0/31,5

e Kruszywo tamane

e Piasek

¢ Cement 350

e Krawezniki i obrzeza drogowe
e Kostka betonowa grub. 8cm

« Beton C8/10

13.4. Sprzet
Sprzet do realizacji rob6t zgodnie z technologiag,

13.5. Transport
Uzywane pojazdy poruszajace sie po drogach publicznych powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego

13.6. Wykonanie robdét

Konstrukcje nawierzchni na natezenie ruchu KR1.

KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI (podioze G2)

e warstwa Scieralna z kostki betonowej kolor szary 8cm
e podsypka cementowo-piaskowa 3cm
e podbudowa z mieszanki kruszywa kamiennego tamanego

niesortowanego o uziarnieniu ciggtym 0/31,5 mm 20 cm
* warstwa odsaczajgca z piasku gruboziarnistego 15cm

razem = 46 cm
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13.6.1.Wykonanie koryta.

Rodzaj sprzetu, a w szczegélnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu , w ktérym prowadzone sa roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn , na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ odwieziony na odktad zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej w miejsce zorganizowane staraniem Wykonawcy.

13.6.2.Profilowanie i zag eszczanie podio za

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskaniu po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie , aby rzedne terenu przed profilowaniem byly co najmniej 5
cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy
kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od Is=1,03.

13.6.3.Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkltadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej , aby jej ostateczna Lwilgotnosé
po zgeszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Wilgotnos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20
cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roztozona w sposéb zapewniajacy osiggniecie wymagalnych
spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora , zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il).Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli Wilgotnos¢é mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku , gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika
nosnosci podbudowy.

13.6.4.0bramowanie nawierzchni.

Krawezniki i obrzeza betonowe zaleca sie ustawiac przed przystapieniem do uktadania nawierzchni.

13.6.4.1.Wykonanie koryta pod tawy.

Wykonanie koryta pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu, ew.
konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug metody Proctora.
13.6.4.2.Wykonanie taw.

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyréwnywany warstwami.

13.6.4.3.Ustawienie kraw eznikéw i obrze zy betonowych.

Ustawianie kraweznikéw na fawie betonowej wykonuje sie na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-piaskowej
0 grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.

13.6.5.Podsypka.

Na podsypke nalezy stosowac¢ piasek gruby , odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712(3).

Grubosé podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i
wyprofilowana.

13.6.6.Ukfadanie nawierzchni z kostki betonowej

Ksztalt , wymiary , barwe i inne cechy charakterystyczne kostek betonowych oraz desen ich uktadania powinny byé¢
zgodne z dokumentacjg projektowa.

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw jednakowej grubosci. Na wiekszym fragmencie robot
zaleca sie stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktorej niedopuszczalne sa rézne odcienie
wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie.

Uktadanie mechaniczne zaleca sie wykonywa¢ na duzych powierzchniach o prostym ksztatcie , tak aby uktadarka mogta
przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia z wymagang doktadnoscia.

Kostke uktada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka zageszcza
sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazéw itp.)powinna trwale
wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek $ciekowych
(8ciekow).
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Do uzupetniania przestrzeni przy kraweznikach , obrzezach i studzienkach mozna uzywac¢ elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewigtek, majacych wszystkie krawedzie réwne i odpowiednio fazowane. W
przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach , wolng przestrzen uzupetnia sie kostkg cietg , przycinang na
budowie specjalnymi narzedziami thacymi (przycinarkami , szlifierkami z tarcza itp.)

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z tworzywa
sztucznego. Do ubicia hawierzchni nie wolno uzywa¢ walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymieni¢ na kostki cate.

13.7. Kontrola jako_$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogélne.
Materiaty przeznaczone do wbudowania musza posiada¢ odpowiednie atesty oraz byé zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Akceptacja polega na wizualnej ocenie stanu materiatow oraz udokumentowaniu jej wpisem do
Dziennika Budowy.

13.8. Obmiar robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogélne niniejszej specyfikacji.
Jednostkami obmiaru rob6t zwigzanych z budowa drég i chodnikéw sa:

. dla podiozy 1 m® 1m?
. dla nawierzchni 1m?
. dla kraweznikéw i obrzezy 1mb

13.9 Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogélne niniejszej specyfikacji.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu ich przez Wykonawce Rob6t do odbioru. Odbiér powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robét.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru
Odbiory czesciowe i koncowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 1.15.
Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé¢ za zgodne z wymaganiami. Jezeli
chociaz jedno badanie dato wynik negatywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za nie zgodne z wymogami norm i
kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z normg i
Dokumentacjg Projektowg i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

14.0GRODZENIE

kod CPV 45342000-6

14.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem
ogrodzenia dla zadania inwestycyjnego : ,Przebudowa i przystosowania obiektu szkolnego prz y
ul.Mazowieckiej 3 na potrzeby ZPS w Legnicy”- ETAP Il + 1l , ul.Mazowiecka 3,59-220 Legnica

14.2. Zakres robét obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace wykonania robét obejmujacych :
e rozbiorka istniejacego ogrodzenia
e o0sadzenie stupkéw stalowych ogrodzenia w gruncie, beton C16/20,
e osadzenie stupkéw stalowych ogrodzenia na elementach prefabrykowanych
e montaz przeset z siatek stalowych zgrzewanych
e montaz bram wjazdowych: przesuwnej i dwuskrzydtowej rozwieralnej
e montaz furtki

14.3. Materiaty
Do wykonania robét przewiduje sie zastosowanie nastepujacych materiatow:

e Beton C16/20

« Elementy systemowego ogrodzenia panelowego z siatek zgrzewanych podwaling prefabrykowang wys.
150 cm

e Brama wjazdowa przesuwna 400x150 cm

e Brama wjazdowa dwuskrzydtowa stalowa 400x150cm

e Furtki systemowe o wym.150x150 cm

PRZEBUDOWA | PRZYSTOSOWANIA OBIEKTU SZKOLNEGO PRZY UL.MAZOWIECKIEJ 3
NA POTRZEBY ZPS W LEGNICY-ETAP Il + Il
UL.MAZOWIECKA 3,59-220 LEGNICA
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Strona 5



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

14.4. Sprzet
Sprzet do realizacji rob6t zgodnie z technologiag,

14.5. Transport
Uzywane pojazdy poruszajace sie po drogach publicznych powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego

14.6. Wykonanie roboét

Wykopy pod fundamenty stupkéw wykonaé recznie. Fundamenty pod stopy stupkéw wykona¢ z betonu C16/20.Stupki
powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia. Stupki koncowe narozne i bramowe zabezpieczyé przed wychylaniem
uko$nymi zastrzatami pod katem 45 stopni. Po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci normowej przystgpi¢ do montazu
przeset stalowych od strony ulicy i siatek zgrzewanych pozostalej czesci ogrodzenia wraz z montazem bramy i furtki.
Stupki na elementach prefabrykowanych montowa¢ na kotwy stalowe.

Ogrodzenie powinno mie¢ wysoko$é min. 1,5m, ze wzgledéw bezpieczenstwa wymaga sie, aby gorna krawedz paneli
ogrodzeniowych zakonczona byta na gtadko (bez wystajgcych ostrych zakonczen). Zalecany rozstaw drutow 50 x 200,
Srednica drutéw poziomych/pionowych: @5.0 mm.

14.7. Kontrola jako $ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogélne.
Materiaty przeznaczone do wbudowania musza posiada¢ odpowiednie atesty oraz by¢é zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Akceptacja polega na wizualnej ocenie stanu materiatow oraz udokumentowaniu jej wpisem do
Dziennika Budowy.

14.8. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogélne niniejszej specyfikacii.
Jednostkami obmiaru robét zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia sa:
. dla ogrodzenia 1 mb
. dla bramm furtek 1szt.

14.9 Odbior robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogélne niniejszej specyfikacji.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu ich przez Wykonawce Robo6t do odbioru. Odbiér powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robét.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru
Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami. Jezeli
chociaz jedno badanie dato wynik negatywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za nie zgodne z wymogami norm i
kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z normg i
Dokumentacjg Projektowg i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

15.ZIELEN - ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW ZIELONYC H

kod CPV 45112710-5

15.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania szczegotowe dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem humusowania i obsiania trawg w ramach zadania : ,Przebudowa i przystosowania obiektu
szkolnego przy ul.Mazowieckiej 3 na potrzeby ZPSw Le  gnicy’- ETAP Il + 1l , ul.Mazowiecka 3,59-220
Legnica

15.2 Zakres robét obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace wykonania rob6t obejmujacych :
e przygotowanie powierzchni
¢ humusowanie
* wykonanie trawnika siewem

15.3. Materiaty

Do wykonania robét przewiduje sie zastosowanie nastepujacych materiatow:
e nasiona trawy
e humus
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15.4. Sprzet
Sprzet do realizacji rob6t zgodnie z technologia.

Wykonawca przystepujacy do wykonywania rob6t zwigzanych z ksztattowaniem terendw zielonych wykazaé sie
mozliwos$cig i umiejetnoscig korzystania z powszechnie stosowanego sprzetu do wykonywania tych robét zaréwno
mechanicznego jak i narzedzi recznych. Niezbedny sprzet (nalezy zapewnié¢ w ilosci wystarczajacej do wykonania
robo6t): narzedzia ogrodnicze

15.5. Transport
Uzywane pojazdy poruszajace sie po drogach publicznych powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego

15.6. Wykonanie robot
Teren wokot nalezy uporzadkowac i oczyscic z ziemi zgromadzonej w trakcie wykonywania robét. Po
uporzadkowaniu i wyréwnaniu terenu nalezy dokonaé obsia¢ go trawa.

15.7. Kontrola jako $ci robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogdélne. Badaniom nalezy poddac:
zgodnos$¢ realizacji z dokumentacja projektowg i zmianami w dokumentacji powykonawczej: nasadzenia, sposob
obsiana terenéw przeznaczonych pod trawniki wyglad nawierzchni.

Materiaty przeznaczone do wbudowania musza posiada¢ odpowiednie atesty oraz byé zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

15.8. Obmiar robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogélne niniejszej specyfikacii.
Jednostkami obmiaru robét zwigzanych z ksztattowaniem terenéw zielonych:

. dla humusowania 1 m®

. dla obsiania trawg 1m?

15.9 Odbidr robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w czesci pt. Wymagania Ogélne niniejszej specyfikacji.
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