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1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét wymienionych

w pkt.2 niniejszej specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zleceniu

1 realizacji robot wymienionych w punkcie 2.



2. INSTALACJA ELEKTRYCZNA.

2.1. Instalacja elektryczna.

Wykonaniu podlega instalacja elektryczna o$wietlenia i gniazd wtyczkowych we wszystkich
pomieszczeniach budynku oraz instalacja odgromowa i uziemiajaca.

2.2. Instalacja elektryczna.

Nazwa 1 kody robot:

— grupa robot: 45300 000-0
— klasa robot: 45310000 -3
— kategoria robot: 45311 000-0
45311100 -1
45311 200-2
45315700 -5

Instalacje odbiorcze w pomieszczeniach budynku nalezy wykonac:

-przewodami kabelkowymi typu YDYzo 3*1,5mm? w obwodach o$wietleniowych
-przewodami kabelkowymi typu YDYzo 3*2,5mm* w obwodach gniazd wtyczkowych,
-przewodami kabelkowymi typu YDYzo 5*4mm? zasili¢ zestawy gniazd wtyczkowych
Montowac¢ osprzet instalacyjny w wykonaniu :

a/ hermetycznym w kuchni i jej zapleczu , w WC oraz w pomieszczeniach technicznych,
b/ podtynkowym w pozostatych pomieszczeniach,

¢/ obudowy opraw o$wietleniowych powinny zapewni¢ ochrong o stopniu min. [P44

(w magazynach 1 pomieszczeniach technicznych) i IP20 w pozostatych pomieszczeniach
(sale dzieci, komunikacja , szatnie).

Nalezy stosowac osprzet znormalizowany (puszki instalacyjne sprzetowe pogtebiane ¢ 60,
puszki hermetyczne 140*140mm) wykonane z materiatow niepalnych lub nie podtrzymujacych palenia.
Nalezy stosowa¢ ochrong przed:

e porazeniem pradem elektrycznym,

e pradami przecigzeniowymi i zwarciowymi,

e obnizeniem napigcia,

e przepigciami atmosferycznymi i zwarciowymi,

Instalacje o$wietleniowe
-dobrano oprawy o$wietlenia podstawowego umozliwiajace osiggni¢cie natgzenia o§wietlenia w

poszczego6lnych pomieszczeniach zgodne z PN,



-o$wietlenie awaryjne z oprawami ledowymi powinno si¢ wiacza¢ automatycznie po zaniku
o$wietlenia podstawowego a ich zasilanie winno by¢ wykonane przewodem kabelkowym
YDYZo3*1,5mm?,

-przewody oswietlenia awaryjnego powinny by¢ obcigzone pragdem nie wickszym niz 10A

1 zabezpieczone wylgcznikiem o pradzie znamionowym co najmniej o jeden stopien wigkszym,

niz to wynika z obcigzenia obwodu ,

-minimalne natgzenie o§wietlenia drog ewakuacyjnych powinno wynosi¢ 1 Lx na wysokos$ci 0,2 m
nad podloga

-moduly opraw oswietlenia awaryjnego powinny zapewni¢ dziatlanie oswietlenia awaryjnego

W czasie nie mniejszym niz 3 godz.

Montaz opraw oswietleniowych:

-liczbe, rozmieszczenie 1 typy opraw oswietleniowych podano w projekcie wykonawczym,
-przewody opraw oswietleniowych nalezy laczy¢ za pomocg ztaczki z przewodami wypustow,
-dopuszcza si¢ podlaczenie opraw oswietleniowych przelotowo pod warunkiem zastosowania ztaczy
przelotowych.

2.3 INSTALACJE TELEINFORMATYCZNE

Budynek wyposazony bedzie w instalacje komputerowa, ktora nalezy wykona¢ promieniowo
przewodem typu F/UTP 4*2*0,5mm?’ kat.5e od switcha w szafce RACK do gniazd abonenckich
RJ45 kat.5e. Budynek posiada¢ bedzie takze instalacje telefoniczng , ktorej przytacze wprowadzié
nalezy w trakcie prac budowlanych do szafki RACK a z niej do gniazda w pomieszczeniu personelu
oraz do gabinetu dyrektora .

Instalacje monitoringu CCTYV wykona¢ zgodnie z projektem a po wykonaniu regulacji i testow
przeszkoli¢ osoby odpowiedzialne za jego sprawne dzialanie. Elementy tej instalacji , sposob
oprzewodowania i konfiguracja systemu zawarte s3 w dokumentacji technicznej. Dopuszcza si¢
zastosowanie elementow innych producentoéw pod warunkiem zachowania rownowaznych
parametrow technicznych.

Instalacja alarmowa antywlamaniowa winna by¢ wykonana w oparciu o czujki eliminujace
stany

alarmowe w sytuacjach czuwania , gdy przez stref¢ dozorowang przebiega mate zwierze np. kot.
Wykonawcg instalacji winna by¢ firma posiadajagca pracownikéw z odpowiednimi uprawnieniami z

zakresu montazu i eksploatacji systemow alarmowych. Po wykonaniu instalacji niezbg¢dne jest



przeszkolenie catego personelu w zakresie biezacej obshugi systemu co nalezy odpowiednio

udokumentowac.

2.4. Instalacje zabezpieczenia pozarowego budynku

- Gléwny pozarowy wylacznik pradu typu FRX125 zlokalizowany jest w RG budynku. Dla
umozliwienia ewakuacji znajdujacych si¢ w zlobku 0sob np. w przypadku zagrozenia pozarowego
lub zaniku napigcia zasilajacego oswietlenie podstawowe wykonana begdzie instalacja oSwietlenia
awaryjnego i ewakuacyjnego obejmujaca w szczegdlnosci drogi ewakuacyjne .
Przewody kabelkowe YDYz03*1,5mm? do opraw stanowigcych wyposazenie instalacji
o$wietlenia awaryjnego uktadane beda w korytach instalacyjnych i na elementach
konstrukcyjnych budynku w rurkach karbowanych z uniepalnionego pcv.
Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawczg zawierajaca:
- protokdt pomiardw rezystancji izolacji i ciaglo$ci przewodow poszczegdlnych instalacji
- protokot pomiardow Sredniego natezenia o$wietlenia podstawowego i awaryjnego
z zachowaniem odpowiedniej siatki pomiarowe;j
- powykonawcze rysunki uwzgledniajace ewentualne zmiany wprowadzone w trakcie
realizacji robot

- atesty na wszystkie zabudowane materiaty
- instalacja aktywnego bezpieczenstwa gazowego sytemu GX (GAZEX)
Zastosowano elementy systemu aktywnego bezpieczenstwa gazowego GX firmy GAZEX z2
czujkami gazu zamontowanymi po jednej w kottowni i kuchni. Modut sterujacy typu MD-2.Z z
podtaczonymi detektorami gazu ziemnego RZ28 PLUS i zaworem MAG-3 zamontowanym w
skrzynce z gazomierzem zapewnia odcigcie doptywu gazu do budynku w przypadku zagrozenia
wybuchem. Wykonawca moze zastosowaé inny system pod warunkiem , ze wszystkie jego

elementy beda posiadaly certyfikat CNBOP-PIB.

3. MATERIALY

Wszystkie materiaty 1 wyroby elektryczne stosowane przez Wykonawce muszg
spetia¢ art. 10 ,,Prawa Budowlanego”, posiada¢ atesty , certyfikaty
1 $wiadectwa dopuszczenia oraz wlasciwosci uzytkowe, umozliwiajace

spetnienie wymagan podstawowych okreslonych w art. 5 ust.1 pkt.1 ,,PB”.



4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory

nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robdt oraz pogorszenia stanu
srodowiska naturalnego, zarowno w miejscu wykonywania tych robot, jak tez przy wykonywaniu
czynnosci pomocniczych i zwigzanych z transportem pionowym i poziomym poza placem budowy.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje¢ Inspektora Nadzoru.

5.  TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkoéw
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot
oraz nie spowoduja pogorszenia stanu srodowiska naturalnego.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone
przed przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu

wydanymi przez wytworce.

6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie dokumentacji budowy, jako$¢ wykonania robot,
prowadzenie prac zgodnie z dokumentacja projektowa, ST, pozwoleniem na budowg, przepisami i
obowigzujacymi Polskimi Normami, aktualnym Prawem Budowlanym, wymogami norm branzowych,
poleceniami Inspektora Nadzoru, wg zatwierdzonego harmonogramu robot, jak rowniez za
zminimalizowanie utrudnien zwigzanych z prowadzonymi pracami.

W trakcie wykonywania rob6t nalezy przestrzegac przepisoOw ujetych w niniejszej specyfikacji,
ogolnie obowigzujacych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy oraz instrukcji BIOZ .

Rozpoczecie robot winno by¢ poprzedzone protokolarnym przekazaniem placu budowy.

Dla wykonania instalacji elektrycznych i teleinformatycznych nalezy uzywac¢ przewodow i kabli,
osprzetu oraz aparatury 1 urzadzen posiadajacych znak bezpieczenstwa lub dopuszczenie do stosowania
w budownictwie. Instalacje elektryczne wykona¢ w sposob zapewniajacy ciggla dostawe energii
elektrycznej .Nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii zasilajacych przez

odpowiednie przylaczenia odbiorow jednofazowych oraz bezkolizyjno$¢ instalacji elektrycznych z
innymi instalacjami. Trasy przewodéw nalezy wykonywac¢ w liniach prostych, rownolegtych do
krawedzi $cian 1 stropow. W instalacji odbiorczej stosowac odrgbne obwody elektryczne do:

a/ o$wietlenia ogo6lnego,

b/ o$wietlenia awaryjnego (ewakuacyjnego),



¢/ gniazd wtyczkowych ,

d/ instalacji aktywnego systemu bezpieczenstwa gazowego
e/ instalacji alarmowej antywlamaniowe;j

f/ instalacji monitoringu CCTV

Tablice rozdzielcze zabezpieczy¢ przed dostepem niepowolanych osdéb a mocowanie puszek powinno

zapewni¢ niezbedna wytrzymato$¢ na ich wyciagnigcie. Zaleca si¢ instalowanie puszek z otworami do

mocowania za pomocg wkretow.

Zalaczenie oswietlenia powinno nastgpowac tgcznikami zamontowanymi przy drzwiach wejsciowych.

Wszystkie wypusty o$wietleniowe powinny by¢ wyposazone w przewdd ochronny PE.

Instalacje elektryczne wewnetrzne nalezy wykonaé¢ przewodami o zytach miedzianych.

Linie zasilajace nalezy wykona¢ przewodami prowadzonymi w stalowym korytku instalacyjnym

mocowanym do wspornikéw przykrecanych do $cian w korytarzu budynku nad elementami

konstrukcyjnymi stropu podwieszonego.

Ochrong przeciwporazeniowa nalezy realizowaé¢ za pomoca srodkéw podstawowych ( ochrona przed
dotykiem bezposrednim) w warunkach normalnej pracy instalacji oraz srodkow dodatkowych
(ochrona przy uszkodzeniu) w przypadku uszkodzenia instalacji lub obu $§rodkow réwnoczesnie.

Ochrong przed dotykiem bezposrednim zapewniona jest przez stosowanie izolacji roboczej oraz

wylacznikéw ochronnych réznicowo-pradowych o znamionowym pradzie ré6znicowym nie

wigkszym niz 30 mA (jako uzupetnienie ochrony).

Ochrong przed dotykiem posrednim (ochrona przy uszkodzeniu) nalezy realizowac przez stosowanie

samoczynnego wytaczenia zasilania w przypadku przekroczenia wartosci napiecia dotykowego

dopuszczalnego dtugotrwale w okreslonych warunkach otoczenia oraz wykonanie potaczen

wyrownawczych miejscowych. Energia elektryczna na potrzeby wykonawcy bedzie pobierana z

instalacji prowizorycznego zasilania placu budowy.

Zorganizowanie i kierowanie robotami musi by¢ zgodne z projektem i uzgodnieniami z
kompetentnymi osobami ze strony Inwestora oraz obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa
1 higieny pracy.

Za bezpieczenstwo osob trzecich na terenie budowy odpowiada wykonawca robot (kierownik robot

elektrycznych powinien posiada¢ uprawnienia budowlane).

Za nalezyte przygotowanie zaplecza socjalnego na terenie budowy odpowiada Wykonawca robot.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy budowie
ztobka. Kontrola w trakcie robot to nadzoér nad zgodnoscig realizacji prac zgodnie z projektem,
pozwoleniem na budowe, przepisami i obowigzujacymi Polskimi Normami oraz zasadami wiedzy

technicznej 1 obejmuje:



-sprawdzanie jakos$ci wykonywanych robdt, wbudowanych wyrobéw budowlanych ,
a w szczeg6lnosci zapobieganie zastosowaniu wyrobow wadliwych 1 nie dopuszczonych do obrotu
1 powszechnego stosowania w budownictwie.
-badania i pomiary pomontazowe.
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ 1 pomierzyc¢:
a/ rezystancje izolacji poszczegdlnych obwodow elektrycznych ,
b/ skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej ,
¢/ rezystancj¢ uziemienia polaczen wyréwnawczych ,
d/ skutecznos$¢ dziatania gléwnego wytacznika pozarowego pradu
e/ pomiar nat¢zenia o§wietlenia podstawowego 1 awaryjnego
f/ poprawnos¢ dziatania aktywnego systemu zabezpieczenia gazowego GAZEX
g/ jakos¢ 1 kompletno$¢ wykonanych robot
h/ jako$¢ potaczen przewodow w tym sprawdzenie ciggtosci przewodu ochronnego PE
i/ wykonanie inwentaryzacji i dokumentacji powykonawczej
8. ODBIOR ROBOT
Po wykonaniu instalacji elektrycznej i sporzadzeniu dokumentacji powykonawczej wykonawca
robot elektrycznych zglasza Inwestorowi instalacje do odbioru koncowego , ktory dokonuje komisja
odbiorcza powotana przez Inwestora.
Odbior koncowy obejmuje:
- sprawdzenie przedstawionych dokumentéw (dokumentacji powykonawczej); potwierdzenia uzycia
do wykonania instalacji elektrycznej wyrobow oraz urzadzen dopuszczonych do obrotu 1 stosowania w
budownictwie (atesty, certyfikaty , §$wiadectwa dopuszczenia) ,
- sprawdzenie zgodnosci wykonanej instalacji z projektem , przepisami techniczno — budowlanymi,
Polskimi Normami oraz zasadami wiedzy technicznej,
- ogledziny instalacji,
- sprawdzenia skuteczno$ci dziatania zabezpieczen i $srodkéw ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym
-badania i1 proby montazowe (pomiary instalacji elektrycznych oraz natezenia oswietlenia )
- proby rozruchowe,
- sporzadzenie protokotu odbioru,

- wykaz dokumentow zatgczonych do protokotu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedlug zasad okreslonych w umowie na wykonanie robot.



