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1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni gruntowych drog
powiatowych na terenie powiatu chojnickiego przez profilowanie i zageszczenie

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t jak w p. 1.1..

1.3.Zakres rohét abjetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych
(profilowanych) zgodnie z dokumentacja techniczng i przedmiarem robét.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnege albo ulepszonego
mechanicznie lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu,

1.4.2.Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony
do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podtoza
jest wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym
oraz zageszczony.

1.4.3.Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu iub
postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktdrym wystepujacy grunt podtoza jest ulepszony
mechanicznie lub chemicznie, wyréwnany i odpowiednic uksztattowany w profilu
podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.4 Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi
w celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.5.Pozostate okreélenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi. polskimi
normami i z definicjami

2.MATERIALY
2.1 Grunt

Grunt rodzimy jest podstawowym materiatem przy naprawie nawierzchni
gruntowej,

3.SPRZET
3.1 Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowe;j

W zaleznoséci od zakresu robét oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien

wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzgtu:

- rowniarek, spycharek

- przewoinych zbiornikéw na wode, wyposazonyeh w urzgdzenia do rozpryskiwania wedy,

- walcdw statycznych, gtadkich lub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcéw
wibracyjnych lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych,

- recznego sprzetu do drobnych robét naprawczych, jak fopaty, oskardy, ubijarki reczne itp.

4, TRANSPORT




4.1 Transport materiatow

~ Nie wystepuje
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania rob6t przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja
SST. Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robdt obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. naprawe nawierzchni,
3. roboty wykoniczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozréinia sie nastepujace sposoby
wykonania robot
a) dla nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego
- profilowanie drogi,

- zageszczanie mechaniczne drogi walcem ogumionym,

5:2 Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie SST lub wskazari Zamawiajacego:
- ustalic¢ lokalizacje terenu robdt,

5.3 Roboty ziemne

Nie wystepuja.
5.4 Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego

5.4.1 .Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na diuzszym odcinku, na ktoérym znajduje sie wigksza liczba
wybojéw, kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania
jej nieréwnosci w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca sie wykonywaé réwniarkami, lecz dopuszcza sie tez uzycie
innego sprzetu, np. spycharek i wtokdw.

Profilowanie najlepiej jest wykonywaé po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony,
co utatwia zaréwno $cinanie gruntu na wygoérowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba
przejazddw réwniarek do uzyskania nalezytego profilu (daszkowego) jest réina i zaleina od
stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.

W czasie profilowania rowniarka powinna:

- wyréwnywaé wyboje ziemig otrzymang przez $ciecie wygdérowan, powstalych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kofa pojazdéw w czasie suchej] pogody oraz z
nieréwnomiernego zaggszczenia jezdni,

- odtworzy¢ profil pierwotny przez scigcie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi drogi (profil daszkowy) z jednoczesnym wyrdwnaniem kolein. Profilowana droge
watowaé walcem drogowym ogumionym.

Profilowang droge zaleca sie, ze wzgleddw organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktére
rowniarka moze naprawi¢ w ciagu 1-2 dni.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie

Lp. Wyszezegdinienie robdt Czc;it;);;:oéé Wartodei dopuszezalne
1 |Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezbedna
nawierzchni powierzchnia
2 |Roboty przygotowawcze Ocena ciggla Wg pktu §




6.2. Badania wykonanych rohét

Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzié¢ wizualnie:
- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
- poprawnosc profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujgcego do pozostatej powierzchni
jezdni i umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wéd.

7.0BMIAR ROBOT
7.1Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km wykonanej naprawy nawierzchni.

8.0DBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja przetargowa, SST i
wymaganiami zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia J!otyczace podstawy ptatnosci
Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km naprawy nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie drogi

- zageszczanie mechaniczne walcem ogumionym







