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Czesc .

Zatacznik nr 1a do SWZ

Opis przedmiotu zaméwienia dla Szkoty Podstawowej w Nojewie
Produkty podstawowe:
1. Drukarka 3D
e pole robocze min.220x200x250mm, wyswietlacz min. 4,3”, obudowa metodyczna w
postaci 12 lekcji wraz z 12 projektami 3D, filament- 6 koloréw po 1 kg.
2. Sprzet audio-wideo
e aparat fotograficzny — rozdzielczos¢ efektywna min. 20MPX, ekran LCD- min. 3”,
nagrywanie filméw AVCHD, MP4, wbudowana lampa btyskowa, optyczny stabilizator
obrazu.
e -Gimbal reczny — do kamery i aparatu, elektroniczny stabilizator, udzwig min.2000g.
e oswietlenie- softbox oktagonalny 70 cm, swietldwka 125W, statyw
e mikrofon kierunkowy - kardioidalny przeznaczony do smartfonéw, kamer, aparatéw i
komputerdow, kable TRS (kamery, aparaty, komputery) i TRRS (smartfony), pasmo
przenoszenia: 35- 18 kHz +/- 3dB
e mikroport - nadajnik z mikrofonem krawatowym, gabka ttumigca, odbiornik, adapter
do smartfonéw mini jack 3,5 mm TRRS, adapter jack 6,35 mm
e statyw fotograficzny - gtowica kulowa, funkcja monopodu
3. Mikrokontroler —
zestaw startowy pozwalajgcy stworzy¢ min. 15 projektéw, zestaw wyposazony w 1 x
ksigzka z projektami; 1 x kabel USB 1 x ptytka prototypowa; 1 x podstawa drewniana; 1 x
mocowanie na baterie 9 V; 70 x kabel sztywny; 2 x kabel elastyczny; 6 x fotorezystor; 3 x
trymer d10 kohm; 10 x przycisk; 1 x czujnik temperatury; 1 x czujnik nachylenia 1 x LCD
(16x2i); 1 x LED (biata); 1 x LED (RGB); 8 x LED (czerwona); 8 x LED (zielona); 8 x LED
(z6tta); 3 x LED (niebieska); 1 x silnik CC 6/9 V; 1 x serwonaped; 1 x element
piezoelektryczny; 1 x mostek H; 2 x transoptor; 5 x BC547; 2 x IRF520; 5 x kondensator
100 nF; 3 x kondensator 100 pF; 5 x kondensator 100 pF 5 x dioda 1N4007; 3 x
przezroczysty zel (czerwony, zielony, niebieski); 1 x ztgcze meskie (40x1); 20 x rezystor
220 Omow; 5 x rezystor 560 Omoéw; 5 x rezystor 1 kOm; 5 x rezystor 4,7 kOma; 10 x
rezystor 10 kOméw 5 x rezystor 1 MOm; 5 x rezystor 10 MOmoédw.

4. Stacja lutujgco-rozlutowujgca za pomocg gorgcego powietrza- 300W
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Produkty uzupetniajgce:

Zatacznik nr 1a do SWZ

1. Filament PLA
1 kg- 10 sztuk, kolory: czarny (2 szt.), niebieski (1 szt.), bragzowy (1 szt.), ztoty (1 szt.), zielony
(1 szt.), czerwony (1 szt.), zotty (1 szt.), biaty (2 szt.)

2. Zestaw interaktywny do pracowni biologicznej

- Mikroskop - mikroskop z obiektywem zmiennoogniskowym z mocowaniem C, powiekszenie
0,7-4,5x z regulacjg 1, 1,5, 2,3, 4,5, odlegtos$é robocza 105mm, stojak o wys. 230mm,
podstawa o wymiarach 320x260mm.

Kamera — czujnik: HDMI 5,0 MP CMOS, format obrazu 1/2,5”, rozdzielczo$¢ obrazu min.
2592x1944, tryb nagrywania wideo: 1080p, redukcja szumoéw 3D, balans bieli automatyczny i
reczny, interfejsy: cyfrowe HDMI, USB-2, karta pamieci min 4GB (SD) lub USB-2, mocowanie
C z obiektywem 0,45x, zewnetrzny zasilacz sieciowy, przekatna ekranu- 11,6” HD

- Monitor interaktywny- min. 65cali, rozdzielczo$¢ 3840x2160, jasnos$¢ 350 cd/m2, wejscia
wideo 3xHDMI 2,0, VGA, wejscie audio- 3,5 mini jack, wbudowane gtosniki, WiFi, bluetooth,
Android OS.

- zestaw preparatow do nauczania biologii- min 240 sztuk

3. Zestaw do nauki fizyki- elektrycznosé i obwody elektryczne-

- po 16 silnikdw elektrycznych, smigiet do silnikow, brzeczkdw lub innych sygnatow
elektronicznych, baterii ptaskich 4,5V, srub blokujacych, termometréw (-10-110 st. C), 64
przewody krokodylkowe, oprawki na zaréwki (32 szt.), zaréwki (40 szt.), drut miedziany,
tasma izolacyjna, spinacze (100szt.), materiaty do testéw przewodnictwa (metal, grafit,

wegiel, drut, plastik, drewno, szkto)

4. Bazowy zestaw konstrukcyjny robota dla klas |-l - zestawy konstrukcyjne typu”Lego”- 13

zestawow
Liczba czesci w zestawie:449 (w tym zapasowe czesci zamienne, spakowane w oddzielny
kartonik oraz dodatkowe czesci zamienne w liczbie minimum 100 elementéw, w tym 4
minifigurki)
Czesci elektroniczne:

e Sterownik robota:

o zasilanie przy pomocy dedykowanego akumulatora 600mAh / 7,3 V (tadowanie w
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sterowniku przy uzyciu kabla microUSB, diodowy wskaznik natadowania,
demontowalny bez uzycia narzedzi)
o 2 portdow do podfaczenia efektorow i czujnikdw, praca z szybkoscig 100 Hz
o interfejs 1-przyciskowy (wiaczenie/wytaczenie sterownika)
o oprogramowanie uktadowe oparte o jezyk MicroPython
o port microUSB do pofgczenia z komputerem i fadowania akumulatora,
o kabel microUSB - USB A w zestawie
> mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych serwomotoréw i
czujnikéw (odpowiednik Plug&Play)
o wbudowany sensor zyroskopowy (6 osi) - akcelerometr 3-osiowy, zyroskop 3-
osiowy, mozliwos$¢ rozpoznawania gestow.
o Komunikacja USB lub BT
o praca w trybach BT 4.2 BTCi 4.2 BLE (Low-energy)
e Maty silnik — dwie sztuki
> napiecie pracy: 5-9V
- aktualizacja potozenia / predkosci obrotowej: 100 Hz
- doktadnos¢ pozycjonowania i pomiaru < +/- 3 stopnie
o otwory konstrukcyjne na wale i na 5 scianach obudowy
o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
> mozliwos¢ jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika predkosci i czujnika kata
obrotu
o dtugos$é przewodu: 250 mm
® Programowalny wyswietlacz diodowy matrycowy 3 x 3
o 9 pikseli, kazdy w jednym z 10 kolorow
o 10 poziomdw jasnosci dla piksela
o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
o dtugosé przewodu: 250 mm
e Czujnik koloru / $wiatta — 1 sztuka
o tryb rozpoznawania koloréw (biaty / niebieski / czarny / zielony / z26tty / czerwony
/ btekit / jasny fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie na poziomie

firmware)
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Zatacznik nr 1a do SWZ
o tryb: pomiar swiatta odbitego: 0-100% (wbudowane podswietlenie)

o tryb: pomiar natezenia $wiatta otoczenia 0-100%

o mozliwos¢ pracy jako biata lampka LED (3 sterowane diody, 100 pozioméw
jasnosci, kolor biaty 4000K)

> mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

o dtugos$é przewodu: 250 mm

Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z dwiema tackami do sortowania czesci,

konstrukcja pokrywy (specjalne zagtebienia) umozliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na

sobie. W pakiecie naklejki do oznakowania przegrédek na tackach oraz oznakowania

elementdéw zestawu. Kartonowa wkfadka z listg wszystkich elementéw z propozycja

sortowania oraz szablonem utatwiajagcym mierzenie czesci.

Czesci konstrukcyjne:

kota z oponami (minimum 2 pary o réznych rozmiarach), belki konstrukcyjne, elementy

taczace, osie krzyzowe o réznej dtugosci. Ptytki konstrukcyjne (3 rézne rozmiary), minimum 4

minifigurki, 4 modele zwierzat, 5 wzoréw elementdéw roslinnych, Klocek utatwiajgcy

demontaz konstrukgji.

Montaz nie wymaga korzystania z narzedzi.

Zestaw zgodny z nastepujgcymi normami i dyrektywami:

2009/48/EC

Regulation (EC) No 1907/2006 (REACH)
Directive 2011/65/EU (RoHS)

Directive 2014/30/EU (EMC)

Directive 94/62/EC

EN 71-1:2014 +A1:2018

EN 71-2:2011+A1:2014

EN 71-3:2013+A3:2018

EN 50581:2012

EN 62115:2005+A2:2011+A11:2012+A12:2015
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e EN55014-1:2007+A1:2009+A2:2011

Zatacznik nr 1a do SWZ

e EN55014-2:1997+A1:2002+A2:2008

Dedykowane srodowisko graficzne w polskiej wersji jezykowej, oparte na jezyku ikonowym
oraz jezyku Scratch, ze zintegrowanymi materiatami dydaktycznymi:

e Samouczek utatwiajacy rozpoczecie pracy z zestawem (6 ¢wiczen)

e 38 petnowymiarowych scenariuszy lekcji (w pieciu modutach)

e 30 instrukcji budowy réznych urzadzen i elementéw

® narzedzia samooceny dla uczniéw

® narzedzia pomiarowe do gromadzenia danych z czujnikéw i wizualizacji na wykresach
czasowych

W aplikacji moduty dodatkowe, zwiekszajgce mozliwosci programowania robota::

e wyswietlanie obrazow i tekstu

e ruch

o wykresy stupkowe

Aplikacja kompatybilna z:

e Srodowisko Win10 (wersja 1803 lub nowsza)

® macOS (10.14 lub nowszy)

e i0OS 11 lub nowszy

® Android 7.0 lub nowszy

e Chromebook z Android 7.0 lub nowszym (dostep do Google Play)

Do dziatania wymagane: BT 4.0 oraz 4GB RAM (3GB dla Andorida), minimum 10" ekran
(android), szczegdty na stronie producenta.
Dodatkowe:

e Realizowana w Polsce gwarancja producenta, obstugiwana przez serwis, ktory moze
udokumentowad co najmniej obstuge 30 zgtoszen reklamacyjnych w przeciggu
ostatnich 12 miesiecy

e Dedykowana linia telefoniczna pomocy technicznej (g. 8-16, dni powszednie, jezyk
polski)

Mozliwos$é przeprowadzenia szkolen przez treneréw
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5. Bazowy zestaw konstrukcyjny robota dla klas IV-VIII- zestawy konstrukcyjne typu ,Lego”- 2

zestawy

Liczba czesci w zestawie:528 + 108 zapasowych czesci zamiennych w osobnym worku
Czesci elektroniczne:
e Sterownik robota:
e Procesor 32 bit, 100 MHz M4 320kB RAM, 1M pamieci Flash
e 32 MB pamieci na programy i pliki
e zasilanie przy pomocy dedykowanego akumulatora 2100mAh /7,3 V

(tadowanie w sterowniku przy uzyciu kabla microUSB, diodowy wskaznik

natadowania, demontowalny bez uzycia narzedzi)

e 6 portdéw do podtaczenia efektoréw i czujnikdw, praca z szybkoscig 100 Hz (w
tym 2 porty “high speed” 115 kbps)

e programowalny wyswietlacz diodowy matrycowy 5 x 5

e wbudowany gtosnik (jakos¢ dzwieku 12 bit / 16KHz mono)

e interfejs 3-przyciskowy (wtgczenie/wytgczenie sterownika, nawigacja po
wewnetrznym menu, programowalne podswietlenie RGB witgcznika)

e oprogramowanie uktadowe oparte o jezyk MicroPython

e port microUSB do potgczenia z komputerem i tadowania akumulatora,

e kabel microUSB - USB A w zestawie

e mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych serwomotorow i
czujnikéw (odpowiednik Plug&Play)

e wbudowany sensor zyroskopowy (6 osi) - akcelerometr 3-osiowy, zyroskop 3-
osiowy, mozliwos¢ rozpoznawania gestow.

e Komunikacja USB lub BT

e praca w trybach BT 4.2 BTCi 4.2 BLE (Low-energy)

e dedykowany przycisk do uruchamiania/wytgczania komunikacji BT z
podswietleniem komunikujgcym stan (wtgczony/wytgczony, podtaczony,
brak zasiegu)

e Serwomotor duzy — jedna sztuka
> maks predkosé obrotowa: 175 obr./min +/- 15%
° napiecie pracy: 5-9V
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o parametry: 0 Ncm /175 RPM / 135 mA; 8 Ncm / 135 RPM /430 mA; 25 Ncm /0
RPM / 1400 mA (dla napiecia 7,2 V)

o aktualizacja potozenia / predkosci obrotowej: 100 Hz

o doktadnos¢ pozycjonowania i pomiaru < +/- 3 stopnie

o dostep do watu po obu stronach obudowy

o otwory konstrukcyjne na wale i na wszystkich scianach obudowy

o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

o mozliwos¢ jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika predkosci i czujnika kata
obrotu

o dtugos$¢ przewodu: 250 mm

e Serwomotor Sredni - dwie sztuki

> maks predkos¢ obrotowa: 185 obr./min +/- 15%

° napiecie pracy: 5-9V

o parametry: 0 Ncm /185 RPM / 110 mA; 3,5 Ncm / 135 RPM / 280 mA; 18 Ncm / 0
RPM / 800 mA (dla napiecia 7,2 V)

o aktualizacja potozenia / predkosci obrotowej: 100 Hz

o doktadnos¢ pozycjonowania i pomiaru < +/- 3 stopnie

o dostep do watu po obu stronach obudowy

o otwory konstrukcyjne na wale i na czterech $Scianach obudowy

o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

o mozliwo$é jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika predkosci i czujnika kata
obrotu

o dtugosé przewodu: 250 mm

e Ultradzwiekowy czujnik odlegtosci

o zasieg od 50 do 2000 mm (doktadno$é pomiaru do +/- 15 mm)

o pomiar “szybki”: zasieg 50-300 mm (doktadnos$¢ pomiaru +/- 15 mm)

o pole widzenia: ok. 35 stopni

o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

o programowalne podswietlenie 4-segmentowe, LED, kolor biaty (4000K),
programowana jasnosé: 100 pozioméw

o mozliwo$é demontazu tylnej czesci czujnika pozwala na dostep do uzytej
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magistrali danych i tworzenie np. wtasnych czujnikéw
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o dtugos$¢ przewodu: 250 mm
e Czujnik dotyku / sity nacisku
o Tryb pracy “dotyk” - aktywacja w zakresie 0-2 mm, minimalna sita aktywacji 0,5-
1,0 N (+/- 10%), wykrywanie “gestow” (pojedyncze dotkniecie, szybkie dotkniecie,
staty nacisk)
o Tryb pracy “nacisk”: aktywacja w zakresie 2-8 mm, sita 2,5-10 N, pomiar z
doktadnoscig +/- 0,65N
o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota
o dtugos$¢ przewodu: 250 mm
e Czujnik koloru / Swiatta
> tryb rozpoznawania koloréw (biaty / niebieski / czarny / zielony / 26ty / czerwony
/ btekit / jasny fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie na poziomie
firmware)
o tryb: pomiar $wiatta odbitego: 0-100% (wbudowane podswietlenie)
o tryb: pomiar natezenia swiatta otoczenia 0-100%
o mozliwos¢ pracy jako biata lampka LED (3 sterowane diody, 100 poziomoéw
jasnosci, kolor biaty 4000K)
o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota

o dtugosé przewodu: 250 mm

Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z dwiema tackami do sortowania czesci,
konstrukcja pokrywy (specjalne zagtebienia) umozliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na
sobie. W pakiecie naklejki do oznakowania przegrédek na tackach oraz oznakowanie
elementdéw zestawu. Kartonowa wkfadka z listg wszystkich elementéw z propozycja

sortowania oraz szablonem utatwiajgcym mierzenie czesci.

Czesci konstrukcyjne:
kota zebate (minimum 4 rozmiary), kota z oponami (minimum 3 komplety o réznych
rozmiarach), zebatki, belki konstrukcyjne, elementy tgczace, osie krzyzowe o réznej dtugosci,

kulka podporowa petnigca funkcje kota kastora z dedykowanym gniazdem. Ptytki i ramki
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konstrukcyjne z otworami montazowymi na wszystkich $cianach (5 réznych rozmiaréw).

Montaz nie wymaga korzystania z narzedzi.

Zestaw zgodny z nastepujacymi normami i dyrektywami:
® 2009/48/EC

Regulation (EC) No 1907/2006 (REACH)

Directive 2011/65/EU (RoHS)

Directive 2014/30/EU (EMC)

Directive 94/62/EC

EN 71-1:2014 +A1:2018

EN 71-2:2011+A1:2014

EN 71-3:2013+A3:2018

EN 50581:2012

EN 62115:2005+A2:2011+A11:2012+A12:2015

EN 55014-1:2007+A1:2009+A2:2011

EN 55014-2:1997+A1:2002+A2:2008

Dedykowane $srodowisko graficzne w polskiej wersji jezykowej, oparte na jezyku Scratch, ze
zintegrowanymi materiatami dydaktycznymi:

® Samouczek utatwiajgcy rozpoczecie pracy z zestawem (trzy ¢wiczenia + 5 scenariuszy
lekciji)
30 petnowymiarowych scenariuszy lekcji (w pieciu modutach)
31 instrukcji budowy réznych urzadzen i elementéw

narzedzia samooceny dla uczniow

narzedzia pomiarowe do gromadzenia danych z czujnikdw i wizualizacji na wykresach
czasowych
W aplikacji moduty dodatkowe, zwiekszajgce mozliwosci programowania robota::

® pogoda (wymaga dostepu do sieci Internet)
® silniki
® ruch
([

muzyka
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Aplikacja kompatybilna z:
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® Srodowisko Win10 (wersja 1803 lub nowsza)
® macOS (10.14 lub nowszy)
® i0OS 11 lub nowszy
® Android 7.0 lub nowszy
® Chromebook z Android 7.0 lub nowszym (dostep do Google Play)
Do dziatania wymagane: BT 4.0 oraz 4GB RAM (3GB dla Andorida), minimum 10" ekran

(android), szczegdty na stronie producenta.

Dodatkowe:
e Realizowana w Polsce gwarancja producenta — na czas zycia produktu
e Dedykowana linia telefoniczna pomocy technicznej (g. 8-16, dni powszednie, jezyk
polski)
Mozliwos$¢ przeprowadzenia szkolen przez trenerédw certyfikowanych przez producenta
sprzetu

6. Miedzynarodowy program robotyczny dla uczniéw wieku 6-10 lat

Kolorowa mata dydaktyczna. Rozmiar maty — szeroko$¢ minimum 40 cm x dtugos$é minimum

75 cm.

Minimum 750 kolorowych elementéw konstrukcyjnych, pozwalajgcych zbudowaé minimum

2 modele, z ktdrymi robot moze wchodzi¢ w interakcje.

Pakiet instrukcji budowy modeli.

Pakiet materiatdw (w jezyku polskim) pozwalajgcych na przygotowanie druzyny do udziatu w

miedzynarodowym konkursie robotyki oraz przeprowadzenie lokalnych wystawy:

Podrecznik trenera — minimum 10 scenariuszy zajec, opis zatozen programu, opis konkurencji

na wystawie.

Podrecznik dla druzyny — notatki do poszczegdlnych zaje¢ (minimum 10), pomysty na
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projekty
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Wszystkie zestawy muszg pochodzi¢ od jednego producenta, a ich elementy konstrukcyjne

muszg by¢ ze sobg kompatybilne.

Dodatkowe obszary do punktowania:

e Realizowana w Polsce gwarancja producenta, obstugiwana przez serwis, ktory moze
udokumentowac co najmniej obstuge 30 zgtoszen reklamacyjnych w przeciggu
ostatnich 12 miesiecy

Dedykowana linia telefoniczna pomocy technicznej (g. 8-16, dni powszednie, jezyk polski)

7. Platforma Online i e-learning —

- 3 miesieczny dostep do e-learningu dla placéwki z mozliwoscig zatozenia do 10 kont dla
nauczycieli zawierajacy:
® 10 godzin materiatdw szkoleniowych dotyczacych metodyki nauczania.

® do zestawu dla klas I-1ll: 4 godziny materiatéw i 6 dodatkowych aktywnosci

czes$¢ 1- wyposazenie podstawowe, punkty: 1-4, wyposazenie dodatkowe punkty: 1-3

czesc 2- wyposazenie dodatkowe, punkty: 4-7.
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