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Nazwy i Kody:

1. Dziat Robot:

- 45000000-7: Roboty budowlane

2. Grupa Robét budowlanych:

- 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
- 45200000-9: Roboty w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej;

3. Klasy Robét budowlanych:

- 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych;
roboty ziemne

- 45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane

- 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei;
wyrownywanie terenu

4. Kategorie Robét budowlanych:
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- 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

- 45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby

- 45113000-2 Roboty na placu budowy

- 45222000-9 Roboty budowlane w zakresie robot inzynieryjnych, z wyjatkiem
mostow, tuneli, szybow i kolei podziemnej

- 45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdéw, ciggow
komunikacyjnych i linii energetycznych

- 45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli

- 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog
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ST-00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. INFORMACJE OGOLNE

1.1 Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania ogdlne dotyczgce wykonania i
odbioru robét dla zadania: ,Kompleksowe uporzadkowanie gospodarki
wodnosciekowej na terenie gminy Przodkowo na lata 2023 - 2024” dla obiektow:

PS1 CZECZEWO dziatka nr 65/3 Obreb Tokary

PS3 NOWE TOKARY dziatka nr 27/31 Obreb Tokary

PS2 WARZENKO dziatka nr 43/2 Obreb Warzenko

PS5 KCZEWO dziatka nr 712/1 Obreb Przodkowo

PS3 KOSOWO dziatka nr 163/24 Obreb Kosowo

PS6 MLYNEK dziatka nr 723/5 Obreb Przodkowo

PS7 MLYNEK dziatka nr 723/5 Obreb Przodkowo

PS4 TOKARY dziatka nr 74/19 Obreb Tokary

PS3 ZAtEZE dziatka nr 116/1 Obreb Zateze

PS2 BARWIK dziatka nr 209/2 Obreb Barwnik

PS1 POMIECZYNO dziatka nr 406/1 Obreb Pomieczyno

PS1 KLOSOWO dziatka nr 117/2 Obreb Klosowo

PS KOBYSEWO GtOWNA dziatka nr 108/123 Obreb Kobysewo

PW KLOSOWO Dz nr 20/3, 50/6 Obreb Ktosowo

PW SZARLATA DZ. NR 315/1 Obreb Szartata

UW KAWLE Dz nr 7/13 Obreb Przodkowo

1.2 Zakres robot

1.2.1 Automatyka
Wykonanie robét elektrycznych i AKPIA dla przepompowni w zakresie:

e Prefabrykacja, montaz i uruchomienie rozdzielnicy zasilajgco-sterujgce;j.
Prefabrykacja, montaz i uruchomienie rozdzielnicy posredniej
Prefabrykacja, montaz i uruchomienie rozdzielnicy teletechniki.

Montaz i podtgczenie sygnalizatorow ptywakowych.
Montaz i podtgczenie hydrostatycznej sondy poziomu
Montaz i podtgczenie czujnikow otwarcia rozdzielnicy
Montaz i podtgczenie czujnikdw cisnienia
Programowanie sterownika plc, modemu telemetrycznego, panela
operatorskiego

Montaz i podtgczenie czujnika cisnienie.

Montaz i podtgczenie przeptywomierzy

Podtgczenie elektrozaworow

Rozbudowa systemu SCADA

Montaz systemu alarmowego

1.2.2 Roboty elektryczne

Demontaz wewnetrznych i zewnetrznych instalacji elektrycznych i AKPiA
Demontaz oswietlenia zewnetrznego

Montaz wewnetrznych i zewnetrznych instalacji elektrycznych i AKPIiA
Dostawa, montaz i podtgczenie stacjonarnego agregatu prgdotworczego
Wykonanie instalacji potgczen wyrbwnawczych

Wykonanie instalacji odgromowe;j
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¢ Wykonanie instalacji uziemiajgcej

e Montaz gniazd elektrycznych
Przed przystgpieniem do prac rozbiorkowych Wykonawca uzgodni z Zamawiajgcym,
ktére elementy wyposazenia przepompowni bedg podlegaty ponownemu
wykorzystaniu. Demontaz urzadzen wykonawca zobowigzany jest wykonywa¢ w
sposob staranny umozliwiajgcy zamawiajgcemu ponowne ich wykorzystanie.
Zdemontowane wyposazenie Wykonawca przewiezie we wskazane przez
Zamawiajgcego miejsce.

1.2.3 Roboty i prace towarzyszace

e dostawa i montaz wraz z urzgdzeniami podstawowymi materiatéw i urzgdzen
towarzyszacych, takich jak: osprzet elektryczny, materiaty elektryczne
instalacyjne, kable, przewody, drobny osprzet i aparatura, armatura
obiektowa;

e wykonanie podtgczenia urzgdzen;

montaz drobnych konstrukcji wsporczych i nosnych ( np. dla kabli, , aparatury,

koryt kablowych itp.), stelazy na zapasy kabla;

zarobienie koncéwek przewodow,

oznaczenie przewodu zerowego,

uszczelnienie wylotu osprzetu,

wybor lokalizacji i umiejscowienie czujnikdw, miernikdéw, przetwornikow z

punktu widzenia tatwego dostepu dla obstugi, mozliwosci demontazu i

prawidtowej pracy oraz wtasciwego zamocowania do elementéw wsporczych,

e sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych w zakresie: rezystancii
izolacji i ciggtosci zyt, zgodnosci oznakowania z adresami podanymi na
rysunkach, wyprowadzenie i koncéw do zaciskow AKPIA

e wykonanie pomiarow elektrycznych i wszystkich koniecznych badanh (badanie
obwodow elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia ochronnego, badanie i
pomiar skutecznosci ochrony od porazenh, pomiary rezystancji izolacji, pomiary
potgczen wyréwnawczych),

e przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych, proby montazowe,
sprawdzenie dziatania poszczegodlnych urzadzen, o ile jest to mozliwe i
sprawdzenie funkcjonalnosci uktadu,

e prace porzadkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

1.3 Zakres stosowania

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot jako czes¢ specyfikacji istotnych
warunkéw zamowienia, nalezy odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zakresu
robét do wykonania opisanych w pkt. 1.2.

1.4 Zakres ceny kontraktowej

Okreslony w specyfikacjach technicznych zakres robot obejmuje wszelkie prace
przygotowawcze, projektowe, uzgodnienia, wystgpienia, instalacje, narzedzia, biura,
koszty ogolne i wydatki na prace ochronne (oswietlenie, strézowanie, ogrodzenie) dla
zapewnienia bezpieczenstwa osob i mienia. Cena kontraktowa bedzie ceng fgczng
za wykonang prace. Cena ta pokryje koszt sity roboczej, materiatow, wyposazenia,
transportu, optat przewozowych, magazynowania, pracy tymczasowej, koszty
wyposazenia technicznego i koszty ogolne, ubezpieczenia, nadzor, oswietlenie, zysk
i naleznosci ogolne, zobowigzania i ryzyko wynikajgce z kontraktu, przy czym koszty
ogolne i zysk zostang proporcjonalnie roztozone w pozycjach przedmiaru robot.
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W cenie tgcznej zawarte zostang rowniez koszty montazu i demontazu urzadzen,
sprzetu i wyposazenia wykonawcy, zakwaterowanie, etc., ktéore w ten sam sposéb
zostang roztozone w pozycjach przedmiaru robot.

Zaktada sie, ze wykonawca znajgc zakres robét i cel ich wykonania uwzgledni w
cenie kontraktowej wszystkie elementy, ktorych pokrycie jest konieczne do
wypetnienia kontraktu.

1.5 Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢
w kazdym przypadku nastepujgco:

1) Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, posiadajgca zgodnie z
polskim prawem uprawnienia do petnienia samodzielnej funkcji kierowania robotami
okreslonymi w warunkach wykonania i odbioru robot budowlanych, dziatajgca i
upowazniona do wystepowania w imieniu wykonawcy w sprawach realizacji
kontraktu.

2) Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowe;j.

3) Wykaz cen - wykaz robét, pozycji z podaniem ich ilosci (wymiaru) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

4) Plan BIOZ - plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sporzgdzony zgodnie z
Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 sierpnia 2003r. w sprawie
informacji dotyczgcej bezpieczenhstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U. 2003 Nr 120, poz.1126).

5) Rodzaje rob6t — roboty geodezyjne, budowlano — konstrukcyjne, sanitarne,
drogowe, hydrogeologiczne, energetyczne.

6) Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robét.

7) Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.

8) Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z
dokumentacjg projektowg i ST, zaakceptowane przez Inspektora.

9) Konstrukcje budowlane — obiekty budowlane zwigzane w sposob trwaty z gruntem,
wraz z opisem technicznym sposobu ich wykonania.

10) Armatura - rdéznego rodzaju zasuwy, zawory zaporowe, zwrotne i
napowietrzajgco — odpowietrzajgce, ktorych zadaniem jest sterowanie przeptywem
Sciekéw oraz opréznianiem i odpowietrzaniem poszczegoéinych odcinkow.

11) Kanalizacja sanitarna — system rurociggéw wraz z uzbrojeniem stuzgcy do
usuwania Sciekéw od odbiorcy i odprowadzania do oczyszczalni sciekow.

12) Kanalizacja grawitacyjna — system rurociggdéw kanalizacji sanitarnej, w ktérym
przeptyw SciekOw wynika z dziatania sity grawitacji i jest uzyskany dzieki
odpowiednim spadkom zabudowanych odcinkéw kanalizaciji.

13) Rurocigg cisnieniowy — rurociag, w ktérym przeptyw ptynéw odbywa sie dzieki
nadcisnieniu zyskanemu mechanicznie, np. z zastosowaniem pomp lub
podnos$nikow.

14) Laboratorium badawcze - zaakceptowane przez Inspektora, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatow
oraz robot.
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15) Studzienka rewizyjna wyposazona we wtaz kanalizacyjny umozliwiajgcy dostep
do kanatu sciekowego w celu jego kontroli, konserwacji lub remontu.

16) Pompa - urzgdzenie mechaniczne stuzgce do przettaczania sciekdéw z poziomu
nizszego na wyzszy. 17) Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i
przywrdocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania
budowlanego.

18) Zagospodarowanie terenu — zakres inwestycji obejmujgcych drogi wewnetrzne,
oswietlenie, instalacje elektryczne, zielen i obiekty matej architektury na obszarze
Inwestycji.

19) Utylizacja — ostateczne unieszkodliwienie odpadéw w tym, gruntu na odktad.

1.6 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robat jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z pozwoleniem na budowe, dokumentacjg projektowg, niniejszymi ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy posiada prawa do terenu budowy. Przekazanie terenu budowy nastgpi
niezwtocznie po uzyskaniu odpowiednich decyzji uprawniajgcych zamawiajgcego do
prowadzenia robdt, w tym decyzji o pozwoleniu na budowe.

Zamawiajgcy nie zapewnia zaplecza budowy, sanitarnego, magazynowego,
biurowego itd. Wykonawca musi przewidzie¢ podtgczenie wody, energii elektrycznej,
odprowadzenie $ciekow i odbiér odpadow z zaplecza budowy. Wykonawca wystgpi
do dostawcow mediow o podtgczenie do poszczegolnych sieci i odbior odpadow.
Przed rozpoczeciem robot wykonawca jest zobowigzany do pisemnego
powiadomienia wszystkich zainteresowanych stron (wtascicieli urzadzen, inne
jednostki zgodnie z uzgodnieniami dokumentacji projektowej) o terminie rozpoczecia
prac oraz o przewidywanym terminie zakonczenia. Wszelkie koszty zwigzane z
wypetnieniem tych wymagan nie podlegajg odrebnej zaptacie i winny bycC
uwzglednione w kwocie kontraktowe;.

Przyjmuje sie, ze wykonawca obejrzat i sprawdzit przewidywany teren budowy oraz
jego otoczenie dla catego zakresu kontraktu przed ziozeniem dokumentéw
ofertowych i uznat je za wystarczajgce.

Omawiana inwestycja zlokalizowana jest poza granicami terenéw goérniczych. Na
terenie zamierzenia budowlanego nie wystepuje wptyw eksploatacji gérnicze;.

1.6.2 Dokumentacja fotograficzna

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania dokumentacji fotograficznej (cyfrowej)
terenu przekazanego przez  wiasciciela przed rozpoczeciem robot
budowlanomontazowych. Zdjecia winny by¢ wykonane w sposéb jednoznacznie
okreslajgcy lokalizacje terenu fotografowanego poprzez uwzglednienie punktéw
charakterystycznych i opis zdje¢. Dokumentacja taka winna by¢ przekazana
Inspektorowi i Zamawiajgcemu na no$niku CD/DVD.

Po zakonczeniu robét Wykonawca wykona analogiczne zdjecia uporzgdkowanych
terendw i przekaze je wraz z protokotami odbioru terenu.

1.6.3 Dokumentacja powykonawcza
Przed prébami koncowymi wykonawca dostarczy 4 komplety dokumentow
powykonawczych oraz wersje elektroniczna na ptycie CD, a ponadto:
e dokumenty potwierdzajgce jakos¢ i pochodzenie wbudowanych materiatow
oraz ich dopuszczenie do stosowania w Polsce
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e Swiadectwa pochodzenia

e Dokumenty atestacyjne — $wiadectwo dopuszczenia do stosowania w
budownictwie na terenie Polski — symbol B)

o certyfikat na znak bezpieczenstwa (jezeli jest wymagany na podstawie

odrebnych przepiséw)

certyfikat zgodnosci wyrobu z PN lub aprobatg techniczng

deklaracja zgodnosci producenta wyrobu z PN lub aprobatg techniczng

Certyfikat ISO 9002

Specyfikacja dostawcy

na 14 dni przed wystawieniem protokotu odbioru - dokumenty wymagane

przez polskie Prawo Budowlane, jak nizej:

1) oryginat i kopie dziennika budowy

2) oswiadczenie kierownika budowy (oryginat i 1 kopia)

a) o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego zgodnie z projektem
budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe, przepisami i
obowigzujgcymi Polskimi Normami

b) o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzgdku terenu budowy a takze — w
razie korzystania — ulicy, sgsiedniej nieruchomosci, budynku lub lokalu

3) Dokumentacje z zakonczonych testéw m.in. protokoty badan i sprawdzen (oryginat
i 1 kopia)

4) geodezyjne pomiary powykonawcze i mape powykonawczg terenu placu budowy
(2 kopie); wspotrzedne dodatkowo zapisane na CD jako plik tekstowy.

5) kopie rysunkow projektu budowlanego z naniesionymi nieistotnymi zmianami, jakie
nastgpity podczas budowy

6) Dla kazdego z urzadzenh podrecznik obstugi i konserwacji (3 kopie)

7) Sprawozdanie z rozruchu z udziatem Inwestora oraz pracownikOw zamawiajgcego
wraz z protokotem z przeprowadzonego szkolenia pracownikdw zamawiajgcego.

8) Instrukcje obstugi i eksploatacji (2 kopie)

(i) Karty informacyjne dla wbudowanych komponentoéw, wraz z adresami dostawcow,
(i) Dane techniczne

(iii) Rysunki, liste czesci zamiennych, schematy potgczenh elektrycznych

9) Dokumentacje z zakonczonych prob i testow

1.6.4 Zgodnos$c¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czes¢ kontraktu, a
wymagania wyszczegodlnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla
wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnosc¢ ich waznosci wymieniona w warunkach kontraktu.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg i ST. Dane okreslone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg
zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
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1.6.5 Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa placu
budowy oraz robét poza placem budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru koncowego robdt, a w szczegolnosci:

1) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujgcych czynnosci
zwigzane z budowsg i nienaruszalnosc¢ ich mienia stuzgcego do pracy a takze
zabezpieczy plac budowy przed dostepem os6b nieupowaznionych.

2) Koszt zabezpieczenia placu budowy i rob6t poza placem budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktowsg .

1.6.6 Tablice informacyjne

W ramach kontraktu wykonawca zobowigzany jest wykonac¢ i postawi¢ tablice
informacyjne o budowie (przed wjazdami do obiektu) i utrzymywac¢ je w czasie
wykonywania Robdét.

Tablica informacyjna budowy powinna by¢ zgodna z Rozporzgdzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia.

1.6.7 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W szczegdlnosci wykonawca powinien zapoznac sie i stosowac:

e Ustawe z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo Ochrony Srodowiska (Dz.U.
2001.62.627 z pbzniejszymi zmianami)

e Ustawe z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2004.92.880)

e Ustawe z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz.U. 2001.62.628)

e Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 05 grudnia 2002 r. w sprawie
wartosci odniesienia dla niektorych substancji w powietrzu (Dz.U. 2003.01.12)

e Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 26 listopada 2002 r. w sprawie
zakresu i sposobu przekazywania informacji dotyczacych zanieczyszczenia
powietrza (Dz.U. 2002.204.1727)

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 24 czerwca 2002 r. w sprawie
wymagan w zakresie wykorzystania i przemieszczania substancji
stwarzajgcych szczegdlne zagrozenie dla srodowiska oraz wykorzystywania i
oczyszczania instalacji lub urzadzen, w ktérych byty lub sg wykorzystywane
substancje stwarzajgce szczegolne zagrozenie dla $rodowiska (Dz.U.
2002.96.860)

e Ponadto wykonawca powinien podejmowacC wszelkie uzasadnione kroki
majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony
Srodowiska na terenie i wokot placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwoéci dla osdb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

e Lokalizacje baz, warsztatbw, magazyndéw, sktadowisk, ukopoéw i drég
dojazdowych.

e Srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

e Zzanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami lub substancjami

toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

str. 11



e mozliwoscig powstania pozaru

1.6.8 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisbw ochrony przeciwpozarowej, a w
szczegolnosci :

e przepisOw ustawy z dnia 24 sierpnia 1991 r o ochronie przeciwpozarowe;.

e przepisow Ustawy z dnia 27 lutego 2003 o zmianie ustawy przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.6.9 Ochrona wilasnosci

Przyjete w projekcie rozwigzania techniczne zapewnig petng ochrone dobr
materialnych osoéb trzecich.

Inwestycja zlokalizowana jest na terenie poza granicami stref ochrony
konserwatorskiej stanowisk archeologicznych.

Wszystkie obiekty powinny by realizowane w sposéb wykluczajgcy przedostanie sie
jakichkolwiek zanieczyszczen do podtoza gruntowego i dalej do wadd
powierzchniowych i podziemnych.

Wykonawca w petni odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
infrastrukture podziemng, takg jak rurociggi, kable itp., oraz uzyska informacje od
wiascicieli badz eksploatatorow poszczegdlnych obiektow potwierdzajgce faktyczng
lokalizacje obiektéw podziemnych.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych obiektéw na czas trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i wtascicieli (eksploatatoréw) oraz bedzie z nimi wspodtpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadaC¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
obiektow na powierzchni ziemi oraz obiektdéw podziemnych ktére zostaty naniesione
na planie zagospodarowania terenu bgdz pdzniej wskazane przez eksploatatora.

1.6.10 Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z placu budowy. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone
na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie placu budowy i wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6.11 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W
szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
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w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oso6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

W zakresie wymogow bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia wykonawce w szczegolnosci obowigzuja:

o Kodeks Pracy,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. 2003.120.1125),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. 2003.47.401),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegoOtowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegdlowego zakresu rodzajow robot  budowlanych, stwarzajgcych
zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. 2002.151.1256).

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych w
powyzszych aktach prawnych nie podlegajg oddzielnemu wynagrodzeniu i zostaty
uwzglednione w cenie kontraktowej. 1.6.12 Stosowanie sie do prawa i innych
przepisow

Wykonawca robét jest zobowigzany do bezwzglednego przestrzegania prawa
polskiego w trakcie prowadzenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposoéb ciggty bedzie informowac Inspektora
Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty

W réznych miejscach ST podane sg odnosniki do norm krajowych. Normy te winny
by¢ traktowane jako integralna czes¢ ST i czytane w potagczeniu z dokumentacjg
projektowsg i specyfikacjami, w ktérych sg wymienione.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére
obowigzujg w zwigzku z wykonaniem prac objetych kontraktem i stosowania ich
postanowien na rowni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w ST. Zaktada
sie, iz wykonawca dogtebnie zaznajomit sie z trescig i wymaganiami tych norm.

1.6.13 Zezwolenia

Zezwolenia wymagane w Rzeczypospolitej Polskiej wykonawca winien uzyskac¢ od
odnosnych wiadz na swdj koszt. (w tym miedzy innymi zezwolenia na utylizacje
odpadow niebezpiecznych, na rozpoczecie prac i na zakryciu rob6t zanikajgcych przy
przetozeniu urzadzen uzytecznosci publicznej).
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1.6.14 Szkolenia

Celem szkolenia jest zapewnienie wybranemu personelowi zamawiajgcego
niezbednej wiedzy na temat technologii, zasad eksploatacji przepompowni i obstugi
urzgdzen.

Szkolenie winno by¢ przeprowadzone na miejscu w trakcie prowadzenia robé6t oraz w
okresie prob koncowych i winno obejmowac:

- Zasady poprawnej eksploatacji i dziatania urzgdzen,

- Przyjete procedury bezpieczenstwa,

- System kontroli i pomiarow,

Wykonawca winien zapewni¢ wszelkie niezbedne materiaty szkoleniowe i pomoce
audio-wizualne niezbedne personelowi zamawiajgcego do dalszego samodzielnego
szkolenia w pdzniejszym okresie oraz do szkolenia kolejnych pracownikow.

Koszty zwigzane z przygotowaniem i przeprowadzeniem szkolen wykonawca winien
ujg¢ w cenie umowne;.

2. MATERIALY

2.1 Parametry materiatow

Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do wbudowania powinny spetniac¢
wymagania ustawy o wyrobach budowlanych.

Charakterystyczne parametry, wiasciwosci i wymagania w zakresie materiatéw
stosowanych w realizacji robo6t objetych kontraktem podano w wymaganiach
szczegotowych.

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania powinny by¢ zgodne z
postanowieniami Kontraktu i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz z przepisami
Prawa Budowlanego, a w szczegolnosci:

e Ustawg z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Art. 10) (Tekst jednolity:
Dz.U. 2003.207.2016)

e Ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz.U.
2004.92.881,

¢ Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie sposobu
nadawania i wykorzystywania znaku zgodnoséci z Polskg Norma. (Dz. U. Nr
241, poz. 2077)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 r. w sprawie
kontroli wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu (Dz. U. Nr 130, poz.
1386)

e Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 11
sierpnia 2004 r w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym CE (DZ.U.
2004.198.2041)

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatdow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe
sktadowanie i wbudowanie.

2.2 Zrédla szukania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdéw przeznaczonych do robo6t wykonawca przedstawi szczegotowe informacje
na temat Zzrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania proponowanych
materiatbw. W uzasadnionych przypadkach zamawiajgcy bedzie wymagat
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odpowiednich Swiadectw badan laboratoryjnych. Wykonawca jest zobowigzany do
prowadzenia badan materiatdw w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskiwane z
danego zrédta spetniajg wymagania w sposoéb ciggty.

2.3 Pozyskiwanie materialow miejscowych

Za uzyskanie zgody na pozyskiwanie materiatbw odpowiada wykonawca.
Odpowiednie dokumenty muszg byC¢ przedstawione Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca odpowiada za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdw. Dokumentacja zawierajgca raport z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz metode pozyskiwania materiatbw wymaga zatwierdzenia Inspektora Nadzoru.
Eksploatacja zrodet materiatobw musi by¢ zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z
placu budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli
Inspektor Nadzoru zezwoli wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz
te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatbw zostanie
przewartosciowany. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczagc sie z jego
nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedag
one potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swojg jakosC i wiasciwosci do robdét. Miejsca czasowego sktadowania bedg
zlokalizowane w obrebie placu budowy lub poza placem budowy w miejscach
zorganizowanych przez wykonawce.

2.6 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia, w szczegdlnosci nie dopuszczone sg do uzycia materialy wywotujgce
szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe (ujete w Rozporzgdzeniu Ministra Gospodarki z dnia 2
listopada 2000 r w sprawie okreslenia odpaddw, ktoére powinny by¢ wykorzystane w
celach przemystowych oraz warunkéw, jakie muszg byC¢ spetnione przy ich
wykorzystywaniu (Dz.U. 2000.100.1078) przewidziane do wbudowania powinny
posiada¢ $Swiadectwa dopuszczenia wydane przez uprawniona jednostke.
Swiadectwo powinno jednoznacznie stwierdzaé brak szkodliwego oddziatywania,
materiatu na srodowisko.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robo6t powinien byé zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST. Liczba i wydajnosc¢ sprzetu
bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym kontraktem.
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Sprzet bedacy witasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci
przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét, zgodnie z kontraktem, oraz
za jakos$¢ zastosowanych materiatdw wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢, za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowe.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, poprawione przez wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatéw i robot, rozrzuty wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce
na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggng¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole
robét i jakosci materiatéw.
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Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazagda¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i
badania materiatbw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST. Minimalne wymagania co
do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z kontraktem.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.
Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptyng¢ ujemnie na wyniki badan,
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium
wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatdw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatdw ponosi wykonawca. 6.2 JakoS¢ materiatéw i urzadzen W przypadku
materiatéw, dla ktérych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robét bedzie posiadac atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadac atesty wydane przez producenta poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikdéw tych badan
bedg dostarczone przez wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Materiaty posiadajgce
atesty a urzgdzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wtasciwosci z ST to takie materiaty i/lub
urzadzenia zostang odrzucone.

6.3 Odbiory koncowe i czeSciowe

Wykonanie prob oraz przedstawienie Inspektorowi Nadzoru przez wykonawce
wynikow prob jest elementem koniecznym przejecia robot.

Dokonywanie préb

Wykonawca dostarcza catg aparature, pomoc, dokumenty i inne informacje, energie
elektryczng, sprzet, paliwo, srodki zuzywalne, przyrzady, site roboczg, materiaty oraz
wykwalifikowany i doswiadczony personel do przeprowadzenia wyspecyfikowanych
w kontrakcie prob. Koszty wykonania préb oraz koszty wszelkiej obstugi i materiatow
niezbednych do wykonania prob winny by¢ uwzglednione w cenie kontraktu.

Préby Koncowe

Préby konncowe bedg wykonywane z podziatem na czesci robdt, przy czym, jesli
bedzie to wymagane przepisami lub gdy kilka czesci bedzie stanowi¢ technicznie
zamknietg catos¢, wykonawca wykona niezbedne préby rowniez dla czesci juz
poddanych prébom koncowym w zakresie jakim bedzie to wymagane.

Wykonawca jest zobowigzany zapewniC robocizne, materiaty, ustugi i dobra
wymagane do wykonania préb koncowych. Koszty poboru préb i analiz niezbednych
do realizacji kontraktu, lub wymaganych osobno przez Inspektora w ramach préb
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koncowych i przed wydaniem Swiadectwa przejecia ponoszone bedg przez
wykonawce.

Przed przystgpieniem do prob koncowych wykonawca jest zobowigzany przedstawi¢
program prob koncowych i przedtozy¢ go do zatwierdzenia. Wszystkie badania i
préby bedg realizowane zgodnie z zatwierdzonym programem préb.

Przed rozpoczeciem prob koncowych Inspektor Nadzoru przeprowadzi kontrole w
celu stwierdzenia zgodnosci robot z dokumentami wykonawcy. Kontrola ta nie
zdejmuje z wykonawcy zadnych obowigzkéw i odpowiedzialnosci okreslonych w
kontrakcie.

6.4 Dokumenty budowy Dziennik Budowy

Dziennik budowy bedzie prowadzony oraz przechowywany zgodnie z zapisami
Ustawy z dnia 07 lipca 1994 Prawo Budowlane (Dz.U. 2000.106.1126 z pdzniejszymi
zmianami) Art. 45 oraz 46 oraz Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjne;j
oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. 2002.108.953).
Instrukcje obstugi i eksploatacji
Dla kazdego dostarczonego urzgdzenia. Wykonawca skompletuje dokumentacje
eksploataciji, konserwaciji i napraw, zawierajgce co najmnie;j:
a) dane techniczne,
b) opis budowy i dziatania,
c) zestawienie czesci zamiennych,
d) warunki gwaranciji,
e) instrukcje montazu,
f) instrukcje oraz harmonogram konserwacji i napraw.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w powyzej nastepujgce
dokumenty:

e pozwolenie na budowe,
protokoty przekazania placu budowy,
plan BIOZ sporzadzony przez wykonawce,
protokoty odbioru robdt,
protokoty z rad budowy,
korespondencja na budowie.
dokumentacja fotograficzna

e inne dokumenty wynikajgce z przepiséw prawa
Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginiecie, ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie zamawiajgcego
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoblne zasady obmiaru roboét

Obmiar robét bedzie okre$lac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robot.

Obmiaru robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze
robot lub gdzie indziej w specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od
obowigzku ukohczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

7.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone wzdtuz linii osiowe;].

Jesli specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;.

llosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznych.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w
sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub kohcowym odbiorem robét, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy
robot.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Procedury odbioru
W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji, roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale wykonawcy:

e odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

e odbiorowi czesciowemu,

e odbiorowi koncowemu,

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Odbioru dokonuje sie w oparciu o wyniki wszelkich badan i pomiarow bedacych w
zgodzie z rysunkami, ST i innymi uzgodnionymi wymaganiami.
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Wykonawca robdt nie moze kontynuowac robot bez odbioru roboét zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu przez Inspektora Nadzoru. Zaden odbior przed odbiorem
ostatecznym nie zwalnia wykonawca od zobowigzan okreslonych kontraktem.

8.3 0dbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.

8.4 0dbior koncowy robot

Odbidr robét nalezy wykonywac z uwzglednieniem nizej podanych uwarunkowan:
1.0dbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

2. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

3. Odbidér koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w kontrakcie, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przekazania
koniecznych dokumentow,

4. Komisja ztozona z zamawiajgcego, Inspektor Nadzoru, eksploatatora oraz
wykonawcy po zakonczeniu czynnosci odbiorowych sporzgdzi protokét odbioru robot.
5. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania dokumentacijg projektowg i ST dla poszczegdinych robat.

6. W przypadkach niewykonania wyznaczonych roboét poprawkowych lub robdt
uzupetniajgcych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
koncowego.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do przejecia, komisja w porozumieniu z
wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru kohcowego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Zasady ptatnosci zostaty szczegdtowo zapisane w Dokumentach Umowy zawartej
pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce i
przedstawiong w ofercie bedgcej czescig dokumentéw umownych i przyjetg przez
Zamawiajgcego.

Pfatnosci bedg realizowane za wykonane elementy przedmiotu umowy zgodnie z
harmonogramem rzeczowo -finansowym, na podstawie protokotu(éw) odbioru
czes$ciowego podpisanego(ych) przez Inspektora nadzoru w obecnosci kierownika
budowy.

Wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skfadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Wykonawca ma obowigzek przewidzieC wszystkie roboty objete Umowg i
szczegotowym opisem zaméwienia. Wykonawca ma obowigzek wypetni¢ wykaz cen,
ktory bedzie podstawg ustalania zakresu zaawansowania Robat.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wiele pozycji ST odnosi sie do polskich norm (PN), norm europejskich (EN), norm
niemieckich (DIN) przepiséw branzowych oraz instrukcji. Zastosowanie powinny mie¢
ostatnie wydanie norm. Roboty winny by¢é wykonane 2z zachowaniem
bezpieczenstwa, w Scistej zgodnosci z polskimi normami lub odpowiednikami norm
europejskich do pewnego stopnia przyjetego przez polskie ustawodawstwo.
Wykonawca zobowigzany jest stosowac sie do innych wigzgcych norm zwigzanych z
realizacjg robot w ramach kontraktu oraz zastosowac sie do przepiséw tych norm na
tych samych warunkach co do innych wymagan zawartych w ST.

Przyjmuje sie, ze wykonawca jest w petni zaznajomiony z zawartoscig i wymogami
tych norm. Wykonawca jest zobowigzany do zapoznania sie z prawem polskim i
innymi przepisami wtadz centralnych i lokalnych oraz z przepisami statutowymi i
wytycznymi, ktore sg w jakikolwiek sposéb powigzane z robotami.

Wykonawca bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tego prawa,
przepisow, zasad i wytycznych w trakcie realizacji robot. Wykonawca bedzie
przestrzegat prawa do patentéw i bedzie w petni odpowiedzialny za spetnianie
wszelkich wymagan prawnych w stosunku do uzywanych opatentowanych urzgdzen
lub metod oraz stale bedzie informowat Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie pozwolen i innych stosownych dokumentéw.

Lista podstawowych aktow prawnych:

e Ustawa z dn.4 lipca 1994 r. Prawo budowlane — tekst jednolity Dz. U.
106/2000, poz. 1126 z pdzniejszymi zmianami

e Ustawa z dn. 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu
przestrzennym,

e Obwieszczenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 24
pazdziernika 2000 r w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo
geodezyjne i kartograficzne.

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 14
grudnia 1994 r. w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
budynki i ich usytuowanie

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy projektu. Budowlanego

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 21
lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan
geodezyjnokartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w
budownictwie

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 30
grudnia 1994 r. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie

e Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z
dn. 28 marca 1972 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robot budowlano-montazowych - Ustawa z dn. 27 kwietnia
2001 r.

e Prawo ochrony $srodowiska

e Ustawa z dn. 27 kwietnia 2001 r. O odpadach

e Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dn. 3
kwietnia 2001 r. w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych
Polskich Norm dla budownictwa
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e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 30 stycznia 2002 r. zmieniajgce
rozporzadzenia w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych
Polskich Norm,

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 26 wrzesnia 1997 r. w
sprawie ogolnych przepisdéw bezpieczenstwa i higieny pracy

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej 2 dn. 14 marca 2000 r. w
sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy przy recznych pracach
transportowych

e Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska Zasobéw Naturalnych i
Lesnictwa z dn. 23 sierpnia 1994 r. w sprawie dokumentacji geologicznej zt6z
kopalnych

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w spawie,
standardéw technicznych dotyczgcych geodezji, kartografii oraz krajowego
systemu informaciji o terenie

e Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dn. 2
kwietnia 2001 r w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz
zespotdw uzgadniania dokumentacji projektowej,. - Ustaw z dn. 10 kwietnia
1997 r. — Prawo energetyczne

e Ustawa z dn. 7 czerwca 2001 r.- O zbiorowym zaopatrzeniu w wode i
zbiorowym odprowadzeniu sciekow

e Ustawa z dn. 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 15 stycznia 2002 r. zmieniajgce
rozporzgdzenie w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz
jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 10 marca 2000 r. w sprawie trybu
certyfikacji wyrobow

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 15 maja
1990er, w sprawie szczegétowych zasad i trybu zgtaszania prac geodezyjnych
i kartograficznych oraz przekazywania materiatow i informacji powstatych w
wyniku tych prac do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego

e Ustawa z dn. 28 kwietnia 2000 r. - O systemie oceny zgodnoéci, akredytacji
oraz zmianie niektory ustaw - Obwieszczenie Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej z dn. 26 czerwca 2000 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu
ustawy o drogach publicznych,

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 24
wrzesnia 1998 r. w sprawie ustalenia geotechnicznych warunkow
posadowienia obiektow budowlanych

e Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dn. 21 czerwca 1999 r. w sprawie znakow i
sygnatéw w drogowych

e Ustawa z dn. 15 grudnia 2000 r. O samorzgdach zawodowych architektow,
Inspektoréw budownictwa oraz urbanistow.

e Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dn. 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie
katalogu odpadéw

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 16
czerwca 2003 r. w sprawie uzgodnienia projektu budowlanego pod wzgledem
ochrony przeciwpozarowej
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e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych dn. 3 listopada 1992 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych obiektéw budowlanych i
terenu.

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 16
czerwca 2003 r. w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz
drég pozarowych,

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 16
czerwca 2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdéw, innych
obiektow budowlanych i terenéw,

e Ustawa z dn.. 4 lutego 1994 r - Prawo gdérnicze i geologiczne

e Rozporzadzenie Rady Ministrow z dn. 24 wrzesnia 2002 r. oddziatywan na
Srodowisko oraz szczegotowych kryteriow zwigzanych z kwalifikowaniem
przedsiewzie¢ do sporzadzania raportu o oddziatywaniu na srodowisko,.

e Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych i
Lesnictwa z dn. 5 listopada w sprawie zasad ustalenia stref ochronnych zrodet
i uje€ wody

e Obwieszczenie Ministra Srodowiska z dnia 2 lipca 2001 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu o ochronie przyrody

e Obwieszczenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 16 lutego 1998 r.

w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o Panstwowej Inspekcji

Sanitarnej,

Kodeks Cywilny — Ustawa z dn. 23 kwietnia 1964 r.

Kodeks Postepowania Administracyjnego — Ustawa z dn. 14 czerwca 1960 r.

Ustawa z dn. 21 sierpnia 1997 r. — O gospodarce nieruchomosciami

Ustawa z dn. 15 lutego 1962 r. — O ochronie débr kultury

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie

szczegoOtowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz

szczegotowego zakresu robot budowlanych, stwarzajgcych zagrozenie
niebezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

e Ustawa z dnia 9 listopada 2000 r. o dostepie informacji o Srodowisku i jego
ochronie oraz o ocenach oddziatywania na Srodowisko, Rozporzagdzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 20 lipca 2002 roku w sprawie sposobu realizaciji
obowigzkéw  dostawcow  sciekow  przemystowych oraz  warunkow
odprowadzenia sciekow do urzgdzen kanalizacyjnych,.

e Ustawa z dn. 3 lutego 1995 r. o ochronie gruntéw rolnych i leSnych

e Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska z dnia 14 pazdziernika 2002 r.
w sprawie szczegotowych wymagan, jakim powinien odpowiada¢ program
ochrony s$rodowiska przed hatasem , - Rozporzadzenie Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dn. 24 lipca 1998 r. w sprawie okreslenia
wykazu wyrobéw budowlanych nie majgcych istothnego wptywu na spetnianie
wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedtug
uznanych zasad sztuki budowlanej,

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 31 lipca
1998 r. w sprawie systemow ocen zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz
sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczanych do obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie,

e Rozporzadzenie Rady Ministrow dnia 24 stycznia 1986 r. w sprawie
wykonania niektorych przepisow ustawy o drogach publicznych,
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e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

e Rozporzadzenie Ministra Finanséw z dnia 17 kwietnia 2002 r. a sprawie
ogolnych warunkéw obowigzkowego ubezpieczenia od odpowiedzialnosci
architektoéw oraz Inspektorow budownictwa,
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ST-01 ROBOTY ELEKTRYCZNE I AKPIA

1. INFORMACJE OGOLNE

1.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét elektrycznych i AKPIA dla zadania: ,Rozbiorka i budowa
przepompowni sciekow "L AKOWA " wraz z infrastrukturg techniczng”

1.2 Zakres robot

1.2.1 Automatyka
Wykonanie robot elektrycznych i AKPIA dla przepompowni w zakresie:

e Prefabrykacja, montaz i uruchomienie rozdzielnicy zasilajgco-sterujgce;j.
Prefabrykacja, montaz i uruchomienie rozdzielnicy posredniej
Prefabrykacja, montaz i uruchomienie rozdzielnicy teletechniki.

Montaz i podtgczenie sygnalizatoréw ptywakowych.
Montaz i podtgczenie hydrostatycznej sondy poziomu
Montaz i podtgczenie czujnikow otwarcia rozdzielnicy
Montaz i podtgczenie czujnikdw cisnienia
Programowanie sterownika plc, modemu telemetrycznego, panela
operatorskiego

Montaz i podtgczenie czujnika cisnienie.

Montaz i podtgczenie przeptywomierzy

Podtaczenie elektrozaworow

Rozbudowa systemu SCADA

Montaz systemu alarmowego

1.2.2 Roboty elektryczne
Demontaz wewnetrznych i zewnetrznych instalacji elektrycznych i AKPiA
Demontaz oswietlenia zewnetrznego
Montaz wewnetrznych i zewnetrznych instalacji elektrycznych i AKPIiA
Dostawa, montaz i podtgczenie stacjonarnego agregatu prgdotworczego
Wykonanie instalacji potgczen wyrbwnawczych
Wykonanie instalacji odgromowej
Wykonanie instalacji uziemiajgcej

e Montaz gniazd elektrycznych
Przed przystgpieniem do prac rozbiorkowych Wykonawca uzgodni z Zamawiajgcym,
ktore elementy wyposazenia przepompowni bedg podlegaty ponownemu
wykorzystaniu. Demontaz urzadzen wykonawca zobowigzany jest wykonywac¢ w
sposob staranny umozliwiajgcy zamawiajgcemu ponowne ich wykorzystanie.
Zdemontowane wyposazenie Wykonawca przewiezie we wskazane przez
Zamawiajgcego miejsce.

1.2.3 Roboty i prace towarzyszace

e dostawa i montaz wraz z urzgdzeniami podstawowymi materiatdw i urzgdzen
towarzyszacych, takich jak: osprzet elektryczny, materiaty elektryczne
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instalacyjne, kable, przewody, drobny osprzet i aparatura, armatura
obiektowa;

wykonanie podtgczenia urzgdzen;

montaz drobnych konstrukcji wsporczych i nosnych ( np. dla kabli, , aparatury,
koryt kablowych itp.), stelazy na zapasy kabla;

zarobienie koncowek przewodow,

oznaczenie przewodu zerowego,

uszczelnienie wylotu osprzetu,

wybodr lokalizacji i umiejscowienie czujnikdw, miernikéw, przetwornikéw z
punktu widzenia tatwego dostepu dla obstugi, mozliwosci demontazu i
prawidtowej pracy oraz wtasciwego zamocowania do elementéw wsporczych,
sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych w zakresie: rezystancji
izolacji i ciggtosci zyt, zgodnosci oznakowania z adresami podanymi na
rysunkach, wyprowadzenie i koncéw do zaciskow AKPIA

wykonanie pomiarow elektrycznych i wszystkich koniecznych badan (badanie
obwodow elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia ochronnego, badanie i
pomiar skutecznosci ochrony od porazen, pomiary rezystancji izolacji, pomiary
potagczen wyréwnawczych),

przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych, préby montazowe,
sprawdzenie dziatania poszczegolnych urzgadzen, o ile jest to mozliwe i
sprawdzenie funkcjonalnosci uktadu,

prace porzgdkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

1.3 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach wymienionych w punkcie 1.2.

2. MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dla materiatow
Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”.

2.2 Stosowane materiaty

2.2.1 PLC
Hardware

jednostki centralne wyposazone w wysokowydajne i energooszczedne
procesory o czestotliwosci taktowania od 1 GHz

min 10 MB wbudowanej pamieci RAM

min 10 MB wbudowanej pamieci Flash

jednostki centralne wyposazone w mechanizm automatycznego zrzucania
pamieci RAM do Flash w razi utraty napiecia zasilania

wbudowane w jednostke centralng porty komunikacyjne — szeregowe RS232,
RS485, USB oraz Ethernet

Wbudowany switch do sieci Ethernet - w modutach komunikacyjnych
Odtaczalne od modutéw terminale przytgczeniowe

Uniwersalne moduty analogowe pracujgce w standardzie prgdowym,
napieciowym
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e Mozliwos¢ rozbudowy systemu o obstuge dodatkowych sygnatéw we-wy
» Lokalna — wykorzystujgc kasety rozszerzajgce oraz kasety rozszerzajgce do
montazu w oddaleniu
» Oddalona — wykorzystujgce oddalone ukfady I/O komunikujgce sie w oparciu
o sie¢ Ethernet, Profibus DP, Profinet, Genius
e Mozliwos¢ stosowania modutdw komunikacyjnych w kasetach wejs¢/wyjsé
Komunikacja i wymiana danych
e Otwarta komunikacja do innych urzadzen i systemow
- Mozliwos$¢ pracy w rozproszonych systemach czasu rzeczywistego wymagajgcych
bardzo szybkiej wymiany danych — dedykowane moduty pozwalajgce na wymiane
danych pomiedzy kontrolerami w czasie pojedynczych mikrosekund
¢ Praca w sieciach szeregowych w protokole
» Modbus RTU Master/Slave
Witasnym protokole zdefiniowanym przez uzytkownika
e Praca w sieciach Ethernet w protokotach
» Modbus TCP Master/Slave
e Programowanie przez sie¢ TCP/IP Ethernet/Internet
e Programowanie przez sie¢ szeregowg w standardzie RS232, RS485, USB -
Mozliwo$¢ wgrania programu sterujgcego i konfiguracji do sterownika bez
uzycia komputera PC z oprogramowaniem narzedziowym

2.2.2 Przetwornik cisnienia
Do pomiaréw ciSnienia nalezy zastosowaC przetwornik cisnienia spetniajgcy
nastepujgce wymagania:

e stopien ochrony minimum IP65,

e sygnat wyjsciu z przetwornika 4-20 mA,

e bigd podstawowy mniejszy lub réwny 0.1%,

e zakres kompensaciji temperatury od -25 stopni C do 80 stopni C,

2.2.3 Przetwornik przepltywu cieczy
Do pomiaréw przeptywu nalezy zastosowac przeptywomierz elektromagnetyczny w
wersji roztgcznej spetniajgcy nastepujgce wymagania:
e Cigglty pomiar Sciekow
mozliwos¢ pomiaru przeptywu w dwdch kierunkach
stopien ochrony IP67
wyjscie analogowe z przetwornika 4...20 mA
wyjscie cyfrowe z przetwornika
e zasilanie przetwornika przeptywomierza 230 V/50Hz
Przeptywomierz dostawa przez branze technologiczna.

2.2.4 Przetwornik poziomu
Do pomiarow poziomu nalezy zastosowa¢ hydrostatyczne sondy poziomu
spetniajgce nastepujgce wymagania:
e Zasilanie 13-30V DC
Sygnat wyjsciowy 4-20mA
Dostosowana do ciggtego kontaktu ze Sciekami,
Dtugosé kabla minimu 20mb
Doktadno$¢ pomiaru na poziomie £ 0.5%.
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2.2.5 Plywakowe sygnalizatory poziomu
Wymagania:
e Stopien ochrony IP68,
kat przetgczania 45°
sygnat wyjsciowy styk przetgczalny NO/NC
Materiat ptywaka i ciezarka — polipropylen (PP)
Dtugosé przewodu 20m
Temperatura pracy 0-50°C

2.2.6 Panel operatorski
Wymagania:

e Dotykowy, kolorowy ekran operatorski o przekgtnej minimum 5”

e Obstuga 65536 kolorow

e Rozdzielczos¢ 800 x 480 pikseli

e Panoramiczny wyswietlacz

e \Wbudowane porty komunikacyjne

e Wbudowany port Ethernet z obstugg FTP Server oraz VNC Server

2.2.7 Agregat pradotwoérczy
Wymagania dla agregatu:
Moc znamionowa — dobrana do wielkosci zespotow pompowych
Czestotliwos¢ [Hz] 50
Napiecie [V] 400
Paliwo ON
Zuzycie paliwa dla obcigzenia

e 50% [I/h] 3,5

o 75%[l/h] 4,7

e 100% [I/h] 6,3

e 110% [I/h] 7,1
Instalacja sterowania silnika[V] 12
Pojemnosc¢ zbiornika paliwa [I] 140
Autonomia przy 100% obc. [h] 21,1
Wymiary D x S x W [mm] 1900 x 850 x 1400
Gwarantowana moc akustyczna Lwa [dBA] 89
Sterownik agregatu:
Typ ComAp InteliLite AMF 25
Komunikacja RS485 MODBUS
Intuicyjny interfejs graficzny
Zegar czasu rzeczywistego z akumulatorem
Kontrola zasilania sieciowego
Automatyczny start generatora
Pomiar wartosci pragdu w 3 fazach
Pomiar wartosci napiecia sieci i generatora
Pomiar mocy czynnej, biernej i pozornej
Licznik energii czynnej i biernej generatora
Licznik czasu pracy
Pomiar napiecia akumulatora

str. 28



2.2.8 Falowniki

2.2.9 Przepusty kablowe
W przepompowni oraz komorach nalezy zainstalowaé przepusty kablowe gazo i
wodoszczelne. W przepompowni i zbiorniku retencyjnym wykonac¢ przespusty
osobne dla kazdej pomp oraz osobny dla czujnikdw pomiarowych. Dla komory
rozdziatu wykonac¢ osobny przepust na kabli elektronapedéw oraz osobny dla kabli
sygnatowych.
Wymagania dla przepustow:

e przepust z dwoma szczelnie zamontowanymi pokrywami

e rama przepustu: ABS z uszczelkg trojwargowg z TPE

e ruratgczaca: PVC

e pokrywy zaslepiajgce: ABS z uszczelkg z TPE

e gazo- i wodoszczelnos¢ do 2,5 bara
Dodatkowo dla potaczeh wyréwnawczych nalezy zainstalowac przepusty uziemiajgce
spetniajgce wymagania:

e rdzen przepustu i podktadki kontaktowe: stal nierdzewna V4A (AISI 316L)

e przegroda wodna: NBR

e tarcze do mocowania w szalunku: PE Wszystkie przepusty zostaty wydane w

branzy konstrukcyjne;j.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Liczba i
wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, obmiarami, ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy
lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

4.1 Wymagania ogolne
Warunki ogdlne stosowania transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”.

4.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom
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dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad
drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog
na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwacC na biezgco, na wilasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

4.3 Transport rozdzielnicy

Rozdzielnica RP powinna by¢ transportowana w zestawach transportowych
samochodem z plandeka. Na okres transportu mogg by¢ zdemontowane i osobno
zapakowane nastepujgce elementy:

e przyrzady wskazéwkowe,

e zespoty zabezpieczeniowe,

e aparaty, ktore w fabrycznych DTR majg przewidziane szczegodlne warunki

transportu,

W przypadku transportu cztonbw wysuwnych w rozdzielnicy nalezy je ustawi¢ w
potozeniu proby.
Roztadowanie i tadowanie zestawow transportowych powinno by¢ przy pomocy
suwnicy lub dzwigu.
Dopuszcza stosowanie wozkéw o odpowiednim udzwigu.
Przemieszczanie zestawow wewngtrz pomieszczenia moze odbywac sie przy uzyciu,
co najmniej trzech rolek o jednakowej Srednicy lub innego sprzetu przeznaczonego
do transportu poziomego.

4.4 SrodKi transportu

Srodki transportu przewidziane do stosowania:
e Samochdd dostawczy do 0,9 Mg

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania

Ogdlne wymagania dla wykonywania robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”.
Przed rozpoczeciem robot wykonawca opracuje:

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktadac sie z czesci

opisowej i graficznej,

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

e projekt organizacji budowy,
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg lub
kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji robét
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za petng obstuge geodezyjna.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robdét zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg
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wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji
ponosi Wykonawca.

Wykonawca uzgodni rowniez srodki i procedury zapobiegawcze w zakresie
bezpieczenstwa prac oraz w zakresie przestrzegania warunkow
higienicznosanitarnych.

5.2 Zasady wykonywania robot przy urzadzeniach energetycznych

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z Rozporzgadzenie Ministra Gospodarki z
dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzgdzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. z 1999 r. Nr 80, poz. 912.)

Osoby wykonywajgce prace przy urzgdzeniach elektroenergetycznych muszag
posiadac kwalifikacje zgodne z Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki
Spot. z dnia 28 kwietnia 2003 r. w sprawie szczegdétowych zasad stwierdzania
posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujgce sie eksploatacjg urzadzen, instalacji i
sieci( Dz.U. z 2003 r. Nr 89, poz. 828 z p6zniejszymi zmianami)

e uprawnienia do zajmowania sie eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci na
stanowisku dozoru w zakresie sieci, urzadzeh i instalacji o napieciu
znamionowym do 1 kV

e uprawnienia do zajmowania sie eksploatacja urzgdzen, instalacji i sieci na
stanowisku eksploatacji w zakresie sieci, urzgdzen i instalacji o napieciu
znamionowym do 1 kV

Wykonawca ponosi catkowitg odpowiedzialnos¢ za bezpieczenstwo przy
wykonywaniu prac przy urzgdzeniach elektroenergetycznych.

5.3 Dodatkowa ochrona od porazen, sie¢ polaczen wyréwnawczych

Celem poprawienia bezpieczehstwa i warunkéow eksploatacyjnych nalezy wykonac
sieC potgczen wyréwnawczych. Przy uktadaniu kabli sitowych na dnie wykopu(przed
wykonaniem podsypki kablowej) nalezy utozy¢ ptaskownik ze stali nierdzewnej 25x4
i podtgczy¢ do niego gtdwng szyne wyréwnawcza.

Do gtéwnej szyny wyrdéwnawczej podtgczy¢ szyny PE oraz obudowy przewodzgce
urzgdzen elektrycznych ( napedy zasuw, korpusy pomp, konstrukcje metalowe).

Sie¢ potgczen wyréwnawczych nalezy wykonac¢ zgodnie z normami PN-IEC 60346-
4-41 i PN-IEC 60346-7.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady

Ogolne zasady kontroli jakosci robdét podano w ST-00, ,Wymagania Ogolne”.

Wszystkie elementy robét elektrycznych i AKPIA podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
e Zgodnosci z dokumentacja i przepisami

Poprawnego montazu

Kompletnos$ci wyposazenia

Poprawnosci oznaczenia

Braku widocznosci uszkodzen

Nalezytego stanu izolacji

Skutecznosci ochrony od porazen

6.2 Kontrola jakosci materiatow
Inspektor Nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:
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posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono
zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu
zgodnie z rozporzgdzeniem MSWIA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub
aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong i ktore spetniajg
wymogi ST

znajdujg sie w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozporzgdzeniu MSWIA z
1998 r. (Dz. U. 98/99)

posiadajg swiadectwo jakosci wydane przez producenta,

6.3 Kontrola i badania w trakcie robot:

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowaC mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do
akceptacji Inspektora Nadzoru. Zakres kontroli w trakcie rob6t obejmuije:

Sprawdzenie czy utozone kable (rodzaj, liczba, przekrdj zyt) sg zgodny z
dokumentacjg techniczng.

Promienie tfukdéw kabla na zatamaniu trasy
Uszczelnienie rur i innych przepustow

Oznaczenie kabli (liczba opasek i napiséw na nich)
Prawidtowosci montazu przewodow ochronnych
Prawidtowo$¢ montazu rozdzielnic,

Prawidtowos¢ podtgczenia pomp,

Wykona¢ pomiary geodezyjne przed zasypaniem
Prawidtowos¢ wykonania uziemienh

Prawidtowos$¢ wykonania sieci potgczen wyréwnawczych
Prawidtowos$¢ dziatania urzgdzen pomiarowych

6.4 Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robdét nalezy wykonac i sporzgdzi¢ protokoty z nastepujgcych
czynnosci:

Sprawdzenie ciggtosci zyt i zgodnosci faz

Préby napieciowe izolacji przewodéw i kabli,

Pomiary rezystancji izolacji

Pomiary rezystancji uziemienia

Pomiary i préby potgczen wyréwnawczych
Skutecznoséci ochrony od porazen,

Sprawdzenie dziatania pomp, sterowan, zabezpieczen,
Sprawdzanie i pomiary obwodow sygnalizacji

Pomiary uktadow AKPIiA

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest mb, szt, kpl.
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8.0DBIOR ROBOT

8.1 0golne zasady odbioru robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym
odbiorom: odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, odbiorowi instalacji i
urzadzeh technicznych, odbiorowi czesciowemu, odbiorowi ostatecznemu
(koncowemu), odbiorowi po uptywie okresu rekojmi ,odbiorowi pogwarancyjnemu po
uptywie okresu gwarancji.

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji
ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwitocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.

Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentoéw zawierajgcych komplet wynikow pomiaréw technicznych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3 Odbior czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czes$ciowego robdt dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach
umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru.

8.4 Odbior koncowy

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robd6t oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakohczenia robot i przyjecia
dokumentow.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg
projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz
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odbiorow czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdét
uzupetniajgcych w poszczegodlnych elementach konstrukcyjnych i wykohczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru koncowego

Przy odbiorze robdét powinny by¢ nastepujgce dokumenty:
e Dokumentacja projektowa powykonawcza =z naniesionymi zmianami i

uzupetnieniami dokonanymi w trakcie wykonywania robot

e Dziennik Budowy

Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie

wykonywania robot,

Dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatow,

Protokoty czesSciowych odbioréw poprzednich faz robdt,

Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych prob montazowych,

Geodezyjng inwentaryzacje wykonanych robot (Mapa zasadnicza z pieczatkg

o wpisie do zasobdw geodezyjnych i szkice inwentaryzacji geodezyjnej ze

wspotrzednymi geograficznymi kabli zasilajgcych, swiattowodow),

Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw urzgdzen materiatow

Deklaracje lub certyfikaty zgodnosci wybudowanych materiatéw,

Certyfikaty bezpieczenstwa

Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzgdzen

Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzgdzen,

Instrukcje eksploatacji i obstugi AKPiA

Protokoty kalibracyjne urzadzen,

Protokoty z nastawy urzadzen (np. falownikdéw, zabezpieczen, wytgcznikow,

itd.),

e Protokoty z uruchomien i pomiaréw obcigzenia pomp wraz z nastawami
zabezpieczen,.

e Oprogramowanie aplikacyjne sterownikéow PLC,

e Oprogramowanie aplikacyjne sterownika z w wersji umozliwiajgcg jego edycje
i zmiany, w wersji drabinkowej, z komentarzami i opisami zmiennych na CD ,

e Wydruk oprogramowania sterownika w wersji drabinkowej (j.w),

e Tabele pamieci wejsciowych, wyjsciowych i wewnetrznych zmiennych
analogowych w sterowniku

e Tabele pamieci wejsciowych, wyjsciowych i wewnetrznych zmiennych
dyskretnych w sterowniku,

e Schemat konfiguracji sterownika z numeracja modutdbw, numerami
katalogowymi i podtgczeniami sygnatow,

e Opisy wejsc i wyjsc fizycznych sterownika

¢ Licencje na oprogramowanie aplikacyjne
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8.4.3 0dbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnig sie w okresie rekojmi
i gwarancji.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Zasady ptatnosci zostaty szczegdtowo zapisane w Dokumentach Umowy zawartej
pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

Podstawg pfatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce i
przedstawiong w ofercie bedgcej czescig dokumentéw umownych i przyjetg przez
Zamawiajgcego.

Pfatnosci bedg realizowane za wykonane elementy przedmiotu umowy zgodnie z
harmonogramem rzeczowo -finansowym, na podstawie protokotu(éw) odbioru
czes$ciowego podpisanego(ych) przez Inspektora nadzoru w obecnosci kierownika
budowy.

Wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skfadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Wykonawca ma obowigzek przewidzieC wszystkie roboty objete Umowg i
szczegotowym opisem zamowienia.

Wykonawca ma obowigzek wypetnic wykaz cen, ktory bedzie podstawg ustalania
zakresu zaawansowania Robét.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-88/M-42000 Automatyka i pomiary przemystowe. Terminologia

2. PN-89/M-42007.01.04 Automatyka i pomiary przemystowe. Oznaczenia na
schematach

3. PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki - Kable i przewody

4. PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczehstwa przy wspoétdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow barwami albo cyframi

5. PN-EN 60073:2000 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Zasady kodowania wskaznikow i
elementow manipulacyjnych

6. PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa

7.PN-EN 60654-1:1996 Urzadzenia do pomiaréw i sterowania procesami
przemystowymi. Warunki pracy. Warunki klimatyczne.

8. PN-EN 60654-2:1999 Warunki pracy urzgdzen do pomiaréw i sterowania
procesami przemystowymi. Zasilanie.

9. PN-EN 61298-2:1999 Urzadzenia do pomiaréw i sterowania procesami
przemystowymi. Ogodlne metody i procedury wyznaczania wiasciwosci. Badania w
warunkach odniesienia

10. PN-IEC 1131-1 1996 Sterowniki programowalne. Postanowienia ogdine.

11. PN-EN 61131-2:2005 Sterowniki programowalne. Cze$¢ 2: Wymagania i badania
dotyczgce sprzetu

12. PN-IEC 6131-3:1998Sterowniki programowalne. Jezyki programowania.
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13. PN-EN 50170:2002U Systemy komunikacji miejscowej ogolnego przeznaczenia
14. BN-76/18984-16 Telekomunikacyjne linie przewodowe. Skrzyzowania z liniami
kolejowymi. Ogdlne wymagania.

15. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogdlne
wymagania i badania.

16. BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe przewodowe. Linie
kablowe. Ogdlne wymagania i badania

17. PN-E-05033:1994 Wytyczne do instalacji elektrycznych - Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie

18. PN-93/E-90403 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajgce 6/6 kV - Kable
sygnalizacyjne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

19. PN-87/E-90050 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do
uktadania na state - Ogdlne wymagania i badania

20. PN-EN 50395:2007 Metody badania wiasciwosci elektrycznych przewodow
elektroenergetycznych niskiego napiecia

21. PN-90/E-93003 Wwytgczniki samoczynne do zabezpieczania urzadzen
elektrycznych

22. PN-EN 61914:2009 Uchwyty przewodow do instalacji elektrycznych

23. PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem
elektrycznym

24. PN-IEC 60050-195:2001 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki -
Uziemienia i ochrona przeciwporazeniowa

25. PN-IEC 60050-826:2007 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki --
Czes¢ 826: Instalacje elektryczne

26. PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢:1
Wymagania podstawowe, ustalanie ogélnych charakterystyk, definicje

27. PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
Ustalanie ogolnych charakterystyk

28PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-43:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed prgdem przetezeniowym
29. PN-HD 60364-4-443:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - -
Czes¢: 4-443: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed
zaburzeniami napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi -- Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi

30. PN-HD 60364-4-444:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-
444: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zaktdceniami
napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi

31. PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - -
Czesc¢ 5-51: Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogdlne 32.
PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie

33. PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza

34. PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 5-54:
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego -- Ukfady uziemiajgce i przewody
ochronne

35. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

36. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pdzniejszymi poprawkami .
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37. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 3 listopada 1992 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i
terenow.

38. Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w
sprawie wyrobow stuzgcych do ochrony przeciwpozarowej, ktére mogag byc¢
wprowadzane do obrotu i stosowane wytgcznie na podstawie certyfikatu zgodno$ci.
39. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1989 r. w
sprawie najwyzszych dopuszczalnych stezen i natezen czynnikéw szkodliwych dla
zdrowia w srodowisku pracy. Z pozniejszymi zmianami.

40. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w
sprawie ogolnych przepisdéw bezpieczenstwa i higieny pracy
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