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Trzebinia, dn. 09.08.2018r.

OSWIADCZENIE

Oswiadczam, ze niniejszy projekt tymczasowej organizacji ruchu opracowany w ra-
mach zadania inwestycyjnego pn. ,Przebudowa odwodnienia drogi powiatowej 4720S
— ul Odkrywkowej w Bedzinie” sporzadzony w dniu 9 sierpnia 2018r. dla PzZD
w Bedzinie, ul. Wegroda 59, 42 — 582 Rogoznik jest zgodny z aktualnymi przepisami
w sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych
oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na

drogach oraz z warunkami technicznymi jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne.

mgr inz. Artur Kurdziel
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1. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiot opracowania stanowi projekt tymczasowej organizacji ruchu. Projekt zostat
wykonany na potrzeby zadania inwestycyjnego pn.: ,Przebudowa odwodnienia drogi powiatowej
4720S — ul Odkrywkowej w Bedzinie — etap 11”.

W ramach niniejszego opracowania przeprowadzono inwentaryzacje istniejgcego ozna-
kowania pionowego oraz poziomego oraz zaprojektowano oznakowanie na czas prowadzenia

rob6t zwigzanych z budowa.

2. Inwestor zadania

Inwestorem niniejszego zadania jest:
Powiatowy Zarzad Drég w Bedzinie
ul. Wegroda 59
42 — 582 Rogoznik

3. Podstawa opracowania’

3.1. Formalne podstawy opracowania

Niniejszy projekt zostat opracowany w ramach umowy zawartej pomiedzy PZD w Bedzi-
nie a Pracownig Projektowa Inzynierii Sanitarnej-Jerzy Sowa na opracowanie dokumentacji pro-
jektowej dla zadania inwestycyjnego pn.: ,Przebudowa odwodnienia drogi powiatowej 4720S

— ul Odkrywkowej w Bedzinie — etap 11”.

3.2. Techniczno-prawne podstawy opracowania
Przy opracowaniu niniejszego projektu wykorzystano nastepujgce przepisy, wytyczne i
inne materiaty:
[1] Podktad mapowy w skali 1:500
[2] Inwentaryzacja istniejgcego oznakowania drogi
[3] Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegoto-
wych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzeniem (Dz.U. 2003 nr 177 poz. 1729)
[4] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. 2013 poz. 260)
[5] Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. 2012 poz. 1137)
[6] Rozporzgdzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych. (Dz.U. 2002 nr 170 poz.
1393)
[7] Rozporzadzenie  Ministra  Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 .
w sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na dro-
gach (Dz.U. 2003 nr 220 poz. 2181)
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[8] Zatgcznik pn. ,Katalog typowych schematéw oznakowania robét prowadzonych w pasie
drogowym” do zarzadzenia nr 75 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z
dnia 30 lipca 2010 roku w sprawie typowych schematéw oznakowania robot prowadzo-

nych w pasie drogowym

4. Lokalizacja inwestycji

Zadanie inwestycyjne w ramach ktérego opracowano niniejszy projekt organizacji ruchu
zlokalizowane jest w miescie Bedzin przy ul. Odkrywkowej, na dziatkach o numerach ewidencyj-
nych: 1818/2; 2444/1; 1785; 1746/2; 1679/2 obreb: Lagisza; Grodziec, 140101_1 Miasto Bedzin

5. Opis stanu istniejgcego

5.1. Opis istniejacego zagospodarowania terenu

Przedmiotowa inwestycja zlokalizowana jest w potnocnej czesci miasta Bedzin. Zago-
spodarowanie terenu w analizowanym obszarze to gtdwnie zabudowa jednorodzinna oraz tereny
zielone.

Odcinki drég objete zakresem opracowania znajdujg sie w obszarze zabudowanym.
W zwigzku z powyzszym maksymalna predkos¢ dopuszczona przepisami wynosi 50km/h w go-
dzinach od 5% do 23% oraz 60km/h w godzinach od 23% do 5.

Lokalizacja planowanej inwestycji zostata pokazana na rysunku OR-01.

5.2. Opis istniejacej geometrii drogi

W stanie istniejgcym teren przeznaczony pod inwestycje wykorzystywany jest jako pobo-
cze nieutwardzone oraz droga o nawierzchni asfaltowe;.

Ul. Odkrywkowa przy ktérej wybudowany zostanie chodnik, kanalizacja deszczowa oraz
wymieniony fragment jezdni o szerokosci 1,5m. Szerokos$¢ jezdni na odcinku objetym zakresem
opracowania wynosi ok 6,5-7 m. Jezdnia ul. Odkrywkowej wykonana jest z betonu asfaltowego.
Na opisywanym odcinku drogi nie wystepuje infrastruktura dla ruchu pieszego w postaci chodni-

kéw. Przedmiotowa droga obstuguje teren przyleglty poprzez istniejgce zjazdy.

5.3. Charakterystyka ruchu na drodze

Na potrzeby niniejszego opracowania nie zostaty przeprowadzone szczegdtowe pomiary
natezenia ruchu na odcinku ulicy objetej zakresem projektu. Podyktowane jest to faktem, ze pro-
jektowana organizacja nie zaktada m. in. wprowadzenia sterowania ruchem za pomocg sygnali-
zacji swietlnej. Dodatkowo roboty zwigzane z budowg chodnika nie wymagajg zajecia catej ist-
niejgcej jezdni ul. Odkrywkowej oraz sg robotami szybko postepujgcymi.

Z uwagi na rodzaj zabudowy na analizowanych odcinku ulicy ruch pieszy w opisywanym

rejonie charakteryzuje sie znaczng wielkoscig natezenia.
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6. Opis rozwigzan projektowych

W ramach przedmiotowej inwestycji przewidziano budowe kanalizacji deszczowej, chod-

nika dla pieszych, przebudowe zjazdéw oraz odtworzenie istniejgcej jezdni na szerokosci 1,5m.

7. Opis istniejacej organizacji ruchu

Na potrzeby niniejszego projektu przeprowadzono inwentaryzacje istniejagcego oznako-
wania na odcinku ul. Odkrywkowej objetym zakresem opracowania.

Po przeprowadzonej inwentaryzaciji istniejgcego oznakowania sporzgdzono plan istnie-
jacej organizacji ruchu - rysunek OR-02 na ktérym naniesiono istniejgce oznakowanie pionowe,

poziome oraz sporzadzono zamieszczony ponizej opis istniejgcej organizacji ruchu.

7.1. Oznakowanie pionowe
Oznakowanie pionowe wystepujgce na odcinku ul. Odkrywkowej sktada sie z nastepuja-
cych znakéw:

— D-15 umieszczonych w rejonie przystankéw autobusowych przy ul. Odkrywkowej,

7.2. Oznakowanie poziome
Oznakowanie poziome wystepujgce na odcinku ul. Odkrywkowej sktada sie z nastepuja-
cych znakéw:

— P-1b na catosci opracowania

8. Projektowanatymczasowa organizacji ruchu na czas prowa-
dzenia robot

W celu budowy chodnika i odtworzenia jezdni przewiduje sie zajecie 1,5m jezdni ul. Od-
krywkowej.

Plan tymczasowej organizacji ruchu przedstawiono na rysunku OR-03 i OR-04. Projek-
towane oznakowanie pionowe oraz urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego nalezy ustawié¢
zgodnie z powyzszymi rysunkami. Tymczasowa organizacja ruchu prowadzona bedzie w dwéch
etapach. Pierwszy etap przedstawiono na rysunku OR-03 ktéry przedstawia organizacje ruchu
podczas prac budowalnych na potnocnej stronie ul. Odkrywkowej. Drugi etap przedstawiono na
rysunku OR-04 ktéry przedstawia organizacje ruchu podczas prac na potudniowej stronie ul. Od-

krywkowej.
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8.1. Oznakowanie pionowe —etap 1

Na czas prowadzenia robo6t zwigzanych z budowg zaprojektowano ustawienie nastepu-

jacych znakdéw pionowych:

A-14, A-12b na jednym stupku 50m przed rozpoczynajgcymi sie wygrodzeniami

B-33, B-25 na jednym stupku 30m przed rozpoczynajgcymi sie wygrodzeniami

U-3d, U21b, U-20b — Umieszczone jako wygrodzenie miejsca gdzie bedg prowadzone
prace

U-21b wraz z U35a — umieszczone na poczatku zwezenie jezdni

B-41, T-22 — Umieszczone nad U-20b na poczatku i na kohcu obszaru na ktérym prowa-
dzone beda prace

D-15 Przeniesienie znaku poza obszar prowadzonych robét

B-42 Na wyjezdzie poza obszar robét

8.2. Oznakowanie poziome —etap 1

Nie przewiduje sie wykonania poziomego oznakowania drogi na czas prowadzenia robét

zwigzanych z budowa.

8.3. Oznakowanie pionowe — etap 2

Na czas prowadzenia robo6t zwigzanych z budowg zaprojektowano ustawienie nastepu-

jacych znakow pionowych:

A-14, A-12b na jednym stupku 50m przed rozpoczynajgcymi sie wygrodzeniami

B-33, B-25 na jednym stupku 30m przed rozpoczynajgcymi sie wygrodzeniami

U-3d, U21b, U-20b — Umieszczone jako wygrodzenie miejsca gdzie bedg prowadzone
prace

U-21b wraz z U35a — umieszczone na poczatku zwezenie jezdni

B-41, T-22 — Umieszczone nad U-20b na poczgtku i na kohcu obszaru na ktérym prowa-
dzone bedg prace

B-42 Na wyjezdzie poza obszar robot

8.4. Oznakowanie poziome — etap 2

Nie przewiduje sie wykonania poziomego oznakowania drogi na czas prowadzenia robot

zwigzanych z budows.

9. Zagrozenia i utrudnienia wystepujace po wprowadzeniu or-
ganizacji ruchu

Podczas realizacji rob6t budowlanych beda wystepowaty typowe dla inwestycji drogo-

wych rodzaje zagrozeh wynikajgce z wykonywania robét ziemnych, z wykonywaniem robot bru-

karskich oraz z uzyciem sprzetu zmechanizowanego:

zwigkszone ryzyko kolizji sprzetu drogowego z innymi uczestnikami ruchu.
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Skala zagrozen jest ograniczona do placu budowy (zagrozenie lokalne). Miejsce i czas
wystagpienia zagrozen: kazdorazowo podczas wykonywania robét budowlanych w obszarze i w
czasie wykonywania.

W trakcie wykonywania prac budowlanych bedg wystepowaty nastepujgce utrudnienia w
ruchu:

— Zwezenie jezdni na odcinku prowadzonych robot

10. Uwagi koncowe

— Odlegtos¢ miedzy kolejnymi znakami powinna wynosi¢ co najmniej 10m.

— Nalezy odpowiednio wczesnie poinformowac stuzby ratownicze (pogotowie ratunkowe,
straz pozarng, policje) o utrudnieniach w ruchu wyniktych ze zmiany organizacji ruchu na
czas prowadzenia robot.

— Przygotowane wczesniej znaki do czasu rozpoczecia robdét winny by¢ zastoniete.

— Projektowane znaki powinny by¢ z grupy wielkosci duze.

— Tablice oznakowania pionowego muszg byé wykonane z folii Il generac;ji.

— Po zakonhczeniu robo6t budowlanych wszelkie oznakowanie zawarte w niniejszym opra-
cowaniu nalezy bezwzglednie zlikwidowac.

— W trakcie prowadzonych robét nalezy zapewnic¢ ciggtos¢ dojazdu do posesiji, przejazd
awaryjny dla pojazddéw stuzb ratowniczych, dojscia do istniejgcych budynkow.

— Przewidywany termin wprowadzenia organizacji to 1l potowa 2018 roku — | potowa 2019
roku.

OPRACOWAL.:

mgr inz. Artur Kurdziel

Trzebinia, sierpien 2018
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