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SST-E-00 WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP.
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot dla
zadania : PROJEKT BUDOWY TOALETY PUBLICZNEJ] DLA POTRZEB OSOB ODWIEDZAJACYCH
FOKARIUM STACJI MORSKIEJ IM. PROFESORA KRZYSZTOFA SKORY INSTYTUTU OCEANOGRAFII
UNIWERSYTETU GDANSKIEGO WRAZ Z PELNIENIEM NADZORU AUTORSKIEGO INSTALACIE
ELEKTRYCZNE.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegolowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, dla robot objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi : SST E-01, SST-E-02oraz SST E-03
1.4 Informacje o terenie budowy
Projektowany budynek w miejscowosci Hel.

Nazwy i kody:
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych .
45310003-0 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311100-2 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych

1.5. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.5.1. Dziennik budowy
- dziennik, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robot.
1.5.2. Kierownik budowy
- osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.
1.5.3. Rejestr obmiaréw
- akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.5.4. Laboratorium
- zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng
jakosci materiatow oraz robot.
1.5..5. Materialy
- wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera.
1.5.6. Polecenie InZyniera
- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.5.7. Projektant
- uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.5.8. Przetargowa dokumentacja projektowa
- czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke¢ i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robot.
1.5.9. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okre$§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.
1.5.10. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegblowych warunkach umowy
1.5.11. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia
czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
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Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza
by¢ jednorodne i wykazywaé¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie
to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.12. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong istniejacych instalacji w obszarze budowy i za urzadzenia takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.13. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.14. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Wszystkie instalowane materialy i urzadzenia musza spetnia¢ warunki wymienione w projekcie

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do rob6t Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania i
odpowiednie §wiadectwa i certyfikaty do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Kazdy rodzaj roboét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuje
na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.
2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do roboét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwos$¢ do robot i byly dostgpne do kontroli
przez Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowsg.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprze¢tu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdézniej zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw umowy, zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatbw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST projektu
organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pisSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutlowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialow i roboét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawece, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
6.1.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong jako$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatdow. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzg¢t badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonaweca.

6.1.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.1.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacjg okre$lona w pkt 1 i ktdére spetniajag wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robo6t bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.1.4. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zaltaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakos$ci i harmonogramow robét,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegodlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych odbiorow

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robdét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjegcia lub
zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.
(2) Rejestr obmiardéw

Rejestr obmiaréow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiardw.
(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1)-
(4) nastgpujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,
b) protokotly odbioru robét,

c) protokoly z narad i ustalen,

d) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesi¢cznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.
7.2. Zasady okreSlania ilosci robo6t i materialow

Dhugosci i1 odleglosci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.
7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
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Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéow robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

1. W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
2. odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

3. odbiorowi czgsciowemu,

4, odbiorowi ostatecznemu,

5. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czgséci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgéciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robdt. Odbioru czeSciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier.
8.4. Odbiér ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robo6t z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupelniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupethiajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
. ustalenia technologiczne,
. dzienniki budowy i rejestry obmiaréow (oryginaty),
. wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan
. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST
opi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

2
3
4
5
6
k
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Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Dokumenty odniesienia
Dokumentacja budowlana i wykonawcza przedmiotowego zadania, dodatkowo nalezy podczas realizacji obiektu
przestrzegaé postanowien obowigzujacych przepisow dotyczacych budowy, a w szczegdlnosci:
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane(Jedn.tekst Dz.U. 207/2006, poz. 1118 z p6zn.zm.).
- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 roku Prawo Energetyczne(Jedn.tekst Dz.U. 89/2006 poz.625 z p6zn.zm.).
- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (Jedn.tekst Dz.U.147/2002 poz.1129 z
pozn.zm.).
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz.U. 92/2004, poz. 881)
- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku o dozorze technicznym (Dz.U. 122/2004, poz. 1321 z p6zn.zm.).
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. 62/2001, poz. 627 z pdzn.zm.).
- Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach publicznych (Jedn.tekst Dz.U. 204/2004, poz. 2086).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 75/2002 po0z.690 z p6zn.zm.)
- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 roku w sprawie ochrony
przeciwpozarowe]j budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow (Dz.U.109/2010 poz.719)
- Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 roku w sprawie ogoélnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Jedn.tekst Dz.U. 169/2003 poz.1650 z pézn.zm.).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Iutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz.U. 47/2003, poz. 401).
- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. 80/1999, poz.912)..
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 roku w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. 120/2003 poz. 1126).
- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 4 maja 2007 r. w sprawie szczegdélowych warunkéw funkcjonowania
systemu elektroenergetycznego (Dz.U. 93/2007 poz.623).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 roku w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie (Dz.U. 219/2005, poz. 1864).
- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 roku w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. 43/1999 poz.430 z pézn.zm.).
- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z dnia 24 lipca 2009 roku w sprawie
przeciwpozarowego
zaopatrzenia w wodg oraz drog pozarowych (Dz.U. 124/2009 poz.1030).
- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 roku w sprawie wykazu
wyroboéw stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania tych wyrobow do uzytkowania (Dz.U.143/2007 poz.1002 z p6zn.zm.)
10.2. Obowiazujace normy
Jako normy obowigzujace nalezy traktowaé normy przywotane w rozporzadzeniu MI w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznurowych.
- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cz¢$¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie
ogolnych charakterystyk, definicje.
- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cz¢$¢ 4-41: Ochrona zapewnienia bezpieczenstwa.
ochrona przed porazeniem elektrycznym.
- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.
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- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przet¢zeniowym.
- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.
- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.
Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.
- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.
Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed zaktéceniami elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektow
budowlanych.
- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed obnizeniem napigcia.
- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.
- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo.
Dobor srodkow ochrony w zalezno$ci od wptywow zewngtrznych. Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej
w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)
- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa.
- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia ogélne
PN-IEC 60364-5-559:2003
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Inne
wyposazenie.
Oprawy o$wietleniowe i instalacje o§wietleniowe
- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.
- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnos$¢ pradowa dtugotrwata przewodow.
- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed przepi¢ciami.
- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odfaczania izolacyjnego i faczenia.
- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czg§¢ 5-54: Doboér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronne i przewody potaczen ochronnych.
- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czgs¢ 5-59: Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Inne wyposazenie. Sekcja 559: Oprawy i instalacje o§wietleniowe.
- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.
- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cz¢$¢ 6: Sprawdzanie.
- PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchniami przewodzacymi.
- PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyng, znakowanie i
identyfikacja. Identyfikacja zaciskow urzadzen i zakonczen przewodow.
- PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu czlowieka z maszyna, znakowanie i
identyfikacja. Identyfikacja przewodow barwami albo alfanumerycznymi.
- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycznoscia statyczng. Ochrona obiektow, instalacji i urzadzen. Wymagania.
- PN-E-05010:1991 Zakresy napigciowe instalacji w obiektach budowlanych.
- PN-E-08501:1988 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.
- PN-EN 50160:2002 Parametry napigcia zasilajacego w publicznych sieciach rozdzielczych
- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).
- PN-EN 61140:2005 Ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym. Wspolne aspekty instalacji i urzadzen.
- PN-IEC 61239:2000 Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczacymi zasilania
elektrycznego. Wymagania bezpieczenstwa.
- PN-ISO 7010:2006 Symbole graficzne. Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa. Znaki bezpieczenstwa
stosowane w miejscach pracy i w obszarach uzytecznos$ci publiczne;j.
10.3 Inne normy
BN-91/8870-08 — Rozdzielnice skrzynkowe niskonapigciowe. Skrzynki z tworzyw sztucznych. Ogdlne wymagania i
badania
PN-92/E-08106 — Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)
PN-76/H-92325 — Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana
PN-C-89222:1997; PN-EN-1452-3 — Rury PCV
PN-EN 50173
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SST-E-01 ROBOTY KABLOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigza—nych
z ulozeniem kabli i wykonaniem uzioméw dla zadania: PROJEKT BUDOWY TOALETY PUBLICZNEJ DLA
POTRZEB OSOB ODWIEDZAJACYCH FOKARIUM STACJI MORSKIEJ IM. PROFESORA KRZYSZTOFA
SKORY INSTYTUTU OCEANOGRAFII UNIWERSYTETU GDANSKIEGO WRAZ Z PELNIENIEM NADZORU
AUTORSKIEGO PRZYLACZE ENERGETYCZNE.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robét objetych ST

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng obejmuje wszystkie czynnosci, umozliwiajace i majace na celu
utozenia kabli i bednarki

- wykopanie i zasypanie rowow kablowych,

- ulozenie przepustow w wykopie otwartym

- utozenia kabli w rowach kablowych i przepustach

1.4. Nazwy i kody

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 1.4.
1.5. Okreslenia podstawowe

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogo6lne punkt 1.5.
1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogélne punkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogoélne punkt 2
2.2. Dla wykonania linii kablowych

Kabel YKzo 5x10 mm’

Rura ostonowa PCV fi 50mm(lub analogiczna)

Koncoéwki kablowe

Materiaty pomocnicze jak: Folia do krycia kabla , opaski kablowe, rury termokurczliwe, itp.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogoélne punkt 3
3.2, Stosowany sprzet.

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci jak 1 wytrzymatosci, oraz powinien
mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany
zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i
dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwos$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.

Sprzet stosowany przy wykonywaniu robot:

-samochdd dostawczy do 0,9t
-samochdd skrzyniowy do 5t
-ubijak spalinowy 200kg

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogo6lne punkt 4

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogoélne zasady wykonania robo6t

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogélne punkt 5
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5.2. Kolejno$é wykonywania robot

Wykonaweca przedstawi Inzynierowi Kontraktu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot.
5.3. Roboty przygotowawcze

Wszystkie trasy linii powinny by¢ wytyczone geodezyjne na podstawie uzgodnionej lokalizacyjnie dokumentacji.
5.4. Rowy pod kable.

Rowy pod kable nalezy wykonywac rgcznie z uwagi na istniejace podziemne uzbrojenia terenu, po uprzednim
wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne.

5.5. Ukladanie kabli.
5.5.1. Ogodlne wymagania.

Kable nalezy uklada¢ zgodnie z norma PN-76/E-05125.Kable nalezy uktada¢ na dnie rowoéw kablowych, jezeli grunt
jest piaszczysty lub na warstwie z piasku grubos$ci minimum 10 cm przykryte warstwa piasku o tej samej grubosci w
przypadku zlych wlasciwosci gruntu rodzimego. Nastepnie nalezy nasypaé warstwe gruntu rodzimego grubosci 15 cm,
przykry¢ folig ostrzegawcza z tworzywa sztucznego w kolorze niebieskim i warstwg gruntu. Ukladanie kabli powinno
by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skr¢canie, rozciaganie itp. Ponadto przy
uktadaniu powinny by¢ zachowane s$rodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen
znajdujacych si¢ na trasie budowanej linii. Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy
zabezpieczy¢ przed wilgocia oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez nalozenie kapturka z tworzywa
sztucznego. Zaleca si¢ ukladanie kabli niezwlocznie po wykopaniu rowu kablowego, doprowadzenie do szybkiego
odbioru robot ulegajacych zakryciu i mozliwie szybkie zasypanie rowu kablowego.

Wykopy nalezy zasypywaé ziemig bez kamieni, ubijajac ja warstwami, co 20 cm. Nalezy sprawdzi¢ stopien
zageszczenia gruntu, ktoéry powinien wynosié¢, co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.

5.5.2. Temperatura otoczenia i kabla.

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0 °C— przypadku kabli o izolacji
i powloce z tworzyw sztucznych. Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem.
Wzrost temperatury otoczenia ulozonego kabla na dowolnie matym odcinku linii kablowej powodowany przez
sasiednie zrodta ciepta, np. rurociag cieplny, nie powinien przekroczy¢ 5 °C.

5.5.3. Zaginanie kabli.

Przy uktadaniu kabli mozna zagina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien
by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 20 — krotna zewn¢trzna $rednica kabla.

5.5.4. Zabezpieczenie kabli w rowie kablowym.

Skrzyzowania kabli migdzy soba nalezy wykona¢ tak, aby kabel wyzszego napigcia byt zakopany glebiej niz
kabel nizszego napigcia a linia elektroenergetyczna lub sygnalizacyjna glebiej niz linia telekomunikacyjna.

W miejscach skrzyzowan ukladanego kabla z istniejagcym lub projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu
kable nalezy zabezpieczy¢ rurami PVC o $rednicy wewnetrznej nie mniejszej niz 75 mm i dtugosci min. 2,0 m. Przy
zabezpieczeniu kabla na skrzyzowaniach z ww. uzbrojeniem podziemnym terenu, nalezy zwroci¢ uwage, aby rura
ochronna zatozona na kablu wystawata min. 0,5 m po obu stronach krzyzowanego uzbrojenia podziemnego.

5.5.5. Ukladanie kabla w przepustach

W jednej rurze powinien by¢ utozony tylko jeden kabel. Przy wciaganiu kabla do rur ochronnych nalezy

zwroci¢ uwage, aby srednica wewngtrzna rury ochronnej nie byta mniejsza niz 1,5 zewnetrznej Srednicy kabla. Kable w
miejscach wprowadzenia i wyprowadzenia z rur ochronnych nie powinny opierac si¢ o krawedzie otworow.
Wprowadzenia i wyprowadzenia kabli powinny by¢ uszczelnione. Zaleca si¢ wykonanie uszczelnien z materialow
wtoknistych, np. sznurka konopnego, lub pianki uszczelniajacej. Nie dopuszcza sig, aby elektryczne polaczenia kabli
(mufy kablowe), znajdowaty si¢ wewnatrz rur ochronnych.

Dla wykonania przepustu metoda przewiertu poziomego lub sterowanego nalezy:
- wykona¢ komore robocza dla maszyny przewiertowej. Gigbokos¢ komory zalezna jest od glgbokosci utozenia

rur, natomiast szerokosc¢ i dtugo$¢ komory zalezna od typu zastosowanego urzadzenia
- ustawi¢ na dnie komory roboczej urzadzenie przewiertowe w sposob okreslony przez wytyczne montazu

konkretnego urzadzenia,
- wykona¢ komore robocza w miejscu zakonczenia przewiertu.

Po zakonczeniu przewiertu i zdemontowaniu ww. urzadzenia przewiertowego, obie ww. komory robocze zasypac

1 zagescid.
5.6. Zapas kabla.

Kable w rowie powinny by¢ utozone w jednej warstwie, faliScie z zapasem 1-3% diugosci rowu, wystarczajacym do
skompensowania mozliwych przesuni¢¢ gruntu.
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5.7. Oznaczenie linii kablowych.

Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na catej dlugosci w trwate oznaczniki rozmieszczone
w odstgpach nie wigkszych niz 10 m. Oznaczniki nalezy umiesci¢ tez w miejscach skrzyzowania z istniejacym
uzbrojeniem podziemnym terenu i przy wejsciu do rur ochronnych pod jezdniami.

Na oznaczniku nalezy umiesci¢ trwale:

- symbol i numer ewidencyjny kabla,

- oznaczenia kabla,

- znak uzytkownika,

- rok utozenia kabla.

Trasa kabli utozonych w ziemi powinna by¢ na catej dlugosci i szerokosci oznaczona folig z tworzywa
sztucznego, koloru niebieskiego. Folia powinna mie¢ grubo$¢, co najmniej 0,5 mm. Szeroko$¢ folii powinna by¢ taka,
aby przykrywala ulozone kable, lecz nie mniejsza niz 20 cm. Krawedzie pasa folii powinny siggaé, co najmniej do
zewnetrznych krawedzi skrajnych kabli.

5.8. Budowa przepustow w wykopie otwartym .

Przepusty kablowe nalezy wykonac¢ z rur stalowych lub z rur z tworzyw sztucznych grubosciennych o $rednicy
wewngetrznej nie mniejszej niz 50 mm dla kabli, do 1 KV.

Po utozeniu rur, ich konce nalezy uszczelni¢ pakutami w celu zabezpieczenia przed dostaniem si¢ wilgoci oraz
zamuleniem. Glgbokos$¢ umieszczenia przepustow kablowych w gruncie mierzona od powierzchni terenu do gornej
powierzchni rur powinna wynosi¢, co najmniej 70 cm — w terenie bez nawierzchni i 100 cm od nawierzchni drogi
przeznaczonej do ruchu kotowego.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 6.1.
6.2. Linia kablowa.

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace pomiary:

- glebokos¢ zakopania kabla,

- odlegtos¢ folii ochronnej od kabla.
Pomiary nalezy wykonywac, co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki moga by¢ uznane za dobre, jezeli
nie odbiegajg od zalozonych w dokumentacji i PN-76/E-05125 nie wiecej niz o 10%,.
Nalezy sprawdzi¢ stopien zagegszczenia gruntu nad kablem, rozplantowanie ziemi i uporzadkowanie terenu.

7.0 OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot.
Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 7

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- [m] dla linii kablowej utozonej bezposrednio w ziemi,linii kablowej w przepuscie PCV 75
utozonym bezposrednio w ziemi ,linii kablowej w przepuscie PCV 75 zatozonym przepychem , linii kablowe;j
w fundamentach szafki ,

8.0 ODBIOR ROBOT.

8.1.1.0gélne zasady odbioru robot
Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 8

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena budowy [m] linii kablowej dla linii kablowej utozonej bezposrednio w ziemi,w przepuscie PCV 50 ,w
fundamentach i szafki obejmuje:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze

- utozenie dla linii kablowej utozonej bezposrednio w ziemi,linii kablowej sterowniczej bezposrednio w ziemi i
w latarni ,linii kablowej w przepuscie PCV 50 utozonym bezposrednio w ziemi ,linii kablowej w przepuscie PCV 50
zatozonym przepychem linii kablowej w fundamentach szafki z wykonaniem wykopu pod stanowisko do przepychu w
gr.kat.Il oraz przekopow probnych dla ustalenia przebiegu uzbrojenia podziemnego i zasypaniem z zagg¢szczeniem
gruntu warstwami z pomiarem zaggszczenia wykopu z zarobieniem koncow kabli , wykonaniem pomiarow kabli ,
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skuteczno$ci ochrony przed dotykiem posrednim oraz pomiaréw geodezyjnych powykonawczych , odwiezieniem
nadmiaru ziemi na wysypisko odpadow celem utylizacji
— inne czynnosci zapewniajace wykonanie robot objetych jednostka obmiarowa
Ptatnos$¢ za jednostkg obmiarowa, nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot
na podstawie atestow producenta i ogledzin sprawdzajacych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE.

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Og6lne punkt 10

SST-E-02 TRAWNIKI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
rozbiorka i odtworzeniem nawierzchni dla zadania; PROJEKT BUDOWY TOALETY PUBLICZNEJ DLA POTRZEB
OSOB ODWIEDZAJACYCH FOKARIUM STACJI MORSKIEJ IM. PROFESORA KRZYSZTOFA SKORY
INSTYTUTU OCEANOGRAFII UNIWERSYTETU GDANSKIEGO WRAZ Z PELNIENIEM NADZORU
AUTORSKIEGO INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robdét objetych ST

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng obejmuje wszystkie czynnosci, umozliwiajace i majace na celu
wykonanie przedmiotowych robot:
- naprawg trawnikow

1.4. Nazwy i kody

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 1.4.
1.5. Okreslenia podstawowe

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogo6lne punkt 1.5.
1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogo6lne punkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 2
2.1.Dla naprawy trawnikow
-azotniak
-s6l potasowa 32:42%
-supertomasyna 27%
-torf ogrodniczy
-woda
-nasiona traw

3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 3
3.2.Stosowany sprzet.

Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci jak i wytrzymalo$ci, oraz powinien
mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany
zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i
dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwos$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.

Sprzet stosowany przy wykonywaniu robot:

-samochdd dostawczy do 0,9t
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogolne punkt 4.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogoélne zasady wykonania robo6t

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogélne punkt 5
Naprawa trawnika po wykonaniu robot kablowych poprzez wymian¢ warstwy gruntu na ziemi¢ urodzajng gr.5cm ,
wysianie trawy na przygotowanym podtozu , konserwacje wykonanego trawnika do pierwszego skoszenia , oraz
odwiezienie nadmiaru ziemi na wysypisko celem utylizacji

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét.

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogo6lne punkt 6.1.

7.0 OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot.

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogo6lne punkt 7.1:4
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
- [m?] dla rozbiérki i odtworzenia trawnika

8.0 ODBIOR ROBOT.

8.1.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogo6lne punkt 8.1.1

9.0 PODSTAWA PEATNOSCI.
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogoélne punkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena dla naprawy [m’] trawnikéw obejmuje
- roboty pomocnicze i przygotowawcze
- naprawa trawnika po wykonaniu robdt kablowych poprzez wymiang warstwy gruntu na ziemi¢ urodzajng
gr.5cm , wysianie trawy na przygotowanym podtozu , konserwacje wykonanego trawnika do pierwszego skoszenia ,
oraz odwiezienie nadmiaru ziemi na wysypisko celem utylizacji
- inne czynnosci zapewniajace wykonanie robdt objetych jednostka obmiarowa

Platno$¢ za jednostkg obmiarowa, nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot
na podstawie atestow producenta i ogledzin sprawdzajacych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE.
Podano w Specyfikacji SST-E-00 Wymagania Ogélne punkt 10

SST-E-03 INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t dla zadania :
Przebudowa klatek schodowych nr 5 i 6 w pomieszczeniach budynku Opery Battyckiej w Gdansku instalacja
elektryczna. Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie:

a) montaz rozdzielnicy glownej budynku

b) montazu rozdzielnicy wentylacji

¢) montaz instalacji o§wietlenia ogélnego i ewakuacyjnego

d) montaz instalacji sitowej gniazd wtykowych i ogrzewania elektrycznego

e) montaz instalacji potaczen wyrownawczych i uziemiajacej

f) wykonania badan i pomiaréw po montazowych, w tym:
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pomiary rezystancji izolacji kabli i przewodow
pomiary szybkiego wylaczania
1.3. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami inzyniera prowadzacego budowe.
2. MATERIALY
2.1. Zastosowane materialy
przewody elektroenergetyczne typu YDYp o napigciu znamionowym izolacji 750 V
puszki izolacyjne, laczniki instalacyjne, gniazda wtykowe , czujniki ruchu oraz czujniki temperatury
rozdzielnica -wyposazenie w elementy zasilajaco-sterownicze wentylacji pozarowej
oprawy oswietlenia ogdlnego ledowe
oprawy oswietlenia ewakuacyjnego led autonomiczne
korytka do przewodow
rury instalacyjne
2.2. Odbidér materialow na budowie
Materialy na budowg nalezy dostarczac facznie ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru
technicznego. Dostarczane materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi Producentow.
W razie stwierdzenia wad, lub wystapienia watpliwosci co do jakosci materiatow, nalezy przed ich wbudowaniem
poddac je badaniom okreslonym przez Kierownika Robot (dozor techniczny).
2.3. Skladowanie materialéw na budowie
Materiaty takie, jak: przewody, oprawy o$wietleniowe, osprzet, bednarke, prety stalowe moga by¢ sktadowane i
przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, to jest zamknigtych i suchych.
Rozdzielnie, kable nalezy dostarczy¢ od producenta, dostawcy badz hurtowni bezposrednio przed ich wbudowaniem bez
koniecznosci sktadowania ich na budowie.
3.SPRZET
Wykonawca powinien korzysta¢ z nast¢pujacych maszyn i sprzgtu:
spawarki elektrycznej transformatorowej
narzedzi podregcznych
4. TRANSPORT MATERIALOW I ELEMENTOW
Wykonawca powinien korzysta¢ z nastgpujacych srodkow transportu:
samochodu dostawczego
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Trasowanie
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontdéw. Trasa instalacji powinna
przebiega¢ w liniach poziomych i pionowych.
5.2. Ukladanie przewodéw
Nalezy stosowa¢ przewody instalacyjne kabelkowe w izolacji polwinitowej o napigciu znamionowym izolacji 750 V.
Instalacje nalezy uktada¢ p/t.
5.3. Kable oraz sposob ich ukladania
Kable i przewody nalezy uktada¢ na torach kablowych a podejscia pod urzadzenia bezposrednio na tynku , a na
zewnatrz budynku w ziemi w rurach i mocowa¢ zgodnie z technikg zabezpieczen ppoz. Przejscia pomiedzy strefami
wydzielenia ppoz. nalezy zabezpieczy¢ za pomoca certyfikowanych metod dostgpnych i dopuszczonych na rynek EU i
polski.
5.4. Laczenie przewodow
W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenie przewodoéw nalezy wykonywaé w sprzgcie, osprzecie instalacyjnym
i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen skrecanych. Zdejmowanie izolacjii oczyszczanie przewodu nie moze
powodowac¢ uszkodzen mechanicznych.
5.5. Montaz sprzetu i osprzetu
Nalezy zapewni¢ trwate, bezpieczne mocowanie i osadzanie sprz¢tu i osprzgtu. Do mocowania sprzetu i osprzgtu moga
shuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzane w podtozu, w §cianach gipsowo — kartonowych, przyspawane do
konstrukcji obiektu, przykrecane do podtoza za pomoca kotkow i srub rozporowych oraz kotkow wstrzeliwanych
Gniazda wtykowe
ogolnego przeznaczenia do montazu w instalacjach :
Gniazda natynkowe lub podtynkowe 1-fazowe powinny by¢ wyposazone w styk ochronny i przystosowane do
instalowania bezposredniego na podtozu za pomoca wkretdw lub przyklejane. Gniazda natynkowe 3-fazowe musza by¢
przystosowane do 3 zylowych przewodéw, w tym do podiaczenia styku ochronnego oraz neutralnego. Zaciski do
potaczenia przewodow winny umozliwia¢ wprowadzenie przewodow o przekroju od 1,5+6,0 mm2 w zalezno$ci od
zainstalowanej mocy i rodzaju gniazda wtykowego.
Obudowy gniazd nalezy wykona¢ z materialow niepalnych lub niepodtrzymujacych ptomienia. Podstawowe dane
techniczne gniazd:
— napigcie znamionowe: 250V lub 250V/400V; 50 Hz,
— prad znamionowy: 16A dla gniazd 1-fazowych,
— stopien ochrony w wykonaniu zwyktym: minimum IP 2X,
— stopien ochrony w wykonaniu szczelnym: minimum IP 44.
Laczniki instalacyjne
Laczniki ogblnego przeznaczenia wykonane dla potrzeb instalacji podtynkowych, natynkowych i
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natynkowo-wtynkowych:
Laczniki podtynkowe powinny by¢ przystosowane do instalowania w puszkach , 60 mm za
pomoca wkretow lub ,,pazurkow”.
Zaciski do taczenia przewodow winny umozliwia¢ wprowadzenie przewodu o przekroju 1,0+2,5
mm2.
Podstawowe dane techniczne:
— napigcie znamionowe: 250V; 50 Hz,
— prad znamionowy: do 10 A,
— stopien ochrony w wykonaniu zwyktym: minimum IP 2X
Osprzet instalacyjny do przewodéw
Rury instalacyjne wraz z osprzetem - ( rozgalezienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane z tworzyw sztucznych albo
metalowe, glownie stalowe o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktdre nie
podtrzymuja plomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sa szkodliwe dla cztowieka. Rurowe
instalacje wne¢trzowe powinny by¢ odporne na temperatur¢ otoczenia w zakresie od — 5 do + 600C, a ze wzgledu na
wytrzymato$¢, wymagaja stosowania rur z tworzyw sztucznych lekkich i srednich. Jednoczesnie podtaczenia silnikow i
maszyn narazonych na uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywac¢ przy uzyciu rur stalowych. Dobor $rednicy rur
instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i przewodow wciaganych oraz ich ilosci weiagganej do wspolnej
rury instalacyjnej. Rury z tworzyw
sztucznych moga by¢ gtadkie Iub karbowane i jednoczesnie gigtkie lub sztywne; $rednice typowych rur gtadkich: od o
16 do o 63 mm (wigksze dla kabli o duzych przekrojach zyt wg potrzeb do 200 mm?2) natomiast $rednice typowych rur
karbowanych: od o 16 do o 54 mm. Rury stalowe czarne, malowane lub ocynkowane mogg by¢ gtadkie lub karbowane —
srednice typowych rur gladkich (sztywnych): od o 13 do 0 42 mm, $rednice typowych rur karbowanych gietkich: od o 7
do 0 48 mm i sztywnych od 0 16 do o 50 mm. Dla estetycznego zamaskowania kabli i przewodow w instalacjach
podtogowych stosuje si¢ gictkie ostony kablowe — spiralne, wykonane z tasmy lub karbowane rury z tworzyw
sztucznych.
Uchwyty do mocowania przewodow — klinowane w otworze z elementem trzymajacym stalym lub zaciskowym,
wbijane i mocowane do innych elementéw np. paski zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane glownie z
tworzyw sztucznych (niektore elementy moga by¢ wykonane takze z metali).
Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowielkosciach takich jak rury instalacyjne, mocowanie
rury poprzez wceiskanie lub przykr¢canie (otwarte lub zamykane). Nalezy stosowaé osprzet jednego producenta nie
dopuszcza sie stosowania osprzetu kilku producentow
Kanaly i listwy instalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych, ze wzglgdu na miejsce montazu moga by¢ $cienne,
przypodtogowe,
sufitowe, podtogowe; odporne na temperatur¢ otoczenia w zakresie od — 5 do + 600C. Wymiary kanalow i listew
sa zroznicowane w zaleznosci od decyzji producenta , przewazajg ptaskie a ich szerokosci (10) 16 do 256 (300)
mm, jednocze$nie kanaty o wigkszej szerokosci posiadaja przegrody wewnetrzne stale lub mocowane dla
umozliwienia prowadzenia réoznych rodzajow instalacji w ciggach rownolegtych we wspolnym kanale lub listwie.
Zasady instalowania rownoleglego réznych sieci przy wykorzystaniu kanatow i listew instalacyjnych nalezy
przyja¢ wg zalecen producenta i zalecen normy.
5.6. Sprzet oswietleniowy
Oswietlenie ogdlne
Montaz opraw oswietleniowych nalezy wykonywa¢ na podstawie projektu o$wietlenia, zawierajacego co najmnie;j:
— dobér opraw i zrodet swiatta,
— plan rozmieszczenia opraw,
— plan instalacji zasilajacej oprawy,
— obliczenie rozktadu natezenia o§wietlenia oraz spadkéw napiecia i obcigzen,
— zasady konserwacji i eksploatacji instalacji o§wietleniowe;.
Oprawy o$wietleniowe nalezy dobierac¢ z katalogow producentoéw, odpowiednio do potrzeb oswietleniowych
pomieszczenia i warunkow srodowiskowych — wystepuja w czterech klasach ochronnosci przed porazeniem
elektrycznym oznaczonych 0, I, II, I11.
Podzial opraw o$wietleniowych ze wzgledu na rodzaj zrodta swiatta:
— do lamp fluorescencyjnych ($wietlowek),
- do lamp ze zrodtem LED
Pod wzgledem ochrony przed dotknigciem czesci opraw bedacych pod napieciem oraz przedostawaniem si¢ ciat statych
i wody do opraw; nadano oprawom nastgpujace oznaczenie zwigzane ze stopniami ochrony:
—zwykta IP 20
— zamknieta IP 4X
— pytoodporna IP 5X
— pytoszczelna IP 6X
— kroploodporna IP X1
— deszczodporna IP X3
— bryzgoodporna IP X4
— strugoodporna IP X5
— wodoodporna IP X7
— wodoszczelna IP X8.
Oswietlenie awaryjne/bezpieczenstwa
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Oswietlenie awaryjne w budynku obliczono zgodnie z normg PN-EN-1838. Projektowane o$wietlenie awaryjne ma
zapewni¢ o$wietlenie na drodze ewakuacyjnej podczas zaniku zasilania podstawowego. Zgodnie z EN 60598-2-22
oprawy oswietleniowe do o$wietlenia ewakuacyjnego usytuowano w poblizu drzwi wyjsciowych oraz takich miejscach,
aby zwroci¢ uwage na niebezpieczenstwo, w tym hydrantow, przyciskow ROP, urzadzen ppoz..
W budynku przewiduje si¢ montaz opraw oswietlenia awaryjnego opartego na indywidualnych, certyfikowanych
oprawach o$wietlenia z 1 godz. uktadem podtrzymania zasilania.. Wymagane natgzenie oswietlenia awaryjnego na
drodze ewakuacyjnej musi wynosi¢ 1,0 Ix. W celu zasilenia inwerterow w oprawach o$wietleniowych nalezy prowadzi¢
dodatkows ,,zyte fazowa” bezposrednio z zabezpieczenia danego obwodu z pominigciem tacznikow klawiszowych itp.
oprawy z modutem awaryjnym 1 godz. oznaczono symbolem ,,Aw”. Projektuje si¢ oprawy wyposazone fabrycznie w
Autotest.
5.7. Osprzet modulowy w rozdzielniach elektrycznych
W rozdzielnicach elektrycznych nalezy stosowa¢ osprzet modutowy renomowanych firm, mocowany na szynach TH35.
Nalezy stosowac¢ si¢ do wytycznych producenta ws mocowania jak i odlegtosci od poszczegdlnych aparatdow.
Zastosowany osprze¢t modutowy powinien pochodzi¢ od jednego producenta nie dopuszcza si¢ stosowania aparatury
modutowej roznych producentow za wyjatkiem aparatury specjalistycznej, nie dostgpnej u danego producenta.
Minimalne wymagania dla wyt. nadpradowych:
Wykonanie zgodne z IEC/EN 60898
Napigcie znamionowe
AC: 230/400V
Czestotliwos¢ 50/60 Hz
Znamionowa zwarciowa zdolno$¢ taczeniowa IEC/EN 60898 6 kA
Charakterystyki B, C, D
Dobezpieczenie topikowe >6 kA maks. 100 A gL
Klasa ograniczenia energii 3
Trwato$¢ - 8.000 przestawien
Kierunek zasilania dowolny (z gory lub z dotu)
Wysokos¢ czota 45 mm
Wysokos¢ aparatu 80 mm
Szeroko$¢ 17,5 mm na bieg. (1mod.)
Montaz na szynie standardowe;j
TS 35 mm IEC/EN 60715
Stopien ochrony IP20
Zaciski z gory i z dohu szynowe/windowe
Ochrona zaciskéw przed palcami i dtonmi
Przekrdj zaciskow przylaczeniowych 1-25 mm?2
Wytrzymato$¢ klimatyczna zgodnie z IEC/EN 61008
Minimalne wymagania dla wylacznikow réznicowo - pradowych:
Wykonanie zgodne z IEC/EN 61008
Wyzwalanie bezzwloczne
Napigcie znamionowe Un 230/400 V; 50 Hz
Znamionowy prad réznicowy IDn 30, 100, 300, 500 mA
Czuto$¢ ACi A
Znamionowe napigcie izolacji Ui 440 V
Odpornos¢ na udar napieciowy Uimp 4 kV
Wytrzymato$¢ zwarciowa Inc 6 kA z dobezpieczeniem 63 A gG/gL
Maks. dop. dobezpieczenie przed zwarciem 63 A gG/gL
Zakres napigcia przycisku testowego
2-bieg. 184 - 250 V~
4-bieg. 184 - 440 V~
Trwato$¢ elektryczna [1 4.000 cykli taczen
mechaniczna [ 20.000 cykli taczen
Wysokos¢ czota 45 mm
Wysokos¢ aparatu 90 mm
Szeroko$¢ 35 mm (2 mod.) 70 mm (4 mod.)
Montaz na szynie standardowej TS 35mm IEC/EN 60715,
dwa potozenia spoczynkowe
Stopien ochrony — w stanie zabudowanym P40
Ochrona zaciskéw przed palcami i dtonmi
Przekréj przewodow przylaczeniowych pojedynczy: 1,5 - 35 mm2
wielozytowy: 2 x 16 mm?2
Wytrzymatos$¢ klimatyczna zgodnie z IEC/EN 61008
Minimalne wymagania dla podstaw bezpiecznikowych do 63A:
Ilos¢ biegunow 1 bieg., 2 bieg., 3 bieg.
Napigcie znamionowe Ue AC 400 V; DC 1 bieg. do 110V
2 bieg. do 220V
Prad znamionowy Ie 63 A
Znamionowy prad ciagly Tu 63 A
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Zdolno$¢ taczeniowa Icm 50 kAe

Kategoria uzytkowa AC 22 B

Kategoria przepigciowa [V
Napigcie udarowe Uimp 6 kV

Montaz na szynie standardowe;j

TS 35 mm IEC/EN 60715

Stopien ochrony P20

Zaciski z gory i z dolu windowe

Przekrdj zaciskow przytaczeniowych 1,5-35 mm2

Moment dociskowy $rub zaciskowych maks. 4,5 Nm

Temperatura pracy -25 do +60°C

Klasa ogniowa V0, test z rozzarzonym z drutem 960°C

Stopien zanieczyszczenia 3

Minimalne wymagania dla stycznikow:

Ilos¢ biegunow 1 bieg., 2 bieg., 3 bieg.

Trwato$¢ mechaniczna - ilo$¢ cykli 10 000 000

Prad znamionowy I 16, 25, 40, 63 A

Kategoria uzytkowa AC1, AC3

Montaz na szynie standardowe;j

TS 35 mm IEC/EN 60715

Stopien ochrony P20

Przekrdj zaciskow przytaczeniowych 1,5-35 mm2

Moment dociskowy $rub zaciskowych maks. 4,5 Nm

Temperatura pracy -25 do +60°C

Klasa ogniowa VO, test z rozzarzonym z drutem 960°C Stopien zanieczyszczenia 3

5.8. Instalacja polaczen wyréwnawczych

Instalacje wyrownawcze nalezy wykona¢ przewodami LgY zgodnie z projektem lecz nie mniejszym niz 6mm?2.
Przewody nalezy uktada¢ n/t. Przewody nalezy podlaczyé¢ za pomoca dedykowanych zaciskow uziemiajacych z
wykorzystaniem koncoéwek pazurkowych cynkowanych lub za pomocg obejm w przypadku wykonywania polaczen
wyréwnawczych rur. Nalezy zwréci¢ uwage aby zapewni¢ ciaglos¢ elektryczna na poszczegdlnych elementach instalacji
np.: w przypadku kanatow wentylacyjnych nalezy sprawdzi¢ czy polaczone ze sobg kanaty zachowuja ciaglos¢ w
przeciwnym wypadku kazdy element nalezy potaczy¢ ze sobg przewodem PE o przekroju rownym przekrojowi
przylaczanemu. Instalacji wykonywanych z materiatéw nie przewodzacych nie nalezy obejmowac instalacja potaczen
wyréwnawczych.

5.9. Uziomy
Naturalne — najczesciej wykorzystuje si¢ zbrojone fundamenty budynku lub metalowe rury utozone
pod ziemia. Optymalnym rozwiazaniem jest utozenie w dolnej czgsci wykopu fundamentowego

uziomu otokowego, wykonanego z ocynkowanej tasmy lub preta stalowego. Uziom otokowy faczy si¢

ze zbrojeniem fundamentowym w odstepach do 20 m poprzez spawanie.

Dodatkowe — montowane, jesli rezystancja uziomu naturalnego jest zbyt duza, a odlegtos¢ do

sasiedniego uziomu naturalnego przekracza 10 m. Rezystancja uziomu dodatkowego musi

by¢ mniejsza od dwukrotnej wartosci rezystancji wymaganej dla danego typu uziomu i zgodna

z wymaganiami zawartymi w poszczegdlnych arkuszach normy.

Sztuczne — montowane, jesli rezystancja uziomu naturalnego jest zbyt duza; wtedy

przy jego uktadaniu nalezy uwzgledni¢ nastepujace zasady:

* Zalecane jest wykonanie uziomu otokowego,

» Uziomy poziome uktadaé na glebokosci nie mniejszej niz 0,6 m,

* Unika¢ uktadania pod warstwa nie przepuszczajaca wody np. asfalt, glina, beton,

* Katy pomigdzy promieniami uziomu powinny by¢ wigksze od 60°,

* Miejsce uktadania powinno by¢ oddalone co najmniej o 1,5 m od wejscia do

budynku, przejs¢ dla pieszych oraz metalowych ogrodzen,

* Najwyzsza czg¢$¢ uziomu pionowego powinna znajdowac si¢ co najmniej na gltgbokosci 0,5 m
przy dtugosci ponad 2,5 m,

* Maksymalna dlugo$¢ pojedynczego uziomu sztucznego powinna by¢ mniejsza niz 35 m dla

gruntéw o rezystywnosci < 500 Qm i 60 m dla gruntdw o rezystywnosci > 500Qm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie cigglo$ci zyl

Sprawdzenie ciaglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywa¢é przy uzyciu przyrzadow
pomiarowych o napigciu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegodlne
zyly nie maja przerw oraz poszczegolne zyty fazy na obu koncach linii s3 oznaczone identycznie.

6.2. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napigciu 2500 V dla kabli i 1000V dla przewodow, dokonujac
odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci.

W przypadku kabli wynik nalezy uzna¢ za dodatni, gdy rezystancja izolacji wynosi co najmniej 0,75 dopuszczalne;j
wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-93/E-90401.

W przypadku przewodow rezystancja izolacji mierzona mi¢dzy badang faza i pozostatymi fazami potaczonymi z
przewodem ochronnym nie moze by¢ mniejsza od 0,50 MQ dla instalacji do 500 V wiacznie.
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6.3. Proby i pomiary obwodéw ochrony przeciwporazeniowej
Po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej nalezy przeprowadzi¢:
1.ogledziny instalacji dodatkowej ochr. przeciwporazeniowej wraz z urzadzeniami i aparatami wchodzacymi w jej sktad
2.pomiary impedancji petli zwarciowych poszczegdlnych obwoddéw oraz samoczynnego wyltgczania zasilania
7. OBMIAR ROBOT

Podano w Specyfikacji E-00 Wymagania Ogdlne punkt 7
8.0DBIOR ROBOT

Podano w Specyfikacji E-00 Wymagania Og6lne punkt 8
9.PODSTAWA PEATNOSCI

Podano w Specyfikacji E-00 Wymagania Og6lne punkt 9
10.PRZEPISY ZWIAZANE

Podano w Specyfikacji E-00 Wymagania Og6lne punkt 10



