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1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robot odnoszacych si¢ dla zadania: ,,Remont instalacji elektrycznej w klatkach schodowych i
piwnicach w budynkach mieszkalnych zarzadzanych przez Migdzygminne Towarzystwo Budownictwa
Spotecznego Sp. z 0.0. Specyfikacja Techniczna stanowi pomocniczy material do sporzadzenia wyceny
robot objetych niniejsza specyfikacja. Do opracowania wyceny-kosztorysu nalezy zapoznaé si¢ z
przedmiarem robdt, dopuszcza si¢ mozliwo$¢ udostepnienia klatek schodowych w celu
przeprowadzenia wizji lokalne;.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
instalacji elektrycznych.
Nazwy i kody CPV:

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne,

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 Roboty z zakresie instalacji elektrycznych

45314310-7 Uktadanie kabli

45315000-9 Instalacyjne roboty elektrotechniczne

45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych

45410000-4 Tynkowanie
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

1.3. Informacje o terenie budowy w zakresie organizacji robot budowlanych

—Teren budowy jest wtasnos$cia Migdzygminnego Towarzystwa Budownictwa Spotecznego Sp. z o.0.
Teren posiada zagospodarowanie wokot budynku w zwigzku z tym Wykonawca ma obowiazek tak
zorganizowac roboty, aby nie dopusci¢ do jego dewastacji. Wszelkie uszkodzenia nawierzchni lub
elementow zagospodarowania Wykonawca usunie na wlasny koszt. Jezeli wystapi sytuacja, ktora
bedzie kolidowata z robotami nalezy uzgodni¢ jg z Inspektorem nadzoru.

—Prace prowadzi¢ w sposob nie powodujacy ucigzliwosci (migdzy innymi kurz, hatas) dla mieszkancow
budynku oraz jego otoczenia i Srodowiska naturalnego, zgodnie z obowigzujacymi przepisami
porzadkowymi i ppoz.

—Realizacje robot prowadzi¢ z wyltaczeniem godzin nocnych. Prace ucigzliwe nalezy realizowaé poza
godzinami wczesno porannymi i wieczornymi.

—Wykonawca ponosi koszty poboru wody i energii elektrycznej na zasadach okreslonych w umowie
lub w uzgodnieniu z Zamawiajacym,

—Wykonawca zobowigzany jest utrzymac teren budowy oraz budynek w nalezytej czystosci,

—W przypadku ingerencji w czg$ci wspdlne budynku (miedzy innymi piony kanalizacyjne i wody,
instalacje centralnego ogrzewania wraz z grzejnikami, wewnetrzng lini¢ zasilajaca), nalezy uzgodnic¢
te prace z administracja budynku.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ ze ST, zakresem
robot, przedmiarem oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
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1.5. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dokumentami. Na
wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong terenu budowy.

1.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robodt

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony §rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonczania robot Wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisbw i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega przepisow ochrony przeciwpozarowej. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy, Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Inspektora nadzoru i zainteresowane strony oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bg¢dzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i1 sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét 1 za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia ich zakonczenia przez Inwestora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inwestora powinien rozpocza¢ roboty utrzymane nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia. W trakcie realizacji zadania Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania w nalezytym
stanie czysto$¢ nawierzchni, po ktérych si¢ porusza podczas wykonywania zadania.

1.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

5
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Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnianie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciagly bedzie informowa¢ Inwestora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

1.12. Podstawowe wymagania podczas wykonywania robot

Podczas wykonywania robot nalezy spetni¢ wymagania:

do wykonania instalacji elektrycznej nalezy uzy¢ przewodow, kabli, sprzgtu, osprzetu oraz aparatury i
urzadzen posiadajacych znak bezpieczenstwa, znak dopuszczenia do stosowania w budownictwie oraz
odpowiednie certyfikaty. Wszystkie urzadzenia, trasy kablowe powinny by¢ tak zainstalowane aby
mozliwe bylo ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w czasie przegladow i1 konserwacji lub
rozbudowy. Instalacje powinny by¢ tak wykonane aby zapewnialy ciggla dostawe energii elektryczne;j
o odpowiednich parametrach technicznych do urzadzen, nalezy zapewni¢ bezkolizyjnos¢ instalacji
elektrycznych z innymi instalacjami, trasy przewodow nalezy uktada¢ w liniach prostych.

Wszystkie urzadzenia i kable powinny by¢ w sposob jednoznaczny oznaczony, umozliwiajac tatwa
identyfikacje. Instalacje powinny zapewnia¢ ochron¢ $rodowiska przed skazeniem i nie mogg by¢
zrodtem zaktocen elektromagnetycznych oraz powinny zapewnia¢ ochrong przeciwporazeniowq.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy stosowaé przewody, kable, osprzet oraz aparaturg i
urzadzenia posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie oraz odpowiednie certyfikaty,
aprobaty techniczne, oznaczenia ,,CE”,”B” zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Wydane aprobaty techniczne, certyfikaty na znak bezpieczenstwa i deklaracje zgodnosci z normg lub
aprobata techniczng zachowuja wazno$¢ do dnia okreslonego w tych dokumentach.

Wszelkie materiaty uzyte do wykonania zadania musza posiadac atesty, certyfikaty.

2.2.Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda potrzebne na
budowie, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos$¢ do robot
oraz byly dostepne do kontroli przez Inwestora.

Wszystkie miejsca czasowego skladowania materialdw powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

2.3.Demontaze

demontaz rozdzielnic,

demontaz osprzetu; gniazd, tacznikow,

demontaz opraw oswietleniowych,

demontaz istniejacej instalacji kablowe;j,

konserwacja i zabezpieczenie pozostawianych instalacji na czas prac remontowych.

2.4. Zasilanie i rozdzial energii

wykonanie instalacji kablowej z ZK do RG,

wykonanie instalacji kablowej WLZ,

montaz rozdzielnicy gtownej RG (z wyposazeniem),

montaz tablic licznikowych TL (z wyposazeniem),

montaz wytacznika przeciwpozarowego prad wraz z okablowaniem,
materiaty pomocnicze,

wykonanie pomiarow.

2.5.Instalacje oSwietlenia
montaz opraw o$§wietlenia podstawowego,
wykonanie instalacji kablowej,
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wykonanie sterowania o§wietleniem zewnetrznym z czujnika zmierzchowego,
montaz tgcznikow,

wykonanie instalacji kablowej,

wykonanie pomiardw.

2.6.Instalacje gniazd

montaz gniazd 1-fazowych,

wykonanie instalacji kablowej ekablewanie,
wykonanie pomiarow.

2.7. Trasy kablowe

wykonanie pionéw kablowych,

wykonanie przebi¢ pionowych,

montaz rurek elektroinstalacyjnych,

przejs$¢ przez $ciany zabezpieczy¢ przepustami ochronnymi ppoz.

2.8. Instalacja uziemiajaca
montaz instalacji potaczen wyréwnawczych i uziemienia,
wykonanie pomiarow.

3. SPRZET

Przy wykonywaniu robot nalezy uzywac niezbednych narzg¢dzi r¢cznych, elektrycznych w tym rowniez
specjalistycznego sprzetu instalacyjnego i maszyn.

Sprzet, bedacy wlasnoscia Wykonawcy do wykonania robdt, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z polskimi przepisami i normami dotyczacymi jego
uzytkowania. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujagce zachowania warunkow
Kontraktu, zostang zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do pracy.

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzet powinny by¢ transportowane odpowiednimi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Zlecajacego oraz Inspektora i sktadowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniami raz
powinny by¢ odpowiednio posegregowane. Na czas transportu materiaty nalezy stabilne umocowac,
ustawi¢ i zabezpieczy¢ pasami transportowymi.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z obowigzujacymi polskimi przepisami
prawa, normami i zawartg umowg oraz za ich jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét,
za ich zgodnos$¢ z przedmiarami robot, ST oraz poleceniami Inspektora. Nastepstwa jakiegokolwiek
btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny
koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawceg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Niniejsza specyfikacj¢ nalezy rozpatrywac tacznie z przedmiarami robot. Wykonawca ma obowiazek
szczegdtowo zapoznaé si¢ z dokumentacjg (przedmiar, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
robot). Zauwazone bledy w w/w dokumentacji nie zgloszone przez Wykonawce Inwestorowi nie beda
mialy wptywu na ceng koncowa robot.

Specyfikacja odnosi si¢ do catosci zakresu robot dla poszczegdlnych lokali, nalezy wiec rozpatrywac
tylko te specyfikacje w ktorych dana robota wystepuje.
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5.2. Instalowanie linii kablowych

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wewnetrznych, bez wzgledu na rodzaj i sposob ich
montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe: trasowanie, montaz konstrukcji
wsporczych i uchwytow, przejscia przez Sciany i stropy, montaz sprzetu i osprzetu, taczenie przewodow,
podejécia do odbiornikéw, przylaczanie odbiornikow, ochrona przed porazeniem, ochrona
antykorozyjna.

Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest, aby
przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ufozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podloza (Scian, stropoéw, elementow
konstrukcji budynku itp.) w sposob trwaly, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich
dana instalacja bedzie pracowac oraz sam rodzaj instalacji.

Wszystkie przejécia obwodow instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. (wewnatrz budynku)
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia te nalezy wykonac¢ w przepustach rurowych. Jako
ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowac¢ rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych,
ksztattowniki, korytka blaszane, drewniane itp.

5.3. Rozdzielnice elektryczne

Wszystkie materialy do prefabrykacji i montazu rozdzielnic powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

Podczas przygotowywania obudowy rozdzielnicy do wyposazania w zaprojektowane urzadzenia lub
prefabrykaty sktadowe, musza zosta¢ zachowane wszelkie uwagi i wytyczne producenta obudowy
dotyczace metod taczenia obudow w zestawy, sposobu montowania lub usuwania scianek bocznych wg
potrzeb, zastosowania zalecanych materiatdw ztacznych i uszczelniajacych obudowy sktadowe.
Wszelkie zaczepy, ucha oraz wzmocnienia transportowe montowa¢ zgodnie z instrukcja producenta
obudow. Nalezy stosowaé wszelkie zaprojektowane pomocnicze elementy systematyzujace porzadek
wewnatrz rozdzielnicy (uchwyty, prowadnice i koryta kablowe, maskownice, panele szczotkowe itp.)
oraz stosowa¢ odpowiednie zabezpieczanie elementéw po obrébce mechanicznej (zaprawki). Listwy
oraz linki uziemienia powinny wyr6znia¢ si¢ odpowiednimi kolorami, zgodnie z PN-EN 60446:2004.
Osprzet ten nalezy montowac do obudowy za pomoca: ptyty montazowej lub ptyty zabudowy, szyn lub
belek nosnych zunifikowanych Iub zaprojektowanych, potek i szuflad. Potaczenia wewnetrzne
elementow nalezy wykonywaé za pomoca: szyn poprzez zaciski szynowe, szyn elastycznych, zaciskow
przytaczeniowych lub przewodow. Przewody o przekroju zyty do 6 mm2 nalezy pocynowac, natomiast
na przewody powyzej 10 mm2 nalezy montowac¢ koncowki kablowe wg instrukcji producenta. W kazdej
rozdzielnicy (najlepiej w drzwiczkach) powinna znajdowaé si¢ kieszen przeznaczona na rysunek
schematu rozdzielnicy.

5.4. Instalowanie urzadzen

Te elementy instalacji montowa¢ w koncowej fazie robdt, aby unikng¢ niepotrzebnych zniszczen i
zabrudzen. Oprawy do stropu montowaé¢ wkretami zabezpieczonymi antykorozyjnie na kolkach
rozporowych plastikowych. Ta sama uwaga dotyczy sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikow
energii elektrycznej montowanego na $cianach.

Przed zamocowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz prawidlowos¢ polaczen.

Zrédha $wiatha i zaptonniki do opraw nalezy zamontowaé po catkowitym zainstalowaniu opraw.
Nalezy zapewni¢ rownomierne obcigzenie faz linii zasilajgcych przez odpowiednie przylaczanie
odbioréw 1-fazowych. Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtykowych w puszkach powinno
zapewnia¢ niezbedna wytrzymato$¢ na wycigganie wtyczki i gniazda. Gniazda wtykowe i tgczniki
nalezy instalowa¢ w sposob nie kolidujacy z wyposazeniem pomieszczenia. Polozenie tacznikow
instalacyjnych umieszcza¢ na jednej wysokos$ci. Laczniki nalezy przyjmowaé tak, aby w catym
pomieszczeniu byto jednakowe. Gniazda wtykowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowa¢ w takim
potozeniu, aby styk ten wystepowat u gory. Przewody do gniazd wtykowych 2-biegunowych nalezy
poditacza¢ w taki sposob, aby przewod fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny do

8




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

prawego bieguna. Przewdd ochronny bedacy zyta przewodu wielozytowego powinien mie¢ izolacje
bedaca kombinacja barwy zielonej i zotte;j.

5.5. Ochrona przeciwporazeniowa

Ochrong przeciwporazeniowg nalezy realizowac za pomoca srodkow podstawowych i dodatkowych.
Do $rodkow ochrony podstawowych zalicza si¢ miedzy innymi: ostonigcie i pokrycie gotych czesci
bedacych pod napigciem, zabezpieczenie przewoddéw ruchomych przed uszkodzeniem mechanicznym
W miejscu ich wprowadzenia do odbiornikow. Ochrona dodatkowa polega na zastosowaniu jednego z
nastepujacych srodkoéw: uziemienia ochronnego, sieci ochronnej, wytacznika przeciwporazeniowego,
izolacji ochronnej, ochronnego obnizenia napigcia dotykowego.

5.6. Polaczenia wyrownawcze

Dla uziemienia urzadzen i przewoddw, na ktdrych nie wystepuje trwale potencjat elektryczny, wykonad
instalacje potaczen wyréwnawczych. Instalacja sktada si¢ z potaczenia wyrownawczego: gldwnego
(gtdéwna szyna wyrownawcza), miejscoweg0 (dodatkowego - dla czgsci przewodzacych, jednoczes$nie
dostepnych) i nieuziemionego. Elementem wyréwnujacym potencjaty jest przewdd wyrdwnawczy.
Wykona¢ potaczenia wyrownawcze gldwne i miejscowe laczace przewody ochronne z czg$ciami
przewodzacymi innych instalacji. Do gléwnej szyny uziemiajacej podtaczy¢ rury cieptej i zimnej wody,
centralnego ogrzewania itp., sprowadzajac je do wspolnego punktu.

5.7. Préby montazowe
Przed uruchomieniem danego systemu nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$¢ podiaczenia wszystkich
urzadzen, wykonania polgczen z uziemieniem, wyniki pomiarow.

5.8. Uruchomienie systemow

Po wykonaniu instalacji nalezy skonfigurowac i zaprogramowa¢ wszystkie urzadzenia (zgodnie z
wytycznymi Inwestora, osob odpowiedzialnych za ochrong obiektu oraz rzeczoznawce ds. ppoz,), oraz
przygotowaé pelng i skrocong instrukcje obstugi dla kazdego systemu. Wykonawca prac jest
zobowigzany do przeszkolenia pracownikow w zakresie konfiguracji, konserwacji, obstugi systemow.
Wykonawca prac przekaze Inwestorowi dokumentacje powykonawcza, oraz instrukcje i gwarancje
zainstalowanych urzadzen.

6. KONTROLA JAKOSCI I ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jako$¢ materiatow. Wymagana jakosé
materialdow powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem
kontroli jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwnorzgdnym dokumentem.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty te wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
i normach.

Kontroli jakosci nalezy dokona¢ poprzez ogledziny wykonanych instalacji elektrycznych i
niskopradowych, ktoérych nalezy dokona¢ przed przystapieniem do prob i po odlaczeniu zasilania
instalacji.

Ogledziny maja na celu stwierdzenie, czy wykonana instalacja lub urzadzenie spetniajg wymagania
bezpieczenstwa, zostaty prawidtowo zainstalowane i dobrane oraz oznaczone, nie maja widocznych
uszkodzen mechanicznych, mogacych mie¢ wptyw na pogorszenie bezpieczenstwa uzytkowania.
Zakres ogledzin obejmuje sprawdzenie prawidlowosci wykonania instalacji pod wzgledem
estetycznym, ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym, doboru urzadzen i srodkéw ochrony w
zalezno$ci od wplywoéw zewngtrznych, ochrony przed pozarem i skutkami cieplnymi, doboru
przewodow do obcigzalnosci pradowej i spadku napigcia, wykonania potaczen obwodow, doboru
urzadzen zabezpieczajacych, rozmieszczenia oraz umocowania aparatow, sprzetu i osprzetu, 0znaczenia
przewodoéw fazowych, neutralnych, ochronnych i sterowniczych, stworzenia dostepu do instalacji i
urzadzen elektrycznych w celu ich wygodnej obstugi i konserwacji.




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z kosztorysem i ST w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. =~ Obmiar robot wykonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen zawartych w umowie roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
—odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

—odbiorowi czgsciowemu,

—odbiorowi koncowemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czgSci robot do odbioru zglasza Wykonawca
powiadamiajac Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej
niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos¢ i ilos¢
robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z przedmiarem robot, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy
Polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru dokonuje si¢ wedtug zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior koncowy

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbioru koncowego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z kosztorysem, ST i
ustaleniami . W toku odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robodt
uzupetniajacych i1 robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robot uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin
odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja 1 ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w Umowie. W przypadku bledow nieakceptowanych przez Inwestora
Wykonawca musi poprawi¢ wykonanie przedmiotu zamowienia.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokoét koncowego odbioru
robot sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

—aktualng dokumentacj¢ powykonawcza,

—protokoty pomiarow, badan i prob montazowych,

—kserokopie uprawnien os6b dokonujgcych pomiary, badania i proby,

—deklaracje i certyfikaty zainstalowanych materialow,
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—oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacii,
— kosztorys powykonawczy,
—inne dokumenty wymagane przez prawo budowlane.

Branzowe protokoly pomiardéw, badan i prob muszg by¢ podpisane przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia. W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetiajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest umowa Inwestora z Wykonawca

10. PRZEPISY I NORMY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane wraz z pdzniejszymi zmianami, Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz z pdzniejszymi zmianami, Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej oraz specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych, Obowigzujace
przepisy i normy.

e Obowigzujace przepisy i normy:

1 PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czg$¢:1 Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje

2 PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cz¢$¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym

3 PN-HD 60364-4-42:2013 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-42: Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego

4 PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem przetezeniowym

5 PN-HD 60364-4-444:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-444: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zakidceniami
napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi

6 PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Cze$§¢ 5-51: Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogdlne

7 PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-52: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie (oryg.)

8 PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

9 PN-HD 60364-5-534:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-53: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Odlaczanie izolacyjne, aczenie i
sterowanie -- Sekcja 534: Urzadzenia do ochrony przed przepieciami
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10 | PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-54: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Uktady uziemiajace i przewody
ochronne (oryg.)

11 | PN-HD 60364-5- Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-55: Dobdr i montaz

551:2010/AC:2012 wyposazenia elektrycznego -- Inne wyposazenie -- Sekcja 551:
Niskonapieciowe zespoly pradotworcze (oryg.)

12 | PN-HD 60364-5-559:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-559: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Oprawy o$wietleniowe i instalacje
oswietleniowe (oryg.)

13 | PN-HD 60364-5-56:2013 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-56: Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa

14 | PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$é 6: Sprawdzanie

15 | PN-E-04700:1998 /Az1:2000 | Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych --

Wytyczne przeprowadzania po montazowych badan odbiorczych

Swiatlo 1 o$wietlenie.

1

PN-EN 12665:2011

Swiatlo i o§wietlenie -- Podstawowe terminy oraz kryteria okre$lania
wymagan dotyczacych oswietlenia (oryg.)

PN-EN 12665:2008

Swiatlo i o§wietlenie -- Podstawowe terminy oraz kryteria okre$lania
wymagan dotyczacych os§wietlenia

PN-EN 13032-1:2010

Swiatlo i o$wietlenie -- Pomiar i prezentacja danych fotometrycznych
lamp i opraw o$wietleniowych -- Cze$¢ 1: Pomiar i format pliku

PN-EN 13032-1+A1:2012

Swiatlo i o$wietlenie -- Pomiar i prezentacja danych fotometrycznych

lamp i opraw o$wietleniowych -- Cze$¢ 1: Pomiar i format pliku (oryg.)

PN-EN 50490:2009

Instalacje elektryczne dotyczace o§wietlenia i oznakowania §wietlnego
lotnisk -- Techniczne wymagania dotyczace systemdOw sterowania i

monitorowania naziemnym oswietleniem lotniczym -- Jednostki do
selektywnego wlaczania i monitorowania pojedynczych lamp (oryg.)

6

PN-EN 1838:2005

Zastosowania o$wietlenia. Os§wietlenie awaryjne

7

PN-EN 50172:2005

Systemy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego

Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

1 PN-EN 61140:2005 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspolne aspekty
instalacji i urzadzen
2 PN-EN 50274:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapi¢ciowe -- Ochrona przed porazeniem

pradem elektrycznym -- Ochrona przed niezamierzonym dotykiem
bezposrednim cze¢sci niebezpiecznych czynnych
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