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OSWIADCZENIE

Zgodnie z art. 20 Prawa Budowlanegwiadczamze projekt podstawowy pn:

» Przepompownidciekow P10 Kigliny ul. Jagatty — gmina Dywity
Projekt podstawowy - przebudowa, moticja. Czsc¢ technologia ,,.

zostat sporgdzony zgodnie z obowzujacymi przepisami oraz zasadami wiedzy technicznej.

Projektant:
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PROJEKT PODSTAWOWY PRZEBUDOWA, MODERNIZACJA
TECHNOLOGII
PRZEPOMPOWNI P10 W KIEZLINACH GMINA DYWITY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

1.1. Nrarch. -ZUP/321/09.

1.2. Projekt wsgpny przebudowy i modernizacji przepompowni P10 r. GUPIB
Sp. z 0.0. 2 08.2019 r.

1.3. Projekt techniczny modernizacji przepompowni P18chnologia — opr. BPBK
Olsztyn z 1977 r.

1.4. Projekty techniczny ruroggu ttocznego @ 700 — opr. BPBK Olsztyn z 1977 r.

1.5. Projekty techniczny konstrukcji przepompowni — dpiPBK Olsztyn z 1977r.

1.6. Projekt budowlano - wykonawczy modernizacji przepowni P10 - opr.
NOW-EKO z 2006 r.

1.7. Projekt budowlany remontu przepompowni P10 - opPBB sp. z 0.0. z 2009 r.

1.8. Projekt budowlano - wykonawczy modernizacji przepomni P10 w zakresie
deodoryzacji - opr. NOW-EKO z 2012 r.

2. OPIS STANU ISTNIEACEGO

Przepompownia P-10 zlokalizowana jest wHireach przy ul. Jagatty w odlegidoi

ok. 70 m na potnoc od rzeki Wgglwybudowana w latach 1981/82.

Obiekty przepompowni po#mne na ogrodzonej dzialce, dojazd utwardzanog
dojazdowy.

Do przepompowni doprowadzony kolektor grawitacy|Ky srednicy DN 1,40 m.
Przepompownia przepompowujdgcieki rurocggiem tlocznym ¢$711 mm do
oczyszczalnisciekow ,tyna” w Olsztynie. Rurogg poddany w latach 2012-2013
renowacji poprzez¢kawy z zastosowaniem wyktadziny z widkniny g@monejzywica
poliestrowg utwardzag goraca wodg.

W hali pomp § zamontowane obecnie 3 pompy o watach pionowychoé¥gi ttoczne
od pomp DN300 stalowe, rurag ttoczny zbiorczy w hali pomp DN700 mm stalowy.
Rurochg spustowy stalowy DN300 mm.

W/w wyposaenie eksploatowane od okresu budowy przepompowokw 1978.

W oparciu o projekt poz. 1.7 na w/w orurowaniu dadoo wymiany zasuw i nagow
dla 3 zasuwy DN300 mm z nggami elektrycznymi, jednej zasuwy DN700 z edgm
elektrycznym dcznie z ich sterowaniem oraz zawory zwrotne DN300. drzzdzenia
powyzsze obecnie uznano za zdekapitalizowane.

W hali krat w oparciu o projekt poz. 1.7 na w rddl0 zamontowano 2 mechaniczne
kraty schodkowe szer. 70 cm o piwecie 6 mm z zespotami do ptukania, odwadniania
i rozdrabniania skratek oraz wymieniono 7 zastalaskatowych z nagem gcznym i
czes¢ z nagdem mechanicznym. Ugdzenia powysze poza zastawkami obecnie
uznano za zdekapitalizowane.

W oparciu o projekt poz. 1.8 w roku 2013 wykonamstalacje deodoryzacji dla komoér
czerpalnychiciekéw, kanatow technologicznych i obuddéw krat vi keat. Urzagdzenia
powyzsze obecnie uznano za zdekapitalizowane.



W osi krat pod stropem zamontowane2delki suwnicowe z wggnikami
elektrycznymi

2.1 Charakterystyka zlewni i dophyigiekéw do przepompowni P-10.

Obecna zlewnia przepompowni P-10 obejmuje potnoenaschodni czesé
Olsztyna o charakterze zabudowy gtownie przemystewsktadowej (w tym m.in.
Indykpol) oraz Barczewo, Wojtowo, wieKiezliny, Wadyg, Myki, sciekow z
przepompowni P-1 oraz P24 Ostrzeszewo. Raggest dodatkowo obgiony sciekami
ze wsi Dywity oraz Osiedla kga.

taczny przewidywany doptywiciekow do przepompowni P-10 wg poz. 1.2@GkE
ksztaltowa na poziomie:

Bilans prognoza 20 lat wg. wg parametréw roku 2018:
- okres bezdeszczowy g =866 x 1,1 = 950 m3/h (28%.)
- okres deszczowy q = 1238 x x1,1 = 1360 m3/h (B3£k.)

Bilans prognoza 20 lat wg parametrow roku 2019:

- okres bezdeszczowy g =680 x x1,1 = 750 m3/0 (&Ek.)
- okres deszczowy g =980 m3/d x 1,1 = 1080 m30® (/sek.)

3. PRZEBUDOWA CZSCI MECHANICZNEJ

3.1. Stan istnigcy

Aktualnie zespot separacji sktada gidwdch kratach MEVA RS 23-70-6ggkskratki
zrzucane gdo prasoptuczek MEVA SWP 25-70 zainstalowanychwghbtami z krat.
Wyptukane i odwodnione skratki poprzez krotkie omania kolanowe trafigjdo
przendnikow odwadniajco - rozdrabniajcych MEVA CPS 25-200 i naginie do
poprzez kasety do workowania do szczelnego big-h#gjaMIX umieszczonego na
kotowej platformie przestawne.

Zestaw pracuje samoczynnie, pracownik wymaganyndgarzy kontenera.
Projektowany maksymalny przeptyw na kr&ina¢ > 1360x 1,10 = 1500 rith

Parametry geometryczne koryt:

- wlot kolektora @ 1,4 do komory rozdziatu ok. - 106,30
- poziom posadzki kratowni ok. - 108,1
Przekroj koryta przy kratach ok. 172 x 90 cm.

Parametry hydrauliczne doptywu:

Dla przeptywu obliczeniowego

Wypetnienie koryta wg Manninge dlai =5 %o, B = &9
- q =415 l/sek, (1500 m3/h ) h=0,30m,

- q =210 I/sek. (750 m3/h) h= 0,14 m.

3.2. Przebudowa systemu usuwania zanieczygs&tagy/ch

Istniejgce zespdt separacji ulega demantai. Zgodnie z poz. 1.2 projektujecsiespot
pracupcy na dotychczasowych zasadach zakimapdseparowanie skratek na dwoch
kratach MEVA Rotoscreen D&3-70-6 zrzucanych do prasoptuczek MEVA SWP 25-70



zainstalowanych pod wylotami z krat. Wyptukane wodnione skratki poprzez krotkie
orurowania kolanowe skierowuje sie do kompaktordwmatek MEVA CPX 30-300 i
nastpnie poprzez kasety do workowania do is#uepgo szczelnego big-baga
LIBAMIX umieszczonego na istniggej kotowej platformie przestawne;.
Posadowienie w/w systemu MEVA w kanale nie wymag&amywania dodatkowych
robét z uwagi na kompatybildo obudowy z istnigcymi kratami.

3.2.1 Parametry techniczneaalzan

Zaprojektowane rozwkania materialowe i ugglzenia zwigzane g scisle ze specyfik

przedmiotu zamodwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okréen, dla powyszego dopuszcza g¢sirozwigzania réwnowane o

parametrach podstawowych ol@ych ponze;.

3.2.1.1. Krata schodkowa MEVA DS 23-70-6:

Krata z uktadem przeniesienia rgdp ztazonym z przektadni do ruchomego rusztu
pretow filtrujacych przenoszonym za grednictwem sztywnych ptyt bocznych, co
stabilizuje konstrukej kraty i zmniejsza liczg czesci ruchomych. W kracie fecuchy i
kota taacuchowe nie $ stosowane. Utatwia to eksploatadjraty (brak konieczriwi
smarowania i regulacji tfeuchoéw).

Konstrukcja kraty jest calkowicie rozbieralna, datwia wymiare elementow; pjty
filtrujagce @ zatrzaskowo mocowane do poprzecznic, elementy adgetve s
zatrzaskowo mocowane docfiw.

Elementy dystansowe guzy prtami kraty zapewnigj staty przéwit na calej
powierzchni roboczej rusztu kraty, wykonarge zsodpornego nacieranie tworzywa
sztucznego BEMALON CM100.

Krata jest hermetyzowana, obudowa kraty jest wypmsa w drzwiczki inspekcyjne
oraz krociec wentylacyjny.

Rama kraty jest wykonana z ptytegich o grubéci 4 mm, a pgty filtrujace z piyt o
grubaci 3 mm. Krata jest wykonana ze stali nierdzewne.

szeroka@c¢ uzyteczna 643 mm
szeroka¢ catkowita 793 mm
wysokas¢ catkowita 3009 mm
wysokas¢ zrzutu skratek 2500 mm
przeswit 6 mm

moc silnika 2,2 KW
materiat

przepustowgci dla kraty w zalénosci od wysokdci spitrzenia
sciekoéw przed krat hy
= 30 cm 200 th k= 10cm
50 cm 500/m h =30cm
70 cm 953/m h =50cm
= 90 cm 1400 "h h =70cm
110 cm 1756/m h = 90cm
130 cm 2800/m h =110cm

3.2.1.2. Zespot ptukania i obrébki skratdiEVA SWP 20-70 + CPX 30-300

Zespot odbioru i obrobki skratek skladas i dwoch wspotpracagych urzdzes;
prasoptuczki oraz kompaktora skratek. Wyptukanesicpnie odwodnione skratki z
prasoptuczki $ podawane do strefy dociskania skratek kompaktanarzez krotkie



pofaczenie kolanowe. Przedieniem strefy dociskania jest transportowagséz
kompaktora, odprowadzgga skratki po obrébce do kontenera.

Kompaktor jest wyposany w dwusekcyja spirak o zmiennym skoku; pierwsza
sekcja pracuje w strefie dociskania i jest to dpinatowa, druga sekcja w ¢xi
transportowej to spirala bezwalowa. Zastosowaniealsfbezwatowej u wylotu jest
mozliwe, poniewa kompaktor ma nam pchagcy co eliminuje meliwosé
zablokowania wylotu skratkami.

Spirala w strefie dociskania ma nawdj znacznistgpy, nt bezwalowa spirala
transportowa. Zapewnia to odpowiedniozeucknienie w strefie dociskania skratek
oraz niezawodny transport skratek po obrobce.

Prasoptuczka i kompaktog svykonane ze stali nierdzewnej, spiraleagizn ze stali
konstrukcyjnej, natomiast wykladzina zfw z trudndcieralnej stali HARDOX.

Prasoptuczka skratek Kompaktor skratek
diugai¢ 1970 mm diugée catk.(bez ok. 3000 mm
catkowita silnika)
wysokasé 330 mm nachylenie ok. 15°
srednica spirali 250 mm srednica spirali 300 mm
kosz zasypowy 230 x700 mm
wydajnasé 2 m3/h wydajn&t 2 m3/h
moc silnika 3,0 kW moc silnika 3,0 kW
| pobér wody ptuczcej maks. 40 I/min |

- Wykonanie obudowy urzadie stal nierdzewna AISI 304

- Wykonanie spirali przerdaika - stal specjalna, konstrukcyjna, wysoko odpara
scieranie np.ST 52.3

- Wyktadzina pod spiralprzendnika pety z trudndgcieralnej stali o twardki
min.500HB

- Wykonanie wyktadziny prasoptuczki -gby Hardox .

3.2.1.3 Szafa zasilgjo sterujca zespotu

Obudowa — tworzywo sztuczne o parametrach i szogaldostosowanej do miejsca
montazu.

Wyposaenie:

- Sterownik SIEMENS z midiwoscig zmiany parametrow (z panelem dotykowym na
wmontowanym w elewag) i z systemem zbierania danych i wizualizacji SUM

- Lampki na elewacji: zasilanie, pracaadzen (6 lampek zielonych), awaria udzen
(6 lampek czerwonych).

- Sygnalizacja akustyczna awarii z przeniesienienayurki

- Przejczniki wyboru trybu pracy AUTO/ STOP /HEZNE dla urzdze.

Wyprowadzenie sygnalizacji zewtnznej poprzez styki beznagiowe przekanikow (
sygnaty binarne zgodne z lampkami pracy i awarieleavacji rozdzielnicy.)
Zabezpieczenie przeciwprzepiowe.

3.2.1.4. Kontener na skratki

Istniejgcy system oparty o worki big-bag 0,9 x 0,9 x 1,2@emndci ok 0,8 m3 i
udzwigu do 1000 kg kaly. System gromadzenia i transportu na platformzegtawne]
pozostawia sibez zmian.

Szacowana il& skratek dla obecnego stanu 0,8 m3 dla 5 dni, @3/l dla przeptywu
sredniego Q = 4600 m3/d.




3.3 Projektowany zakres robo6t

- demonta kraty MEVA RS 23-70-6 szt. 2

- demonta prasoptuczek MEVA SWP 25-70 szt.2

- demonta przendnikdéw odwadniajco - rozdrabniajcych MEVA CPS 25-200 szt. 2

- demonta odcinkéw instalacji wodnej z armaguiprzed urgdzeniami

- demonta instalacji elektrycznej w przepustach zasgtgrh i sterugcych uradzer/
zgodnie z cz. elektrycan

- demonta szafy sterujcej / zgodnie z cz. elektryczi

- mont& kraty MEVA DS 23-70-6 szt. 2

- monta prasoptuczek MEVA SWP 25-70 szt.2

- monta kompaktoréw skratek MEVA CPX 30-300 szt. 2

- monta 2 odcinkow instalacji wodnej DN15 z armaguprzed urzdzeniami

- mont& instalacji elektrycznej w ist. przepustach zasdggh i steryjcych uradzen/
zgodnie z cz. elektrycan

- mont& szafy sterujcej / zgodnie z cz. elektryczh

4.0. PRZEBUDOWA CESCI POMPOWEJ

4.1 Stan istniejacy

W przepompowni zamontowang 3 pompy Warszawskiej Fabryki Pomp.

-pompy Nr 1 i Nr2:. 30F-37 z silnikami Ns = 160 k@vwydajnaci 800 - 900 m3/h
kazda.

-pompa Nr 3: 30F64, z silnikiem Ns = 160 kW o wydsgi 600-800 m3/h

System pracuje na 1 ruraggi ttoczny @ 711 x 12,5 stalowy wybudowany w latach
1981/82, ruroegig poddany w latach 2012-2013 renowagkawami w systemie z
tworzywa sztucznego, grusioscianki rkkawa ok. 12 mm.

Komora czerpalna pompowni paéma na poziomie dna ok. 102,37, poziom min
sciekbw 104,10, maksymalny 106,30. Rupgciz maksymalnym przewgzeniem
125,60 w odlegtéci ok. 700 m od przepompowni i 124,80 w odlégto2000 m.
Komora rozpgzna rurocigu zlokalizowana na kolektorze grawitacyjnym naemes
miejskiej oczyszczalni Lyna, rureg wprowadzony do komorysha rzdnej 98,80 /
lustroscieku w kanale zbiorczym /

Geometria podnoszenia wg poz. 1.2.

HOmin = 125,60 — 106,30 = 19,30 m
HO max= 125,60 — 104,10 = 21,50 m

Odcinek 3,8 km od komory rozgmnej pracuje w trybie odptywu samoczynnego z
szacowanym przeptywem na poziomie min. 2000 m3/h

Przecétna wydajné¢ pompowania pracegych obecnie zespotdbw pompowych przy
pracy 1 pompy Q = 900 m3/h/. Praca 2 pomp Q = Q= 1400 m3/h.

Praca zespotéw pompowych zaila od prawdopodohistwa zapowietrzania ruragu

Z uwagi na pragw trybie samoczynnego odptywu. W przypadku wytvaaia korkOw
powietrznych nalgy sie liczy¢ ze spadkiem wydajsoi pomp na poziomie 30 - 50 %
parametrow nominalnych przy pracy w petni napetgiomurocigu.

4.2 Bilans sciekow



Bilans prognoza 20 lat wg. wg parametréw roku 2018:
- okres bezdeszczowy g =866 x 1,1 = 950 m3/h (28%.)
- okres deszczowy q =1238 x x1,1 = 1360 m3/h (B3£k.)

Bilans prognoza 20 lat wg parametrow roku 2019:
- okres bezdeszczowy g =680 x x1,1 = 750 m3/0 (&Ek.)
- okres deszczowy g =980 m3/d x 1,1 = 1080 m30® (/sek.)

Powyzsze parametry okféno dla danych pomierzonych w przepompowni w
przedziatach max Qmax dobowe, parametr godzinowyzemby wyzszy od
powyzszych zatoze.

Do wymiarowania systemow pompowych przyjmujg si

Qmin h =750 m3/h
Qmax h = 1360 m3/h z min 50% rezagrw

4.3 Rozwigzania projektowe - wymiarowanie zespotéw pompowych

Do wymiarowania przyto pompy typu NT — Flygt charakteryagg s¢ wysok
sprawndciag pompowania wody zanieczyszczonej, odpécip na zatykanie oraz
niepodatné¢ na blokowanie przeptywu przezedei wiokniste. Wolny przelot wirnika
powyzej 100 mm.

Wymiarowanie wykonano dla utrzymania w/w zadaych przeptywéw zgodnie z poz.
1.2, maksymalnych mitiwosci przesytowych ruroggéw i nie przekroczenia
obecnego ziycia energii okrdonego maksymalmoa silnikow.

Przygto 4 pompy:

2 x NT3312.735.670.510 o0 mocy P2=140kwW

2 x NT3315.185 MT/634 o0 mocy P2=75kW

- wydajna¢ pojedynczej pompy P2=75kW pragcgj na rurocig 800 m3/h

- wydajna¢ 2 pomp P2=75kW pracagej na rurocig 1300 m3/h
- wydajna¢ pojedynczej pompy P2=140kW pragcgj na rurocig 1400 m3/h

- wydajna¢ 2 pompy P2=140kW pracigej na rurocig 2300 m3/h

- wydajnag¢ pomp 2xP2=75kW +2 x P2=140kW praguych na rurogig 2600 m3/h

W przypadku wysipowania poduszek powietrznych wydajgaespotéw spada do ok.
2000 m3/h
taczna moc zainstalowana zespotéw pompowych p = 2x12%75 = 430 kW

4.3.1 Parametry techniczneaaizan

Zaprojektowane rozwrania materialowe i uggzenia zwiazane g scisle ze specyfik

przedmiotu zamodwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okréen, dla powyszego dopuszcza g¢sirozwigzania réwnowane o

parametrach podstawowych ol@ych ponke;.

4.3.1.1 Pompa FLYGT NT 3315.185 MT/634



- Wykonanie:zeliwne,

- Medium:scieki komunalne, Tmax= 40°C,;

- Pompa zatapialna wirowa @ddkowa pionowa do zabudowy stacjonarnej w insfialac
suchej z kolanem i podstaw kotnierze owiercony\e zgodnie z EN1092-2

- Wylot z pompy kotnierzowy DN 300 mm; owierconyaztnie z EN 1092-2

- Wirnik: dwutopatkowy, pétotwarty, o podwgzonej odporni na zatykanie, pow.
robocze wirnika utwardzone do 60 HRC;

- Parametry pompy zgodnie z getory charakterystyi

- Silnik elektryczny: P2=75 kW, 6-biegunowy, IP&83;/400V/ 50Hz, H(180°C), In=
150 A;

- Wyposaenie: kabel S3x50+3x25/3+S(4x0,5) mm2, L=20 m;
czujnik temp. 1-go uzwojenia
czujnik temp. gtéwnego kyska
pomiar pgdu w 1-ej fazie
C-czujnik wibracji w 3 kierunkach

- Pompa z ptaszczem chiagym;

- Czujnik przecieku FLS;

- Uszczelnienie mechaniczne watu wetvane: WCCR/WCCR

- Uszczelnienie mechaniczne watu zewme: WCCR/WCCR

- Masa: 1 235 kg

4.3.1.2 Pompa FLYGT NT3312.735.670.510

- Wykonanie:zeliwne,

- Medium:scieki komunalne Tmax = 40°C,;

- Pompa zatapialna wirowa @ddkowa pionowa do zabudowy stacjonarnej w insfialac
suchej z kolanem i podstaw kotnierze owiercony\e zgodnie z EN1092-2

- Wylot DN300 owiercony zgodnie z EN1092-2 tab.8;

- Wirnik: trzytopatkowy, pototwarty, o podwgzonej odporniei na zatykanie;
powierzchnie robocze utwardzone do 60 HRC;

- Parametry pompy: zgodnie z zetory charakterystyi

- Silnik elektryczny: 43-44-6BC, P2=140kW, 6 - biegpwy 3~/400V/50Hz, IP68,
H180, In=268A,

- Wyposaenie:

- 2 kable zasilace ekranowane SUBCAB S3x50 + 3x25/3 + S (4x0.5),9m;

- FLS - czujnik przeciekéw do komory silnika;

- FLS - czujnik przeciekéw do komory kablowej;

- PT - 100 - czujnik temperatury dolnegayska;

- pomiar pgdu w 1-ej fazie

- PT - 100 - czujnik temperatury trzech uzwygje

- PT - 100 - czujnik temperatury gérnegayska,

- C czujnik wibracji w 3 kierunkach;

- ptaszcz chtodgey;

- Uszczelnienie mechaniczne watu wetvane: WCCR/WCCR

- Uszczelnienie mechaniczne watu zewmne: WCCR/WCCR

- Masa pompy: 2088 kg

4.3.1.3 Szafy zasilago sterujce
Sterownica SPBx-F jest aparatwasilagco-sterugca przeznaczondo zasilania 1 lub 2

pomp / zgodnie z cz. elektrycgh
— Obudowa metalowa malowana proszkowo, z drzwiamviwggznymi, z maliwoscig
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zamkn¢cia drzwi zewmtrznych na zamek patentowy. Szafa w wykonaniu
bryzgoszczelnym. ( Lewe pole sterownicy zawieravialik oraz tory zasilania
pompy. Prawe pole sternicy : tory zasilania gziabntroler MAS, rozicznik gtdwny)

— Wytacznik zasilania 3x400 V

— Sterownik GE Fanuc RXS3i

— Rozruch poprzez przemiennikestotliwosci kazdej pompy do 75 kW

— Rozruch poprzez przemiennikestotliwosci dla kazdej pompy do 140 kW

— Filtry aktywne do redukcji wiszych harmonicznych gilu generowanych przez
odbiorniki nieliniowe

— Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe klasy B+C

— Zabezpieczenie przeciwzwarciowe przemienniksicaliwosci

— Zabezpieczenie przegeniowe pompy realizowane przez przemienngstztliwosci

— Zabezpieczenie #icowo - pgdowe dla zabezpieczenia przed perdem,

— Kontrola symetrii zasilania,

— Mikroprocesorowy sterownik pracy pomp.

— Informacje o stanie pomp i pompowni éwjetlane na wgwietlaczu sterownika,

— Licznik godzin pracy -funkcja realizowana przegretvnik,

— Licznik liczby zahczen -funkcja realizowana przez sterownik

— Samoczynne sterowanie pggmompy z wykorzystaniem radarowego przetwornika
poziomu

- Awaryjny uktad sterowania w oparciu o sygnalizgtpoziomu, z pomigiciem
udziatu sterownika

— Pomiar pgdu pracy pompy - sygnat z falownika do PLC

— Reczne sterowanie miejscowe za pompezyciskow z poziomu szafy

— Re¢czne sterowanie miejscowe za pompezyciskow i z poziomu hali pomp poza
szaf

— Przejcznik rodzaju sterowaniagRa- O - Auto- Zdalne

— Sygnalizator optyczno-akustyczny awarii ( w h@dhikéw i sterowni)

— Czujnik otwarcia zewgtrznych drzwi sterownicy

— Zabudowa czujnika zawilgocenia pompy

— Zabudowa kontrolera MAS801 (dostawa z pompami

4.4 Projektowany zakres robat.

4.4.1 Czéc¢ ssawna.

- demonta odcinka rur DN400 zéciam komory suchej z kolanem i dyfuzorem.

- demonta odcinka ruroggéw DN400 od ostatniego kiGa zasciarg komory suchej.

- demonta zasuwy klinowej DN400

- demonta odcinka rur DN350 zéciarg komory suchej z kolanem i dyfuzorem.

- demonta odcinka rurocigéw DN350 od ostatniego kiéa zasciarg komory suchej.

- demonta zasuwy klinowej DN350

- wymiana przeg dtawicowych DN40O i DN350 na DN400

- wbudowanie przégia dlawicowych DN40O / dodatkowego /

- wymiana przeg dtawicowych DN350

- monta zasuwy naowejZETA DN 400- VAG typu 2410-A z ngpem gcznym

- monta wstawki montaowej F3 DN400 PN10

- monta czujnika przeptywu Promag L400 DN400

- monta kré¢cow stalowych kwasoodpornych , spawanychezkivasymetrycznej
DN300/400 do pogitzenia pomp.

4.4.2 Systemy pompowe.
- demonta istniegcych pomp
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- wykonanie konstrukcji fundamentowej do montaowych pomp

- wykonanie konstrukcji fundamentowej do montaowych pomp - rezerwowe

- monta nowych pomp wg wyboru

- monta w hali silnikow szaf sterggych przynalenych do projektowanych pomp /
zgodnie z cz. elektrycan

4.4.3 Czéc tloczna.

- demonta odcinka rurocigéw od kr@ca ttocznego pompy do kiéa kolektora
zbiorczego pompowni.

- demonta zasuwy klinowej DN400, DN350

- demonta zasuwy DN 300 typu 2410-A z nggem AUMA

- demonta klapy zwrotnej/zaworu kulowego zwrotnego DN 400N330

- demonta tacznika montaowego DN400, DN350, DN300

- monta wstawki montaowej F3 DN350, DN300 PN10

- mont& zasuwy naowejZETA DN 350- VAG typu 2410-A z nggem AUMA

- monta kotnierzowego zaworu kulowego zwrotnego VAG KRV [B3E0

- monta kréécow stalowych kwasoodpornych , spawanychezuivsymetrycznej
DN300/350 , 250/350 do padkenia pomp

- monta kro¢cow fgczeniowych czujnikdw énienia i manometréow

4.4.4. Kolektor zbiorczy.

- wymiana przejcia dtawicowego DN300

- demonta odcinka rurocigdbw pomédzy armatug kolektora zbiorczego pompowni.
- demonta zasuw klinowych DN300 szt. 1

- demonta zasuw klinowych DN300 szt. 1 nggem elektromechanicznym

- demonta zasuwy DN700 z ngdem elektromechanicznym

- demonta tacznika montaowego/kompensatora DN700

- mont& zasuwy naowejZETA DN 700- VAG typu 2410-A z nggem AUMA

- monta zasuwy naowejZETA DN 350- VAG typu 2410-A z nggem AUMA

- monta wstawki montaowej F3, DN350 PN10-

- monta wstawki montaowej F3 DN700 PN10

- monta zaworéw bezpieczstwa

- monta rurochgow przelewowych zaworow bezpieéseva

- monta kréécow stalowych kwasoodpornych , spawanychezak symetrycznych

W stropie nad zasuwami, pompami i péeegmi do szaf naley wymieni blachy
przykrywagce na nowe blachy ryflowane ze stali nierdzewnanaenionezebrami i
katownikiem po obwodzie z uchwytem do otwarcia zgednczscia konstrukcyjma..

4.4.5 Parametry techniczneagizen

Zaprojektowane rozwkania materialowe i ugglzenia zwigzane g scisle ze specyfik

przedmiotu zamdwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okréen, dla powyszego dopuszcza e¢sirozwigzania rownowzne o

parametrach podstawowych ofl@ych ponze;.

445.1 Zasuwa mowa VAG ZETA KAT-A 2410 z nagdem gcznym DN200
DN300 DN400 o naspujacych parametrach:

Dtugos¢ zabudowy wg EN 558-1 szereg 20

Przylhcze kotnierzowe wg EN1092-2 PN10

Dowolna pozycja zabudowy

Niezawezony przelot

Szczelna w obu kierunkach przeptywu
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Uszczelnienie poprzeczne plyty zasuwowejzimee do regulowania pod @iieniem
wymiana maliwa bez koniecznci wybudowywania z ruroggu

W standardzie wyposana w skrobaki do ggtego czyszczenia ptyty zasuwowej
Korpus , Plyta tayskowa zzeliwa szarego EN-JL 1040 (GG25)

Plyta zasuwowa ze stali nierdzewnej 1.4301

Uszczelki obwodowe i poprzeczne z elastomeru NBR

Obudowa korpusu —Konstrukcja blaszana ze staldneavnej 1.4301

Elementy ziczne stal nierdzewna A2

Wrzeciono ze stali nierdzewnej 1.4021 z walcowamgnzimno gwintem
Nakretka wrzeciona z mosilzu

Przeniesienie ngpu: kétko kczne , przedtienie napdu zgodnie z rysunkami

4.4.5.2 Zasuwa mowa VAG ZETA KAT-A 2410 z nagdem gcznym DN700 ( lub
rownowana) o nasfpujacych parametrach:

Zasuwa neowa VAG Zeta DN700 do zabudowy ze wzngsam wrzecionem

Dlugos¢ zabudowy wg EN 558-1 szereg 20 L=165 mm

Przylcza kotnierzowe wg EN 1092-2 PN10

Elementy korpusu , ptyta 2gskowa i elementy énieniowe zzeliwa szarego EN JL
1040 (GG25)

Piyta zasuwowa ze stali nierdzewnej 1.4301

Wrzeciono wznosice s¢ ze stali nierdzewnej 1.4021

Uszczelki obwodowe i poprzeczne z elastomeru NBR

Obudowa korpusu ze stali nierdzewnej 1.4301

Szczelna w obu kierunkach przeptywu

Uszczelnienie poprzeczne ptyty poprzez specjalnidilpwang uszczelk typu quad z
osadzonymi listwamilizgowymi z PTFE , mgiwe do regulowania pod @ieniem i
mozliwe do wymiany bez demonta korpusu z ruroggu

Zasuwa wyposana w skrobaki wewgirze do czyszczenia ptyty zasuwowej

Naped koétkiem ecznym poprzez przektadnkatows typ A dla wrzeciona wznosezego
sie przedtizenie napdu

4.4.5.3. Zasuwa rmowa VAG ZETA KAT-A 2410 z nagdem elektrycznym DN350 i
DN700 (lub réwnowzna) o nasipujacych parametrach:

Zasuwa neowa VAG Zeta do zabudowy ze wzngsym wrzecionem

Dlugos¢ zabudowy wg EN 558-1 szereg 20 L=165 mm

Przylkcza kotnierzowe wg EN 1092-2 PN10

Elementy korpusu , ptyta 2gskowa i elementy énieniowe zzeliwa szarego EN JL
1040 (GG25)

Piyta zasuwowa ze stali nierdzewnej 1.4301

Wrzeciono wznosice s¢ ze stali nierdzewnej 1.4021

Uszczelki obwodowe i poprzeczne z elastomeru NBR

Obudowa korpusu ze stali nierdzewnej 1.4301

Szczelna w obu kierunkach przeptywu

Uszczelnienie poprzeczne ptyty poprzez specjalnidilpwang uszczelk typu quad z
osadzonymi listwamilizgowymi z PTFE , mgiwe do regulowania pod @ieniem i
mozliwe do wymiany bez demonia korpusu z ruroggu

Zasuwa wyposana w skrobaki wewgirze do czyszczenia ptyty zasuwowej

4.45.4 Zawor zwrotny VAG KRV DN350 lub réwnoway o nastepuagych
parametrach

Zawor zwrotny kulowy wg EN12334

Dtugos¢ zabudowy wg EN 558-1 szereg48
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Wymiary kotnierzywg EN 1092-2 (PN10)

Korpus i Pokrywa zeliwa sferoidalnego EN-JS 1030 (GGG-40)

Aluminiowa kula ogumowana elastomerem NBR

Sruby pokrywy ze stali nierdzewnej A2

Zabezpieczenie antykorozyjne —zeyvm : pokrycie epoksydowe-proszkowe, grétho
min. 25Qum, odporne na przebicie metoda iskrowa 3000V  §akowitoki
potwierdzona certyfikatem RAL wydanym przez GSK

4.4.5.5 Napd elektryczny dla DN350 Auma SA 10.2 z gtgvdterupca AC01.2 lub
rownowany, dla DN700 Auma SA 14.2 z glowica stexag AC01.2 lub rownowany.

- dowolna pozycja montawa (dtawiki kablowe zawsze w jednym kierunku ngigg

skierowane w dot, ewentualnie w poziomie),

- praca ¢czna: do ustawiania negu lub przesterowania w razie awarii, kotka@ane

nie obraca si podczas pracy silnika, zaspgkenie nasfpuje poprzez weniecie

przycisku,

- rezim pracy S2-15min (klasa B wg. EN 15714-2) dla @tmaotwdrz/zamknij, réim

pracy S4-25% (klasa C wg. EN 15714-2) dla armategylacyjnej

- silnik: tréjffazowy asynchroniczny silnik AC: 40080Hz, o klasie izolacji F

podiczony do nagdu elektrycznie poprzezatdze typu gniazdo -wtyk

automatyczna korekta faz w gtowicy,

- nagdy z wewrgtrznym wyhcznikiem termicznym,

- nagdy wyposaone w integralny uklad sterowania stycznikowegadi@ armatury

regulacyjnej — tyrystorowego) zabudowany naciolaje

- zapewnienie samohamowiod w petnym zakresie pracy (tryb pracy elektrycznej

recznej, przejczenie pomgdzy trybami),

- magnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu rézie zaniku napcia, po

przesterowaniu ¢gcznym napd zna swoje poteenie, nie dopuszcza e¢siby uktad

wyposaony byt w bater z koniecznéciag wymiany na etapie eksploataciji),

- grzatka antykondensacyjna w bloku sterowania,asagulacyjna,

- przylgcze elektryczne typu gniazdo/wtyk (jednogce wielopinowe, gniazdo

integraly czscia namdu), dodatkowe uszczelnienie double seald zapeyosiaj

szczelnéc¢ przy zdgtym wtyku elektrycznym

- klasa szczelnmi IP68 zgodnie z EN 60 529 (dopuszczalne zanuez8m poniej

stupa wody na 96 godz),

- regulacja i parametryzacja r@ bez aycia dodatkowych nagzlzi /urzadzen/
pilotow,

- pulpit sterowania lokalnego w klasie IP68 wypassy w wyswietlacz z menu
w jezyku polskim,

- w sytuacji utrudnionego degiu dla obstugi wskazany moutgtowicy sterugcej z
pulpitem lokalnym na wysgniku naciennym — nagd musi mi€ mazliwos¢ przefcia
w zabudow rozdzielna na etapiezytkowania; niedopuszczalne jest zastosowanie
napedu posiadajcego przektadrii glowice sterownicz w jednej obudowie
mechaniczny wskaik potazenia

- komunikacja Bluetooth z glowdmapdu

- nagdy wyposaone w funkcje diagnostyczne tj.: rejesteddw, rejestracja liczby
cykli pracy, wykres momentu obrotowego do diagykisarmatury

- nady musza posiada trwate, metalowe tabliczki znamionowe zawigcaj dane
techniczne, ok&enie typu napdu oraz stopnia ochrony obudowy (IP68)

- nagd malowany proszkowo, zabezpieczenie antykorozgme wg ISO 12944-6

- w przypadku stosowania uktadu gdp+ dodatkowa przektadnia mechaniczna
zarOwno nagd, jak i przektadnia mugzpochodzt od tego samego producenta
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- sterowanie oraz sygnaty zwrotne - Profibus Eywzorowanie potezenia i
przekazanie do systemu nagtlmego poprzez protokot Profibus DP)

4.5Komora czerpalna pomp

Komora istniejca zelbetowa dwukomorowa o wymiarach w planie 11,4 kaZda.
Wysokas¢ komory do poziomu terenu: dno ok. 102,37, gérapstrl09,30.

Dno komory wyprofilowane ze spadkiem gmany pompowni. Wscianie wewgtrznej
krocce DN400, DN350, DNN300 umieszczone w péeigch dtawicowych. Dodatkowo
do komory wprowadzone odwodnienie rugmgi ttocznego poprzez krociec spustowy
DN300. Brak wykazanych pgdzen czesci sciekowej komor. Przyécianie pompowni
umieszczone rurogyi ostonowe wydcznikOw poziomu. Komory z otworami w stropie
do wprowadzenia powietrza wewgtrenego, wentylowane kééami DN100 do
instalacji deodoryzacji, dodatkowo e w czs$ci powietrznej otworem
podstropowym.

Pojemnd¢ robocza 1 komory dla poziomu min 104.10 i max 306&k. 175 m3 kala.
Pojemnd¢ dla potrzeb hydraulicznych pracy uktadu pompowegstarczajca.

4.5.1 Rozwiania projektowe.

Komorg rozbudowuje si o dodatkowe zbiorniki retencyjne uiioviajgce przygcie
sciekdéw ze spuszczanego odcinka ruggai DN700 do najwiszego przewsszenia na
dtugasci ok. 700 m.

Pojemnd¢ spuszczana ok. V = 240 m3.

Uwzgledniajac potrzeby eksploatacyjne czyszczenia komor przjgmi dwa zbiorniki
DN3000 ustawione ptytko na poziomie ok. 104,80 h@pee z rurocigu tlocznego na
zasadzie naczy pofgczonych, spust do komér negstije do poziomu 109,00 na
wysokaci komory zasuw, pozostatlos¢ w przypadku petnego optdienia rurocigu
spuszcza sido istniejcych komoérzelbetowych.

Dla zbiornika DN3000 L = 16 m uzyskana pojersingednej komory V = 106 m3,
tagczna pojemn@ komor V = 212 m3.

Zbiornik Weho retencyjny wykonany ze strukturalmejry PEHD Weholite SN8
DN3000. Zbiornik z kominem asrednicy DN1000 i wysok&i Ht=0,8m (2szt)
montowanym na spaw z drabikWlot rury DN350, wylot DN225, spcia w 0si
DN110, sp¢cie odpowietrzajce w kominach DN110 zakozone tulej kotnierzowy z
kotnierzem.

Kominy zwienczone ptys zelbetows z wlazemzeliwnym typu cezkiego i piyh
zelbetows odchzajacg. Plyta odcizajgca posadowiona na podbudowie z chudego
betonu gr. min 20 cm i podsypce piaskowejezagzonej do Is = 1,0.

Zbiorniki posadowé zgodnie z instrukgjproducenta

Podtaze w przypadku gruntérednio zagszczonego naky dodatkowo zaggci¢. Grunt
obsypki (tylko dobrze zagzczalny grunt sypki) uktadanalezy warstwami 15-20 cm i
zagszcza do odpowiedniego wskaika Is. W strefie podparcia (strefa ograniczona
katem 900) grunt nalgy zag:sci¢ do wskanika Is > 0,98, w pozostatej i obsypki
(do wysokdci 0.5 m ponad zbiornik) do wskaika Is> 0.95 oraz nie gorszej od
parametréw konstrukcyjnych nawierzchni drogowej posy zbiornika.

Grunt obsypki natey zag:szcza& rownomiernie wokét zbiornikbw z zachowaniem
szczegllnego MMmu zagszczania w strefie wykopu wokot dennic zbiornikdw datej
strefie wykopu pongidzy dennicami §ciankami wykopow).
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Zbiornik nalery ustawé w sposob ostimy bezpdrednio na zagszczonym podiau.
Zalecana minimalna warstwa podsypki gmgEzonej cementem wynosi 35cm
zag;szczonej do wskaika Is > 0,98.

Wykop w obszarze czota zbiornikdw na dlégd8 m zdrenowaliniowa tawg zwirowa
70x40 cm zewirem 8-32 z gczkiem drenarskim DN5O0.

Armatur spustow umiesci¢c w komorze z kggow zelbetowych DN1800 ALSYBET z
zespolonym dnem przykrytych plytelbetows i wkazem zeliwnym typu cézkiego.
Zejscie do komory poprzez drabigk KO, odwodnienie poprzez studzienk kratly
40x40 w wykonaniu KO, odwodnienie rurggiem DN110 wiczonym do komory
kanalizacji deszczowe.

4.5.2 Przewidywany zakres robét.

- wykonanie wypraw w istniegych komorachtelbetowych zgodnie z cz.

konstrukcyjm

- monta zbiornikow DN3000

- monta komory zasuw DN1800

- demonta przegcia dtawicowego DN300 w komorzelbetowej

- maznaz przefcia dlawicowego DN300 w komorzelbetowej

- maznaz przefcia szczelnego DN200 w komorzelbetowe]

- monta zasuwy naowejZETA DN 300- VAG typu 2410-A z nggdem AUMA

- monta rurociggu zasilajcego spustowego PEHD DN315 SDR 17

- monta rurockgow odptywowych PEHD DN225 SDR 17

- monta kro¢cow stalowych kotnierzowych kwasoodpornych , spawanDN300,
DN200

- manaz zasuw ZETA DN 200- VAG + AP3.6 w komorze DN1800

- monta wstawki montaowej F3 DN200 PN10

- maznaz $ciennej zasuwy EROX DN 500-VAG + AP3.4ckacej komoryzelbetowe w

poziomie dna

4.5.3 Parametry techniczneaolzn

Zaprojektowane rozwrania materialowe i uggzenia zwazane g scisle ze specyfig

przedmiotu zamodwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okréen, dla powyszego dopuszcza gsirozwigzania réwnowane o

parametrach podstawowych ol@ych ponze;.

4.5.3.1 Zbiornik Weho

- Korpus zbiornika wykonany z rury o sztywssoobwodowej SN8 niekarbowanej
PEHD strukturalnej dwdciennej z gtadkiméciankami zewgtrzng czarmy gwarantujca
petrg odpornd¢ na promieniowanie UV i wewdtrzng jasry utatwiapca inspekcg.

- Rury na korpus zbiornika oraz elementy systemaznbezwzgédnie posiada

-wang Aprobat Techniczg lub Krajowg Ocerg Techniczig (KOT) IK, ITB i
IBDIM

- rury, ksztattki, studnie z ktérych musi vika mazliwosc¢ ich stosowania w
obszarze grawitacyjnych sieci kanalizacji sanitpradeszczowe).

-$wiadectwo Odbioru 3.1 zgodne z narN-EN 10204:2006 zawietge wyniki
bada kontroli takich parametrow jak: czas indukcji wilenia dla wyrobu gotowego
(rury) oznaczony w temp. 200°C zgodnie z PN-EN [E®8ISO 11357-6 nie nmi@ by
mniejszy nk 20 min., zmiana warkgsi masowego wskaika szybkgci ptynigcia MFR
wywotana przetwoérstwem nie m® przekracza+20% wzgetdem wartdci pocztkowej
surowca 0,2-1,0 g/10min (badanie zgodnie z PN-EN 1133-1). Wymagane
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minimalne wartéci w/w parametréw mugzby¢ zdefiniowane w dokumentach
odniesienia, zadeklarowanych przez producenta Tviub KOT.

- dopuszczenie do stosowania na terenach gakdniczych wydane przez GIG
Katowice — rury, ksztattki, studnie
- Dennice zbiornika ze wzglow wytrzymatdciowych musz by¢ sferyczne
dwuscienne padczone z rug tworzaca korpus zbiornika w sposob trwaty megod
spawania ekstruzyjnego.
- Zbiornik musi posiadawazng Aprobat Techniczi lub Krajowg Ocerg Techniczi
(KOT) ITB, ktéra zawiera informag¢j ze w przypadku zbiornikéwgezonych w baterie
lub o dtugdciach przekraczagych dopuszczalne diugm transportowe, zbiorniki
taczone g na miejscu budowy z segmentow przez spawanieuzigie.

4.5.3.2 Zasuwa wrzecionowa 0 przelocie agkym Typu EROX DN500 / pozostata
armatura wg. poz. 4.4.5/

- Obustronnie szczelne do 0,8 bar wg EN 12266d5&kzczelrfai C, tabela A.5

(max. nieszczelng 0,03 X DN [mm3/s];

- Wymagana analiza nagzen i odksztatcé statycznych wykonana MetgdElementow
Skaiczonych — zajczye wyniki symulacji komputerowej ptyty do akceptacii;

- Testowane énieniowo w fabryce przed wysykprotokot z testu dostarczony wraz z
dostaw);

- Uszczelnienie gtdwne wymienialne w formie jedasgczelki typu O-ring EROX;

- Materiat uszczelek EPDM,;

- Wykonanie catkowicie z materiatdow nierdzewnycal 4.4301 lub 1.4571, elementy
ze stali nierdzewnej spawane oraz zabezpieczogka@anrzyjnie za pomag

calasciowej pasywaciji pielowej - zanurzeniowej;

- Montaz nacienny, mocowanie ramy za pomdmtw chemicznych, dostarczonych w
kpl. z zasuw

- Wykonaniescian zgodnie z DIN 18202 tabela 1, wiersz 6, taBeldersz 1, tabela 3
wiersz 7 (max. nieréwr$d 2 mm na diugéci 2 m);

- Nakretka wrzeciona z lazu, samo oczyszczgja S¢;

4.6 Komora zasuw

Komora zawiera armatelisekcyjry spiecia rezerwowego rurogju ttocznego DN700.
Przed przysipieniem do prac zweryfikowapotazenie komory w powszaniu do
istniejgcego rurocigu i zagébienia rur umealiwiajgcego montaarmatury.

Komore wykona z kregow zelbetowych DN2500 ALSYBET z zespolonym dnem
przykrytych ptyt zelbetovwy i wtazem zeliwnym typu cg¢zkiego. Zegcie do komory
poprzez drabinkz KO, odwodnienie poprzez studzierk kratlky 40x40 w wykonaniu
KO, odwodnienie ruroggiem DN160 waczonym do komory kanalizacji deszczowe.
Rurochg istniepcy DN710 stalowy z wypragv wycig¢ na dilugdéci obejmugcej
montowan armatug.

Rurochg po wyckciu oczyci¢ wspawa kotnierze i czy¢ do projektowanej armatury
poprzez kréce kotnierzowe DN 700 wykonane ze stali nierdzewnej

Na rurocggu stalowym wykon@ zabezpieczenie na wewlrenej powloce
poliuretanowej w technice zastosowanej w renowagjbciagu poprzez zaleenie
opaski naprawczej na diugn min 0,4 m zabezpieczme] oderwanie przegiej
powitoki.
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Izolacg zewretrzng uzupeiné materiatami antykorozyjnymi POLYKEN lub
rownowanymi:

- podkiad POLYKEN 1027 — gr. min. 5 mikrondw,

- powioka zasadniczadamg POLYKEN 989-20 z zakiadk50%,

- powioka mechanicznadag POLYKEN 956-20 jedna warstwa z zaktadk7%.

Rurochg PE710x42,1 zakwmzy¢ tulejg kotnierzows z luznym kotnierzem ze stali
nierdzewnej.

4.6.1 Przewidywany zakres robot.

- monta komor zasuw DN2500

- demonta przegcia systemowego DN700 $eianie komory

- monta rurockgow odptywowych PEHD DN225 SDR 17

- monta tréjnikow, kr&cow stalowych kotnierzowych kwasoodpornych , spawan
DN711,2x4,

- manaz zasuw ZETA DN 700- VAG + AP3.6

- monta wstawki montaowej F3 DN700 PN10

4.6.2 Parametry techniczneagizn

Zaprojektowane rozwkania materialowe i ugglzenia zwigzane g scisle ze specyfik

przedmiotu zamdwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okrélen, dla powyszego dopuszcza e¢sirozwigzania rownowzne o

parametrach podstawowych ofl@ych ponze;.

4.6.2.1 Zasuwa nmowa VAG ZETA KAT-A 2410 z nagdem gcznym DN700 (lub
rownowana) o nasfpujacych parametrach:

Zasuwa ngowa VAG Zeta DN700 do zabudowy ze wzngsam wrzecionem
Dtugos¢ zabudowy wg EN 558-1 szereg 20 L=165 mm

Przylacza kotnierzowe wg EN 1092-2 PN10

Elementy korpusu , ptytatgskowa i elementy énieniowe zzeliwa szarego EN JL
1040 (GG25)

Plyta zasuwowa ze stali nierdzewnej 1.4301

Wrzeciono wznosgce s¢ ze stali nierdzewnej 1.4021

Uszczelki obwodowe i poprzeczne z elastomeru NBR

Obudowa korpusu ze stali nierdzewnej 1.4301

Szczelna w obu kierunkach przeptywu

Uszczelnienie poprzeczne ptyty poprzez specjalroélpwang uszczelk typu quad z
osadzonymi listwamilizgowymi z PTFE , mgiwe do regulowania pod @iieniem i
mozliwe do wymiany bez demonta korpusu z ruroggu

Zasuwa wyposana w skrobaki wewgirze do czyszczenia ptyty zasuwowej
Naped poprzez przektadakatows typ A dla wrzeciona wznogeego s¢ przedhienie
napdu

Przeniesienie ngpu : zestaw naglowy

4.7 Zabezpieczenia

Istniegce zawory bezpiechstwa zasfpuje s¢ petnoskokowymi sgrynowymi
zaworami osrednicy nie mniejszej od istnggych typu Si6301 Dn 40x65. Zakres
nastawienia sgeyn o parametrach istnigjej nastawy (wspnie 0,35 - 0,50 MPa).
Podhczenie do ruroagu poprzez kréce kotnierzowe ze stali kwasoodpornej,
pofaczenia na trojnikach i tukach kotnierzowe, minmiren giecia tukéw 3D. Rurogh
wyrzutowy min 89x3 ze stali kwasoodpornej.
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5. URZADZENIA STEROWNICZE | SYGNALIZACYJNE.

5.1. Pomiar przeptywu
Pomiar przeptywédw zamontowany jest obecnie na iggoc DN700 w komorze
DN2000, pomiar ultradvickowy z dwoma gtowicami zdekapitalizowany, nie daiat

Projektuje s pomiar poprzez montgorzeptywomierza elektromagnetycznego Promag
L400 5L4C4H, DN400 Endress Hauser nadgan rurocagu ssawnym pomp.
Przeptywomierz z komunikagj do lokalnego wskanika wartéci RIA15-14E4/0
Endress Hauser w pomieszczeniu pomp oraz z komgjgikdo centralnej stacji
monitoringu.

5.1.1 Parametry techniczneaolzah

Zaprojektowane rozwkania materialowe i ugglzenia zwigzane g scisle ze specyfik
przedmiotu zamdwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okréen, dla powyszego dopuszcza ¢sirozwigzania rownowzne o
parametrach podstawowych oklenych poniej

5.1.1.1Przeptywomierz elektromagnetyczny L400 5L4C4H, DB4#nhdress Hauser
Przetwornik:

- 4-liniowy, podwietlany wyswietlacz LCD, z menu wegyku polskim

- przyciski optyczne

- sygnalizacja statusu wdzenia zgodnie z NAMUR NE107

- zasilanie: uniwersalne, urrlwiajace podiczenie nagicia 100-240VAC lub 24VAC/DC
- temperatura otoczenia -20°C...+50°C

- wbudowane natrizie do diagnostyki czujnika oraz przetwornika

- wbudowany serwer www do konfiguracji poprzezcze RJ-45

- obudowa przetwornika wykonana z Al$ilg

- stopieh ochrony przetwornika IP66/67

- 3 liczniki (w przéd/w tyt/bilans)

Czujnik:

- btad pomiarowy 0,5%=+ 1 mm/s

- temperatura medium 0°C...+50°C

- temperatura otoczenia od -10°C do +60°C

- detekcja niepetnego przeptywu elektgadng niz pomiarowa

- stopiéh ochrony czujnika IP66/67

- wersja do montal rozhcznego z oryginalnym kablem producenta

- przylacze procesowe: kotnierze PN10 cynkowane, zgodng10B2-1

- odporna na dtugotrwate oddziatywarsieiekOw oraz osadéw wyktadzina z poliuretanu lub
PTFE

- odporne na zabrudzanie ttuszczami elektrodgkstwe wykonane z 1.4435

5.1.1.2 Wskanik wartasci procesowych RIA15-14E4/0 Endress Hauser (dlaigaew
poziomu i cénienia)

- wersja panelowa

- IP65 z przodu; IP20 z tytu

-LCD

- jednokanatowy

- zasilany z ptli pradowe]
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- spadek nagtia< 1V

- spadek nagcia dla uradzer z HART< 1,9 V

- podswietlany (dodatkowy spadek ngpia 2,9 V)

- skalowanie wskazania na 5-cio znakowymiwigtlaczu LCD

- odczyt i diagnostyka sygnatu HART

- wskanik stupkowy o rozdzielczei 10% i wskazaniem przekroczenia zakresu w
gore/w dot

- temperatura otoczenia -40°C...60°C

5.2. Pomiar @gnienia.

Pompy na krécach ttocznych wyposga st w czujniki cénienia CERABAR PMC51-
18R0O/0 w wyk. dosciekbw pn = 0,6 MPa Endress + Hauser z komunikalg
lokalnego wskanika wartéci RIA15-14E4/0 Endress Hauser w pomieszczeniu pomp
oraz z komunikagjdo centralnej stacji monitoringu.

5.2.1 Parametry techniczne guizen.

Zaprojektowane rozwkania materialowe i ugglzenia zwigzane g scisle ze specyfik
przedmiotu zamdwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okrélen, dla powyszego dopuszcza ¢sirozwigzania rownowzne o
parametrach podstawowych oklenych poniej

czujniki cisnienia CERABAR PMC51-18R0/0

- suchy (bezolejowy) czujnik pojemémowy

- odporna mechanicznie i chemicznie membrana cerarai

- maksymalny hid: + 0,15%

- stabilng¢ diugoterminowa 0,1% zakresu nominalnego na rok

- obstuga za poma@rzyciskéw wewntrz obudowy przetwornika

- wyswietlacz LCD

- komunikacja 4...20 mA HART

- odporna mechanicznie i korozyjnie obudowa przetwka aluminiowa lub z k.o.

- stopiér ochrony IP66/68
- zdolng¢ zmiany zakresu 10:1 bez utraty doktagrio

- zakres pomiarowy dostosowany do warunkéw pgaygh w miejscu montai
- przylgcze procesowe: gwintowe, czotowe min. G1-1/2”
- temperatura otoczenia -40°C...85°C

5.3 Czujniki poziomu.

Obie komory czerpalne pomp wypasae w ptywakowe czujniki poziomu stegag
prag przepompowni, czujniki ulegajikwidaciji.

Projektuje s} 2 zestawy pomiarowe niezate w kadej komorze. W sktad 1 zestawu
wchodzi radarowy przetwornik poziomu cieczy w wykaoiu do sciekbw oraz
sygnalizatory gruszkowe szt. 4.

Zestawy projektuje sipoprzez sondy Micropilot FMR 10 - 1144/0 Endreddatser z
komunikacyj do lokalnego wskaika wartgci RIA15-14E4/0 Endress Hauser w
pomieszczeniu pomp oraz z komunikadp szaf sterowniczych pomp i do centralnej
stacji monitoringu.
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Sondy montowane poprzez wsporniki czujnika 1000 AHR&EDU-A i uchwyt né&cienny
dla wspornika ZPF-A kompletowane z czujnikiem.

Dodatkowo wpina i awaryjny system sterowania pomp z poggrem sterownika
poprzez sygnalizatory FTS20-A Endress + Hausemgn&yjzatory zamawiane z
obcigznikami ZPFTS20-A.

Do sterowania naglem AUMA zasuwy spustowej DN300 projektuje sie dkdao
dwa sygnalizatory FTS20-A Endress + Hauser montewan komorze zbiornika
DN3000. Sygnalizatory zamawiane z gjacikami ZPFTS20-A.

5.3.1 Parametry techniczne guizen.

Zaprojektowane rozwkania materialowe i ugglzenia zwigzane g scisle ze specyfik
przedmiotu zamdwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okréen, dla powyszego dopuszcza ¢sirozwigzania rownowzne o
parametrach podstawowych oklenych poniej

5.3.1.1 Sonda Micropilot FMR 10 - 1144/0 Endredsatiser - metoda radarowa.
- doktadnd¢: £5 mm

- wyjscie 4...20 mA

- zasilanie 10,5-30 VDC

- konfiguracja radaru nitiwa poprzez bluetooth

- czstotliwos¢ pracy 26 GHz

- zakres pomiarowy 8 m

- temperatura pracy od -40°C do +60°C

- czas odpowiedzpg<3 s

- stopieh ochrony: IP66/68

- praca w dinieniu od -1 do 3 bar

- materiat czujnika i korpusu: PVDF

- zintegrowany przewod pagtizeniowy o dtugéci 10 m
- w zestawie putapka kesonowa z metalizowanegozyvaa PBT-PC
- akcesoria montamwe producenta (wysgnik, uchwyt)

5.3.1.2 Sygnalizator poziomu / vgiznik ptywakowy / FTS20-A Endress + Hauser
- element przekzapcy: ruch ptywaka jest przekazywany na mikropszehik
- materiat korpusu z polipropylenu

- materiat kabla PVC

- dtugas¢ kabla min. 20 m

- mikroprzehcznik 250VAC/150VDC

- temperatura medium: od +5°C do +70°C

- zakres dinienia: do 3 bar

- stopied ochrony: IP68

- minimalna gstasé¢ cieczy:>0.8 g/cm3

- w zestawie obaginik pokrywany PA

5.4 Instalacja detekcji siarkowodoru.
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Przepompowniasciekbw w zakresie hali krat wyposma w instalag detekcji
siarkowodoru. Instalagjpodd& przeghdowi, wyremontowa lub wymient czujniki,
przeprowadd kalibracg w porozumieniu z iytkownikiem ustalaggc progi dziatania
instalacji.

5.5. Sterowanie krat i zastawek.

Sterowanie i sygnalizacja pracy krat z zespoterkaiia skratek przewidujecst
poziomu szafy sterowniczej kompletowanej przez alwsg krat, system sterowania
przehcza sie na noyszat o parametrach okénych w poz. 3.2.1.3

Sterowanie i sygnalizacja pracy zastawek przewidigje poziomu szafy sterowniczej
krat, system sterowania nie ulega zmianie.

5.6. Zasuwy z nagglem elektromechanicznym.

Zasuwy zasilane i sterowane miejscowo z projekt@jvamstalacji oraz dodatkowo z
centralnej stacji monitoringu.

5.7. Szafy stergce pomp.

Szafy sterujce w dostawie kompletagej producenta pomp, k@a pompa wyposana

we wlasna szafsterujca ustawiona w hali silnikbw. Pragpomp, armatury steragej
regulacyjnej zamgdza sterownik gtéwny. Kala pompa 140 kW wypogana we
wiasrg szat, pompy 75 kW wyposane we witasne szafy - jedna szafa z wydzielonym
zasileniem z agregatugulotworczego w trybie pracy awaryjnym.

Zakres wyposzenia szafy dla jednej pompy zgodnie z poz. 4.3.1.3

5.8 Centralna stacja monitoringu.

Przepompownia posiada lokalny system monitoringartypo wyswietlacz
przemystowy. System projektujessozbudowd poprzez:

- stacg z wyswietlaczem dotykowy min 12"

- komputer PC wraz z systemem operacyjnym min.déiivs 10 Proffesional Edition,
licencjonowane oprogramowanie OCS Over Control é&yst licencjami na PWiK
Olsztyn.

Monitoring i zdalne sterowanie przepompowni w Sthagowej lgdzie realizowany
przy wyciu systemu zdalnego monitoringu SPR-GPRS w opardwukierunkowe
tacza GPRS telefonii komérkowej

Informacje o stanach obiektowdy przesytane za pom@&GPRS do istnigpej staci
monitorupcej PWIK , ktéra wizualizuje wszystkie monitorowantgekty na ekranie
komputera. Dotychczasowy operator monitoringu MR nieodptatnie udogpni
parametry dotychczasowego systemu monijgego w PWiK do skoordynowania
pracy z systemem monitoringu P10.

System wizualizacji powiniengsktadd z:

- gtbwnego okna synoptycznego
- okna poszczegolnych wdzen (obiektow)

Monitoring powinien spetni@nastpujace funkcje:
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- Funkcja zdarzeniowo-czasowa —z#a zmiana stanu na monitorowanym obiekcie
powinna powodow& wystanie petnego statusu W@&wyjs¢ modutu telemetrycznego
oraz dodatkowo stacja monitogap mae zdalnie w okrdonych odsgpach czasowych
wymusk przestanie w/w statusu z danego modutu telemetgga. Inaczej méwc, w
momencie wysipienia dowolnej zmiany stanu monitorowanego paramenhp.
zalczenie pompy, otwarcie drzwi szafy sterowniczefrral suchobiegu, awaria kraty
itd.) do stacji monitorujcej zostaje wystany aktualny stan obiektu (stanyvaaystkich
wejsciach i wypciach modutu telemetrycznego). Dodatkowo niezdke od
powyzszego, stacja monitogga mae czasowo (np. co 1 godzjnodpytywa moduty
telemetryczne o ich aktualny stan $ééjvy;jsc.

- Funkcja - Gléwne okno synoptyczne — powinna #imoa¢ podghd graficzny
wszystkich monitorowanych obiektow pod wgdgm m.in.:

- wizualizacji poziomuciekéw w zbiorniku czerpalnym dla kaego zbiornika
indywidualnie,

- wizualizacja pracy danej pompy,

- wizualizacja awarii danej pompy,

- wizualizacja odstawienia danej pompy, pompa adstaa nie jest zgtzana w
automatycznym cyklu pracy,

- wizualizacja stanu napetnienia zbiornikéw czemgeh

- wizualizacja napetnienia/ przepetnienia zbiormkawaryjnych

- wizualizacg zamkngcia lub otwarcia zasuw z nggami

- wizualizacg awarii zasuw,

-wizualizacg przeptywomierzy,

- wizualizacg czujnikéw cknienia

- wizualizacg krat

- wizualizacg prasoptuczek

- wizualizacg kompaktorow

- wizualizacg stacji zlewnej

- wizualizacg filtréw

- wizualizacja alarméw na wszystkich obiektach luydzeniach w formie tabeli

alarmow bieacych, alarmy powinny hypodawane z nagiujagcymi informacjami: data

wystgpienia alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, datapishia alarmu, w jakim czasie

alarm zostat potwierdzony przez operatora.

- Funkcja logowania/wylogowania operatorow stacji fit@mjagcej — powinna
umazliwia¢ na przypisanie odpowiednich kompetencji danemuraipsowi, np.
operator o najmniejszych kompetencjach ma prawkmtgtb przegidania obiektow bez
mozliwosci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-agtnator ma petne prawa
dostpu wraz z prawem zdalnego sterowanigdzeniami.

- Funkcja alarmow historycznych — powinna utiwiac¢ przeghdanie archiwalnych
zdarzé alarmowych na wszystkich lub wybranym monitoron@nyobiektach za
dowolny okres czasu wraz z funkcfiltrowania w/g danego stanu alarmowego.
Dodatkowo posiada mazliwos¢ uzyskania informacji kiedy dany alarm zostat
potwierdzony i przez jakiego operatora. A Aakumaliwia¢ wykonanie wydruku
sporzdzonego zestawienia.

- Funkcja alarméw bigcych — powinna umdiwia¢ wizualizacje w postaci tabeli
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wszystkich biegcych (niepotwierdzonych) stanéw alarmowych z maoivanych
obiektow lub urzdzer. W jednoznaczny sposob identyfikofyaczy dany alarm jest
aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-alarm krytygzn), czy ju usgpit (kolor:
zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu przez aipea zostaje powinien on zosta
umieszczony w parati systemu i powinno giposiadéa mazliwosé przeghdania go za
pomog@ funkcji alarmow historycznych. Dodatkowo w momenaevystpienia stanu
alarmowego na dowolnym obiekcie lub aolzeniu powinien aktywowasic sygnat
dzwickowy, ktorego bdzie mana wyhczye po potwierdzeniu wszystkich
niepotwierdzonych alarméw higcych, co powala na wykonywanie przez operatora
innych czynnéci niezwigzanych ze stagjmonitorupca,

- Zapis danych — System monitoringu powinen ulmoaé¢ zapis wszystkich
odebranych danych w bazie dany8QL wraz z narzdziem do jej przegbania oraz
eksportowania do pliku csv, ktéry jest obstugiwamyez arkusz kalkulacyjny MS Exel.

- Kontrola poczenia stacji monitoragej z monitowanymi obiektami lub wdzeniami
— system monitoringu powinien urliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego
odczytu danych

- Kontrola dosgpu do monitorowanego obiektu — system powinien iwaé
rozbrojenie/uzbrojenie obiektu z klawiatury w caide alarmowej budynku
przepompowni(lokalnie w przypadku np.: biofiltréw, stacji zleep lub funkcji
rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji monitgeaj). W momencie rozbrojenia
obiektu nie g wysytane z niego sygnaty alarmowe — funkcja testua obiektu bez
przesytania falszywych informacji oraz dodatkowozwalagca na oszezings¢ w
ilosci wystanych/odebranych danych GPRS — osdeas¢ w kosztach eksploatacii.

- Alarm wlamania — system powinien wywétaa stacji monitorajcej alarm wtamania
po okréglonym czasie od jego wyglienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie
powinien ulegd skasowaniu po czasie. System powinien wymagaalnego
skasowania alarmu przez operatora, w ten sposobmnfac go o swoim wysipieniu.

- Funkcja zdalnego wytzenia sygnalizacji alarmowej z@igkowo-optyczne] z
poziomu stacji monitorggej.

- Funkcja odwiezenia obiektu — umdiwia na zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorupcej aktualnego statusu wéjwyjs¢ modutu telemetrycznego danego obiektu
lub urzdzenia.

- Funkcja odwiezenia zegaréw - unmiwia nazyczenie operatora przestanie do stacji
monitorupcej aktualnych danych odéme czasu pracy i ikei zabczen danej pompy.
Informacje te g przechowywane lokalnie w pagei modutu telemetrycznego, a nie w
stacji monitorujcej (zabezpieczenie przed ufratanych w momencie watzenia
stacji).

- Funkcja kasowania zegaréw — operator maliwos¢ wyzerowania zegarow czasu
pracy pomp wraz z licznikami i$oi zahczenr w celu dokonania analizy czasowej pracy
pompowni np. rGwnomierne zycie pomp w cigu miesjca.
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- Zdalne zajczanie/wyjczanie pomp

- Funkcja odiczenia/podiczenia pompy — pozwala na zdalne ,poinformowanie
sterownika o odjiczeniu/podiczeniu danej pompy, co g¢ie st z nie/uwzgtdnianiem
danej pompy w cyklu pracy zestawu, ng.gie zdalnie oddczymy pomp, to sterownik
nie uwzgedni jej w cyklu pracy zestawu i zawsze @&ty pomg, ktora fizycznie
wystepuje na obiekcie.

- Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pradyb2wickszejilosci pomp —
funkcja niezlgdna w przypadku wartai zabezpieczenia gidowego na przepompowni

- Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw — operatodanej chwili mae wykona
tylko jeden rozkaz (np. zgdz pomg nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazu #eo
wykona kolejny. Jest to zabezpieczenie przed wysytaniadmmernej ildci rozkazéw
w jednej chwili.

- Wykresy szybkiego podgllu — pozwalaj na podgid: pracy, spoczynku, awarii
pomp, padu w okresie ostatnich 2 godzin.

- Trendy historyczne — nitiwos¢ sporadzania wykresow: stanu pomp,agu na
doktadnej skali czasu w wybranym okresie historyean W kazdej chwili istnieje
mozliwos¢ wykonania wydruku spogezonego wykresu.

- Raporty — maliwo$¢ sporadzania raportéw odroie: czasu pracy, ikui zahczen,
ilosci awarii, czasu awarii pomp, przeptywu sumarycaneg wybranym okresie
historycznym. W kadej chwili istnieje maliwos¢ wykonania wydruku spogelzonego
zestawienia.

- Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnegsicpracy wybranej pompy na
wybranym obiekcie lub uszlizeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorupcej

- SMS - Dodatkowo system powinien ummvia¢ wysytanie wiadomgci SMS pod
wskazany numer telefonu w momencie zaistnienia ¢stamlarmowych na w/w
obiektach.

Zaktadagsivizualizacg nastpujacych danych:

Przepompownia

- praca pomp

- stan pracy pomp ( o-praca-reka)

- stany alarmowe (suchobieg, zadziatanie zabez@igcz
- prad silnikbw pomp

- awaria pomp

- poziomsciekéw w zbiornikach

- odczyt standw przeptywomierzy

-odczyt stanu énienie
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- odczyt pracy zasow
-awaria przetwornikow
-awaria zasilania

Zestaw krat:

- praca zestawu krat

- praca prsoptuczek

- praca kompaktorow

- stan pracy ( o-praca-reka)
- stany alarmowe

Punkt zlewny:
- praca punktu

- praca rozdrabniarki

- odczyt stanéw przeptywomierzy
- stan pracy ( o-praca-reka)

- stany alarmowe

Filtry systemu deodoryzacji:
- praca filtra

- stan pracy ( o-praca-reka)
- stany alarmowe

Oprogramowanie monitoringu oraz sterowania ze istaagowej zawarte w stacji
bazowej winno uwzghni¢ powyzsze wytyczne.

System monitoringu natg skoordynowa i podd& uruchomieniu we wspotpracy ze
stacph bazows PWiK we wskazanej przez zamaviiaggo lokalizacji.

6. ISTALACJE TECHNOLOGICZNE - STACJA ZLEWNA NIECZYBOSCI
PLYNNYCH.

Istniejgca stacg zlewry nieczystéci demontuje si tacznie z plysd ociekows.
Projektuje st nowg stacg typ STZ 202D2R - ENKO ustawign na ptycie
fundamentowej oraz nawptyte ociekowg 5,5 x 6 m.

Stacja zlewcza typu STZ 212D2R przeznaczona jestpaimiaru ilgci i jakosci
zrzucanych séciekbw komunalnych Iub przemystowych. Wyppsaa jest w
rozdrabniacz odpadéw statych zawartyckhorekach X-Ripper - typ XRP100-90Q
Stacja odpowiada rozpa@dzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 17 zuziernika 2002r
w sprawie warunkow wprowadzenia nieczystaiektych do stacji zlewczych.

Stacja zapewnia identyfikacflostawcéwsciekdw oraz umgiwia odbiérsciekow tylko
dostawcom zarejestrowanym w systemie. Identyfikagatawcy odbywa sipoprzez
identyfikatory zblzeniowe RFID. Rejestracja miejsca pochodzéniakoéw odbywa si
z podziatem ndcieki bytowe i przemystowe. Unmibwia réwniez w programie SODA
identyfikacja producentéciekdw wg nazwisk.

W komplecie ze stagjdostarczane jest oprogramowanie biurowe Soda wagajoe
obstug stacji m.in. w zakresie przetwarzania danych dadesach i dostawach, a tak
umazliwiaj gce tworzenie taryf cenowych.

Stacja zapewnia ifgiowy pomiarsciekdw poprzez wyposganie cagu spustowego w
przeptywomierz elektromagnetyczny, jak rownjakasciowy pomiarsciekOw poprzez
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wbudowany modut pomiarowy z pomiarem odczynu pptzewodnéci oraz
temperatury.

Dane gromadzonegsv sterowniku przemystowym stacji na indywidualnylkbntach
dostawcow. Mog by¢ one przenoszone karpameci MicroSD, modutem pamci
USB lub przesytane poprzez &iethernet do komputera biurowego PC.

Po kadym odbiorze sciekébw drukowane jest automatycznie potwierdzenla d
dostawcy zawiergge m.in. ilég¢ i parametrysciekdw, dane dostawcy, dat czas
odbioru. Stagj wyposaa st w oprogramowanie WIZSTZ unibiwiajace wizualizac
oraz zdalny nadzér nad peacstacji np. poprzez interfejsy: RS485 MODBUS,
PROFIBUS DP i systemy bezprzewodowe typu i GPRSte8y skomunikowany ze
stach monitorupca przepompowni oraz poprzez stacr instalacg domofonu i
docelowo rygli i napdow bramy zewetrznej

Wyposaenie stacji jest umieszczone w izolowanym i ogrzegma kontenerze z
poszyciem wykonanym ze stali nierdzewnej. Na el@wamtenera znajduje sipanel
identyfikacyjny z klawiatugr oraz drukark pokwitowai. Kontener posiada budeviypu
"sandwich” zapewniaca odpowiedna izolacg termiczry pozwalagca na prae
urzadzenia w warunkach zimowych

Piyte fundamentow stacji wykoné zgodnie z cz. konstrukcyn Plyte ociekowg
wykona& zgodnie z cz. grafican stosugc beton C37/40 zatarty na gtadko.
Odprowadzenie odcieku poprzez wpust uliczny DN50gelavng kraty prosty klasy
D400.

Odprowadzenie przyjmowanych nieczystiooraz odcieku do komory czerpalnej pomp
Z wprowadzeniem ruroggu pongej linii sciekow.

Doprowadzenie energii istnggym przyhczem, dodatkowe kable sygnatowe
wprowadzone do budynku przepompowni z wykorzystanistniepcego przepustu.
Doprowadzenie wody z istnigjlego przyacza DN32 z przebudawo ok 2 m do
wigczenia we wskazane miejsce kontenera, w miejsqozehia przygcze ociepk i
zalazy¢ mat grzewca zasilan z inst. stacji.

6.1 Parametry techniczne gdzen.

Zaprojektowane rozwkania materialowe i ugglzenia zwigzane g scisle ze specyfik
przedmiotu zamdwienia i nie moa opisa powyzszego za pomac dostatecznie
doktadnych okrélen, dla powyszego dopuszcza e¢sirozwigzania rownowzne o
parametrach podstawowych oklenych poniej

6.1.1 Stacja zlewna nieczy$to ptynnych typu STZ 202D2R

Wyposaenie stacji:
1. Szafa stergfa zawierajca m.in. sterownik przemystowy wypagany w:
- gniazda USB oraz MicroSD do przenoszenia danyrbgramowania sterownika
- port Ethernet
- materiat stal nierdzewna, stofpiechrony IP 43
2. Beznapgciowe styki sygnalizacyjne: praca, awaria
3. Przeptywomierz elektromagnetyczny DN 100 (kaimeée i obudowa czujnika
wykonane ze stali nierdzewnej 1.4301, AlISI 304)
4. Czytnik do szybkiej identyfikacji dostawcow zsmasowaniem kart identyfikacyjnych
systemu zgodnego ze stosowanym w PWiK Olsztyn
5. Karty identyfikacyjne dla dostawcow (100 szt.)
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6. Drukarka termiczna z obcinaczem papieru

7. Klawiatura przemystowa ,wandalo-odporna”, wykorea- stal nierdzewna

8. Program wspomaggy prae¢ stacji w zakresie danych dostawcow, producentow,

dostaw oraz raportowania i konfiguraciji.

9. Ciagg pomiarowy ze stali nierdzewnej (1.4301, AISI 3@4)00 sktadagy sk z:

- zasuwy naowej z napdem elektrycznym

- rury doprowadzagej ze zdczem straackim STORZ oraz rury odprowadzeg scieki

do kolektora zakiaczonej standardowo kfiéem dopasowanym do kielicha rury

PVC160

10. Modut pomiarowy z filtrem @Z&ci stalych oraz automatycznym ptukaniem

wyposaony w:

- pomiar pH (elektroda przemystowa typu TecLine)

- pomiar temperatury (czujnik Pt100 zintegrowarspnd przewodnéci)

- indukcyjny pomiar przewodroi (sonda CTI-500)

11. Rozdrabniacz skratek frezowy pionowy. Medigoieki dowaone, przepustovsd:
max 80 m3/h, imica cinien : naptyw do 6,0 bar. Moc silnika 2,2 kW.
Charakterystyka: niewgliwy na prace na sucho, wersja szybko-serwisowa,
srednica watu @ 45 mm dla eliminacji ggia watu i zmniejszenigcieralngci
wszystkie elementy wevgtrz obudowy majce styczné¢ z pompowanym medium
tj. ptyty ochronne przekiadni i pokrywy ngamazliwosé szybkiej wymiany bez
konieczndéci demontau przylegtych rurocigéw.

Wykonanie: frezy rozdrabnigge : hartowana stal specjalna 1.7225, monolityczny
zespot frezow, frezy o gruba 7,4 mm, po 6 szt. frezéw naidym wale,
obudowa komory roboczej spawana ze stali 1.0038rakane metaglkatodov.

12. Kontener izolowany termicznie o wymiaradh? x 2,9 x 2,4 m; wykonaniéciany

z ptyt warstwowych typu ,Sandwich” (poszycie zesmane stal nierdzewna 1.4301,

AISI 304, pianka PUR, laminowana ptyta MDF), podiogokryta blach aluminiowg

ryflowang, ogrzewanie elektryczne z regulowaemperatuy i wentylach wymuszon.

13. Interfejs komunikacyjny Ethernet Modbus TCP RSP

7. INFRASTRUKTURA

Zakres infrastruktury zwiany jest projektowanym rezerwowym rurociagiemzigan

DN710x42,1 wybudowaniem zbiornikéw retencyjnych,damizacy punktu zlewnego

nieczystdci ptynnych. Zakres obejmuije:

7.1 Budowa ruroggu ttocznego DN710x42,1

- rurocig projektuje si z rur cknieniowych PE DN710x42,1 SDR 17 PN10
zmiany kierunkéw poprzez tuki z materiatu jRv= 2D, zak@éczenie rurogigu
poprzez tuleje kotnierzowe z kotnierzami wkegianiu ze stali kwasoodpornej,
sruby i podktadki montzowe ze stali kwasoodpornej, iadwke rurociagu
zakorkowa zalepka.

pofaczenia rurocigéw poprzez zgrzewanie,

rurochgi uktad& na dnie wykopu na podsypce piaskowej 20 cmggazenie

lekkim sprztem mechanicznym z podbiciem rury, obsypka piaskevarstwami

min. 30 cm do warstwy konstrukcyjnej nawierzchnagzzczenie obsypki wg

metody Proctora min. 98 %.

- wigczenie do komory zasuw i wykonanie komory zgodni®z. 4.6

- cald¢ prac, préby i odbiory wykortazgodnie z wytycznymi monta producenta

rurociggow,
- nad rurocgiem utazy¢ pas z foli gr,. 0,5 mm z wtopionym drutem kontsain
- po wykonaniu prac ruroggi wyptuka, odpowietrzy i podda probie cénieniowej.
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7.2 Budowa ruroggow spustowych ze zbiornikow retencyjnych DN225x%13,

rurocag projektuje s z rur cénieniowych PE DN710x13,4 SDR 17 PN10
zmiany kierunkéw poprzez tuki z materiatu JRv= 2D, zakaczenie rurocigu
poprzez tuleje kotnierzowe z kotnierzami wkeganiu ze stali kwasoodpornej,
sruby i podktadki montzowe ze stali kwasoodpornej.

pofaczenia ruroggdw poprzez zgrzewanie,

rurociggi uktada na dnie wykopu na podsypce piaskowej 10 cm, olsypkskowa
warstwami min. 30 cm ponad wierch rurggi, pozostatle warstwy gruntem
rodzimym. Zagszczenie j/w.

calas¢ prac, proby i odbiory wykortazgodnie z wytycznymi monta producenta
rurociggow,

nad rurocigiem utazy¢ pas z foli gr,. 0,5 mm z wtopionym drutem kontgein

po wykonaniu prac ruroggi wyptukat, odpowietrzy i podda& probie cénieniowe).

7.3 Budowa przykanalika z punktu zlewnego.

8.

kanaty wykonéz rur kanalizacyjnych PVC litych klasy SN8 z kaklami.

laczenie rur kielichowe unitiwiajace hczenie z bosymi kecami rur
termoplastycznych poprzez zamontowanie naddaikielicha uszczelki
elastomerowej z pigieniem zatrzaskowym.

rurochgi uktada& na podsypce piaskowej gr. min. 20 cm. Obsypka cigigow
warstwami min. 0,3 m ponad wierzch kanatu piaskierag:szczenie lekkim
sprztem mechanicznym  z podbiciem rury. Kolejne warstwg warstwy
konstrukcyjnej nawierzchni j.w. Uklad@ rurochgi oraz wykonuc zasypki
stosow& wymagania producenta rur. Zsgczenie obsypki wg metody Proctora
min. 98 %.

studnie wykonazgodnie z KB4-4.12.1. @ 1200 zkiw betonowych przykrytych
ptytamizelbetowymi z wkazem typu eikiego zzeliwa sferoidalnego klasy D400.
Przejcia przez przegrody systemowe producenta rgg@ev — poprzez gumowe
kotnierze doszczelnige. Klamry ztazoweeliwne w ostonie PE. Studzienki
montowane przy komorze czerpalnej wykotveorzywowe PEHD DN630 z
witazamizeliwnymi j/w.

Whpust deszczowy piyty ociekowej wykdnakregdw zelbetowych DN500 z
osadnikiem i zasyfonowaniem. Skrzyndediwna z kratlg dla wpustéw deszczowych
prosta na zawiasach w klasie D400, kotnierze wpustéz wyce¢. Wpusty zasypa
obsypk piaskow, zag'szczenie obsypki wg metody Proctora min. 98 %.

wiazy zaopatrzyw filtry podwtazowe katalityczne-

posadowienie wtazdéw i wpustu dopasoéwla niwelety projektowanych nawierzchni
drogowych.

INSTALACJE | URZADZENIA DODATKOWE

8.1 Instalacja podnoszenigmienia wody dla prasoptuczki.

Przebudowa obejmuje:

Wymiarg istniegcego agregatu pompowego OPA.1.05 Ns = 1,1 kW regay
pompowy OPA.2.05. z silnikiem o mocy 2,2 kW/400dv5 70-160 I/min, p = 0.50 —
0.35 MPa
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- Wiaczenie powyszego w istniecy uktad rurocigdw zasilenia i starowania,
krocce podiczapce pomp do istniegcej instalacji wykon& z rur kwasoodpornych
spawanych 25x1,5, @iienie robocze do 0.6 MPa.

9. ROZWAZANIA TECHNICZNE

9.1 Zespoty pompowe.

Istniegce zespoly pompowe ulegajdemontaowi z zachowaniem warunkéw
okreslonych w harmonogramie pracy przepompowni w trybmzebudowy
opracowanym przez Wykonawczatwierdzonym przez PWiK Olsztyn

Projektowane pompy montowaachowujc warunki montau podane przez producenta
pomp na fundamentach wykonanych zgodnie gzsaiz konstrukcyjm. taczenie
zasilania i sterowania wykoéagodnie z cgcia elektryczna opracowania.

Do prac we wszystkich braach przysipi¢ po weryfikacji zamowionych zespotéw
pompowych i wyposgenia w zakresie zgodd@ z przygtymi rozwigzaniami w
projekcie.

9.2 Rurocigi

Catas¢ rurochgow ulega demontawi. Pozostawia gido whczenia w projektowany
uktad rurocigdw istniejcy na granicyciany rurocig stalowy DN700.
- Rurocigi projektuje s¢ stalowe spawane z rur kwasoodpornych wg EN 10217-7
- Zwezki redukcyjne zwijane symetryczne, zwijane niesyye#ne w wykonaniu
kwasoodpornym wg EN 10217-7.
- Kolanazeliwne kotnierzowe typ Q stopowe typ N. oraz zkwasoodpornych wg EN
10217-7.
- Polgczenie kotnierzowe na kotnierz prosty PN 10 dost@sty do owiercenia
armatury w wykonaniu kwasoodpornym.
- Sruby montaowe dla uradzei i armatury kompletowangdznie z elementami
armatury przez dostaw@armatury,
- Sruby, podktadki, nakitki, elementy mocugce i podpierajace w wykonaniu ze stali
kwasoodpornej A4 gat. 1.4401
- Elementy rurocigéw po zmontowaniu poddgrobie wodnej na wodzie czystej dla
cisnienie probnego min 0,9 MPa.
- Wszystkie elementy rurogggow uziemé do elementow stalowych budynku lub
uzioméw zgodnie z projektem inst.elektrycznych
- Zabezpieczenie antykorozyjne —dla elementow statbvegarnych oczgi¢ do |l
stopnia czysteei zgodnie z PN-70/H-97050 i zabezpiecpyzez malowanie wg
ponizszego zestawu:
-farba epoksydowa uniwersalna tiksotropowasktadnikowa EPIRUSTIX
symbol 7421-060-840 — 1x@/.
-farba epoksydowa zaporowa INTERGARD firmgernational 1x12fmm
-emalia epoksydowa chemoodporna symbol 7482850 — 3x3Qum
Dopuszczasimodyfikacg zestawu malarskiego przy zachowaniu g&ebd
rodzaju farb. Kolorystyka wg wymagBHP i Inwestora.

9.3. Przejcia przez przegrody, zamocowania
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System przéf szczelnych diawicowych ruragjow do komory suchej zdemontoéva
Wykona nowe przejcia na projektowanych ¢dnych i dlugdci dostosowanej do
scianki wewrgtrznej w komorze czerpalne;j.

Nowe przejcia pomedzy komorami DN400 i DN300 wykodaPS400 i PS300 oraz
przegcie DN700 w scianie zewntrzne] w wykonaniu ze stali kwasoodpornej,
uszczelnienie stosowatancuchowe. Przégia izolow& dodatkowo w przegrodzie
budowlanej dwusktadnikoavzywica poliuretanova o niskiej lepkdci posiadajca duza
odpornd¢ chemoodporgpi wytrzymalaé nasciskanie i rozejganie.

10. PRACE DODATKOWE

W zakres robét obfych przebudowwchodzi oczyszczenie dwukomorowego zbiornika
czerpalnegdciekow, szacowana i$6 szlamow i zanieczyszcagrzewidzianych do
usunkcia ze zbiornikéw ok 100 H rzeczywisg ilosé okresli¢ obmiarem
powykonawczym /. WywO0z zanieczyszazga miejsce wskazane przez Inwestora.
Przed wejciem pracownikéw do zbiornika czerpalnego powirdanby zwentylowany
i wyptukany.

Praca w zbiorniku powinna ¢siodbywa& przy zamkngtym doptywie sciekow i po
opr&nieniu go zeciekow.

Z uwagi na ucizliwe warunki pracy roboty oceniagsijako powodujce srednie ryzyko
zawodowe — kategoria 3.

Wykonawca rob6t powinien posiadaventylatory przewgzne zapewni%e min.10
krotng wymiare powietrza na godzinto jest o wydajnéci minimum 4100 nY h.
Wejscie do zbiornika powinno &y poprzedzone zbadaniem czysiopowietrza i
zawartdci tlenu.

W trakcie prac zbiornik powinien byswietlony lampami na nagtie 24 V.

Wejscie do zbiornika powinno [I#¢y asekurowane, przez co najmniej dwdch
pracownikow czuwagych na zewstrz.

Pracownicy powinni by przeszkoleni, wypogani w sprzt ochrony osobistej i
odpowiednie zabezpieczenia (szelki, linki asekyragykaski, ¢kawice itp.) zgodnie z
Rozporadzeniem MGP i B z dnia 01.10.1993w. sprawie bezpiecistwa i higieny
pracy w oczyszczalriciekdw Dz. Ustaw Nr 96 poz. 438 § 33.

10.1 Warunki realizaciji

W ramach przebudowy przepompowni wyatja roboty wymagajce odcgcia doptywu
sciekéw i zatrzymania pracy pomp.

Do powyzszych prac zaliczynalezy :

- przebudowa wiczenia uktadu w rurogg stalowy @ 700

- przebudowa uktadu zasuwy spustowej

- wykonanie przejczenia DN700 w komorze zasuw.

Wymaga s od wykonawcy robodt przedienia do akceptacji PWIK Olsztyn

harmonogramu prac obejmuggo zabezpieczeniemgtosci doptywusciekow.

W obszarze utrudnienalezy uwzgkdnié:

- jedm nitke rurochggu ttocznego @ 700

- szacowa objetos¢ spustu z ruroggu @ 700 na odcinku ok. 700 m z®ary z
samooprénieniem zamknritego rurocigu na poziomie 200 m3.

- pojemnd¢ retencji zbiornikdw czerpalnych na poziomie 25880 m3.

- retencg kanatowg kolektora K na odcinku ok. 800 m ze spadkiem @3a poziomie

rzednych komory przed przepompowni dno 106,80, poziom max gpizenia 107,50

co umaliwi przyjecie sciekbdw na poziomie 850 m3.
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W ramach harmonogramu wymagg sid wykonawcy przedienia potwierdzonych
danych inwentaryzacyjnych zawiegaych pojemnéci spustow i retencji ruroggow i
komor.

Przepompowniaciekow podlega rozruchowi.

Parametry pracy pomp w zakresie poziomow uruchamisrspotpracy z ruroggami
magistralnymi, poziomy awaryjne, uruchamianie atmatz nagdami, wspoétpracy
szafy sterowniczej, stanowiska dyspozytorskiegandmisji danych, parametrow pracy
karat, filtrow instalacji deodoryzacji, stacji zleej nieczystéci ptynnych ustati na
etapie rozruchu.

Do obowgzku wykonawcy natey wykonanie projektu rozruchu przepompowni oraz
uzyskanie akceptacji zytkownika w  zakresie harmonogramu i formy
przeprowadzanego rozruchu.

Uwagi dodatkowe:

1 Zgodnie z Ustavg Prawo zaméwia publicznych

Art.29.1.Przedmiot zamdwienia opisuje sV sposob jednoznaczny i wyczergy, za
pomog dostatecznie doktadnych i zrozumiatych dleg, uwzgkdniagc wszystkie
wymagania i okoliczn&ci mogice mi€ wptyw na sporzdzenie oferty.

2.Przedmiotu zamOwienia nie oma opisywa w sposob, ktéry mogiby utrudria
uczciwg konkureng.

3.Przedmiotu zaméwienia nie tm@a opisywa przez wskazanie znakdéw towarowych,
patentow lub pochodzenia, chybge jest to uzasadnione specyfipprzedmiotu
zamOwienia i zamawiggy nie mae opisgé przedmiotu zamoOwienia za pomoOC
dostatecznie doktadnych okken, a wskazaniu takiemu towarzysawvyrazy “lub
rownowany.

2. Przedstawione w projekcie urgdzenia opisane cechami handlowymi stanowi
urzadzenia strategiczne.
Urzadzenia strategiczne poygiane g z instalacjami wspotpracagymi i powigzane
instalacjami towarzyszymi energetycznymi, steggymi i sanitarnymi. Urzdzenia
okreslity uwarunkowanie budowlane budynku i jego rozmania konstrukcyjne.
Zmiana uragdzenh zmienia w/w uwarunkowania i wymaga ponownego pypetenia
zaleznosci | rozwigzan instalacyjnych oraz architektoniczno — konstrukggh.

3. Wykonawca posiada prawo zmiany w/w urgdzen pod warunkiem przedstawienia
urzadzeh rownowanych oraz okrédenia zmian i powjzan w zakresie instalacyjnym
oraz architektoniczno — konstrukcyjnych i po uzyskaakceptacji projektanta i
zamawiagcego.

mgr inz. Romuald Iwaszkiewicz
upr. inst. inZynieryjne w zakresie: siecl,
instalacji sanitarnych i ochrony $rodowiska
Nr 126/80/0L - 168/81/0L - 109/94/0L
z §2 ust.1 p.1, §5 ust.1, §7 §13ust.1p.4 lit. a,b,c
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