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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna jest opracowaniem zawierajacym zbiory wymagan,
ktore sg niezb¢dne do okreSlenia standardu i jako$ci wykonania robdt, w zakresie sposobu
wykonania, wiasciwosci wyroboéw budowlanych oraz oOceny prawidlowosci wykonania
poszczegbdlnych robot.

1.2. Zakres Stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest zatacznikiem do dokumentow przetargowych
przy zlecaniu i realizacji przebudowy czeSci budynku przedszkola Nr 3 ,Bajka”
w Konstantynowie L.odzkim w zakresie instalacji elektrycznych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres robdt objetych specyfikacja obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajace
przebudowe¢ czesci budynku przedszkolna Nr 3 ,Bajka” w Konstantynowie bLodzkim
w zakresie instalacji elektrycznych.

Przebudowa przedszkola bedzie polegata na:

e rozbudowie istniejacej tablicy gtownej
budowie instalacji oswietlenia podstawowego i awaryjnego
budowie instalacji gniazd wtykowych
zapewnieniu ochrony od porazen pradem elektrycznym
rozbudowie instalacji domofonowej
rozbudowie sieci teleinformatycznej
rozbudowie systemu alarmowego

1.4. Okreslenia podstawowe

e bhp — bezpieczenstwo i higiena pracy,

e linia kablowa — kabel wiclozylowy lub wigzka kabli jednozylowych tacznie
Z osprzgtem, utozone na wspolnej trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen
elektrycznych jedno lub wielofazowych,

e trasa kabla — pas terenu lub przestrzeni, ktorego osig symetrii jest linia prosta, tamana
lub falista, taczaca dwa lub wiecej urzadzen elektrycznych, w ktorym utozone sg jedna
lub wiecej linii kablowych,

e napigcie znamionowe — napigcie miedzyprzewodowe w przypadku pradu
przemiennego lub miedzybiegu nowe w przypadku pradu stalego, na ktore linia
kablowa zostata zbudowana,

e osprzet elektroenergetyczny linii  kablowej — zbidr elementow przeznaczonych
do taczenia, rozgatezienia lub zakonczenia kabli,

e skrzyzowanie — miejsca na trasie linii kablowej, w ktérym jakakolwiek cze$¢ rzutu
poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego
innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego albo naziemnego,

e zblizenie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odleglos¢ miedzy linig
kablowa a inng linig kablowa, urzadzeniem podziemnym lub drogg komunikacyjng
jest mniejsza niz odleglto$¢ dopuszczalna dla danych warunkow uktadania
bez stosowania oston zabezpieczajacych i w ktorych nie wystepuje skrzyzowanie,

e ostona kabla — konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi , chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego,

e dodatkowa ochrona od porazen — ochrona czgsci przewodzacych, dostepnych
w wypadku pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zaktdéceniowych,



1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Prace powinny by¢ prowadzone przez pracownikow posiadajacych odpowiednie
zaswiadczenia kwalifikacyjne. Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania robot,
powinien przedstawi¢ do aprobaty inspektora nadzoru program zapewnienia jakosci /PZJ/

2. MATERIALY

2.1. Ogd6lne wymagania

Wszelkie materialy, ktore zostang wbudowane dla ktéorych normy 1 przepisy
przewiduja posiadanie zaswiadczen o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez
producenta w taki dokument. Dokumenty te winny by¢ dotaczone do dokumentacji
powykonawczej budowy.

2.2. Materialy podstawowe

Podstawowe materialy przy budowie to:
o przewod typu YDYp zo 3(4)x1,5mm?
przewod typu YDYp zo 3x2,5mm?
rury elektroinstalacyjne
koncowki i oznaczniki kablowe
wylaczniki nadpradowe jednobiegunowe
wylaczniki réznicowopradowe
taczniki o$wietleniowe
oprawy oswietleniowe typu LED awaryjne oraz ogolnego przeznaczenia
gniazda wtykowe
ztacza RJ45
kabel teleinformatyczny o kat.5e
czujki ruchu PIR
zestaw interaktywny Touchboar 1088 FullHD
access point Ubiquiti UAP-AC-LR
kontroler Ubiquiti UniFi Cloud Key Gen2 (UCK-G2)
zasilacz 5V 2.4A 1xUSB + kabel USB-C
inne aparaty elektryczne (zgodnie ze schematem i rysunkami)

Dopuszcza si¢ zastosowanie innych materiatow 0 nie gorszych parametrach
technicznych niz wymienione w dokumentacji projektowej, pod warunkiem przedstawienia
Inwestorowi stosownych certyfikatow, zaswiadczen oraz obliczen technicznych.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania

Na budowie nalezy uzywac takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ robdt, zarowno w miejscu robot jak, rowniez przy wykonywaniu czynnos$ci
pomocniczych. Ilos¢ 1 jako$¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie
z zasadami okre$lonymi dokumentacja techniczng i przewidywanym terminem realizacji.



3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujacy do robdt winien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania
Z nizej wymienionego sprzetu:
e samochdd dostawczy,
e reczny sprzet mechaniczny,
e spawarka elektryczna.

4. TRANSPORT

4.1.0g6Ilne wymagania

Wykonawca przystepujacy do robot zobowigzany jest do stosowania jedynie takich
srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych roboét, zgodnie
z warunkami okreslonymi w dokumentacji technicznej i przewidywanym terminem realizacji
zadania.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot budowlanych winien posiada¢/mie¢
mozliwos$¢ z korzystania/ z nastepujacych srodkoéw transportu:
e samochdd dostawczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania

Pracg nalezy wykona¢ zgodnie z lokalizacja wg. planéw instalacji, przedmiarem robot,
obowigzujacymi przepisami wykonania i odbioru robot oraz normami.

Nalezy pamigta¢, ze wszelkie czynno$ci nalezy wykonywaé po upewnieniu sie,
ze wylaczone jest napiecie. Pracownicy zatrudnieni przy budowie powinni bezwzglednie zna¢
1 przestrzega¢ zasady bezpieczenstwa. Przed przystgpieniem do pracy powinien by¢
przeprowadzony instruktarz z zakresu bhp, w czasie ktorego nalezy szczegdélowo omowic
zagrozenia mogace wystapi¢ przy wykonywanych pracach. Prac montazowych nie wolno
wykonywa¢ w warunkach zwigkszajacych zagrozenie wypadkowe tj:

e 0zmroku

e podczas burzy

e w niesprzyjajacych warunkach atmosferycznych

Szczegbdlna ostrozno$¢ nalezy zachowad przy pracy w poblizu innych czynnych
obwodow elektrycznych.

5.4. Uktadanie przewodow

Przewody oraz kable nalezy uktada¢ w liniach prostych rownoleglych do krawedzi
Scian 1 stropoéw. Instalacj¢ nalezy prowadzi¢ podtynkowo lub natynkowo w korytach
kablowych, rurkach elektroinstalacyjnych, na uchwytach nasciennych lub w przestrzeni
miedzy plytami g-K. PrzejScia przewodow i kabli przez $ciany i stropy oddzielenia
pozarowego nalezy zrealizowa¢ za posrednictwem atestowanych rozwigzan systemowych
o odpowiedniej odpornosci pozarowej danego przejScia nie nizszej niz odporno$¢ $cian,
w ktorej montowany jest dany przepust.

Wszystkie urzadzenia elektryczne nalezy instalowa¢ zgodnie ze schematem
1 lokalizacjg podang na rysunkach.



5.5. Ochrona od porazen

Ochrona od porazen obstugi oraz urzadzen i instalacji elektrycznej powinna by¢
realizowana w taki sposob, aby w przypadku réznorodnych uszkodzen oraz blednych dziatan
1 zachowan ludzi, prowadzacych do porazenia elektrycznego nast¢powato:

e ograniczenie pradow rdzeniowych przeptywajacych przez ciato cztowieka

e ograniczenie czasOw przeptywu pradow wrazeniowych przez szybkie wylaczenie

uszkodzonych urzadzen.

Ochrona przeciwporazeniowa spetniajgca te wymagania realizowana jest przez:

e uniemozliwienie dotknigcia czes$ci czynnych pozostajgcych w warunkach normalnej

pracy,

e spowodowanie szybkiego wylaczenia uszkodzonych czgsci / wylaczenie zasilania /

w przypadku uszkodzen wywotujacych przekroczenie niebezpiecznego napigcia
dotyku dla zdrowia i zycia,

e ograniczenie napig¢ dotykowych na dostgpnych czesciach przewodzacych

w  przypadku uszkodzenia, do wartosci uznawanych w danych warunkach
za dopuszczalne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robo6t

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakos$ci wykonywanych robot.
Wykonawca winien wykona¢ pelny zakres badan na budowie w celu wskazania zgodnosci
dostarczonych materiatow i realizowanych robot z dokumentacja projektowa. Wykonawca
przed przystapieniem do badan winien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie
badania. W oparciu o przeprowadzone badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki
badan. Wykonawca powinien powiadomi¢ na pismie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktora moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu zatozonej
jakosci.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Wykonawca przed przystgpieniem do robdt powinien uzyskaé od producentéw
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatdéw. Na zadanie Inspektora Nadzoru,
nalezy dokona¢ testowania sprzetu posiadajacego mozliwo$¢ nastawienia mechanizméw
regulujacych 1 przedstawi¢ Swiadectwa testowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét

Badaniom w czasie wykonywania robot powinny podlega¢ te fragmenty instalacji,
ktére beda niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakonczeniu robot
montazowych. Przy przewodach i kablach sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci
z wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentow wedhlug ktérych zostalty wykonane,
na podstawie atestow protokotow odbioru albo innych dokumentow.

Nalezy takze dokonac:

e sprawdzenia ciggto$ci zyl roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz,
sprawdzenia ciaglosci przewoddéw ochronnych,
pomiarow rezystancji izolacji migdzy kolejnymi parami przewodow czynnych,
pomiardw izolacji miedzy kazdym przewodem czynnym a ziemia,
sprawdzenia stanu ochrony zrealizowanej za pomoca samoczynnego wylaczenia
zasilania,



6.4. Badania po wykonaniu robét

W przypadku pozytywnych wynikéw pomiarow i badan wykonanych przed i w czasie

wykonywania robdt, na wniosek Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode
na niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows, dodatkowe

ustalenia wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Jednostka
obmiaru dla kabli i przewodow jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu do eksploatacji Wykonawca robot zobowigzany jest dostarczy¢
zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

projektowa dokumentacje powykonawcza,

protokoty odbioru robot zanikajacych,

ewentualng ocene rob6t wydang przez Zaktad Energetyczny,

atesty, certyfikaty, deklaracje zgodno$ci uzytego materiatu,

swiadczenie kierownika budowy potwierdzajace wykonanie robot zgodnie
z dokumentacja oraz obowigzujacymi przepisami,

wypelniony dziennik budowy ( w przypadku gdy jest prowadzony),

kosztorys powykonawczy - jezeli wymaga tego umowa.

Odbior robot odbywac sie¢ powinien w oparciu o:

przepisy prawa budowlanego,
terminowo$¢ wykonania robot,

warunki techniczne odbioru robot,
przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

a) PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — cze$¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przed porazeniem elektrycznym.

b) BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

c) N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie
kablowe. Projektowanie i budowa.

d) PN-EN 50083-3:2002 Sieci kablowe stuzace do rozprowadzania

sygnalow: telewizyjnych, radiofonicznych i ustug
interaktywnych. Czg¢$¢ 3-5:

9.2. Inne dokumenty

e Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994, (Dz. U. 2013 poz. 1409 z pdzniejszymi
zmianami),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003,
Nr 47, poz. 401).



10. UWAGI

Przy realizacji prac nalezy:

wszelkie prace na czynnych urzadzeniach elektroenergetycznych wykonaé
w porozumieniu i pod nadzorem shuzb energetycznych,

w czasie prowadzenia prac nalezy przestrzega¢ przepisow BHP,

roboty prowadzi¢ w sposdb wykluczajacy zagrozenie i utrudnianie ruchu,

wejscie w teren uzgodni¢ z wilascicielem terenu,

po zakonczeniu prac teren doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

szczegoty (zakres koncowy prac) ustali¢ z inwestorem przed ztozeniem oferty.

przed przystapieniem do prac zaleca si¢ wizje na terenie budowy.

wszelkie szczegoty ustali¢ z inwestorem na etapie wykonawstwa.



