Rozbudowa drogi gminnej nr 150833C wraz z rozbidrka istniejgcego i budowa nowego mostu nad rzeka Note¢ w m. Kobylniki.

D -01.03.01. USUNIECIE KOLIZJI ELEKTROENERGETYCZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace usuniecia kolizji linii kablowej SN-15kV
relacji stacja transformatorowa ST Kruszwica Oczyszczalnia nr 23530 do stupa nr 15/12 - na dz. nr 68/4, 68/6 w m. Kobylniki gm.
Kruszwica w zwiazku z realizacja zadania: Rozbudowa drogi gminnej nr 150833C wraz z rozbiorka istniejacego i budowa nowego
mostu nad rzeka Note¢ w m. Kobylniki.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robdt
wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie wszystkich roboét elektrycznych przewidzianych w projekcie budowlanym i wykonawczym. Obejmujg one prace
zwigzane z dostawg materiatéw, wykonawstwem, uruchomieniem elementéw sieci oraz wykonaniem préob i pomiaréow
wykonywanych na miejscu.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z usunieciem kolizji linii kablowej SN-15kV
relacji stacja transformatorowa ST Kruszwica Oczyszczalnia nr 23530 do stupa nr 15/12 - na dz. nr 68/4, 68/6 w m. Kobylniki gm.
Kruszwica w zwigzku z rozbudowa drogi gminnej nr 150833C w m. Kobylniki.

Prace obejmuja:

- demontaz istniejgcej i montaz nowe;j linii kablowej SN-15kV;

- montaz gtowic kablowych SN-15kV oraz ogranicznikéw przepie¢ SN-15kV na stupie;

- wykonanie przepustu kablowego.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robot sg przedstawione w projekcie budowlanym i
wykonawczym.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i wymaganiami podanymi przez producenta kabli i
osprzetu sieciowego.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
postanowieniami SST i poleceniami zarzgdzajacego realizacja budowy. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych
dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robdt wedtug niniejszej specyfikacji sa:

2.1. Kable elektroenergetyczne SN typu NA2XS(F)2Y 3x1x150 mm2, folia kablowa, opaski oznaczeniowe zgodne ze Standaryzacja
ENEA Operator sp. z 0.0. .

2.2. Gtowice kablowe napowietrzne SN i ograniczniki przepie¢ napowietrzne SN zgodne ze Standaryzacjag ENEA Operator sp. z
0.0.

2.3. Dla prowadzenia kabli pod drogg nalezy stosowac przepusty z rur z polietylenu wysokiej gestosci, gruboscienne z materiatéw
niepalnych, przeznaczone do przepustéw kablowych. Dla prowadzenia kabli na stupie zastosowaé dodatkowo rure
Swiattoodporna.

2.4. Potgczenia wyréwnawcze do uziomoéw wykonac z bednarki FeZn 25x4.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu robét pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatdw, sprzetu itp. Przy robotach ziemnych prace nalezy wykonywac recznie w miejscach
skrzyzowan i zblizen z innymi sieciami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakosé¢
wykonywanych robot.

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z
warunkami transportu wydanymi przez ich wytwoérce.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne warunki wykonania robét.
Termin wykonania prac oraz stosowne wytgczenia napiecia i przygotowanie miejsca pracy nalezy wczesniej uzgodnic z Enea
Operator sp. z 0.0.
Linie kablowe SN prowadzi¢ w wykopie oraz w rurach ostonowych zgodnie z projektem budowlanym i wykonawczym.
5.2. Zakres wykonywanych robét.
a) demontaz linii kablowej SN relacji stacja transformatorowa ST Kruszwica Oczyszczalnia nr 23530 do stup nr 15/12 -



utylizacji materiatéw z demontazu w porozumieniu z Enea Operator sp. z 0.0. RD Inowroctaw

b) budowa odcinka linii kablowej 15 kV typu NA2XS(F)2Y 3x1x150 mm2 relacji stacja transformatorowa ST Kruszwica
Oczyszczalnia nr 23530 do stup nr 15/12, wykonanie rowu kablowego wraz z podsypka i utozeniem rur ostonowych, uktadanie
kabla w wykopie i przepuscie, montaz gtowic kablowych i ogranicznikéw przepie¢ SN.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robdt przy wykonaniu robdt. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich
zgodnos¢ z projektem wykonawczym oraz wymaganiami Inspektoréw Nadzoru. Roboty powinien prowadzi¢ Kierownik Robét z
uprawnieniami budowlanymi w specjalnosci instalacyjnej w zakresie instalacji i urzadzen elektrycznych bez ograniczen,
legitymujacy sie stosownym zaswiadczeniem kwalifikacyjnym oraz aktualnym zaswiadczenie o przynaleznosci do OIIB. Nalezy
zapoznac sie z obiektem przed ztozeniem oferty.

Prace pomiarowo-kontrolne mogg wykonywaé wytgcznie osoby posiadajgce aktualne zaswiadczenie kwalifikacyjne w zakresie
prac pomiarowo-kontrolnych.

6.1. Aparaty elektryczne, kable elektroenergetyczne i osprzet kablowy powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo jakosci
wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robét:

- zabudowe kabla na stupie i stacji sprawdzi¢ po zamontowaniu w zakresie kompletnosci wyposazenia,

- dokonywac odbioru robét zanikowych przy uktadaniu kabli przy udziale stuzb Enea Operator sp. z 0.0. potwierdzonych

protokotem.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakoriczeniu robot nalezy sprawdzi¢ i pomierzy¢:

- dokonadé préby napieciowej dla kabli i osprzetu,

- dokonaé pomiaru rezystancji uziomu,

- jako$¢ potaczen na stupie nr 15/12,

- jakos¢ i kompletnos¢ wykonanych robot,

-wykonac pomiary geodezyjne powykonawcze.

7. OBMIAR ROBOT.
Podstawg dokonywania obmiardw, okreslajgcg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegélnych pozyciji, jest zatgczony do
dokumentacji przetargowej przedmiar robét.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr robét polega na sprawdzeniu wymiardéw oraz ilosci wykonanych robdt. Rozliczenie wykonania zadania zgodnie z zawarta
umowa.

8.1. Odbiodr robadt zanikowych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robdt ulegajacych zakryciu podlegaja nastepujgce roboty: uktadane kable SN w wykopie przed zasypaniem.
8.2. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbioru ostatecznego nalezy dokona¢ w oparciu o dostarczone przez wykonawce dokumenty:

-projektowa dokumentacje powykonawczg,

-geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

-protokdty z dokonanych pomiarow,

-odbidr robdt przez Enea Operator sp. z 0.0.

9. PODSTAWA PtATNOSCI.
Jednostka obmiarowg jest komplet robdt. Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robdt i dokumentacja
powykonawcza wraz z pomiarami po montazowymi i odbiorem robdt z Enea Operator sp. z 0.0.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

- Norma PN-E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.

- Norma SEP N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzn. zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
22004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r.(Dz. U. Nr 75, poz. 690) w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie ( z pdZzniejszymi zmianami).



