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LIFT RZESZOW
35-211 Rzeszoéw ul Reja 10

DOKUMENTACJA
TECHNICZNO ODBIORCZA
DZWIGU Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM

1. Informacje ogolne

1.1. Projektant dzwigu

1.2. Instalator

1.3. Miejsce zainstalowania
1.4. Wiasciciel dzwigu

1.5. Numer fabryczny dzwigu

1.6. Rok modernizacji

LIFT RZESZOW 35-211 Rzeszow ul Reja 10
LIFT RZESZOW 35-211 Rzeszéw ul Reja 10

Budynek biurowy Debica ul Parkowa 28

Starostwo Powiatowe 39-200 Debica ul Ogrodowa 4
A-6892

2009

2. Opis techniczny dzwigu

2.1. Typ dzwigu

2.2. Rodzaj dzwigu

2.3. Udzwig nominalny

2.4. Predkos¢ dzwigu

2.5. Sposoéb obstugi

2.6. Wysokosc¢ podnoszenia

2.7. Liczba przystankow

2.8. Kabina
- szerokos¢
- gtebokosé
- wysokosé

2.9. Masa kompletnej kabiny
z osprzetem i rama

2.10. Przeciwwagi
- masa p-wagi

OGA1 / zlec

osobowy Wykonanie  zwykie
1000 kg 0s6b 13

1.0 m/s

samoobstugowy (nie wymaga uprawnionej obstugi)

18,46 m

6 dojs¢ 6
metalowa segmentowa

1540 mm

1400 mm

2100 mm

1260 kg

1760 ka




LIFT RZESZOW
35-211 Rzeszoéw ul Reja 10

DOKUMENTACJA

TECHNICZNO ODBIORCZA
DZWIGU Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM

2.11. Dojscie do maszynowni

2.12. Wciggarka

-typ

- przetozenie
- $rednica tarczy ciernej

2.13. Silnik elektryczny
- typ / Producent
- rodzaj napedu
- moc silnika

- obroty

2.14. Sterowanie

- rodzaj

2.15. Liny nosne
- rodzaj lin

-ilosc lin

- $Srednica lin

s Z
|

Dojscie do maszynowni spetnia wymagania normy
PN/EN 81.1 pkt. 6.2. Dojscie do maszynowni prowadzi
przez pomieszczenia i Korytarze ogoélnodostepne i jest
oswietlone elektrycznymi punktami swietinymi
zainstalowanymi na state. Minimalna wysokos$¢
pomieszczen przez ktore prowadzi dojscie wynosi 1800
mm

RS  WFD Translift
2:62
D= 620 mm

SBJDCe 96/36

regulowana predkos$¢ 12 kW, bieg wolny wytaczony
1212 kW

1000/250 obr/min

zbiorcze dwukierunkowe

Wg atestu
4
o 14 mm

2.16. Lina ogranicznika predkosci

- rodzaj lin

- ilos¢ lin

- srednica lin

2.17. Drzwi przystankowe
- rodzaj konstrukgcji

- typ zamka bezp.
- producent

2.18. Drzwi kabinowe

- rodzaj konstrukcji
- producent

Wg atestu
1

¢ 10 mm

900 x 2000
automatyczne centralne
DR 23

WEFD Translift

900x x2000
automatyczne centralne
WEFD Translift




LIFT RZESZOW
35-211 Rzeszow ul Reja 10

DOKUMENTACIJA

TECHNICZNO ODBIORCZA
DZWIGU Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM

2.19. Chwytacze kabinowe
- rodzaj konstrukcji
- oznaczenie
- producent

2.20. Zderzaki kabinowe
-typ

- ilosé

2.21. Zderzaki p-wagowe
-typ

-ilos¢

2.22. Prowadnice kabinowe

-typ

-ilosé

2.23. Prowadnice p-wagowe

-typ

~ilos¢

2.24. Ogranicznik predkosci
-typ

- producent

2.25. Zasilanie dzwigu
- stan
- napiecie
- liczba faz
- czestotliwosé

2.26. Brak dostgpu ludzi pod dnem podszybia.

fundamentu budynku

istniejace
KRC
KDO Warszawa

Sprezynowe ZS
4

Sprezynowe ZS
2

90x75x16
2

50x50x9
2

K1402A istniejgcy
KDO Warszawa

trwate
400V
3

50 Hz

2.27. Dzwig znajduje si¢ wewnatrz budynku.

2.28. Dzwig nie ma elementow szklanych

Plyta podszybia jest elementem

2.29. Wentylacja maszynowni grawitacyjna, zapewniajaca temperature +5° do 40°

Numer fabryczny
A-6892

Opracowat:

Rzeszow, dn.
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Uzythownik diwigu :Starosiwe Powigicwe Debica ui, Ogrodown 4
Miejzce budowy : Budynek biurowy Debica ul. Porkewa 28

Rodzo] diwigu 0sobowy »
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Analiza gdrnych i dolnych

orzestrzeni bezpigczenstwa
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GPEL - Gérna przestried bezpieczefstiwe ludzkiegn

GOM - Gorne odiegloss mechariczna

GPBM - Gorno przestrzen bezpleczenstwo neckaniczaego

DPBL - Dolna przestrzes kszpieczenstwe ludzkiege pod kabing

DOM - Dolna odlegtose mechoniczno

DPBM - Doina przestrzen cezpleczefistwa mechaniczrego

GOM p-wagl - GOrna odieglose mecneniczna dle prreciwwag!

2 = maksymainy przejezd gbrny kabiny do momentu, Qdy p-waga
spocznrie na calkowlcle scisnietym zderzoku

22 - moksynalny prze jazd deiny kobiny do momeniu az SPOCre
oon no calkowlcle sclsnistym rderzoku

Obliczen's rzsczywistych warlose siref berniecrenstws
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Warloge rzeczywista Min wymogano
& GPBL = {015 mm 1035 mm
£ GOV = 575 mm 335 mm
m GPBM = 425 mm 135mm
" DPBL = 1110 mm 600 mm
n DOM = 500 mm 500 mm
R DPBM = 750 mm 120 mm
\\ COM dig pwagi = 1350 mm

Prostopodicscian w podszybiu

9 wysokosc! 5300 - | podstewle

1000 = 600

Bys 3./ 3

Zamawicjgoy: Storostwo Powiclowe Dgbico ul, aarocows 4

Migjace budowy: budynak bSiurawy Dgbico ul. Parkowo 28

Z

| Gt

Nmam.\,wcx_ poti p-waga szt 2 - Istnle _.pnm

\Nawwnox_ pod kabing szt 4 - istrie jace

Rodzaj dzwigu asobowy Y A
Nazwisko Data | Padgls /| Namsr ziecania n_dz
Kresh! Strzelec 03.2003 . 2125005197 | 1
Sprawdz. | in2.wetty 03,2009 |
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_
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Drzwi kabinowe automatyczne centralne dwuskrzydlowe
Drzwi przystankowe automatyczne centralne dwuskrzydtowe

Skrzydto drzwi

przystankowych

Podest
przystanku

3198

7

Skrzydto drzwi

kabinowych

B
A Wymiar Wymiar Punkt normy
rzeczywisty | dopuszczalny] PN/EN 81.1
A 120 150 11.2.1
B 30 35 11.2.2
C 30 120 11.2.3

Przepisy Normy PN/EN 81.1
A — Odlegtos¢ pozioma pomiedzy s$cianq szybu a
drzwiami kabinowymi
B — Odiegtos¢ pozioma pomiedzy progiem kabiny
i progiem drzwi przystankowych
C — Odlegtos¢ pozioma pomiedzy drzwiomi kabinowymi

i zamknigtymi drzwiami przystankowymi w potozeniu
pracy dzwigu

Nazwisko Data | Podpis Nazwa rysunku
Proj. | H.Strzelec [03.09 / Analiza wymiarowa drzwi
kabinowych i przystankowych
Zatw. | A.Wqtty 03.09
7




Obliczenia wykonano w programie

Dzwigi z napedem elektrycznym
komputerowym Excel - OBLIFT 1

OBLICZENIA SPRAWDZAJACE
DZWIGU

zgodne z prPN/EN 81.1

Numer rejestracyjny: 3125005197
Numer fabryczny dzwigu: A-6892
Charakterystyka dzwigu:
Typ dzwigu: osobowy
Udzwig: Q 1000
Predkos¢ nominalna: v 1,00
Wysokos¢ podnoszenia: Hp 18,46

[
|

Dobor danych oraz analize obliczen y'y,ykonal:
/1

Nazwisko: A Watly
Data: 3.2009

Rzeszow 2009 r

Strona 1
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Obliczenia wykonano w programie
komputerowym Excel - OBLIFT 1

1. Dane liczbowe

Dane techniczne liny nosnej:

Srednica liny nosnej (mm):

llos¢ pasm:

Cigzar 1 mb liny nosnej (kG/mb):
Minimalina wytrzymatos¢ liny (kN):
Oznaczenie!

Norma na line:

d
n
q
P

2r

Dzwigi z napedem elektrycznym

14
4
0,68
88,3
wg atestu
1ISO 4344

Dane techniczne liny ogranicznika i ogranicznika predkosci

Typ ogranicznika predkosci;
Srednica liny (mm):
Cigzar 1 mb liny nosnej (kG/mb):
Minimalna wytrzymatoseé liny (kN):
Oznaczenie:
Norma na ling:
Cigzar obcigzki ogranicznika (N);
Ksztatt rowka kota ogranicznika:
Kat $rodkowy (rad):
Kat opasania (rad);
Wspdlczynnik tarcia:

Dane techniczne dzwigu:
Przefozenie linowe:
Udzwig (kG):

Cigzar kabiny z rama kabinowg (kG):

Ciezar przeciwwagi (kG):
Wysoko$¢ podnoszenia (m):
Ciezar kabla zwisowego (kG/mb):
Przelozenie reduktora:

Obroty znamion, siinika (obr/min):
Kolo cierne (mm);

Ksztatt rowka tarczy ciernej:

Kat srodkowy (rad):

Kat opasania (rad):

Rodzaj chwytaczy;

Od. miedzy wsp. prowad. (mm):

gy

Q4
Pzrl

MR2
10
0,34
51,2
wg atestu
1ISO-4344
294

Potokragly
0

1,36+1,78
0,15

1
1000
1260
1760
18,46
3
31
1000
620

pétokragly
0,00
5,32
slizgowe
2000

2. Obliczenia wytrzymatosciwe lin wig prPN/EN-81.1 922,

Dane techniczne liny

Srednica liny nosnej:

llos¢ pasm:

Ciezar 1 mb liny nosnej:
Minimalna wytrzymato$¢ liny:
Oznaczenie:

Norma na ling:

Producent liny.

Dane techniczne dzwigu
Udzwig:

Ciezar kabiny:
Cigzar przeciwwagi:

Oznaczenie

d
n

q
Pzr

Oznaczenie
Qg
My
MP

Strona 2

Wartosé Jednostka
14 mm
4 a
0,68 kG/mb
88,3 kN
wg atestu
ISO 4344
DB Lift Components srl
Wartosé Jednostka
1000 kG
1260 kG
1760 kG



Obliczenia wykonano w programie Dzwigi z napedem elektrycznym
komputerowym Excel - OBLIFT 1

Wysoko$¢ podnoszenia: Hp 18,46 m
Cigzar kabla zwisowego: o 3 kG/mb
Przefozenie linowe: i 1 -
Wzory obliczeniowe Oznaczenie Wartosé Jednostka
Gy =M, x 9,81 Gy 12361 N
Q=Q) x 9,81 Q 9810 N

G, =gxHpxnx981 G, 493 N

Gy = Hp/2 x g, x 9,81 Gy, 272 N

G, =M, x 9,81 G, 17266 N

Pmax =[i x (Q + G, + G,,) + GJ/n

Pmax = 5734 N
Powinien by¢ spetniony warunek:

X =Pzr/ Pmax X>12
X =1540

Warunek normy jest spetniony

3. Obliczeniowa predkos¢ dzwigu

Predkos¢ obliczeniowa dzwigu jest to najwieksza predkosé kabiny dzwigu, przy ktorej
producent zapewnia prawidiowa jego prace.

Najwigksza predkos¢ wystepuje przy obrotach silnika 967 obr/min uzyskanych przy
czestotliwosci 32,23 Hz regulowanych falownikiem

Dane techniczne Oznaczenie Wartosé Jednostka
Obroty znamionowe silnika: n 1000 obr/imin
Srednica kola ciernego: D 620 mm
Przetozenie reduktora I 31 -
Przetozenie linowe: i 1 -
v =(3,14 x D x n x i)/(1000 x 60 x i)
v = 1,05 m/s

Przyjeto predkose dzwigu v = 1,0 m/s

4. Obliczenie sprawdzajace linki ogranicznika predkosci
w/g prPN/EN 81,1 p.9.96.2

Dane techniczne Oznaczenie Wartosé Jednostka
Typ ogranicznika predkosci MR2

Srednica liny ogranicznika: d, 10 mm
Ciezar 1 mb liny: Qs 3,34 N/mb
Minimalna wytrzymalos¢ liny: Pin 51,21 kN
Oznaczenie: wg atestu

Norma na ling: 1ISO-4344

Producent liny: DB Lift-Draka Elevator Products srl
Wysokos¢ podnoszenia Hp 18,46 m
Ciezar obcigzki ogranicznika G, 294 N
Ksztalt rowka kota ogranicznika Polokragly

Kat srodkowy po 0 rad
Kat opasania o, 1,36+1,78 rad

Strona 3



Obliczenia wykonano w programie
komputerowym Excel - OBLIFT 1

Dzwigi z napedem elektrycznym

Maksymalna sita w linie jest ograniczona ciernoécig liny w rowku kofa dla ogranicznikow
LK-250 i MR1-P oraz dodatkowo dla ogranicznika MR2 sita tarcia T powstatg w wyniku

docisku elementu dociskowego

Dla wyznaczenia sity w linie istotne znaczenie ma ksztalt rowka kota, kat opasania oraz
wspoiczynnik tarcia liny u,. Wspblezynnik tarcia liny dla ukfadu stal-zeliwo jest zmienny w
zaleznosci od predkosci poslizgu liny w kole (Rys 11l-6 Dzwigi Elektryczne-Piatkiewicz).
Dla wyznaczania sity wystepujacej w linie ogranicznika predkosci do obliczen nalezy

przyjmowac wartos¢ najwigksza tego wspéiczynnika. Z analizy wykresu Rys I1|-6 wynika ze wynosi

ona 0,115 dla przypadku poczatkowe fazy wystepowania poslizgu liny,
Po analizie wykresu oraz wytycznych dotyczacych obliczania liny ogranicznika predkosci z
katalogow firm dzwigowych przyjeto wspélczynnik tarcia liny réwny 0,15

Wspotczynnik tarcia TH 0.15 .
- Kolo linowe Kolo linowe
4 ogranicznika predkosci ogranicznika predkosci
S1o | S2o0
y
I [}_Do ¢chwytaczy
ramy kabinowe; I D
U‘r‘amy kabinowej
iy I |
[ W Obgciazka
Obciagka ogranicznika predkase) l
{] ogranicznika predkosai
Go Go Go
Rysunek dla ogranicznika ~ Rysunek dia ogranicznika
LK 250 i MR1-P MR2

Wzory obliczeniowe Typ ogranicz. Wartos¢ Jednostka
fo =, /sin(y,/2) LK 250, MR1-P nie dotyczy
fo = (4xp,(1-sin (B/2))) /( [1-B-sinf ) MR2 0,191
S4,=05xG,+Hpxaq, LK 250, MR1-P, MR2 2086 N
IR LK 250, MR1-P nie dotyczy N
S5m0 00l 8, MR2 270,5 N
Sy = e X (S5, + T) MR2 24453 N
T=p xkxz MR2 1470 N
Yo = Yo X 6,28/360 LK 250, MR1-P nie dotyczy rad
o, = 180 x 6,28/360 LK 250, MR1-P nie dotyczy rad
o, = 78 x 6,28/360 MR2 1,36 rad
o, = 102 x 6,28/360 MR2 1,78 rad
Powinien by¢ spetniony warunek:

Xo=Pasa/ S dla ogranicznika MR2 i = 3

X,>8 X, = 20,94

Srednica liny dobrana prawidiowo

Strona 4




Obliczenia wykonano w programie
komputerowym Excel - OBLIFT 1

Dzwigi z napedem elektrycznym

5. Obliczenie sprawdzajace sprzezenia ciernego wig PNENS1 1 p.9.3

Dane techniczne Oznaczenie Wartosé
Wspolczynnik dynamiczny C, 1,15
Wspolczynnik ksztattu rowka C, 1
Rzeczywisty wspoiczynnik tarcia il 0,09
Kat opasania linami v 5,32
Ksztalt rowka kota ciernego - potokragly
Kat sSrodkowy B 0,00
Predkos¢ nominaina v 1,05
Udzwig: Q 9810
Ciezar kabiny Gy 12361
Cigzar przeciwwagi: G, 17266
Cigzar lin nosnych G, 493
Ciezar kabla zwisowego:! G, 272
Przelozenie linowe: i 1

Jednostka

rad

rad
m/s

2 Z2ZZ2Z

Ksztalt stosowanych rowkow kota ciernego

/Ci
‘ _ =
|
| %
44y
4 |
Rowek potokragly Rowek klinowy | Rowek podciety
Wzory obliczeniowe Typ rowka Wartosé¢ Jednostka
f=ulsin(y/2) klinowy nie dotyczy -
= (4xu(1-sin (/2))) [ 11-p-sinp ) pblokragly, podciety 0,115 -
e’“ 1,841 -
A. Kabina z udzwigiem 1,25 x Q stoi na doinym przystanku
Wzory obliczeniowe Wartos¢ Jednostka
T4 = (Gx+1,25xQ)xi +G; 25116 N
Taa = Gpxi 17266 N
B. Kabina nieobcigzona stoi na najwyzszym przystanku
Wzory obliczeniowe Wartosc¢ Jednostka
Tig = (Gt G,)xi 12632 N
Tag = GpXi*+G 17758 N
22 = ng/T|g 1,406 -
fo
e'”= 1,841

Ciernos¢ dzwigu zgodnie z prPN/EN81.1 jest wystarczajgca

Strona 5



Obliczenia wykonano w programie
komputerowym Excel - OBLIFT 1

Dzwigi z napgdem elektrycznym

6. Obliczenie naciskéw lin w rowkach kota ciernego

Dane techniczne

Udzwig:

Ciezar kabiny:

Ciezar lin nosnych
Srednica liny no$nej:

llos¢ pasm:

Ksztaft rowka kota ciernego
Kat srodkowy

Srednica kota ciernego:
Przetozenie linowe:

Obroty znamionowe silnika:
Przelozenie reduktora
Wzory obliczeniowe

F =4 5/sin(y/2)

F = 8cos(p/2)/(T11-B-sinp)
T= (Q+Gk)Xi + G|

V, = 3,14xDxn/1000x60xig

Pa = (12,5+4xV,)/(1+V)
Pob = FxT/nxdxD

Warunek do spetnienia

Warunek normy jest speiniony

Oznaczenie

Q
Gy

'3 ~0O= 32 0

IR
Typ rowka
klinowy

paiokragly, podcigty

8,15
1,66

Pob < P4

Wartosé
9810
12361

493
14
4
polokragly
0,00
620
1
1000
31
Wartos¢

nie dotyczy

2,548
22663
1,06

N/mm?

N/mm?

7. Dobér zderzakéw sprezynowych w podszybiu

Dane techniczne dzwigu
Udzwig:

Ciezar kabiny:

Cigzar przeciwwagi
Wysoko§¢ podnoszenia;
Ciezar kabla zwisowego;
Przetozenie linowe:
Ciezar liny noénej

llos€ lin no$nych

Wzory obliczeniowe
G, = M; x 9,81
Q=Qy, x 9,81
Gi=gxHpxnx9.81
Gy, = Hp/2 x g, x 9,81
Gy =M, x 9,81

Oznaczenie

My
M,
Hp
9

i
q
n

Oznaczenie
Gy

Strona 6

Wartosé
1000
1260
1760
18,5

3

1
0,68
4

Wartosc¢
12361

0810
493
272

17266

Jednostka
N

N
N
mm

rad
mm

obr/min

Jednostka

m/s

Jednostka
kG

kG

kG
m
kG/mb

kG/mb

Jednostka
N

N
N
N
N



Obliczenia wykonano w programie

Dzwigi z napedem elektrycznym
komputerowym Excel - OBLIFT 1 g pe yczny

7.1 Obliczenie sprawdzajace zderzakéw kabinowych

Typ zderzaka: sprezynowy

Srednica podzialowa sprezyny: D, 100 mm
Srednica drutu: dy 18 mm
Liczba zwojéw czynnych: z 95 -
Diugo$¢ swobodna: Ly 360 mm
Calkowite ugigcie sprezyny: S, 152 mm
Stata sprezyny: K 1077 N/mm
Liczba sprezyn: ng E -

Warunek do spetnienia
S. > S, = 0,135xv* jednak nie mniej niz 0,065 (m)

Sy = 0,135
0,152 > 0,135
Warunek jest speiniony
L.p. _Ugiecie sprezyny (mm) Sita(N)
1 0 0
2 50 5387
3 100 10774
4 150 16375
S¢=(Q + Gy + G))/(k x ny)
S, =5261 mm
Warunek do spelnienia
25<8S,/8,<4,0

S./S; = 2,89

7.2 Obliczenie sprawdzajace zderzakéw przeciwwagowych

Dane techniczne dzwigu Oznaczenie Wartosé Jednostka
Typ zderzaka: sprezynowy

Srednica podziatowa sprezyny: Das 120 mm
Srednica drutu: dy; 22 mm
Liczba zwojéw czynnych: Z, 9,5 -
Diugosé swobodna: Lo 360 mm
Catkowite ugiecie sprezyny: S; 151 mm
Stata sprezyny: Ky 165,2 N/mm
Liczba sprezyn: Ngy 2 -

Warunek do spetnienia
S;>S, = 0,135xv? jednak nie mniej niz 0,065 (m)
S, = 0,135

0,151 > 0,135
Warunek jest spetniony

Strona 7



Obliczenia wykonano w programie Dzwigi z napedem elektrycznym
komputerowym Excel - OBLIFT 1

L.p. Ugiecie sprezyny (mm) Sita (N)
1 10 1640
2 50 8261
3 100 16522
4 151 24950

Sy = (Gp + G))/(kq x ngy)
Sy =53,75 mm
Warunek do spetnienia
2,5<8S.,/S4<4,0
SailSy = 2,81

Strona 8



OBLICZENIA SPRAWDZAJACE

8. Obliczenia prowadnic

Dane wejsciowe do obliczen
Szerokos¢ gtowki prowadnicy
Szerokos¢ szyjki prowadnicy
Wysoko$¢ prowadnicy
Szerokos¢ podstawy prowadnicy
Moment bezwladnosci wzgl. y-y
Moment bezwiadnosci wzgl, x-x
Wskaznik
Wskaznik
Przekroj prowadnicy
Promien bezwiadnosci
Promien bezwiadnosci
Rozstaw zakotwienia prowadnic
Granica plastycznosci
Naprezenia dopuszczalne
- zaladunek, normalna praca
- dziatanie chwytaczy
Wymiary kabiny

Odlegtos¢ kabiny od osi Y-Y

Udzwig
Masa kabiny
Odlegtos¢ miedzy prowadnikami

Odlegtos¢ srodka masy kabiny od osi Y-Y
Odlegios¢ srodka masy kabiny od osi X-X

Wspolczynniki dynamiczne

Odleglos¢ srodka kabiny od osi Y-Y
Odleglosé srodka kabiny od osi X-X

Potozenie udzwigu od osi Y-Y
Potozenie udzwigu od osi X-X

Polozenie zawieszenia wzgledem osi X-X
Potozenie zawieszenia wzgledem osi Y-Y

Przespieszenie ziemskie
Modut Younga
Potozenie drzwi

Dopuszczalne odksztatcenie
llos¢ wejs¢ do kabiny

Wartosé
K
c

— —

h
b
J

~

Y
Jy

W
W

b3

X

~

Yy

X

A

*n

ly
|
Rm

Upan‘nl

Operm2

Dx
Dy

= v 'S

Xp

yp
k1
k2
k3

Ye
Xa
Ya
XS
%
gn

Y1
Operm

16
9
75
90
578000
1025000
12850
21200
1700
18,5
18,5
2430
370

165
205
1400
1540
0
1000

1260
3000

100
0
2

12
12

o O

175
192,5
0
0
9.81
210000
700
0
5

1

mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
Mpa

MPa
MPa
mm
mm
mm
kg

kg
mm

mm
mm

mm
mm
mm
mm

mm
mm
m/s

MPa
mm
mm

mm




|
J8
33| X
- i - —-i—b-bJ
J d L
4
| (‘\s{{
20, | &
4
Sk 6« X‘Sf yQ Xu S Xp yp.
1540 | 1400 | 175 | 1925 | Zeo | © 100 O
P= /?€0kj

&= //OOCQk? ,



OBLICZENIA SPRAWDZAJACE

Dziafanie ¢

Naprezenia zginajace wzgledem osi Y-Y prowadnicy wywolane sitg boczng

Fy=K Xga X (QXxXq+PXxxp)inxh F«= 98427 N
M, =3 xF, x116 M= 448458 Nmm
oy = My/W, o,= 349 Nmm*

Naprezenia zginajgce wzgledem osi X-X prowadnicy wywotane sita boczng

Fy=2xkixgaX(Qxyag+Pxyp)nxh F,= 1259 N

M, =3xF,x 116 M,= 573609 Nmm

oy = M,/W, o,= 271 Nimm*
Wyboczenie

Fx=k1xg,x(P+Q)n Fy= 2217086 N

A =1y A= 131,35

Tabela G3 normy PN/EN 81.2 o= 2,90

Wyposazenie pomocnicze - M (N) M= 500 N

ox =0 X (Fy+ k3 X M)/A < 0pgem o= 3884 Mpa
Naprezenia ziozone

Op = 0y + Oy < Oparm2 Om = 62,0 < Gperm2 =
o=ap+ (k3xM+F)A< G perm2 o= 75,4 < Tpermz =
G =0y + 0,90, < Gporm2 Oc= 946 < Opermz =
Zginanie szyjki

of = 1,85 X F,/¢? < Gperma o= 225  <Gpemz=
Odksztatcenia

8,=0,7xFx 48 x E x|, 8= 170 <5mm
8,=0,7 xF, x /48 x E x I, 6= 122 <5mm

Normalne uzytkowanie, jazda
Naprezenia zginajgce wzgledem osi Y-Y prowadnicy wywotane sitg boczng

F = Kax@nX((QX(Xa=Xs)*+ PX(Xp-Xs))/nxh F.= 59056 N
M, =3 xF,x116 M,= 269075 Nmm
o, = M,/W, o,= 209 Nmm

205
205
205

205

N/mm*
N/mm*
N/mm?

N/mm*




OBLICZENIA SPRAWDZAJACE

Naprezenia zginajace wzgledem osi X-X prowadnicy wywolane sifa boczna

Fy = 2xkyxgoX((Qx(yo-ys)* Px(Ve-ys))/nxh Fy=" 755 N
M,=3xF,x1/16 M, = 344165 Nmm
ox = MW, o,= 162 N/mm*
Wyboczenie

Podczas normalnego uzytkowania wyboczenie w czasie jazdy nie wystepuje

Naprezenia zlozone

Om = Oy + Oy < Operm2 om= 372 < Gperm =
6 =0y *+ (k3 X M)/A < Opem2 = 37,5 < Opermt =
Zginanie szyjki

of = 1,85 X F,/c? < Operma or= 135  <Opemi =
Odksztatcenia

8,=0,7xF, x"148 x Ex|, 8= 102 <5mm
8, =0,7 xF, x I’148 X E x |, &= 073 <5mm
Normalne uzytkowanie, zatadunek

Sita dzialajgca centralnie na prog przy zatadunku

F.=04xQxg, Fs= 3924 N
Naprezenia zginajgce wzgledem osi Y-Y prowadnicy wywotane sita boczng

Fy = (g, XPxXp+ Foxxq)/nxh F,= 66381 N

M, =3xF,x116 M;= 302448 Nmm

o, = M,/W, o,= 235 N/mm*
Naprezenia zginajgce wzgledem osi X-X prowadnicy wywotane sitg boczng

Fy = 2xF x(ys-ys)/nxh Fyb= 000 N

M, =3xF,x116 M, = 0 Nmm

oy = MW, oy= 000 Nmm*

Wyboczenie
Podczas normalnego uzytkowania wyboczenie w czasie zatadunku nie wystepuje

165
165

165

N/mm?
N/mm?*

N/mm*




OBLICZENIA SPRAWDZAJACE

Naprezenia ziozone

Om = Gy + Oy < Gpormz
o =op + (k3 x M)A < Gpam2

Zginanie szyjki
or = 1,85 x F,/c* < 0pom2
Odksztalcenia

8,=0,7 x Fx 148 X E x|,
8,=0,7 xF, x /48 x E x|,

On =

(o]

O =

&y =
8y =

23,54
23,89

15,2

1,14
0,00

<6p.¢m1 = 165
< Tparm1 = 165
< Opamt = 165
<5mm
<5mm

N/mm*
N/mm*

N/mm*




WARSZAWSKA FABRYKA DZWIGOW P. P.

istnieje od 1950 roku
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UB LiTt-Uraka tlevator rroaucts, s.r.l1.

Sactetd a socto unico Tedophorm

Via Vincenza Monti, 29 39 02 38 100 587 Info® dbliftcomponents. com
20016 Pero (Mi) 300233912047

H’ Fax Intornet

C.F./P.1. IT-05917330969 3902 33913 643 wwrw, dblift ix

FUNT DI ACCIAIO / WIRE ROPE
STRHLRDRAHTESILE / CABLE D'ACIER

Attestato di Conformita' N. 2009/01075 del 22/01/2009

Certificate of Conformace N. 2009/01075 del 22/01/2009
Attestation de Confermite' N.2009/01075 del 22/01/2009

Vs. Ordine/Your order/Bestellung/Votre ordre N. 0190109A/B

V& Commessa/Votre ordre N. 0190109A/B

Diametro Nominale /Nominal Diameter mm 10,0
Nenndurchmesser/Diamétre nominal 2

fezione Met., Tot. / Section Wire Tot. mm 36,10
Fipo Fune/Type wire rope/Art der einlage/Type de cable 8X19 SEALE
lunghezza/Length/Laenge/Longueur 1000 X 3 = 3.000,00

Coerruzione/Construction/Konstruktion 8*95494+1 S4FC

Avvolgimento/Lay direction/Schlagrichtung/Enveloppement

D
2

lasse di Resistenza/Rope grade/Nennfestigkeint N/mm 1570
Tlasse de résistance
praformazione/Preformation/Vorkonstruktion/Pre-formation SI-YES

' Mamsa Nom. /Unit mass/Langengewict/Hassp nominale kg/m 0,34
Uiametro Fili est/Outer wires rope/Draehte/ 0,65
Diameétre file exterieur
Fune acciaio/Wire rope/Cable d'acier LUCIDA - BRIGHT
Carico rottura min./MBL/Mindestbruchkraft/ kN 51,21

acge de rupture minimum ’

Noema/Specification/Vorschriften/Norme UNT EN 12385-5:2004 IS0 4344

Cliente/Customer/Client LIFT COMPONENTS SP. Z.0.0.

Codice articolo FUNE SEALE D.10 1570/1S2F AT DX

lotto n. 485/46
Botina Data / Numero 80012652 80012651 80012650 20.01.2009
W.re Bolla Consegna 534 del 22.01.2009

31 DB Lift-Draka S.R.L. dichiara

.. - N e s

che il prodotto sopra descritto

e w em e omemewm



D.B. Lift Components Sd Wl eamiptita i on

Seclo Legeis;
wamwbmzsmBSMbmuM)mw
Secto Amminlitratver

G B Vie Vincanzo Monti, 20 A - 20014 Pero (W), laly

i) o B i a s o Tel0238.100.587 - 02.33.91.200.47

x oy FOX0233.91.3643 - CF./P., 112823840167
Componenti per ascensori E-mal: Info@chift it

Lift components Stto:  www.dbiftl  www.dkifrcomponents.com
FUNI DI ACCIAIC / WIRE ROPE
STAHLRDRAHTESILE / CABRLE D'ACIER

Attestato di Conformita' N. 2007/11077 del 14/11/2007

Certificate of Conformace N. 2007/11077 del 14/11/2007

Attestation de Confermite! N.2007/11077 del 14/11/2007
t***********************i******iit*********t********i*****i**i********
In accordo al DPR 162 del 06/1999 Attuazione Direttive CEE 95/16
Semas den folgenden vorschrieten DPR 162 vom 06/1999 ewg normen CEE
According to DPR 162 of 06/1999 annx to directive of CEE 95/16

En accord au DPR 162 of 06/1999 actuation de la directive CEE 95/16
k**********************ii**********i*t**************i***tt**********i

Vs. Ordine/Your order/Bestellung/Votre ordre N. MATL(0S1107

Vs. Commessa/Votre ordre N. MATL09112007
Diametro Nominale /Nominal Diameter m 14,0
Venndurchmesser /Diamétre nominal 2
Sezione Met. Tot. / Section Wire Tot. mm 70,70
lipo Fune/Type wire rope/Art der einlage/Type de cable 152 FILI
tunghezza/Length/Laenge/Longueur m 1000 X 1 = 1.000,00
“ostruzione/Construction/Konstruktiocn ' B* 91941 4+SFC
Avvolgimento/Lay direction/Schlagrichtung/aneloppement D
2
~lasse di Resistenza/Rope grade/Nennfestigkeint N/mm 1570
Zlasse de résistance
ereformazione/Preformation/Vorkonstruktion/Pre-formation SI-YES
vMassa Nom./Unit mass/Langengewict/Mzsse nominale kg/m 68,00
Jiametro Fili est/Outer wires rope/Draehte/ 0,92
Jiamétre file exterieur ¢ s
fune acciaio/Wire rope/Cable d'acier LUCIDA
larico rottura-min./MBL/Mindestbruchkraft/ kN 88,30

“harge de rupture minimum

Jorma/Specification/Vorschriften/Norme UNI EN 12385-5:2004 ISO 4344

2liente/Customer/Client LIFT COMPONENTS SP. Z.0.0.

Jodice articolo FUNE SEALE D.14 1570/152F.
Lotto n. Ci
3obina Data / Numero 827 7.09.2007
v.ro Bolla Consegna 6984 del 14.11.2007

sa D.B. LIFT COMPONENTS S.R.L dichiara che il prodottc sopra descritto
2! conforme alle norme EN 81-1 ed EN 81-2 armonizzate EN 12385-5:2004

D.B. Lift Comoonenta a+1



Warszawa, 28 lipeca 2004r.

Deklaracja Zgodnosci WE

Warszawska Fabryka Dzwigow ,, TRANSLIFT”
ul. Postepu 12
02-676 Warszawa

oswiadceza, Ze:

RYGLOWANIE typu DR 23
dla dzwigowyeh, automatyeznveh drzwi prrvstankowyeh
z napedem mechanicznym, rozsuwanych pociomo,
Jednostronnie lub ceniralnie onwieranveh

posiada:

certyfikat badania typu WE 443/JN/2004/5

wydanv przez
Urzad Dozoru Technicznego
Jednostke Notvfikowana Nr 1433
Warszewa
ul. Szezesliwicka 34

Ryglowanie jest zgodne ; wymaganiami okreslommi
w dyrekiywie 95/16/WE oraz zzodne = norma PN-EN 81.1

Element ryghyacy o=makowano tabliczka ze znakient CE ora-
oznaczeniem ivpu , nr Certvfikatw Badania Tvpu WE
nr serii, rokiem produkeji.
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V; Urzad Dozoru Technicznego
Jednostka Notyfikowana UDT-CERT Nr 1433

CERTYFIKAT BADANIA TYPU WE
NF 443/JN/2004/5

Jednostka Notyfikowana
UDT-CERT Nr 1433

stwierdza, ze przebadany

typ ryglowania DR 23

dla dzwigowych, automatycznych drzwi przystankowych, z napedem mechanicznym.

rozsuwanych poziome, jednostronnie lub centrainie otwieranych

wytworzony przez

Warszawska Fabryke Dzwigow ,,TRANSLIFT"
ul. Postepu 12 =
02-676 Warszawa

spefmia wymagania okreslone w

Dyrektywie 95/16/WE
wdrozonej do prawa polskiego
rozporzadzeniem Ministra Gosoodarki Pracy i Polityki Spoteczng|
z dnia 22 maja 2003 r. w sprawie zasadniczych wymagan
dla dzwigow i ich elementow bezpieczenstwa

Warunki wydania certyfikatu badaniz typu WE zawarte sa w zataczniku do
niniejszego certyfikatu.

Data wydania 24.06.2004
“AYFING
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URZAD DOZORU TECHNICZNEGO
Jednostka Notyfikowana UDT-CERT Nr 1433

Zatacznik do certyfikatu badania typu WE
Nr 443/JN/2004/5

Informacje dotyczace wyrobu:

Kategoria, typ. marka lub nazwa handlowa:

Ryglowanie typ DR 23 dla dzwigowych, automatyczoych drzwi przysienkowych =
napzdem mechanicznym, rozsuwanych paziomo, jggnesironnis lus zeniralnie
otwiaranych

Podsiawowe dane techniczne:

Rvgiawanis wvo DR 25 wviwarzzna 288 W wyvkananizai

P = . e s i B A el
DR 23'C - reglowaniz drowi arzvsiankow. on ceriralneea

[ T Hp o 1 = SN . - st N B e SELSES AR el ST e AR
O 23 P - reclowania drzwi przvstantiovech EInCstranis St =73 W
prawyecn,

! 2 A i (e AN i are - A S A 2
IR 23 L - rvaiowanis drzwi Arzysiankowy'ch j20nosironie onisranve
l2veveh,

-

Lacznik bezpizczenswa rygla: typu AZ 05 T frmv Ssnmersal

Parametiry siskivozns pracy facsnika bszpisczansona rvais

- neplecie znamionowe Un=48 V DC, natezamis nominaine prad.
Ir=12 ADC

- napigcig znamionowe Un=230 V AC, naiszEm2 naminaine oras.
In=2 A AC

Minimaina gisbokosc zarvalowania’

7

- powyzej
ryala,

2 mm do momeniu zwarcia zestvkow facznika bezoizczenstwa

- powyzej 13 mm w pozycji catkowitego zaryglowania

Nazwa i adres producenta:
Warszawska Fabryka Dzwigow P.P  TRANSLIFT"
02-676 Warszawa. ul. Postepu 12

Nazwa i adres wlasciciela certyfikatu:
Wiascicielem cenyfikatu jest producent



4. Informacje dotyczace badania typu WE:

4.1. Data wystapienia o badanie typu WE:
09.03.2004 r.

4.2. Dokumenty odniesienia:
dyrektywa 95/16/WE

4.3. Laboratorium badawcze:
Urzad Dozoru Technicznego
Centralne Laboratorium Dozoru Technicznego
60-7058 Poznan, ul. Mateckiego 28

4.4, Data i numer sprawozdania z badan:
01.07.2004 - 243/JN/2004/4

5.  Wnioski z badan:
Zlement bezpisczanstwa typ DR 230 Przedstawiony de czadan zosial wekonany
zgodnis = przessiawiona dokumeriacia techniczne-xensirukeyns  resunkami
Zalaczonymi d2 hiniejszego cervilkatu,

Sprawazamia | ropy tesnniczne by wykonana dla ryvalowama e

~2SICSQWENSgC W BULOMIAYCZNYSD Grawiach Praysiankavivah = ransda~

TESHENIINYM, rezsuwanyeh poziomo, sentrainis OWASTENYCT Z-3:72 /2fowWivian

Sacaniz pzeprowadzone zgodnis = vymaganiami norm 2N-2 2.7 2500
PNZN 3%-2.2022, zharmonizoveznyeh z ayrextyws S5 1SAVE, szxsnszane

S5ty wynikiem pozviywnym.

Sadaniz przyjmuis sie jako reprezeriatywne dla ryglowanig yp T 23

| b

5.1, Uwagi dotyczace warunkow stoscwania elementu bezpieczenstwa:
=valowaniz typ DR 23 moze byC stosowans w drzwiast provstankawros
C szeroresciach od 700 do 2000 mm

D

Zataczniki - rysunki przedstawiajace element bezpieczenstwa
Rysunki schematyczne z opisem ¢ziatania’

- Rvglowanie arzwi automatycznveh teleskopowyen z rygiem VoL,
DR 23" - rys. nr.J50 004.

- .Ryglowanie drzwi autormatycznych centralnych z ryalem typy DR 227 =
rys. nr 350 003.

Rysunki zataczone do certyfikaiu zostaty ostemplowane
7. Warunki wydania certyfikatu:

7.1. Producent bedzie informowat Jjednostke notyfikowana o przeprowasczanych lub
planowanych modyfikacjach do zatwierdzonego elementu bezpieszarstva
wiacInie z rozszerzeniami lub wariantami nie wymienionymi w dokumeniac)
technicznsj,



7.2. Jednostka notyfikowana sprawdza modyfikacje i informuje wnioskodawcee, czy
certyfikat badania typu WE pozostaje wazny.

7.3. W przypadku wprowadzenia modyfikacii jednostka nctyfikowana moze uznaé za
niezbedne uzupeinisnie certyfikatu badania typu WE lub zleci¢ ziozenie nowego
wniosku o przeprowadzenie badania typu WE,

Dyrektor Zespotu Certyfikacii
I Wspdlpracy Migdzynarodowsj
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