SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty rozbidrkowe i wyburzeniowe budynku mieszkalnego wraz z
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I. Wstep: PRZEDMIOT ZAMOWIENIA:

1. OPIS OGOLNY

1.1. LOKALIZACJA OBIEKTU - dziatlka zabudowana przy ul. Poniatowskiego 12 w Shupsku.
(zabudowa gospodarcza)

1.2. FORMA I FUNKCJA OBIEKTU - obiekt jest zapleczem gospodarczym budynkéw mieszkalnych
z przeznaczeniem na gromadzenie opatlu. Z uwagi na podjete w sprawie podiaczenia budynkéw
mieszkalnych do sieci miejskiej c.o. zabudowa gospodarcza przestanie spetnia¢ swoja funkcje tj.
gromadzenia opahu.

I1. Ogélna specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych — rozbiérkowych.

1. Wstep Przedmiot ogdlnej specyfikacji technicznej Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji
technicznej (OST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét polegajacych na
rozbiorce zabudowy gospodarczej przy ul. Poniatowskiego 12 w Stupsku. (dziatka 15/5 obr. 6 obiekt
nr 1471 oraz dziatka 16/2 obr. 6 obiekt nr 1472)

Podstawa opracowania specyfikacji

- Zalozenia od inwestora

- Ogledziny na miejscu

- Pomiary stanu istniejgcego Zakres stosowania OST Ogélna specyfikacja techniczna stanowi
obowiazujaca podstawe opracowania szczegdtowych specyfikacji technicznych (SST) stosowanych
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu robét.

2. Zakres robét objetych OST Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne,
wspolne dla robét objetych szczegolowymi specyfikacjami technicznymi, opracowanymi dla
poszczegdlnych asortymentow robot budowlanych - rozbidrkowych.

3. Zakres i rodzaj robot.

Do zakresu robot nalezy:

- rozbiorka konstrukcji drewnianej dachu wraz z pokryciem
- rozbidorka zabudowan murowanych

- rozbiorka stropow drewnianych

- rozbidrka fundamentow

- wyréwnanie terenu dziatki

- wywiezienie i utylizacja materiatu rozbieranego

4. Warunki ogélne.

Okreslenia podstawowe Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumiec nast¢pujgco:
Inspektor nadzoru inwestorskiego - dalej zwany "inzynier" Osoba prawna lub fizyczna, w tym
rowniez pracownik inwestora, wyznaczona przez inwestora do reprezentowania jego interesow przez
sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji robot budowlanych - rozbidrkowych z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz
postanowieniami warunkéw umowy (w rozumieniu prawa budowlanego - inzynierem okresla sie
inspektora nadzoru - koordynatora).

Kierownik Budowy: osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy: Wyceniony kosztorys zlozony w ofercie wykonawcy .



Przedmiar ofertowy: Wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Odpowiednia zgodno$é: Zgodnosé wykonanych robot z przepisami BHP, sztuka budowlang i zasadami
demontazu i rozbiorek konstrukcji budowlanych.

Polecenie inzyniera: Wszelkie polecenia przekazane wykonawcy przez inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem rozbidrki.

a. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnosci wykonawczych -
przygotowawczych,

zasadniczych, pomocniczych skladajacych si¢ na kompletnosé robot wynikajacych z norm, przepisow
technicznych, warunkéw technicznych niniejszej specyfikacji technicznej i zasad sztuki budowlane;j.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Polskimi
Normami, sztuka budowlana, przepisami BHP i p.poz oraz poleceniami inzyniera.

b. Podstawowe czynnosci i wymagania organizacji placu budowy
4.1. Dokumenty prac budowlanych

Do pozostatych dokumentow remontu zalicza sie réwniez:

- Specyfikacja techniczna, kosztorys.

- Protokoty przekazania placu rozbiorki przez inwestora do wykonawcy

- Protokoly odbioru robot czesciowe i konicowe

- Rysunki i opisy uzupetniajace stuzace realizacji obiektu

- Ksiazki obmiarow

- Protokoty z narad i ustalen

- Wszystkie inne dokumenty niezbedne do odbioru robot

- o$wiadczenie kierownika robdt rozbidrkowych o przyjeciu placu rozbiorki i przyjecie obowigzku
wykonania robét zgodnie z dokumentacja wykonawcza, ,.specyfikacja techniczng wykonania i odbioru
robdt", normami technicznymi, przepisami i sztuka budowlana.

4.2. Przechowywanie dokumentéw budowy Dokumenty rozbiorki beda przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu rozbiérki
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy beda zawsze dostgpne dla inzyniera i przedstawione do wgladu na zyczenie zamawiajacego.

4.3. Przekazanie terenu remontu Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych
przekaze wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
1 administracyjnymi.

4.4. Zabezpieczenie terenu budowy Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia i utrzymania trenu
prac w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Zabezpieczenie odbywa sie przez:

- Oznakowanie terenu budowy,

- Zabezpieczenia istniejgcych urzadzen przed uszkodzeniem,

- Wykonanie innych niezbgdnych zabezpieczen wynikajacych z prawa budowlanego i zatwierdzonego
przez inwestora projektu organizacji robot.

- Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlgczony
W Cene umowna.



4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w
czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie
trwania kontraktu i wykanczania robot wykonawca bedzie podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot
terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej
i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania.

4.6. Ochrona przeciwpozarowa Wykonawca bgdzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie calego placu budowy. Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel wykonawcy:.

4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia Materiaty, ktore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia
beda utylizowane w sposob nalezyty oraz zgodny z przepisami o utylizacji materiatow szkodliwych
i 0 ochronie przyrody . Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych promieniowanie o stgzeniu
wiekszym od dopuszczalnego okreslonego odpowiednimi przepisami.

4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i za
urzadzenia takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia istniejacych instalacji i urzadzen na terenie rozbiorki wykonawca bezzwlocznie powiadomi
inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdltpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez
jego dzialania uszkodzenia instalacji i urzadzen wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
inwestora.

4.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespelniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony Zzycia
i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie oraz do zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbne;j
zaplacie i s uwzglednione w cenie umownej.

4.10. Ochrona 1 utrzymanie robét Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie
materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty ich rozpoczgcia do daty zakonczenia. Wykonawca
bedzie utrzymywac ochronge robdt do czasu odbioru ostatecznego.

c. Sprzet

Wykonaweca jest zobowiazany do uzgodnienia kazdorazowo wyboru sprzgtu z inzynierem - inspektorem
nadzoru inwestorskiego. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot oraz nie zagrozi srodowisku
naturalnemu oraz sgsiadujgcym z budowg obiektom. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w sst
lub projekcie organizacji robodt, zaakceptowanym przez inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inzyniera. Liczba i wydajnos¢
sprzetu beda gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach inzyniera w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia
wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym



i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub
SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca
powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

d. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i skladowane na
budowie wg zalecen producenta. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie roboét
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniami inzyniera w terminie
przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania
dotyczacych przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych
parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia oraz zniszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach na teren budowy. Stan drég dojazdowych do budowy zostanie udokumentowany
protokolarnie w czasie wprowadzenia na budowe. W czasie trwania budowy wykonawca ma obowigzek
zapewnic taki stan, dostgpno$é i jakos¢ drog, aby mogli z nich swobodnie korzysta¢ dotychczasowi
uzytkownicy. Jesli bedzie to niemozliwe wykonawca opracuje czasowa organizacje ruchu ktéra zapewni
bezpieczenstwo robot i uzytkownikéw. Ewentualne zamkniecia dojazdow, czesci ulic lub ograniczenia
ruchu zostang poprzedzone uprzedzeniem ich uzytkownikow ze stosownym wyprzedzeniem
i zapewnieniem wilasciwych objazdéw. Po zakonczeniu robot wykonawca ma obowiazek doprowadzié
wszelkie drogi dojazdowe do stanu nie gorszego niz ten jaki byl przed przystgpieniem do robot. W
przypadku transportu przedmiotéw wielkogabarytowych lub przy obciazeniach ponadnormatywnych
wykonawca zapewni na wlasny koszt zgody na przejazd takiego transportu.

e. Wykonanie robot

Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnosci wykonawezych -
przygotowawczych, zasadniczych, pomocniczych skiadajacych sig¢ na kompletnos¢ robot wynikajacych
z norm, przepisow technicznych, warunkéw technicznych niniejszej specyfikacji technicznej i zasad
sztuki budowlanej. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za
Jjakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa,
wymaganiami sst oraz projektu organizacji robot, oraz poleceniami inzyniera. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez inzyniera. Nastepstwa
Jjakiegokolwiek bledu spowodowanego przez wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostana,
jesli wymagac bedzie tego inzynier, poprawione przez wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia przez inzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokfadnos¢. Decyzje
inzyniera dotyczace akceptacji sprzetu lub sposobu prowadzenia robdt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
i wytycznych bedag scisle przestrzegane przez wykonawce. Przy podejmowaniu decyzji inzynier
uwzgledni wyniki badafn materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez wykonawcg, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi wykonawca.



f. Kontrola jakosci robét
4.11. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zalozong jakos¢ robdt. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, organizujac i przeszkalajac: personel i sprzet, Zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badania materialéw oraz robot. Wykonawca dostarczy
inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzg¢t badawczy posiadaja wazna
legalizacje i odpowiadaja wymogom norm okreslajagcym procedury badan.

4.12. Badania i pomiary Wszystkie badania i pomiary bgda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inzyniera.

4.13. Raporty z badan Wykonawca bgdzie starannie przekazywal inzynierowi atesty i raporty z badan
materiatow. Badania prowadzone przez inzyniera Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, inZynier
uprawniony jest do dokonywania kontroli i zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony wykonawcy. Inzynier moze prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki badan wykazg, ze raporty wykonawcy sa niewiarygodne, to inzynier poleci wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze
sie wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci robdt z dokumentacja projektows i SST w
takim przypadku koszt dodatkowych lub powtdérnych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez wykonawce.

g. Odbior robét

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- Odbiorowi czesciowemu

- Odbiorowi ostatecznemu

- Odbiorowi pogwarancyjnemu

4.14. Odbiodr czesciowy Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czg¢sci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje inzynier. Odbiorowi czgéciowemu podlegaja bezwzglednie wszelkie roboty zanikowe
i zakrywane pod rygorem nieodebrania catosci wykonywanych robot.

4.15. Odbidr ostateczny robdt Zasady odbioru ostatecznego robdt Odbidr ostateczny polega na finalnej
ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite
zakonczenie robdt oraz gotowosé do ostatecznego odbioru bedzie stwierdzona przez wykonawce
wpisem do dziennika rozbiorki z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie inzyniera.
QOdbiér ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczage od dnia
potwierdzenia przez inzyniera zakonczenia robot i przyjgcia dokumentéw, o ktérych mowa w
odpowiednim punkcie umowy. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajgcego w obecnosci inzyniera i wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentdw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i SST.

4.16. Dokumenty do odbioru ostatecznego rob6t Podstawowym dokumentem do dokonania
ostatecznego odbioru robot jest protokdt ostatecznego odbioru robét sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:



- Protokoty odbioru czg$ciowych i zapisow technicznych w trakcie robot

- Dokumentacj¢ powykonawcza,

- Dziennik rozbidrki,

- Wyniki badan i ekspertyz. Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace
bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych
i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja odbioru.

4.17. Odbior pogwarancyjny Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych
z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie "odbiér ostateczny robot" oraz ze sprawdzeniem funkcjonowania wszystkich
urzadzen i elementéw budynku.

IIL. Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) w zakresie poszczegolnych rodzajéw robot

1. Wstep

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej - SST sa wymagania dotyczace
kompleksowego wykonania rob6t - przygotowawczych, podstawowych, i pomocniczych. SST jest
stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot. Ustalenia zawarte
w niniejszej specyfikacji dotycza wszystkich czynnosci wykonawczych zwigzanych z robotami
rozbidrkowymi. Wykonawca jest zobowigzany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych
przygotowawczych i pomocniczych sktadajacych sie na kompetentno$¢ i fachowosé.

Zakres robot objetych SST:

CPV :

-45111100-9 — Roboty w zakresie burzenia
-45111220-6 — Roboty w zakresie usuwania gruzu
- 45110000-1 — Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne

1.1. Zakres i rodzaj robét

Do zakresu robdt nalezy:

- rozbiodrka konstrukeji drewnianej dachu wraz z pokryciem
- rozbiorka zabudowan murowanych

- rozbiodrka stropéw drewnianych

- rozbidérka fundamentéw

- wyrOwnanie terenu dziatki

- wywiezienie i utylizacja materiatu rozbieranego

2. Szczegotowe warunki wykonywania robot rozbiorkowych.

2.1. Przygotowanie rozbiérki Przed przystapieniem do robét trzeba przeprowadzi¢ dokladne badanie
konstrukcji i stanu technicznego poszczegolnych elementéw skladowych budynku, rozeznaé jego
otoczenie, ustali¢ metode rozbiorki, opracowaé¢ projekt organizacji robot rozbidrkowych
i zagospodarowac¢ plac rozbiorki oraz zatatwi¢ formalnosci w wydziale budownictwa miejscowego
urz¢du. Badanie konstrukeji i stanu technicznego budynku. Rozbierane sg na ogét budynki dugotrwale
eksploatowane, wzniesione czgsto technologia obecnie juz nie stosowang. Dlatego trzeba rozeznaé
konstrukcj¢ poszczegélnych elementow, ich polaczenia migdzy soba oraz stopien zniszczenia, aby
mozna byto dobra¢ whasciwy sposob rozbiorki. Z badania sporzadza si¢ karte oglgdzin i na jej podstawie
opracowuje projekt organizacji rozbiorki, ktory ustala kolejnosé robédt i sposoby ich wykonania. Badania
nie potrzeba przeprowadza¢ tylko przy rozbidrce rozbieralnych budynkéw tymczasowych. Dobor
metody rozbiorki zalezy od tego, czy chce si¢ mie¢ odzysk materialéw. Na przykiad rozbierajgc stare



budynki murowane, mozna uzyska¢ dobrg cegle ceramiczna, jesli mur nie byl wykonywany na zaprawie
z wapna hydraulicznego, ktore wiaze cegle tak silnie, ze z rozbidrki otrzymuje si¢ tylko gruz ceglany.
Ogolnie metody rozbiorki dzieli si¢ na:

1) reczne,
2) mechaniczne

3) przy uzyciu ma materialtdw wybuchowych. Odzysk materialow jest mozliwy tylko przy rozbidrce
recznej i uzyciu jedynie lekkich narzedzi mechanicznych. Gdy rezygnuje si¢ z odzysku materialow,
rozbiorke przeprowadza si¢ przy uzyciu urzadzen i1 maszyn budowlanych albo materiatow
wybuchowych. Metody te sg tez stosowane do rozbiorki budowli lub elementéw budowlanych z betonu

wysokiej klasy.
2.2. Rozbidrka reczna

*» Rozbidrka powinna by¢ przeprowadzona tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nosne Konstrukcji.
Usunigcie elementu nie moze powodowac naruszenia statecznosci elementoéw przyleglych. Nie mozna
na przyklad rozbieraé sciany bez uprzedniego rozebrania spoczywajacego na niej stropu.

¢ Rozbidrke rozpoczyna si¢ od demontazu instalacji, stolarki i innych elementow wykonczenia oraz
$cianek dziatowych. Nastepnie rozbiera si¢ dach, strop i sciany najwyzszej kondygnacji, a potem stropy
i Sciany kolejnych kondygnacji. Jeéli na tej dzialce nie bedzie wznoszony nowy budynek, mozna nie
rozbiera¢ fundamentow.

» Elementy wykonczenia i wyposazenia oraz materialy z odzysku znosi si¢ rgcznie lub przy
zastosowaniu prostych przenosnikow, gruz zas spuszcza rynnami z tworzyw sztucznych lub metali.

2.3. Rozbidrka przy uzyciu maszyn
* Niskie, 2-3-kondygnacyjne budynki mozna burzy¢ taranem, uwigzanym do wysiegnika koparki.

» Wyzsze, murowane budynki rozbiera si¢ czgsto w ten sposob, ze po zdjeciu dachu i wyburzeniu
stropdw tnie sig $ciany na shupy, ktore obala si¢ ling pociagana przez ciagnik.

« Sciang odcina si¢ od $cian poprzecznych i rozcina na tzw. stupy, przerywajac pasma podokienne.
Rozbiorke rozpoczyna sie¢ od pasm skrajnych, idac ku klatce schodowej, ktora do konca sluzy
komunikacji robotnikom zatrudnionym przy rozbiorce. Przy tego rodzaju rozbidrce nie zawsze
przeprowadza si¢ demontaz elementéw wykonczenia i wyposazenia.

* Elementy z betonu wysokiej klasy, trudne do rozdrobnienia miotami pneumatycznymi tnie sig
tarczowymi lub linowymi pitami do betonu. Elementy duzych rozmiaréw sa tez rozdrabniane przez
rozpieranie za pomocg plaskich pras hydraulicznych lub urzadzen rozpierajacych. Rys. Rozpieranie za
pomoca: a) plaskich pras hydraulicznych, b) urzadzen rozpierajacych

* Mozna tez wykorzystac cigcie metoda termiczng ptomieniem o temperaturze ponad 4000°C, ktoéra
uzyskuje sie przez spalanie rury stalowej wypehnionej wigzka drutdéw stalowych lub aluminiowych w
strumieniu tlenu o cisnieniu 1,2-1,5 MPa lub sproszkowanej stali i aluminium w plomieniu acetylenowo-

tlenowym.
2.4. Przebieg robot rozbidrkowych

Zagospodarowanie placu rozbiorki wykonuje si¢ zgodnie z projektem, rozpoczynajac od ogrodzenia
i przygotowania drog dla pojazdow wywozacych materialy i gruz. Ogrodzenia budowli rozbieranych na
obszarach zagospodarowanych powinny by¢ szczelne. Wykonuje si¢ je najczesciej z tarcz z blachy
faldowej, zawieszanych na stalowych stupkach z podstawami betonowymi . Nad ogrodzeniem
biegnacym wzdhuz chodnika, na ktorym odbywa si¢ ruch pieszy, nalezy wykona¢ daszek ochronny.



Oprocz ogrodzenia ustawia si¢ na placu barakowozy lub przy dlugotrwalych rozbidrkach kontenery
stuzace jako pakamery, magazyny narzedzi, drobnego sprzetu rozbiorkowego i biura kierownictwa
robot. Plac rozbiorki taczy si¢ tez z siecig drog publicznych, ukladajagc w razie potrzeby droge
tymczasowa z plyt zelbetowych na 10-centymetro-wej podsypce piaskowe;j.

Demontaz elementéw wykonczenia i wyposazenia, takich jak posadzki klepkowe, boazerie, sufity
podwieszone itp. znajdujace si¢ w dobrym stanie, zdejmuje si¢ w pierwszej kolejnosci recznie
1 przekazuje do magazynu. Przed przystapieniem do demontazu instalacji nalezy je odlaczyc od sieci
miejskich, Szczegdlnej ostroznosci wymaga demontaz instalacji gazowej. Nie mozna stosowaé w tym
przypadku cigcia palnikiem lub pitkami wywolujacymi iskrzenie. Z przewoddéw elektrycznych zdejmuje
si¢ tylko rurki pancerne i ewentualnie natynkowe przewody w igielicie. Podtynkowych przewodéw nie
oplaca si¢ wyjmowac. Wyjeta stolarke w dobrym stanie lub zabytkowa kompletuje si¢ i w calosci
magazynuje. Dotyczy to réwniez materialow uzyskanych z rozbiorki piecow i mebli wbudowanych, gdy
maja one wartos¢ zabytkowa. Typowych popularnych dawnych okien nie oplaca si¢ magazynowac,
gdyz nie spelniaja aktualnych wymagan termoizolacyjnych. Przed rozbiorkg scianek dzialowych trzeba
sprawdzi¢, czy nie podtrzymuja one plyty stropowej lub wigzby dachowej. Scianke obciazong mozna
rozebra¢ dopiero po rozebraniu spoczywajacego na niej stropu czy dachu. Scianki szkieletowe, z plyt
widrowo - cementowych, pilsniowych, widrowych itp., przed rozbidrka wymagaja zbicia tynku.
Nastepnie zdejmuje sie plyty i rozbiera szkielet nosny. wynoszac poszczegdlne elementy przez okna na
parterze, a przez klatke schodowa z wyzszych kondygnacji. Mozna tez spuszcza¢ wiazki plyt lub
elementow szkieletu przez okno na lince przerzuconej przez zblocze na wsporniku. Rozbidrke dachu
rozpoczyna si¢ od zdjgcia rynien, rur spustowych, wywietrznikéw, dachowych okien potaciowych lub
mansardowych i obrobek blacharskich. Pokrycia papowe sa trudne do zerwania. Po zdjeciu wierzchnich
warstw silnie ztaczong z podtozem pape zdejmuje sie razem z deskami lub rwie przy rozbijaniu podtoza
zelbetowego. Dachowki, gonty, ptyty azbestowo-cementowe i inne pokrycia kawatkowe zdejmuje sig,
poczynajac od kalenicy i schodzac ku okapowi, uklada w paczki i opuszcza przenosnikiem w dot.
Pokrycie blachg zdejmuje si¢ pasami prostopadlymi do okapu. Pokrycia na rabki wymagaja $ciecia
rabkow stojacych specjalnymi nozycami z ostrzami odgigtymi pod katem 15-20° do poziomu. Obcina
si¢ tez zabki przybite do deskowania. Blachy faczone na zwoje lub mocowane wkretami (falista,
szwedzka itp.) daja si¢ zdejmowac bez cigcia. Arkusze blachy zwija si¢ w rulony i spuszcza w dot. Po
zdjeciu pokrycia odrywa si¢ deskowanie lub rozbija podktad zelbetowy. Wigzbe drewniang rozbiera si¢
w kolejnosci pokazanej na rys. poczynajac od wiazara szczytowego. Aby zachowaé statecznosé
wigzarow, trzeba pozostawi¢ co 1,5-2 m z obu stron wigzara taty lub deski. Wiazary wieszarowe
rozbiera si¢ po ich polozeniu na stropie. Gdy dolne pasy tych dzwigarow niosa strop, nalezy je
podstemplowac i przed pofozeniem dzwigara wieszaki oraz krokwie scina¢. DZzwigary stalowe najlepiej
jest podwiesi¢ na zawiesiu zurawia, zdja¢ platwie i dzwigar przed rozbiorka dachu. Z dzwigarami
zelbetowymi szczegdlnie sprezonymi postepuje sie analogicznie. Zelbetowe dachy o konstrukcji
zebrowej rozbiera si¢ z rusztowan kozlowych lub stolikowych, kruszac beton najpierw plyt, a nastepnie
zeber. Rozbidrke stropow rozpoczyna sig¢ oczywiscie od stropu strychowego, po rozebraniu dachu. Do
rozbiorki stropu mozna przystapic po zbadaniu jego konstrukcji i zabezpieczeniu przez
podstemplowanie, rozparcie itp. miejsc grozacych awarig. Material z rozbiorki nalezy opuszczaé w dot
przenosnikami lub rynnami, aby mozliwie jak najmniej gruzu spadato na nizej potozony strop, ktéry
pod takim obcigzeniem moze ulec zawaleniu. Stropy mozna tez rozbiera¢ z dolu w gérg. Ten sposéb
wymaga szczegolnie starannego opracowania kolejnosci poszczegdlnych czynnosci, gdyz jest bardzo
niebezpieczny.

Rozbidrke stropu drewnianego rozpoczyna si¢ od zdjgcia podsufitki (zbicia tynku i oderwania desek).
Odsloniete belki ze zmurszalymi koncami podstemplowuje si¢ i przystepuje do zerwania podlogi,
usunigcia polepy i wyjecia desek slepego putapu. Czynnosci te wykonuje si¢ z pomostu przesuwanego
po belkach stropu. Na koniec z rusztowania podstawionego na stropie nizszej kondygnacji przecina sig
belki i opuszcza je w dot za pomoca lin. Stropy na belkach stalowych rozbiera sig, poczynajac od podtogi
i usuniecia polepy. Plyty rozbija si¢ mlotami pneumatycznymi z pomostu przesuwanego po belkach.



Nastepnie usuwa si¢ gruz ze stropu nizszej kondygnacji, na ktory on spadt, a z drabinek lub pomostow
rusztowan koztowych wykuwa sig¢ konce belek ze scian i spuszcza belki za pomoca lin i krazkéw. Przy
rozbiorce stropow odcinkowych trzeba pamigta¢ o parciu bocznym, jakie wywieraja poszczegolne tuki
sklepieni na belki w miejscach oparcia. Przy usunigciu sklepienia na calej dtugosci belki na odstonieta
belke przekaze sig parcie pozostatych przeset stropu. Wobec matego momentu bezwladnosci wzgledem
osi pionowej belki moze ona ulec wygieciu bocznemu w kierunku parcia i sasiednie przesto straci
oparcie i runie w catosci na strop nizszej kondygnacji. Taki wstrzas moze wywola¢ zawalenie sie $cian
i wypadki z ludZzmi. Aby tego unikna¢, stropy odcinkowe rozbieramy pasmami szerokosci do 2 m w
poprzek belek. Robotnicy zatrudnieni przy rozbidrce nie powinni sta¢ na sklepieniu, lecz na pomoscie
z desek ulozonych na belkach. Podobnie pasmami rozbiera si¢ sklepienia ceglane. Stropy zelbetowe
monolityczne rozbiera si¢ podobnie, zbijajac najpierw plyte, a nastepnie wykuwajac belki-zebra ze Scian
i spuszczajac je za pomoca lin i krazkéw. Rozbidrka stropow z prefabrykatow rozni si¢ tym, ze
réwnoczesnie z plyta kruszy sie pustaki stropowe. Dla zapewnienia sztywnosci scian, jesli rozbiera si¢
je nieréwnolegle ze stropami, nalezy pozostawia¢ co trzecig belk¢ rozbieranego stropu i usuwac ja w
trakcie burzenia $cian. Stropy z wielkowymiarowych prefabrykatow rozbiera si¢ razem ze $cianami. Po
odstonigciu opar¢ dzwignikiem odrywa si¢ plyt¢ stropowa od oparcia, zaklada uchwyty i zurawiem plyte
zdejmuje. Sciany klatek schodowych i schody rozbiera si¢ po rozebraniu stropéw i scian danej
kondygnacji. Rozbidrke $cian mozna wykonywaé recznie lub burzy¢ je za pomocg maszyn albo
materialdw wybuchowych. Mur z cegly pelnej (lub bloczkéw) mozna rozbiera¢ regcznie, kilofami
odbijajac poszczegdlne cegly lub bloczki) i spuszczajac je rynna. Sciany z pustakéw nie daja sie tak
rozbiera¢, bo pustaki si¢ krusza. Przy slabej zaprawie mozna je zdejmowaé, stosujgc przecinaki.
Monolityczne $ciany betonowe trzeba kruszy¢ kolejno poszczegélnymi pigtrami, poczynajac od
najwyzszego. Sciany z wielkowymiarowych prefabrykatéw betonowych rozbiera si¢ podobnie jak
stropy z takich prefabrykatow. Poszczegolne elementy najpierw uwalnia si¢ przez rozkucie zlgczy
pionowych i poziomych. Aby uniknaé wywrdcenia si¢ wielkiej plyty lub bloku, zakiada si¢ na element
przyrzad rozpierajaco - Sciggajacy i element lekko pochyla do wewnatrz budynku. Odszukuje si¢
uchwyty (lub gdy sa zniszczone - zaklada nowe) i zurawiem element zdejmuje. W budynkach
wykonanych z elementow wielkowymiarowych znajduja si¢ takze murowane scianki dzialowe i sciany
ostonowe, monolityczne fragmenty zelbetowe oraz elementy wyposazenia, ktore trzeba rozebrac przed
zdejmowaniem prefabrykatow.

2.5. Dziennik robot rozbiorkowych

Przebieg robot rozbiorkowych powinien by¢ odnotowany w dzienniku rozbidrki, ktéry oprocz danych
porzadkowych powinien podawac:

- kolejnos¢ i sposob wykonywania robot;

- protokolarne stwierdzenie, czy Sciany, stropy, schody i dach oraz inne cz¢sci budynku, na ktérych beda
pracowali robotnicy lub beda ustawione rusztowania albo drabiny, majg dostateczng wytrzymatos¢,

- opis srodkow zabezpieczajgcych, kidre zostaly uzyte przy rozbidree,

- opis okolicznosci towarzyszacych rozbiorce i majacych wpltyw na przebieg robét i bezpieczernistwo
ludzi prowadzacych rozbidrke.

2.6. Podstawowe zasady bhp przy robotach rozbiorkowych.

- Roboty rozbioérkowe powinien prowadzi¢ kierownik o odpowiednich kwalifikacjach i doswiadczeniu
oraz zatrudnia¢ robotnikow obeznanych z tego rodzaju robotami. Przez caly czas trwania robdt nalezy
pilnowac, aby na plac rozbiorki nie wchodzity osoby postronne.

- Przed przystapieniem do rozbidrki trzeba opracowac program rozbiorki i zatoge zapoznac z nim oraz
z bezpiecznymi sposobami wykonywania robot rozbidrkowych.

- Szczegdlne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysokosci i spadajgce odlamki oraz mozliwosé
przywalenia pracownikéw gruzem lub obalanym elementem. - Kierownik robo6t powinien wskazywac
migjsca ustawiania drabin i rusztowan, zrzucania gruzu i wystajgcych czesci budynku, miejsca



gromadzenia gruzu i sposoby ich zabezpieczania. Gruzu nie mozna gromadzi¢ na stropach, balkonach

1 schodach.

- Nalezy odlgczy¢ od sieci miejskich wszystkie instalacje.

- Teren robot rozbidrkowych ogrodzi¢ i oznaczy¢ tablicami ostrzegawczymi.

- Robotnicy zatrudnieni przy rozbidrce powinni legitymowac si¢ $wiadectwem dopuszczenia do pracy
na wysokosci, by¢ zaopatrzeni w hetmy ochronne i przy pracy na wysokosci powyzej 2 m nad terenem
lub pomostem rusztowania

- Wyposazeni w pasy z ling dlugosci do 3 m, ktéra przywigzuje si¢ do mocnej czgéei $ciany, rusztowania
lub drabiny przystawionej i przymocowanej do Sciany.

2.7. Czynnosci zabronione:

Zabronione jest migedzy innymi:

1. wykonywanie rozbiérki podczas silnych wiatréw (80 km/h),

2. zrzucanie na ziemie elementéw z rozbidrki,

3. obalanie scian przez podcinanie lub podkopywanie. Przy obalaniu scian za pomocg ciagnika lina
powinna by¢ niezawodnie zwigzana i przy jej zakladaniu nalezy uwazag, aby odtamki cegiel nie spadty
na robotnikéw. Dhugos¢ liny powinna by¢ trzykrotnie diuzsza od wysokosci obalonej $ciany.

2.8. Ustalenia koncowa:

a) Urzadzenia uzytecznosci publicznej, takie jak latarnie, stupy, przewody, ro$linnosé, nalezy
zabezpieczy¢ przed zniszczeniem czy uszkodzeniem.

b) Przy uzyciu materialtéw wybuchowych nalezy stosowa¢ zasady obowigzujace przy goérniczych
robotach strzalowych. O terminie rozbiorki trzeba powiadomi¢ wszystkie osoby i instytucje znajdujace
sie w strefie rozrzutu.

2.9. Uwagi ogodlne:
W szczegolnosci nalezy przestrzegad:

1. Wymagan podanych w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2003 r. w sprawie
warunkow i trybu postgpowania dotyczacego rozbiorek oraz zmiany sposobu uzytkowania obiektu
budowlanego (Dz.U.Nr 32, poz 302 oraz 2003 r. Nr 19, poz. 165).,

2. Szezegotowych przepiséw BHP i p.poz.,

3. Zasad sztuki budowlane;.

Opracowat: Grzegorz Kubanek







