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~ Planowany zakres
inwestyciji

. |
Wykonawca: i Aeko Inzynieria
‘ Artur Kotakowski
‘ ul. Keplera 4e/16
P | 60-158 Poznan
Inzynieria i
Zamawiajacy: { g

Urzad Gminy Kunice
ul. Gwarna 1
59 - 216 Kunice

Nazwa zadania: Data:
LZaprojektowanie i wykonanie przebudowy | 15.11.2023 r.
drogi gminnej w ciggu ul. Teczowej w
miejscowosci Kunice”

Nazwa i nr

. " Rys. nr

rysunku: Zakres inwestycji ¥ 2

Opracowat: mgr. inz Artur Kotakowski
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