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Znak postepowania: CEZAMAT/ZP06/2021 Zatycznik nr 2 do SWZ

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem zaméwienia jest zakup i dostawa dostawe profilometru optycznego
wraz ze stotem wyposazonym w system aktywnej kompensacji drgan oraz
stanowiskiem komputerowym wyposazonym w oprogramowanie do obstugi
urzadzenia wraz z instruktazem pracownikéw Zamawiajacego z obstugi urzadzenia
i oprogramowania na potrzeby Centrum Zaawansowanych Materialtow
i Technologii CEZAMAT.

Przedmiot zamdwienia obejmuje:
1) Profilometr optyczny o nastepujacych parametrach:

a) Stolik umozliwiajacy umieszczenie prébki o wymiarach 150mm x 150mm, z
precyzyjnym automatycznym przesuwem w osiach X i Y w zakresie nie
mniejszym niz 75 mm x 75 mm, umozliwiajacy obserwacje w peinym zakresie
ruchu.

b) Maksymalny wymiar badanej prébki w osi Z: nie mniejszy niz 40mm

c) Komplet elementéw do realizacji pomiar6w w nastepujacych trybach:

(1) Mikroskopia konfokalna ze zintegrowanym zrodtem $§wiatta
o dtugosci fali 460nm lub krotszej
ii) Skan pionowy (VSI) ze zintegrowanym zrodtem Swiatta biatego
iii) Interferometria ze zmiana fazy (PSI) ze zintegrowanym zrédtem $wiatta
biatego
d) Zestaw kompatybilnych obiektywéw w uchwycie rewolwerowym:
i) Obiektyw o powiekszeniu 10x:
(1) Tryb pomiaru: konfokalny
(2) Liczba aperturowa: 0,3 lub wieksza
(3) Pole widzenia: 1600x1200mm lub wieksze
(4) Zdolnoéé rozdzielcza w o§wietleniu niebieskim w osiach X i Y: 500nm
lub wyzsza

(5) Zdolno$é rozdzielcza w o$wietleniu niebieskim w osi Z: 20nm lub

WYZSZa
ii) Obiektyw o powiekszeniu 50x:

(1) Tryb pomiaru: konfokalny

(2) Liczba aperturowa: 0,8 lub wieksza

(3) Zdolnoéé rozdzielcza w oswietleniu niebieskim w osiach X i Y: 250nm
lub wyzsza

(4) Zdolnos¢ rozdzielcza w o§wietleniu niebieskim w osi Z: 4nm lub wyzsza

iii) Obiektyw interferometryczny o powiekszeniu 10x:
1) Tryby pomiarowe: VSIiPSI

) Liczba aperturowa: 0,3 lub wieksza

) Odlegtosé robocza: 7mm lub wieksza

)

)

~

Pole widzenia: 1600x1200mm lub wieksze
Zdolno$¢ rozdzielcza w oSwietleniu niebieskim w osiach X i Y: 500nm
lub wyzsza

(6) Zdolno$é rozdzielcza w osi Z w trybie VSI: 3nm lub wyzsza

(7) Zdolno$é rozdzielcza w osi Z w trybie PSIL: 0,Inm lub wyzsza
Projekt pt. "Opracowanie i budowa mobilnego systemu automatycznego pomiaru predkosci pojazdéw
poruszajacych sie po drogach publicznych, mierzacego odstep pomiedzy pojazdami oraz dokonujacego

analizy termalnej otoczenia, a umieszczonego na UAV (dronie) bedacym wiasnym konstrukeja
opracowana przez Wnioskodawce" (Nr Umowy POIR.01.01.01-001572/20-00)

(
(2
(3
(4
(5



Fundusze Rzeczpospolita g SRR, e Unia Europejska
Europejskie Polska Badad | Rozwoju Europejski Fundusz
Inteligentny Rozwé)j - Rozwoju Regionalnego

e) Kolorowa kamera cyfrowa o rozdzielczoSci co najmniej 1 megapiksela,
zamocowana w torze optycznym
f) Pakiet oprogramowania do akwizycji, edycji i archiwizacji obrazu
z kamery cyfrowej umozliwiajacy:
i) podglad obrazu na zywo
ii) przesuw stolika w osiach XiY
iii) pomiary w trybach wymienionych w punkcie 1c
iv) tréjwymiarowe mapowanie 3D profilu probki
v) wykonywanie serii pomiarowych z automatycznym przesuwem probki,
wykonywaniem pomiaréw i taczeniem danych w jedna duza mape 3D
(stitching)
vi) operacje na profilu 3D (co najmniej dopasowanie ptaszczyzny, wygtadzanie)
vii) importowanie i eksportowanie obrazéw (co najmniej formaty .bmp
i tiff) z zachowaniem metadanych (co najmniej informacja
o skalowaniu pikseli)
viiijwprowadzanie opiséw do obrazéw, pomiary interaktywne (co najmniej
dhugosc, kat, srednica, odlegtosé, wysokosé, chropowato$é)
2) Stoétz systemem aktywnej kompensacji drgan:
i) Dlugo$é: 100 cm lub wieksza
ii) Szerokos$¢: 90 cm lub wieksza
iii) Wysokos¢: od 75 do 100 cm
iv) Udzwig: 290 kg lub wyzszy
v) z dotaczonym zewnetrznym kontrolerem wraz z kompletem przewodow
zasilajacych
vi) umozliwiajacy wykonywanie pomiaréw ze zdolno$ciami rozdzielczymi
opisanymi w punkcie 1d
vii) zapewniajacy powtarzalno$¢ pomiaréw z btedem:
(1) nie wiekszym niz 5nm dla trybéw konfokalnego i VSI
(2) nie wiekszym niz 0,2nm dla trybu PSI
3) Komputer wraz z monitorem i urzadzeniami peryferyjnymi do obstugi urzadzenia,
co najmniej o parametrach:
a) Zainstalowany system operacyjny, kompatybilny z systemem zainstalowanym
w Srodowisku informatycznym Zamawiajacego, tj. Windows 10 PL, wymagana
licencja cyfrowa rodzaju OEM przypisana do komputera lub klucz produktu
) Procesor wielordzeniowy zgodny z architektura x86, z mozliwo$cia
uruchamiania aplikacji 64-bitowych
) Pamie¢ RAM: 8GB lub wiecej
) Pamieé¢ masowa SSD o pojemnos$ci 480GB lub wiekszej
) Mysziklawiatura do obstugi komputera
f) Komplet przewodéw podtgczeniowych
4) Instrukcja obstugi urzadzenia i oprogramowania w jezyku polskim lub angielskim,
dostarczona w postaci drukowanej i na nosniku cyfrowym (pendrive lub CD/DVD)
5) Dodatkowe wymagania:
a) Gwarancja producenta na urzadzenie na okres co najmniej 12 miesiecy.
b) Urzadzenie musibyc¢ fabrycznie nowe.
c) Termin dostawy: w ciggu 12 tygodni od dnia podpisania umowy:.
d) Miejsce dostawy: Centrum Zaawansowanych Materiatéw i Technologii
CEZAMAT, ul. Poleczki 19, 02-822 Warszawa, budynek technologiczny,
kondygnacja 1.
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e) Dostawa jest jednoetapowa i obejmuje dostarczenie przedmiotu zamédwienia do
siedziby zamawiajgcego (pkt d) i instalacje w laboratorium.

f) Szkolenie z obstugi i podstawowej konserwacji urzadzenia zostanie
przeprowadzone w siedzibie zamawiajacego (pkt d) przez wykonawce
zamowienia lub przedstawiciela.
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