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OPIS DO SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJI SSP

.Projekt przebudowy instalacji wykrywania i sygnalizacji pozaru w magazynie nr 2 w Sktadnicy
Rzadowej Agencji Rezerw Strategicznych w Lublincu przy ul. Klonowej 40”.

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét

zwigzanych z wykonaniem prac i zabezpieczen poprawiajgcych bezpieczenstwo pozarowe w
magazynie nr 2 poprzez modernizacje petli dozorowej, obejmujacej sterowanie sygnalizatorami

optyczno-akustycznymi, monitorowanie pracy zasilaczy pozarowych oraz liniowych czujek dymu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT
Zakres roboét obejmuje wykonanie:
instalacji kablowej elektrycznej i teletechnicznej na stropie i Scianach utozonych w gotowych
bruzdach, na uchwytach, w listwach instalacyjnych.
- instalacji kablowej ognioodpornej na stropie i Scianach mocowanej na
osprzecie ognioodpornym lub w listwach, korytach instalacyjnych E90.
Zakres robot obejmuje montaz:
- modutéw kontrolno-sterujgcych,
Zakres roboét obejmuje uruchomienie systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi

normami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg i poleceniami Inspektora Nadzoru. Przed oddaniem

do eksploatacji systemu wykrywania pozaru nalezy wykonac kontrolne pomiary elektryczne.
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1.6. ZABEZPIECZENIA TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu objetego zakresem prowadzonych
robot w okresie trwania realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenia, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i bezpieczenstwa
0s6b postronnych przebywajgcych na terenie objetym zakresem robét w trakcie ich

realizacji.

1.7. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczagce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie prowadzenie robot Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie konieczne kroki
majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na
terenie i wokot terenu objetego zakresem prowadzonych robét oraz bedzie unikat
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej, a wynikajgcych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdiny wzglad na srodki

ostrozno$ci i zabezpieczenia przed mozliwoscig powstania pozaru.

1.8. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisdw ochrony przeciwpozarowej obowigzujgcych na
terenie obiektu.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.9. OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzgdzen zlokalizowanych na terenie
objetym zakresem prowadzonych robét. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzern w czasie prowadzenia robaét.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na terenie objetym zakresem prowadzonych robét, a ktore to

instalacje wykazane zostaty w dokumentach dostarczonych przez Inwestora.
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1.10. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY (BHP)

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych w trakcie

prowadzonych robot.

1.11. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia

uzywane do robo6t od daty rozpoczecia do daty odbioru koncowego.

1.12. MATERIALY SZKODLIWE
Nie dotyczy.

1.13. STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administraciji
panstwowej i samorzgdowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z prowadzonymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia roboét.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb ciggty bedzie informowat Inspektora Nadzoru o swoich

dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty..

2. MATERIALY

Materiaty potrzebne do wykonania systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru nalezy
zestawi¢ zgodnie z zestawieniem materiatéw zawartym w projekcie wykonawczym.
Dopuszcza sie zastosowanie materiatéw innych producentéw, takiej samej lub wyzszej
jakosci i o tych samych parametrach. Wszelkie zmiany nalezy uzgodni¢ z przedstawicielem
Inwestora oraz projektantem.

Wszystkie materiaty przeznaczone do zastosowania powinny posiadac:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong powyzej,

- certyfikat zgodnosci EC potwierdzajgcy ze wyrdb budowlany spetnia warunki zawarte w

normach europejskich zgodnie z dyrektywg 89/109/EEC
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3. SPRZET

Prace instalacyjne mozna wykonywac przy pomocy sprzetu o klasie izolacji do 1kV,
przeznaczonego do wykonywania prac elektrycznych.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatéw i wykonywanych robét oraz bedg przyjazne
dla $rodowiska.

Pomiary warto$ci elektrycznych nalezy wykonywac przyrzgdami pomiarowymi
posiadajgcymi aktualne $wiadectwo wzorcowania (legalizacji). Kserokopia $wiadectwa

wzorcowania przyrzadu powinna stanowi¢ zatgcznik do protokotu pomiaréw.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw i urzgdzen stosowac sprawne technicznie srodki transportu.
Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie w srodkach transportowych nalezy
przestrzegac¢ przepisow obowigzujgcych w transporcie drogowym.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportowych, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ i wlasciwosci przewozonych materiatéw i urzadzen, a
opakowania przewozonych materiatéw i urzgdzen odpowiadajg zaleceniom producentow i

wymaganiom obowigzujgcych przepiséw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz
za jakos¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowg, wymaganiami specyfikacji technicznej oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2. Zakres wykonywanych roboét.

W celu wykonania systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru nalezy:

- wyznaczy¢ trasy kablowe linii dozorowych, sterowniczych i sygnatowych,

- wykonac przejscia przez Sciany,

- zamontowaé uchwyty kablowe, listwy instalacyjne oraz osprzet ognioodporny,
- utozy¢ okablowanie na uchwytach kablowych,

- utozy¢ okablowanie w listwach instalacyjnych,

- zamocowac¢ okablowanie ognioodporne na osprzecie ognioodpornym,

- odtworzy¢ do stanu pierwotnego obszary objete robotami ingerujgcymi w istniejgca
strukture (powtoki malarskie itp.),

- zabudowad i podtgczy¢ puszki pozarowe PH90,

- zabudowac i podtgczy¢é moduty kontrolno-sterujace,
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- podigczy¢ klapy pozarowe w kanatach wentylacyjnych,
- poditaczy¢ przekazniki sterujgce nagrzewnicami,

- podigczy¢ sygnalizatory akustyczne,

- wykonac¢ kontrolne pomiary wykonanej instalacji,

- wykonac konfiguracje urzgdzen,

- sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania systemu.

5.3. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych i teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzgdzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i

pionowych.

5.4. Przejscia przez $ciany i stropy
Przejscia tras kablowych przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:
- wszystkie przejscia obwodéw instalacji elektrycznych i sygnatowych przez przegrody
budowlane muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami,
- przejscia te nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych,
- przejscia przez rézne strefy ogniowe powinny by¢ wykonywane w sposéb zapewniajgcy
wymagang odpornos$¢ ogniowa,
przejécia zabezpieczone ogniowo nalezy odpowiednio oznakowaé rodzajem zabezpieczenia,

datg i nazwa firmy, ktéra przejscie zabezpieczyla,

5.5. Laczenie przewoddw.

W instalacji taczenia przewoddéw nalezy dokonywac w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i
w urzgdzeniach.

Nalezy zachowac ciggtos¢ linii dozorowej (od punktu do punktu). Potgczenia w linii
dozorowej nalezy wykonywac na zaciskach gniazd czujek, recznych ostrzegaczy pozaru,
sygnalizatoréw, elementdéw kontrolno—sterujgcych. taczenie czy sztukowanie bez
posrednictwa certyfikowanych przez CNBOP puszek jest niedopuszczalne.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytgczy¢ przewody o rodzaju wykonania,
przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dtugos¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytgczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie
powinien uszkadzac¢ warstwy cyny. Konce przewoddw miedzianych z zytami
wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub
ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek dla przewoddw instalacji elektrycznych a
ocynowanie dla przewodéw instalacji sygnatowych).

Przejscia kabli przez sciany i stropy o odpornosci ogniowej REI uszczelni¢ zgodnie z klasg

odpornosci ogniowej tychze elementéw (zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
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w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie).

5.6. Montaz urzadzeh

Urzadzenia i elementy instalacyjne nalezy mocowac do podtoza w sposéb trwaty
zapewniajgcy mocne i bezpieczne ich osadzenie zgodnie z zaleceniami i wytycznymi
producenta.

5.7. Podigczenie urzgdzen

Miejsca potgczen zyt przewoddw z zaciskami urzadzen powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny pod wzgledem
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg
itp. Potgczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od

urzadzenia i warunkéw technologicznych.

5.8. Zasady wykonywanych robét.
Wszystkie urzadzenia i osprzet nalezy zainstalowaé zgodnie z DTR ich producentéw oraz
zgodnie z wtasciwymi normami. Szczegdlng ostroznos¢ nalezy zachowac przy pracach na

WYSOKOSCi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot powinna obejmowac nastepujgce badania:

- zgodnos$c¢ z dokumentacjg projektowsg i specyfikacjg techniczng,

- poprawnos¢ montazu.

Sprawdzenie zgodnosci polega na poréwnaniu wykonywanych bgdz wykonanych robét z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng oraz na stwierdzeniu wzajemne;j
zgodnos$ci na podstawie ogledzin i pomiaréw. W tym celu nalezy wykonaé nastepujgce
pomiary:

- ciggtosc petli linii sygnatowych,

- rezystancje izolacji linii zasilajgcych,

Po zakonczeniu montazu instalacji nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ potaczen.

Poprawnos¢ dziatania systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru nalezy sprawdzi¢ poprzez
sprawdzenie poprawno$ci dziatania kazdego zainstalowanego urzadzenia.

Wszystkie czynno$ci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjg instalacji i obstugi

zainstalowanego systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowa lub przedmiarem. Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robdét i terminie

obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.




Projekt przebudowy instalacji wykrywania i sygnalizacji pozaru w magazynie nr 2 w Skiadnicy w Lublincu
przy ul. Klonowej 40

Wyniki obmiaru beda zawarte w kosztorysie powykonawczym. Jakikolwiek btgd lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej w
dokumentaciji projektowej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
roboét. Btedne dane zostang poprawione wg pisemnych zalecen Inspektora Nadzoru.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang w celu umdwionej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inwestora.

Jednostkg obmiarowa jest:

- [m] dla instalacji kablowych obejmujgcych: kable, przewody, bruzdy, listwy kablowe, rury
ochronne,

- [szt] lub [kpl] dla pozostatych elementow i urzgdzen systemu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot. Odbioru
czesciowego dokonuje sie dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych wedtug
zasad jak przy kohcowym odbiorze robét.

Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych
robotach i ich usuniecie przed odbiorem kohcowym. Nalezy przeprowadzi¢ czesciowe
badanie pomontazowe robot zanikajgcych oraz elementéw urzadzen, ktére ulegaja
zakryciu, uniemozliwiajgc ocene prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu
robot.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢é montazu oraz zgodnosc z obowigzujgcymi
przepisami i projektem. Odbiér czesciowy roboét jest dokonywany przez Inspektora Nadzoru
w obecnosci Kierownika Budowy. Protokét odbioru czesciowego jest podstawg do

dokonania czesciowego rozliczenia robodt, jezeli umowa takie przewiduje.

8.2. Odbidr koncowy

Odbidr konncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu
do zakresu, jakosci i zgodnosci z dokumentacjg projektowa. Odbiér ostateczny dokonuje
komisja powotana przez Inwestora na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiaréw oraz dokonanej ocenie wizualne;j.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatalnosci powinna okresla¢ umowa.
Do odbioru kornicowego musza by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

- dokumentacja powykonawcza albo dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej
zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania robét,

- protokoty pomiaréw i badan instalacji,

- protokoty wszystkich czesciowych odbioréw technicznych,

- aprobaty techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodnosci dla zastosowanych urzadzen i

materiatow,
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- dokumentacje techniczno-ruchowe zainstalowanych urzadzen albo instrukcje obstugi,

- karty gwarancyjne zainstalowanych urzadzen,

Przy odbiorze kohcowym nalezy sprawdzic:

- zgodnos$¢ wykonania z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng oraz
ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy dotyczgcymi zmian i odstepstw od
dokumentac;ji projektowe;j,

- protokoty z odbioréw cze$ciowych i realizacji ewentualnych postanowien dotyczgcych
usuniecia usterek,

- aktualno$¢ dokumentaciji projektowe;.

Z czynnosci odbiorowych sporzgdza sie protokét podpisany przez przedstawicieli Inwestora
i Wykonawcy. Protokdt powinien zawieraé:

- ustalenia podjete przez komisje podczas prac odbiorowych,

- ocene wynikow badan i pomiaréw,

- wykaz ewentualnych wad i usterek ze wskazaniem termindw ich usuniecia,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnos$ci wykonania instalacji z umowa.

Protokét odbioru koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy

Inwestorem a Wykonawca.
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9. WYKAZ PRZEPISOW

Prace elektroinstalacyjne i urzadzenia sg wykonane zgodnie z wymaganiami nastepujgcych norm i

przepisow:
1. [Dz.U.1994 nr 89 |Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane
poz. 414
2. [Dz.U. 2019 poz.|Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991,
1518
3. | Dz.U.2019 poz. 67 |Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia

11 stycznia  2019r.zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terendw,

4. |Dz.U.2010 nr 109 |Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
poz. 719 7 czerwca 2010r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych
obiektow budowlanych i terenow,
5. |Dz.U.2002 nr 75 |Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie
poz. 690 warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie,
6. |Dz.U.2009 nr 135 |Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
poz. 1113 13 sierpnia 2009r. w sprawie zakresu instrukcji postepowania w przypadku
powstania pozaru lub innego
7. |Dz.U.2007 nr 143 |Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20
poz. 100 czerwca 2007 r. w sprawie wykazu wyrobow stuzgcych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a
takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania
8. |PKN-CEN/TS 54 -|Specyfikacja techniczna. Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne
14: 2018 planowania, projektowania, instalowania, eksploatacji i konserwacji,
9. [PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie
10. | PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 2: Centrale sygnalizaciji pozarowej
11. | PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes$¢ 3: Pozarowe sygnalizatory
akustyczne
12. | PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 4: Zasilacze
13.| PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czujki dymu - Czujki punktowe
dziatajgce z  wykorzystaniem  Swiatta  rozproszonego, Swiatta
przechodzgcego lub jonizacji
14. | PN-EN 54-11:2004 | Systemy sygnalizacji pozarowej - Reczne ostrzegacze pozarowe
15. Materiaty do projektowania i odbioru elektrycznej sieci sygnalizaciji
alarmowo-pozarowej opracowane przez Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie,
16. Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej
opracowane przez CNBOP w Jozefowie,
17. Dokumentacja techniczna urzgdzen zastosowanych w wykonanym
systemie.
18. Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej

opracowane przez producenta systemu.
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