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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST - Specyfikacja Techniczna
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PZJ - Program Zabezpieczenia Jakosci

WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru



1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z przebudowa sieci kanalizacji sanitarnej do projektu ,,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej
grawitacyjnej i ttocznej wraz z przepompownia $ciekdw w miejscowosci Gtowaczowa”

dz. nr ewid. 1004/16, 1004/17, 1004/18, 1004/19, 1004/20, 1004/21, 1004/22, 1004/23, 1004/24, 1004/25
gm. Czarna; obr.4; Glowaczowa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwiazanych z przebudowa sieci 1 przylaczy kanalizacji sanitarnej w zakresie
oméwionym w pkt. 1.1.

1. 3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych budowa
kanalizacji sanitarnej na powstajacym osiedlu doméw mieszkalnych jednorodzinnych w miejscowosci
Gtowaczowa.

1. 4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Organizacja rob6t budowlanych

Teren inwestycji to teren niezabudowany przeznaczony pod budowe¢ mieszkaniowa.

Organizacja robot uwzglednia¢ musi omawiany wyzej sposdb zagospodarowania z zapewnieniem
mozliwosci jego wlasciwego funkcjonowania.

1.4.2. Warunki bezpieczenstwa pracy.

Przed rozpoczgciem budowy, kierownik musi sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
uwzgledniajacy okoliczno$ci zwigzane z przedmiotowym obiektem. W szczegdlnosci nalezy okresli¢
warunki prowadzenia robot zwigzanych z:

- robotami w gtebokich wykopach,

- pracami przy zabezpieczeniu wykopdw i transportem rur,

- robotami przy wiaczeniu projektowanych kanatéw do kanatu czynnego,

- pracami zwigzanymi ze zblizeniem do linii wysokiego napiecia,

- robotami zwigzanymi pod czynnym uzbrojeniem (kable energetyczne, przytacze wodociggowe itp.).

1.4.3. Zaplecze wykonawcy

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy omawianej inwestycji nalezy wykona¢ w miejscu uzgodnionym na etapie
realizacji inwestycji z inwestorem.

1.4.4. Organizacja ruchu

Organizacja ruchu musi uwzglednia¢ istniejgce zagospodarowanie terenu. Teren budowy musi by¢
wygrodzony za pomocg barierek oraz musi posiada¢ o§wietlenie i oznakowanie zgodne z przepisami.

1. 5. Nazwy i kody robét
- 45111200-0 - roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
- 45232410-9 - roboty w zakresie kanalizacji Sciekowe;j

1. 6. OkreSlenia podstawowe

1.6.1. Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekdw
sanitarnych.

1. 6.2. Kanaly

1.6.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania Sciekow.



1.6.2.2. Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia budynku z przytaczem kanalizacji sanitarnej.
1.6.2.3. Kanat nieprzetazowy - kanal zamkniety o wysoko$ci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.
1.6.2.4. Kanat przetazowy - kanat zamkniety o wysoko$ci wewnetrznej réwnej lub wiekszej niz 1,0 m.
1. 6.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.6.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidlowej eksploatacji kanatow.

1.6.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.6.3.3. Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do faczenia co najmniej dwoch
kanatéw doptywowych w jeden kanal odptywowy.

1. 6.4. Elementy studzienek
1.6.4.1. Komora robocza - zasadnicza cze$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu

przykrycia studzienki, a rzedng spocznika.

1.6.4.2. Komin wtazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do
zejScia obstugi do komory roboczej.

1.6.4.3. Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.

1.6.4.4. Wtaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych , umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.6.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekdw.

1.6.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a §ciang komory
roboczej.

1. 6. 5. Urzadzenia oczyszczajace Scieki — urzadzenia stuzace oczyszczenia sciekow do wartosci
umozliwiajacych odprowadzenie ich do kanalizacji miejskiej

1. 6. 6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
2. MATERIALY

2.1. RURY KANALOWE
Zastosowano nastepujace materiaty: - rury PVC-U lite klasy S z uszczelkag gumowa.

2.2. Studzienki kanalizacyjne

2.2.1. Studzienki prefabrykowane. Komora robocza studzienki (powyzej wejscia kanatéw) powinna by¢
wykonana z: kregéw betonowych lub zelbetowych odpowiadajacych wymaganiom,

Komora robocza stanowi¢ bedzie element studzienki prefabrykowanej. Dno studzienki stanowi prefabrykat.
Studzienki prefabrykowane nalezy wykona¢ jako studzienki weztowe oraz przelotowe w miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowe;.



2.2.2. Studzienki tworzywowe
Studzienki tworzywowe nalezy wykona¢ jako studzienki przelotowe w miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowe;.

2.2.3. Wtazy kanatowe
Wtazy kanatowe nalezy wykonywac¢ jako wtazy zeliwne typu ciezkiego klasy D na zatrzask, z uszczelka
gumowg odpowiadajace wymaganiom umieszczane w korpusie drogi,

2.2.4. Stopnie ztazowe
Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadajace wymaganiom

2.3. Beton
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom.

2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom.

2.5. Sktadowanie materiatlow

2.5.1. Rury kanalowe

Rury mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo.
Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod
opadowych. Pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych. Wykonaweca jest zobowigzany
uktada¢ rury wedtug poszczegblnych grup, wielkosci i gatunkéw w spos6b zapewniajacy stateczno$¢ oraz
umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych rur. Rury powinny by¢ zabezpieczone
przed ich rozsunigciem. Pier§cienie uszczelniajace jak i manszety- ztagczki rurowe oraz smar powinny by¢
przechowywane w kontenerach w ciemnym i chtodnym miejscu (promienie ultrafioletowe pogarszaja ich
wlasno$ci wytrzymatosciowe)

2.5.2. Studzienki kanalizacyjne (kregi)

Studzienki tworzywowe oraz prefabrykowane (kregi) mozna sktadowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod
warunkiem, ze nacisk kregéw przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa. Przy sktadowaniu wyrobéw
w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,8 m. Sktadowanie powinno
umozliwia¢ dostep do poszczegdlnych stosoéw wyrobow lub pojedynczych krggéw.

2.5.3. Cegla kanalizacyjna

Cegta kanalizacyjna moze by¢ sktadowana na otwartej przestrzeni, na powierzchni utwardzonej z
odpowiednimi spadkami umozliwiajacymi odprowadzenie wod opadowych. Ceglty w miejscu sktadowania
powinny by¢ utozone w sposob uporzadkowany, zapewniajacy tatwos¢ przeliczenia. Cegly powinny by¢
utozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach. Jednostki tadunkowe moga by¢
utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwach, o tacznej wysoko$ci nie przekraczajacej 3,0 m. Przy
sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wysoko$¢ stoséw i pryzm nie powinna przekracza¢ 2,2 m.

2.5.4. Wtazy kanatowe i stopnie
Wtazy kanalowe i stopnie powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujaco. Wiazy
powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

2.5.5. Kruszywo
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3.SPRZET
Wykonaweca przystepujacy do wykonania przytacza kanalizacji sanitarnej powinien wykazac sig¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

zurawi budowlanych samochodowych do 4 t,



koparek podsiebiernych o poj. tyzki 0,6 m3,
spycharek kotowych lub gasienicowych — 100 KM,
samochodéw samowyladowawczych 5-10 t
samochodéw dostawczych — 0,9 t

ciagnikéw kotowych

sprzetu do zageszczania gruntu,

wciggarek mechanicznych,

pilty motorowo-tancuchowej — 2,4 KM
beczkowozéw

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wilasciwosci wykonywanych rob6t montazowych jak i przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materialéw, sprzetu itp. Liczba jednostek i
wydajnos$¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej, w terminie przewidywanym umowa. Sprzet powinien
by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. TRANSPORT

4.1. Transport rur kanalowych

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdtuz §rodka
transportu, z wyjatkiem rur betonowych o stosunku §rednicy nominalnej do dtugos$ci, wigkszej niz 1,0 m,
ktére nalezy przewozi¢ w pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie. Wykonawca zabezpieczy wyroby
przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadnosci
wystepujacych w czasie ruchu pojazdoéw. Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze
przewyzsza¢ $cian srodka transportu o wiecej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu. Pierwsza warstwe rur
kielichowych nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, za$ poszczegdlne warstwy w miejscach stykania
si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materiatem wyscidtkowym (o grubosci warstwy od 2 do 4 cm po
ugnieceniu).

4.2. Transport studzienek (kregéw)

Transport studzienek (kregéw) powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca
dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klinéw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materialdw. Podnoszenie i opuszczanie kr¢gdw o $rednicach 1,2 mi 1,4 m nalezy wykonywac
za pomoca minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.3. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna moze by¢ przewozona dowolnymi $rodkami transportu w jednostkach tadunkowych lub
luzem. Jednostki tadunkowe nalezy uktada¢ na $rodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.
Cegly transportowane luzem nalezy uktada¢ na srodkach przewozowych $cisle jedne obok drugich, w
jednakowej liczbie warstw na powierzchni srodka transportu. Wysoko$¢ fadunku nie powinna przekraczaé
wysokosci burt. Cegly luzem moga by¢ przewozone srodkami transportu samochodowego pod warunkiem
stosowania opinek. Zatadunek i wyladunek cegty w jednostkach tadunkowych powinien si¢ odbywacé
mechanicznie za pomocg urzadzen wyposazonych w osprzet kleszczowy, widlowy lub chwytakowy.
Zatadunek i wytadunek wyrobéw przewozonych luzem powinien odbywac si¢ rgcznie przy uzyciu
przyrzadéw pomocniczych.

4.4. Transport wlazéw kanalowych

Wtazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposdb zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wtazy typu ciezkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu
lekkiego nalezy uktadac¢ na paletach po 10 szt. i taczy¢ tasma stalowg.



4.5. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie §rodki transportowe, ktére nie spowoduja
segregacji sktadnikdw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury
przekraczajacej granice okre$long w wymaganiach technologicznych.

4.6. Transport kruszyw
Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w spos6b zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.7. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ prawidlowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca
kotk6éw osiowych, kotkéw swiadkow i1 kotkéw krawedziowych. W przypadku niedostatecznej iloSci reperéw
statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a
szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne przekaze Inspektorowi.

5.2. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy waskoprzestrzenne o umocnionych §ciankach. Szeroko$¢ wykopu
uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas
potrzebny na obudowg §cian i uszczelnienie stykow. Obudowe wykopu stanowi¢ beda elementy skrzyniowe,
stalowe. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad. Dno wykopu
powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno
wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rz¢dnej projektowanej o 0,20 m. Zdjecie
pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed ulozeniem przewodow
rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie Prace w strefie istniejacego uzbrojenia
podziemnego powinny by¢ prowadzone pod nadzorem osoby upowaznionej przez zarzadzajacego tym
uzbrojeniem. Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie z przepisami.

5.3. Przygotowanie podltoza

Rury nalezy uktada¢ na podsypce piaskowej o grubosci warstwy 10 cm.

W miejscach odwodnienia powierzchniowego rowniez na warstwie z ttucznia kamiennego o grubosci do 20
cm facznie z ulozonymi saczkami odwadniajacymi. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z
okreslonym w SST.

5.4. Roboty montazowe
Spadki 1 glebokosci posadowienia rurociggdw powinny spetnia¢ wymagania postawione w projekcie.

5.5.1. Rury kanalowe

Rury kanatowe uktada si¢ zgodnie z wytycznymi producenta rur. Przed montazem rur w wykopie nalezy
sprawdzi¢ ich powierzchni¢ wewnetrzng, celem wykluczenia ewentualnych ich uszkodzen. Poszczeg6lne
utozone rury powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dtugosci rury i mocno
podbite, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy. Uszczelnienia ztaczy rur
kanatowych stanowi¢ beda uszczelki gumowe. Polaczenia kanatéw stosowac nalezy zawsze w studzience.
Kat zawarty migdzy osiami kanaléw doptywowego i odptywowego - zbiorczego powinien zawiera¢ si¢ w
granicach od 45 do 90o. Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0 °C, a wszelkiego rodzaju
betonowania wykonywa¢ w temperaturze nie mniejszej niz +8 °C. Przed zakonczeniem dnia roboczego badz
przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Studzienki kanalizacyjne
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:



- studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w odpowiednich
odlegtosciach (max. 40 m) lub na zmianie kierunku kanatu,
- studzienki polaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potaczeniu jednego lub dwéch kanatéw bocznych,
- wszystkie kanaly w studzienkach nalezy taczy¢ o$ w oS,
- studzienki nalezy wykonywa¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa ttucznia lub zwiru) dnie wykopu i
przygotowanym fundamencie betonowym,
- studzienki wykonywac nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym.
Studzienki kanalizacyjne wykona¢ jako prefabrykowane lub tworzywowe. Elementy studni
prefabrykowanych laczone na uszczelki gumowe.
Studzienki rewizyjne sktadaja si¢ z nastepujacych czesci:

komory roboczej,

dna studzienki,

wtazu kanatowego,

stopni ztazowych.
Komora robocza powinna mie¢ wysoko$¢ minimum 2,0 m. Przej$cia rur kanalizacyjnych przez $ciany
studzienki wykonane zostang poprzez zamontowanie ksztattki uszczelniajacej ustalonej w dokumentacji
projektowej. Studzienki wykonane bgda bez kominéw wtazowych, bezposrednio na komorze roboczej
nalezy umiesci¢ ptyte pokrywowa, a na niej skrzynke wlazowa. Dno studzienki prefabrykowane, natomiast
kinete i spoczniki nalezy wykona¢ z cegly klinkierowej. Kineta w dolnej cz¢séci (do wysokos$ci rownej
potowie §rednicy kanatu) powinna mie¢ przekréj zgodny z przekrojem kanatu, a powyzej przedtuzony
pionowymi $ciankami do poziomu maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanatu
kineta powinna mie¢ ksztalt tuku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy
kanatu powinna ona stanowi¢ przejscie z jednego wymiaru w drugi. Dno studzienki powinno mie¢ spadek,
co najmniej 3 %o w kierunku kinety. Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach
narazonych na obcigzenia dynamiczne) powinny mie¢ wiaz typu ciezkiego. Poziom wtazu w powierzchni
utwardzonej powinien by¢ z nig rowny. W $cianie komory roboczej nalezy zamontowa¢ mijankowo stopnie
ztazowe w dwoch rzedach, w odlegltosciach pionowych 0,30 m i w odlegtosci poziomej osi stopni 0,30 m.
Studzienki tworzywowe stanowig jeden element, na ktérym nalezy zamontowa¢ wiaz.

5.5.3. Pompownia $ciekow
Pompowni¢ nalezy wykona¢ z PEHD o $rednicy dn 1500 1 glebokosci dostosowang do projektowane;j
zabudowy tj. 4m wyposazona w nastepujace elementy:
- Pompa model SLV.65.80.30.2.50D.C
- Stopa sprzegajaca DNSO
- Lacznik rurowo-kotnierzowy R-K DN 80
- Pion tloczny jednokotnierzowy, DN 80 z odpowietrznikami
- Lancuch @ 4 z szeklg ze stali nierdzewne;
- Prowadnica rura 1 1/2"
- Drabinka ztazowa ze stopniami przeciwpo$lizgowymi, mocowanie do dna i $cian nierdzewna
- Zawor zwrotny kulowy DN 80
- Zasuwa klinowa migkkouszczelniona DN 80
- Kolektor zbiorczy "portki" DN80, rozstaw 390mm, z przylaczem strazackim do ptukania
- Sztucer wylotowy DN80, jednokotnierzowy L=900mm
- Przejscie szczelne Te-Fix DN8O
- Wiaz nieprzejazdowy, zamykany, ocieplany, z blokadg zamknigcia
- Kominek wentylacyjny nawiewny/wywiewny
- Pomost technologiczny, uchylny z tahcuchem do obstugi z powierzchni terenu
- Szafa sterownicza :

z sondg hydrostatyczng Aplisens, dwa wytaczniki

ptywakowe, sterownik GSM/GPRS wraz z

wpieciem do istniejagcego systemu monitoringu.

Pompownia powinna posiada¢:

* pompy do Sciekéw gospodarczo-bytowych i wod deszczowych z wirnikiem otwartym z zeliwa GG25;
» cata obudowa pompy wykonana z zeliwa min GG20



swobodny przelot pompy dn 100 mm

konstrukcja wirnika umozliwia odprowadzanie nadmiaru zanieczyszczen z jego gornej ptaszczyzny
prowadzacej do uszczelnien watu pompy

wal pompy ze stali nierdzewnej gat. 1.4021 podparty w trwale nasmarowanych tozyskach tocznych;
pompa automatycznie zasprzg¢glana na kolanie sprzegajacym

zaczep sprzegajacy pompy wyposazony w uszczelke celem uszczelnienia potaczenia pompy z
kolanem sprzegajacym

zaczep pompy przykrecany do czota kotnierza pompy za pomoca typowych $rub ze stali nierdzewnej z
tbami szeSciokatnymi

zaczep pompy powinien posiada¢ na tylnej Sciance kotnierza gniazdo, w ktérym osadzana jest
uszczelka zaczepu. Po skreceniu za pomoca Srub, zaczep dociska uszczelke do kotnierza korpusu

pompy

opuszczanie kazdej z pomp po dwoch rownolegtych prowadnicach rurowych o Srednicy @1%2” (¢48,3),
zachowujacych staty rozstaw osi prowadnic min. 200mm na catej dtugosci zbiornika, co gwarantuje
zabezpieczenie przed zakleszczeniem i obrotem pompy podczas opuszczania do przepompowni.
silnik powinien by¢ wyposazony we wbudowane zabezpieczenia termiczne na kazdej fazie stojana,
odlaczajace pompe po wzroscie temperatury powyzej 125°C

izolacja uzwojen stojana w klasie izolacji F, praca S1, zasilanie 400V, stopien ochrony IP68

silnik posiada wbudowany czujnik kontroli zawilgocenia zabezpieczajacy pompe w przypadku
wystapienia nieszczelnos$ci

sygnaly z zabezpieczen termicznych i wilgotnosciowych wyprowadzone wsp6lnym kablem pompy do
rozdzielnicy sterujacej

pompa posiada podwojne uszczelnienia mechaniczne renomowanych producentéw oddzielone komora
olejowa

komora olejowa pompy wypetniona olejem tzw. bialym nieszkodliwym dla §rodowiska

silnik chtodzony przez otaczajace pompowane medium bez dodatkowych zewnetrznych lub
wewnetrznych obiegéw chtodzacych

konstrukcja pompy umozliwia swobodny dostep do gérnego tozyska pompy po zdjeciu pokrywy
gobrnej, ktdra jest oddzielnym elementem nie stanowigcym cze$ci korpusu pompy.

konstrukcja pompy zapewnia podczas wyciagania przenoszenie catego ci¢zaru pompy przez kadtub
silnika, a nie przez Sruby mocujace pokrywe gorna

pompa posiada tabliczke znamionowa ze stali nierdzewnej identyfikujaca typ pompy, oraz inne dane
(moc silnika, numer pompy itp.) przytwierdzong do gérnej pokrywy pompy

pompa posiada deklaracje zgodnosci i jest produkowana przez producenta posiadajacego certyfikat
ISO



« Szafa sterownicza:

Konstrukcja szafy sterowniczej powinna zapewni¢ ochronne w stopniu IP-66 w stanie
zamknietym, natomiast w stanie otwartym w stopniu ochrony IP-21.

Obudowa szafy sterowniczej powinna wykonana z niepalnego tworzywa poliestrowego.
Wyposazona w drzwi wewngtrzne, stanowiace rodzaj tablicy synoptycznej, na ktorych
zainstalowane powinny by¢:

Wytacznik gtéwny SIEC-0-AGREGAT,

Przetaczniki tryby pracy pompowni(Reczna — 0 — Automatyczna) dla kazdej z pomp osobno

Przycisk do spompowania sciekOw ponizej poziomu suchobiegu

Sterownik mikroprocesorowy z kolorowym wyswietlaczem dotykowym i wbudowanym modemem
GSM/GPRS

Amperomierz dla kazdej z pomp

Lampki LED stanu pracy i awarii pomp

Stan zasilania z pomiarem prezentowanym na wyswietlaczu

Wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe.

Szafa sterownicza powinna by¢ montowana na cokole plastikowym, wkopanym obok zbiornika
przepompowni.

Cokdét powinien umozliwi¢ w sobie zgromadzenie nadmiaru kabli fabrycznych urzadzen
podiaczonych do szafy sterownicze;j.

Zasilanie energetyczne szafy sterowniczej powinno by¢ wykonane w uktadzie sieci TN-S lub
TN-C-S.

Wyposazenie elektryczne szafy:

Wylacznik gtéwny SIEC-0-AGREGAT

Sterownik mikroprocesorowy z wbudowanym modutem GSM/GPRS(StTr GSM 755)
Zabezpieczenie przeciwporazeniowe - wytacznik réznicowopragdowy czteropolowy o pradzie zadziatania
30mA

Zabezpieczenie przecigzeniowe i termiczne dla kazdej z pomp osobno

Czujnik kolejnosci i zaniku faz z kontrolg spadku lub wzrostu napigcia zasilania
Zabezpieczenie nadprgdowe uktadu sterowania

Zabezpieczenie nadpradowe gniazda serwisowego oraz uktadu ogrzewania szafy
Uktad grzejny minimum 30W wraz z termostatem

Czteropolowe zabezpieczenie klasy B+C

Gniazdo serwisowe 230V AC/10A

Przetacznik trybu pracy AUTO- RECZNA(dla kazdej z pomp osobno)

Styczniki mocy dla rozruchu bezposredniego

Uktad gwiazda-tréjkat dla rozruchu posredniego

Uktad softstart dla rozruchu migkkiego

Akumulator podtrzymujacy minimum 1,3Ah

Zasilacz impulsowy 24VDC

Oswietlenie wewnatrz szafy

Wytacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

Gniazdo agregatu

Przektadnik pradowy do zdalnego monitoringu pradu pomp

przycisk spompowania $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu

Sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym(4-20mA) o zakresie pomiarowym dostosowanym do
wysokos$ci przepompowni

Wytaczniki ptywakowe alarmowe (suchobieg, przelew)

Zewnetrzna sygnalizacja alarmowa optyczno - dzwigkowa
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Przepompownia sterowana poprzez sterownik mikroprocesorowy umieszczony na drzwiach
wewnetrznych szafki. W trybie normalnej pracy przepompowni sterownik powinien
automatycznie w zalezno$ci od pomiaru poziomu medium sterowa¢ naprzemienng praca
pomp.Sterownik tgczy w sobie funkcj¢ sterowania i monitoringu.

W przypadku awarii sterownika lub sondy hydrostatycznej sterowanie odbywa si¢ za pomoca
wylacznikéw ptywakowych.

Oprogramowanie oraz system wizualizacji i monitoringu ma wspdtpracowac z istniejacym w
GZK Brzeznica Systemem Monitoringu GPRS.

Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwo$ci modutu telemetrycznego StTr GSM/GPRS 755:
a) Wyposazenie:
— sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM oraz GPS,
— wyswietlacz LCD umozliwiajacy prezentowanie aktualnego stanu(wizualizacja obiektu) i zmiang
podstawowych parametréw pracy pompowni, przekatna min. 4,3”,
— kontrolka informujaca o stanie zasilania,
—  kontrolka informujgca o stanie komunikacji GPRS/GSM,
—  kontrolka informujgca o stanie aktywnosci wej$¢ alarmowych,
— 16 tranzystorowych wej$¢ binarnych,
— 16 tranzystorowych wyjs¢ binarnych,
— 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podlaczenia sondy hydrostatycznej na
podstawie ktdrej zataczane sg pompy,
— 2 wejécia analogowe 4...20mA — do podtaczenia przektadnikéw pradowych, stuzacych do pomiaru
prqdu pobieranego przez kazda z pomp,
1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 0...10mA — jako rezerwa,
—  konstrukcja umozliwiajaca montaz na szynie DIN 35mm,
—  stopien ochrony IP40,
— modut GPRS/GSM EGSM900/1800,
—  modul GPS,
— napigcie zasilania state 12/24V,
— dodatkowy akumulator umozliwiajacy prace urzadzenia w przypadku zaniku zasilania gtéwnego,
— temperatura pracy: -20° C...50°C,
—  wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacji,
— gniazdo antenowe GSM,
— gniazdo antenowe GPS,
—  gniazdo karty SIM,
—  panel czotowy urzadzenia monitorujagcego wyposazony w:
Dotykowy kolorowy wyswietlacz LCD 480 x 272 TFT przekatna min. 4,3,
Kontrolke informujgca o stanie aktywnos$ci wejscia alarmowego,
Kontrolke informujaca o prawidlowos$ci zalogowania si¢ sterownika do sieci GPRS,
Kontrolke informujaca o stanie aktywnosci wejs¢ alarmowych.

b) Mozliwosci:
—  Woysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyj$¢ modutu telemetrycznego oraz jego rejestrow
wewnetrznych do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM,
—  Sterowanie pracg obiektu — przepompowni na podstawie sygnatu z plywakéw i sondy hydrostatyczne;j,
—  Prezentacj¢ potozenia pompowni wg. wskazan GPS na mapie wektorowej w aplikacji,
— Podglad podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
—  Zalogowanie do sieci GSM wraz z poziomem sygnalu GSM
—  Wejscia i wyjscia sterownika,
—  Aktualny poziom Sciekéw,
— Nastawione poziomy pracy przepompowni z mozliwoscig ich zmiany,
—  Zakres pomiarowy sondy hydrostatycznej wraz z mozliwoscig jego zmiany
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—  Zakres pomiarowy przektadnika pradowego wraz z mozliwoscia jego zmiany

—  Liczba zataczen kazdej z pomp

— Liczba godzin pracy kazdej z pomp,

—  Prad pobierany przez pompy,

—  Prezentacja na wySwietlaczu komunikatéw takich jak: brak zasilania, poziom suchobiegu, poziom
przelewu, awarii kazdej z pomp osobno, pracy kazdej z pomp osobno, awarii sondy hydrostatycznej

Sygnaly wprowadzane do modutu
a) Wejscia (24VDC):
- zasilanie gtéwne na obiekcie (Wtaczone/Wylaczone),
- tryb pracy osobno dla kazdej z pomp (Reczny/Automatyczny),
- awaria pompy nr 1 — kontrola termika pompy i wylgcznika silnikowego,
- awaria pompy nr 2 — kontrola termika pompy i wylacznika silnikowego,
- kontrola otwarcia drzwi szafy sterowniczej oraz wtazu pompowni(wtamanie do obiektu),
- kontrola ptywaka suchobiegu( poziom min),
- kontrola ptywaka alarmowego — przelania( poziom max),
- sygnatl z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) dobezpieczony bezpiecznikiem 30mA,
- zalaczenie pompy nr 1 — potwierdzenie pracy ze stycznika,
- zalaczenie pompy nr 2 — potwierdzenie pracy ze stycznika.
b) Wyjscia (zataczanie przekaznikow)
- zalaczanie pompy nr 1,
- zalaczenie pompy nr 2,
- zalaczenie odstawienia pompowni z pracy,
- zalaczenie odstawienia pompy nr 1,
- zalaczenie odstawienia pompy nr 2
- zalaczenie sygnatlu optycznego syrenki alarmowe;.

Wymagania dotyczace funkcji sterownikéw przepompowni $ciekow.

Sterownik mikroprocesorowy(StTr GSM 755) powinien realizowa¢ nastepujace funkcje:

naprzemienng prac¢ pomp,

kontrolg termikéw pompy i wytacznikéw silnikowych,

kontrol¢ wylacznikéw ptywakowych suchobiegu oraz przelewu

kontrol¢ pracy pompy

kontrole prawidlowosci zasilania

kontrole wtamania do obiektu pompowni

Ladownie i kontrole akumulatora podtrzymujacego

kontrole pradu pobieranego przez pompy

prace w oparciu o sonde¢ hydrostatyczna poziomu medium

zliczanie czasu pracy pomp oraz ilosci ich zataczen z podzialem na rejestr stalty(od momentu
zamontowania sterownika), rejestr tymczasowy(mozliwo$¢ kasowania danych np. po wymianie pompy)
ptynne ustawienie zakresu pomiarowego sondy hydrostatycznej

ptynne ustawienie poziomdéw sterowania(suchobiegu, wyltaczenia, zataczenia, przelewu, poziom
suchobiegu i przelewu niezalezny od sygnalizacji z wylacznikdw ptywakowych zabezpieczajacych tylko
dla sondy hydrostatycznej)

Wymagania dotyczace funkcji komunikacji pomiedzy urzadzeniami monitoringu pompowni $ciekdw a
systemem monitoringu

Nalezy wykona¢ przekazywanie standw pracy, stanéw awaryjnych i wartosci eksploatacyjnych
pompowni do systemu monitoringu droga telefonii komérkowej w oparciu o technologi¢ pakietowe;j

transmisji danych GPRS,

Na obiektach przepompowni §ciekéw musi funkcjonowaé system zdarzeniowo-czasowy — kazda zmiana
stanu na monitorowanym obiekcie ma powodowal wystanie pelnego statusu wej$¢/wyjs¢ modutu
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1.

telemetrycznego oraz dodatkowo stacja monitorujgca ma zdalnie w okre§lonych odstepach czasowych
wymusi¢ przestanie w/w statusu z danego obiektu. W momencie wystapienia dowolnej zmiany stanu
monitorowanego parametru (np. zataczenie pompy, otwarcie drzwi szafy sterowniczej, alarm suchobiegu,
itd.) do stacji monitorujgcej ma zosta¢ wystany aktualny stan obiektu (stany na wszystkich wejSciach i
wyjsciach modutu telemetrycznego). Dodatkowo niezaleznie od powyzszego, stacja monitorujaca ma
czasowo (np. co 10 minut) odpytywa¢ moduly telemetryczne o ich aktualny stan wej$s¢/wyj$¢ oraz
rejestry wewnetrzne.

Funkcje systemu monitoringu :

Gtéwne okno synoptyczne — ma umozliwia¢ podglad graficzny wszystkich monitorowanych obiektow
pod wzgledem:
wizualizacja pracy danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie( wiaczenie/ wylaczenie, czas

pracy, liczb zatgczen),

2.
3.

wizualizacji poziomu §ciekow w zbiorniku dla kazdej pompowni indywidualnie,
wizualizacja odstawienia danej pompy, pompa odstawiona nie jest zataczana w

automatycznym cyklu pracy przepompowni, dla kazdej pompowni indywidualnie

4.

wizualizacja odstawienia obiektu przepompowni $ciekdw z pracy, pompy nie sa zalaczane w trybie

automatycznym, dla kazdej z pompowni indywidualnie,

Yo

wizualizacja awarii danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie,

wizualizacja wystgpienia poziomu alarmowego ( poziom max),

wizualizacja wystgpienia poziomu suchobiegu ( poziom min),

wizualizacja wystapienia otwarcia drzwi szafy sterujacej lub wiazu pompowni ( wlamanie do obiektu),
wizualizacja wystgpienia zaniku zasilania gtéwnego,

10.wykres obrazujacy aktywnos$¢ poszczeg6lnych wejs¢ jako funkcje czasu w przedziale min 4 godzin,
11.czasu dziatania monitoringu oraz czasu przeslania ostatniego komunikatu z pompowni $ciekow.

Funkcja ,,obiekty” — wy$Swietlana zawsze w lewej czesci programu ,,pasek”, obrazujacy liste obiektow
wraz i ich nazwami. Dodatkowo w przypadku wystapienia zdarzenia alarmowego na danym obiekcie jego
ikona powinna by¢ pod§wietlona na kolor czerwony.

Funkcja logowania/wylogowania operatoréw stacji monitorujagcej — pozwalajagca na przypisanie
odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o najmniejszych kompetencjach ma
posiada¢ prawo tylko do przegladania obiektéw bez mozliwosci ich zdalnego sterowania, natomiast
operator-kierownik ma posiada¢ pelne prawa dostepu wraz z prawem zdalnego sterowania
przepompownia.

Latwo$¢ przechodzenia miedzy gtéwnym oknem synoptycznym, a oknami poszczegdlnych zestawdéw za
pomoca ,.klikniecia” na danym obiekcie graficznym lub liscie obiektow.

Funkcja ,historia alarméw”— umozliwiajaca przegladanie archiwalnych zdarzen alarmowych na
wybranym monitorowanym obiekcie za dowolny okres czasu. Powinna zawiera¢: nazwe¢ obiektu, numer
urzadzenia, dat¢ wystgpienia, date zakofczenia, komunikat, uzytkownika potwierdzajacego alarm, datg
potwierdzenia. Dodatkowo ma umozliwi¢ zapisanie danych do pliku csv.

Funkcja ,,alarméw” — wizualizujaca w postaci tabeli wszystkie biezace (niepotwierdzone i aktywne) stany
alarmowe z monitorowanych obiektow pojawiajaca si¢ jako osobne okno. Po potwierdzeniu danego
alarmu przez operatora ma on zosta¢ umieszczony w pami¢ci systemu, aby mozna bylo go przegladac za
pomoca funkcji historia alarméw. Dodatkowo w momencie wystapienia stanu alarmowego na dowolne;j
pompowni aktywujacy si¢ sygnal dzwickowy, ktéry mozna bedzie wylaczy¢ po potwierdzeniu
wszystkich niepotwierdzonych alarméw biezacych, co pozwoli na wykonywanie przez operatora innych
czynnosci niezwigzanych ze stacja monitorujaca, np. obstuga oczyszczalni.

Mozliwos¢ eksportowania danych do pliku csv, ktéry jest obstugiwany przez arkusz kalkulacyjny
MSExcel.
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Dodatkowo monitorowane nast¢pujace sygnaty:
Obecnos$¢ / Brak napigcia zasilania,
Praca Reczna / Automatyczna,
Poziom $ciek6w w zbiorniku na podstawie sygnatu z sondy hydrostatycznej,
Praca/Stop pompy nr 11 2,
Awaria pompy nr 11 2,
Sygnalizator suchobiegu,
Sygnalizator przelewu,
Wilamanie do obiektu,
Sygnatl alarmowy $wietlny,
Sygnatl alarmowy dzwigckowy,
Odstawienie pompy z cyklu pracy dla pompy nr 112
Odstawienie pompowni z pracy

Funkcja ,,Raporty” — mozliwo$¢ sporzadzania raportdw odnoscie: czasu pracy, ilosci zataczen, ilo$ci
awarii, czasu awarii pomp w wybranym okresie historycznym wraz z wykonaniem wydruku
sporzadzonego zestawienia

Funkcja ,, Informacje” — powinna zapewni¢ prezentacje informacji o stanie obiektu z ostatnich 24 godzin.
Zawierajaca informacje o czasie pracy, iloSci zalaczen, zdarzeniach wystepujacych na obiekcie
przepompowni, a takze zapewni¢ mozliwo$¢ wykonywania statystyk dla wej§¢/wyjs¢ binarnych.

Funkcja ,Historia” — ma zapewni¢ mozliwo$¢ przegladania historycznych informacji dotyczacych
obiektow. Uzytkownik powinien mie¢ mozliwo$¢ pobrania danych wedtug nastepujacych kryteridow:
najnowsze dane - od 1 do 5000 rekordéw, dane z dnia, dane z okresu kilku dni (maksymalnie zostanie
pobranych 5000 odczytéw). Wszystkie pobrane dane powinni by¢ prezentowane w postaci wykresow
oraz danych szczegélowych dotyczacych pojedynczych rekordéw. W oknie wykresu Uzytkownik
powinien mie¢ mozliwo$¢ obejrzenia wybranej wielko$ci dla urzadzenia w postaci wykresu liniowego.
O$ pozioma to o§ czasu, a jej zakres uzalezniony jest od czasu odczytéw. O§ pionowa odwzorowuje
wybrang wielko$¢. Jej zakres ustalany jest na podstawie minimalnej i maksymalnej warto$ci tej wielko$ci
wsrdd wszystkich odczytow.

Funkcja ,, Status potaczen” — ma zapewni¢ prezentacje nastgpujacych informacji: nazwa obiektu, numer
modutu, ostatni odczyt, czas od ostatniego pojawienia si¢ rekordu, status ilustrujacy czas od pojawienia
si¢ ostatniego rekordu( kolor zielony najwczes$niejszy, kolor czerwony brak komunikacji)

Funkcja ,,Mapa”- ma umozliwi¢ prezentacje rozmieszczenia obiektow pompowni S$ciekOw na mapie
wektorowe;j.

Funkcja ,,odczytaj aktualny stan” — umozliwiajaca na zadanie operatora przestanie do stacji monitorujace;j
aktualnego statusu wejs¢/wyjs¢ modutu telemetrycznego danej przepompowni. Dodatkowo
umozliwiajaca na zadanie operatora przestanie do stacji monitorujacej aktualnych danych odno$nie czasu
pracy i ilosci zatagczen danej pompy

Funkcja ,,Konfiguracja sterownika” — powinna umozliwi¢ zdalne z poziomu aplikacji konfigurowanie
sterownika pompowni

Funkcja ,,Liczniki” — operator musi mie¢ mozliwo$¢ wyzerowania zegarOwW czasu pracy pomp wraz z
licznikami ilosci zalaczen w celu dokonania analizy czasowej pracy pompowni np. rdwnomiernego
zuzycia pomp w ciggu miesiaca.

Funkcja ,,Poziom sciekdw” — wizualizuje aktualny poziom medium w zbiorniku w centymetrach.

Funkcja ,,Prad” — wizualizuje aktualny prad pobierany przez pompy w amperach, oraz aplikacja
wizualizuje prad nominalny urzadzenia (pompy) podany przez producenta.
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Funkcja ,,Czas pracy” — powinna zapewni¢ pomiar czasu pracy danej pompy w godzinach.
Funkcja ,,Liczba zatagczen” — powinna prezentowac liczne zataczefn danej pompy.

Aplikacja mobilna

Nalezy dostarczy¢ aplikacje mobilna do zainstalowania na smartfon lub tablet z systemem operacyjnym
Android.

Aplikacja mobilna powinna umozliwi¢ prezentacje obiektow Klienta posegregowanych alfabetycznie wedtug
nazw obiektow.

Po wybraniu obiektu do podglgdu powinny by¢ prezentowane nastegpujgce dane:

Data i czas ostatniego odczytu danych z obiektu

Warto$¢ sygnatu GSM

Status sygnatu GPS

Status zasilania: jest/brak

Warto$¢ napigcia zasilania wyrazona w V

Warto$¢ napigcia akumulatora wyrazona w V

Czas pracy uradzenia

status wystanego sygnatu: monitoring, zataczeni pompy nrl itp.
Tabelarycznie stan wejs¢ sterownika

Tabelarycznie stan wyj$¢ sterownika

Wykres czasowy sygnaléw wejs¢ sterownia w przedziale 1,5 h

Dodatkowo aplikacja mobilna powinna umozliwic:

Pobranie danych dotyczacych aktualnego stanu obiektu

Pokazanie historii zdarzen z obiektu (wedtug:100 najnowszych odczytéw, 500 najnowszych odczytéw, daty,
zakresu dat)

Pokazanie historii alarméw wystepujacych w obiekcie

Ustawienie zataczenia wyj$¢ sterownika

Powiadomienie o stanach alarmowych w obiektach jako powiadomienie systemowe smartfonie lub tablecie

5.5.4. Izolacje

Rury PVC jak i kamionkowe oraz studzienki tworzywowe nie wymagaja zabezpieczenia przed korozja.
Studzienki prefabrykowane zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczng. Dopuszcza
si¢ stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem. W srodowisku stabo agresywnym,
niezaleznie od czynnika agresji, studzienki prefabrykowane nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie
izolacja asfaltowg oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na goragco. W
srodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duzg r6znorodno$¢ i bardzo duzy przedziat nat¢zenia czynnika
agresji) sposdb zabezpieczenia rur przed korozja Wykonawca uzgodni.

5.5.4. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypowy powinien by¢
roéwnomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢
zgodny z okre$lonym w dokumentacji technicznej (Is = 0,97). Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow
Wykonawca uzgodni z Inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola, pomiary i badania
6.1.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw do betonu i zapraw i
ustali¢ recepte.
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6.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie roboét

Wykonaweca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i z
czestotliwo$cia okreslona w niniejszej SST.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysoko$ciowych z doktadno$cig do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podloza z kruszywa
mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kanatu,

- sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacja projektowg zatozenia przewodow i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kanatu,

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.1.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegto$ci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢
wiecej niz 5 cm,

- odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubos$ci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ 5 mm,

- odchylenie spadku utoZzonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku przy zwickszonym
spadku,

- wskaznik zaggszczenia zasypki wykopoéw okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien by¢
zgodny z pkt 5.5.4,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
Zakres budowy sieci kanalizacji sanitarnej obejmuje:

- sie¢ kanalizacji sanitarnej PCV lite Dz=200 mm L= 255,5 m

- studnia PCV ¢ 425 mm — 7 szt.

- rurociag ttoczny PE dn 90 — L=170,5m

- Pompownia $ciekéw PE-HD dn 1500 — 1 szt

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

roboty montazowe wykonania rur kanatowych,

wykonane studzienki kanalizacyjne,

wykonana izolacja,

zasypany zaggszczony wykop.
Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek,
bez hamowania ogélnego postepu robdt. Diugo$¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna
by¢ mniejsza od 50 m.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m wykonanej 1 odebranej kanalizacji obejmuje:
oznakowanie robot,
dostawe materiatow,
wykonanie rob6t przygotowawczych,
wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
przygotowanie podtoza i fundamentu,
wykonanie warstwy drenazowe;j,
utozenie przewoddw kanalizacyjnych, studni,
wykonanie izolacji studzienek,
zasypanie i zageszczenie wykopu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢
budynki i ich usytuowanie (z dnia 12 kwietnia 2002 r. z p6zniejszymi zmianami)

* Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialdéw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano- montazowych i rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia
10.04.1972 1.

* Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 25.02.2981 r. w sprawie dozoru technicznego (Dz. U. Nr 8 z dnia
24.05.1981 1.),
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