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1.0. Podstawa opracowania

Podstawg opracowania aktualizacji projektu przepompowni wody wraz z odcinkiem
rurociggu ttocznego jest umowa nr 4/AGN/2019 spisana z Inwestorem w dniu 06.02.2019 r.
okres$lajgca zakres opracowania.

2.0. Materiaty wyjsciowe
Projekt budowlany pn.: ”Budowa przepompowni wod deszczowych w rejonie ul. Rze-
mieslniczej w Zmigrodzie” opracowany w lipcu 2014 r.
Jako materialy wyjsciowe zostaly wykorzystane dane uzyskane od Gminy Zmigrod;
e wypisy z miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego Gminy Zmigrod;
e uzgodnienia z whascicielami gruntéw;
e mapy sytuacyjno—wysokosciowe;
e obowigzujgce normy, wytyczne, zalecenia i literatura techniczna.

3.0. Zakres opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest aktualizacja projektu przepompowni wod
deszczowych, zbieranych rowem RK i RK1 oraz odcinka rurociagu ssawnego od studni zbior-
czej do przepompowni jak réwniez rurociagu ttocznego od przepompowni do migdzywala
przylegajacego do ul. Zielonej.

3.1. Zakres rzeczowy inwestycji
1. Przepompownia wody:

1) obudowa betonowa zagtebiona pod terenem o wymiarach:
- srednica wewngetrzna — 3000 mm,
- wysoko$¢ obudowy —3300 mm

2) pompy 2 szt:
— wydajnos¢ Qmax = 300,0 /s,
— wysoko$¢ podnoszenia H=3,31m s.w. wraz z armaturg i szafg sterowniczg

3) zastawka kanalowa z niewznoszacym trzpieniem i podnoszong plyta o

wymiarach 1000x1000 mm, z adapterem do montazu w przepompowni

o $rednicy 3000 mm - kpl, 1
4) zasuwa klinowa koierzowa do zabudowy w gruncie DN 500 mm
z obudows i skrzynka uliczng -kpl. 1

5) ogrodzenie z paneli systemowych o wysokosci H=1760 mm z cokotem
betonowym dlugos¢ ogrodzenia 1=29,0 m,
6) furtka z elementéw systemowych o wysokosci H=1760 mm, i szerokosci
1,2 m,
7) zagospodarowanie terenu wokot przepompowni z kostki brukowej o gruboscei
6 cm, o powierzchni F=26,5 m?.
2. Rurociag tloczny z rur PE100 SDR 17 o $rednicy 500x29,7 mm, L=136,0 m,
3. Rurociag ssawny z rur stalowych izolowanych fabrycznie o srednicy DN 1016x21 mm,



L=9,0 m,
4. Przewiert rurg typu CC-GRP o $rednicy 616x21,0 mm, L=8,0 m/1 szt.,
5. Rura ochronna PE100 SDR 17 0 $rednicy 630x37,4 mm, L=12,0 m/2 szt

4.0. Charakterystyka terenu inwestycji

Teren, z ktérego bedzie sptywata woda do projektowanej przepompowni jest prawie
terenem plaskim. W czesci melioracyjnej stanowigcej oddzielne opracowanie podano zakres
remontu istniejgcych rowdéw w celu uzyskania spadkéw umozliwiajacych sptyw wod desz-
czowych do przepompowni.

Na trasie projektowanego odcinka rurociggu ttocznego znajduje si¢ ulica Zielona o na-
wierzchni asfaltowej oraz uzbrojenie podziemne tj. kabel energetyczny. Przejscie pod ww.
ulica, nastgpi w rurze ostonowej typu CC-GRP, zaktadanej metoda przewiertu.

Skrzyzowania z istniejagcym uzbrojeniem podziemnym pokazano na rysunku profilu sieci.

5.0. Obliczenia hydrologiczne

Zagadnienie obliczenia przeptywow deszczowych dla zwymiarowania sieci rowow
otwartych sprowadza si¢ do wyznaczenia:

— deszczu miarodajnego i jego natezenia w celu okreslenia ilosci opadu
przypadajgcego na powierzchnig zlewni,
— wspolezynnika sptywu w celu okreslenia, jaka cze$¢ opadu sptynie do odprowadzalnika,
— $redniego niskiego przeptywu SNQ wg wzoru Stachy, dla zlewni geologicznie
jednorodne;j,
— odplywu $redniego rocznego SQ wg wzoru Iszkowskiego z modyfikacja Byczkowskiego,
— maksymalnego obliczeniowego przeptywu, metodg J. Wotoszyna potrzebnego do zwymia-
rowania przekroju poprzecznego rowu oraz sprawdzenia $wiatta i warunkéw pracy prze-
pustow istniejacych na odbiorniku,
— obliczania maksymalnego przeptywu dla sieci kanalizacyjnej i na tej podstawie wybdr
przypadku najbardziej niekorzystnego, tj. dajacego najwigksze wartosci przeptywu.
Dla rozpatrywanych rowow: RK i RKI, powierzchnia zlewni zostala podzielona
dwoma przekrojami obliczeniowymi, tj.:
PRZEKR(:)J I km 0+000, ul. Rzemies$lnicza; powierzchnia zlewni Fo= 0,32 kmz;
PRZEKROJ I km 0+357, droga krajowa nr 5 Wroctaw - Poznan; powierzchnia zlewni
Fg = 0,19 km®.

Powyzsze obliczenia wielko$ci przeptywdéw obejmujg calg zlewni¢ rowow: RK i RK1,
zbilansowang w dwdch przekrojach obliczeniowych, wybranych stosownie do istniejacej oraz
do projektowanej zabudowy terenu. Obejmujg one:

— wody z terenu istniejgcej zabudowy jednorodzinnej, ulic i drég itp.,
— tereny niezabudowane: tgki, ogrody, uzytki rolne itd.
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5.1. Obliczenia empiryczne metoda Stachyego

Obliczenia przeplywu $redniego niskiego SNQ dla zlewni geologiczno jednorodnej,
przy braku obserwacji hydrometrycznych przeprowadzono w oparciu o wzér empirycz-
ny podany przez Stachyego, ktéry ma posta¢ formuly:

SNQ=103x(axP*+bxP)xF+d
gdzie:
- opad roczny normalny; P = 578 mm,
- wsp. zalezny od typu zlewni; a = 21,125,

- calkowita powierzchnia zlewni [km?],

P

a

b - wsp. zalezny od typu zlewni; b = -8,658,

F

d - stala arytmetyczna; dla zlewni calkowicie nie zalesionych; d = 0,00.

Podstawiajac dane do wzoru, otrzymujemy jego nastgpujacg postac:

SNQ=0,00205xF  [m?/s]

Ostatecznie dla poszczegodlnych odcinkéw rowu otrzymujemy wyniki:

e PRZEKROJI km 0+000:
- F, =032km?
— SNQ=0,0007 m%/s

e PRZEKROJII km 0+357:
— Fy =0,19 km?,
— SNQ=0,0001 m*s

5.2.  Obliczenia empiryczne metoda Iszkowskiego

Wielko$é odptywu éredniego rocznego SQ obliczono metodg empiryczng, na podstawie
wzoru podanego przez Iszkowskiego na Qg z jego modyfikacja, wykonang przez Byczkow-
skiego — wprowadzajac wspétezynnik ,,u”. W zwigzku z powyzszym, formula przyjmuje po-
stac:

SQ=px Q,, wktérym:
Q2=0,7 x V2 X Qn =3 woda $rednia normalna (zwyczajna);
Qu=0,03171xcxPxF = woda $rednia dla roku normalnego;
gdzie: ¢ - wspolczynnik dla plaszezyzn z pagérkami; ¢ = 0,30;

i - wspoteczynnik Byczkowskiego; pz = 0,89;

vy - wspotezynnik modyfikujacy; vy = 1,13;

P - opad roczny normalny; P = 578 mm;

F - calkowita powierzchnia zlewni [km?].
Podstawiajac dane do wzoru, otrzymujemy jego ostateczng postac:

SQ=0,004 x F [m?/s]
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Ostatecznie dla poszczegdlnych odcinkdéw rowu otrzymujemy wyniki:

e PRZEKROJI  km 0+000:

— F, =0,32km?

— SQ =0,0013 m%s.
e PRZEKROJII km 0+357:

- F; =0,19km’,

—  SQ =0,0008 m?/s.

5.3. Obliczenia empiryczne metoda J. Wotoszyna

Obliczenia hydrologiczne wykonano metodg empiryczng, na podstawie wzoru po-
danego przez J. Woloszyna, umozliwiajjcego obliczenie przeplywéw o okreslonym
prawdopodobienstwie pojawienia si¢ dla zlewni, przy braku obserwacji hydrometrycz-
nych.

0,278x JJpxtx @ 1
4p = *
t, m+nxm

Xy

gdzie:

qp - splyw jednostkowy wielkiej wody o prawdopodobienstwie p%, [m?/s];

J, - natezenie deszczu nawalnego o prawdopodobienstwie p% [mm/min.];

t - czas trwania deszczu, [min.], w/g wzoru Sokolowskiego; t = 60 x (tx + 172 1y

0] - wspotczynnik sptywu, zalezny od topografii zlewni, warto$¢ jego dla
ptaszczyzn z pagérkami wynosi ¢ = 0,3;

- L
tx - czas koncentracji fali, [godz.]; 7, =
3,6xV
n - wielokrotnos¢ czasu koncentracji w czasie opadania wezbrania, jest
to liczba niemianowana o wartosci zaleznej od wielkosci zlewni, n = 5;
m - wspotczynnik smuktosci fali, m = 0,275;
y - wspolezynnik nieréwnomiernosci roztozenia deszczu w zlewni;

¥

P - $redni opad w zlewni, P = 578 mm dla stacji opadowej Zmigrod.

e obliczanie czasu koncentracji strugi ty:

t, =

3,6xV
gdzie:
L - najdluzsza droga sptywu od wododziatlu do przekroju obliczeniowego w km

0+000; L = 1,155 km;
V - predkosé sptywu [m/s], zalezna od zalesienia i sredniego spadku zlewni.
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i = hmax - hmin % 100
gdzie:
i - przyblizony spadek zlewni, [%],
hmax- najwyzsze wzniesienie wododziatu: 91,0 m n.p.m. = 0,091 km;
hmin - Wzniesienie przekroju cieku 88,0 m n.p.m. = 0,088 km;

F - powierzchnia zlewni 0,32 km?;
,_ 0.091-0,088

40,32

x100 = 0,53%

stad dla:

i=0,53% oraz zalesienia 10% =  predkos¢ sptywu wynosi V = 0,34 m/s
po podstawieniu do wzoru otrzymujemy:

1,155

=592 0o8snds
€ = 3 6%0,34 Eace

e czas trwania deszczu miarodajnego t, obliczony na podstawie wzoru Sokotowskiego:
t=60 x (0,94 + 1)%* x 0,94 = 60 x 0,876 x 0,94 ~ 49 min = 0,80 godz.

e wspélczynnik nieré6wnomiernosci roztozenia deszczu w zlewni wg Spechta:

1 I 1
=1— =1 =11
w \/; 0,32

e nate¢zenie deszczu nawalnego:

We wzorze J. Woloszyna najwazniejszym czynnikiem jest nat¢zenie deszczu o okreslonym prawdopodobienstwie.
Do obliczenia tej wielkosci na Dolnym Slgsku autor podat wtasne wzory dla stacji kluczowej
Wroctaw i metode transponowania natezenia na rejon Dolnego Slaska na podstawie tzw.

wskaznika burzowosci.

Natezenie deszczu o okreslonym prawdopodobienstwie mozna rowniez okresli¢ z tablic opra-

cowanych przez Lambora.
Ponizej podane sg natezenia deszczu o zadanym prawdopodobienstwie, okreslone na podsta-

wie tablic Lambora, zebrane w zestawieniu tabelarycznym:

Tabela 3.
p [%] Jp [mm/godz.] Jp [mm/min]
1,0 39,7 0,662
3,0 33,6 0,560
5,0 30,7 0,512
10,0 26,9 0,448
20,0 23,0 0,383
50,0 18,0 0,300




e splyw jednostkowy

Po podstawieniu danych obliczonych wg powyzszych punktéw, do wzoru na sptyw jednost-
kowy qp, otrzymujemy jego postac:

g = 0,278 x Jpx 0,80% 0,3 y 1 y

i 0,94 0,275 +5,0x 0,275
0,067xJp 11 0,0734
= ""00a 165 1551 *
qp= 0,05 x J,

Ponizej podano wyniki obliczen sptywdéw jednostkowych o zadanym prawdopodobienstwie,
zebrane w zestawieniu tabelarycznym:

b

Tabela 4.

P [%] Jp [mm/min] qp [m’/s/km’]

1,0 0,662 0,033

3,0 0,560 0,028

5,0 0,512 0,025

10,0 0,448 0,023

20,0 0,383 0,019

50,0 0,300 0,015

e zestawienie przeplywow o okreslonym prawdopodobienstwie w km 0+000
Qp=Fxqp=0,32xqp

Tabela 5.
p [%] qp [m*/s/km’] Qp [m%s]
1,0 0,033 0,011
3,0 0,028 0,009
5,0 0,025 0,008
10,0 0,023 0,007
20,0 0,019 0,006
50,0 0,015 0,005

e zestawienie przeplywow o okreslonym prawdopodobienstwie w km 04357
Qy=Fxqp=0,19x%qp

Tabela 6.
p [%] qp [m*/s/km’] Q) [m’ss]
1,0 0,033 0,0063
3,0 0,028 0,0053
5,0 0,025 0,0048
10,0 0,023 0,0044
20,0 0,019 0,0036
50,0 0,015 0,0028
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5.4. Obliczenia sieci kanalizacji deszczowej dla zlewni dolnej F4=13ha

Obliczenia hydrologiczne wykonano podstawowym wzorem do obliczania maksymalnego przeptywu dla sieci kanali-

zacyjnej, tj.:

Q=0oxyxqxF [Is]
gdzie:
. . . A
q — natezenie deszczu miarodajnego w [I/s ha], g = W;

F — powierzchnia zlewni w [ha];
v — wspotczynnik sptywu, zalezny od rodzaju powierzchni;

. . R 1
¢ — wspolczynnik op6znienia odptywu, ¢ = —
YF

e powierzchnia zlewni czgstkowych:

— teren utwardzony drogami istn. =  Faristn =0,016 km? = 1,60 ha
— teren utwardzony drogami proj. = Farproj. =0,013 km® = 1,26 ha
— teren budynkéw i dachow istn. =  Foudistn. =0,003 km? = 0,34 ha
— teren budynkéw i dachdéw proj. = Fbudproj.= 0,007 km?= 0,70 ha

— teren niezabudowany, zielen =  Frony =0,091 km?>= 9,10 ha
— calkowita powierzchnia zlewni = Feaiiow =0,130 km? = 13,00 ha
— dlugos¢ zlewni = 0,35km

— szerokos$¢ zlewni = 0,20 km

— spadek zlewni = 0,50%.

W zwigzku z odprowadzaniem wod opadowych i roztopowych z zabudowanej czesci zlew-
ni, z rejonu ulic: Rzemieslniczej, Kosciuszki i obwodnicy Zmigrodu do projektowanej prze-
pompowni przy ul. Rzemieslniczej, do obliczen kanalizacji przyjeto przekr6j w km 0+000;

o powierzchni zlewni F, = 13,0 ha.

e natezenie deszczu obliczono dla r6znych wartosci parametrow:

— czgstotliwos¢ wystepowania deszczu p = 5 + 100% (raz na 20 lat do raz na rok),

— czas trwania deszczu t = 5 + 45 min,
— wartos¢ parametru A okreslono odpowiednio dla sredniego opadu rocznego <800 mm,
na podstawie obserwacji stacji opadowej Zmigréd (P = 578 mm).

e wspolezynnik splywu y przyjeto odpowiednio dla poszczegdlnych powierzchni:
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— dla pow. utwardzonej drog = y=0,90
— dla pow. zabudowanej i dachéw = y = 0,80 $redni wazony wsp. y = 0,35
— dla duzych obszaréw zieleni = y=0,13

e wspolezynnik opéznienia ¢ = 1 0,65.

Q/f

5.4.1. Obliczenia kanatow drugorzedowych

Dla kanatéw drugorzgdowych — poza kolektorami i burzowcami, na obszarach zur-
banizowanych o intensywnym ruchu, mozna przyjmowaé¢ w warunkach rozpatrywanej
zlewni, prawdopodobienstwo wystepowania deszczu p = 50% a czgstosé ¢ = 2 lata (desz-
cze przecigtnie raz na dwa lata) oraz czasie koncentracji terenowej ty = 2 min., otrzymano

nastepujace wyniki:
Q=0,60m’s = przy czasie trwania deszczu t= 5 min,
Q=037m’s = przy czasie trwania deszczu t = 10 min,
Q=028m’s = przy czasie trwania deszczu t = 15 min,
Q=024m’s = przy czasie trwania deszczu t = 20 min,
Q=0,18m’s = przy czasie trwania deszczu t = 30 min,

Q=0,14m’s = przy czasie trwania deszczu t = 45 min.

Wybor przeplywu miarodajnego sprowadza si¢ do wyznaczenia miarodajnego
czasu trwania deszczu, ktory oblicza si¢ na podstawie wzoru:

b 1245 [min]

4
dm Vz % 60
gdzie:
L;=420m - droga sptywu,
v =034m/s - predkosé sptywu,
5 min - czas doptywu do przekroju obliczeniowego w km 0+000,
Py = ﬂx 1,2+5=29 [min]
0,35%60

Miarodajny czas trwania deszczu wynosi tgy, = 29 min.
Do wymiarowania przekroju poprzecznego koryta przyjeto tgm = 15 min.
Odpowiada mu przeptyw w wysokosci:

Qs0=0,28 m*/s a splyw jednostkowy  qso = 2,15 m>/s/km?,
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5.4.2. Obliczenia kolektorow i burzowcow

Dla kolektorow i burzowcow, na obszarach zurbanizowanych, mozna przyjmowaé w
warunkach rozpatrywanej zlewni, prawdopodobienstwo wystepowania deszczu p = 20% a
czestosé ¢ = 5 lata (deszcze przecigtnie raz na pigé lat) oraz czasie koncentracji terenowej

ty = 2 min., otrzymano nastepujace wyniki:

Q=0,81 m’/s
Q=0,51 m%s
Q=0,39m’/s
Q=0,32m%s
Q=0,24 m’/s
Q=0,19 m%/s

= przy czasie trwania deszczut= 5 min,
= przy czasie trwania deszczu t = 10 min,
=5 przy czasie trwania deszczu t = 15 min,
=% przy czasie trwania deszczu t = 20 min,
=5 przy czasie trwania deszczu t = 30 min,
=> przy czasie trwania deszczu t = 45 min.

Wybor przeplywu miarodajnego sprowadza si¢ do wyznaczenia miarodajnego czasu
trwania deszczu, ktory oblicza si¢ na podstawie wzoru:

gdzie:
L1 =420 m -
v =0,34m/s -
5 min -

“dm

t :Lxl,2+5 [min]
v, x 60

droga sptywu,

predkosé sptywu,

czas doptywu do przekroju obliczeniowego w km 0+000,
420

by =———%x1,2+5 =29 [min]
0,35x 60

Miarodajny czas trwania deszczu wynosi tgm = 29 min.
Do wymiarowania przekroju poprzecznego koryta przyjeto tgm = 15 min.
Odpowiada mu przeptyw w wysokosci:

Q20 =0,39 m%/s a splyw jednostkowy gz = 3,00 m>/s/km’,

5.4.2.1.0bliczenia sieci w niekorzystnych warunkach

Dla sieci w wyjatkowo niekorzystnych warunkach — niecki i duze spady terenowe,
dla calej sieci mozna przyjmowaé, w warunkach rozpatrywanej zlewni, prawdopodobien

stwo wystepowania deszczu p = 10% a czestos¢ ¢ = 10 lat (deszcze przecigtnie raz na dzie-
sie¢ lat) oraz czasie koncentracji terenowej tx = 2 min., otrzymano nast¢pujace wyniki:

Q=1,02m’s
Q=0,64 m’/s
Q=0,49 m%/s

Q= 0,40 m’/s

przy czasie trwania deszczu t= 5 min,
przy czasie trwania deszczu t = 10 min,
przy czasie trwania deszczu t = 15 min,

Ud 4y

przy czasie trwania deszczu t = 20 min,
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Q=030m’s = przy czasie trwania deszczu t = 30 min,
Q=023m’s = przy czasie trwania deszczu t = 45 min.

Wybér przeplywu miarodajnego sprowadza si¢ do wyznaczenia miarodajnego czasu
trwania deszczu, ktéry oblicza si¢ na podstawie wzoru:

L
t, =— _x1,2+5 [min
"y x60 [min)
gdzie:
L, =420 m - droga sptywu,
v =0,34m/s - predkosé sptywu,
5 min - czas doptywu do przekroju obliczeniowego w km 0+000,
Lim = _H x1,2+5 =29 [min]
0,35% 60

Miarodajny czas trwania deszczu wynosi tg, = 29 min.
Do wymiarowania przekroju poprzecznego koryta przyjeto tgm = 15 min.
Odpowiada mu przeptyw w wysokosci:

Q10=0,49 m’/s a splyw jednostkowy qio = 3,77 m*/s/km?.

3.5. Przeplywy miarodajne

W oparciu o wykonane powyzej obliczenia hydrologiczne do dalszych obliczen hydrau-

licznych, za miarodajne przeplywy przyjeto sume empirycznych wynikéw hydrologicznych
uzyskanych wg metody J. Woloszyna dla zlewni naturalnej i wg metody sieci kanalizacji
deszczowej w niekorzystnych warunkach zlewni. Za takim wyborem sktania metodyka sa-
mych obliczen, jak i dobor parametréw charakteryzujacych rozpatrywany teren. Ponadto waz-
nym kryterium wyboru wynikéw uzyskanych empirycznie jest ich warto$é, czyli jest to wybor
wariantu najbardziej niekorzystnego, jaki moze mie¢ miejsce w opisanych warunkach, tj. w
zlewni rowéw RK i RK1.
Z wywiadow przeprowadzonych w terenie, z uzytkownikami gruntéw przylegtych do koryt
rowow RK i Rkl wynika, ze zdarzajg si¢ duze przeplywy w rowie, ktérych objetosé jest
znaczna, co ma szczegdlnie miejsce po intensywnych opadach atmosferycznych, tzw. desz-
czach nawalnych. Tak wiec, przyjecie jako przepltywu miarodajnego, sumy wartosci uzyska-
nych z obliczen wg metody J. Woloszyna i wg metody dla sieci kanalizacyjnej jest w petni
uzasadnione, gdyz wyniki empiryczne pokrywaja si¢ ze stanem istniejagcym w naturze.

Do wymiarowania przepompowni oraz koryt rowéw RK i RK1 przeplywajacych
wzdtuz granic miasta Zmigréd, ze wzgledu na réwnowage dna, wedtug wytycznych projek-
towania w zaleznosci od charakteru zagospodarowania terenéw przybrzeznych ulicy Rze-
mieslniczej, przyjeto jak dla: uzytkow rolnych, drég lokalnych, drég gospodarczych oraz
pojedynczych zabudowan:

przeptyw miarodajny p=10% = Q% = Qpu + Qo [m’/s]
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W zwigzku z powyzszym otrzymujemy:

e PRZEKROJI  km 0+000:
- F. =0,32km?,
— Qu=Qio% =0,01 + 0,49 = 0,50 m*/s.
e PRZEKROJII km 0+357:
— Fy =0,13km?
Qm = Qio% = 0,005 + 0,49 = 0,495 m’/s.

Ostatecznie do dalszych obliczen hydraulicznych, niezbednych dla ustalenia przekroju po-
przecznego rowow RK i RK1, przyjeto jedng warto$¢ przeptywu miarodajnego o p=10%, tj.
Q%= 0,50 m’/s.

6.0. Przepompownia wod deszczowych

Pompownia wody zostata zlokalizowana na dziatce nr 69/8 AM-14 w Zmigrodzie.
Przyjeto zbiornikowa betonowg obudowe przepompowni z elementéw prefabrykowanych o
$rednicy wewnetrznej 3000 mm i wysokosci 3300 mm.

6.1. Zestawienie parametréw dobranej przepompowni (TABELA 1)

Moc elektrycz- Srednica
na/moc na wale Srednica wewnetrzna
pompy P1/P2 Prad znamion. | Rodzaj | Liczba | rurociggu zbiornika/
Lp. Typ pompowni .
In wirnika | pomp | tlocznegoza | calkowita
pompownia | wys. zbior-
nika
[-] [-] kW A [szt] [mm] mm
PS-IC 2.AS.23.4185. 560x33,2
PD1 |500/500 20,18/18,5 43,9 $miglo 2 PE100, 3000/3300*
ZP.Z.300/5,20m SDR17
*szacunkowa wysokos¢ zbiornika
TABELA 2
6.2. Elementy wyposazenia zbiornikowej przepompowni wod deszczowych
Lp. Nazwa elementu Ilosé¢ el. material
Wyposazenie standardowe komér pompowni
1; Ptaszcz pompowni 1 kpl beton
2. | Wlaz montazowy jednoskrzydlowy z zamkiem z wktadka pa-| 1 kpl. Stal kwasoodpor-

kaniu typu Instalcompact

tentowg oraz zabezpieczeniem przeciw samoczynnemu zamy-

nal.4301
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Rozdzielnia sterujaca z uktadem sterowania

— obudowa metalowa, malowana proszkowo, IP 54, posiada
znak CE,

wyposazana w:

= modutlowy system sterujgco-diagnostyczny nadzorujgcy i
diagnozujacy prace pompowni wyposazony w klawiature
oraz wyswietlacz cieklokrystaliczny,

= przetwornica czestotliwosSci (regulacja wydajnoSci),

" rozlgcznik gléwny,

= zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

»  zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,

= wylgczniki zabezpieczenia termicznego silnikdw pomp

m  grzalke z termostatem

=  sonde¢ do cigglego pomiaru poziomu Sciekow,

*  modem GSM/GPRS z obustronng transmisjg danych —
(zdalna zmiana parametréw pracy urzadzenia, zapis da-
nych archiwalnych, powiadamianie o awariach

= zasilacz buforowy za uktadem akumulatoréw do pod-
trzymania sterownika i modemu w przypadku braku zasi-
lania energetycznego

®  wylgcznik krancowy do kontroli otwarcia drzwi rozdziel-
ni

1 kpl

Pompa $migtowa w szybie rurowym

2 szt.

Lina do opuszczania i wyciggania pompy

2 szt.

Stal nierdzewna

Szyb rurowy DN500 z rewizja i dtawikami kablowymi

2 kpl.

Stal kwasoodpor-
nal.4301

Zawoér zwrotny klapowy DN500

2 szt.

Zeliwo szare

Zasuwa odcinajgca nozowa DN500 z trzpieniem do obstugi

2 szt.

Zeliwo szare

Orurowanie wewngtrz zbiornika pompowni DN500 z Srubami,
kotnierzami ze stali kwasoodporne;.

2 kpl.

Stal kwasoodporna

10.

Sonda hydrostatyczna w ostonie tworzywowej

1 szt.

Stal kwasoodporna

11,

Konstrukcja wsporcza (nosna szybu rurowego)

2 kpl.

Stal kwasoodporna

12.

Kierownice naprowadzajgce struge

2 kpl.

Stal kwasoodporna

13.

Ptetwa antywirowa

1 kpl.

Stal kwasoodporna

14.

Odpowietrzenie szybu

1 kpl.

Stal kwasoodporna

15.

Deflektor na wlocie grawitacji poziomy

1 kpl.

Stal kwasoodporna

16.

Deflektor na wlocie pionowy

1 kpl.

Stal kwasoodporna

17.

Drabinka do dna zbiornika z wysuwanym podchwytem

1 kpl.

Stal kwasoodporna

18.

System wentylacji grawitacyjnej

1 kpl.

PCV

19.

Kable zasilajagce pomp i sterownicze sondy w obrebie zbiorni-
ka

1 kpl.
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6.3. Opis techniczny przepompowni
6.3.1. Rozwigzania konstrukeyjne

wszystkie spoiny sg wykonane w technologii wiasciwej dla stali kwasoodpornej (metoda TIG, przy
uzyciu glowicy zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu CNC),
piony tloczne wewnatrz pompowni sg wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-
1,

piony tloczne taczone sg kotnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

trojnik ortowy zapewniajgcy minimalne straty hydrauliczne, wykonany ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie potaczenia srubowe ($ruby, nakretki, podktadki) sg wykonane ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy wykonane sa w calosci ze
stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

armatura zwrotna - zawory zwrotne klapowe pokryte trwatg farbg epoksydowa odporng na
dzialanie Sciekow,

armatura odcinajgca- zasuwy odcinajgce nozowe miedzykoltnierzowe, pokryte trwala farba
epoksydowa odporng na dziatanie Sciekow,

zasuwy zamontowane sg na poziomym odcinku rurociggéw ttocznych, aby umozliwi¢ ich
otwieranie i zamykanie z poziomu terenu bez koniecznos$ci wchodzenia do komory pompowni
(zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438),

obstuge zasuw z poziomu terenu umozliwia specjalnej konstrukcji przegub,

wszystkie uszczelki dla polgczen kolnierzowych sg wykonane z gumy odpornej na dzialanie
Sciekow,

drabinka umozliwia zejscie na dno zbiornika i posiada szeroko$¢ zgodng z normg PN-80 M-49060
(co najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wymiar wlazu i jego lokalizacja na ptycie obudowy umozliwiaja swobodny montaz i demontaz
pomp zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438,

w celu uniemozliwienia pojawienia sie réznych potencjatow i niebezpiecznych napie¢ na
przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikéw pomp), zastosowano
potaczenia wyrownawcze,

przewdd wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym podlaczeniem do
gtownej szyny ekwipotencjalne;.

6.3.2. Rozdzielnia sterujaca z ukladem sterowania
obudowa metalowa, malowana proszkowo, posiada stopien ochrony nie mniejszy niz IP 54,
posiada podwdéjne drzwi zamykane na zamki z wktadka patentowa
spetnia wymagania dyrektywy niskonapieciowej (2006/95/WE) oraz kompatybilnosci elektroma-
gnetycznej (89/336/EWG)-posiada znak CE,
wyposazenie rozdzielni sterujgcej — typ sterownika zalezny od zaprojektowanego standardu
sterowania.

*  modutowy system sterujgco-diagnostyczny nadzorujacy i diagnozujacy prace pompowni
wyposazony w klawiature oraz wy$wietlacz ciektokrystaliczny, wspdtpracujacy z sonda
poziomu do cigglego pomiaru zwierciadta sciekow,

= rozigcznik gléwny,

= zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

®  zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,
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»  wylaczniki zabezpieczenia termicznego silnikoéw pomp (w zalezno$ci od wyposazenia

pompy),
= grzatka z termostatem,
* sonda do cigglego pomiaru poziomu umieszczona w rurze ostonowej PVC, zamontowana

w zbiorniku pompowni $ciekow,
" przelgcznik sie¢ agregat+wtyk,
= sygnalizator optyczny
= gniazdo 230V,
" wylgcznik r6znicowo-pradowy,
® przetwornica czgstotliwosci — regulacja wydajnosci w zakresie 190 — 300 I/s

6.3.3. Pompy

pompy s3 tak dobrane aby jedna z nich zapewniata 100% wymagang wydajnos$¢, a druga

stanowita jej 100% czynng rezerwe

wydajnos¢ kazdej pompy Q =300 1/s,

wysokos¢ podnoszenia H = 3,90 m s.w.

wirnik otwarty

materialy:
korpus topatki kierowniczej — zeliwo szare
pierdcien szczelinowy — stal nierdzewna
dysza wlotowa — zeliwo szare
wal — stal nierdzewna,
wirnik — staliwo nierdzewne.

silniki pomp muszg posiadaja obudowe o stopniu ochrony przynajmniej [P68

termiczna ochrona uzwojen — termistory PTC

pompy wyposazone w konduktometryczne elektrody przeciwwilgotnosciowe,

pompy sa wyposazone w ling wyciggowa,

pompy pracujg naprzemiennie, a w sytuacjach zwiekszonego doplywu przechodzg w tryb pracy
réwnolegte;.

6.3.4. Obudowa przepompowni — betonowa
wykonana z elementéw prefabrykowanych z betonu zgodnie z PN-EN 206-1:2003, wodoszczel-
nego (W8), malo nasigkliwego (ponizej 4%) i mrozoodpornego (F-50),
betonowe elementy powinny by¢ wykonane zgodnie z normg DIN4034 czgs¢ 1,
posiada aprobate techniczng lub znak CE ,
dno komory nalezy wyprofilowaé tak aby nie osadzaly si¢ w Zzadnym jego miejscu piasek i
zawiesiny,
element denny musi by¢ wykonany jako monolit, 0 wysokosci uzytecznej 500 lub 1000 mm,
poszczegolne elementy obudowy tgczone ze sobg przy uzyciu uszezelek,
otwory pod rurociagi i przejscia kablowe sg wykonane jako szczelne,
srednica obudowy zapewnia mozliwo$¢ swobodnego montazu pomp oraz wyposazenia
wewngtrznego pompowni
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6.3.5. Zagospodarowanie rejonu przepompowni

Cze$é dziatki nr 69/8 AM-14, ktora w miejscowym planie zagospodarowania figuruje
obecnie jako droga, zostanie wydzielona cze$é przeznaczona pod przepompownig i zostanie
ogrodzona, ogrodzeniem z typowych elementow prefabrykowanych o tacznej wysokosci
ogrodzenia
H=1,76 m.
Ogrodzenie zostanie wykonane z elementéw w formie kraty prostej o panelach zgrzewanych,
ocynkowanych ogniowo i malowanych proszkowo na kolor zielony (RAL 6005), montowa-
nych na stupkach stalowych o profilu prostokatnym 60 x 40 x 2 mm, ocynkowanych ogniowo
i malowanych proszkowo. Cokot ogrodzenia z betonowych prefabrykowanych desek z tgczni-
kami systemowymi.
Stupki ogrodzeniowe osadzone w fundamentach betonowych o wymiarach 25x15x80 cm z
betonu C12/15.
Furtka o szeroko$ci — 1,2 m

7ESTAWIENIE ELEMENTOW OGRODZENIA I 7ZAGOSPODAROWANIA TERENU
- dlugo$¢ ogrodzenia -12,0+9,0 +8,0=29,0 m
- furtka o szerokosci 1,2 m - 1 szt.
- catkowita wysoko$¢ ogrodzenia — 1,76 m
- powierzchnia utwardzona betonowa kostka brukowa o grubosci 6 cm = 26,5 m*

7.0. Rurociag ttoczny i rurociag ssawny
7.1. Rurociag tloczny

Od projektowanej przepompowni przewidziano odcinek rurociggu tlocznego z rur
PE100 SDR17 o $rednicy 500x29,7 mm, ktérym bedzie pompowana wodg W okolice mig-
dzywala przylegajacego do ul., Zielonej. Na poczatku rurociagu przewidziano zasuwe odcina-
jaca z obudowa i skrzynkg uliczna, natomiast na wylocie, przewidziano wylot dokowy z klapa
przeciwcowkows.

Rurociag ulozony zostanie w ciagu ul. Rzemieslniczej.

7.2. Rurocigg ssawny

Naptyw wod deszezowych ze studni zbiorczej umieszczonej na potaczeniu rowu RK 1
RK1. do przepompowni, odbywa si¢ bedzie projektowanym kolektorem ssawnym Zz rur PP-B
dwusciennych o $rednicy DN 1000 mm. W przepompowni zostanie zamontowana zastawka
nozowa o wymiarach 1000 x 1000 mm.
Zasilanie pompowni odbywa¢ si¢ bgdzie ze zkacza, ktore zostanie wybudowane przez dostaw

8.0. Gleboko$¢ ulozenia, warunki wykonania robdt
Odcinki rurociagu tlocznego i rurociggu ssawnego uktadane w wykopach winny by¢
ulozone na glebokosciach podanych na profilach.
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Wykopy pod rurocigg, zasypke oraz szalunki nalezy wykona¢ zgodnie z normami
PN-68/B—-06050, BN—83/8836—02, BN—83/9936-02.

Wykopy nalezy wykonywac o $cianach pionowych z umocnieniem azurowym. Wykopy
podczas wykonywania robdt nalezy odpowiednio oznakowaé tablicami informacyjnymi oraz
zapewni¢ dostep do zabudowan poprzez wykonanie pomostow przejazdowych i ktadek dla
pieszych. Wykopy nalezy ogrodzi¢ a na noc zainstalowaé oswietlenie. Wykopy w poblizu
uzbrojenia podziemnego — takiego jak sie¢ kanalizacyjna, czy kable podziemne — wykonywacé
recznie, pod nadzorem odpowiednich stuzb, w pozostatych miejscach mechanicznie. Na ma-
pie sytuacyjnej i profilu zaznaczono skrzyzowanie z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym.

Cato$¢ robdt wykonaé zgodnie z warunkami technicznymi ,,Wykonania i Odbioru Ro-
b6t Budowlano — Montazowych” cz. II — Instalacje Sanitarne.

9.0. Przejscia pod przeszkodami

Na trasie projektowanego rurociggu ttocznego znajduj¢ si¢ droga o nawierzchni asfal-
towej (ul. Zielona). Przejscie pod ww. droga, nastgpi w rurze ostonowej typu CC-GRP, za-
ktadanej metodg przewiertu.

10.0. Proba szczelnosci

Probe szczelnosci projektowanego rurociggu ttocznego nalezy wykonaé zgodnie z nor-
ma PN-97/B—10725 na cisnienie 1,0 MPa.

11.0. Warunki BHP

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. nr 47, poz. 401 z dnia 19.03.2003 r.).

Catos¢ robot wykonaé zgodnie z ,,Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Ro-

bot Budowlano — Montazowych” cz. II — Instalacje Sanitarne.

12.0. Charakterystyka prawna terenu

Realizacja przepompowni wody wraz z rurociggiem ttocznym i rurociggiem ssawnym
nie jest zwigzana z zadnymi wywlaszczeniami i zmianami uzytkownika gruntow. Zardéwno
przepompownia wody jak i rurociagi zlokalizowane zostaty na terenie bedacym wilasnoscig
Gminy Zmigrod.
11.0. Zasilanie energetyczne przepompowni

Przepompownia bedzie zasilana w energi¢ elektryczng ze zlgcza pomiarowego typu
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7ZK3c-1P-X, ktére zostalo wybudowane przez Rejon Dystrybucji w Obornikach Slaskich,
zgodnie z warunkami wydanymi przez ww. Rejon. Z zatgczonej do warunkow mapy wynika,

ze przyltacze zostato zlokalizowane w obrgbie ogrodzenia przepompowni. Szafa sterownicza
przepompowni zostanie podigczona do ztgcza przewodem dostarczanym wraz z przepom-

pownia.

Opracowal:
mgr ing. Antoni Polak
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INFORMACJA
dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ze wzgledu na specyfike
robot uwzgledniang w planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

OBIEKT: AKTUALIZACJA PROJKETU BUDOWLANEGO
Przepompownia wod deszczowych przy
ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie

LOKALIZACJA: Zmigrod, ul. Rzemie$lnicza

INWESTOR: Gmina Zmigréd
pl. Wojska Polskiego 2-3
55-140 Zmigrod

PROJEKTANT : mgr inz. Antoni Polak
upraw. proj. nr 295/88/UW
— specjalnos¢ instalacyjno — inzynieryjna

Zakres opracowania:

Opracowanie zawiera opis w zakresie wymaganym przez:

- przepisy Prawa Budowlanego (DZ. U. z dnia 26.08.1994 r. z pdzniejszymi
zmianami), zawarte w art. 20 ust. 1 lit. ,,b”

- przepisy rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie szczegdtowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz szczegdlowego zakresu rodzaju robdt budowlanych, stwarzajg-
cych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. z 2003 r. nr 120 poz.
1126).

Wroctaw, czerwiec 2019 r.
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Cze¢s¢ opisowa
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
1.0. Zakres robét
2. Przepompownia wody:

1) obudowa betonowa zagtebiona pod terenem o wymiarach:
- Srednica wewngtrzna — 3 000 mm,
- wysoko$¢ obudowy -3 300 mm

2) pompy 2 szt:
— wydajno$é Qmax = 300,0 /s,
— wysokos¢ podnoszenia H=3,31m s.w. wraz z armaturg i szafg sterowniczg

3) zastawka kanatowa z niewznoszacym trzpieniem i podnoszong plyta o

wymiarach 1000x1000 mm, z adapterem do montazu w przepompowni

o $rednicy 3000 mm - kpl, 1
4) zasuwa klinowa kotnierzowa do zabudowy w gruncie DN 500 mm
z obudowa i skrzynkg uliczng -kpl. 1

6) ogrodzenie z paneli systemowych o wysokosci H=1760 mm z cokotem
betonowym dtugosé ogrodzenia L=29,0 m,
6) furtka z elementéw systemowych o wysokosci H=1760 mm, i szerokosci
1,2 m,
7) zagospodarowanie terenu wokot przepompowni z kostki brukowej o grubosci
6 cm, o powierzchni F=26,5 m®.
2. Rurociag tloczny z rur PE100 SDR 17 o $rednicy 500x29,7 mm, 1L=136,0 m,
3. Rurocigg ssawny z rur stalowych izolowanych fabrycznie o $rednicy DN 1016x21 mm,
L=9,0 m,
4. Przewiert rurg typu CC-GRP o $rednicy 616x21,0 mm, L=8,0 m/1 szt.,
5. Rura ochronna PE100 SDR 17 o $rednicy 630x37,4 mm, L=12,0 m/2 szt

2.0. Kolejnos¢ realizacji obiektow
2.1. Przepompownia wody
2.2. Rurociag ttoczny

2.3. Rurociag ssawny
2.4. Ogrodzenie
2.5. Utwardzenie terenu

3.0. Wykaz istniejacych obiektow budowlanych
3.1. Istniejgce kable energetyczne

4.0. Elementy zagospodarowania terenu, ktore mogg stwarzaé¢ zagrozenie bezpieczen-
stwa i zdrowia ludzi:
— 1istniejgce kable energetyczne

5.0. Zagrozenia wystepujace podczas realizacji inwestycji:
— wykopy stwarzajace zagrozenie przysypania ziemig i upadek z wysokosci
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— prowadzenie prac sprzgtem mechanicznym
— wykonywanie rob6t w poblizu kabli energetycznych
— ruch uliczny

6.0. Sposéb prowadzenia instruktazu pracownikow

Przed dopuszczeniem do wykonywania prac wszyscy pracownicy powinni zostaé przeszko-
leni w zakresie BHP, zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Szkolenie powinno by¢ prze-
prowadzone przez uprawnionych specjalistow w zakresie BHP.

7.0. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom

Do $rodkéw zapobiegajacych niebezpieczefistwom wynikajgcym z prowadzenia robot przy
realizacji w/w inwestycji naleza:
— oznakowanie i zabezpieczenie przed dostepem o0sob postronnych miejsca prowadzenia
robdt ziemnych i montazowych;

— przygotowanie odpowiednio wyposazonego zaplecza budowy w $rodki pierwszej pomo-
cy medycznej oraz lacznosci;

— wyposazenie pracownikow w $rodki ochrony osobistej (rekawice ochronne, kaski
ochronne i kamizelki);

— reczne wykonywanie rob6t ziemnych w rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego;,
_ skladowanie ciezkich materiatéw zgodnie z instrukcjami producentow i przepisami BHP
w miejscach, do ktérych bedzie ograniczony dostgp 0séb postronnych;

— zabezpieczenie glebokich wykopéw oraz przygotowanie bezpiecznych zej$¢ do wyko-
pow;

— wygrodzenie terenu prac, wlasciwe oznakowanie placu budowy poprzez ustawienie tablic
ostrzegawczych o gtebokich wykopach oraz o$wietlonych w nocy barierek.

Whioski:

W my$l art. 21.a.1. Prawa Budowlanego (DZ. U. z dnia 26.08.1994 r. z pOzniejszymi zmia-
nami) do sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz) zobowigzany jest
kierownik budowy. Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz) winien by¢ sporza-
dzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w spra-
wie informacji dotyczacej bezpieczenistwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003 r. nr 120 poz. 1126). Plan ten powinien uwzgledniaé specyfi-
ke obiektu budowlanego i warunki prowadzenia robot budowlanych, a przede wszystkim po-
winien uwzgledniaé przedstawione wyzej roboty szczegdlnie niebezpieczne.

Opracowat:
mgr inz. Antoni Polak
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1.  WSTEP

1.1. Podstawa opracowania specyfikacji
Umowa Nr 4.AGN.2019 z dnia 06.02.2019 r. zawarta pomiedzy
Gming Zmigréd
a firmg ,PROJEKTOWANIE | NADZORY” Antoni Polak we Wroctawiu.

1.2. Zakres specyfikacji

Specyfikacja zawiera ogolne dane o inwestycji, ogélne zasady prowadzenia robét oraz
specyfikacje szczegotowe dotyczagce przepompowni wod deszczowych, rurociggu ttocznego,
rurociggu ssawnego, zagospodarowania rejonu przepompowni wraz z robotami towarzyszgcymi
przewidzianymi do wykonania w ramach zadania inwestycyjnego
pn. , Budowa przepompowni wod deszczowych w rejonie ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie”.

1.3. Wykorzystane materiaty

e ,Budowa przepompowni wod deszczowych w rejonie ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie”.
Projekt budowlany

e ,Budowa przepompowni wod deszczowych w rejonie ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie”.
Przedmiar robot

e ,Budowa przepompowni wod deszczowych w rejonie ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie”.
Kosztorys inwestorski

* Ogolne specyfikacje techniczne opracowane przez Generalng Dyrekcje Drog
Publicznych

2. INFORMACJE OGOLNE

2.1. Inwestor
Gmina Zmigrod
pl. Wojska Polskiego 2-3
55-140 Zmigréd

2.2. Nazwainwestycji i adres

,Budowa przepompowni wod deszczowych w rejonie ul. Rzemiesiniczej
w Zmigrodzie”.

2.3.  Zakres inwestycji
1. Przepompownia wéd deszczowych:

1) obudowa betonowa zagtebiona pod terenem o wymiarach:
- 8rednica wewnetrzna — 3000 mm,
- wysokos¢ obudowy — 3300 mm

2) pompy 2 szt:
— wydajnos¢ Qmax = 300,0 I/s,
— wysokos$¢ podnoszenia H=3,31m s.w. wraz z armaturg i szafg sterownicza
3) Zastawka kanatowa z niewznoszacym trzpieniem i podnoszong ptytg
o0 wymiarach 1000x1000 mm, z adapterem do montazu w przepompowni
o Srednicy 3000 mm -1 kpl.
4) zasuwa odcinajgca nozowa DN 500 mm z obudowg i skrzynkg uliczng  — 1 kpl.

5) ogrodzenie z paneli systemowych o wysoko$ci H=1760 mm z cokotem
betonowym dtugos¢ ogrodzenia L=29,0 m,
6) furtka z elementéw systemowych o wysokosci H=1760 mm, i szerokosci
1,2m — 1 kpl.
7) zagospodarowanie terenu wokot przepompowni z kostki brukowej o grubosci
6 cm, o powierzchni F=26,5 m?.



2. Rurociag ttoczny z rur PE100 SDR 17 o $rednicy 500x29,7 mm, L=136,0 m,

3. Rurocigg ssawny z rur stalowych izolowanych fabrycznie o $rednicy DN 1016x21 mm,
L=9,0 m,

4. Przewiert rurg typu CC-GRP o $rednicy 616x21,0 mm, L=8,0 m/1 szt.,

5. Rura ochronna PE100 SDR 17 0 $rednicy 630x37,4 mm, L=12,0 m/2 szt.

2.4. Lokalizacja inwestycji
Inwestycja zlokalizowana bedzie na dziatkach bedgcych wiasnoscig Gminy Zmigrod oraz
innych instytuciji.
Mapa ewidenc;ji gruntow, wykaz wiascicieli dziatek i ich zgody stanowi odrebny zatgcznik.

3. WARUNKI REALIZACJI INWESTYCJI

3.1. Warunki terenowe

Przepompownia wod deszczowych jak rurociggi ttoczny i ssawny zlokalizowane zostaty
na dziatkach gminnych.

3.2.  Nadzor archeologiczno-konserwatorski

Wszelkie odkryte podczas prac ziemnych przedmioty zabytkowe oraz obiekty
nieruchome i nawarstwienia kulturowe podlegajg ochronie prawne;j.

4. PARAMETRY PROJEKTOWANYCH OBIEKTOW

4.1. Przepompownia woéd deszczowych

4.1.1.0Obudowa betonowa zagtebiona pod terenem o wymiarach:
- $rednica wewnetrzna — 3000 mm,
- wysokos¢ obudowy — 3300 mm

4.1.2.Pompy 2 szt:
—wydajnos¢ Qnax = 300,0 I/s,
— wysokos¢ podnoszenia H=3,31m s.w. wraz z armaturg i szafg sterowniczg
4.1.3. Zastawka kanatowa z niewznoszgcym trzpieniem i podnoszong ptytg o wymiarach
1000x1000 mm, z adapterem do montazu w przepompowni o srednicy 3000 mm -1 kpl
4.1.4. Zasuwa odcinajgca nozowa DN 500 mm z obudowg i skrzynkg uliczng — 1 kpl.

4.2. Zagospodarowanie terenu przepompowni
4.2.1. Ogrodzenie z paneli systemowych o wysokosci H=1760 mm z cokotem
betonowym dtugos¢ ogrodzenia L=29,0 m
4.2.2. Furtka z elementéw systemowych o wysokosci H=1760 mm, i szerokosci 1,2 m
4.2.3. Terenu wokot przepompowni z kostki brukowej o grubosci 6 cm, o powierzchni F=26,5 m?

4.3. Rurociag ttoczny i rurociag ssawny
4.3.1. Rurocigg ttoczny z rur polietylenowych typu PE100 SDR 17

o srednicy 500x29,7 mm, L=136.0m
4.3.2. Rurocigg ssawny z rur stalowych izolowanych o srednicy 1016x11,0 mm L=9,0 m
4.3.3. Przewiert rurg typu CC-GRP o Srednicy 616x21,0 mm L=8,0m
4.3.4. Rura ochronna PE100 SDR17 o $rednicy 630x37,4 mm L=12,0m

5. ZAKRES ROBOT

Dokumentacja projektowa przewiduje wykonanie przy budowie pn: ,Budowa przepompowni
wod deszczowych w rejonie ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie” nastepujgcego zakresu roboét
wyszczegolnionego w przedmiarze robét:



5.1.
5.1.1.
5.1.2.
5.2.
5.3.
5.3.1.
5.2.2.

Przepompownia wdd deszczowych CPV 45 23 13 00- 8
Roboty ziemne CPV 45 11 20 00- 5

Dostawa i montaz pompowni

Zagospodarowanie rejonu przepompowni CPV 45 23 13 00- 8
Rurociag tloczny i rurocigg ssawny

Roboty ziemne

Rurociggi i uzbrojenie

Pozycja

przedmiaru
od do
1 10
11 20
21 30
31 43
44 56
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1. WSTEP
11. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogodlne
dotyczgce wykonania i odbioru robot, ktoére zostang wykonane w ramach zadania
inwestycyjnego pn. ” Budowa przepompowni wod deszczowych w rejonie ul. Rzemies$iniczej
w Zmigrodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdine dla
wszystkich robot przewidzianych przy budowie przepompowni wod deszczowych oraz
rurociggu tlocznego i ssawnego, przewidzianych w ramach zadania pn. ,Budowa
przepompowni wod deszczowych w rejonie ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie”.

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie Zz obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzeh i okolicznosci
zachodzgcych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do

kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Ksiega obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi

stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie

wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikdéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg
potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.4. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez

Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng

jakosci materiatow oraz robét.

1.45. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdét, zgodne =z

dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.6. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg scieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodnosc¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.8. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.9. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera,
w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robdét lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca
autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.10. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

1.4.11. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.4.12. Zadanie budowlane - czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub  technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu
robot zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.4.13. Budowa — to wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze
odbudowa, rozbudowa oraz nadbudowa istniejgcego obiektu budowlanego.

1.4.14. Inspektor — imiennie wyznaczona przez Zamawiajgcego osoba Ilub instytucja
reprezentujgca go i posiadajgca petnomocnictwo Zamawiajgcego do wystepowania w roli
inspektora nadzoru i decydowania w zasadniczych kwestiach dotyczgcych prowadzenia
kontraktu.

1.4.15. Teren budowy — przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz z
przestrzenig zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy.

1.4.16. Dokumenty budowy — pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem
budowlanym, pozwolenie wodnoprawne wraz z zatgczonym operatem wodnoprawnym,
dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i ostatecznych, w miare potrzeby, rysunki i
opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzka obmiardw.

1.4.17. Dokumentacja podwykonawcza — dokumenty budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
1.4.18. Aprobata techniczna — dokument potwierdzajgcy pozytywng opinie techniczng wyrobu i
stwierdzajgcy jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie dla okreslonych warunkéw.
Aprobata techniczna jest wydawana przez jednostke autoryzowang do wydawania takich
aprobat. Lista autoryzowanych instytucji jest zamieszczona w Rozporzadzeniu Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z 19 grudnia 1994 r. w sprawie aprobat i kryteriow
technicznych dotyczgcych wyrobéw budowlanych (Dziennik Ustaw nr 10 z 8 lutego 1995,
pozycja 48).

1.4.19. Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami certyfikacji,
potwierdzajgcy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany
wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z okreslong normg lub wtasciwymi przepisami prawnymi.
W budownictwie (zgodnie z Ustawg z 7 lipca 1994 — Prawo Budowlane) certyfikat potwierdza
zgodnos¢ wyrobu z PN lub (w przypadku, gdy nie wymagana jest PN dla danego wyrobu), ze
wydano aprobate techniczng.

1.4.20. Znak zgodnosci — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami
systemu certyfikacji, wskazujgcy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz dany wyréb,
proces lub ustuga sg zgodne z okreslong normg lub z wtasciwymi przepisami prawnymi.

14.21. Rysunki — Czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem Robdt.
1.4.22. Przedmiar robot — zestawienie przewidzianych do wykonania Robdét wedtug

technologicznej kolejnosci ich wykonywania wraz z podaniem ilosci Robét w ustalonych
jednostkach przedmiarowych.
1.4.23. Wyceniony Przedmiar Robot — Przedmiar Robdt wyceniony przez Wykonawce i
stanowigcy czesc¢ jego Oferty.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg SST i poleceniami Inzyniera.

15.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
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1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne

z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na
dokumentacje projektowa:

- Zamawiajgcego,
- sporzadzong przez Wykonawce.

Dokumentacja projektowa Zamawiajgcego skfada sie z::
a) Projekt budowlany i wykonawczy - 2 egz.
b) Specyfikacja techniczna - 2 egz.
c) Przedmiar robot - 2 egz.
d) Kosztorys inwestorski - 1 egz.
e) Mapa ewidencji gruntow, wykaz wiascicieli dziatek, zgody wiascicieli dziatek - 1 egz.

Dokumentacja Projektowa przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:
Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego po rozstrzygnieciu przetargu 2 egzemplarze
projektow wykonawczych na roboty objete Zamdwieniem. petna Dokumentacja
projektowa znajduje sie, w okresie przygotowani ofert, do wgladu w siedzibie
Zamawiajgcego.

Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce:
Wykonawca, jesli to konieczne, we wtasnym zakresie opracuje i uzgodni:
= zawarcie umoéw cywilnych na dzierzawe terenu dla potrzeb budowy, z
wiascicielami/wladajgcymi gruntow,
= powiadomienie stron posiadajgcych interesy w planowanym obrebie prowadzenia
robdt,
» projekt tymczasowych drég technologicznych na czas budowy wraz z wykonaniem
powyzszych drog,
» projekt organizacji ruchu zastepczego na drogach publicznych, w przypadku
planowania ich zajecia.
Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sie koniecznym uzupetnienie Dokumentacii
Projektowej przekazanej przez Zamawiajgcego Wykonawca sporzadzi brakujgce i ST na
wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przedtozy je Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.
Wykonawca winien wykona¢ Dokumentacje Geodezyjng podwykonawczg catosci
wykonanych robot.
Koszt wykonania dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robat.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacija projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczeh w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg i SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé
zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub SST i wptynie to na niezadowalajgcg jako$é elementu budowli, to takie

materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod
ruchem").

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy,
w sposéb okreslony w OST, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robdét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdét w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych
zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane
przez Inzyniera.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposéb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wigczony w cene umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdét, wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wigczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw
i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unikaé uszkodzen Ilub wucigzliwoéci dla oséb lub wiasnoéci spotecznej i innych,
a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego

sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
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1. lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdbw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatdbw na Srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robét ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢é uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajgcy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatbw od
wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych
wtascicielami tych urzgadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg
dla wszelkiego rodzaju roboét, ktére majg byé wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i
wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciggty
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bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich

robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca przed przystgpieniom do robdt sporzadzi plan bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia BIOZ w oparciu o informacje zamieszczong w Dokumentaciji

Projektowej i zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow dotyczgcych

bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych

odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych

na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdét i za wszelkie
materiaty i urzgdzenia uzywane do robo6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia
robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub
jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inzyniera powinien rozpoczgc¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez
witadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek
sposodb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pehi
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciggty bedzie

informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnos$ne dokumenty.

2. MATERIALY
21.  Zrédia uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materiatbw przeznaczonych do rob6ot Wykonawca przedstawi
szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego zrodta  wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatdw i odpowiednie Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego Zrédta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggty
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spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajgc w to zrédta wskazane
przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty 2z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i
selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan
iloSciowych i jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdw do robaét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu
po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjgtkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrodet materiatdbw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwoérnie materiatdbw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materiatbw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedag
zachowane nastepujgce warunki:

Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

24. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, bgdZz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem i
nie zaptaceniem.

25.  Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedag
one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg
jakosc¢ i wiasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatbw bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
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zorganizowanych przez Wykonawce.
26. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$s¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod"
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programem zapewnienia
jakosci lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byc¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtadciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami SST, programem zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot
oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyzna-

17



czenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang jesli wymagaé tego bedzie Inzynier,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé. -

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
rob6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdbw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robét zgodnie z dokumentacijg projektowg, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czes¢ ogolng opisujgca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania
poszczegllinych
elementéw robdt,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmdw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i
zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych
informaciji Inzynierowi;

b) czes¢ szczegbdtowa opisujgcyg dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggngc¢ zatozong jako$¢ robaot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatbw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz robdt z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedo-
ciggnieciach dotyczacych urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze
mogg wptyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma Mzycie do robd6t
badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosc¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji
mogg byc¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzg watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez

inzyniera bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

6.4. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowac¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.
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6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatdow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez \Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ prébki materiatdbw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtormych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacjg projektowg i SST.

W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez \Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktdre spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb
jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu
robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzgdku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone
kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
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Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlnoSci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,
- uwagi i polecenia inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnosc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentac;ji
projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robaét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badanh z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdinych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zazna-
czeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

(2) Ksiega obmiardw.

Ksiega obmiardéw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementdéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedag
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1)+(3)
nastepujgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e) protokoty odbioru robdét,
f) protokoty z narad i ustalen,
g) korespondencje na budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar robo6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie
z dokumentacjg projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
0 zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow.

Dtugos$ci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli SST wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedag
wyliczone w m? jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekrd;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedag
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagiizasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac¢ to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku
miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru
obmiarow, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

C) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.2.  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych robaét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbi6r bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o

przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3.  Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwitocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczgc od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentow,
0 ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot
uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych
rob6t w poszczegdélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6ot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdét jest
protokét  odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé
nastepujgce dokumenty:

1 dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i

ew. uzupetniajgce lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z

SST, i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SSTiew. PZ],

7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towarzyszacych (np. na przetozenie

linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robét wiascicielom urzgdzen,

0. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumenta-
cyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot".

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
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jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Ilub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg
obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2.  Warunki umowy i wymagania ogoélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych
zawartych w OST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuije:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieh wynikajgcych z postepu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) opfaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

() tymczasowa przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych
oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(@) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(B) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

11. PRZEPISY | NORMY

Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z polskim prawem.
Specyfikacje powotujg sie na Polskie Normy (PN), normy branzowe (BN), instrukcje i
przepisy prawa. Powinny one by¢ traktowane jako nieodtgczna cze$c¢ i stosowane fgcznie
ze Specyfikacjg Techniczng i Dokumentacjg Projektowg. Zastosowanie powinno mieé
ostatnie wydanie Polskich Norm (datowane nie pézniej niz 30 dni przed datg ztozenia
oferent), chyba ze w specyfikacjach okreslono inaczej. W przypadku braku Polskich Norm
w danej dziedzinie nalezy stosowac odpowiednie Normy Europejskie lub miedzynarodowe
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w zakresie przyjetym przez polskie prawo. Od wykonawcy bedzie wymagato sie spetnienia
ich zapisOw i wymagan w trakcie realizacji Robot.

Przyjmuje sie, ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z zawartoscig i wymogami tych
norm.

Szczegdtowa lista Polskich Norm jest dostepna w Instytucie Norm Polskich ( strona
internetowa www.pkn.pl) w wers;ji polskiej i angielskiej.

Jesli zachodzi sprzeczno$¢ miedzy Specyfikacjami i odpowiednig norma, to wymagania
Specyfikacji majg pierwszenstwo.

Jesli wytworca materiatéw lub producent Urzgdzen oferuje Materiaty lub Urzgdzenia
zgodne z wymaganiami innych norm to te normy muszg by¢ réwnowazne lub spetnia¢
wyzsze wymagania niz wyszczegolnione w niniejszych Specyfikacjach, a wszystkie
szczegoty dotyczace réznic Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Inzynierowi.

W szczegolnosci Wykonawca powinien postepowac zgodnie z nastepujgcymi regulacjami
prawnymi i normami:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2006 r. Nr 156,
poz. 118) z dnia 17.08.2006 r.

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 223 z
2007 roku, poz.1655, z pdzniejszymi zmianami)

3. Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym
odprowadzeniu sciekéw (Dz. U. 2001 Nr 72, poz. 474 z pdzniejszymi zmianami).
Tekst jednolity (Dz. U. 2006 Nr123 poz. 858),

4. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. om drogach publicznych (Dz. U. 1985 Nr 14, poz. 60
Z pOzniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz.
881)

6. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodno$ci (Dz. U. 20002 NR
166, poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami).

7. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627 z pdzniejszymi zmianami).

8. Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. Prawo wodne (Dz. U. 2001 NR 115, poz. 1229 z
pdzniejszymi zmianami)

9. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. 2001 NR 62, poz. 628 z
poézniejszymi zmianami).

10. Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym
(Dz. U. 2003 r. Nr 80, poz. 717 z pdzniejszymi zmianami).

11. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30
p0z.163 z pdzniejszymi zmianami). Tekst jednolity (Dz. U. 2005 Nr 240, poz. 2027).

12. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Orzestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego
1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz
czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie (Dz. U. 1995 Nr 25,
poz. 133).

13. Rozporzgdzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia
2001 r. w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz uzgadniania
dokumentaciji projektowej (Dz. U. 2001 Nr 38, poz. 455)

14. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r. w
sprawie samodzielnych funkcji technicznych e budownictwie (Dz. U. 2006 Nr 83,
poz. 578).

15. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia,
zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. 2002 Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).

16. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie
informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenhstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. 2002 NR 120, poz. 1126).

17. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 luty 2003 r. w sprawie
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18.

19.

20.

21.

22.
23.
24.

25.

26.

27.

28.

10.1.

bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. 2003 Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w
sprawie ogoélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 1997 Nr 129,
poz. 884 z pdzniejszymi zmianami).

Tekst jednolity (Dz. U. 2003 Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen
technicznych do rob6t ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. 2001 NR 118,
poz. 1263).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1
pazdziernika 1993 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploataciji,
remontach i konserwacji sieci komunalnych (Dz. U. 1993 Nr 96, poz. 437).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dna 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. 2003 Nr 47, poz. 401).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 132 z
pozniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 Nr 81
poz. 351 z pdzniejszymi zmianami). Tekst jednolity (Dz. U. 2002 Nr 147, poz. 1229).
Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r. Kodeks Pracy )Dz. U. 1974 Nr 24, poz. 141 z
pbzniejszymi zmianami). Tekst jednolity (Dz. U. 1998 NR 2, poz. 94).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania
(Dz. U. 2004 Nr 249, poz. 2497).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobow deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. 2004 Nr 198, poz. 2041).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
systemow oceny zgodnos$ci, wymagan, jakie powinny spetniaé notyfikowane
jednostki uczestniczgce w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobow
budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. 2004 Nr 195, poz. 2011 z pdzniejszymi
Zmianami).

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. 2002 Nr 166,
poz. 1360 z pdézniejszymi zmianami). Tekst jednolity (Dz. U. Nr 204, poz. 2087 ).

INNE DOKUMENTY | INSTRUKCJE

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowano-montazowych (tom |,
I, 1, 1v, V) Arkady, warszawa 1989-1990

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji. Centralny Osrodek
Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa 2001.
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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST1 sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy rurociggu ttocznego i
rurociggu ssawnego i jej punktow wysokosciowych.

1.2.  Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja techniczna SST1 stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zwigzanych z budowg przepompowni waéd

deszczowych, rurociggu ttocznego i rurociggu ssawnego w ramach zadania pn. ,Budowa
przepompowni wéd deszczowych w rejonie ul. RzemiesIniczej w Zmigrodzie”.

1.3.  Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu
odtworzenie w terenie przebiegu trasy rurociggu ttocznego i rurociggu ssawnego oraz
potozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko-
Sciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych,
b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow

Wyznaczenie obiektow sieci wodociggowej i przytgczy wodociggowych obejmuje
sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w
sposdb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania
obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

15. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogélne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
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Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
OST ,Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce
stalowe Srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki" powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogolne" pkt. 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujgcy
sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy sieci wodociggowej i przytgczy
wodociggowych oraz jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej
doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne" pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przejg¢ od Zamawiajgcego
dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.
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W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny
by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okre$lonych w dokumentac;ji
projektowej, to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreSlajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i pofozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byc¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét
nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy sieci wodociggowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
sieci wodociggowej oraz obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z takg doktadnosciag, aby sredni btgd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng
w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w

odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50
metrow.



Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy

nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatbw wymienionych w pkt. 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét
zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i
wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg

projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i W miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1
metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta, co
najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaC wykonanie nasypow i
wykopdw o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST ,Wymagania ogolne" pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogollne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robdét
zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czescig obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 8.

8.2. Sposdb odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie

szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.

34



10.

A

Noughkw

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogdlne"

pkt. 9.
Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuije:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdbwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznako-
wanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzgd Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SST2

ROBOTY ZIEMNE

Oznaczenie kodu wedtug Wspdlnego Stownika Zamaowien (CPV)
45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST-2 sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST.

* Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi zatgcznik do umowy jako dokument
przetargowy przy zlecaniu budowy pn. ,Budowa przepompowni wod deszczowych w
rejonie ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie”.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy przepompowni wéd deszczowych oraz rurociggu ttocznego i
rurociggu ssawnego, przewidzianych w ramach zadania pn. ,Budowa przepompowni wod
deszczowych w rejonie ul. Rzemieslniczej w Zmigrodzie”:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat 1+V),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Gtebokos$¢ wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej dna robot ziemnych po
wykonaniu zdjecia warstwy ziemi urodzajne;j.

1.4.2. Wykop ptytki - wykop, ktorego gtebokos$c¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3. Wykop sredni - wykop, ktorego gtebokos$c¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4.Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.5. Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego
probki nie wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody
destylowanej; majg wytrzymato$¢ na Sciskanie R. ponad 0,2 Mpa; wymaga uzycia
Srodkdw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych Iub hydraulicznych do
odspojenia.

1.4.6. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypéw, potozony w
obrebie obiektu kubaturowego

1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub
wykonania nasypow, potozone poza placem budowy.

1.4.8. Odktad miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych
prac zwigzanych z tym obiektem.

1.4.9. Podioze — podtoze naturalne z okreslonym rodzajem podsypki wymaganej ze wzgledu na
materiat, z ktérego wykonano rury sieci wodociggowej, zgodnie z warunkami technicznymi
producenta tych rur.

1.4.10. Podsypka — materiat gruntowy miedzy dnem wykopu a przewodem sieci wodociggowej i
obsypka.
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1.4.11. Osypka — materiat gruntowy miedzy podsypka a zasypka wstepng, otaczajgce przewdd
wodociggowy
1.4.12. Zasypka wstepna — warstwa wypetniajgcego materiatu gruntowego tuz nad wierzchem rury
1.4.13. Zasypka gldwna — warstwa wypetiajgcego materiatu gruntowego miedzy powierzchnig
zasypki wstepnej i terenu.
1.4.14. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan
zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:

Pa - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m?®),

Pds - mMaksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymailne;,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzgca do oceny

zagesgczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [5],
(Mg/m”).

1.4.15. Wskaznik r6znoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntéw
niespoistych, okreslona wg wzoru:

Uzdﬂ

gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.16. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, .odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w OST ,Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST ,Wymagania ogdIne" pkt. 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podstawe podziatu gruntéw i innych materiatow na kategorie pod wzgledem trudnosci
ich odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecietne warto$ci
gestosci objetosciowej gruntow i materiatbw w stanie naturalnym oraz wspdtczynnikow
spulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunt wydobyty z wykopdw i sktadowany na odktad do zasypania rurociggéow — wg
PN-86-B-02480 i PN-81-B-03020 (do zasypania wykopu nalezy stosowaé grunty sypkie,
srednio lub gruboziarniste, dobrze zageszczajace sie, bez korzeni, grud i kamieni, mineralne).
Do zasypki mozna uzy¢ grunt wydobyty z wykopu, jezeli spetnia w/w wymagania.

Piasek —wg PN-B-11113
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Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypania wykopow. Grunty przydatne do
zasypania wykopdw mogg by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig
nadmiar objetosci robét ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedgc nadmiarem
objetosci robét ziemnych, zostaty za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza
teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych
kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw
przydatnych ze zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odktad. Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowigzkéw
Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazac
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z
powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi.

Tablica1.  Podziat gruntdw i innych materiatdw na kategorie wg [8]

Kate- Gestos¢ | Przecigtne
goria objeto-  [spulchnienie
Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu $ciowa po odspojeniu
w stanie w% od _
naturalnym | pierwotne
KN/m?® obietosci”
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5 do 15
1 |Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezlezate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne 17,7 od 15 do 25
plastyczne 12,7 od 15 do 25
2  |Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci 10,8 od 20 do 30
do 30 mm
Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 16,7 od 15 do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, 16,7 od 15 do 25

ttuczniem lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub matospoisty

Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potzwarte 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 [Nasyp zlezaty z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzem,
ttuczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarach
do 40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina ciezka i ity wilgotne, twardoplastyczne 19.6
i plastyczne, bez gtazow 17,7 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 19,6 od 20 do 30
17,7
Popioty lotne zlezate 19,6 od 20 do 30
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35

Nasyp zlezaty z gliny lub itu z gruzem, ttuczniem
i odpadkami drewna lub gtazami o masie do 25 kg,

stanowigcymi do 10% objetosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 |Glina, glina ciezka i ity matowilgotne, potzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35

Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi do 10%

objetosci gruntu 20,6 od 25 do 35

Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 50 kg 16,7 od 25do 35

otupek miekki 19,6 od 25 do 35

Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm
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lub z gtazami o0 masie do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19.6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi 10*°30%
objetosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 17,7 od 30 do 45
5 | Gruz cedlany i rumowisko budowlane silnie scementowane
lub w blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle miekkie lub srednio twarde stabo spekane 16,7
22.6 od 30 do 45
Opoka kredowa miekka tub zbita 16,7
22,6 od 30 do 45
Tablica 1. c.d. Podziat gruntéw i innych materiatow na kategorie
/Negiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
itotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czesciowo sypki 15,7 od 30 do 45
ifotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niespekany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakdw gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
lupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow gtéwnie skat osadowych
0 spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy niespekany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
Wapienh twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapien krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto- 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym
Zlepience z otoczakéw skat gtdwnie krystalicznych 25,5 od 45 do 50
0 spoiwie wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Gnejs
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Granit Srednio i drobnoziarnisty

Sjenit Srednioziarnisty

Gnejs twardy

Porfir

Trachit, liparyt, i skaty pokruszone
Granitognejs

Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach
Gabro

Gabrodiabaz i kwarcyt

Bazalt

25,5
26,5
25,5
26,5
24,5
26,5
25,5
27,4
26,5
26,5
27,4
25,5
27,4

od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50

1) Mniejsze wartosci stosowac przy obliczaniu ilosci materiatéw na warstwy nasypow przed ich
zageszczeniem, wieksze wartosci przy obliczaniu objetosci i ilosci Srodkéw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]

Lp. |Wyszczegdlnienie |Jed- Grupy gruntow
wiasciwosci nostki [ Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 |Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty |mato
niegliniasty - zwietrzelina wysadzinowe
- Zwir gliniaste - glina piasz-
- pospotka - rumosz czysta zwiezta,
- piasek gruby gliniasty glina zwieza,
- piasek $redni |- zwir gliniasty glina pylasta
- piasek drobny |- pospédtka zwiezta
- zuzel gliniasta - it, it piaszczy-
nierozpadowy sty, it pylasty
bardzo
wysadzinowe
- piasek gliniasty
- pyt, pyt piasz-
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 |Zawartos¢ czgstek
<0,075mm % <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 |Kapilamosé
biema Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 |Wskaznik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25




3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST ,Wymagania ogdine" pkt. 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzgdzenia do hydromechanizadiji itp.),
- wydobywania gruntéw (koparki),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociggi itp.),
- sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),
- wibromtot ZP-10D.
- wibromtot ZW-10D.
- zuraw samochodowy 12-16 t,
- agregat pragdotwodrczy 38 kVA

4. TRANSPORT
4.1. 0Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST ,Wymagania ogolne" pkt. 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢é dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢é ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne warunki wykonania robo6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do akceptacji Projekt  Organizacji
i Harmonogram robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich powinny by¢ wykonywane
roboty ziemne.

5.1.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do Robét nalezy:
- zapoznac sie z planami sytuacyjno-wysokosciowymi, wymiarami i rzednymi
istniejgcych i projektowanych ciekow i sieci;
-z wlascicielami terendw uzgodni¢ protokolarnie warunki i termin prowadzenia
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robot ;

- ustali¢ miejsce Terenu Budowy, w tym zaplecza

- ustali¢ miejsce sktadowania urobku ;

- ustali¢ sposob zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg opadows ;

- nalezy wytyczyC oS sieci w terenie przez uprawnionego geodete ;

- dokonac trwatego oznaczenia osi w terenie za pomocg kotkdéw osiowych. Kotki osiowe
wbi¢ na zatamaniach w osi sieci;

- cigg reperéw nalezy nawigzac do reperdw sieci panstwowej ;

- powiadomi¢ wszystkich uzytkownikdéw obcych sieci o terminie rozpoczecia robot

ziemnych.

5.2. Wykonanie wykopéw

Ogdlne zasady wykonywania robét ziemnych

Ogdlne wymagania dotyczgce prowadzenia Robot podano w OST - punkt 5.

Wykopy pod przewody wodociggowe nalezy wykonac zgodnie z warunkami technicznymi wg
PN-B-10736:99 oraz PN-EN 1610:2002.

Przewiduje sie wykonanie prac w wykopach o $cianach pionowych, wasko
przestrzennych gdy sie¢ bedzie uktadana w pasie drég oraz wykopow skarpowanych na
pozostatych odcinkach.

Krawedzie boczne wykopu oznacza sie przez odmierzenie od kotkéw osiowych, prostopadle
do trasy kanatu, potowy szerokosci wykopu i wbicie w tym miejscu kotkow krawedziowych,
naciggniecie sznura wzdtuz nich i naznaczenie krawedzi na gruncie topatg. Kofki ,$wiadki"
wbija sie po obu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwos¢ odtworzenia jego osi podczas
prowadzenia robot.

Przed rozpoczeciem robo6t ziemnych Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki
terenowe, wykona¢ urzgdzenia odwadniajgce zabezpieczajgce wykop przed zalaniem
wodami opadowymi i powierzchniowymi. Przewaznie mozna to uzyskac¢ przez odpowiednie
wyprofilowanie terenu.

Wykopy pod realizowany odcinek sieci rozpoczg¢ od najnizszego punktu i prowadzi¢ w
gore w kierunku przeciwnym do spadku sieci. Zapewnia to mozliwos¢ grawitacyjnego
odptywu wod z wykopu w czasie opaddw oraz odwodnienia wykopdw nawodnionych.

Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na witasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Urzgdzenia odprowadzajgce wody poza obszar robot nalezy kontrolowac i konserwowaé
przez caty czas trwania robot.

Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajgcych
musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad wykopami ustawi¢ tawy celownicze
umozliwiajgce odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych dna.
Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiggniecia
gtebokosci wiekszej niz 1 m od poziomu terenu, w odlegtosci nie wiekszej, niz co 20 m.

Dno wykopu powinno by¢ réowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji
Projektowej.

Dopuszczalne odchylenie w planie osi wykopdw od osi wytyczonej geodezyjnie nie powinno
przekraczaé £ 2 cm.

Tolerancja dla szerokosci wykopu nie powinna przekraczac = 5 cm.

Odspojenie gruntu

Przyjeto 80% wykopdw wykonywanych mechanicznie i 20% recznie.

W miejscach wolnych od istniejgcego uzbrojenia wykopy liniowe prowadzi¢ mechanicznie.
Przy zblizeniach i skrzyzowaniach z istn. uzbrojeniem roboty ziemne prowadzi¢ recznie.
Wydobywang ziemie na odktad nalezy sktadowac w odlegto$ci 1 m od krawedzi wykopu, aby
utworzy¢ przejscie wzdtuz wykopu.

Przejscie to powinno by¢ stale oczyszczane z wyrzucanej ziemi.

Zdjecie ostatniej warstwy gruntu o grubosci 0,2 m z dna wykopu powinno by¢ wykonane
recznie, bezposrednio przed utozeniem
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podsypki piaskowej.
Szerokosé wykopow
Szerokos¢ [S] dna wykopu o $cianach pionowych dla rurociggéw i kolektoréw, mierzong w
Swietle nie umocnionych Scian wykopow nalezy przyjmowac niezaleznie od gtebokosci i
kategorii gruntu wg wymiaréw:
- fi50-100 Mm-S =0,90m
- fi200mm -S=1,00 m
- fi250mm-S=1,05m
- fi300mMm-S=1,10m
Podane szerokosci wykopoéw dotyczg gruntow suchych (normalnej wilgotnosci). Przy
wykonywaniu wykopdéw w gruntach mokrych, podane szerokosci mozna stosowac gdy
poziom wody gruntowej znajduje sie ponad 1,0 m od dna wykopu.
Szerokos¢ [S] dna wykopu ze skarpami dla rurociggéw i kolektoréw powinna wynosi¢:
-S=fi+2x20cm dlafi do 300 mm,
-S=fi+2x20cm dlafido 300 - 600 mm.
Nachylenia skarp wykopow powinny wynosic:
a) pionowe — w skatach litych, mato spekanych;
b) 2:1 — w gruntach zwieztych i bardzo spoistych (gliny, ity);
c) 1.1 — w skatach spekanych i rumoszach zwietrzatych;
d) 1:1,25 - w gruntach mato spoistych;
e) 1:1,5 - w gruntach sypkich (piaski).
Bezpieczne nachylenie skarp w gruntach spoistych, pkt. b) i d), dotyczy przypadkow, gdy
grunty te wystepujg w stanach zwartych i potzwartych. Dla stanéw plastycznych tych
gruntéow bezpieczne pochylenie skarp powinno wynosi¢ 1:1,5 dla wykopdéw o gtebokosci
do 2 mi1:1,75 dla wykopow o gtebokosci do 3 m.

5.2.1. Obudowa scian i rozbiorka obudowy wykopu

Wykonawca przedstawi do akceptacji Zamawiajgcemu szczegdtowy opis proponowanych
metod zabezpieczenia wykopow na czas budowy przepompowni wod deszczowych oraz
rurociggu ttocznego i rurociggu ssawnego zapewniajgcy bezpieczenstwo pracy i ochrone
wykonywanych obiektéw i rurociggow.

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg Sciany wykopéw pod przepompownie
zabezpieczone bedg grodzicami wbijanymi pionowo, natomiast sciany wykopow
liniowych, wykopow punktowych dla komor przyciskowych zabezpieczane beda
obudowg ptytowo — segmentowg lub wypraskami stalowymi. Obudowy ptytowo
segmentowe , jak i umocnienie z wyprasek nalezy

usuwac rownoczesnie z zasypywaniem wykopow.

5.2.2. Odwodnienie wykopu na czas budowy

Przy wykopach dla przepompowni wéd deszczowych odwodnienie za pomocg igtofiltrow,
natomiast dla potrzeb utozenia rurociggu, przewiduje sie bezposrednie pompowanie wody z
wykopow z wykorzystaniem agregatu spalinowego.

5.2.3. Podioze

Przed przystgpieniem do wykonania podtoza nalezy dokonac¢ odbioru technicznego wykopu -
tolerancja rzednych dna wykopu £ 5 cm.
Rury rurociggow nalezy uktada¢ w odwodnionym wykopie, na wyrownanym podtozu, z
zachowaniem warunku nienaruszalnosci struktury gruntu rodzimego, zgodnie z
zaprojektowanym spadkiem;
- Podtoze dla rur PE10O0 i rur stalowych - grunt rodzimy lub wyprofilowana podsypka
piaskowo-zwirowa gruboziarnista o grubosci 15 cm (ziarna 4*8 /8+16/'mm);
- Zageszczenie podsypki do 96% wg Proctora;
- Gorng warstwe podsypki wykonaé¢ bez zageszczania, ma to by¢ luzna warstwa piasku
grub. 3+5 cm, wyréwnujgca dno wykopu.;
- Podtoze pod rury powinno byc¢ tak przygotowane, aby rury po ich utozeniu opieraty sie
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na catej jego dtugosci. Rura posadowiona na warstwie wyréwnawczej (o grub. 3+5 cm)
powinna sie opiera¢, co najmniej na 1/4 obwodu.
- W miejscach tgczenia rur, w podtozu nalezy wykona¢ niecki montazowe o
szerokosci odpowiadajgcej 2-3 krotnej szerokosci ztgcza
- Dopuszczalne odchylenie w planie krawedzi podtoza od ustalonego na tawach
celowniczych kierunku osi przewodu nie powinno przekracza¢ 5 cm;
- Dopuszczalne zmniejszenie grubosci podioza od przewidywanej w Dokumentacji
Projektowej, nie powinno by¢ wigksze niz 10 %;
- Dopuszczalne odchylenie rzednych podtoza od rzednych w Dokumentacji nie
powinno przekracza¢ £1 cm;
- Wzmocnienie podtoza na odcinkach pod ztgczami powinno by¢ wykonane po prébie
szczelnosci odcinka;
Zageszczanie podsypki nalezy prowadzi¢ przy uzyciu lekkich zageszczarek wibracyjnych
(maksymalny ciezar roboczy 0,30 kN) lub lekkich zageszczarek pitytowych o dziataniu
wstrzgsowym (maksymalny ciezar roboczy do 1,00 kN).
Materiat podioza nie moze by¢é zmrozony i nie moze zawiera¢ kamieni o ostrych
krawedziach.

5.2.4. Zasypka i zageszczanie gruntu

Zasypke przewodow nalezy wykonac zgodnie z normg PN-B 10736:99
Zasypanie rurociggu przeprowadza sie w trzech etapach:
- Wykonanie warstwy ochronnej (obsypki i zasypki wstepnej) rur z wytgczeniem odcinkow
na ztgczach.
- Po prébie szczelnosci ztgcz rur, wykonanie warstwy ochronnej ztgczy rur.
- Wykonanie zasypki gtéwnej do powierzchni terenu gruntem rodzimym, warstwami, z
jednoczesnym zageszczaniem i rozbiorkg umocnienia wykopu. Zasypke pod drogg
nalezy prowadzi¢ do poziomu spodu konstrukcji nawierzchni.
Po wykonaniu tgczenh i sprawdzeniu prawidtowosci spadku rurociggu mozna przystgpi¢ do
wykonywania obsypki rbwnoczesnie z obydwu stron rurociggu, uwazajgc by rurocigg nie ulegt
zniszczeniu. Nie nalezy zrzucaé materiatu obsypki na rure z wysokosci wiekszej niz 2 m.
Przy zageszczaniu warstwy ochronnej nalezy zwraca¢ uwage by zageszczarkami nie
dotykac bezposrednio rury. Nalezy szczegdlng uwage zwrdéci¢ na podbicie pachwin.

5.2.5. Obsypka

Z pierwszej warstwy grub. 10 + 15 cm wykona¢ wsparcie dla rurociggu na kat 120° (aby rura
opierata sie na min 1/3 swojego obwodu) stanowigce tozysko nosne rury o stopniu zageszczenia

pachwin do 96% w skali Proctora.

Nastepne warstwy obsypki do 60 - 70% wysokosci rury zageszczac¢ do stopnia Dpr = 96 %
przy pomocy lekkiej zageszczarki wibracyjnej [max. ciezar roboczy 0,30 kN] lub lekkiej
zageszczarki ptytowej o dziataniu wstrzgsowym [max. ciezar roboczy do 1,0 kN],

W celu uzyskania koniecznego zageszczenia nalezy utrzymywacé wykop w stanie odwodnionym.
Zasypka wstepna

Nastepnie nalezy wykona¢ zasypke wstepng piaskiem do wysokosci 20 cm ponad wierzch
rury, uzywajgc lekkich urzgdzen zageszczajgcych -jak dla obsypki. Zageszczenie tej warstwy
winno wynosi¢ Dpr = 96 %.

Zasypka gtéwna

W dalszej kolejnosci mozna, wykonywacé zasypke gtébwng gruntem rodzimym bez kamieni.
Warstwa przykrywajgca, wystepujgca w przedziale wysokos$ci od 0,3 do 1,0 m nad
wierzchotek rury moze byé zageszczona za pomocg Sredniej wielko$ci zageszczarek
wibracyjnych (maksymalny ciezar roboczy 0,60 kN) lub za pomocg ptytowych zageszczarek
wstrzgsowych (maksymalny ciezar roboczy 5,00 kN). Srednie i ciezkie urzgdzenia do
zageszczania gruntu wolno dopiero stosowac przy przykryciu rurociggu powyzej 1,0 m.

Powyzej strefy ochronnej zasypu zageszczenie winno wynosic:
- w terenie nieutwardzonym nie mniej niz 96% wg Proctora
- na terenie pod drogg nie mniej niz 98 wg Proctora

Zageszczenie na catej szerokosci wykopu warstwami o grubosci maksymalnie 0,30 m.
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UWAGI:

- Zasypka powinna by¢ dokfadnie potgczona z gruntem rodzimym i dlatego przed
zageszczeniem kolejnej warstwy nalezy rozebra¢ umocnienie wykopu, (na jej wysokosci).
Stopien zageszczenia powinien by¢é systematycznie sprawdzany przez uprawnionego
Inspektora.

- Zageszczenie gruntu nad rurociggiem przy uzyciu urzadzen katarowych lub tyzki koparki jest
niedopuszczalne.

5.2.6.Skrzyzowania z istniejagcym uzbrojeniem

Na czas budowy projektowanej sieci przewoddw wystepujgce na trasie uzbrojenie podziemne,
pokazane na planach sytuacyjnych, nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z wymogami Uzytkownikow.
Nalezy liczy¢ sie z napotkaniem niezinwentaryzowanych sieci.

W miejscach skrzyzowan projektowanej sieci z istniejgcym uzbrojeniem, nalezy wykonaé
recznie proébne wykopy w celu potwierdzenia przebiegu istniejgcych sieci.

Napotkane uzbrojenie nalezy natychmiast zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

Skrzyzowania z kablami energetycznymi przekroczy¢ w nastepujgcy-sposob:

- kabel w miejscu skrzyzowania odkopaé¢ sposobem recznym;

- kabel podwiesi¢ ciegnami do krawedziaka 10x10 cm (lub kagtownika 50x50 mm) z
podparciem o brzegi wykopu co najmniej po 1,5 m z kazdej strony, pod ciegna podtozy¢ deske
grubosci min 2 cm podtrzymujaca kabel,

- kistniejace kable telekomunikacyjne zabezpieczy¢ rurg dwudzielng @100 na catej szerokosci
wykopu.

Skrzyzowania z istniejgcg siecig wodociggowg przekroczy¢ w nastepujacy sposob:

- w obrebie przewodu wykop wykona¢ sposobem recznym,;

- rure podwiesi¢ ciegnami do belki drewnianej lub wyprasek metalowych, pod ciegna podtozy¢
deski podtrzymujgce kanat na catym obwodzie styku ciegna.

Przed wykonywaniem prac na skrzyzowaniach z sieciami obcymi nalezy powiadomic
Uzytkownikow poszczegolnych sieci i urzadzen o sposobie i terminie wykonania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli i jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci Roboét podano w OST ,Wymagania ogoélne" - pkt. 6.

Kontrola zwigzana z wykonaniem robo6t ziemnych powinna by¢ przeprowadzona w czasie
wszystkich faz robo6t zgodnie z wymaganiami norm. Wyniki kontroli nalezy uznac¢ za dodatnie, jezel
wszystkie wymagania dla danej fazy robét zostaty spetnione. Jesli ktdérekolwiek z wymagan nie
zostato spetnione, nalezy dang faze robé6t uznaé za niezgodng z wymaganiami i po wykonaniu
poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robot

Badanie materiatow uzytych do roboét ziemnych nastepuje poprzez porownanie ich cech z
wymaganiami ST, Dokumentacji Projektowej i norm materiatowych.

Zastosowane materiaty muszg odpowiada¢ warunkom stawianym przez Uzytkownika i by¢
zgodne z Specyfikacjg Techniczng i Dokumentacjg Projektowa.

6.3. Kontrolaw trakcie wykonywania prac

Wykonawca jest zobowigzany do statej kontroli prowadzonych Robat.

Sprawdzenie zgodnosci wykonywanych bgdz wykonanych Robét z ST, Dokumentacjg Projektowg
I Poleceniami Zamawiajgcego polega na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin
i pomiaréw.

6.3.1. Kontrola wykopu

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztattu i wykonczenia odpowiada

on wymaganiom zawartym w ST i normach branzowych:
PN-B-06050:99 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
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PN-B-10736:99 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

W szczegoblnosci kontrola wykopu powinna obejmowac :

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm;

- badanie materiatow i elementéw obudowy, badanie zabezpieczenia wykopow przed
zalaniem wodg gruntowg i opadowg sprawdzenie zachowania warunkéw BHP [zejscia
do wykopéw (drabiny) powinny by¢ rozmieszczone co 20 m] ;

- badanie metod wykonywania wykopow;,

- badanie odchylenia osi wykopow ;

- sprawdzenie szerokosci wykopow ;

- sprawdzenie rzednych dna wykopow ;

- sprawdzenie zabezpieczenia przewodow i kabli w obrebie wykopu ;

- badanie podtoza naturalnego przez sprawdzenie czy grunt podtoza stanowi
nienaruszalny grunt rodzimy, ma naturalng wilgotnosc¢, nie zostat podebrany, jest zgodny
z okreslonymi warunkami w Dokumentacji Projektowej i odpowiada wymaganiom
normy PN-86/B-02480;

- badanie i pomiary szerokos$ci, grubosci i zageszczenia warstwy podtoza piaskowo-
zwirowego przez obmiar i ogledziny zewnetrzne oraz badanie wskaznikdw zageszczenia,
przy czym grubosc¢ podioza nalezy zbadaé w trzech wybranych miejscach badanego
odcinka z doktadnoscig do 1 cm, zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z p. 5.3.5. ;

- badanie warstwy ochronnej zasypu przez pomiar jej wysokosci nad wierzchem rury,
zbadanie dotykiem sypkosci materiatu oraz badanie wskaznikdw zageszczenia obsypki i
zasypki wstepnej. Pomiar nalezy wykonac z doktadnoscig do 10 cm w miejscach
odlegtych od siebie nie wiecej niz 50 m. Zageszczenie powinno by¢ zgodne z p. 5.3.6.

6.4. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

Dopuszczalne odchyiki i wymagania nie ujete w niniejszej ST regulujg normy:
- PN-B-10736:99 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

- PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw wodociggowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogollne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej OST,Wymagania ogoélne"

- pkt. 7.

Podczas obmiaru robét ziemnych zastosowanie bedg miaty zasady okreslone w normie PN-B-
06050:1999 (Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne).

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostkg obmiarowg dla robét ziemnych jest:

1 kpi. - konstrukcji podwieszen kabli, rurociggéw i kanatow

10m - rurociggu odwodnieniowego, zabezpieczenia kabla rurg ochronng z doktadnoscig 0, 1 m

1 godz. - pracy pomp odwodnieniowych

10 m? - umocnienia $cian wykopu, zageszczania podtoza, zdjetej warstwy humusu, plantowania
terenu,

10 m® - wykopéw, podioza, warstwy ochronnej i zasypki,- z doktadnos$cig do 0,5 m®.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne' -

pkt. 8.

Odbioru roboét ziemnych dokonuje sie zgodnie z PN-B-1 0736: 1999 i PN-EN 1610:2002 oraz
zgodnie z ,Warunkami Technicznymi wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych" (Wymagania
Techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 9)

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania - wg pkt 6, z zachowaniem tolerancji daty wyniki
pozytywne.

8.1. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

obejmuje sprawdzenie:

9. PODSTAWA PLATNOSCI

sposobu wykonania wykopéw pod wzgledem obudowy, zabezpieczenia przed zalaniem
wodg gruntowg i opadowg wymiaréw geometrycznych i rzednych oraz zabezpieczenia sieci
obcych w obrebie wykopu ;

przydatnosci podtoza naturalnego do budowy sieci wodociggowej (rodzaj podtoza, stopien
agresywnos$ci, wilgotnosci) ;

podfoza wzmocnionego w tym jego grubosci, usytuowania w planie, rzednych i zageszczenia,
warstwy ochronnej zasypu i zasypu do poziomu terenu oraz wskaznikow ich zageszczenia ;
Wyniki z przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotéw i wpisane do Dziennika
Budowy.

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogolne" - pkt. 9.
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru Robét zgodnie z pkt. 7.2. niniejszej SST.
Zakres Robot jest podany w pkt. 1.3. niniejszej SST.

Cena jednostki obmiarowej (oprécz sktadowych wymienionych w OST pkt. 9.1.) obejmuje
odpowiednio:
przygotowanie robot ziemnych,
wykonanie robot wg p. 1 .3.,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Informacje ogodlne

optaty za sktadowanie,
uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robot.

Ogolne wymagania dotyczgce Norm zostaty okreslone w OST — Ogolne Specyfikacje
Techniczne

10.1 Normy

1.
2.

© ocoNowv

PN-86-B-02480
PN-81/B-03020
(zastgpiona czesciowo
przez PN-B-02481:1998
w zakresie zat. 1)

PN-B-02481:1998
PN-74/B-04452

(zastgpiona czesciowo
przez PN-88/B-04481

w zakresie p.6.1, 6.2,6.3.)
PN-B-04481:1988
BN-B-06050:1999
PN-B-06050:1999
PN-81/B-03020
(zmiany 1 BI 2/88)

PN-S-02205:1998

Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opisy gruntow.
Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki
miar.

Grunty budowlane. Badania polowe.

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne
Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

Grunty budowlane. posadowienie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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10. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania
11. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
10.2. Inne dokumenty i ustalenia techniczne

10.2.1. Warunki Techniczne Wykonania i Obioru Robét Budowlano — montazowych.

10.2.2. Ustawa o Odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 r. (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z
pozniejszym zmianami i aktami wykonawczymi.
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SST3

PRZEPOMPOWNIA WOD DESZCZOWYCH WRAZ Z RUROCIAGIEM
TLOCZNYM | SSAWNYM

Nazwy i kody wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)
Grupa rob6t — 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii Sciekowej i wodnej

Kategoria robét — 45231000-5 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, ciggow
komunikacyjnych i linii elektroenergetycznych
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1. WSTEP
1.1.

Przedmiot SST3.
* Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST3 sg wymagania dotyczgce wykonania

i odbioru robot zwigzanych z budowg przepompowni wod deszczowych wraz z rurociggiem
ttocznym i rurociggiem ssawnym, w ramach zadania pn. ,Budowa przepompowni wod
deszczowych w rejonie ul. RzemiesIniczej w Zmigrodzie”.

12.

Zakres stosowania SST.

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy okreslajgcy wymagania Inwestora przy

zlecaniu i realizacji robot.

13.

Zakres robot objetych SST3

» Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z budowg przepompowni wod deszczowych wraz z rurociggiem ttocznym i
rurociggiem ssawnym, w ramach zadania pn. ,Budowa przepompowni wéd deszczowych
w rejonie ul. Rzemies$lniczej w Zmigrodzie”.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikacji s zgodne z obowigzujgcymi
normami i TS - 00.00 - ,\Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogdlne wymagania podane w niniejszej Technicznej Specyfikacji sg zgodne z TS-00-00

- Wymagania Ogolne.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodnosé

z Dokumentacjg Projektowg, Techniczng Specyfikacjg i Poleceniami inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Obudowa przepompowni - betonowa

wykonana z elementow prefabrykowanych z betonu zgodnie z PN-EN 206-1:2003, wodoszczelnego

(W8), mato nasigkliwego (ponizej 4%) i mrozoodpornego (F-50),
betonowe elementy powinny by¢ wykonane zgodnie z normg DIN4034 czes¢ 1,

posiada aprobate techniczng lub znak CE ,

dno komory nalezy wyprofilowac¢ tak aby nie osadzaty sie w zadnym jego miejscu piasek i zawiesiny,

element denny musi by¢ wykonany jako monolit, o wysokosci uzytecznej 500 lub 1000 mm,

poszczegolne elementy obudowy tgczone ze sobg przy uzyciu uszczelek,
otwory pod rurociggi i przejécia kablowe sg wykonane jako szczelne,

Srednica obudowy zapewnia mozliwo$¢ swobodnego montazu pomp oraz wyposazenia wewnetrznego

pompowni

2.2. Zestawienie parametréw dobranej przepompowni

ZP.Z.300/4,95m

Moc Srednica Srednica
elektryczna/mo rurociaqu wewnetrz
, ¢ nawale Prad Rodzaj Liczb tlocznzgo na
Lp. | Typ pompowni pompy P1/P2 . o a zbiornika/
znamion. In | wirnika za .
pomp | o sowni catkowita
pomp WYys.
a zbiornika
[-] [-] kw A [szt] [mm] mm
PS-IC
560x33,2
2.AS.23.416.500/5 :
PD1 . 19,21/16,0 345 |Otwarty| 2 | PE100, |3000/4950
SDR17

*szacunkowa wysokos$¢ zbiornika
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2.3. Elementy wyposazenia zbiornikowej przepompowni wod deszczowych

l.p. Nazwa elementu llos¢ el. materiat
Wyposazenie standardowe komér pompowni
Ptaszcz pompowni 1 kpl beton
Wiaz montazowy jednoskrzydtowy z zamkiem z wktadkag 1 kpl. Stal
patentowg oraz zabezpieczeniem przeciw samoczynnemu kwasoodpornal.4301
zamykaniu typu np. (Instalcompact)
3. Rozdzielnia sterujgca z uktadem sterowania 1 kpl -
— obudowa metalowa, malowana proszkowo, IP 54, posiada
znak CE,
wyposazana w:
=  modutowy system sterujgco-diagnostyczny nadzorujgcy i
diagnozujgcy prace pompowni wyposazony w klawiature
oraz wyswietlacz ciektokrystaliczny,
= przetwornica czestotliwosci (regulacja wydajnosci),
= rozigcznik gtowny,
= zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,
= zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,
= wylgczniki zabezpieczenia termicznego silnikéw pomp
= grzatke z termostatem
= sonde do ciggtego pomiaru poziomu sciekéw,
= modem GSM/GPRS z obustronng transmisjg danych —
(zdalna zmiana parametrow pracy urzgdzenia, zapis
danych archiwalnych, powiadamianie o awariach
= zasilacz buforowy za ukfadem akumulatorow do
podtrzymania sterownika i modemu w przypadku braku
zasilania energetycznego
= wylgcznik krancowy do kontroli otwarcia drzwi rozdzielni
Pompa $migtowa w szybie rurowym 2 szt. -
Lina do opuszczania i wyciggania pompy 2 szt. Stal nierdzewna
Szyb rurowy DN500 z rewizjg i dtawikami kablowymi 2 kpl. Stal
kwasoodpornal.4301
7. Zawoér zwrotny klapowy DN500 2 szt. Zeliwo szare
Zasuwa odcinajgca nozowa DN500 z trzpieniem do obstugi 2 szt. Zeliwo szare
9. Orurowanie wewnatrz zbiornika pompowni DN500 z srubami, | 2 kpl. Stal kwasoodporna
kotnierzami ze stali kwasoodpornej.
10. |[Sonda hydrostatyczna w ostonie tworzywowej 1 szt. Stal kwasoodporna
11. |Konstrukcja wsporcza (nosna szybu rurowego) 2 kpl. Stal kwasoodporna
12. |Kierownice naprowadzajgce struge 2 kpl. Stal kwasoodporna
13. | Ptetwa antywirowa 1 kpl. Stal kwasoodporna
14. | Odpowietrzenie szybu 1 kpl. Stal kwasoodporna
15. | Deflektor na wlocie grawitacji poziomy 1 kpl. Stal kwasoodporna
16. | Deflektor na wlocie pionowy 1 kpl. Stal kwasoodporna
17. | Drabinka do dna zbiornika z wysuwanym podchwytem 1 kpl. Stal kwasoodporna
18. | System wentylacji grawitacyjnej 1 kpl. PCV
19. | Kable zasilajgce pomp i sterownicze sondy w obrebie 1 kpl. -

zbiornika
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2.4. Pompy

pompy sg tak dobrane aby jedna z nich zapewniata 100% wymagang wydajnosc¢, a druga stanowita jej
100% czynna rezerwe
wydajnos¢ kazdej pompy Q = 300 I/s,
wysokos¢ podnoszenia H = 3,31 m s.w.
wirnik otwarty
materiaty:
korpus topatki kierowniczej — zeliwo szare

pierscien szczelinowy — stal nierdzewna
dysza wlotowa — zeliwo szare

wat — stal nierdzewna,

wirnik — staliwo nierdzewne.

silniki pomp muszg posiadajg obudowe o stopniu ochrony przynajmniej IP68

termiczna ochrona uzwojeh — termistory PTC

pompy wyposazone w konduktometryczne elektrody przeciwwilgotnosciowe,

pompy sg wyposazone w line wyciggowa,

pompy pracujg naprzemiennie, a w sytuacjach zwiekszonego doptywu przechodzg w tryb pracy
réwnolegte;j.

2.5. Rozdzielnia sterujgca z uktadem sterowania

obudowa metalowa, malowana proszkowo, posiada stopieh ochrony nie mniejszy niz IP 54,

posiada podwdjne drzwi zamykane na zamki z wkladkg patentowg

spetnia wymagania dyrektywy niskonapieciowe;j (2006/95/WE) oraz kompatybilnosci

elektromagnetycznej (89/336/EWG)-posiada znak CE,

wyposazenie rozdzielni sterujgcej — typ sterownika zalezny od zaprojektowanego standardu sterowania.
* modutowy system sterujgco-diagnostyczny nadzorujgcy i diagnozujgcy prace pompowni

wyposazony w klawiature oraz wyswietlacz ciektokrystaliczny, wspétpracujgcy z sondg poziomu do

ciggtego pomiaru zwierciadta sciekow,

roztgcznik gtéwny,

zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,

wytgczniki zabezpieczenia termicznego silnikow pomp (w zaleznosci od wyposazenia pompy),

grzatka z termostatem,

sonda do ciggtego pomiaru poziomu umieszczona w rurze ostonowej PVC, zamontowana w

zbiorniku pompowni sciekow,

przetgcznik sie¢ agregat+wtyk,

sygnalizator optyczny

gniazdo 230V,

wytgcznik réznicowo-pradowy,

przetwornica czestotliwosci — regulacja wydajnosci w zakresie 190 — 300 I/s

2.6. Rozwigzania konstrukcyjne

wszystkie spoiny sg wykonane w technologii wtasciwej dla stali kwasoodpornej (metodg TIG, przy uzyciu
gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu CNC),

piony ttoczne wewnagtrz pompowni sg wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

piony ttoczne fgczone sg kotnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

trojnik ortowy zapewniajgcy minimalne straty hydrauliczne, wykonany ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1,

wszystkie potgczenia srubowe (sruby, nakretki, podktadki) sg wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1,
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wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy wykonane sg w catosci ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

armatura zwrotna - zawory zwrotne klapowe pokryte trwatg farbg epoksydowg odporng na dziatanie
Sciekow,

armatura odcinajgca- zasuwy odcinajgce nozowe miedzykotnierzowe, pokryte trwatg farbg epoksydowg
odporng na dziatanie sciekow,

zasuwy zamontowane sg na poziomym odcinku rurociggoéw ttocznych, aby umozliwi¢ ich otwieranie i
zamykanie z poziomu terenu bez koniecznosci wchodzenia do komory pompowni (zgodnie z
Rozporzadzeniem MGPIB Dz. U. 93.96.438),

obstuge zasuw z poziomu terenu umozliwia specjalnej konstrukcji przegub,

wszystkie uszczelki dla potgczen kotnierzowych sg wykonane z gumy odpornej na dziatanie $ciekéw,
drabinka umozliwia zejscie na dno zbiornika i posiada szerokos$¢ zgodng z normg PN-80 M-49060 (co
najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wymiar wtazu i jego lokalizacja na ptycie obudowy umozliwiajg swobodny montaz i demontaz pomp
zgodnie z Rozporzadzeniem MGPIB Dz. U. 93.96.438,

w celu uniemozliwienia pojawienia sie réznych potencjatéw i niebezpiecznych napie¢ na przedmiotach
metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikébw pomp), zastosowano potgczenia
wyréwnawcze,

przewdd wyrdwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koAcowym podtgczeniem do gtéwnej
szyny ekwipotencjalnej.

2.7. Zagospodarowanie terenu przepompowni

- cement portlandzki klasy 32,5, spetniajacy wymagania PN-B-15-1701:1997;
- woda - woda technologiczna stosowana do wykonania betondw i stabilizacji gruntu
- wg PN-B-32250;
- krawezniki betonowe 15 x 30 x 100 cm;
- kostka betonowa o grubosci 8,0 cm, szara;
- stupki stalowe z rur okragtych, zabetonowane w gruncie na gtebokos¢- 80,0 cm,
o wysokosci 1,80 m;
- ksztattowniki stalowe, zamkniete - 20 x 20 mm,;
- siatka stalowa, powlekana w kolorze zielonym;

3. Sprzet

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym |w projekcie
organizacji robét zaakceptowanym przez inzyniera.

4. Transport

Samochody i inne srodki transportu - odpowiadajgce pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacii projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane prace zwigzane
z posadowieniem i wyposazeniem przepompowni oraz z ogrodzeniem

i zagospodarowaniem terendw przepompowni z elementami dojazdowymi.

5.2. Montaz zbiornika

Zbiornik posadowiony bedzie w gotowym odwodnionym wykopie, zabezpieczonym
szalowaniem petnym z grodzi¢ G62 wbijanych w grunt. Zabezpieczenie przed
wyporem wod gruntowych poprzez dolewanie na budowie warstwy betonu C25I130
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nad prefabrykowang ptytg denna, o grubosciach dostosowanych do warunkéw w
miejscu posadowienia. Dodatkowo poprzez betonowy, obwodowy wieniec antywyporowy
o wymiarach 40x50 cm, dolewany po zmontowaniu prefabrykatéw i zbrojony podtuznie
pretami 4#12 i strzemionami #8 co 25 cm. Wieniec bedzie potgczony ze zbiornikiem
przez wklejenie w dno trzpieni z pretow #20.

Plyta denna sktada sie z czesci prefabrykowane] o grubosci 24,0 cm i monolitycznej

o grubosci 50,0 cm. Obie czesci pityty pracujg jako jeden zespolony element.
Prefabrykat posiada wystajace z dna zbrojenie zszywajgce, natomiast na budowie,

po zmontowaniu zbiornika uktadane bedzie zbrojenie gorne ptyty dennej w postaci
ortogonalnej siatki z pretow zbrojeniowych (wykonywane przez producenta
zbiornikéw).

Wszystkie prace zwigzane z posadowieniem zbiornikdw powinny by¢ wykonywane
pod statym nadzorem geodezyjnym. Szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na rzedne
otwordéw w zbiornik betonowych na podtgczenie rurociggéw ttocznego i ssawnego.
Muszg one odpowiadac rzednym w czesci technologicznej projektu.

5.3. Montaz pomp
Montaz pomp wykonywany bedzie przez Producenta.

5.4. Zagospodarowanie terenu przepompowni

Roboty dotyczg wszystkich czynnosci umozliwiajgcych i majgcych na celu zgodne

z Dokumentacjg wykonanie zagospodarowania terenu przepompowni tzn.

- utozenie obrzezy betonowych;

- utozenie nawierzchni z szarej kostki betonowej na terenie przepompowni i na
elementach dojazdowych i na dojsciach;

- montaz stupkow stalowych;

- zalozenie siatki stalowej, powlekanej;

- wykonanie i montaz furtki wejsciowej;

- wykonanie ogrodzenia z odpowiednich ksztattownikéw stalowych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Og6lne wymagania
Ogolne zasady kontroli jakosci robo6t podano w ST - 00.00.,,Wymagania ogélne”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru "robét podano w ST -00.00 “Wymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiaru jest:

- kpl - dla kompletnej pompowni.

- mb - dla ogrodzenia .z siatki i dla kraweznikow;
- m? - dla kostki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST -00-00. “Wymagania ogdine

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa wykonania 1 kpl. przepompowni obejmuje:

- wykonanie podsypki piaskowej i podtoza betonowego;
- wykonanie ,suchego” zbiornika i zabetonowanie;
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- zakup, dostarczenie i montaz przepompowni

- wykonanie pierscienia antywyporowego;

- podtgczenie przepompowni do rurociggu ttocznego i ssawnego;
- pomiary i badania;
- proby szczelnosci, prace .przygotowawcze i pomiarowe;

- zagospodarowanie terenu przepompowni z wszystkimi elementami, zgodnie z dokumentacja;

- uruchomienie przepompowni - rozruch technologiczny i koszty szkolenia obstugi,
- opracowanie instrukcji eksploatacji,
- uporzagdkowanie miejsca prowadzenia robdét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych”.
Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajéw UE.

10.1. Normy

10.2. Inne

PN-8218-02000 Obcigzenie budowli. Zasady ustalania wartosci.
PN-82:'B-02001 Obcigzenie budowli. Obcigzenie state.

PN-82fB-02003 Obcigzenie budowli. Obcigzenie zmienne technologiczne
PN-82i'B-02204 Obcigzenie budowli. Obcigzenie pojazdami.
PN-88!B-02014 j.w. lecz obcigzenia gruntem.

PN-B-0326422002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone-. Obliczenia

PN-B1!B-03020

PN-68I'B-06050

PN-63."B-06251
PN-BSIB-06250
PN-821'H-93215
PN-79/B-06711
PN-85IH-74306

statyczne i projektowanie.

Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowane.

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonania i badania przy odbiorze.

Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania.
Beton zwykly.

Walcéwka i prety okragte do zbrojenia betonu.

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
Armatura ii rurociggi. Wymiary potaczeniowe kotnierzy na
ci$nienie nominalne do 1 Mpa.

PN-B-10702:1999 Wodociagi i kanalizacja. Zbiorniki. Wymagania i badania

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych” wydane przez
[n1stytutTech|niki Budowlanej w Warszawie.
Instrukcje i wytyczne producenta.

OPRACOWAL:
magr inz. Antoni Polak
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