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2. Opis techniczny

2.1. Przedmiot i zakres opracowania

Niniejszy projekt dotyczy oznakowania na czas robot budowlanych zwigzanych
z przebudowg chodnika w ulicy Dabrowskiej w Konstantynowie Lodzkim. Zakres robot
obejmuje rozbiorke jezdni bitumicznej przy krawezniku, wymiang kraweznika
i przebudowe chodnika po stronie zachodniej. Szerokos$¢ jezdni : 5,0 m. Przekroj uliczny

pelny (obustronnie ograniczony kraweznikami).

2.2. Podstawa opracowania

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow

drogowych,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegdlowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz

wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania

na drogach (zataczniki nr 1 —4),

e Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich

usytuowanie.

2.3. CEL 1 UZASADNIENIE

Prowadzenie robot w pasie drogowym uwarunkowane jest zabezpieczeniem

obszaru objetego robotami zgodnie ze schematem zataczonym w czesci graficznej.



Powyzsze oznakowanie robot ma zabezpiecza¢ 1 informowaé uczestnikow ruchu

o utrudnieniach mogacych wystapi¢ na drodze.

2.4. MIEJSCE ROBOT

Roboty zwigzane z przebudowa chodnika ulicy beda prowadzone w jej pasie

drogowym.

Ulica Dabrowskiej posiada nawierzchni¢ utwardzong - bitumiczng. W miejscu
prowadzenia rob6t posiada przekroj uliczny pelny to znaczy jezdnic asfaltowa szerokosci
5 m oraz obustronny chodnik szer. 2,0 m. Zieleniec wystepuje odcinkowo przy jezdni.
Szeroko$¢ pasa drogowego zmienna w przedziale 12,0 m. Pochylenie jezdni dwustronne
w kierunku kraweznikéw. Odcinek drogi znajduje si¢ w terenie zabudowanym

o dopuszczalnej predkosci 50 km/h.

Przyjmuje sig, ze roboty beda prowadzone odcinkami.

Podczas wykonywania robot bedzie utrzymywane oznakowanie wg schematu

organizacji ruchu zalgczonego w czesci graficzne;.

3. OZNAKOWANIE

Miejsce robot zabezpiecza si¢ znakami

e A-14 _roboty na drodze”, A-12b ,zwezenie jezdni - prawostronne”,
na jednym shupku w odlegltosci od miejsca prowadzenia robot jak

na schemacie oznakowania,

e B-33 (30 km/h), B-25 na jednym shupku w odleglosci od miejsca

prowadzenia robo6t jak na schemacie oznakowania,

o A-14 ,roboty na drodze” na ist. znaku A-12c¢ ,zwe¢zenie jezdni —
lewostronne”, na jednym stupku w odlegto$ci od miejsca prowadzenia

robot jak na schemacie oznakowania,



e B-33 (30 km/h), B-25 na jednym shupku w odleglosci od miejsca

prowadzenia robot jak na schemacie oznakowania,

e B-42 na jednym stupku w odlegtosci od miejsca prowadzenia robot jak

na schemacie oznakowania,

e Miejsce prowadzenia robot wygradza si¢ znakiem U-20c ,,zapora drogowa
podwojna, od strony jezdni tablicami U-20a/U-21a i tablicg kierujaca
U-3d,.

Po zakonczeniu robot nalezy uporzadkowac¢ teren pasa drogowego na ktoérym

wykonywane byty roboty.

Ustawienie wszystkich znakéw w miejscach wskazanych w  projekcie,
uwzgledniajagc ewentualne korekty w terenie pozwalajagce na zachowanie skrajni

i dobrej widoczno$ci i istniejgce oznakowanie.

Wysokos¢ posadowienia znakéw konwencjonalnych 2200 mm liczac od poziomu

pobocza do dolnej krawedzi znaku.

3.1. WIELKOSC, WYMIARY I WIDOCZNOSC ZNAKOW

Znaki stosowa¢ o wymiarach duzych (D). Folia odblaskowa typ 2 lub folia
pryzmatyczna.

G Kategorie znakow
Py Symbol A B C D
znakow ;
ostrzegawcze | zakazu | nakazu Informacyjne
Dhugos¢ boku Srednica Dhugosé wysokosé
podstawy
Duze D 1 050 900 | 900 900 900+225n

Konstrukcje wsporcze znakow, po umieszczeniu na nich urzadzen bezpieczenstwa

ruchu drogowego powinny zapewnia¢ stabilnos¢.



Wygrodzenie robot umieszczone w jezdni i poboczu nalezy w warunkach
niedostatecznej widocznosci  o$wietlic  $wiatlami  ostrzegawczymi. Pracownicy
wykonujacy roboty w pasie drogowym powinni posiada¢ zabezpieczenie osobiste -

kamizelki ostrzegawcze.

4. OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN
Calos¢ robot wymaga zastosowania maszyn budowlanych :

e Koparki (odspojenie, wydobycie 1 =zatadunek gruntu =z pasa drogowego,
rozprowadzenie kruszywa w korycie,

e Samochodu skrzyniowego o tadownosci 5-10 ton (wywo6z destruktu i ziemi, dowo6z
materialow budowlanych na miejsce wbudowania),

e Pily do cigcia betonu (docinanie elementéw konstrukcyjnych : obrzezy betonowych,
kostki betonowe;j),

e Zageszczarek ptytowych (zageszczanie warstw konstrukcyjnych pod zjazdem),

Z praca maszyn zwigzane sg zagrozenia, ktore moga by¢ przyczyna wypadku.
Nalezy zwroci¢ szczeg6lng uwage aby w trakcie pracy maszyn pracownicy oraz

mieszkancy nie znalezli si¢ w polu pracy maszyny.

Sprzet i pojazdy, wykonujacy prace budowlane, znajdujacy si¢ na drodze powinien
by¢ wyposazony w ostrzegawczy sygnal §wietlny barwy zéltej samochodowej widoczny
ze wszystkich stron pojazdu z odlegtosci co najmniej 500 m przy dobrej przejrzystosci

powietrza.

Podczas wykonywania robot nalezy sprawdza¢ czytelnos¢ oznakowania

prawidtowos$¢ ustawienia oznakowania pionowego .

5. PRZEWIDYWANY TERMIN WPROWADZENIE CZASOWEJ ORGANIZACIJI
RUCHU

30 dni od zatwierdzenia projektu.
6. TERMIN WAZNOSCI ORGANIZACJI RUCHU

12 miesiccy.



