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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t odnosi si¢ do wspdlnych wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru roboét, ktore zostang wykonane w ramach projektu

»Przebudowa drogi lesnej w Lesnictwie Deby”.

1.2. Zakres robét objetych ST

Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i1 stosowa¢ w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi
dotyczacymi robot drogowych:

Lp. | Kody CPV Numer i tytut specyfikacji

1 |45.31.62.13-1 DM-00.00.00. Wymagania ogolne

2 45.11.12.00-0, 45.11.30.00-2 | D-01.01.01.  Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
45.11.12.00-0 D-01.02.01. Usuniecie pni i krzakow
45.11.20.00-5 D-02.01.01 Wykonanie wykopoéw

3 45.11.20.00-5 D-02.03.01 Wykonanie nasypow
45.11.20.00-5 D-02.03.01a  Warstw wzmacniajgca z geotkaniny

4 45.23.32.00-1 D-04.01.01 Profilowanie i zageszczenie podtoza
45.23.32.00-1 D-04.02.01a  Warstwa odcinajaca z pospotki niesortowanej
45.23.32.00-1 D-04.04.02b  Nawierzchnie z kruszywa naturalnego

5 45.11.21.00-6, 45.45.00.00-6 | D-06.02.01 Przepusty

45.11.21.00-6, 45.45.00.00-6 | D-06.04.01 Rowy

1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet)
1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz ze wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.3.4. Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbiorow roboét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inspektorem nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.
1.3.5. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.3.6. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.
1.3.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.3.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielacymi jezdnie.
1.3.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
1.3.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi
i skarpami rowow.
1.3.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.3.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialéw oraz robot.
1.3.13. Materialy - wszelkic tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
1.3.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.



1.3.15. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.3.16. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.17. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gleboko$ci przemarzania.
1.3.18. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.3.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem Dokumentacji
Projektowe;j.

1.3.20. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja potaczenia drogowego lub przebudowa
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie lub przekroju podluznym) istniejacego potaczenia.
1.3.21. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.3.22. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.3.23. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych — zbiér zasad, wymagan
oraz opisoOw technologicznych dotyczacych wykonania poszczegoélnych czynnosci zwiazanych z
wykonaniem zadania budowlanego. W dalszej czesci specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych bedzie nazywana dla uproszczenia Specyfikacja Techniczna, oznaczong w skrocie ST.
1.3.24. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odregbng catosé
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spehlienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.41.  Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w uzgodnionym wczesniej terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz po
jednym egzemplarzu Dokumentacji Projektowej i jeden komplet ST.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa to dokumentacja, ktéra Wykonawca otrzymuje od Zamawiajacego
w ramach przetargu. Rysunki zamieszczone w dokumentacji przetargowej stanowia tylko podstawe do
wykonania przedmiaroéw i okreslenia ceny jednostkowej. Podstawa wykonania robot sa Specyfikacje
Techniczne i Projekt Wykonawczy.

1.43. Zgodnos$¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowia cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w chocby
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia Terenu
Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony W cen¢ zadania inwestycyjnego
(umowy).

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) Utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) Podejmowaé¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub  uciagzliwosci dla os6b lub  wlasnosci  spolecznej i innej,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych
2)  Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
i)zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
ii) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iii) mozliwo$cig powstania pozaru.
1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywacé
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.
1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego W ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy.
1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw
Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.
1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane na
budowie od daty rozpoczgcia robot do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora
Nadzoru. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
Uszkodzenia powstate na skutek ztego, lub braku, utrzymania Wykonawca naprawi na wlasny koszt.
1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny
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za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod 1 w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.4.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢ maja materiaty,
sprzet i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy i przepisy, pod warunkiem ich
uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

1.4.14. Szkody i zniszczenia

Jezeli w trakcie prowadzenia prac Wykonawca naruszy czyjas wlasno$¢ (prywatna lub publiczng) ma
obowigzek do naprawy lub zado$Cuczynienia w wysokosci ustalonej w trakcie negocjacji lub
odpowiedni sad. Koszt napraw i uszkodzen wliczone sa w ceng¢ kontraktu w umowie z Inwestorem.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodlta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiladz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

2.3. Inspekcja wytwoérni materialow

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego
nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly swoja jako$¢ i wlasciwos¢ i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania materialu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim wyborze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako§¢ wykonywanych robodt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloéci wskazaniom zawartym w ST i winien
uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow
oraz sprzg¢tu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora
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Nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktdre nie

wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢

zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno§¢ z Dokumentacja Projektows,

wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru lub przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci

wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot

zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po

ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi

Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢ zatozong

jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jakosci materiatéw. Wykonawca

zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest

konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu

w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe

badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie

zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy

normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo

inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan,

Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji

Inspektorowi Nadzoru.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak

najszybciej.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli robot, pobierania probek i badania

materialow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony

Wykonawcy i producenta materiatow.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru lub przedstawiciel Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore

posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:



e Polskg Normg lub
e aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1.

1 ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej. W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty
sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okres$lajace w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie
spehniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy
6.7.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis
w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
6.7.2. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia
o jakos$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zadanie Inspektora Nadzoru.
6.7.3. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach 6.7.1+6.7.3 nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego lub za$wiadczenie potwierdzenie zgloszenia

robot,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

protokoty robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e) protokoty i notatki z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ prowadzong na budowie.
6.7.5. Przechowywanie dokument6w budowy
Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne Inspektorowi Nadzoru
i przedstawiane do wgladu na Zzadanie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja Projektowsa
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
Kosztorysie lub w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot.
7.2. Zasady okre$lania iloSci robot i materialow
Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli Szczegoétowe Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robot nie
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wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?® jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.
llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Szczegolowej Specyfikacji Technicznych.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania dhuzszych przerw w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ natychmiast po
ich zakonczeniu. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
8. ODBIOR ROBOT
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.
8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiodr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru lub powotana do tego
Komisja. Gotowos$¢ danej czgséci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora Nadzoru. Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowsa, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.2. Odbioér czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru czg§ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
8.3. Odbiodr koncowy robot
8.3.1. Zasady odbioru kencowego
Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bgdzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pisSmie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru. Odbior koncowy robot mnastagpi w  terminie  ustalonym
w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia
robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.3.2. Odbioru koncowego robot dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacjg Projektowa i ST.
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych elementach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot z Wykonawcg w stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.
8.3.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem dokonania odbioru ostatecznego roboét jest Protokét Odbioru Ostatecznego
robo6t sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.



Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac¢ nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala

sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupelniajace lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy.

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow zgodnie z ST.

Opinie¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow zataczonych

do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogdlne

Podstawa ptatnos$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg

platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu. Cena
jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji

Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot beda obejmowac:

- Robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy.

- Warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Specyfikacji Technicznej

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogodlnych zawartych

w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach,

a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane ((tj. Dz. U. z 2017 r. Nr 243, poz. 1332)).

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z

pOzniejszymi zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.
3. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska Dziennik Ustaw z 22 marca 2006 r Nr 58, poz. 405
— w sprawie szczegOlowych zasad zabezpieczenia pozarowego lasow,

4. Dogi lesne — poradnik techniczny — DGLP (Warszawa — Bedon 2006) oraz wytycznych
prowadzenia robot drogowych w lasach wyd. 2013, wprowadzone Zarzadzeniem nr 16 Dyrektora
Generalnego Laséw Panstwowych z dnia 19 marca 2014 r.

No ok own

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych dla niniejszego

opracowania.

1.2. Zakres robot objetych ST

W zakres robot pomiarowych wchodza:

e wyznaczenie polozenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow gldéwnych osi trasy
1 punktow wysoko$ciowych,



e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e wyznaczenie konturéw nasypow,
2. MATERIALY
Do wyznaczenia i stabilizacji trasy 1 punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowac:
paliki drewniane,
shupki betonowe,
bolce stalowe,
farba do zaznaczania punktow na jezdni,
inne niezbedne elementy zwigzane bezposrednio z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych.
3. SPRZET
Do wykonania robot zwigzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem roboczych punktow
wysokos$ciowych nalezy stosowac:
e niwelatory,
e dalmierze,
e tyczki, laty, ta§my stalowe i szpilki,
4. TRANSPORT
Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu dopuszczonym do ruchu
i transportu danego typu materiatu.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych.
Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastgpujacych zasad:
e 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatlamaniach pionowych 1 krzywiznach
W poziomie oraz na prostych co najmniej co 200 m,
6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktdéw wysoko$ciowych w terenie jest 1 metr (1 m)
wyniesionej i za stabilizowanej trasy.
7. ODBIOR ROBOT
Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie przedmiaru robot
zawartego w dokumentacji projektowej. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Wartosci
obmiarowe wedtug zawartej umowy.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania robot obejmuje:
e wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
niwelacja kontrolna reperow,
wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robot zgodnie z Dokumentacja Projektows,
inne niezbedne prace zwigzane bezposrednio z odtworzeniem trasy i punktoéw wysokosciowych.
PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, Warszawa 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK, Warszawa 1979.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

NOURWNER©e o e o

D-01.02.01 USUNIECIE KARP 1 KRZAKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z usunigciem pni i krzakow.
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1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot ujety w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z:

- usuni¢cie krzakow,

- usuniecie karpiny i wywiezienie jej na odlegtos¢ do 3 km w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.
1.4. OkresSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.3.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

2. MATERIALY

Nie wystepuja

3. SPRZET

Roboty zwigzanych z karczowaniem ro$linno$ci mogg by¢é wykonywane recznie i mechanicznie. Przy
mechanicznym wykonywaniu robot stosuje sie:

e pily mechaniczne,

e spycharki,

e specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia, z pasa drogowego,

e samochody do transportu materialow,

e urzadzenia do zmielenia gatezi, lisci, krzakow.

4. TRANSPORT

Karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem mechanicznym.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z usunigciem Karp drzew i krzakéw obejmujg wywiezienie karpiny i gatezi poza teren
budowy na wskazane miejsce, zasypanie. Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie
przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Poza
miejscami wykopdéw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem z wykopow i zagescic,
zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Sposéb zniszczenia pozostato$ci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru. Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore¢ drzewna za pomoca
specjalistycznego sprzgtu, to sposob wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzgtu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia ro$linnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spetniac
odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunigciem krzakow i karpiny drzew jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuje:

- wykarczowanie drzew i krzakow,

- wywiezienie Karpiny i galezi poza teren budowy,

- zasypanie dotow,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem wykopow w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonywaniem wykopow w gruntach III i IV kategorii i obejmuja Wykopy mechaniczne w gruncie
kat. II-1V z przerzutem poprzecznym i wbudowaniem w nasyp.

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysokos$¢ nasypu lub glebokos$¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gltebokos¢ jest mniejszani_ 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.
1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub sp¢kany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki

nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja
wytrzymatos¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzegdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot
drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, potozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych
z trasa drogowa.

1.4.15. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okre§lona
Is=rd/rds

gdzie:

rd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m3),

rds. - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych,

(Mg/m3).

1.4.16. Wskaznik rownoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalnos¢ gruntow

niespoistych, okreslona wg wzoru:

U =d60/d10

gdzie:

d60 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

d10 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.17. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona
wg wzoru:

lo=E2/E1
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gdzie:

E1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4], E2 -modut odksztatcenia gruntu oznaczony

1.4.18. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja
nawierzchni do glgbokosci przemarzania, nie mniej jednak niz do gtebokosci 1 m od zaprojektowanej
powierzchni robdt ziemnych

1.4.19. Podtoze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli,
w ktorej wlasciwosci gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacji budowli

1.4.20. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypoéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
W maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robot ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora Nadzoru. Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie
bedac nadmiarem obj¢tosci robot ziemnych, zostaly za zgoda Inspektora Nadzoru wywiezione przez
Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac
objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze Zzrodet wiasnych, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ rozplantowane poza pasem robot
drogowych badz wywiezione przez Wykonawce¢ na odklad w miejsce wskazane przez Inwestora.
Zapewnienie terenow na odklad nalezy do obowigzkow Zamawiajacego, o ile nie okre$lono tego
inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow,
ktorych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.
Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205

Lp. | Wyszczegolni Grupy gruntéw
enie
wiasciwosci Jednostki Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty piasek malo wysadzinowe
ZWIir pylasty — glinapiasz- czysta
pospoéika zwietrzelina zwiezta, glina zwiczta,
piasek gruby gliniasta glina pylasta zwigzta
piasek $redni rumosz — i, it piaszczys-ty, it pylasty
piasek drobny gliniasty bardzo wysadzinowe
zuzel zwir gliniasty | — piasek gliniasty
nierozpadowy pospotka —  pyl, pyt piasz-czysty
gliniasta — glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 Zawartos¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilarnos¢
bierna Hxp M <10 >1,0 >1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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3. SPRZET

Do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany nastepujacy sprzet:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub ggsienicowe,

- fadowarki,

- koparko-tadowarki

- inny sprzgt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Wybdr srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp lub przeznaczonego
na odktad mogg by¢ stosowane nastepujace Srodki transportu:

- samochody samowytadowcze

5. WYKONANIE ROBOT

Wykopy nalezy wykonywaé z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci okre$lonych
w niniejszej Specyfikacji. Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$é
w calym okresie prowadzenia robot. Naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidlowego
uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od Dokumentacji Projektowej
obcigza Wykonawce robot ziemnych. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢
bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu
wbudowania zapewniono prace sprzetu gwarantujagcego roztozenie i zageszczenie gruntu zgodnie
z wymogami Dokumentacji Projektowej i Specyfikaciji.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wieksze niz £ 10 cm. Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie
w catym okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety. W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny
i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. O ile
w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntdw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. Sprawdzenie odwodnienia korpusu
ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w punkcie 5 oraz
z Dokumentacja Projektowa.

Szczegodlna uwage nalezy zwrocié na:

- whasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- whasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

Wszystkie materiaty nie spelniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spelniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt. Na pisemne wystgpienie
Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg¢ za nie majaca zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos$c¢.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot jest m3 (metr szescienny) wykonanych robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru roboét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- mechaniczne wykonanie wykopow,

- reczne wykonanie robot,

- przeprowadzenie pomiarow i badan,

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podzial i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

D-02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nasypow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- wykonaniem nasypow

- formowaniem i zageszczeniem nasypow

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznosci 1 odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejszani_ 1 m.

1.4.5. Nasyp s$redni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos$¢ jest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego gltebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre§lony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.
1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunietych blokach, ktorego probki

nie wykazujg zmian objg¢tosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja
wytrzymatos$¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa robot
drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, potozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac zwigzanych
Z trasa drogowa.
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1.4.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okre§lona
Is=rd/rds

gdzie:

rd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m3),

rds. - maksymalna ggstos$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,

(Mg/m3).

1.4.16. Wskaznik rownoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntow

niespoistych, okreslona wg wzoru:

U =d60/d10

gdzie:

d60 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

d10 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.17. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
wg wzoru:

lo =E2/E1

gdzie:

E1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4], E2 -modut odksztatcenia gruntu oznaczony

1.4.18. Podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja
nawierzchni do glgbokosci przemarzania, nie mniej jednak niz do gltebokosci 1 m od zaprojektowanej
powierzchni robdt ziemnych

1.4.19. Podtoze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli,
w ktorej wlasciwosci gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacji budowli

1.4.20. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowos$ci podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
W maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogag by¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robot ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na
odklad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowiazkow Zamawiajacego, o ile nie okreslono
tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych
czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205

Lp. | Wyszczego6lni Grupy gruntow
enie
wiasciwosci Jednostki Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe

1 | Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty piasek malo wysadzinowe
ZWir pylasty — glinapiasz- czysta
pospdtka zwietrzelina zwigzla, glina zwigzla,
piasek gruby gliniasta glina pylasta zwigzta
piasek $redni rumosz — i, it piaszczys-ty, it pylasty
piasek drobny gliniasty bardzo wysadzinowe
suzel zwir gliniasty | — piasek gliniasty
nierozpadowy pospotka —  pyl, pyt piasz-czysty
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gliniasta — glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartosé
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarnos¢
bierna Hko M <10 >1,0 >1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
Cecha gruntu Wymaganie Norma
Zawarto$¢ czastek: wigkszych od 120 mm 0 PN-88/B-04481
mniejszych od 0,075 mm (zalecane) <15
mniejszych od 0,02 mm (zalecane) <3
CBR po 4 dobach nasycania woda, z obcigzeniem 0,003 MPa, PN-S-02205:1998
przy zageszcezeniu rownym 95% wg normalnej metody Proctora: zatacznik A
¢ wskaznik CBR, % >5
e pecznienie, % <05
Zawarto$¢ czesci organicznych Iom, % < 2% PN-88/B-04481
Najmniejsza maksymalna gesto$¢ pozorna szkieletu >1,7 g/em?® PN-88/B-04481
gruntowego w normalnym badaniu Proctora

Material przeznaczony do wbudowania w nasyp musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

W tablicy 3 podano, dla réznych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy doborze sprzetu
zageszczajacego. Sprzet do zageszczania powinien by¢ zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.

Tablica 3. Orientacyjne dane przy doborze sprzgtu zageszczajacego

. . . ietas Mieszanki gruntowe
. . . G rl_’lnty mespOISte' Grunty SPOISte' z malg zawarto$cig frakcji
Dzialanie Rodzaj sprzgtu | piaski zwiry pospotki pyly, ity kamienistej
grubost | i ha grubos¢ liczba grubos¢ Liczba
Sprzetu w\?vrsét\r;vy przejazdoéw W\?vrsctr\;]vy przejazdow W\ilrztr‘;]\’y przejazdow
(D)
=i 1. Walce gtadkie |od 10do20| od4do8 od 10 do 20 od4do8 od 10 do 20 od4do8
) 2. Walce okotkowane - - 0d20do30 | od8do12 | 0od20do30 | od8do12
> 3. Walce ogumione
= (samojezdne
n i przyczepne) |od20do 40| od 6do 10 | od 30 do 40 od6do10 | od 30do40 od 6 do 10
4. Plytki spadajace
5. Szyka e, - - 0d50do70 | od2do4 | 0od50do70 | od2do4
® 6 \iceubliaki | 0420040 | od2do4 | 0d10d020 | od2dod | 0d20do30 | od2do4
ﬁ _cyjne
2 g:lgrlge((dsig %gﬂg 0d 30 do50 [ od3do5 - - od 20 do40 od3do5
= ieaki (>‘ 8 ton) 0d 40 do60 | od3do5 od 20 do30 od 3 do4 od 30 do50 od3do5
= - lglyt;wibracyjne 0d50do80 | od3do5 | od30do40 od3do4 | od40do60 od3do5
R Jekkie 0d 20 do40 | od 5do8 - - 0d10do20 | od5do8
1gza 0d 30do60 | od4do6 | od20do30 od6do8 | od20do40 od 4do 6

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

sprzgtu zageszcezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT

Grunty pochodzace z wykopoéw zaleca sie transportowa bezposrednio do miejsca wbudowania
w nasyp 1 wbudowywaé. W zaleznosci od odlegtosci transportu zaleca si¢ uzycie:

e spycharek, zgarniarek,

e samochoddéw samowyladowczych,

Materiaty pochodzace z dokopu nalezy transportowa¢ samochodami samowyladowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze, okreSlone w Dokumentacji Projektowej oraz w ST. Wykonawca przy uzyciu
widocznych palikow w odstepach nie wigkszych niz 50 m wyznaczy zarysy krawedzi nasypu. Przed
przystapieniem do wykonywania nasypéw Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu warstwy
humusu. W przypadku budowy nasypu na podlozu gliniastym oraz w miejscach, gdzie zostanie
stwierdzona woda gruntowa na glebokosci mniej niz 0,5 m ponizej terenu, dolng warstwe nasypu
o grubosci 50 cm nalezy wykona¢ z gruntéw niespoistych lub z gruntow ulepszonych spoiwem
hydraulicznym. Grunty nalezy zagesci¢ do wskaznika zageszczenia 1s=0,97. Gdy teren pod nasypem
ma pochylenie wieksze od 1:5 nalezy wycia¢ w podtozu stopnie o wysokosci od 0,5 do 1 m, szeroko$¢
stopni nalezy przyjmowac w granicach od 1 do 2,5 m, spadek powierzchni schodkéw powinien wynosi¢
okoto 4 % w kierunku zgodnym z pochyleniem zbocza. Nie zezwala si¢ na wbudowywanie gruntow
o nadmiernej wilgotnos$ci, zamarznigtych albo przemieszanych ze $niegiem lub lodem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Doktadnos$¢ wykonania nasypow nalezy sprawdzac z czestotliwos$cia:

e na prostych co 200 mb,

e na tukach co 100 m,

e oraz we wszystkich punktach budzacych watpliwosci.

Doktadnos$¢ wykonania nasypow powinna spetnia¢ nastepujace wymagania:

pochylenie skarp w stosunku do pochylenia projektowanego +10%,

nierownosci na powierzchni skarp (pomiar 2-metrowa fatg) <5 cm.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, jezeli wykonane czegsci nasypu
nie bedg spelnialy wymagan niniejszych ST, wszelkie takie czgsci nasypu zostang przez Wykonawce
usuni¢te i wykonane powtornie z gruntow o odpowiednich whasciwosciach na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest:

1 m? (metr szeScienny) wykonanych robot w nasypach,

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie oceny wizualnej, wynikow badan laboratoryjnych i
pomiardéw geodezyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m® nasypu obejmuje:

e prace pomiarowe,

e whudowanie gruntu,

e profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkow i1 pochylen zgodnie z Dokumentacjg

e odchylenie osi korpusu drogowego od osi projektowanej *5cm,
e roznica szerokosci korpusu od szerokos$ci projektowanej +5cm,
e nierdwnosci na powierzchni korpusu (pomiar 2-metrwa tatg) <2 cm,
o spadki poprzeczne +1%,

[ )

[ )

Projektowa i ST,
e odwodnienie terenu w czasie trwania robot,
e przeprowadzenie wymaganych w ST badan laboratoryjnych i pomiaréw geodezyjnych,

e inne niezbg¢dne czynnos$ci zwigzane bezposrednio z wykonaniem nasypow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
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D-02.03.01A WARSTWA WZMACNIAJACA Z GEOTKANINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstwy wzmacniajacej z geotkaniny
polipropylenowej spetniajacej fukcje filtarcyjno-separacyjne;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonaniem warstwy wzmacniajacej z geowtokniny na drodze le$nej, zjazdach, mijankach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Geotkanina - to ptaskie geosyntetyki wytwarzane w procesie tkanina z pasm lub wiazek
polipropylenowych,  poliestrowych lub  polietylenowych.  Charakteryzuja si¢  wysokimi
wytrzymatosciami. Rekomendowane sa jako warstwy wzmacniajace oraz separacyjne. Pozostate
okreslenia podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi
normami i okresleniami podanymi w p.1.4 ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne"

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace materialdéw podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Geotkanina
Geotkanina separacyjno-filtracyjana uktadana bezposrednio na podtozu z gruntow spoistych powinna
wykazywac nastgpujace wlasciwosci:

- Imasa powierzchniowa (gramatura) > 200 g/m?,

- wytrzymalo§¢ na rozciaganie > 20 kN/m,

- wydluzenie graniczne 10/20 %,

- sila przebijajaca stemplem CBR > 3,0 kN,

- wodoprzepuszczalno$é <0,18 /L/m2/s,

Geotkaniny powinna posiada¢ znak CE lub Certyfikat Zgodnosci.

2.3. Elementy mocujace geotkaning

Do przytwierdzania geotkaniny do podloza stosuje si¢ szpilki lub klamry z pretéw stalowych
o s$rednicy ok. 12,16 mm. Koniec preta stuzacy do wbijania w podto e powinien by¢ zaostrzony
1 mie¢ dlugos¢ min. 30 cm. Element mocujacy powinien posiadaé czg$¢ pozioma, dociskajgca
geowlokning do podloza np. odgigcie preta w ksztalcie litery U lub przyspawany kawalek blachy.
Elementy mocujace stosuje si¢ na ztaczach (zaktadach) i na krawgdziach pasow geowtokniny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany przy ukladaniu geotkaniny

Nalezy stosowa¢ drobny sprzet pomocniczy taki jak; ndz, nozyce, miotek itp.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne

Ogo6lne wymagania dla transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport i skladowanie geotkaniny

Transport powinien odbywaé sie¢ w sposdb przeciwdziatajacy uszkodzeniu geotkaniny
i opakowania ochronnego z folii. W szczeg6lnosci nalezy uwazaé, aby rolki geotkaniny nie byty
zalamywane w czasie transportu i podczas przetadunkow.
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Geotkanina moze bys$ sktadowana na placu niezadaszonym pod warunkiem, ze dopuszcza to producent,
i ze opakowanie fabryczne nie zostalo uszkodzone. W przeciwnym przypadku, a takze przy
dtugotrwatym sktadowaniu, geotkaning nalezy przechowywaé¢ w magazynach zadaszonych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robodt
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.0000.. "Wymagania og6lne" pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza
Podtozem pod geotkanine bedzie podloze naturalne z gruntow spoistych. Podloze powinno zostaé
oczyszczone z elementow, ktore moglyby uszkodzi¢ geowldkning (kamienie, korzenie drzew itp.), a
takze wyrownane (likwidacja lokalnych wglegbien i zapadnigc). Wyréwnanie podioza nalezy wykonaé
warstwa pospotki nierostowanej o grubosci okoto 5 cm. Pospotka powinien by¢ roztozona rgcznie, bez
mechanicznego zageszczania.
5.3. Ukladanie geotkaniny
Geotkanina powinna by¢ w trakcie uktadania lekko naciggana w kierunku dtugosci pasa.
Geotkaning nalezy taczy¢ na zaktad o szerokosci min. 0,5 m. Na ztaczach pasow (zaktadkach) nalezy
mocowa¢ geowtokning do podtoza elementami wg pkt 2.3.
Nalezy zwracaé uwage, by nie uszkodzi¢ geotkaniny. Nie dopuszcza si¢ ruchu pojazdoéw
i sprz¢tu budowlanego po geotkaninie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogdlne kontroli jakosci robot
Zasady ogo6lne kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne"pkt. 6.
6.2. Zakres kontroli jakosci
Kontrola jakos$ci obejmuje:
(a) kontrole przydatnos$ci materiatow
Przydatnos¢ geotkaniny nalezy ocenia¢é na podstawie atestobw producenta oraz ogledzin
w celu stwierdzenia, czy material nie wykazuje wad fabrycznych i uszkodzen.
(b) Kontrole wykonania rob6t na podstawie oceny wizualnej w zakresie:
- roéwnosci utozonej warstwy (brak sfalowan i zataman geotkaniny),
- ciaglo$ci utozonej warstwy (brak uszkodzen mechanicznych geotkaniny),
- prawidlowosci wykonania ztgczy (zakladek).
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robdét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélne" pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest metr kwadratowy [m?] ulozonej warstwy wzmacniajgcej z geotkaniny.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Roboty zwigzane z utozeniem warstwy wzmacniajacej z geotkaniny podlegaja odbiorowi na zasadach
okreslonych w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélne" pkt. 8.
8.2. Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie czynnosci kontrolne wg. pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednego metra kwadratowego [m?] utozonej warstwy wzmacniajacej z geotkaniny obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- sprawdzenie i wyroOwnanie podtoza,
- dostarczenie geotkaniny,
- rozlozenie geotkaniny.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] Geotekstylia w budownictwie drogowym - Rolla S., WKil., Warszawa 1988 r.
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[2] Funkcje geosyntetykow w nawierzchni drogowej. Materiaty Ogolnopolskiej Konferencji Naukowo-
Technicnej SIiITK, Lublin 1998 r - Grzybowska W., Zielinski P.

[3] Postepy w zakresie zastosowania krajowych geosyntetykéw w konstrukeji i remontach nawierzchni
drogowych — wskazania projektowe. Materiaty III Konferencji ,,Szkota metod projektowania
obiektow inzynierskich z zastosowaniem geotekstyliow”, Ustron 1997 r.

D-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z profilowaniem, zaggszczaniem podtoza gruntowego.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem profilowania podtoza przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.3.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem;
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podioza.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w ST D-04.02.01a, D-04.02.02b.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Paliki lub szpilki do
prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 20 metrow.
Rodzaj sprzetu, a w szczego6lnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
zyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza. Do profilowania
podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy
przystapi¢ do jego zageszczania. Grunty nalezy zageSci¢ do wskaznika zageszczenia Is=0,97.
Podtoze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiard6w w czasie trwania robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie trwania robot
L p. | Badania | Minimalna czgstotliwos$¢ badan |
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1 | Rownos¢ podiuzna co 100 m
2 |ROwnos¢ poprzeczne co50m
3 | Spadki poprzeczne co50m
4 | Szeroko$¢ koryta co50m
5 |Zageszczenie 2 razy na danym odcinku robot dziatki dziennej

Roéwnos$¢ podloza nalezy sprawdza¢ tata 4-metrowa 1 klinem. Nieréwnosci podluzne koryta
i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata. Nier6wnos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedhug PN-B-06714-17 . Wilgotnos¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalne;j z tolerancja od -20% do + 10%.

Wszystkie odcinki niewlasciwie wykonane nalezy spulchni¢ na glgboko$¢ co najmniej 10 cm, usungé
lub doda¢ nowego materialu i ponownie zaggscic. W przypadku niemoznosci odpowiedniego
zageszczenia wbudowany materiat nalezy wymienic.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 7.
Jednostkg obmiaru jest 1 m? (jeden metr kwadratowy) wykonanego profilowania i zageszczenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena za 1 m? wyprofilowanej i zageszczonego podtoza obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zatadunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go na odktad lub nasyp,

profilowanie,

zageszczenia,

utrzymanie zaggszczonego podtoza,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okre$lonych w ST,

inne niezbedne czynnosci zwigzane z wykonaniem koryta, profilowaniem i zaggszczeniem podtoza.
10. NORMY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-B-11111:1996 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

3. PN-B-11113:1996 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

4. PN-S-02205:1997 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

D-04.02.01a WARSTWA ODCINAJACA Z POSPOLKI NIESORTOWANEJ

1. WSTEP

11.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstwy odcinajacej z pospotki niesortowalnej gr. 30 cm.
1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem warstwy odcinajacej z pospoiki.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonywaniem warstwy wzmacniajacej z pospotki niesortowalnej na drodze lesnej, zjazdach
i mijankach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wzmacniajaca z pospotki niesortowanej - jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstw¢ no$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST ,, Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
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Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00. Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatlem do wykonania warstwy odcinajacej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ pospotka, spelniajgca wymagania niniejszej specyfikacji. Kruszywo powinno byé
jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre§lona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi 1 i 3 p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre§lona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1. wykonywane metoda stabilizacji
mechanicznej 1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe).

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa

Ip. Wiasciwosci Kruszywo tamane Badanie wedlug
normy

1 | Zawartos$¢ nadziarna, %, nie wiecej niz 5 PN-B-06714-15

2 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych, %, nie wigcej niz 35 PN-B-06714-16

3 | Nasigkliwo$¢, %, nie wiecej niz 3 PN-B-06714-18

4 [ Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach 5 PN-B-06714-19
zamrazania, %, nie wigcej niz

5 | Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych, %, nie 1 PN-B-06714-26
wigcej niz

6 |Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, %, nie wigcej 0,2 PN-B-06714-12
niz

7 | Zawartosc siarki w przeliczeniu na SOz, % 1 PN-B-06714-28
nie wigcej niz
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8 | Scieralno$é¢ w bebnie Los Angeles, %, nie PN-B-06714-42
wigcej niz: 35
e po pelnej liczbie obrotow
e $cieralno$é po 1/5 petnej liczby obrotow w 30

stosunku do peiej liczby obrotéw

9 | Wskaznik no$no$ci CBR, mieszanki kruszywa, 1207/80 PN-S-06102:1997
%, nie mniejszy niz (zatacznik A)

10 | Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu 30+ 70 BN-64/8931-01
wg Proctora metoda I lub I, %

11 [Rozpad krzemianowy i zelazowy tacznie, %, nie - 1
wiecej niz

“) dotyczy kategorii ruchu KR 5 przy zageszczeniu Is>1,03

3. SPRZET

Do wykonania robot nalezy uzy¢:

e spycharek lub rowniarek z ukos$nie ustawionymi lemieszami, Inspektor nadzoru moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do Kierunku jazdy,

e koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

e walcow ogumionych, stalowych lub wibracyjnych i ptyt wibracyjnych do zageszczania.

4. TRANSPORT

Do transportu pospétki uzy¢ samochody samowytadowcze o fad. 5 - 10 Mg.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Profilowanie i zageszczenie podloza

Zageszczenie gruntéw w podlozu powinno wynosi¢ 15=0,97. Przed wykonaniem warstwy wszelkie

powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zatozonych rzednych

powinny by¢ naprawione przez spulchnianie, dodanie wody albo osuszenia poprzez mieszanie i zaggszczanie.

5.2. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa

Kruszywo do wykonania warstwy powinno by¢ rozkladane rozscietlaczem w warstwie o jednakowej grubosci.

Rozlozona warstwa powinna mie¢ taka grubos¢, aby ostateczna grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu byta rowna

grubosci projektowanej. Warstwa powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych

spadkow i rzednych wysokosciowych. W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przez
zageszczeniem wymieni¢ kruszywo, zastepujac je materialem o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy z pospotki nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.

Zageszczenie powinno wynosi¢ 15=0,97. Zageszczanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac

pasami podtuznymi czgsciowo nakladajacymi si¢ w kierunku jej gormej krawedzi. Wilgotnos¢ kruszywa podczas

zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej. Badanie przeprowadzi¢ za pomoca plyty

dynamicznej. Jezeli materiat zostal nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i

napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat powinien by¢ zwilzony wodg i

rownomiernie wymieszany. Wilgotno$¢ przy zageszczaniu nie powinna si¢ r6zni¢ od wilgotnosci optymalnej o

wiecej niz 20%.

5.3. Utrzymanie warstwy z pospolki

Warstwa z pospotki po wykonaniu powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Wykonawca jest zobowigzany do

przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak:

opady deszczu, $niegu, mroz. Koszty tych napraw, wynikajacych z niewlasciwego utrzymania warstwy

z pospotki obcigzajag Wykonawceg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do

wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru wg. zasad okreslonych w pkt.

2.1. Przed przystgpieniem do robot nalezy wykona¢ badania zageszczenia podloza gruntowego.

Wskaznik zageszczenia powinien wynosi¢ 1s=0,97. Dopuszcza si¢ wykonanie badan dodatkowych

na koszt Wykonawcy na zlecenie Inspektora Nadzoru za posrednictwem Inwestora.
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6.2. Badania w czasie robdt

Szeroko$¢ warstwy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +5 cm. Czestos¢
badan - 1 x na 100 mb. Nierownosci podtuzne i poprzeczne nie powinny przekracza¢ 2 cm. Czestos$é
badan - 1 x na 100 mb. Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej powinny by¢é zgodne
z dokumentacja projektowa z tolerancjg + 5%. Czgsto$¢ badan - 1 x na 100 mb. Grubo$¢ warstwy
powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm. Czgstos¢ badan - co
najmniej 1 z na 100 mb.

Wskaznik zageszczenia warstwy okreslony wg. BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
1s=0,97. Badanie w dwoch punktach, lecz nie rzadziej niz 1 x na 100 mb oraz w newralgicznych
miejscach jak mijanki, zjazdy, skrzyzowania na zyczenie Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie bada¢ ptyta dynamiczng. Jako kryterium oceny dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢
porownanie warto$ci modutow odksztalcenia. Warto$¢ stosunku wtoérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinna by¢ wieksza od 2,2. Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze
odchylenia cech geometrycznych od okreslonych powyzej powinny by¢ naprawione przez spulchnienie
do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 7.
Jednostkg obmiaru jest 1 m? (jeden metr kwadratowy) wykonanej warstwy z pospotki.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty pozytywne
wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena za 1 m? wyprofilowanej i zageszczonego podtoza obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e zatadunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go na odktad lub nasyp,

¢ profilowanie,

e Ulozenie, roztozenie warstwy z pospotki o okreslonej grubosci,

e zageszczenia roztozonej warstwy,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,

e inne niezbedne czynnos$ci zwigzane z utrzymanie roztozonej warstwy.

10. NORMY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

D-04.04.02b NAWIERZCHNIE Z KRUSZYWA NATURALNEGO NIEZWIAZANEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru warstwy konstrukcyjnych nawierzchni (warstw goérnej i dolnej) drogi lesnej,
zjazdow lesnych, mijanek z kruszywa naturalnego niezwigzanego C50/30 stabilizowanego
mechanicznie uktadane rozs$cietaczem (goérna warstwa i warstwa dolna). Frakcje warstw oraz grubo$é
wedtug dokumentacji projektowe;.

1.2. Zakres robot objetych ST

Specyfikacje Techniczne (ST) stanowiag podstawe¢ do zaprojektowania oraz wykonania
i odbioru nawierzchni drogi lesnej, zjazdéw lesnych, mijanek z warstw kruszywa naturalnego
niezwigzanego Stabilizowanego mechanicznie uktadane rozscietaczem (gérna warstwa i dolna
warstwa).
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1.3. Informacje ogélne o terenie budowy
Informacje og6lne zwarto w DM-00.00.00.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST) DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt
1.3
2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 2.
2.1. Materialy
Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszyw naturalnych, sztucznych lub z recykling badz
potaczen kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych
od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
Uziarnienie mieszanki mineralnej powinno by¢ zgodne z wymaganiami PN-EN-13242+A1:2010 wobec
kruszyw do mieszanek niezwigzanych.
Tablica 1. Graniczne krzywe uziarnienia dla warstw
z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe # [mm] Przechodzi przez sito (%) | Przechodzi przez sito (%)
— dla kruszywa 0/31,5 — dla kruszywa 0/63
mm mm
63 - 100
31,5 100 76 + 100
20 78 + 100 62 + 100
16 70+ 94 56 + 92
12,8 60 + 86 49 + 86
8 50 + 75 40+ 75
6,3 44 + 68 35+ 68
4 37 + 58 28 + 58
2 25+41 18 =+ 41
0,5 13+ 24 9+ 23
0,25 8+ 16 5+ 16
0,125 4+ 11 4+ 11
0,075 2+ 10 2+ 10
Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa
Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych,
przeznaczonych do zastosowania w warstwie podbudowy
zasadniczej pod nawierzchnig drogi obciazonej ruchem Kkategorii
e Metoda
Wiasciwosé . KR1
badania
kruszywa W Punkt
g PN- Wymagania
EN
13242
Zestaw sit # - 4.1- 0,063; 0,5; 1; 2; 4;5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63 i
4.2 90 mm (zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat. Ge80/20, kruszywo drobne: kat.
933-1[5] Ge80, kruszywo o ciaglym uziarnieniu: kat. GA75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkow 1+3
Ogolne granice i tolerancje uziarnienia | PN-EN 4.3.2 Kat. GTc20/15 (tj. dla stosunku D/d >2 i sita o
kruszywa grubego na sitach posrednich | 933-1 [5] posrednich wymiarach D/1,4 ogdlne granice wynosza
20-70% przechodzacej masy i graniczne odchylenia od
typowego uziarnienia deklarowanego przez producenta
wynosza +15%)
Tolerancje typowego uziarnienia kru- PN-EN 4.3.3 Kruszywo drobne: kat. GTF10 (tj. procent masy
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szywa drobnego i kruszywa o ciaglym
uziarnieniu

933-1 [5]

przechodzacej przez sito gorne D: +5%, sito D/2:
+10%, sito 0,063 mm: +3%).Kruszywo o ciagtym
uziarnieniu: kat. GTa20 (tj. procent masy przechodzacej
przez sito gorne D: 5%, sito D/2: +20%, sito 0,063
mm: £4%)

Ksztatt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Flso (tj. maksymalna warto§¢ wskaznika plaskosci
maksymalne warto$ci wskaznika 933-3 [6] wynosi < 50)
plaskosci
Ksztatt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Slss (tj. maksymalna warto$¢ wskaznika ksztattu
maksymalne warto$ci wskaznika 933-4 [7] wynosi < 55)
ksztattu
Kategorie procentowych zawartos$ci PN-EN 4.5 Kat. Csosso (tj. masa ziarn przekruszonych lub tamanych
ziaren o powierzchni przekruszonej lub | 933-5 [8] wynosi 50 do 100 %, a masa ziarn calkowicie
tamanych oraz ziaren catkowicie za- zaokraglonych wynosi 0 do 30 %)
okraglonych w kruszywie grubym
Zawarto$¢ pytow w kruszywie PN-EN 4.6 Kat. foei (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito
grubym® 933-1 [5] 0,063 mm jest > 4)
Zawarto$¢ pytow w kruszywie drob- PN-EN 4.6 Kat. foeki (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito
nym” 933-1 [5] 0,063 mm jest > 22)
Jakos$¢ pytow - 4.7 Wiasciwos$¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a
tylko w mieszankach wg wymagan dla mieszanek
Odpornos¢ na rozdrabnianie kruszywa | PN-EN 5.2 Kat. LA4o (tj. maksymalna warto$¢ wspotczynnika Los
grubego 1097-2 [10] Angeles <40 ™)
Odpornos¢ na $cieranie kruszywa PN-EN 5.3 Kat. MpeDeklarowana (tj. wspotczynnik mikro-Devala
grubego 1097-1[9] >50))
Gestos¢ ziaren PN-EN 5.4 Deklarowana
1097-6, roz.
7,819 [11]
Nasigkliwos$¢ PN-EN 55i Kat. WemNR (tj. brak wymagania)
1097-6,roz. | 7.3.2 | kat. WA242™ (tj. maksymalna warto$¢ nasigkliwosci
7,8i9[11] <2% masy)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie PN-EN 6.2 Kat. ASnr (tj. brak wymagania)
1744-1[14]
Catkowita zawarto$¢ siarki PN-EN 6.3 Kat. Snr (tj. brak wymagania)
1744-1[14]
Stato$¢ objetosci zuzla stalowniczego PN-EN 6.4.2. | Kat. Vs (tj. pecznienie < 5 % objetosci). Dotyczy zuzla
1744-1,r0z. | 1 z klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego pieca
19.3[14] tukowego
Rozpad krzemianowy w zuzlu wielko- | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
piecowym kawatkowym 1744-1, p. 2
19.1 [14]
Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopieco- | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
wym kawalkowym 1744-1, 3
p.19.2[14]
Sktadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunku do srodowiska
1744-3 [15] wg odrebnych przepisow
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takich jak drewno, szklto i plastik,
mogacych pogorszy¢ wyrdb koncowy
Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 7.2 Kat. SBLA Deklarowana (tj. wzrost wspolczynnika Los
1367-3[13] i Angeles po gotowaniu > 8%)
PN-EN
1097-2 [10]
Mrozoodpornos¢ na frakceji kruszy- PN-EN 7.3.3 Skaly magmowe i przeobrazone: kat. Fa (tj. zamrazanie-
wa 8/16 mm 1367-1[12] rozmrazanie < 4% masy), skaly osadowe: kat. F1o,
kruszywa z recyklingu: kat. Fio (F25****)
Sktad materialowy - Zat. C | Deklarowany
Istotne cechy Srodowiskowe - Zat. C | Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w
pkt dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystgpuje
C.3.4 | wzrdédlach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak

w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji niebezpiecznych
nie przekracza warto$ci dopuszczalnych wg odrgbnych
przepisdw

*)  Laczna zawarto$¢ pytdw w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych
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***) W przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodporno$é
*k4%) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.2. Zrédla poboru materialéw

Zrodta poboru kruszywa i wody musza byé zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru przed rozpoczeciem
dostaw. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ probki materiatow, wyniki badan laboratoryjnych
i deklaracje zgodnosci z Polskimi Normami zgodnie z poleceniem Inspektora nadzoru. Zmiana zrddet
poboru materiatéw wymaga pisemnej zgody Inspektora Nadzoru.

2.3. Skladowanie materialow

Sposob sktadowania materiatéw powinien je zabezpiecza¢ przed zanieczyszczeniem i przemieszaniem
z innymi asortymentami kruszyw. Warunki sktadowania, lokalizacja i parametry sktadowiska powinny
uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru. Objetos¢ sktadowisk powinna zapewnia¢ mozliwosé
zgromadzenia materiatlow w ilosciach zabezpieczajacych ciggltos¢ produkcji mieszanki kruszyw.
W harmonogramie dostaw Wykonawca uwzgledni czas niezbedny na badanie materialdéw z nowych
dostaw. Wykonawca powinien reagowac na wzrost wilgotnosci kruszyw po okresie opadow.

3. SPRZET

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne”
punkt 3.

3.1. Sprzet rozkladajacy

Warstwa dolna moze by¢ rozkladana rozscietaczami. W  miejscach trudnodostepnych,
o skomplikowanym uksztattowaniu spadkéw dopuszcza si¢ uzycie rowniarki i reczne uktadanie.

3.2. Sprzet zageszczajacy

Podstawowym typem walca stosowanym do zageszczenia podbudowy powinien by¢ walec wibracyjny
0 statycznym ci¢zarze co najmniej 15 ton i parametrach wibracji: amplituda — okoto 2 mm,
czestotliwo§¢ wibracji — okoto 30 Hz. Ponadto stosowane moga by¢ walce ogumione o ciezarze do 20
ton oraz wibracyjne zaggszczarki ptytowe do miejsc trudnodostepnych.

3.3. Pozostaly sprzet

Na budowie powinna by¢ dostepna cysterna na wode o pojemnosci co najmniej 5 m®, z ci$nieniowym
systemem natrysku wody.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu materiatow podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
punkt 4. Mieszank¢ mozna transportowa¢ dowolnymi $rodkami transportowymi. Transport mieszanki
powinien si¢ odbywaé w sposOb przeciwdziatajacy jej zanieczyszczeniu, rozsegregowaniu, wysuszeniu
i zawilgoceniu. Nalezy zwroci¢ uwage na wyeliminowanie zjawiska segregacji przy zatadunku
i roztadunku mieszanki na $rodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 5.

5.1. Przygotowanie podltoza

Warstwa dolna i gorna uktadane sg na przygotowanym i zageszczonym podiozu.

5.2. Warunki wykonania warstwy gornej i dolnej

5.2.1. Warunki atmosferyczne

Wbudowanie mieszanki powinno odbywac si¢, gdy podloze jest wolne od stojacej wody lub lodu.
Minimalna temperatura powietrza powinna by¢ wyzsza od 0°C. Zabrania si¢ ukladania mieszanki
w czasie opadow atmosferycznych.

5.2.2. Przygotowanie geodezyjne

Dla uzyskania zgodnej z projektem niwelety, spadkow poprzecznych i lokalizacji w planie, uktadanie
warstwy powinno si¢ odbywaé¢ w odniesieniu do systemu linek prowadzacych biegnacych po obu
stronach osi podtuznej warstwy (i by¢ moze w osi) ze szpilkami wysoko$ciowymi rozbitymi co
najmniej co 15 m.

5.2.3. Wytwarzanie mieszanki kruszyw

Mieszanka kruszywa naturalnego niezwigzanego moze pochodzi¢ jedynie z wytworni zatwierdzonej
przez Inspektora Nadzoru. Ilo$¢ wody nalezy ustali¢ laboratoryjnie w zaleznosci od wilgotnosci
poszczegdlnych sktadnikow mieszanki. Dodatek wody nalezy regulowaé¢ w zalezno$ci od zmiany
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warunkow meteorologicznych. Mieszanka z nadmierng zawartoscig wody lub o niewlasciwym sktadzie
powinna by¢ natychmiast usunig¢ta z wytwodrni. Dopuszcza si¢ produkcje mieszanki na odktad —
sktadowanie w pryzmach do dwoch tygodni — do pozniejszego wbudowania, pod warunkiem
zabezpieczenia pryzmy przed wplywami warunkéw atmosferycznych.
5.2.4. Ukladanie mieszanki
Mieszanka kruszyw powinna by¢ uktadana ukladarkg na peing szeroko$¢ warstwy. Wyjatkowo,
w miejscach trudnodostepnych, dopuszcza si¢ mozliwo$¢ rgcznego ukladania mieszanki lub uktadania
z uzyciem rowniarki. W czasie profilowania nalezy wyréwna¢ wszystkie lokalne nieréwnosci.
Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja powinno by¢ przed zageszczaniem
Zastgpione materialem o odpowiednich wtasciwosciach.
5.3.5. Zageszczenie mieszanki mineralnej
Natychmiast po sprawdzeniu, ze ulozona warstwa nie wykazuje usterek, nalezy przystapi¢ do jej
zageszczania. Zageszczanie powinno odbywaé si¢ zgodnie z zatwierdzonym schematem watowania
oraz praktycznymi zasadami jak :
e walce powinny dochodzi¢ jak najblizej uktadarki,
e pierwsze przejScia walcoOw wibracyjnych powinno by¢ statyczne. Wynika to z faktu, ze tak gruba
warstwa mieszanki podbudowy jest w niewielkim stopniu zageszczona przez deske uktadarki.

e zageszczanie nalezy rozpoczynac od polaczen (szwow) i od nizszej krawedzi ,
e manewry zmiany ruchu walcoOw powinny si¢ odbywa¢ na zageszczonej warstwie,
Nie zezwala si¢ na pozostawienie nie zageszczonej warstwy do nastepnego dnia.
Sprzet i metoda zageszczenia powinny zapewni¢ jednorodne i wymagane zageszczenie warstwy
w catym jej przekroju. Badanie przeprowadzi¢ za pomoca plyty dynamicznej. Zageszczenie podloza
mozna uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu Ez do pierwotnego E: nie jest wigkszy niz
2,2
Jakiekolwiek nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyroéwnane
przez spulchnienie warstwy kruszywa na powierzchni co najmniej 1 m?, na gteboko$¢ co najmniej 10
cm i dodanie lub usunigcie materialu az do otrzymania rownej powierzchni.
5.3.6. Polaczenia (szwy, spoiny) robocze
Zageszczenie i polaczenie mieszanki w rejonie szwu powinno spetnia¢ wymagania jak dla pozostalej
powierzchni.
5.4. Odcinek préobny
Nie przewiduje si¢ — zbyt maly zakres robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
punkt 6.
6.1. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robodt 1 przedstawi¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru, wedtug zasad okreslonych w ST D-
04.04.00 ,,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogdlne” punkt 6.2, w celu akceptacji materialow.
Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.
Badania te nalezy powtdérzy¢ po kazdej zmianie kruszywa, w przypadkach gdy watpliwa jest jako$¢
dostarczonego materialu oraz na wniosek Inspektora Nadzoru. Dla kazdej dostawy kruszyw nalezy
wykona¢ badanie sktadu granulometrycznego. Badania przedstawia Inspektorowi Wykonawca. W razie
niejasnosci Inwestor zastrzega sobie prawo do wykonania badan dodatkowych na koszt
Wykonawcy.
6.2. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ badan prowadzonych w czasie robot powinna by¢ zgodna z podang w tablicy 3.

Tablica 3. Minimalna czgstotliwo$¢ badan w czasie wykonywania warstw konstrukcji nawierzchni

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba | Maksymalna powierzchni
badan na dziennej | podbudowy przypadajaca
dzialce roboczej na jedno badanie

1 | Uziarnienie kruszywa

2 | Wilgotno$¢ kruszywa 1 x na 100 mb
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3 | Zageszczenie warstwy 2
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych
5 | Grubo$¢ warstwy 3 1 x 100 mb
6 | Wiasciwosci kruszyw wedtug tablicy 2 - 1 000 m?
i przy kazdej zmianie
kruszywa
7 | Zawarto$¢ ziarn tamanych 1 -

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z projektem mieszanki z tolerancja:
o 12% dla frakcji przechodzacych przez sito #0,075 mm,
o +4% dla frakcji od 0,075 do 2 mm,
o 6% dla frakcji powyzej 2 mm.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas badania nos$nosci powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej
z tolerancjg -2 %, +1 %.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ 1 x na 100 mb wykonanej warstwy i nie rzadziej niz w 2
punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej. Zaleca si¢ badania zageszczenia metoda plyty
dynamicznej.
Grubo$¢ warstwy nalezy mierzy¢ poprzez odkopanie warstwy na cala jej grubos$¢ (najlepiej w miejscu
badania wskaznika zageszczenia) lub poprzez pomiary geodezyjne. Grubo$¢ warstwy nie moze rdéznié
si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +2 cm.
6.3. Badania i pomiary wykonanej warstwy goérnej i dolnej
Czgstotliwosc¢ 1 zakres wykonanej warstwy gornej powinna by¢ zgodna z tablicg 4.

Tablica 4. Czestotliwos¢ badan wykonanej warstwy konstrukcji nawierzchni drogi

Ip. Wyszczegolnienie badani | Minimalna czestotliwos$¢ badan i Dopuszczalne
pomiarow pomiarow tolerancje

1 | Szeroko$¢ podbudowy +10 cm,

2 | Roéwnos¢ poprzeczna co0 200 m 10 mm

3 | Spadki poprzeczne +0,5%

4 | Rownos$¢ podtuzna co 100 m tatg 10 mm

5 | Rzedne wysoko$ciowe co 100 m +0 cm,

6 | Uksztaltowanie osi w planie +5cm

Nosno$¢ podbudowy nalezy bada¢ poprzez okreslenie ugigcia sprezystego pod kotem lub przy pomocy

badania  modutu odksztatcenia. Czgstotliwos¢  badan oraz  wymagania  podano
w tablicy 5.
Tablica 5. Wymagania dotyczace no$nosci warstw konstrukcji drogi
Ip. Wyszczegolnienie badani | Minimalna czestotliwos$¢ badan i Wymaganie
pomiarow pomiaréw
1 | Minimalne ugi¢cie pod kotem Nie rzadziej niz co 200 m mniej niz 1,20 mm
0 obcigzeniu 50 kN
2 | Modut odksztatcenia:
e pierwotny Nie rzadziej niz co 400 m minimum 100 MPa
e wtorny minimum 180 MPa
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” punkt 7.
Jednostkg obmiaru jest 1 m? (jeden metr kwadratowy) warstwy z kruszywa naturalnego niezwigzanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR WARSTWY KONSTRUKCJI
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty pozytywne
wyniki.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 9. Placi si¢ za 1 m? wykonanej jednowarstwowo i odebranej warstw konstrukcji drogi z kruszywa
naturalnego niezwiazanego stabilizowanego mechanicznie wedtug ceny jednostkowe;.
Cena jednostkowa dla wykonanej warstwy gornej obejmuje:

D -06.02.01 PRZEPUSTY

1.

2.

10.
11.

12.
13.
14.

15.

prace pomiarowe,
sprawdzenie podtoza,

przeprowadzenie badan materiatéw 1 opracowanie recepty sktadu mieszanki,
dostarczenie materiatow i przygotowanie mieszanki zgodnie z recepta,
dostarczenie mieszanki na budowe,
rozlozenie i zaggszczenie mieszanki,
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
utrzymanie podbudowy w czasie robot,
inne niezbedne czynnos$ci zwigzane bezposrednio z wykonaniem podbudowy z kruszywa
niezwigzanego stabilizowanego mechanicznie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 1097-1

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-6

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 1744-1

PN-EN 1744-3

PN-EN 13242

PN-EN 13285

PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-47

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu
ziaren za pomoca wskaznika ptaskosci

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu
ziaren — Wskaznik ksztattu

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
procentowej zawartos$ci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub famania kruszyw grubych

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw —
Oznaczanie odporno$ci na $cieranie (mikro-Deval)

Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporno$ci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czgs¢ 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwos$ci

Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — Czg$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci
Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metoda gotowania

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna
Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw — Czgé¢ 3: Przygotowanie
wyciagow przez wymywanie kruszyw

Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
Mieszanki niezwigzane — WWymagania

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg§¢ 2:
Metody okreslania gestosci i zawarto$ci wody — Zageszczanie metoda
Proctora

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg§¢
47: Metody badan dla okre$lenia no$nosci, kalifornijski wskaznik
nosnosci CBR, natychmiastowy wskaznik no$nosci i pecznienia
liniowego
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1. WSTEP

1. 1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem przepustow z rur PP SN 8.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument

przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach lesnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, sluzacy do

przeprowadzenia wody matych ciekow wodnych pod nasypami.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z rur.

1.4.3. Scianka czotowa - konstrukcja stabilizujaca przepust na wlocie i wylocie i podtrzymujaca nasyp

drogi.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét

2. MATERIALY

2.1. Material przepustu

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustéw jest rura PP §rednicy 600 mm oraz $rednicy

400 mm o wytrzymatosci obwodowej SN 8.

2.2. Podbudowa/ lawa przepustu

Przepust ulozony bedzie na tawie z pospotki gr. 25 cm.

2.3. Zaprawa cementowa

Do umocnienia $cianek czotowych zastosowaé kamieniem narzutowym lub tamanym o wys. 16-20 cm

na podsypce cementowo-piaskowej gr. 10 cm.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania przepustéw

Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustow powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania

Z nastepujacego sprzetu:

— koparek,

betoniarek,

— dozownikéw wagowych do cementu,

— sprzetu do zaggszczania: ubijaki reczne i mechaniczne, zageszczarki plytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

Transport materiatbw do budowy przepustow powinien odbywaé si¢ za pomoca dowolnych

samochodow, ktore w bezpieczny sposob bez usterek rur dostarcza material.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

— odwodnienia,

— czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rowie, na ktorym bedzie
wykonywany przepust,

— wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

5.2. Wykop

Sposob wykonywania robot ziemnych pod fundamenty $cianek czotowych i lawe fundamentowsg

powinien by¢ dostosowany do wielko$ci przepustu, gtgbokosci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju

gruntu. Wykop nalezy wykonywa¢ w takim okresie, aby po ich zakofczeniu mozna bylo przystapi¢ do

wykonywania przepustu.

5.4. Lawa pod przepust

Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST. Jezeli

dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to tawa fundamentowa moze by¢ wykonana z pospotki

gr. 25 cm.
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5.5. Scianki czolowe

Scianki czotowe przepustu oblozyé kamieniem narzutowym lub tamanym na podsypce cementowo-
piaskowej gr. 10 cm.

5.6. Zasypka przepustéow

Zasypke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) nalezy uktada¢ jednocze$nie z obu stron przepustu,
warstwami o jednakowej grubos$ci z jednoczesnym zaggszczaniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jako$ci wykonywanych robét

Kontrolg jakosci robdt nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowa, ST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkga obmiarowa jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

— dostarczenie materialow,

— wykonanie taw,

— wykonanie deskowania i rozebranie,

— montaz konstrukcji przepustu,

— wykonanie zasypki i zageszczenie,

— Umocnienie wlotow i wylotow,

— uporzadkowanie terenu.

D-06.04.01 ROWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowa, remontem i utrzymaniem rowow.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Roéw - otwarty wykop o glebokos$ci co najmniej 50 cm, ktory zbiera i odprowadza wode.

1.4.2. Row przydrozny - row zbierajacy wodg z korony drogi.

1.4.3. Row odplywowy - row odprowadzajacy wode poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - réw zbierajacy wodg spltywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

Humus- ziemia urodzajna, powinna zawiera¢ co najmniej 2% czeS$ci organicznych, powinna by¢
wilgotna 1 pozbawiona kamieni wigkszych od S5cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.
W przypadkach watpliwych Inwestor moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze odpowiada
nastepujagcym wymaganiom:

1) Optymalny sktad granulometryczny

- frakcja ilasta D<0,002mm (12-18%)
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- frakcja pylasta D 0,002-0,05mm (20-30%)

- frakcja piaszczysta D 0,05-2mm (45-70%)

2) zawarto$¢ fosforu >20mg/m2

3) zawarto$¢ potasu >30mg/m2

4) kwasowos¢ Ph>5,5

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig Korzystania

Z nastgpujacego sprzetu:

- koparek podsiebiernych,

- spycharek lemieszowych.

4. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw

transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, §cieciu trawy i krzakow

w obrebie rowu. W wyniku prac drogowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne

rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - nachylenie skarp 1:1,5 dokumentacja z uwagi na skarpy istniejace zezwala na

pochylenia zmienne, gitebokos¢ od 0,50 m do 1,20 m liczona jako réznica pozioméw dna i dolnej

krawedzi konstrukcji drogi;

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach

na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczaé:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- W gruntach piaszczystych - 1,5%,

b) przy umocnionych skarpach i dnie

- darning - 3,0%,

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z umacnianych rowow i skarp nalezy wywiezé w miejsce

wskazane przez Inwestora lub rozplantowa¢ poza pasem drogowym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Pomiary kontrolne nalezy przeprowadzaé w obecno$ci osoby upowaznionej przez Inwestora,

a o zamiarze wykonania ww. badan nalezy powiadomi¢ Zamawiajacego lub osobe wyznaczona przez

Niego minimum dzien wcze$niej.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw podaje tablica 1.

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 |Spadek podtuzny rowu 1raz na200 m
2 | Szeroko$¢ i glebokos¢ rowu 1razna200 m
3 [ Nachylenie skarp lrazna200m

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +-0,5% spadku.
Szerokos$¢ i gtgboko$¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa z tolerancjg +-5 cm.
Powierzchnig¢ skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit migdzy skarpa a szablonem nie powinien
przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- 0CZyszCzenie rowu,

- poglebianie i profilowanie rowu,

- Sciecie trawy 1 krzakow,

- odwiezienie urobku,

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne

Opracowatl:

inz. Tomasz Rykowski
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